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G I RA Produktdefinition

1 Produktdefinition
1.1 Produktkatalog

Produktname: Bewegungsmelder Komfort 1,10 m / Bewegungsmelder Komfort 2,20 m
Verwendung: Physikalischer Sensor

Bauform: UP (unter Putz)

Best.-Nr. 2050../2051..

1.2 Anwendungszweck

Anwendung

Das Gerat ist mit zwei Passiv-Infrarot-Sensoren (PIR), einem Helligkeitssensor und einem
Temperaturfuhler ausgestattet und dient dem bedarfsgerechten Steuern von
Beleuchtungsanlagen, Raumtemperaturreglern und anderen elektrischen Verbrauchern. Die
PIR-Sensoren reagieren auf Warmebewegung, ausgelost durch Personen, Tiere oder
Gegenstande. Der Helligkeitssensor misst die Umgebungshelligkeit zur Auswertung der
eingestellten Dammerungsstufe und Abschalthelligkeit. Der Temperaturfihler kann
bedarfsweise verwendet werden, um die Raumtemperatur zu ermitteln und tGber den KNX an
einen Raumtemperaturregler weiterzuleiten.

Abhangig von der Konfiguration arbeitet das Gerat zur Bewegungserkennung (Anwendung
Wachter) als auch zur Raumiberwachung (Anwendung Melder). In der Anwendung als Wachter
wird das Gerat Ublicherweise eingesetzt, um eine Beleuchtung bei Anwesenheit von Personen
automatisch zu steuern. Dabei kann die Auswertung von Bewegungen abhangig von der
Umgebungshelligkeit (Ddmmerungsstufe) oder helligkeitsunabhangig durchgefuhrt werden.
Eine durch den Wéachter eingeschaltete Beleuchtung wird im Automatikbetrieb unabhangig von
der Umgebungshelligkeit erst wieder ausgeschaltet, sofern keine Bewegung mehr im
beobachteten Bereich erkannt wird.

Bedarfsweise kann bei helligkeitsabhangigem Betrieb die Umgebungshelligkeit auch bei
eingeschalteter Beleuchtung fortlaufend ausgewertet werden (Wachter mit Abschalthelligkeit).
Dadurch kann beispielsweise eine Beleuchtung auch bei weiterhin vorhandener Bewegung
ausgeschaltet werden, wenn eine definierte Helligkeitsschwelle z. B. durch eindringendes
Tageslicht Uberschritten wird.

In der Anwendung als Melder arbeitet das Gerat stets helligkeitsunabhangig. Meldetelegramme
signalisieren, ob sich Personen im beobachteten Bereich aufhalten, oder nicht. Hierbei kann die
Anzahl von Bewegungsimpulsen innerhalb einer Uberwachungszeit angegeben werden,
wodurch eine Anpassung der Bewegungsauswertung auf individuelle Anforderungen maglich
ist. Eine Bewegung wird erst dann identifiziert, wenn das Gerat die eingestellte Anzahl an
Bewegungsimpulsen festgestellt hat. Diese Anwendung bietet sich an, wenn das Gerat als
Melder fir KNX-Meldeanlagen arbeiten soll.

Bewegungserfassung und Helligkeitssensorik

Die Bewegungserfassung des Gerats erfolgt digital Gber 2 PIR-Sektoren mit einem Gesamt-
Erfassungsbereich von 180°. Die Empfindlichkeit der Bewegungserfassung, die ein Mal} fur die
Reichweite der PIR-Auswertung ist, kann getrennt flr die PIR-Sektoren in der ETS parametriert
werden und ist dartber hinaus Uber ein Einsteller vor Ort am Gerat oder auch mit Hilfe der IR-
Fernbedienung (Zubehor) nach der Inbetriebnahme veranderbar.

Zur Ermittlung der Umgebungshelligkeit verfugt das Gerat tber einen Helligkeitssensor, der sich
hinter der Linse befindet. Der Sensor nimmt das Mischlicht seiner Umgebung aus Kunst- und
Tageslichtanteil auf. Die Lichtmessung erfolgt in Blickrichtung der Linse. Die Werkskalibrierung
des Gerates ist so eingestellt, dass die Helligkeit an der Linse ermittelt wird. Anhand eines ab
Werk einprogrammierten Faktors bestimmt das Gerat daraus die effektive Helligkeit im Raum.
Um Abweichungen der ermittelten Helligkeit an der Linse zur Raumhelligkeit zu minimieren,
kann die Helligkeitsmessung Uber eine Benutzerkalibrierung individuell abgeglichen werden.
Der durch das Gerat ermittelte Helligkeitswert kann tUber ein Objekt anderen Busteilnehmern
zwecks Anzeige oder Auswertung zur Verfugung gestellt werden. Zudem verfugt das Gerat uber
bis zu drei voneinander unabhangige Helligkeitsgrenzwerte, die kontinuierlich mit dem
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ermittelten Helligkeitswert verglichen werden. Beim Uber- oder Unterschreiten eines in der ETS
parametrierten oder von extern vorgegebenen Grenzwerts kann das Gerat Schalt-,
Helligkeitswert- oder Szenenabruftelegramme auf den KNX aussenden und somit in anderen
Busteilnehmern geeignete Reaktionen auslosen.

Funktionsblocke

Das Geréat besitzt 5 Funktionsblocke. Jeder Funktionsblock ist als virtuelles Gerat zu verstehen,
das unabhangig arbeitet und den bis zu 2 PIR-Sektoren individuell zugeordnet werden kann.
Jeder Funktionsblock ist beliebig auf die Anwendung "Wachter", "Wachter mit
Abschalthelligkeit" oder "Meldebetrieb" konfigurierbar, so dass mit nur einem Gerat
unterschiedliche Schalt- oder Steuerungsaufgaben ausgefuhrt werden kdénnen, die sich auf
verschiedene Bereiche eines Raums auswirken. Je Funktionsblock stehen bis zu zwei
Ausgangs-Kommunikationsobjekte zur Verfliigung, Uber die die Schalt- und Steuerbefehle auf
den KNX ausgesendet werden. Abhangig von der konfigurierten Funktion (Schalten,
Treppenhausfunktion, Dimmwertgeber, Szenennebenstelle, Temperaturwertgeber,
Helligkeitswertgeber, Betriebsmodusumschaltung, Schalten mit Zwangsstellung) wird das
Datenformat dieser Objekte unabhangig voneinander festgelegt und an die steuerbaren
Gewerke der KNX-Anlage angepasst.

Bedarfsweise kann die Funktionsblock-Umschaltung verwendet werden. Die Funktionsblock-
Umschaltung ermdglicht das busgesteuerte Umschalten zwischen zwei Funktionsblock-
Gruppen, wodurch zugeordnete Funktionsblécke beispielsweise tageszeitabhangig oder
abhangig vom Zustand der KNX-Anlage umgeschaltet werden kénnen. Hierdurch ist wahrend
des Betriebs des Gerats das fortlaufende Umschalten und somit Verandern der Geratefunktion
moglich (z. B. am Tag Wachter mit Abschalthelligkeit zur Lichtsteuerung, in der Nacht Wachter
fur Service-Licht / bei Abwesenheit Melder flir KNX-Meldeanlagen).

Umfangreiche Parameter erlauben die Anpassung eines jeden Funktionsblocks an vielfaltige
Steuerungsaufgaben. So sind beispielsweise in der ETS Einstellungen zur Dammerungsstufe
(inkl. externer Vorgabe und Teach-In), zu Verzégerungszeiten (Auswerteverzogerung zu Beginn
und Sendeverzdégerung am Ende einer Erfassung) und zur Sensorzuordnung (PIR- und
Helligkeitssensorik) moglich. Eine Sperrfunktion erlaubt das bedarfsorientierte Sperren
einzelner Funktionsblocke. Zudem ist eine manuelle Bedienung der angesteuerten KNX-Aktorik
und folglich eine Deaktivierung der PIR-Automatik jederzeit moglich.

Ein Funktionsblock kann - abhangig von der parametrierten Betriebsart - im
helligkeitsunabhangigen Betrieb die Zeitspanne nach einer letzten Bewegung ermitteln und
Uber ein Kommunikationsobjekt auf den KNX aussenden. Die Ubertragung der ermittelten Zeit
erfolgt dabei im Datenformat "Minuten". Diese Funktion erlaubt beispielsweise eine einfache
Uberwachung von Personenbewegungen im betreuten Wohnen oder in einer Seniorenresidenz.

Vor-Ort-Bedienung

Im laufenden Betrieb des Geréats kann Gber die Vor-Ort-Bedienung die Betriebsart (OFF / AUTO
/ ON) des ersten Funktionsblocks umgeschaltet und somit unmittelbar der Zustand des
zugehdrigen Ausgangs beeinflusst werden. Hierdurch ist es beispielswiese bei der Ansteuerung
einer Beleuchtung maoglich, die Bewegungsautomatik zu deaktivieren und somit das Licht
bedarfsorientiert dauerhaft ein- oder auszuschalten.

Betriebsmodus

Bei Funktionsblocken mit der Anwendung "Wachter" oder "Wachter mit Abschalthelligkeit" kann
ein Betriebsmodus in der ETS konfiguriert werden. Der Betriebsmodus legt die Funktionsweise
der Bewegungserkennung fest und definiert, ob der Beginn und das Ende einer
Bewegungserfassung automatisch erkannt wird, oder nicht. So kann der Betriebsmodus auf
"Vollautomat" (Automatik EIN, Automatik AUS), auf "Halbautomat I" (Manuell EIN, Automatik
AUS) oder auf "Halbautomat 11" (Automatik EIN, Manuell AUS) konfiguriert werden. Hierdurch ist
eine Anpassung der Bewegungserkennung auf viele Anwendungen in privaten und offentlichen
Bereichen maoglich (z. B. WC-Beleuchtung, Servicebeleuchtung, Steuerung von
Liftungsanlagen).
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Applikationstyp

Das Gerat ist in den Anwendungen "Wachter" oder "Wachter mit Abschalthelligkeit" als
Einzelgerat, als Haupt- oder Nebenstelle einsetzbar. Die Verwendung mehrerer Gerate in
einem Raum, um den Erfassungsbereich zu erweitern, ist moglich, indem ein als Hauptstelle
parametriertes Gerat mit mehreren als Nebenstelle parametrierten Geraten kombiniert wird.

Messung der Raumtemperatur

Das Gerat enthalt einen Temperaturfuhler. Die ermittelte Raumtemperatur kann z. B. von einer
Visualisierung angezeigt oder auch von einem KNX-Raumtemperaturregler als externer
Temperaturwert verarbeitet werden.

Gehtest und Status-LED

Das Gerat verfiigt Gber eine Gehtest-Funktion. Die Gehtest-Funktion dient als Hilfe bei der
Projektierung und Einstellung des PIR-Erfassungsbereichs. Der Gehtest zeigt die Reaktion des
Gerats bei erkannten Bewegungen durch eine blaue Status-LED an, die sich gut sichtbar hinter
dem Sensorfenster befindet. Der Gehtest kann unmittelbar nach der ETS-Inbetriebnahme aktiv
sein oder alternativ im laufenden Betrieb des Gerats tber die IR-Fernbedienung (Zubehor)
aktiviert und deaktiviert werden. Optional kann die Status-LED auch im Normalbetrieb erkannte
Bewegungen signalisieren.

Installation

Das Gerat wird auf einen Busankoppler 3 aufgesteckt (siehe Zubehor). Erst die Kombination
aus diesem Busankoppler und dem Aufsatz ergibt eine funktionale Einheit. Das Aufstecken des
Gerats auf einen Busankoppler 1 oder 2 (altere Generation) ist nicht vorgesehen und fiihrt
dazu, dass die Geratekombination ohne Funktion ist.

Das Gerat ist mit einem Demontagealarm ausgestattet, der bedarfsweise beim Abziehen vom
Busankoppler ein 1-Bit oder 1-Byte Telegramm auslost.
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1.3 Zubehor
Busankoppler 3 Best.-Nr. 2008 00
IR-Fernbedienung PIR KNX Best.-Nr. 2115 00
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2 Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

2.1 Sicherheitshinweise

Montage und Anschluss elektrischer Gerate diirfen nur durch Elektrofachkrafte
erfolgen.

Schwere Verletzungen, Brand oder Sachschaden moglich. Anleitung vollstindig lesen
und beachten.

Gerat nicht 6ffnen oder auBerhalb der technischen Spezifikation betreiben.
Nicht auf das Sensorfenster driicken. Gerat kann beschadigt werden.

Gerat ist nicht fiir den Einsatz in der Einbruchmeldetechnik oder in der Alarmtechnik
geeignet.

Vorsicht. Sensoren konnen durch hohe Warmestrahlung beschadigt werden. Direkte
Sonneneinstrahlung in das Sensorfenster vermeiden.
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2.2 Gerateaufbau

1,10 m 220m
oo = ol
! (2) = (3)
&¢—(3) *)
) ¥
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Bild 1: Gerateaufbau
oben: Vorderseite / unten: Rickseite

(1) Designgehduse

(2) PIR-Sensorfenster mit IR-Empfanger, Helligkeits- und Temperatursensor

(3) LED (grin) - Anzeige Betriebsart "ON"

(4) LED (gelb) - Anzeige Betriebsart "OFF"

(5) LED (blau) - Anzeige "Bewegung erkannt”, "IR-Empfang" oder "nicht geladene Applikation"
(6) LED (rot) - Anzeige "Programmiermodus”

(7) Schiebetaster zur Vor-Ort-Bedienung (Einstellung der Betriebsart und Aktivierung
Programmiermodus)

(8) Empfindlichkeitseinsteller

(9) Stiftleiste fur Anschluss Busankoppler 3 (ab Version "V01", siehe Zubehor)
(10) Taste "ON" zur Betriebsartenumschaltung

(11) Taste "OFF" zur Betriebsartenumschaltung
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2.3 Montage und elektrischer Anschluss

Q GEFAHR!
Lebensgefahr durch elektrischen Schlag.
Spannungsfiihrende Teile in der Einbauumgebung abdecken.

Erfassungsfeld und Reichweite fiir Geratevariante 1,10 m

Die Grolie des Erfassungsbereichs ist abhangig von der Bewegungsrichtung und der
eingestellten Empfindlichkeit. Bei zunehmender Entfernung vom Wachter reduzieren sich
Erfassungsdichte und Empfindlichkeit.

4: Hohe Empfindlichkeit (Parameter/Poti "Empfindlichkeit = Stufe 4")

1: Niedrige Empfindlichkeit (Parameter/Poti "Empfindlichkeit = Stufe 1")

i/ Die Angaben zur GréRe des Erfassungsbereichs sind pauschale Richtwerte. Abhangig von
der Einbauumgebung und der Intensitat der Warmebewegung kénnen Abweichungen
entstehen.

[i] Zur Minimierung von Fehlschaltungen im Auenbereich (z. B. durch Wind) kann die
Basisempfindlichkeit reduziert werden.

60° 90° 60°

Il

10 15 20 25 m

Bild 2: Reichweite bei tangentialer Bewegungsrichtung
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30°

Bild 3: Reichweite bei radialer Bewegungsrichtung

1,10 m o '5
A l K‘ (§

<2m

Bild 4: Erfassungsfeld und Einbauhdhe
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Erfassungsfeld und Reichweite fiir Geratevariante 2,20 m

Die Grolie des Erfassungsbereichs ist abhangig von der Bewegungsrichtung und der
eingestellten Empfindlichkeit. Bei zunehmender Entfernung vom Wachter reduzieren sich
Erfassungsdichte und Empfindlichkeit.

4: Hohe Empfindlichkeit (Parameter/Poti "Empfindlichkeit = Stufe 4")

1: Niedrige Empfindlichkeit (Parameter/Poti "Empfindlichkeit = Stufe 1")

Das Gerat in der Variante 2,20 m ist fiir Einbauhdhen bei 2,20 m optimiert. Optional kann das
Gerat auch in 1,10 m H6he montiert werden. Abhangig von der Einbauhéhe ergeben sich
unterschiedliche Reichweiten bei einer Bewegungserfassung.

i/ Die Angaben zur GréRe des Erfassungsbereichs sind pauschale Richtwerte. Abhangig von
der Einbauumgebung und der Intensitat der Warmebewegung kdnnen Abweichungen
entstehen.

[i] Zur Minimierung von Fehlschaltungen im Auenbereich (z. B. durch Wind) kann die
Basisempfindlichkeit reduziert werden.

2,20 m| 60° 90° 60°

Bild 5: Reichweite bei tangentialer Bewegungsrichtung, Einbauhéhe 2,20 m
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2,20m 60° 90° 60°

30°

Bild 6: Reichweite bei radialer Bewegungsrichtung, Einbauhdhe 2,20 m
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1,10 m| 60° 90° 60°

30°

10 m

Bild 7: Reichweite bei tangentialer Bewegungsrichtung, Einbauhdhe 1,10 m
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1,10 m| +60° 90° 60°

30° 30°

Bild 8: Reichweite bei radialer Bewegungsrichtung, Einbauhdhe 1,10 m

220m ——
A

Bild 9: Erfassungsfeld und Einbauhthe

N

N
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Montageort auswihlen

®m  Vibrationsfreien Montageort wahlen. Vibrationen kénnen zu ungewollten Schaltungen
fuhren.

m  Storquellen im Erfassungsbereich vermeiden. Stérquellen, z. B. Heizungen, Liftung,
Klimaanlagen und abkuhlende Leuchtmittel kbnnen zu ungewollten Erfassungen fiihren.

[i] Um die Helligkeitsmessung nicht ungtinstig zu beeinflussen, ist bereits bei der Montage
des Gerats darauf zu achten, dass kein direktes Licht (Sonnenlicht, Kunstlicht) auf die
Linse fallt. Auch starke Reflexionen (Spiegelungen) kénnen zur Beeinflussung der
Helligkeitsmessung fiihren, wenn Sie direkt auf die Geratelinse fallen.

Anordnung der PIR-Sektoren

Die Bewegungserfassung des Gerats erfolgt digital Gber 2 PIR-Sektoren mit einem Gesamt-
Erfassungsbereich von 180°. Die PIR-Sektoren A und B sind, abhangig von der Geratevariante,
fest den Linsenbereichen links und rechts zugeordnet.

1,10 m 2,20 m

Bild 10: Anordnung der PIR-Sektoren

Erfassungsbereich einschranken

Der Erfassungsbereich der Bewegungserkennung kann bei Bedarf eingeschrankt werden. Dies
ist bei der Geratevariante 1,10 m zum einen durch Montieren einer Blende und zum anderen
durch Abschalten eines PIR-Sektors in der ETS mdglich. Bei der Geratevariante 2,20 m ist das
Einschranken des Erfassungsbereichs nur durch Abschalten eines PIR-Sektors maglich.

Einschranken des Erfassungsbereichs durch Montieren einer Blende
(nur Geratevariante 1,10 m):

Durch Montieren der beiliegenden Blende kann der Erfassungswinkel auf ca. 90 °
eingeschrankt werden. Eine Montage ist im linken oder rechten Teilfenster des Sensorbereichs
moglich. Hierdurch wird unmittelbar der linke oder rechte Erfassungsbereich fur die
Bewegungserkennung deaktiviert (Bild 11).
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1,10 m

Bild 11: Beispiel montierte Blende im rechten Teilbereich des Sensorfensters

®=  Blende im linken oder rechten Teilbereich des Sensorfensters montieren (Bild 12).

1.4 \P)
s Z\ >
T TTIRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRS

Bild 12: Montage der Blende zur Einschrankung des Erfassungsbereichs (Ansicht von oben)

Einschranken des Erfassungsbereichs durch Abschalten eines PIR-Sektors
(Geratevarianten 1,10 m und 2,20 m):

Durch Abschalten eines PIR-Sektors kann der Erfassungswinkel auf ca. 100 ° eingeschrankt
werden.

m  PIR-Sektor A oder B in der ETS deaktivieren. Hierzu den Parameter "Empfindlichkeit PIR-
Sektor A" oder "Empfindlichkeit PIR-Sektor B" auf der Parameterseite "Bewegungs- und
Lichtsensorik" einstellen auf "Sektor abgeschaltet".

i] Es ist zu beachten, dass die Zuordnung der PIR-Sektoren A und B bei den Geratevarianten
1,10 m und 2,20 m unterschiedlich ist (siehe Seite 16).
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Bild 14: Reichweite bei radialer Bewegungsrichtung, Gerateva
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2,20 m

60° 90° 60°

N

30°

Bild 15: Reichweite bei tangentialer Bewegungsrichtung, Geratevariante 2,20 m,
Einbauhdhe 2,20 m, nur ein Sensor aktiv
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2,20 m| 60° 90° 60°

|
10 m

Bild 16: Reichweite bei radialer Bewegungsrichtung, Geratevariante 2,20 m,
Einbauhohe 2,20 m, nur ein Sensor aktiv

Gerat montieren

Das Gerat wird auf einen Busankoppler 3 aufgesteckt (ab Version "V01", sieche Zubehdr). Erst
die Kombination aus diesem Busankoppler und dem Aufsatz ergibt eine funktionale Einheit.
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(12) (13) (14) (15)
Bild 17: Montage

(12
(13
(14
(15

Busankoppler 3 (ab Version "V01")
Designrahmen

Aufsatz (Variante 1,10 m)

Aufsatz (Variante 2,20 m)

~— — — ~—

Voraussetzung: Busankoppler (12) ist in luftdichte Geratedose montiert und angeschlossen.
m  Gerat (14) oder (15) mit Designrahmen (13) lagerichtig auf Busankoppler montieren.

[i] Das Aufstecken des Gerats auf einen Busankoppler 1 oder 2 (&ltere Generation) ist nicht
vorgesehen und fuhrt dazu, dass die Geratekombination ohne Funktion ist.

[i] Das Gerét ist mit einem Demontagealarm ausgestattet, der bedarfsweise beim Abziehen
vom Busankoppler ein 1-Bit oder 1-Byte Telegramm ausldst (siehe Seite 137).

Schiebetaster arretieren (nur bei Geratevariante 1,10 m)
Bei Bedarf kann der Schiebetaster mechanisch in der Mittenposition arretiert werden.
Voraussetzung: Der Schiebetaster steht in der Mittenposition.

= Den Schieber fur den Schiebetaster (18) vorsichtig mit einem geeigneten Werkzeug (z. B.
schmaler Schlitzschraubendreher) entfernen.

= Mitgelieferten Arretierungsclip (17) einsetzen.

Best.-Nr. 2050.. .
Best.-Nr. 2051.. Seite 22 von 187



G I RA Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

1,10 m

Bild 18: Arretierungsclip montieren
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2.4 Inbetriebnahme

Physikalische Adresse und Applikationsprogramm programmieren

Projektierung und Inbetriebnahme des Gerats durch die ETS4 (ab Version 4.2) oder ETS5.
Das Gerat muss angeschlossen und betriebsbereit sein.

Im ETS-Projekt muss ein entsprechendes Gerat angelegt und konfiguriert sein.

®m  Busspannung einschalten.

= Bei Geratevariante 1,10 m: Schiebetaster (7) in die Stellung ON / AUTO dricken und fir
ca. 5 Sekunden in dieser Position halten.
Bei Geratevariante 2,20 m: Taste ON / AUTO (10) fur ca. 5 Sekunden driicken.

Die rote Programmier-LED im Sensorfenster leuchtet. Dadurch zeigt das Gerat den
Programmierzustand an.

®m  Physikalische Adresse mit Hilfe der ETS programmieren.
Die Programmier-LED erlischt.
= Applikationsprogramm mit Hilfe der ETS in das Gerat laden.
m  Gerat oder Busankoppler mit physikalischer Adresse beschriften.

[i] Ein aktiver Programmiermodus kann durch Betatigen des Schiebeschalters in eine
beliebige Position (bei Geratevariante 1,10 m) oder durch Dricken der Tasten ON oder
OFF (bei Geratevariante 2,20 m) deaktiviert werden.

Erfassungsbereich testen

Das Gerat muss montiert und angeschlossen sowie die physikalische Adresse und das
Applikationsprogramm geladen sein.

i/ Bei Haupt- und Nebenstellenanordnungen die Erfassungsbereiche der Gerate
nacheinander einzeln prufen.

Der Erfassungsbereich kann mit Hilfe des Gehtests kontrolliert werden. Der Gehtest kann auf 2
Weisen aktiviert werden...

1. Gehtest durch ETS-Parametrierung aktivieren...

= Den Parameter "Gehtest nach ETS-Programmiervorgang" einstellen auf "aktiviert". Im
Anschluss das Applikationsprogramm mit Hilfe der ETS in das Gerat laden.

Nach dem Programmiervorgang ist unmittelbar der Gehtest aktiviert. Das Gerat arbeitet
dann helligkeitsunabhangig und zeigt erkannte Bewegungen Uber die blaue Status-LED an.
Alle PIR-Sektoren sind entsprechend ihrer vorgegebenen Empfindlichkeit aktiv.

m  Erfassungsbereich abschreiten, dabei auf sichere Erfassung und Stérquellen achten.

= Bei Bedarf Erfassungsbereich durch Einsatz der Aufsteckblende einschranken.
Empfindlichkeit mit Einsteller oder durch IR-Fernbedienung korrigieren, oder die ETS-
Parametereinstellung andern.

®=  Nach erfolgreichem Test den Parameter "Gehtest nach ETS-Programmiervorgang"
einstellen auf "deaktiviert". Im Anschluss wieder das Applikationsprogramm mit Hilfe der
ETS in das Gerat laden.

Der Gehtest ist deaktiviert. Das Gerat arbeitet entsprechend der Parametrierung.

[i] Optional kann ein durch die ETS-Parametrierung aktivierter Gehtest durch die IR-
Fernbedienung (sofern in der ETS freigegeben) deaktiviert werden.

2. Gehtest mit der IR-Fernbedienung (Zubehor) aktivieren...
= Auf der IR-Fernbedienung die Taste Test driicken.

Best.-Nr. 2050.. .
Best.-Nr. 2051.. Seite 24 von 187



G I RA Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

Das Gerat signalisiert den korrekt empfangenen IR-Befehl durch kurzes Blinken der blauen
Status-LED. Im Anschluss arbeitet das Gerat helligkeitsunabhangig und signalisiert Gber
die Status-LED erkannte Bewegungen. Alle PIR-Sektoren sind entsprechend ihrer
vorgegebenen Empfindlichkeit aktiv.

m  Erfassungsbereich abschreiten, dabei auf sichere Erfassung und Storquellen achten.

= Bei Bedarf Erfassungsbereich durch Einsatz der Aufsteckblende einschranken.
Empfindlichkeit mit Einsteller oder durch IR-Fernbedienung korrigieren, oder die ETS-
Parametereinstellung andern (neuer Programmiervorgang erforderlich).

= Nach erfolgreichem Test die Taste Test an der IR-Fernbedienung erneut driicken.
Der Gehtest ist deaktiviert. Das Gerat arbeitet entsprechend der Parametrierung.

[i] Das Aktivieren und Deaktivieren des Gehtests durch die IR-Fernbedienung ist bei in
Betrieb genommenen Geraten nur mdglich, wenn die Fernbedienung in der ETS
freigegeben wurde. Im Auslieferungszustand der Gerate ist die IR-Fernbedienung
freigegeben, so dass der Gehtest ausgeflhrt werden kann.
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2.5 Bedienung

Bedienelemente am Gerat

Das Gerat verfiigt Gber lokale Bedienelemente zur Einstellung der Betriebsart, der
Empfindlichkeit und zur Aktivierung des Programmiermodus.

1,10 m 2,20 m

= (10)

= (7)
OFF / ¢——p ON/ (11)
AUTO AUTO
4 ) 4 N
O O
\ 0/ \ 0/
|ooooo| -1 +1 ooooo+1 -1
LI ) / F—(S) eoeooel / v—(B)
- J (S J

Bild 19: Bedienelemente am Gerat

(7) Schiebetaster zur Vor-Ort-Bedienung (Einstellung der Betriebsart und Aktivierung des
Programmiermodus (siehe Seite 24))

(8) Empfindlichkeitseinsteller

(10) Taste "ON" zur Betriebsartenumschaltung und zur Aktivierung des Programmiermodus
(siehe Seite 24)

(11) Taste "OFF" zur Betriebsartenumschaltung

Die Empfindlichkeit der Bewegungserfassung, die ein Mal fir die Reichweite der PIR-
Auswertung ist, kann getrennt fir die beiden PIR-Sektoren in der ETS parametriert werden und
ist dartber hinaus vor Ort am Gerat nach der Inbetriebnahme veranderbar. Hierzu verflugt das
Gerat Uber den Einsteller (8), der das Verandern der parametrierten Empfindlichkeitseinstellung
aller PIR-Sektoren ermdglicht. Die Empfindlichkeit kann durch den Einsteller um maximal eine
Stufe verringert oder erhoht werden (Bild 20).
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w
A=)+
4
Sens. ETS Sens. ETS - 1 Sens. ETS + 1

Bild 20: Beispiel zu den Einstellbereichen des Empfindlichkeitseinstellers am Geréat

Die Anderung der parametrierten Empfindlichkeitseinstellung ist durch den Einsteller am Gerat
nur im Bereich von Stufe 1 bis Stufe 4 mdglich. Ist die Empfindlichkeit eines PIR-Sektors in der
ETS bereits auf einen Grenzwert eingestellt (Stufe 1 oder Stufe 4), so kann diese Einstellung
nicht Gber die Grenzwerte hinaus verandert werden. Ein in der ETS deaktivierter PIR-Sektor
kann durch das Anheben der Empfindlichkeit durch den Einsteller nicht aktiviert werden.
Ebenso ist eine Deaktivierung (Stufe 1 -> Sensor abgeschaltet) durch den Einsteller nicht
moglich.

Die Anderung der Empfindlichkeit der PIR-Sektoren wird bei Positionséanderung des Einstellers
in einen anderen Bereich unmittelbar Gtbernommen.

[i] Der Einsteller kann in der ETS deaktiviert werden. In diesem Fall hat eine Verstellung keine
Wirkung.

[i] Die am Geréat eingestellte Empfindlichkeit kann zu jeder Zeit durch einen neuen ETS-
Programmiervorgang oder Uber die IR-Fernbedienung geandert werden. Die Position des
Einstellers wird dabei durch das Gerat bis zu einer neuen Verstellung nicht mehr
berucksichtigt. Folglich sagt die Position des Einstellers nichts Giber die wirklich wirksame
Empfindlichkeit aus.

Bei der Empfindlichkeitsvorgabe ist immer die zuletzt durchgefihrte Aktion (ETS-
Programmiervorgang, Einsteller am Gerat oder IR-Fernbedienung) relevant.

IR-Fernbedienung (Zubehor)

Bestimmte Einstellungen fur das Gerat kdnnen optional auch mit einer IR-Fernbedienung
vorgenommen werden. Dies empfiehlt sich beispielsweise dann, wenn nach der Inbetriebnahme
durch die ETS Einstellungen an der Dammerungsstufe, an der Empfindlichkeit der
Bewegungserfassung oder an der Nachlaufzeit durch den Benutzer ausgefiihrt werden sollen.
Mit der Fernbedienung ist zudem die manuelle Beeinflussung der Bewegungsauswertung und
folglich das Ein- und Ausschalten des Automatikbetriebs sowie der Gehtest-Funktion moglich.
Die IR-Fernbedienung kann nur dann verwendet werden, wenn dies die ETS-Parametrierung
eines Gerats vorsieht.

[i] Die IR-Fernbedienung beeinflusst ausschlieBlich den Funktionsblock 1! Andere
Funktionsblécke - sofern in Verwendung - kdnnen durch die IR-Fernbedienung nicht
beeinflusst werden.

[i] Wenn das Gerat Befehle der IR-Fernbedienung empfangt, quittiert es den erfolgreichen
Empfang durch kurzes Blinken der blauen Status-LED im Sensorfenster.
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& % g GIRA
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30min Start Stop
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Test Reset

Bild 21: Tasten auf der IR-Fernbedienung

Im Folgenden werden die Funktionsweisen der einzelnen Tasten verdeutlicht. Zunachst die
Tasten zur benutzergeflihrten Bedienung des Erfassungszustands (Betriebsart) des ersten
Funktionsblocks...

On 3+ - Benutzergefiihrt einschalten

Durch Dricken dieser Taste wird der Automatikbetrieb beendet und der Funktionsblock 1
verriegelt. Es werden die parametrierten Telegramme zu Beginn der Erfassung Uber die
Ausgange gesendet und in den helligkeitsunabhangigen Betrieb umgeschaltet.

Auto %t - Automatikbetrieb aktivieren

Durch Dricken dieser Taste wird die Verriegelung aufgehoben und der Automatikbetrieb
aktiviert, ohne dass dabei ein Telegramm auf den Bus gesendet wird. Das Gerat wartet
dann auf Bewegungen.

Hinweis: War zuvor der Zustand ON aktiv, werden die Telegramme am Ende der
Erfassung erst nach Ablauf einer erneuten Bewegungserfassung gesendet. Wird folglich
nach Aktivierung des Automatikbetriebs keine Bewegung erfasst, bleibt der Aktorzustand
d(rafr Betriebsart ON (z. B. Beleuchtung = EIN) solange erhalten, bis eine erneute Bewegung
erfasst wird.

Off $r— - Benutzergefiihrt ausschalten

Durch Driicken dieser Taste wird der Automatikbetrieb beendet und der Funktionsblock 1
verriegelt. Es werden die parametrierten Telegramme am Ende der Erfassung Uber die
Ausgange gesendet und, falls die Dammerungsstufenauswertung auf helligkeitsabhangig
parametriert ist, in den helligkeitsabhangigen Betrieb umgeschaltet.

Die Tasten On{:+, Auto®r oder Off £:— werden durch den ETS-Parameter
"Betriebsartenvorgabe" beeinflusst. Je nach Einstellung des Parameters kénnen die Tasten
individuell deaktiviert werden.

Die Vorgaben des Erfassungszustands durch die Tasten On%+ oder Off - gehen bei
Aktivierung der Sperrfunktion von Funktionsblock 1 oder bei Deaktivierung des
Funktionsblocks 1 durch die Funktionsblockumschaltung verloren. Nach der Entsperrung
oder Aktivierung durch die Funktionsblockumschaltung befindet sich der Funktionsblock 1
immer in der Betriebsart AUTO.

Nach Busspannungswiederkehr ist die aktive Betriebsart vom Parameter “Verhalten bei
Busspannungswiederkehr* des Funktionsblock 1 abhangig. Bei Parametrierung “Zustand
wie vor Busspannungsausfall* wird die Betriebsart wie vor Busspannungsausfall
eingenommen. Bei allen anderen Parametrierungen ist nach Busspannungswiederkehr
immer die Betriebsart Auto: aktiv.
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[i]

Die Vorgaben des Erfassungszustands durch die Tasten On<:+ oder Off $i— bleiben bei
Aktivierung der Sperrfunktion der IR-Fernbedienung erhalten.

Bei Vorgabe des Erfassungszustands durch die Tasten On$:+ oder Off £i— werden die
Tasten zur Dammerungsstufeneinstellung, zur Empfindlichkeitseinstellung und zur Vorgabe
der zusatzlichen Sendeverzdgerung weiterhin ausgewertet Die Vorgabe des
Erfassungszustands bleibt dabei erhalten. Lediglich die Tasten zur Lernfunktion der
zusatzlichen Sendeverzogerung (Start<: / Stop ;) werden dann durch das Gerat nicht
mehr ausgewertet.

Wird der Gehtest aktiviert, so bleibt die manuelle Vorgabe des Erfassungszustands
zunachst erhalten. Bei Deaktivierung des Gehtests nimmt der Funktionsblock 1 immer die
Betriebsart Auto%x ein.

Ist die manuelle Einstellung der zusatzlichen Sendeverzégerung durch die IR-
Fernbedienung aktiv (Zeitmessung lauft), wird diese bei Vorgabe eines manuellen
Erfassungszustands durch die Tasten On:+ oder Off C-— abgebrochen und verworfen.

Eine manuelle Vorgabe des Erfassungszustands bleibt beim Driicken der RESET-Taste
erhalten.

Funktionsweisen der Tasten zur Einstellung der Empfindlichkeit aller PIR-Sektoren...

Sens - - Empfindlichkeit verringern

Durch Driicken dieser Taste wird die Empfindlichkeit aller PIR-Sektoren individuell um max.
eine Stufe verringert. Es wird stets der in der ETS parametrierte Empfindlichkeitswert
reduziert.

Sens = - Empfindlichkeit zurlickstellen

Durch Driicken dieser Taste werden die Empfindlichkeitseinstellungen aller PIR-Sektoren
auf die in der ETS konfigurierten Empfindlichkeitswerte zurlickgestellt.

Sens + - Empfindlichkeit erhéhen

Durch Driicken dieser Taste wird die Empfindlichkeit aller PIR-Sektoren individuell um max.
eine Stufe erhoht. Es wird stets der in der ETS parametrierte Empfindlichkeitswert erhéht.

Die Anderung der parametrierten Empfindlichkeitseinstellung ist durch die IR-
Fernbedienung nur im Bereich von Stufe 1 bis Stufe 4 mdglich. Ist die Empfindlichkeit eines
PIR-Sektors in der ETS bereits auf einen Grenzwert eingestellt (Stufe 1 oder Stufe 4), so
kann diese Einstellung nicht tUber die Grenzwerte hinaus verandert werden. Ein in der ETS
deaktivierter PIR-Sektor kann durch das Anheben der Empfindlichkeit durch die IR-
Fernbedienung nicht aktiviert werden. Ebenso ist eine Deaktivierung (Stufe 1 -> Sensor
abgeschaltet) durch die IR-Fernbedienung nicht moglich.

Die durch die IR-Fernbedienung vorgegebene Empfindlichkeit kann zu jeder Zeit durch
einen neuen ETS-Programmiervorgang oder Giber den Empfindlichkeitseinsteller am Gerat
geandert werden. Bei der Empfindlichkeitsvorgabe ist immer die zuletzt durchgeflihrte
Aktion (ETS-Programmiervorgang, Einsteller am Gerat oder IR-Fernbedienung) relevant.

Funktionsweisen der Tasten zur Einstellung der Dammerungsstufe...

(€ - Dammerungsstufe Nachtbetrieb (10 Lux)
Durch Dricken dieser Taste wird die Dammerungsstufe auf 10 Lux eingestellt.

e - Dammerungsstufe reduzierte Helligkeit (50 Lux)
Durch Driicken dieser Taste wird die Dammerungsstufe auf 50 Lux eingestellt.

- Dammerungsstufe fir regulare Treppenhausbeleuchtung (150 Lux)
Durch Dricken dieser Taste wird die Dammerungsstufe auf 150 Lux eingestellt.
3¢ - Dammerungsstufe flr Tagbetrieb (helligkeitsunabhangig)
Durch Driicken dieser Taste wird die Dammerungsstufe auf helligkeitsunabhangig
eingestellt.
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[i]

Teach3¢ - Teach-In Funktion fiir Dammerungsstufe

Durch Dricken dieser Taste wird der aktuell gemessene Helligkeitswert als
Dammerungsstufe gespeichert. Eingelernte Helligkeitswerte werden auf den Messbereich
1...1.000 Lux begrenzt.

Die Tasten zur Dammerungsstufeneinstellung der IR-Fernbedienung sind nur aktiv, wenn
die Auswertung der Dammerungsstufe fiir den Funktionsblock 1 in der ETS auf
“helligkeitsabhangig” parametriert ist.

Alle Einstellungen zur Dammerungsstufe werden gleichwertig behandelt. Ein vorgegebener
Dammerungsstufenwert bleibt bis zu einer erneuten Vorgabe (Uber Bus empfangener
Dammerungsstufenwert, busgesteuerte Teach-In Funktion oder Vorgabe tber die IR-
Fernbedienung) erhalten. Auch ein Busspannungsausfall setzt den neu vorgegebenen
Dammerungsstufenwert nicht zuriick.

Die durch die Taste Teach3¢ der IR-Fernbedienung auslésbare Teach-In-Funktion
entspricht nicht der busgesteuerten Teach-In-Funktion. Hier handelt es sich um zwei
getrennte Funktionen, die unabhangig voneinander eine Dammerungsstufe vorgeben
kdnnen. Die jeweils zuletzt ausgefuhrte Funktion gibt den aktiven Dammerungsstufenwert
vor.

Funktionsweisen der Tasten zur Einstellung der zusatzlichen Sendeverzdgerung...

10 SEK

& - zusatzliche Sendeverzogerung 10 Sekunden

Durch Dricken dieser Taste wird die zusatzliche Sendeverzogerung auf 10 Sekunden
eingestellt (Gesamtsendeverzdogerung = 20 Sekunden).

30 SEK

& - zusatzliche Sendeverzdgerung 30 Sekunden

Durch Dricken dieser Taste wird die zusatzliche Sendeverzégerung auf 30 Sekunden
eingestellt (Gesamtsendeverzégerung = 40 Sekunden).

2 MIN

& - zusatzliche Sendeverzdgerung 2 Minuten

Durch Dricken dieser Taste wird die zusatzliche Sendeverzégerung auf 2 Minuten
eingestellt (Gesamtsendeverzdgerung = 2 Minuten, 10 Sekunden).

5 MIN

- zusatzliche Sendeverzégerung 5 Minuten

Durch Dricken dieser Taste wird die zusatzliche Sendeverzdgerung auf 5 Minuten
eingestellt (Gesamtsendeverzdgerung = 5 Minuten, 10 Sekunden).

30 MIN

& - zusatzliche Sendeverzdgerung 30 Minuten

Durch Dricken dieser Taste wird die zusatzliche Sendeverzogerung auf 30 Minuten
eingestellt (Gesamtsendeverzdgerung = 30 Minuten, 10 Sekunden).

Start¥ - Starten der Lernfunktion zur zusatzlichen Sendeverzégerung

Durch Dricken dieser Taste wird die Zeitmessung der Lernfunktion zur zusatzlichen
Sendeverzogerungszeit gestartet.

Es werden die parametrierten Telegramme zu Beginn der Erfassung Uber die Ausgange 1
und 2 gesendet. Die Funktion des Funktionsblocks 1 wird gesperrt.

Stop ¥t - Stoppen der Lernfunktion zur zusétzlichen Sendeverzogerung

Nach Ablauf der gewiinschten Zeit fur die zusatzliche Sendeverzégerung muss die Taste
Stop ¥+ gedriickt werden. Die ermittelte Zeit wird dann durch das Gerét als neue
zusatzliche Sendeverzdgerung tibernommen.

Beim Driicken der Stop<{:-Taste werden die parametrierten Telegramme am Ende der
Erfassung Uber die Ausgange 1 und 2 gesendet. Die Funktion des Funktionsblocks 1 wird
wieder freigegeben.
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Alle Uber die IR-Fernbedienung vorgenommenen Einstellungen der zusatzlichen
Sendeverzdgerung kdnnen nur Uber die IR-Fernbedienung selbst, das
Kommunikationsobjekt “Faktor zusatzliche Sendeverzégerung® oder durch einen ETS-
Programmiervorgang (Ubernahme der Parametrierung) Uberschrieben werden. Ein
Busspannungsausfall hat keine Auswirkung auf den per IR-Fernbedienung eingestellten
Wert flir die zusatzliche Sendeverzdgerung.

Die Zeitmessung wird auf 255 Stunden begrenzt. Bei Ablauf dieser Zeit ohne Betatigung
der Stop¥*- Taste wird die Zeitmessung abgebrochen und die ermittelte Zeit verworfen.

i/ Die Zeitmessung wird bei den folgenden Ereignissen abgebrochen...
- Betatigung einer Taste mit fest vorgegebenen Zeiten fir die Sendeverzégerung,
- Aktivierung der Sperrfunktion des ersten Funktionsblocks,
- Deaktivierung des ersten Funktionsblocks durch die Funktionsblockumschaltung ,
- Aktivierung der Gehtest-Funktion durch die IR-Fernbedienung,
- Aktivierung der Sperrfunktion der IR-Fernbedienung,
- Beim Driicken der Tasten On<:+ oder Off Oi—.
Bei Abbruch der Zeitmessung bleibt der Wert der zuvor eingestellten zusatzlichen
Sendeverzdgerung erhalten.

[i] Wird wahrend einer aktiven Zeitmessung tber das Objekt “Faktor zusétzliche
Sendeverzogerung”“ ein Telegramm empfangen, so wird der empfangene Objektwert nicht
Ubernommen! Beim Driicken der Stop¥:-Taste wird der Wert der Zeitmessung als neue
zusatzliche Sendeverzdgerung eingestellt.

[i] Wenn die Betriebsart des Gerats liber eine Vor-Ort-Bedienung oder (iber die
entsprechenden Kommunikationsobjekte auf "ON" oder "OFF" eingestellt wurde, werden
die IR-Tasten zur manuellen Einstellung der zusatzlichen Sendeverzégerung (Start/Stopp)
nicht mehr bearbeitet, da dies eine Telegrammausgabe und folglich eine Anderung der
Zustande der angesteuerten Aktoren zur Folge hatte.

[i] Eine Dammerungsstufeneinstellung (iber die IR-Fernbedienung wird auch wahrend einer
aktiven Zeitmessung ausgeflihrt.

=

Funktionsweise der Taste zum Gehtest...

- TEST - Gehtest aktivieren / deaktivieren
Durch Dricken dieser Taste kann die Gehtest-Funktion des Gerates aktiviert und
deaktiviert werden. Nach Aktivierung der Gehtest-Funktion sind auf der IR-Fernbedienung
nur noch die Tasten fir die Empfindlichkeitseinstellung der PIR-Sektoren (Sens -/ Sens =/
Sens +) und die TEST-Taste zum Deaktivieren der Gehtest-Funktion aktiv.

i] Die Taste TEST kann in der ETS deaktiviert werden.

Funktionsweise der Reset-Taste...

- RESET - Zurlcksetzen der Einstellungen der IR-Fernbedienung
Durch Dricken dieser Taste werden die Einstellungen fur die Empfindlichkeiten der PIR-
Sektoren, fir die zusatzliche Sendeverzdgerung und fir die Dammerungsstufe auf die
ETS-Parameterwerte zurlickgestellt. Die Reset-Funktion wird erst ausgel6st, wenn die
RESET-Taste min. 3 Sekunden lang gedrickt wird. Auch die optische Quittierung durch die
blaue Status-LED im Sensorfenster erfolgt erst nach dieser Zeitspanne.

[i] Die zuletzt durch eine Vor-Ort-Bedienung oder liber Kommunikationsobjekte vorgegebene
Betriebsart ("ON" oder "OFF") bleibt auch nach Ausfihren der RESET-Funktion erhalten.

Sperrfunktion der IR-Fernbedienung

Uber die Sperrfunktion kénnen alle Tasten der IR-Fernbedienung tber den Bus gesperrt
werden. Das Aktivieren und Deaktivieren der Sperrfunktion erfolgt Gber das
Kommunikationsobjekt “IR-Eingang Sperren”, wobei die Telegrammpolaritat parametrierbar ist.
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Wahrend einer aktiven Sperrung kénnen keine Einstellungen tber die IR-Fernbedienung
vorgenommen werden.

Der Zustand der Sperrfunktion nach Busspannungswiederkehr ist in der ETS parametrierbar.
Die folgenden Einstellungen sind mdglich...

- "deaktiviert": Nach Busspannungswiederkehr ist die IR-Fernbedienung sofort betriebsbereit.
- "aktiviert": Nach Busspannungswiederkehr ist die IR-Fernbedienung vollstandig gesperrt.

- "Zustand wie vor Busspannungsausfall": Bei Busspannungsausfall wird der aktuelle Zustand
der Sperrfunktion gespeichert. Nach Busspannungswiederkehr fihrt das Gerat den
gespeicherten Sperrzustand (aktiv oder inaktiv) nach.

Auch der Zustand der Sperrfunktion nach einem ETS-Programmiervorgang kann in der ETS
parametriert werden. Die folgenden Einstellungen sind hierbei maoglich...

- "deaktiviert": Nach einem ETS-Programmiervorgang ist die IR-Fernbedienung sofort
betriebsbereit.

- "aktiviert": Nach einem ETS-Programmiervorgang ist die IR-Fernbedienung vollstandig
gesperrt.
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3 Technische Daten

Allgemein

Schutzklasse

Prifzeichen
Umgebungstemperatur
Best.-Nr. 2050..

Best.-Nr. 2051..

Lager-/ Transporttemperatur
Relative Feuchte

Versorgung KNX
KNX Medium
Inbetriebnahmemodus
Stromaufnahme KNX

Bewegungserfassung (Geratevariante 1,10 m)
Montagehdhe

Erfassungswinkel (waagerecht)
Erfassungswinkel (senkrecht)

Bewegungserfassung (Geratevariante 2,20 m)
Montagehdhe
Erfassungswinkel

Helligkeitssensor
Messbereich
Genauigkeit (1...10 Ix)
Genauigkeit (> 10 Ix)
Auflésung

Temperatursensor
Messbereich
Best.-Nr. 2050..
Best.-Nr. 2051..
Genauigkeit
Auflésung

KNX/ EIB
-5...+45°C
-25 ... +55°C
-25...+70°C

10 ... 100 % (keine Betauung)

TP
S-Mode
3...10mA

1,10 m
180 °
60

1,10 m /2,20 m
180 °

ca.1...1000 Ix
+30 %
+20 %

1,0 Ix

-5...+45°C
ca.-20 ... +55°C
+1K

0,13 K
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4 Software-Beschreibung

4.1 Software-Spezifikation

ETS-Suchpfade: Phys. Sensoren / Bewegungsmelder / Bewegungsmelder

Komfort 1,10 m

Phys. Sensoren / Bewegungsmelder / Bewegungsmelder

Komfort 2,20 m

AST-Verbindung: nur kompatibel zum Busankoppler 3 (ab Version "V01")

Nr. Kurzbeschreibung Name Version ab
Maskenver-
sion

1 Multifunktionale Wachter-Applikation PIR Komfort A03212 1.2 705

(erste Serie): fur ETS4 ab
Bis zu 5 Funktionsbldcke fur Version 4.2
Bewegungsauswertungen, und ETSS

Temperaturmessung,
Helligkeitsgrenzwerte, IR-

Fernbedienung und Demontagealarm.

Best.-Nr. 2050..
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4.2 Software "PIR A03212"

4.2.1 Funktionsumfang

Abhangig von der Konfiguration arbeitet das Gerat zur Bewegungserkennung (Anwendung
Wachter) als auch zur Raumuberwachung (Anwendung Melder).

Optional: Fortlaufende Auswertung der Helligkeit bei aktiver Bewegungserfassung im
Wachterbetrieb. Dadurch Ausschalten einer Beleuchtung, wenn eine definierte
Helligkeitsschwelle z. B. durch eindringendes Tageslicht tUberschritten wird.

Projektierbare Anzahl von Bewegungsimpulsen innerhalb einer Uberwachungszeit im
Meldebetrieb. Eine Bewegung wird erst dann identifiziert, wenn das Gerat die eingestellte
Anzahl an Bewegungsimpulsen festgestellt hat. Diese Anwendung bietet sich an, wenn das
Gerat als Melder fir KNX-Meldeanlagen arbeiten soll.

Die Bewegungserfassung erfolgt digital Uber 2 PIR-Sektoren mit einem Gesamt-
Erfassungsbereich von 180°.

Empfindlichkeit der Bewegungserfassung getrennt fur die PIR-Sektoren in Stufen
parametrierbar. Benutzergefihrte Anpassung der Empfindlichkeit ber einen Einsteller vor
Ort am Gerat oder mit Hilfe der IR-Fernbedienung (Zubehdr). Optionales Verringern der
Basisempfindlichkeit zur Reduzierung ungewtlinschter Bewegungserfassungen in
weitlaufigen Einbauumgebungen (grof3er Erfassungsradius).

Integrierter Helligkeitssensor zur Ermittlung der Umgebungshelligkeit. Um Abweichungen
der ermittelten Helligkeit an der Linse zur Raumhelligkeit zu minimieren, kann die
Helligkeitsmessung Uber eine Benutzerkalibrierung individuell abgeglichen werden.
Auswertung der gemessenen Helligkeit durch bis zu drei voneinander unabhangige
Helligkeitsgrenzwerte. Beim Uber- oder Unterschreiten eines in der ETS parametrierten
oder von extern vorgegebenen Grenzwerts kann das Gerat Schalt-, Helligkeitswert- oder
Szenenabruftelegramme auf den KNX aussenden.

Bis zu 5 Funktionsblécke stehen zur Verfligung, die unabhangig arbeiten und bis zu 2 PIR-
Sektoren individuell zugeordnet werden kénnen. Jeder Funktionsblock ist beliebig auf die
Anwendung "Wachter", "Wachter mit Abschalthelligkeit" oder "Melder" konfigurierbar, so
dass mit nur einem Gerat unterschiedliche Schalt- oder Steuerungsaufgaben ausgefihrt
werden konnen, die sich auf verschiedene Bereiche eines Raums auswirken.

Je Funktionsblock stehen bis zu zwei Ausgangs-Kommunikationsobjekte zur Verfugung,
uber die die Schalt- und Steuerbefehle auf den KNX ausgesendet werden. Abhangig von
der konfigurierten Funktion (Schalten, Treppenhausfunktion, Dimmwertgeber,
Szenennebenstelle, Temperaturwertgeber, Helligkeitswertgeber,
Betriebsmodusumschaltung, Schalten mit Zwangsstellung) wird das Datenformat dieser
Objekte unabhangig voneinander festgelegt und an die steuerbaren Gewerke der KNX-
Anlage angepasst.

Funktionsblock-Umschaltung zum busgesteuerten Umschalten zwischen zwei
Funktionsblock-Gruppen, wodurch zugeordnete Funktionsbldcke beispielsweise
tageszeitabhangig oder abhangig vom Zustand der KNX-Anlage umgeschaltet werden
kénnen. Hierdurch ist wahrend des Betriebs des Gerats das fortlaufende Umschalten und
somit Verandern der Geratefunktion moglich (z. B. am Tag Wachter mit Abschalthelligkeit
zur Lichtsteuerung, in der Nacht Wachter fur Service-Licht / bei Abwesenheit Melder fur
KNX-Meldeanlagen).

Anpassung eines Funktionsblocks an vielfaltige Steuerungsaufgaben durch umfangreiche
Parameter. So sind beispielsweise in der ETS Einstellungen zur Dammerungsstufe (inkl.
externer Vorgabe und Teach-In), zu Verzégerungszeiten (Auswerteverzdgerung zu Beginn
und Sendeverzégerung am Ende einer Erfassung) und zur Sensorzuordnung (PIR- und
Helligkeitssensorik) moglich.

Umschaltung der Betriebsart (OFF / AUTO / ON) des ersten Funktionsblocks im laufenden
Betrieb des Gerats durch Vor-Ort-Bedienung. Hierdurch ist es beispielswiese bei der
Ansteuerung einer Beleuchtung méglich, die Bewegungsautomatik zu deaktivieren und
somit das Licht bedarfsorientiert dauerhaft ein- oder auszuschalten.

Bedarfsorientiertes Sperren einzelner Funktionsblécke tber den KNX.

Manuelle Bedienung der angesteuerten KNX-Aktorik und folglich eine Deaktivierung der
PIR-Automatik mdglich.
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- Ein Funktionsblock kann im helligkeitsunabhangigen Betrieb die Zeitspanne nach einer
letzten Bewegung ermitteln und tUber ein Kommunikationsobjekt auf den KNX aussenden.
Diese Funktion erlaubt beispielsweise eine einfache Uberwachung von
Personenbewegungen im betreuten Wohnen oder in einer Seniorenresidenz.

- Betriebsmodus einstellbar fur Funktionsblécke der Anwendung "Wachter" oder "Wachter
mit Abschalthelligkeit". Der Betriebsmodus legt die Funktionsweise der
Bewegungserkennung fest und definiert, ob der Beginn und das Ende einer
Bewegungserfassung automatisch erkannt wird. So kann die Betriebsart auf "Vollautomat"
(Automatik EIN, Automatik AUS), auf "Halbautomat I" (Manuell EIN, Automatik AUS) oder
auf "Halbautomat II" (Automatik EIN, Manuell AUS) konfiguriert werden.

- Das Geréat ist in den Anwendungen "Wachter" oder "Wachter mit Abschalthelligkeit" als
Einzelgerat, als Haupt- oder Nebenstelle einsetzbar. Die Verwendung mehrerer Gerate in
einem Raum, um den Erfassungsbereich zu erweitern, ist mdglich, indem ein als
Hauptstelle parametriertes Gerat mit mehreren als Nebenstelle parametrierten Geraten
kombiniert wird.

- Gehtest-Funktion zur Hilfe bei der Projektierung und Einstellung des PIR-
Erfassungsbereichs. Der Gehtest zeigt die Reaktion des Gerats bei erkannten
Bewegungen durch eine blaue Status-LED an, die sich gut sichtbar hinter dem
Sensorfenster befindet. Optional kann die Status-LED auch im Normalbetrieb erkannte
Bewegungen signalisieren.

- Integrierte Raumtemperaturmessung.

- Das Gerat ist mit einem Demontagealarm ausgestattet, der bedarfsweise beim Abziehen
vom Busankoppler ein 1-Bit oder 1-Byte Telegramm auslost.

- IR-Fernbedienung (Zubehor) zur Einstellung von Funktionen des ersten Funktionsblocks
(Dammerungsstufe, Empfindlichkeit der Bewegungserfassung, Bewegungsauswertung und
Nachlaufzeit). Mit der Fernbedienung ist zudem das Ein- und Ausschalten der Gehtest-
Funktion mdglich. Die IR-Fernbedienung ist als optionales Zubehorteil erhaltlich.
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4.2.2 Hinweise zur Software

ETS Projektierung und Inbetriebnahme

Zur Projektierung und Inbetriebnahme des Gerates ist die ETS4 ab Version 4.2 oder die ETS5
erforderlich. Die Verwendung der ETS5 wird empfohlen.
Fir die ETS2 und ETS3 ist keine Produktdatenbank verfligbar.

Entladen des Applikationsprogramms und nicht lauffahige Applikation

Nachdem das Applikationsprogramm durch die ETS entladen wurde, blinkt die blaue Status-
LED langsam (ca. 0,75 Hz). In diesem Fall reagiert das Gerat nicht mehr auf Bewegungen,
Bustelegramme oder auf Befehle der IR-Fernbedienung. Auch die Vor-Ort-Bedienung ist
wirkungslos. Der beschriebene Auslieferungszustand ist durch das Entladen mit der ETS nicht
wiederherstellbar.

Das Gerat signalisiert zudem durch langsames Blinken der blauen Status-LED, dass eine nicht
lauffahige Applikation durch die ETS einprogrammiert wurde. Nicht lauffahig sind Applikationen
dann, wenn diese zwar in der ETS-Produktdatenbank zur Verwendung vorgesehen sind, mit der
ausgewahlten Geratehardware jedoch nicht kombiniert werden dirfen. Auch in diesem Fall ist
das Geréat funktionslos.

Es ist generell darauf zu achten, dass die verwendete Geratehardware mit dem in der ETS
projektierten Gerat Ubereinstimmt.
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4.2.3 Objekttabelle

4.2.3.1 Objekte zur Sensorik

Funktion: Bewegungserfassung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 0 Verriegelung PIR-Sensorik Bewegungserfass- 1 Bit 1.001 K S, - -

ung - Eingang

Beschreibung  1-Bit Objekt, Uber das die PIR-Sensorik nach einer aktiven
Bewegungserfassung (Beleuchtung AUS) verriegelt werden kann, damit das
Gerat durch die abkihlenden Leuchtmittel keine Bewegung identifiziert. Die
Telegrammpolaritat sowie die Verriegelungszeit sind parametrierbar. Eine
laufende Verriegelungszeit wird durch den Empfang eines neuen Telegramms
zur Verriegelung neu gestartet.

Funktion: Helligkeitssensorik
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
|:|<-| 1 Gemessener Helligkeitswert  Helligkeitssensorik 2 Byte 9.004 K,- U, L

- Ausgang

Beschreibung  2-Byte Objekt, Uber das der durch den internen Helligkeitssensor des Gerats
ermittelte Helligkeitswert des Raums auf den Bus aussendet werden kann.
Das Gerat kann den Helligkeitswert aktiv bei einer parametrierten
Helligkeitsanderung und/oder zyklisch Ubertragen. Es besteht auch die
Méglichkeit, den Helligkeitswert nur passiv bereit zu stellen und diesen auf
Anfrage zu Ubertragen (parameterabhangig).

Funktion: Helligkeitssensorik
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 2 Sensorkalibrierung Helligkeitssensorik 2 Byte 9.004 K S, - -

- Eingang

Beschreibung  2-Byte Objekt, tiber das dem Gerat im Zuge der Sensorkalibrierung ein
externer Helligkeitsreferenzwert zugeflihrt werden kann. Beim Durchfiihren
einer Kalibrierung ordnet das Gerat den Uber dieses Objekt vorgegebenen
Messwert dem aktuell gemessenen Helligkeitswert (Helligkeit am Lichtleiter)
zu, wodurch die Messwertkurve im Gerat angepasst wird.
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4.2.3.2 Objekte fur Funktionsblocke 1...5

Objekte fiir Ausgangsfunktionen

Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 37318' Schalten FBx - Ausgang 1 1Bit 1.001 K, - U, -

Beschreibung  1-Bit Objekt, Uber das der erste Ausgang eines Funktionsblocks die Schalten-
Befehle zu Beginn oder am Ende einer Erfassung an die KNX-Aktorik (z. B.
Schaltaktor) ausgibt. Die Telegrammpolaritat ist parametrierbar.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Schalten" konfiguriert ist.

Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
3’318' Schalten Treppenhaus FBx - Ausgang 1 1Bit 1.010 K,- U, -

Beschreibung  1-Bit Objekt, Uber das der erste Ausgang eines Funktionsblocks die Schalten-
Befehle zu Beginn oder am Ende einer Erfassung an die KNX-Aktorik (z. B.
Schaltaktor) ausgibt. Die Nachlaufzeit [&uft im Aktor ab. Die
Telegrammpolaritat ist daher festgelegt ("1" zu Beginn einer Erfassung, "0" am
Ende einer Erfassung).
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Treppenhausfunktion" konfiguriert ist.

Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 3’3181 Zwangsstellung FBx - Ausgang 1 2 Bit 2.001 K, - U, -

Beschreibung  2-Bit Objekt, Uber das der erste Ausgang eines Funktionsblocks die
Zwangsflihrungs-Befehle mit hoher Prioritdt zu Beginn oder am Ende einer
Erfassung an die KNX-Aktorik (z. B. Schaltaktor) ausgibt. Die
Telegrammpolaritat ist parametrierbar.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf "Schalten
mit Zwangsfuhrung" konfiguriert ist.
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Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 37318' Dimmwert FBx - Ausgang 1 1 Byte 5.001 K, - U, -

Beschreibung  1-Byte Objekt, Uber das der erste Ausgang eines Funktionsblocks die
Dimmwert-Befehle zu Beginn oder am Ende einer Erfassung an die KNX-
Aktorik (z. B. Dimmaktor) ausgibt. Die Dimmwerte sind parametrierbar.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Dimmwertgeber" konfiguriert ist.

Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 3,18 Szenennebenstelle FBx - Ausgang1  1Byte 18.001 K, -, U, -

Beschreibung  1-Byte Obijekt, liber das der erste Ausgang eines Funktionsblocks eine
Szenennummer zwecks eines Szenenabrufs zu Beginn oder am Ende einer
Erfassung an die KNX-Aktorik (z. B. Dimmaktor) ausgibt. Die Szenennummer
ist parametrierbar.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Lichtszenennebenstelle" konfiguriert ist.

Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I %318' Temperaturwert FBx - Ausgang 1 2 Byte 9.001 K,- 0, -

Beschreibung  2-Byte Objekt, Uber das der erste Ausgang eines Funktionsblocks
vorkonfigurierte Temperaturwerte zu Beginn oder am Ende einer Erfassung an
eine KNX-Aktorik oder -Sensorik (z. B. Raumtemperaturregler) ausgibt. Die
Temperaturwerte sind parametrierbar.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Temperaturwertgeber" konfiguriert ist.

Funktion: Funktionsblock

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I 2‘318’ Helligkeitswert FBx - Ausgang1 2 Byte 9.004 K, -, U,-
ggi (x=1..5)

Beschreibung  2-Byte Objekt, liber das der erste Ausgang eines Funktionsblocks
vorkonfigurierte Helligkeitswerte zu Beginn oder am Ende einer Erfassung an
eine KNX-Aktorik oder -Sensorik (z. B. externer Konstantlichtregler) ausgibt.
Die Helligkeitswerte sind parametrierbar.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Helligkeitswertgeber" konfiguriert ist.
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Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
37318' Betriebsmodus FBx - Ausgang 1 1 Byte 20.102 K, -, U, -

Beschreibung  1-Byte Objekt, Uber das der erste Ausgang eines Funktionsblocks ein Befehl
zur Betriebsmodusumschaltung zu Beginn oder am Ende einer Erfassung an
die KNX-Aktorik oder -Sensorik (z. B. Raumtemperaturregler) ausgibt. Der
Betriebsmodus ist parametrierbar.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Betriebsmodus Raumtemperaturregler" konfiguriert ist.

Funktion: Funktionsblock

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I ‘3‘419’ Schalten FBx - Ausgang 2 1Bit 1.001 K, - U, -
49, (x=1...5)

64

Beschreibung  1-Bit Objekt, Uber das der zweite Ausgang eines Funktionsblocks die
Schalten-Befehle zu Beginn oder am Ende einer Erfassung an die KNX-
Aktorik (z. B. Schaltaktor) ausgibt. Die Telegrammpolaritat ist parametrierbar.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Schalten" konfiguriert ist.

Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I gh191 Schalten Treppenhaus FBx-Ausgang2 1Bit 1.010 K,-,U,-

Beschreibung  1-Bit Objekt, Uber das der zweite Ausgang eines Funktionsblocks die
Schalten-Befehle zu Beginn oder am Ende einer Erfassung an die KNX-
Aktorik (z. B. Schaltaktor) ausgibt. Die Nachlaufzeit lauft im Aktor ab. Die
Telegrammpolaritat ist daher festgelegt ("1" zu Beginn einer Erfassung, "0" am
Ende einer Erfassung).
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Treppenhausfunktion" konfiguriert ist.

Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
|:|<-| 3,19 Zwangsstellung FBx-Ausgang1 2Bit 2.001 K, - U, -

Beschreibung  2-Bit Objekt, Uber das der zweite Ausgang eines Funktionsblocks die
Zwangsfuhrungs-Befehle mit hoher Prioritdt zu Beginn oder am Ende einer
Erfassung an die KNX-Aktorik (z. B. Schaltaktor) ausgibt. Die
Telegrammpolaritat ist parametrierbar.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf "Schalten
mit Zwangsfuhrung" konfiguriert ist.
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Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
&19, Dimmwert FBx - Ausgang 2 1 Byte 5.001 K, - U, -

Beschreibung  1-Byte Objekt, Uber das der erste Ausgang eines Funktionsblocks die
Dimmwert-Befehle zu Beginn oder am Ende einer Erfassung an die KNX-
Aktorik (z. B. Dimmaktor) ausgibt. Die Dimmwerte sind parametrierbar.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Dimmwertgeber" konfiguriert ist.

Funktion: Funktionsblock

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I 4,19 Szenennebenstelle FBx - Ausgang2  1Byte 18.001 K, -, U, -
gg (x=1...5)

Beschreibung  1-Byte Obijekt, liber das der zweite Ausgang eines Funktionsblocks eine
Szenennummer zwecks eines Szenenabrufs zu Beginn oder am Ende einer
Erfassung an die KNX-Aktorik (z. B. Dimmaktor) ausgibt. Die Szenennummer
ist parametrierbar.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Lichtszenennebenstelle" konfiguriert ist.

Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I gh191 Temperaturwert FBx - Ausgang2 2 Byte 9.001 K,- 0, -

Beschreibung  2-Byte Objekt, Uber das der zweite Ausgang eines Funktionsblocks
vorkonfigurierte Temperaturwerte zu Beginn oder am Ende einer Erfassung an
eine KNX-Aktorik oder -Sensorik (z. B. Raumtemperaturregler) ausgibt. Die
Temperaturwerte sind parametrierbar.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Temperaturwertgeber" konfiguriert ist.

Funktion: Funktionsblock

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I ‘3‘419’ Helligkeitswert FBx - Ausgang2 2Byte 9.004 K, -, U,-
gg (x=1...5)

Beschreibung  2-Byte Objekt, liber das der zweite Ausgang eines Funktionsblocks
vorkonfigurierte Helligkeitswerte zu Beginn oder am Ende einer Erfassung an
eine KNX-Aktorik oder -Sensorik (z. B. externer Konstantlichtregler) ausgibt.
Die Helligkeitswerte sind parametrierbar.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Helligkeitswertgeber" konfiguriert ist.
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Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
&19, Betriebsmodus FBx - Ausgang 2 1 Byte 20.102 K, -, U, -

Beschreibung  1-Byte Objekt, Gber das der zweite Ausgang eines Funktionsblocks ein Befehl
zur Betriebsmodusumschaltung zu Beginn oder am Ende einer Erfassung an
die KNX-Aktorik oder -Sensorik (z. B. Raumtemperaturregler) ausgibt. Der
Betriebsmodus ist parametrierbar.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Betriebsmodus Raumtemperaturregler" konfiguriert ist.

Objekte zur Dammerungsstufensteuerung

Funktion: Dammerungsstufe

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I 3‘520’ Vorgabe Dammerungsstufe ~ FBx - Eingang 2 Byte 9.004 K,S, - -
ggi (x=1..5)

Beschreibung  2-Byte Objekt zur Vorgabe eines externen Dammerungsstufenwerts (1...1.000
Lux). Der Uber das Objekt empfangene Dammerungsstufenwert bleibt bis zu
einer neuen Vorgabe (externe Dammerungsstufe, Teach-In oder IR-
Fernbedienung) erhalten. Auch ein Busspannungsausfall setzt einen Uber den
KNX empfangenen Dammerungsstufenwert nicht zurlck.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Dammerungsstufenauswertung
helligkeitsabhangig erfolgt und die externe Dammerungsstufenvorgabe
freigeschaltet ist.

Funktion: Dammerungsstufe
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 2621' Teach-In Dammerungsstufe ~ FBx - Eingang 1Bit 1.001 K, S, - -

Beschreibung  1-Bit Objekt zur Auslésung eines Teach-In Vorgangs zum Lernen eines
Dammerungsstufenwerts. Mit der Teach-In Funktion wird der wirksame
Helligkeitswert verzdégerungsfrei durch Senden eines entsprechenden
Telegramms auf dieses Objekt als neuer Dammerungsstufenwert
Ubernommen. Die Telegrammpolaritat ist parametrierbar.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Dammerungsstufenauswertung
helligkeitsabhangig erfolgt und die Teach-In Funktion zur
Dammerungsstufenvorgabe freigeschaltet ist.
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Funktion: Dammerungsstufe

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
&22' Aktive Dammerungsstufe FBx - 2 Byte 9.004 K, -, (0),
52 Ruckmeldung (L)
67 Ausgang

(x = 1...5)

Beschreibung  2-Byte Objekt zur Rlickmeldung des aktiven Dammerungsstufenwerts eines
Funktionsblocks. Dieses Objekt kann wahlweise als aktives Meldeobjekt oder
als passives Statusobjekt (Objekt auslesen) fungieren. Als aktives
Meldeobjekt wird bei jeder Anderung der Dammerungsstufe, nach einem ETS-
Programmiervorgang oder nach Busspannungswiederkehr (optional
verzdgert) der aktuelle Dammerungsstufen-Helligkeitswert einmal auf den
KNX gesendet.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Dammerungsstufenauswertung
helligkeitsabhangig erfolgt.
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Funktion: Dammerungsstufe

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
g7823' Deaktivierung FBx - Eingang / 1Bit 1.003 K,S,U,-
53 Dammerungsstufe Ausgang
68 (x=1...5)

Beschreibung

1-Bit Objekt zur Aktivierung und Deaktivierung der Dammerungsstufe in
Einzelgeraten, Haupt- und Nebenstellen. Es ist moglich, im laufenden Betrieb
des Gerats die Dammerungsstufenauswertung lber dieses Objekt aus- und
wieder einzuschalten. Bei der Verwendung von Haupt- und Nebenstellen ist
die Verwendung dieses Objekts elementar, um bei Ausgangsfunktionen
ungleich des 1-Bit Datenformats die Nebenstellen in den
helligkeitsunabhangigen Betrieb schalten zu kdnnen. Folglich sind bei der
Projektierung des Objekts die Applikationstypen zu unterscheiden.

Applikationstyp "Einzelgerat": Das Objekt ist ein Eingang. Ein "1"-Telegramm
deaktiviert die Dammerungsstufe. Ein "0"-Telegramm gibt die
Dammerungsstufenauswertung wieder frei.

Applikationstyp "Hauptstelle": Das Objekt ist ein Ein- und ein Ausgang.
Verwendung als Eingang: Ein "1"-Telegramm deaktiviert die
Dammerungsstufe. Ein "0"-Telegramm gibt die Dammerungsstufenauswertung
wieder frei.

Verwendung als Ausgang: Die Hauptstelle steuert Uber diesen Ausgang die
Umschaltung der Dammerungsstufenauswertung der Nebenstelle(n) in
Abhangigkeit der eigenen Dammerungsstufenauswertung.

Kombinierte Verwendung des Objekts als Ein- und Ausgang: Wird die
Hauptstelle in den helligkeitsunabhangigen Betrieb umgeschaltet
(Verwendung als Eingang), erfolgt Gber das Objekt keine Steuerung der
Dammerungsstufenauswertung der Nebenstelle(n) mehr (Ausgangsfunktion
deaktiviert). Es werden dann bis zur Rickschaltung in den
helligkeitsabhangigen Betrieb keine Telegramme mehr automatisch von der
Hauptstelle ausgesendet! Um eine korrekte Funktion von Haupt- und
Nebenstelle(n) bei Umschaltung der Hauptstelle in den
helligkeitsunabhangigen Betrieb zu gewahrleisten, mussen zeitgleich auch die
Nebenstelle(n) Uber dieses Objekt in den helligkeitsunabhangigen Betrieb
umgeschaltet werden.

Applikationstyp "Nebenstelle": Das Objekt ist ein Eingang. Ein "1"-Telegramm
deaktiviert die Dammerungsstufe. Ein "0"-Telegramm gibt die
Dammerungsstufenauswertung wieder frei.
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Objekt zur Abschalthelligkeit (nur bei "Wachter mit Abschalthelligkeit")

Funktion: Abschalthelligkeit

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 2924' Abschalthelligkeit Teach-In FBx - Eingang 1Bit 1.001 K, S, -, -

Beschreibung  1-Bit Objekt zur Auslésung eines Teach-In Vorgangs zum Lernen der
Abschalthelligkeit. Mit der Teach-In Funktion wird der wirksame Helligkeitswert
verzogerungsfrei durch Senden eines entsprechenden Telegramms auf dieses
Objekt als neue Abschalthelligkeit ilbernommen. Die Telegrammpolaritat ist
parametrierbar.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Anwendung auf "Wachter mit
Abschalthelligkeit" konfiguriert ist und die Teach-In Funktion zur
Abschalthelligkeit freigeschaltet ist.

Objekte zum Helligkeitswert

Funktion: Helligkeitswert

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I ;g Externer Helligkeitssensor FBx - Eingang 2 Byte 9.004 K, S, -, -

Beschreibung  2-Byte Objekt flir den Empfang eines externen Helligkeitswerts. Hierdurch ist
es moglich, die Dammerungsstufenauswertung unabhangig zum Montageort
des Gerats durchzuflhren (z. B. Bereitstellen eines externen Helligkeitswerts
durch eine gunstiger montierte Nebenstelle).

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn der Helligkeitswert eines Funktionsblocks
extern erfasst werden soll.

Funktion: Helligkeitswert

Objekt Funktion Name Typ  DPT Flag
D‘-I 14 Aktiver Helligkeitswert FBX - 2Byte 9.004 K, -, - L
41, Riickmeldung
58, Ausgang
n (x=1..5)

Beschreibung  2-Byte Objekt zur passiven Rickmeldung des aktiven Helligkeitswerts eines
Funktionsblocks.
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Objekte zur Bewegungsauswertung

Funktion:

Objekt

O

Beschreibung

Bewegungsauswertung
Funktion Name Typ DPT Flag
Externe Bewegung FBx - Eingang 1Bit 1.010 K S, - -

(x =1...5)

1-Bit Objekt zum Empfang eines externen Bewegungssignals bei
Einzelgeraten und Hauptstellen ("1" = Bewegung vorhanden, "0" = irrelevant).
Uber dieses Objekt kann dem Geréat eine externe 1-Bit Bewegungsmeldung
zugefuhrt werden, die beispielsweise von einem Tastsensor im Raum
ausgeht. Hierdurch kann der Anwender auch ohne eine Bewegungserkennung
im Erfassungsbereich des Gerats durch ein simuliertes Bewegungssignal die
angebundene KNX-Aktorik ansteuern. Die Auswertung des externen
Bewegungssignals ist helligkeitsabhangig oder helligkeitsunabhangig moglich
(parametrierbar).

Bei Haupt- /Nebenstellenanordnungen empfangen die Hauptstellen tber
dieses Objekt die zyklischen Bewegungstelegramme der Nebenstellen (muss
mit den Objekten "Bewegung" der Nebenstellen verknipft werden).

Beim Applikationstyp "Nebenstelle" ist es nicht mdglich, dem Gerat externe
Bewegungsmeldungen zur Realisierung einer manuellen Bedienung (z. B.
durch einen Tastsensor) zuzuflhren. Dies ist ausschliel3lich an einer
Hauptstelle moglich. Bei Nebenstellen erfullt das Objekt "Externe Bewegung"
eine andere Aufgabe. In diesem Fall erfolgt die Deaktivierung und Aktivierung
der Dammerungsstufe in den Nebenstellen tiber dieses Objekt. Es werden die
zyklischen EIN-Telegramme der Hauptstelle empfangen. Diese Telegramme
werden aber nicht als Bewegung ausgewertet, sondern dienen der
Umschaltung der Dammerungsstufenauswertung. Wahrend des Empfangs der
zyklischen EIN-Telegramme wird die Dammerungsstufenauswertung
deaktiviert. Bleiben die EIN-Telegramme der Hauptstelle wahrend der
Nachlaufzeit aus, aktivieren die Nebenstellen wieder die
Dammerungsstufenauswertung. Der Empfang eines "Aus-Telegramms" flhrt
zur direkten Aktivierung der Dammerungsstufenauswertung
(helligkeitsabhangiger Betrieb) in den Nebenstellen.

Funktion:

Objekt

O

Beschreibung

13,
28,
43,
58,

73

Bewegungsauswertung
Funktion Name Typ DPT Flag
Bewegung FBx - Ausgang 1Bit 1.010 K,-,U,-

(x=1..5)

1-Bit Objekt zum Aussenden einer Bewegungsmeldung an die Hauptstelle
(zyklisch "1" = Bewegung vorhanden, "0" = wird nicht gesendet). Dieses
Objekt ist nur bei Nebenstellen vorhanden.
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Objekt zur zusatzlichen Sendeverzégerung

Funktion: Zusatzliche Sendeverzdgerung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I ;g' Faktor zus. FBx - Eingang 1 Byte 5.010 K, S, -, -
44 Sendeverzdgerung (x=1...5)
59

Beschreibung  1-Byte Objekt, dessen Wert die parametrierte zusatzliche Sendeverzégerung
busgesteuert verlangert (wirksame zusatzliche Sendeverzdégerung =
empfangener Faktor x parametrierte Zeit).

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die zusatzliche Sendeverzdgerung diskret
nach Parameter in der ETS konfiguriert wird und die Zeitverlangerung
freigegeben ist.

Objekt zur manuellen Bedienung

Funktion: Manuelle Bedienung

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I :158 Beleuchtung manuell FBx - Eingang 1Bit 1.001 K, S, - -
25, EIN/AUS (x=1...5)

Beschreibung  1-Bit Objekt zur manuellen Ansteuerung (Einschalten / Ausschalten) der
angesteuerten KNX-Aktorik (z. B. Beleuchtung). Eine manuelle Bedienung
wird Uber dieses Objekt vom Geréat erfasst und entsprechend der
Konfiguration der Betriebsart bearbeitet. Bei einer manuellen Steuerung ist die
Automatik deaktiviert ("1" = EIN / Reaktion wie Beginn einer Erfassung, "0" =
AUS / Reaktion wie Ende einer Erfassung).

Objekt zur Sperrfunktion

Funktion: Sperrfunktion

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I ;? Sperren FBx - Eingang 1Bit 1.003 K, S, - L
46, (x=1...5)

61,
76

Beschreibung  1-Bit Objekt zum Aktivieren und Deaktivieren der Sperrfunktion
(Telegrammpolaritat parametrierbar).
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Objekt zur Ubertragung der Zeit nach der letzten Bewegung

Funktion: Zeit nach letzter Bewegung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I ;g Zeit nach letzter Bewegung  FBx - Eingang 2 Byte 7.006 K, -, U, -

Beschreibung  2-Byte Objekt, das den Zahlerstand der Messung der Zeitspanne nach der
letzten identifizierten Bewegung im Datenformat "Minuten" enthalt. Dieses
Objekt kann als aktives Meldeobjekt oder alternativ als passives Statusobjekt
fungieren. Als aktives Meldeobjekt sendet das Gerat zyklisch den aktuellen
Zahlerstand auf den KNX aus. Die Zykluszeit ist in der ETS parametrierbar.
Wahrend einer aktiven Bewegung oder einer laufenden Standardverzégerung
ist der Zahlerwert immer "0". Sofern der Zahlerstand den maximalen Wert
"65.535" erreicht, halt das Gerat diesen Wert, bis durch eine neue
Bewegungserfassung der Zahler wieder zurickgesetzt wird.

Dieses Objekt ist nur im helligkeitsunabhangigen Betrieb sichtbar und nur
dann, wenn die Funktion in der ETS freigeschaltet ist.
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4.2.3.3 Objekte fiur die Helligkeitsgrenzwerte

Objekte fiir Ausgangs-Grenzwerte

Funktion: Grenzwert
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 102 Grenzwert 1 Schalten HG - Ausgang 1Bit 1.001 K, - U, -

Beschreibung  1-Bit Objekt, Uber das der erste Grenzwert den Schaltbefehl beim Uber- und
Unterschreiten der Grenzwertschwellen aussendet.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des ersten Grenzwerts auf
"Schalten" parametriert ist.

Funktion: Grenzwert
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 102 Grenzwert 1 Helligkeitswert ~ HG - Ausgang 1 Byte 5.001 K,- U, -

Beschreibung  1-Byte Objekt, Uber das der erste Grenzwert den Helligkeitswertbefehl beim
Uber- und Unterschreiten der Grenzwertschwellen aussendet.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des ersten Grenzwerts auf
"Helligkeitswert" parametriert ist.

Funktion: Grenzwert

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D<—| 102 Grenzwert 1 HG - Ausgang 1 Byte 18.001 K, -, U, -
Szenennebenstelle

Beschreibung  1-Byte Objekt, Uber das der erste Grenzwert den Szenenabrufbefehl beim
Uber- und Unterschreiten der Grenzwertschwellen aussendet.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des ersten Grenzwerts auf
"Szenennebenstelle" parametriert ist.

Funktion: Grenzwert
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 103 Grenzwert 2 Schalten HG - Ausgang 1Bit 1.001 K, - U, -

Beschreibung  1-Bit Objekt, Uber das der zweite Grenzwert den Schaltbefehl beim Uber- und
Unterschreiten der Grenzwertschwellen aussendet.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des zweiten Grenzwerts auf
"Schalten" parametriert ist.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn der zweite Grenzwert freigeschaltet ist.
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Funktion: Grenzwert
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 103 Grenzwert 2 Helligkeitswert ~ HG - Ausgang 1 Byte 5.001 K,- U, -

Beschreibung  1-Byte Objekt, Uber das der zweite Grenzwert den Helligkeitswertbefehl beim
Uber- und Unterschreiten der Grenzwertschwellen aussendet.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des zweiten Grenzwerts auf
"Helligkeitswert" parametriert ist.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn der zweite Grenzwert freigeschaltet ist.

Funktion: Grenzwert

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I 103 Grenzwert 2 HG - Ausgang 1 Byte 18.001 K, -, U, -
Szenennebenstelle

Beschreibung  1-Byte Objekt, Uber das der zweite Grenzwert den Szenenabrufbefehl beim
Uber- und Unterschreiten der Grenzwertschwellen aussendet.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des zweiten Grenzwerts auf
"Szenennebenstelle" parametriert ist.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn der zweite Grenzwert freigeschaltet ist.

Funktion: Grenzwert
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 104 Grenzwert 3 Schalten HG - Ausgang 1Bit 1.001 K,- U, -

Beschreibung  1-Bit Objekt, Uber das der dritte Grenzwert den Schaltbefehl beim Uber- und
Unterschreiten der Grenzwertschwellen aussendet.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des dritten Grenzwerts auf
"Schalten" parametriert ist.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn der dritte Grenzwert freigeschaltet ist.

Funktion: Grenzwert
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 104 Grenzwert 3 Helligkeitswert ~ HG - Ausgang 1 Byte 5.001 K, - U, -

Beschreibung  1-Byte Objekt, Uber das der dritte Grenzwert den Helligkeitswertbefehl beim
Uber- und Unterschreiten der Grenzwertschwellen aussendet.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des dritten Grenzwerts auf
"Helligkeitswert" parametriert ist.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn der dritte Grenzwert freigeschaltet ist.

Best.-Nr. 2050.. .
Best.-Nr. 2051.. Seite 51 von 187



Software "PIR A03212"

G I RA Objekttabelle

Funktion: Grenzwert

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I 104 Grenzwert 3 HG - Ausgang 1 Byte 18.001 K, -, U, -
Szenennebenstelle

Beschreibung  1-Byte Objekt, Uber das der dritte Grenzwert den Szenenabrufbefehl beim
Uber- und Unterschreiten der Grenzwertschwellen aussendet.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des dritten Grenzwerts auf
"Szenennebenstelle" parametriert ist.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn der dritte Grenzwert freigeschaltet ist.

Objekte zu Zusatzfunktionen der Grenzwerte

Funktion: Grenzwert Externe Vorgabe

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I 195 Grenzwert x externe Vorgabe HG - Eingang 2Byte 9.004 K, S, -, -
11 (x=1,2,3)

Beschreibung  2-Byte Objekt zur Vorgabe eines externen Grenzwerts (10...1.000 Lux). Durch
den in der ETS parametrierten relativen Hysteresewert ergibt sich je nach Art
der Grenzwertdefinition ein neuer Wert fur beide Helligkeitsschwellen. Der
neue Grenzwert bleibt bis zu einer neuen Vorgabe (extern Uber Objekt oder
Uber Teach-In Funktion) erhalten.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Grenzwertvorgabe freigeschaltet ist.

Funktion: Grenzwert Teach-In

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I ]83 Grenzwert x Teach-In HG - Eingang 1Bit 1.001 K, S, - -
112 (x=1,2,3)

Beschreibung  1-Bit Objekt zur Auslésung eines Teach-In Vorgangs zum Lernen eines
Grenzwerts. Mit der Teach-In Funktion wird der wirksame Helligkeitswert
verzogerungsfrei durch Senden eines entsprechenden Telegramms auf dieses
Objekt als neuer Grenzwert tbernommen. Die Telegrammpolaritat ist
parametrierbar.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Teach-In Funktion freigeschaltet ist.

Funktion: Grenzwert Riickmeldung

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I 107, Grenzwert x effektiv HG - 2 Byte 9.004 K, -, (0),
113 (x=1,2,3) Ruckmeldung - (L)

Ausgang

Beschreibung  2-Byte Objekt zur Rlickmeldung eines aktiven Grenzwerts. Dieses Objekt
kann wahlweise als aktives Meldeobjekt oder als passives Statusobjekt
(Objekt auslesen) fungieren. Als aktives Meldeobjekt wird bei jeder Anderung
des Grenzwerts, nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach
Busspannungswiederkehr (optional verzdgert) der aktuelle Grenzwert einmal
auf den Bus gesendet.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Rickmeldung freigeschaltet ist.
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Objekte zur Sperrfunktion

Funktion: Sperrfunktion
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 114 Sperren HG - Eingang 1Bit 1.003 K, S, -, -

Beschreibung  1-Bit Objekt zum Aktivieren und Deaktivieren der Sperrfunktion
(Telegrammpolaritat parametrierbar).
Dieses Obijekt ist nur sichtbar, wenn die Sperrfunktion freigegeben ist.

Best.-Nr. 2050.. .
Best.-Nr. 2051.. Seite 53 von 187



Software "PIR A03212"

G I RA Objekttabelle

4.2.3.4 Objekt fiur IR-Fernbedienung

Funktion: IR-Fernbedienung sperren
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 122 Sperren IR-Eingang 1Bit 1.003 K,S, - -

Beschreibung  1-Bit Objekt zum Aktivieren und Deaktivieren der Sperrfunktion
(Telegrammpolaritat parametrierbar).
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die IR-Fernbedienung und die
Sperrfunktion freigegeben sind.
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4.2.3.5 Objekte zur Funktionsblock-Umschaltung

Funktion: Funktionsblock-Umschaltung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 123 Umschaltung FB-Gruppen - 1Bit 1.001 K,S, - -

Eingang

Beschreibung  1-Bit Objekt zur Umschaltung der Funktionsblock-Gruppen
(Telegrammpolaritat parametrierbar). Das Auslesen dieses Objekts liefert
lediglich den zuletzt Uber den Bus in das Objekt geschriebenen
Telegrammwert zurlick (nach Reset "0"). Die nach Busspannungswiederkehr
oder einem ETS-Programmiervorgang aktive Gruppe (abhangig von der
Parametrierung) wird nicht automatisch in diesem Objekt nachgefuhrt (siehe
Objekt "Status Umschaltung").

Funktion: Funktionsblock-Umschaltung

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

|:|<-| 124 Status Umschaltung FB-Gruppen - 1Bit 1.001 K,- U, L
Ausgang

Beschreibung  1-Bit Objekt zur Statusmeldung der tatsachlich aktiven Funktionsblock-Gruppe
(Telegrammpolaritat richtet sich nach der Parametrierung der Polaritat des
Objekts "Umschaltung").
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4.2.3.6 Objekte zur Temperaturmessung

Funktion: Temperaturmessung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 115 Sensorkalibrierung Temperatur- 2 Byte 9.001 K, -, UR
messung -
Ausgang

Beschreibung  2-Byte Objekt zum Aussenden des abgeglichenen Raumtemperaturmesswerts
auf den KNX. Dieses Obijekt ist nur bei freigegebener Temperaturmessung

verfugbar.
Funktion: Temperaturmessung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 116 Sensorkalibrierung Temperatur- 2 Byte 9.001 K, S, - -
messung -
Eingang

Beschreibung  2-Byte Objekt, tiber das dem Gerat im Zuge der Sensorkalibrierung ein
externer Temperaturreferenzwert zugefihrt werden kann. Beim Durchfiihren
einer Kalibrierung ordnet das Gerat den Uber dieses Objekt vorgegebenen
Messwert dem aktuell gemessenen Temperaturwert (Temperatur des
gerateinternen Fuhlers) zu, wodurch ein Temperaturabgleich erfolgt.

Dieses Objekt ist nur bei Sensorkalibrierung durch ein Telegramm verflgbar.
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4.2.3.7 Objekte zur Vor-Ort-Bedienung und Betriebsartenanzeige

Funktion: Betriebsart

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 125 Betriebsart FB1 - Ausgang 1 Byte Non- K,- U, L
DPT

Beschreibung  1-Byte Objekt zum Aussenden der aktuellen Betriebsart (z. B. zur Vernetzung
von Haupt- und Nebenstellen). Uber dieses Objekt sind Einzelgerate oder
Hauptstellen in der Lage, die aktive Betriebsart an andere Busgerate
weiterzugeben. Durch Auswertung dieser Information kdnnen beispielsweise
Nebenstellen erkennen, welche Betriebsart in einer Hauptstelle aktiv ist und
LED-Anzeigen ansteuern.

0=AUTO
1=0N
2 = OFF

3...255 = nicht verwendet

Funktion: Betriebsart

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I 126 Betriebsart FB1 - Eingang 1 Byte Non- K,S, U, -
DPT

Beschreibung  1-Byte Objekt zur Umschaltung der Betriebsart (z. B. zur Vernetzung von
Haupt- und Nebenstellen). Uber dieses Objekt ist es moglich, die Betriebsart
von Einzelgeraten oder Hauptstellen unmittelbar durch einen Wertbefehl
vorzugeben. Dieses Objekt wird in der Regel von geeigneten PIR-
Nebenstellen verwendet, um die Betriebsart in einer Hauptstelle zu setzen.

0=AUTO
1= 0N
2 = OFF

3...255 = keine Reaktion

Funktion: Betriebsart
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 127 Status Betriebsart ON FB1 - Ausgang 1Bit 1.001 K, - U R

Beschreibung  1-Bit Objekt zur Signalisierung, ob die Betriebsart "ON" aktiv ist. Hierdurch ist
es moglich, andere Busgerate (z. B. Tastsensoren, Display-Gerate) zwecks
Statusanzeige anzusteuern. Bei aktiver Betriebsart "ON" wird Uber dieses
Objekt ein "EIN"-Telegramm auf den Bus ausgesendet. Wird die Betriebsart
umgeschaltet und ist "ON" hierdurch inaktiv, sendet das Objekt ein "AUS"-
Telegramm aus.

Das Gerat sendet den Status nur dann aus, wenn sich die Betriebsart andert
oder wenn das Gerat durch einen Reset (hach Busspannungswiederkehr,
nach ETS-Programmiervorgang, nach dem Aufstecken auf einen
Busankoppler) gelaufen ist.

Dieses Objekt ist nur bei den Applikationstypen "Einzelgerat" und
"Hauptstelle" verflgbar.
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Funktion: Betriebsart
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 128 Status Betriebsart OFF FB1 - Ausgang 1Bit 1.001 K, -, UR

Beschreibung  1-Bit Objekt zur Signalisierung, ob die Betriebsart "OFF" aktiv ist. Hierdurch ist
es moglich, andere Busgerate (z. B. Tastsensoren, Display-Gerate) zwecks
Statusanzeige anzusteuern. Bei aktiver Betriebsart "OFF" wird Uber dieses
Objekt ein "EIN"-Telegramm auf den Bus ausgesendet. Wird die Betriebsart
umgeschaltet und ist "OFF" hierdurch inaktiv, sendet das Objekt ein "AUS"-
Telegramm aus.

Das Gerat sendet den Status nur dann aus, wenn sich die Betriebsart andert
oder wenn das Gerat durch einen Reset (nach Busspannungswiederkehr,
nach ETS-Programmiervorgang, nach dem Aufstecken auf einen
Busankoppler) gelaufen ist.

Dieses Objekt ist nur bei den Applikationstypen "Einzelgerat" und
"Hauptstelle" verfugbar.

Funktion: Betriebsart

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 129 Trigger Betriebsart ON / FB1 - Eingang 1Bit 1.017 K, S, - -
AUTO

Beschreibung  1-Bit Objekt zur Betriebsartenumschaltung (z. B. zur Anbindung zuséatzlicher
Tastsensoren). Bei Verwendung dieses Objekts ist es mdglich, durch Schalt-
Telegramme, die beispielsweise von KNX-Tastsensoren oder anderen
Bediengeraten ausgeldst werden, in die Betriebsart "ON" oder "AUTO" zu
schalten. Die Polaritat der Telegramme ist irrelevant. Das Triggern erfolgt,
sobald ein beliebiges 1-Bit Telegramm empfangen wird.

Dieses Objekt ist nur bei den Applikationstypen "Einzelgerat" und
"Hauptstelle" verfugbar.

Aktuelle Betriebsart "AUTQO" -> Trigger -> resultierende Betriebsart "ON".
Aktuelle Betriebsart "ON" -> Trigger -> resultierende Betriebsart "AUTQO".
Aktuelle Betriebsart "OFF" -> Trigger -> resultierende Betriebsart "AUTO".

Funktion: Betriebsart

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D<—| 130 Trigger Betriebsart OFF / FB1 - Eingang 1Bit 1.017 K,S, - -
AUTO

Beschreibung  1-Bit Objekt zur Betriebsartenumschaltung (z. B. zur Anbindung zusatzlicher
Tastsensoren). Bei Verwendung dieses Objekts ist es mdglich, durch Schalt-
Telegramme, die beispielsweise von KNX-Tastsensoren oder anderen
Bediengeraten ausgelost werden, in die Betriebsart "OFF" oder "AUTO" zu
schalten. Die Polaritat der Telegramme ist irrelevant. Das Triggern erfolgt,
sobald ein beliebiges 1-Bit Telegramm empfangen wird.

Dieses Objekt ist nur bei den Applikationstypen "Einzelgerat" und
"Hauptstelle" verflgbar.

Aktuelle Betriebsart "AUTQO" -> Trigger -> resultierende Betriebsart "OFF".
Aktuelle Betriebsart "OFF" -> Trigger -> resultierende Betriebsart "AUTO".
Aktuelle Betriebsart "ON" -> Trigger -> resultierende Betriebsart "AUTO".
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Funktion: Betriebsart
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 131 Vor-Ort-Bedienung sperren FB1 - Eingang 1Bit 1.003 K, S, - -

Beschreibung  1-Bit Objekt zum Aktivieren und Deaktivieren der Sperrfunktion zur Vor-Ort-
Bedienung der Betriebsartenumschaltung (Telegrammpolaritat
parametrierbar). Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Sperrfunktion
freigegeben ist.
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4.2.3.8 Objekte zum Demontagealarm

Funktion: Demontagealarm
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 132 Schalten Demontagealarm - 1 Bit  1.005 K, - U, -

Ausgang

Beschreibung  1-Bit Objekt zum Aussenden eines 1-Bit Alarmtelegramms, nachdem der
Aufsatz vom Busankoppler abgezogen wurde.
Die Polaritat fur das Alarmtelegramm ist parametrierbar. Das Gerat kann ein
invertiertes Alarmtelegramm automatisch nach Busspannungswiederkehr,
nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach dem Wiederaufstecken des
Aufsatzes auf den Busankoppler Ubertragen, wenn das Zurlicksetzen des
Alarms konfiguriert ist (parameterabhangig).
Dieses Objekt ist nur bei freigegebenem Demontagealarm verfiigbar.

Funktion: Demontagealarm
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 132 Wert Demontagealarm - 1 Byte 5.010 K, - U, -

Ausgang

Beschreibung  1-Byte Objekt zum Aussenden eines 1-Byte Alarmtelegramms, nachdem der
Aufsatz vom Busankoppler abgezogen wurde.
Der Alarmwert (1...255) ist parametrierbar. Der Wert "0" bedeutet "Alarm
inaktiv". Das Gerat kann den Wert "0" automatisch nach
Busspannungswiederkehr, nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach
dem Wiederaufstecken des Aufsatzes auf den Busankoppler Ubertragen,
wenn das Zurucksetzen des Alarms konfiguriert ist (parameterabhangig).
Dieses Objekt ist nur bei freigegebenem Demontagealarm verflgbar.
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4.2.4 Funktionsbeschreibung

4.2.4.1 Uberblick der Funktionen

Das Gerat enthalt verschiedene funktionale Einheiten, die unterschiedliche Aufgaben erflllen
und verschiedene Schnittstellen gerateintern wie extern in Form von Sensoren und KNX-
Kommunikationsobjekten besitzen. Durch Anbindung einer KNX-Aktorik und -Sensorik an die
Objekte oder durch Kombination der Funktionseinheiten untereinander kénnen unterschiedliche
Steuerungsaufgaben in der KNX-Anlage erflllt werden.

Das Gerat vereint die Funktionen von bis zu 5 Wachtern, eines Helligkeitssensors mit
Grenzwertauswertung und einem Temperaturfihler in nur einem Busteilnehmer. Die folgenden
funktionale Einheiten realisieren diese Funktionsvielfalt...

- Funktionseinheit "Wachter"
Enthalt bis zu 5 Funktionsblécke (FB), die logisch unabhangig voneinander agieren und
jeweils separat auf die Anwendung "Wéachter", "Wachter mit Abschalthelligkeit" oder
"Melder" konfiguriert werden kénnen.

- Funktionseinheit "Bewegungs- und Lichtsensorik"
Diese Einheit realisiert die Auswertung und Bearbeitung der Signale der Bewegungs- und
Helligkeitssensoren des Gerats. Die aufbereiteten Signale werden verschiedenen anderen
Funktionseinheiten zur Verfigung gestellt und kénnen zusatzlich auch anderen Busgeraten
Uber Objekte bereitgestellt werden.

- Funktionseinheit "Helligkeitsgrenzwerte"
Diese Funktionseinheit wertet die durch das Gerat gemessene Helligkeit aus. Sie kann
diesen Helligkeitswert kontinuierlich mit Grenzwerten vergleichen und beim Uber- oder
Unterschreiten vorkonfigurierte Telegramme unterschiedlicher Datenformate auf den Bus
aussenden.

- Funktionseinheit "Funktionsblock-Umschaltung”
Diese Funktionseinheit ermdglicht die Umschaltung der Funktionsblocke 1-5. Hierzu
kénnen die Funktionsbldcke jeweils einer aus zwei Funktionsblockgruppen zugeordnet
werden. Im Betrieb ist immer nur eine Funktionsblockgruppe aktiv. Bei Umschaltung der
Funktionsblock-Gruppe werden die zugeordneten Funktionsblécke der abzuschaltenden
Gruppe deaktiviert und anschlieRend die Funktionsblécke der anderen
Funktionsblockgruppe aktiviert. Funktionsblécke die keiner Funktionsblockgruppe
zugeordnet sind, werden nicht beeinflusst.

- Funktionseinheit "Betriebsartenumschaltung"”
Diese funktionale Einheit wertet die Bedienelemente der Vor-Ort-Bedienung zur
Umschaltung der Betriebsart (ON / AUTO / OFF) des ersten Funktionsblocks aus und
steuert die LED-Anzeige der Betriebsarten an.

- Funktionseinheit "Temperaturmessung”
Diese Funktionseinheit wertet den gerateinternen Temperaturfuhler aus, bereitet den
Messwert auf und sendet diesen als 2-Byte Raumtemperaturwert auf den KNX aus. Dieser
Messwert kann beispielsweise von KNX-Raumtemperaturreglern als Raumtemperatur
weiterverarbeitet werden.

- Funktionseinheit "IR-Fernbedienung"
Diese Funktionseinheit wertet die Signale der IR-Fernbedienung (Zubehdr) aus. Hierdurch
kénnen zur Laufzeit des Gerats durch den Benutzer Funktionen und Parameter beeinflusst
werden.

- Funktionseinheit "Demontagealarm”
Diese funktionale Einheit arbeitet von den anderen Geratefunktionen vollkommen autark.
Beim Verwenden dieser Funktionseinheit setzt der Busankoppler eigenstandig nach dem
Abziehen des Aufsatzes wahlweise ein 1-Bit oder 1-Byte Telegramm auf den KNX ab.
Hierdurch kann beispielsweise ein Diebstahlalarm ausgeldst werden.

In den folgenden Kapiteln der Software-Beschreibung werden die einzelnen Funktionseinheiten
ausfihrlich beschrieben.
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4.2.4.2 Bewegungs- und Lichtsensorik

4.2.4.2.1 PIR-Sensorik

Bewegungserfassung

Die Bewegungserfassung des Gerats erfolgt dulRerst sensibel Uiber 2 digitale PIR-Sektoren mit
einem Gesamt-Erfassungsbereich von 180°. Die Empfindlichkeit der Bewegungserfassung, die
u. a. ein Maf3 fur die Reichweite der PIR-Auswertung ist, kann getrennt fur die PIR-Sektoren in
der ETS parametriert werden und ist dartiber hinaus lUber einen Einsteller vor Ort am Gerat oder
auch mit Hilfe der IR-Fernbedienung (Zubehdr) nach der Inbetriebnahme veranderbar.

Die PIR-Sektoren kdnnen den bis zu 5 Funktionsblécken des Gerats individuell zugeordnet
werden.

Ein Einsteller am Gerat ermdglicht das Verandern der parametrierten
Empfindlichkeitseinstellung aller PIR-Sektoren. Die Empfindlichkeit kann dadurch um maximal
eine Stufe verringert oder erhéht werden.

S

Sens. ETS Sens. ETS - 1 Sens. ETS +1

Bild 22: Beispiel zu den Einstellbereichen des Empfindlichkeitseinstellers am Gerat

[i] Die am Geréat eingestellte Empfindlichkeit kann zu jeder Zeit durch einen neuen ETS-
Programmiervorgang oder Uber die IR-Fernbedienung geandert werden. Die Position des
Einstellers wird dabei durch das Gerat bis zu einer neuen Verstellung nicht mehr
berucksichtigt. Folglich sagt die Position des Einstellers nichts Giber die wirklich wirksame
Empfindlichkeit aus. Bei der Empfindlichkeitsvorgabe ist immer die zuletzt durchgefihrte
Aktion (ETS-Programmiervorgang, Einsteller am Gerat oder IR-Fernbedienung) relevant.

Die digitale Signalauswertung aller PIR-Sensoren kann in Bezug auf die Empfindlichkeit
zusatzlich beeinflusst werden. Hierbei ist es optional méglich, die Basisempfindlichkeit zu
verringern, um unerwiinschte Bewegungserfassungen in weitlaufigen Einbauumgebungen
(groRRer Erfassungsradius) in Teilen zu reduzieren oder gar vollstandig zu unterdriicken.
Besonders Storsignale im auleren Erfassungsbereich (z. B. Luftbewegungen) kénnen dann in
der Signalauswertung - abhangig von ihrer Intensitat - so beeinflusst werden, dass diese nicht
mehr zu einer Bewegungserfassung fiihren. Das Erkennen von Kérperwarmebewegungen oder
anderen Bewegungen im Nahbereich des Gerats wird durch eine reduzierte
Basisempfindlichkeit hingegen nicht sonderlich beeinflusst.

Der Parameter "Basisempfindlichkeit aller PIR-Sektoren" auf der Parameterseite "Bewegungs-
und Lichtsensorik" reduziert bei der Einstellung "niedrig" die Basisempfindlichkeit global um ein
vom Hersteller festgelegtes Mal3. Dies erfolgt ganz unabhangig zur individuellen
Empfindlichkeitsvorgabe der einzelnen PIR-Sektoren oder zur Benutzereinstellung vor Ort am
Gerat oder durch die IR-Fernbedienung. Auch bei niedriger Basisempfindlichkeit kann die
Empfindlichkeit einzelner PIR-Sektoren weiterhin wie beschrieben konfiguriert und beeinflusst
werden.

Generell wird empfohlen, die Basisempfindlichkeit auf "hoch" einzustellen. Sie sollte nur dann
herabgesetzt werden, wenn es speziell bei Deckenwachteranwendungen bei groRen
Erfassungsbereichen haufiger zu unerwiinschten Fehlausldosungen im Fernbereich kommit.
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Verriegelung der Bewegungserfassung

Wenn sich die durch das Gerat angesteuerten Leuchten im Erfassungsfeld befinden, kann das
Ein- und Ausschalten der Leuchten aufgrund einer sich andernden Warmestrahlung zu einer
Bewegungserkennung fuhren. Um diese Fehlerfassung zu vermeiden, muss der Schaltstatus
der Leuchten auf das 1-Bit Objekt "Verriegelung PIR-Sensorik" gefuhrt werden. Bei Empfang
eines entsprechenden Statustelegramms wird dann die Bewegungserfassung fur eine
parametrierbare Verriegelungszeit unterbunden, damit durch die sich andernde
Warmestrahlung keine Bewegung erkannt wird. Eine laufende Verriegelungszeit wird durch den
Empfang eines neuen entsprechenden Statustelegramms neu gestartet.
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4.2.4.2.2 Helligkeitssensorik

Helligkeitsmessung

Zur Ermittlung der Umgebungshelligkeit verflugt das Gerat tUber einen Helligkeitssensor, der sich
hinter der Linse befindet. Der Sensor nimmt das Mischlicht seiner Umgebung aus Kunst- und
Tageslichtanteil auf. Die Lichtmessung erfolgt in Blickrichtung der Linse. Die Werkskalibrierung
des Geréts ist so eingestellt, dass die Helligkeit an der Linse ermittelt wird. Anhand eines ab
Werk einprogrammierten Faktors bestimmt das Gerat daraus die effektive Helligkeit im Raum.
Um Abweichungen der ermittelten Helligkeit an der Linse zur Raumhelligkeit zu minimieren,
kann die Helligkeitsmessung uber eine Benutzerkalibrierung individuell abgeglichen werden.

Der durch das Gerat ermittelte Helligkeitswert kann den Funktionsblécken des Gerats (Uber die
Parametrierung) und zudem dem KNX-System Uber das 2-Byte Kommunikationsobjekt
"Gemessener Helligkeitswert" zur Verfiigung gestellt werden. Das Gerat kann den
Helligkeitswert aktiv bei einer parametrierten Helligkeitsdnderung und/oder zyklisch tbertragen.
Es besteht auch die Moglichkeit, den Helligkeitswert nur passiv bereit zu stellen und diesen auf
Anfrage zu Ubertragen.

Kalibrierfunktion

Die gemessene Helligkeit am gerateinternen Sensor ist abhangig von der Umgebungshelligkeit
am Montageort des Gerats. Daher leitet das Gerat die Umgebungshelligkeit unmittelbar aus
dem eigenen Helligkeitsmesswert anhand eines Kalibrierungsfaktors ab. In der
Werksauslieferung ist dieser Faktor auf "1" eingestellt (Sensormesswert = Umgebungshelligkeit
= ideale Messkennlinie). Hierdurch ist bereits eine Anpassung auf viele
Installationsumgebungen gegeben.
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Bild 23: Messkennlinie nach Werkskalibrierung (Sensormesswert = Umgebungshelligkeit =

ideale Messkennlinie)

In manchen Installationsumgebungen kann es sein, dass der Montageort des Geréats in Bezug
auf eine Helligkeitsmessung ungunstig ist. Die Werkskalibrierung ist dann nicht ideal und fuhrt
zu falschen Messwerten. Um in solchen Fallen Abweichungen der gemessenen Helligkeit zur
realen Umgebungshelligkeit zu kompensieren, kann die Helligkeitsmessung Uber eine
Kalibrierfunktion (Anpassung des Kalibrierungsfaktors) abgeglichen und somit auf eine
veranderte Helligkeitssituation abgestimmt und neu idealisiert werden. Bei der Kalibrierung wird
der aktuell gemessenen Sensorhelligkeit ein extern vorgegebener Helligkeitsreferenzwert
zugewiesen. Diese Vorgabe erfolgt Uber das 2-Byte Kommunikationsobjekt "Helligkeitssensorik
- Eingang Sensorkalibrierung”. Damit dieses Objekt sichtbar und eine nachtragliche Kalibrierung
mdglich ist, muss die Sensorkalibrierung in der ETS auf der Parameterseite "Bewegungs- und
Lichtsensorik" durch den gleichnamigen Parameter aktiviert werden. Dazu muss dieser
Parameter von "Werkskalibrierung" auf "Kalibrierung durch Telegramm" eingestellt werden.
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Bild 24: Messkennlinie nach Benutzerkalibrierung (Korrektur des Sensormesswerts auf die
Umgebungshelligkeit = ideale Messkennlinie)

Ob eine nachtragliche Benutzerkalibrierung notwendig ist, kann rein subjektiv oder durch
Referenzmessung festgestellt werden. Eine Benutzerkalibrierung sollte durchgefuhrt werden,
sofern die Dammerungsstufenauswertung subjektiv durch anwesende Personen als "nicht
angemessen" bewertet wird. Alternativ kann direkt nach der Inbetriebnahme durch Auslesen
des durch das Gerat bei Werkskalibrierung ermittelten Helligkeitswerts Giber das Objekt
"Gemessener Helligkeitswert" festgestellt werden, ob eine nachtragliche Kalibrierung
erforderlich ist. Hierbei ist der ausgelesene Helligkeitswert mit dem Messwert eines geeigneten
Helligkeitsmessgerats (kalibriertes Luxmeter) zu vergleichen. Ist die Abweichung zwischen den
Helligkeitswerten zu grof3, sollte eine Benutzerkalibrierung durchgefihrt werden. Im Zuge der
Vergleichsmessung sollten mehrere Messungen an verschiedenen Stellen in der Umgebung
des Montageorts durchgefuhrt werden. Die einzelnen Messergebnisse sind dann zu mitteln und
mit dem Messwert des Gerats zu vergleichen.

Die folgenden Schritte sind fur eine Benutzerkalibrierung durchzufuhren...
- Den Helligkeitszustand im Raum wie gewtinscht einstellen.
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- Anschlielend die mehrfach gemessene und gemittelte Umgebungshelligkeit -
beispielsweise mit Hilfe der ETS - an das Objekt “Helligkeitssensorik - Eingang
Sensorkalibrierung“ senden. Hierdurch ordnet das Gerat den vorgegebenen Messwert dem
aktuell gemessenen Helligkeitswert zu, wodurch die Messkennlinie im Gerat angepasst
wird.

Eine Benutzerkalibrierung wird dauerhaft im Gerat gespeichert und geht auch bei einem
Busspannungsausfall oder durch einen ETS-Programmiervorgang nicht verloren.

Bei "Kalibrierung durch Telegramm®": Das Gerat wertet nach der ersten Inbetriebnahme solange
keine Helligkeit aus, bis eine Benutzerkalibrierung durchgefihrt wurde. In diesem Fall sind bis
zu einer ordnungsgemalf durchgefiihrten Kalibrierung alle Funktionsblocke, die eine
helligkeitsabhangige Bewegungsauswertung haben, ohne Funktion. Der Uber das Objekt
"Gemessener Helligkeitswert" nachgeflihrte Helligkeitswert kann fir den Fall einer noch nicht
durchgefuhrten Kalibrierung durch den Parameter "Verhalten bei nicht erfolgter Kalibrierung"
beeinflusst werden. Abhangig von der Einstellung sendet das Gerat keinen Helligkeitswert aus
(Wert "0" im Objekt) oder es wird der Wert "7FFF" (hexadezimal) ausgesendet, um einen
ungultigen Helligkeitsmesswert zu signalisieren.

[i] Im Betrieb des Gerats kann jederzeit eine neue Benutzerkalibrierung durchgefiihrt werden.
Eine bereits durchgefiihrte Benutzerkalibrierung wird durch eine neue Kalibrierung ersetzt.
Eine Benutzerkalibrierung kann durch den Parameter "Sensorkalibrierung" immer auf
Werkskalibrierung zurtickgestellt werden.
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4.2.4.2.3 Gehtest und Anzeige von Bewegungsimpulsen

Das Gerat verfugt Uber eine Gehtest-Funktion. Die Gehtest-Funktion dient als Hilfe bei der
Projektierung und Einstellung des PIR-Erfassungsbereichs. Der Gehtest zeigt die Reaktion des
Gerats bei erkannten Bewegungen durch eine blaue Status-LED an, die sich gut sichtbar hinter
dem Sensorfenster befindet. Der Gehtest kann unmittelbar nach der ETS-Inbetriebnahme aktiv
sein oder alternativ im laufenden Betrieb des Gerats Uber die IR-Fernbedienung (Zubehoér)
aktiviert und deaktiviert werden. Optional kann die Status-LED auch im Normalbetrieb erkannte
Bewegungen signalisieren.

Eigenschaften des Gerats im Gehtest

Das Gerat besitzt bei einem aktiven Gehtest die folgenden Eigenschaften...

- Die Bewegungserfassung erfolgt immer helligkeitsunabhangig.

- Es sind alle PIR-Sektoren aktiv (entsprechend der eingestellten Empfindlichkeiten).

- Bei einer erkannten Bewegung wird eine blaue Status-LED im Sensorfenster fur die Dauer
des Bewegungsimpulses eingeschaltet. Die Bewegungssignale der zwei Sektoren werden
dabei zusammengefuhrt.

- Es wird am Ende einer erkannten Bewegung keine Sendeverzdgerung gestartet.

- Die Funktionsblécke 1-5 sowie die Funktionsblockumschaltung werden nicht bearbeitet (es
werden keine Telegramme ausgesendet).

- Es gibt keine Haupt- und Nebenstellenanordnung. Das Gerat arbeitet autark.

- Die Parameter “Verhalten nach Busspannungswiederkehr® und “Verhalten nach ETS-
Programmiervorgang“ und die Sperrfunktion eines Funktionsblocks werden nicht
ausgewertet.

- Ander IR-Fernbedienung werden nur noch die Tasten “Test* (zum Deaktivieren der
Gehtestfunktion) und “Empfindlichkeit” (zur Justage der Empfindlichkeitseinstellung)
zugelassen.

[i] Eine laufende Sendeverzdgerung nach Busspannungswiederkehr wird bei Aktivierung der
Gehtestfunktion deaktiviert. Diese ist dann auch beim Deaktivieren der Gehtestfunktion
nicht mehr aktiv.

[i] Wird bei aktiver Betriebsart "ON" oder "OFF" der Gehtest aktiviert, so wird die Betriebsart
automatisch auf "AUTO" umgeschaltet. Die zuletzt eingestellten Zustande der Ausgange
des ersten Funktionsblocks bleiben wahrend des Gehtests erhalten. Bei Deaktivierung des
Gehtest arbeitet der Funktionsblock 1 dann wieder normal entsprechend der Betriebsart
"AUTO".

Aktivierung und Deaktivierung uber ETS-Parameter

Um den Gehtest Uber die ETS-Parametrierung zu aktivieren, muss der Parameter “Gehtest
nach ETS-Programmiervorgang” auf der Parameterseite "Bewegungs- und Lichtsensorik" auf
"aktiviert" eingestellt werden. Nach einem folgenden ETS-Programmiervorgang des
Applikationsprogramms wird dann automatisch der Gehtest aktiviert.

Das Deaktivieren eines Gehtests ist mit Hilfe der ETS mdglich, in dem der o. g. Parameter
wieder auf "deaktiviert" eingestellt und erneut das Applikationsprogramm programmiert wird.

[i] Der Gehtest kann auch durch die IR-Fernbedienung (s. u.) oder durch einen
Busspannungsausfall (Geratereset) deaktiviert werden.

Aktivierung und Deaktivierung durch IR-Fernbedienung

Der Gehtest kann auch Uber die IR-Fernbedienung (Zubehdr) aktiviert und deaktiviert werden.
Damit dies moglich ist, muss in der ETS die IR-Fernbedienung auf der gleichnamigen
Parameterseite freigegeben sein und der Parameter "Taste 'Test' flir Gehtestfunktion" auf

Best.-Nr. 2050.. .
Best.-Nr. 2051.. Seite 68 von 187



Software "PIR A03212"

G I RA Funktionsbeschreibung

"aktiviert" stehen. Bei dieser Parametereinstellung kann dann im laufenden Betrieb die
Gehtestfunktion mit der Taste "Test" der IR-Fernbedienung aktiviert und deaktiviert werden.
Auch ist auf diese Weise das Deaktivieren eines Gehtests moglich, der durch einen ETS-
Programmiervorgang aktiviert wurde.

[i] Bei Deaktivierung des Gehtest (iber die IR-Fernbedienung, werden die vor dem Gehtest
aktiven Funktionsbldcke in den Grundzustand versetzt, d. h. alle Verzégerungszeiten
werden zurlickgesetzt und die parametrierten Telegramme am Ende der Erfassung werden
gesendet.

[i] Der Gehtest kann auch durch einen Busspannungsausfall (Geratereset) deaktiviert
werden.

Anzeige von Bewegungsimpulsen

Die blaue Status-LED wird durch den Gehtest angesteuert. Optional kann die Status-LED auch
im Normalbetrieb erkannte Bewegungen signalisieren. Der Parameter "Anzeige von
Bewegungsimpulsen Uber Gehtest-LED" gibt diese Funktion mit der Einstellung "bei aktivem
Gehtest und im Normalbetrieb" frei. Durch die Signalisierung kann jederzeit der Beginn und die
Dauer der Bewegungserfassung durch das Gerat visualisiert werden.

Beispielhafte Anwendung: Einsatz, um den Ausfall eines Leuchtmittels zu erkennen.

[i] Die Status-LED zeigt helligkeitsunabhéngig erkannte Bewegungen aller PIR-Sektoren an.
Es ist zu beachten, dass einem Funktionsblock nicht immer alle PIR-Sektoren zugeordnet
sein mussen. Folglich kann eine signalisierte Bewegung nicht zwangslaufig einem
Funktionsblock und somit explizit einer Beleuchtung zugeordnet werden.

i] Die blaue Status-LED und der Helligkeitssensor zur Messung der Umgebungshelligkeit
befinden sich gemeinsam hinter dem PIR-Sensorfenster. Hierdurch kann die
Helligkeitsmessung des Gerats im Betrieb durch die LED unglinstig beeinflusst werden.
Aus diesem Grund ist es nicht méglich, bei den Applikationstypen "Einzelgerat" und
"Hauptstelle" den internen Helligkeitssensor einem Funktionsblock zuzuordnen, wenn die
blaue Gehtest-LED Bewegungen im Normalbetrieb signalisiert. In diesem Fall ist nur die
Zuordnung eines externen KNX-Helligkeitssensors moglich.

Beim Applikationstyp "Nebenstelle" ist immer nur der interne Helligkeitssensor einem
Funktionsblock zugeordnet. Bei nachhaltig gestorter Helligkeitserfassung an der
Nebenstelle sollte die blaue Status-LED so konfiguriert werden, dass diese ausschliellich
bei einem Gehtest Bewegungen anzeigt.
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4.2.4.3 Funktionsblocke 1-5 zur Bewegungserfassung

4.2.4.3.1 Anwendungen

Das Gerat enthalt bis zu 5 Funktionsblocke (FB), die logisch unabhangig voneinander agieren
und jeweils separat auf die Anwendung "Wachter", "Wachter mit Abschalthelligkeit" oder
"Melder" konfiguriert werden kénnen. Je Funktionsblock stehen bis zu zwei Ausgangs-
Kommunikationsobjekte zur Verfligung, Uber die die Schalt- und Steuerbefehle auf den KNX
ausgesendet werden. Abhangig von der konfigurierten Funktion (Schalten,
Treppenhausfunktion, Dimmwertgeber, Szenennebenstelle, Temperaturwertgeber,
Helligkeitswertgeber, Betriebsmodusumschaltung, Schalten mit Zwangsstellung) wird das
Datenformat dieser Objekte unabhangig voneinander festgelegt und an die steuerbaren
Gewerke der KNX-Anlage angepasst.

Wenn ein Funktionsblock verwendet werden soll, ist dieser in der ETS auf der Parameterseite
"Funktionsblocke (FB)" freizugeben. Der erste Funktionsblock ist immer zur Verwendung
vorgesehen und folglich freigegeben. Optional kann ein Funktionsblock noch einer
Funktionsblock-Gruppe zugeordnet werden, um die Funktionsblockumschaltung zu verwenden.
Sofern ein Funktionsblock freigegeben wurde, erscheinen in der ETS funktionsblockabhangig
Parameter und Objekte.

Auf der Parameterseite "FBx - Allgemein" kann die Anwendung eines Funktionsblocks
(Wachter, Wachter mit Abschalthelligkeit, Melder) durch den gleichnamigen Parameter
konfiguriert werden. Dieser Parameter sollte - genau wie die Parameter "Applikationstyp" und
"Betriebsart" - ganz zu Beginn der Geratekonfiguration auf die erforderliche Einstellung
parametriert werden, da von den genannten Parametern alle anderen Funktionsblock-
Parameter und -Objekte abhangen.

In den folgenden Kapiteln werden die unterschiedlichen Anwendungen der Funktionsblocke 1-5
genau beschrieben.

Anwendung Deckenwachter

In der Anwendung als Wachter wird das Gerat lblicherweise eingesetzt, um eine Beleuchtung
bei Anwesenheit von Personen automatisch zu steuern. Dabei kann die Auswertung von
Bewegungen abhangig von der Umgebungshelligkeit (Dammerungsstufe) oder
helligkeitsunabhangig durchgefihrt werden. Eine durch den Wachter eingeschaltete
Beleuchtung wird im Automatikbetrieb unabhangig von der Umgebungshelligkeit erst wieder
ausgeschaltet, sofern keine Bewegung mehr im beobachteten Bereich erkannt wird.

In der Funktion Wéachter erfasst der Funktionsblock Bewegungen und sendet das zu Beginn
einer Erfassung parametrierte Telegramm auf den Bus, wenn der gemessene Helligkeitswert
unterhalb der eingestellten Dammerungsstufe liegt. Das Telegramm zu Beginn einer Erfassung
kann zeitversetzt (Auswerteverzégerung) ausgesendet werden.

Wenn das Telegramm zu Beginn einer Erfassung Ubertragen wurde, arbeitet das Gerat
unabhangig von der Helligkeit. Werden keine weiteren Bewegungen mehr erfasst, sendet das
Gerat nach Ablauf der eingestellten Gesamtsendeverzégerung (Standardverzégerung 10 s +
zusatzliche Sendeverzoégerung) das parametrierte Telegramm am Ende der Erfassung auf den
Bus.

[i] Unabhangig einer Bewegungserfassung kann das Licht auch bei einer Sperrung des
Waéchters, bei einer manuellen Bedienung (externe Bewegung) und bei
Busspannungswiederkehr ein- oder ausgeschaltet werden.
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Bild 25: Applikationsbeispiel der Anwendung Wachter

Die Helligkeitsgrenze, nach deren Unterschreiten Bewegungsimpulse durch den Wachter
ausgewertet werden, wird durch die Dammerungsstufe festgelegt. Die Dammerungsstufe wird in
der ETS parametriert und ist optional durch eine Teach-In-Funktion oder durch externe
Busvorgabe veranderbar. Unterschreitet die ermittelte Helligkeit den Dammerungswert, schaltet
der Wachter bei einer erkannten Bewegung das Kunstlicht Uber die KNX-Aktorik ein. Der
Helligkeitsbereich oberhalb der Dammerungsstufe charakterisiert die Helligkeit im Raum, bei
der der Raum ausreichend hell ausgeleuchtet ist und somit kein Kunstlicht mehr eingeschaltet
werden muss. Befindet sich die Umgebungshelligkeit in diesem Bereich und das Gerat
detektiert eine Bewegung, dann wird kein zusatzliches Kunstlicht eingeschaltet. Ist die
Dammerungsstufe auf "helligkeitsunabhangig" parametriert, wird stets bei einer erkannten
Bewegung das Kunstlicht eingeschaltet, ohne die Umgebungshelligkeit zu Gberwachen.

Umgebungs-
helligkeit 4

Dammerungsstufe

Bewegungs- Sendeverzégerung
erfassung /

Verzégerung ’

Il

Telegramm Telegramm Telegramm Telegramm Zeit
Ausgang I zu Beginn der am Ende der zu Beginn der am Ende der

(Telegramm) Erfassung Erfassung Erfassung Erfassung
-

Zeit
Kunstlicht

Ein T
Aus

Bild 26: Helligkeits- und Bewegungsauswertung beim Wachter

Zeit
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Anwendung Wachter mit Abschalthelligkeit

Die Anwendung Wachter mit Abschalthelligkeit wird flir gewdhnlich in RAumen eingesetzt, in
denen sich Personen Uber einen langeren Zeitraum hinweg aufhalten (z. B. Kiche, Bad/WC...),
um dort die Beleuchtung zu steuern. Ein Wachter mit Abschalthelligkeit wertet die
Umgebungshelligkeit auch bei eingeschalteter Beleuchtung fortlaufend aus. Dadurch kann
beispielsweise eine Beleuchtung auch bei weiterhin vorhandener Bewegung ausgeschaltet
werden, wenn eine definierte Helligkeitsschwelle z. B. durch eindringendes Tageslicht
uberschritten wird.

Ubersteigt die gemessene Helligkeit eine definierte Ausschaltschwelle (Abschalthelligkeit), wird
die Beleuchtung nach Ablauf einer parametrierbaren Verzégerung auch wahrend einer aktiven
Bewegungserfassung abgeschaltet.

[i] Unabhéangig einer Bewegungserfassung kann das Licht auch bei einer Sperrung des
Wachters, bei einer manuellen Bedienung (externe Bewegung) und bei
Busspannungswiederkehr ein- oder ausgeschaltet werden.

Aktor
FB Wachter mit I X
. . Ausgang 1
Abschalthelligkeit
Dammerungsstufe
Abschalthelligkeit Tastsensor
A e EIN optional
rietioket > Helligkeit
PIRA g Tast
PR3 >} Bewegung < Ext Boweg. < astsensor .
S — Sperren < Schalten EIN optional
AUS (z. B. Putzbeleuchtung)

Bild 27: Applikationsbeispiel der Anwendung Wachter mit Abschalthelligkeit

Ein Wachter mit Abschalthelligkeit erfasst die Anwesenheit von Personen und sendet zu Beginn
einer Erfassung das parametrierte Telegramm, wenn der ermittelte Helligkeitswert unterhalb der
eingestellten Dammerungsstufe liegt. Die Dammerungsstufe wird in der ETS parametriert und
ist optional durch eine Teach-In-Funktion oder durch externe Busvorgabe veranderbar. Das
Telegramm zu Beginn einer Erfassung kann auch zeitversetzt (Auswerteverzégerung)
ausgesendet werden. Werden im weiteren Verlauf der Bewegungserfassung keine
Bewegungen mehr erkannt, sendet das Gerat nach Ablauf der eingestellten
Gesamtsendeverzégerung (Standardverzdgerung 10 s + zusatzliche Sendeverzdgerung) das
parametrierte Telegramm auf den Bus.
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Uberschreitet die gemessene Umgebungshelligkeit wahrend einer aktiven
Bewegungserfassung dauerhaft die eingestellte Abschalthelligkeit, wird die
Bewegungserfassung entweder nach Ablauf der Sendeverzdgerung oder alternativ nach einer
separat parametrierbaren Abschaltverzégerung beendet und das parametrierte Telegramm am
Ende der Erfassung gesendet.

- Sendeverzdgerung nach erreichen der Abschalthelligkeit = "wie zusatzliche
Sendeverzogerung":
Nach Uberschreiten der Abschalthelligkeit werden keine weiteren Bewegungen mehr
ausgewertet. Somit wird auch die Sendeverzégerung nicht mehr nachgetriggert. Nach
Ablauf der Sendeverzdogerung wird die Bewegungserfassung beendet und das
parametrierte Telegramm am Ende der Erfassung gesendet.

- Sendeverzdgerung nach erreichen der Abschalthelligkeit = "Abschaltverzégerung":
Nach Uberschreiten der Abschalthelligkeit wird die konfigurierte Abschaltverzégerung
gestartet. Erfasste Bewegungen werden weiterhin ausgewertet und triggern die
Sendeverzogerung nach. Das Ende der Erfassung erfolgt dann entweder nach Ablauf der
parametrierbaren Abschaltverzégerung, sofern noch fortlaufend Bewegungen erkannt
werden, oder nach Ablauf der zusatzlichen Sendeverzégerung, wenn keine Bewegungen
mehr erfasst werden.
Die Abschaltverzégerung dient zum Entprellen kurzzeitiger Lichtreflexe und verhindert ein
Fehlschalten der Beleuchtung.

i/ Wird vor dem Ende der Erfassung die Abschalthelligkeit wieder unterschritten, triggern
erkannte Bewegungen die Sendeverzdégerung wieder normal nach und eine eventuell
laufende Abschaltverzégerung wird beendet.

Der Bereich zwischen Dammerungsstufe und Abschalthelligkeit charakterisiert die Helligkeit im
Raum, auf die der Wachter steuern soll. Befindet sich die Umgebungshelligkeit in diesem
Bereich und das Gerat erkennt eine neue Bewegung, wird die Beleuchtung nicht eingeschaltet.
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Bild 28: Helligkeits- und Bewegungsauswertung beim Wachter mit Abschalthelligkeit

Anwendung Melder

In der Anwendung Meldebetrieb arbeitet das Gerat stets helligkeitsunabhangig.
Meldetelegramme signalisieren, ob sich Personen im beobachteten Bereich aufhalten, oder
nicht. Hierbei kann die Anzahl von Bewegungsimpulsen innerhalb einer Uberwachungszeit
angegeben werden, wodurch eine Anpassung der Bewegungsauswertung auf individuelle
Anforderungen mdglich ist. Eine Bewegung wird erst dann identifiziert, wenn das Gerat die
eingestellte Anzahl an Bewegungsimpulsen festgestellt hat. Diese Anwendung bietet sich an,
wenn das Gerat als Melder flir KNX-Meldeanlagen arbeiten soll.

Im Meldebetrieb reagiert das Gerat unempfindlicher auf erkannte Bewegungen, da erst nach
mehrmaliger Abfrage des Bewegungssignals ein Meldetelegramm Uber das Ausgangsobjekt
Ubertragen wird. Das Kriterium fir die Ausldsung eines Meldetelegramms ist die
parametrierbare Anzahl von Bewegungsimpulsen, die innerhalb eines wahlbaren
Uberwachungszeitraums auftreten. Dabei kann zu Beginn oder am Ende einer identifizierten
Bewegung ein Meldetelegramm ausgegeben werden.

i/ Der Meldebetrieb arbeitet nur als Einzelgerat und sendet gegebenenfalls nach Erfassung
und Bewertung der Bewegung ein Telegramm Uber das Ausgangs-Objekt an eine Zentrale.
Die Nebenstelleneingdnge oder -ausgange sind im Meldebetrieb deaktiviert.

Das im Folgenden abgebildete Diagramm verdeutlicht das Verhalten des Funktionsblocks in der
Anwendung Melder. Im Beispiel wurde die Anzahl der Bewegungsimpulse auf "4" eingestellt.
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Bild 29: Bewegungsauswertung beim Melder

Nach Erkennen des vierten Bewegungsimpulses im Uberwachungszeitraum (tgperwachung) Wird
das Meldetelegramm "zu Beginn der Erfassung" gesendet und die Sendeverzégerung gestartet.
Weitere Bewegungsimpulse innerhalb der Sendeverzégerung fihren zum Nachtriggern der
Sendeverzdgerung. Nach Ausbleiben von Bewegungssignalen und Ablauf der
Sendeverzogerung wird das Meldetelegramm "am Ende der Erfassung" gesendet.

Werden im Uberwachungszeitraum weniger als 4 Bewegungsimpulse erkannt, wird kein
Meldetelegramm ausgelost. Nach Ablauf der Uberwachungszeit ist der nachste
Bewegungsimpuls der erste eines neuen Uberwachungszeitraumes. Mit dem Beginn einer
Erfassung (Start der Sendeverzdgerung) wird die Uberwachungszeit gestoppt und
zurtickgesetzt. Ein erneuter Start der Uberwachungszeit erfolgt wieder mit dem ersten
Bewegungsimpuls nach Ablauf der Sendeverzdgerung.

Beim Melder sind die folgenden Funktionen vorgegeben...

- Dammerungsstufe: helligkeitsunabhangig

- Ausgange: nur Ausgang 1

- Teach-In-Funktion: gesperrt

- Auswerteverzdgerung zu Beginn der Erfassung: nein

- Zyklisches Senden wahrend einer Erfassung: méglich

- Telegrammauslésung bei Nachtriggerung: mdglich

- Zusétzliche Sendeverzdgerung am Ende einer Erfassung: moglich

- Zeitverlangerung fur zusatzliche Sendeverzégerung am Ende einer Erfassung: nicht
mdglich

- Sperrfunktion: moéglich (Sperrverhalten vorgegeben)

- Nebenstellen Ein- und Ausgange: deaktiviert
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4.2.4.3.2 Applikationstypen

Das Gerat ist in den Anwendungen "Wachter" oder "Wachter mit Abschalthelligkeit" als
Einzelgerat, als Haupt- oder Nebenstelle einsetzbar. Die Verwendung mehrerer Gerate in
einem Raum, um den Erfassungsbereich zu erweitern, ist moglich, indem ein als Hauptstelle
parametriertes Gerat mit mehreren als Nebenstelle parametrierten Geraten kombiniert wird.
Der Applikationstyp eines Funktionsblocks wird in der ETS durch den gleichnamigen Parameter
auf der Parameterseite "FBx - Allgemein" konfiguriert. Dieser Parameter sollte - genau wie die
Parameter "Anwendung" und "Betriebsmodus" - ganz zu Beginn der Geratekonfiguration auf die
erforderliche Einstellung parametriert werden, da von den genannten Parametern alle anderen
Funktionsblock-Parameter und -Objekte abhangen.

Eine Kombination von Haupt- und Nebenstellen ist ausschlieBlich mit den Komfort-
Geraten "Gira Prasenzmelder Komfort (2106 02 / 2106 04 / 2225 00)" und "Gira
Bewegungsmelder Komfort (2050.. / 2150..)", sowie mit den Standard-Geratevarianten
"Gira Prasenzmelder Standard (2105 02 / 2105 04 / 2220 00)" und "Gira Bewegungsmelder
Standard (2040.. / 2041..)" moglich! Bei Verwendung anderer Geréate im Haupt- und
Nebenstellenbetrieb sind Funktionseinschrankungen oder Fehlfunktionen zu erwarten!

Im Folgenden werden die unterschiedlichen Applikationstypen beschrieben.
[i] Bei der Anwendung "Melder" arbeitet das Gerat nur als Einzelgerat.

Applikationstyp "Einzelgerat"

Bei diesem Applikationstyp arbeitet das Gerat autark. Eine Haupt- und Nebenstellenanordnung
mit anderen Geraten ist nicht moglich.

Optional kann dem Gerat eine externe 1-Bit Bewegungsmeldung zugefiihrt werden, die
beispielsweise von einem Tastsensor im Raum ausgeht. Hierdurch kann der Anwender auch
ohne eine Bewegungserkennung im Erfassungsbereich des Gerats die angebundene KNX-
Aktorik ansteuern. Die Auswertung des externen Bewegungssignals ist helligkeitsabhangig oder
helligkeitsunabhangig moglich.

Als weitere Option steht der 1-Bit Objekt-Eingang "Beleuchtung manuell EIN/AUS" zur
Verfugung. Uber diesen Eingang kann die angesteuerte KNX-Aktorik eingeschaltet und
bewegungsunabhangig auch wieder ausgeschaltet werden.
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Wachter Aktor
Einzelgerat
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Bild 30: Applikationstyp "Einzelgerat"

Applikationstyp "Hauptstelle"

Eine Hauptstelle wird als Zentralgerat in Kombination mit ein oder mehreren Wachtern, die als
Nebenstellen konfiguriert sind, eingesetzt. Die kombinierten Haupt- und Nebenstelle(n) fihren
zusammenhangend die Bewegungserfassung durch und ermdéglichen so eine beliebige
Erweiterung des Erfassungsbereichs. Die mit der Hauptstelle kombinierten Nebenstellen
senden ihr Bewegungssignal Uber dieselbe Gruppenadresse an das Objekt "Externe
Bewegung" der Hauptstelle.

Die Auswertung der Dammerungsstufe kann getrennt in Haupt- und Nebenstelle(n) oder zentral
in der Hauptstelle vorgenommen werden. Fur helligkeitsunabhangige Steuerungen wie z. B.
Temperaturwertgeberanwendungen, Raumtemperaturregler-Betriebsmodus-Umschaltungen
oder Luftungssteuerungen kann die Dammerungsstufenauswertung in Haupt- und
Nebenstelle(n) deaktiviert werden. Die Auswertung der Abschalthelligkeit (bei "Wachter mit
Abschalthelligkeit") erfolgt immer zentral in der Hauptstelle. Die Steuerung der Aktorik erfolgt
ausschlief3lich durch die Hauptstelle. Eine Kombination von mehreren Hauptstellen (Wirkung
auf dieselbe KNX-Aktorik) ist nicht mdglich.

Auch bei diesem Applikationstyp ist es wieder moglich, optional dem Gerat - parallel zu den
Nebenstellen Uber dieselbe Gruppenadresse auf das Objekt "Externe Bewegung" - eine externe
1-Bit Bewegungsmeldung zuzufihren, dessen Auswertung - abhangig von der Parametrierung
der Auswertung der Dammerungsstufe - helligkeitsabhangig oder helligkeitsunabhangig
erfolgen kann. Sofern eine benutzergefiihrte und bewegungsunabhangige Steuerung
erforderlich ist, sollte die manuelle Bedienfunktion des Gerates ("Beleuchtung manuell
EIN/AUS") verwendet werde.
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Nebenstelle(n)

Bild 31: Applikationstyp "Hauptstelle"

Applikationstyp "Nebenstelle"

Eine Nebenstelle ist Teilnehmer einer Kombination von mehreren Wachtern, die
zusammenhangend die Bewegungserfassung und optional auch die
Dammerungsstufenauswertung durchfiihren. Die Nebenstelle sendet nur eine
Bewegungsmeldung an eine Hauptstelle. Eine Nebenstelle steuert folglich nicht direkt einen
Aktor.

Eine Nebenstelle kann die Bewegungserfassung der Auswertung der eigenen
Dammerungsstufe unterziehen oder alternativ helligkeitsunabhangig arbeiten. Bei aktivierter
Helligkeitsauswertung in der Nebenstelle muss die Dammerungsstufe von der Hauptstelle beim
Einschalten der Beleuchtung deaktiviert werden (helligkeitsunabhangiger Betrieb bei
eingeschalteter Beleuchtung). Dies geschieht - unabhangig vom Datenformat der Aktor-
Ausgangsobjekte der Hauptstelle - Uber das Objekt "Deaktivierung Dammerungsstufe", das mit
dem gleichnamigen Objekt der Hauptstelle zu verbinden ist.

Fur helligkeitsunabhangige Steuerungen wie z. B. Temperaturwertgeberanwendungen,
Raumtemperaturregler-Betriebsmodus-Umschaltungen oder Liftungssteuerungen kann die
Dammerungsstufenauswertung in Haupt- und Nebenstelle(n) deaktiviert werden.

i/ Die Auswertung der Abschalthelligkeit (bei "Wachter mit Abschalthelligkeit") erfolgt immer
zentral in der Hauptstelle.

Best.-Nr. 2050.. .
Best.-Nr. 2051.. Seite 78 von 187



Software "PIR A03212"
G I RA Funktionsbeschreibung
Wachter Aktor

Hauptstelle ®
-
> /

|
gl

Lux

Externe Bedienstelle A A

(optional)

-

Waéchter
Nebenstelle(n)

Bild 32: Applikationstyp "Nebenstelle"

Wahrend einer aktiven Bewegungserfassung sendet die Nebenstelle zyklisch
Bewegungstelegramme (ber das Objekt "Bewegung" an die Hauptstelle. Die Zykluszeit t; ist in
der Nebenstelle auf der Parameterseite "FBx - Beginn Erfassung" parametrierbar. Alle
Nebenstellen missen auf die gleiche Zeit konfiguriert werden. Die Zykluszeit ist auf die
Sendeverzdgerung (Standardverzégerung 10 Sekunden + zusatzliche Sendeverzégerung) der
Hauptstelle abzustimmen. Innerhalb der Sendeverzégerung muss es bei einer fortlaufenden
Bewegung mindestens ein Bewegungstelegramm geben. Zur sicheren Bewegungsauswertung
sollte die Zykluszeit etwas weniger als die Halfte der Sendeverzdgerung betragen. In der
Standard-Parametrierung ist die Zykluszeit auf 9 Sekunden eingestellt. Hierdurch ist auch ohne
zusatzliche Sendeverzdgerung in der Hauptstelle eine sichere Bewegungsauswertung durch die
Nebenstellen gewahrleistet. Bei langen Sendeverzdgerungen bietet es sich an, auch die
Zykluszeit wie beschrieben anzupassen, um die Busbelastung durch die Nebenstellen-
Bewegungstelegramme zu reduzieren.

Die Sendeverzogerung t, (aktive Zeit der Bewegungsauswertung) ist im Nebenstellenbetrieb
fest auf 6 Sekunden eingestellt.

[i] Beim Nachtriggern (neue Bewegung innerhalb der Sendeverzégerung) wird kein
Bewegungstelegramm ausgesendet.
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Bild 33: Bewegungssignale einer Nebenstelle

Bei diesem Applikationstyp ist es nicht moglich, dem Gerat externe Bewegungsmeldungen zur
Realisierung einer manuellen Bedienung (z. B. durch einen Tastsensor) zuzufihren. Dies ist
ausschliel3lich an einer Hauptstelle mdglich.
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4.2.4.3.3 Betriebsmodus

Bei Funktionsblécken mit der Anwendung "Wachter" oder "Wachter mit Abschalthelligkeit" kann
der Betriebsmodus in der ETS konfiguriert werden. Der Betriebsmodus legt die Funktionsweise
der Bewegungserkennung fest und definiert, ob der Beginn und das Ende einer
Bewegungserfassung automatisch erkannt wird, oder nicht. So kann der Betriebsmodus auf
"Vollautomat" (Automatik EIN, Automatik AUS), auf "Halbautomat I" (Manuell EIN, Automatik
AUS) oder auf "Halbautomat II" (Automatik EIN, Manuell AUS) konfiguriert werden. Hierdurch ist
eine Anpassung der Bewegungserkennung auf viele Anwendungen in privaten und offentlichen
Bereichen mdoglich (z. B. WC-Beleuchtung, Servicebeleuchtung, Steuerung von
Luftungsanlagen).

Vollautomat (Auto EIN, Auto AUS)

In diesem Betriebsmodus werden die Ausgange eines Funktionsblocks automatisch durch die
Bewegungserfassung und Helligkeitsauswertung angesteuert. Ein manuelles Ansteuern des
Geréts ist nicht erforderlich.

Eine zusatzliche manuelle Bedienung kann bedarfsweise tber die folgenden KNX-Objekte
erfolgen...

- "Externe Bewegung":
Uber dieses Objekt ist es moglich, bei den Applikationstypen "Einzelgerat" oder
"Hauptstelle" einen Bewegungsimpuls durch einen externen KNX-Sensor (z. B.
Tastsensor) zu erzeugen. An diesen Eingang sendet in einer Haupt- /
Nebenstellenkombination eine Nebenstelle Bewegungssignale. Es ist aber in gleicher
Weise mdglich, Uber einen anderen KNX-Sensor einen 1-Bit Bewegungsimpuls an dieses
Objekt zu senden, um die Bewegungserfassung eines Funktionsblocks anzustol3en. Die
weitere Auswertung von "echten" PIR-Bewegungssignalen und die Bearbeitung der
Verzdgerungszeiten erfolgt dann nach normalem Schema.
Beim Applikationstyp "Nebenstelle" ist es nicht mdglich, an das Objekt "Externe Bewegung"
Nebenstellensignale zu senden. Hierbei wird das Objekt fur die
Dammerungsstufenumschaltung bei Treppenhausfunktionen verwendet. Weitere
Informationen sind den Applikationsbeispielen zu entnehmen.

- "Beleuchtung manuell EINJAUS":
Dieses Objekt kann direkt fir die manuelle Bedienung z. B. durch einen Tastsensor benutzt
werden. Ein EIN-Telegramm wird wie eine helligkeitsunabhangige Bewegungserfassung
ausgewertet, wodurch immer die Telegramme zu Beginn der Erfassung uber die Ausgange
gesendet werden und die Sendeverzdgerung gestartet wird. Ein AUS-Telegramm auf
dieses Objekt fuhrt bei einer aktuellen Bewegungserfassung zum Abbruch der
Bewegungsauswertung und zur Beendigung der Sendeverzégerung inklusive Senden der
Telegramme am Ende der Bewegung. Der Funktionsblock befindet sich danach im
Grundzustand und ist bereit flir eine neue Bewegungserfassung. Weitere Informationen
kénnen im Kapitel "Manuelle Bedienung" nachgelesen werden.

- "Sperren™:
Dieses Objekt wird fiir die Aktivierung und Deaktivierung der Sperrfunktion benutzt.
Hieruber ist es moglich, den Funktionsblock zu sperren und zwangsgefihrt eine
entsprechende Aktion einzuleiten (z. B. Beleuchtung dauerhaft EIN wegen
Putzbeleuchtung). Der Normalbetrieb des Funktionsblocks ist dann erst wieder nach
Freigabe der Sperrung mdglich.

Halbautomat | (Manuell EIN, Auto AUS)

In diesem Betriebsmodus muss zuerst auf das Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS" ein EIN-
Telegramm gesendet werden, bevor eine Bewegung (inklusive ext. Bewegung) erfasst und
ausgewertet wird. Das EIN-Telegramm startet dabei die erste Bewegungserfassung inklusive
Sendeverzégerung. Das Ende der Erfassung wird automatisch erkannt oder durch ein AUS-
Telegramm auf das Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS" eingeleitet. Danach ist zunachst
wieder ein manuelles EIN-Telegramm erforderlich, um eine neue Bewegung auszuwerten.
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Halbautomat Il (Auto EIN, Manuell AUS)

Bei diesem Betriebsmodus erfolgt die Erkennung einer Erfassung automatisch wie in der
Betriebsart "Vollautomat". Nach Erkennung einer Bewegung und Ausgabe der Telegramme zu
"Beginn einer Erfassung" wird keine Sendeverzdgerung gestartet. Somit kann das Ende der
Erfassung nur durch ein AUS-Telegramm auf das Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS"
erzielt werden. Danach ist der Funktionsblock wieder bereit flr eine neue
Bewegungsauswertung.
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4.2.4.3.4 Betriebsart und Vor-Ort-Bedienung

Vor-Ort-Bedienung

Der Automatikschalter 1,10 m verfugt Gber einen Schiebetaster an der unteren Gerateseite zur
Vor-Ort-Bedienung. Beim Automatikschalter 2,20 m ist eine Vor-Ort-Bedienung Uber zwei
getrennte Taster links und rechts neben der PIR-Optik moglich. Im laufenden Betrieb des
Gerats kann Uber den Schiebetaster oder Uber die getrennten Taster die Betriebsart

(OFF / AUTO / ON) des ersten Funktionsblocks umgeschaltet und somit unmittelbar der
Zustand des zugehdrigen Ausgangs beeinflusst werden. Hierdurch ist es beispielswiese bei der
Ansteuerung einer Beleuchtung moglich, die Bewegungsautomatik zu deaktivieren und somit
das Licht bedarfsorientiert dauerhaft ein- oder auszuschalten.

1,10 m 2,20m

el (10
5 (10)

OFF /| ¢——p» ON/
AUTO AUTO

Bild 34: Anordnung der Bedienelemente zur Vor-Ort-Bedienung (Betriebsartenumschaltung)

(7) Schiebetaster zur Vor-Ort-Bedienung (Einstellung der Betriebsart)
(10) Taste "ON / AUTO" zur Betriebsartenumschaltung
(11) Taste "OFF / AUTO" zur Betriebsartenumschaltung

[i] Eine Vor-Ort-Bedienung beeinflusst ausschlieRlich den Funktionsblock 1! Andere
Funktionsblécke - sofern in Verwendung - kdnnen durch eine Vor-Ort-Bedienung nicht
beeinflusst werden.

[i] Alle Vor-Ort-Bedienungen fiir den Funktionsblock 1 sind inaktiv, wenn der Funktionsblock
durch die Sperrfunktion oder Funktionsblockumschaltung deaktiviert ist. Nach der
Entsperrung oder Aktivierung durch die Funktionsblockumschaltung befindet sich der
Funktionsblock 1 immer in der Betriebsart "AUTO".

Im Folgenden werden die Funktionsweisen der einzelnen Betriebsarten verdeutlicht.

- Betriebsart "ON" - benutzergefiihrt einschalten
Durch Aktivieren dieser Betriebsart wird der Automatikbetrieb beendet und der
Funktionsblock 1 verriegelt. Es werden die parametrierten Telegramme zu Beginn der
Erfassung Uber die Ausgéange gesendet und in den helligkeitsunabhangigen Betrieb
umgeschaltet.
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- Betriebsart "AUTO" - Automatikbetrieb aktivieren
Durch Einstellen dieser Betriebsart wird die Verriegelung aufgehoben und der
Automatikbetrieb aktiviert, ohne dass dabei ein Telegramm auf den Bus gesendet wird.
Das Gerat wartet dann auf Bewegungen.
Hinweis: War zuvor der Zustand "ON" aktiv, werden die Telegramme am Ende der
Erfassung erst nach Ablauf einer erneuten Bewegungserfassung gesendet. Wird folglich
nach Aktivierung des Automatikbetriebs keine Bewegung erfasst, bleibt der Aktorzustand
der Betriebsart "ON" (z. B. Beleuchtung = EIN) solange erhalten, bis eine erneute
Bewegung erfasst wird.

- Betriebsart "OFF" - benutzergeflhrt ausschalten
Durch Aktivieren dieser Betriebsart wird der Automatikbetrieb beendet und der
Funktionsblock 1 verriegelt. Es werden die parametrierten Telegramme am Ende der
Erfassung Uber die Ausgange gesendet und, falls die Dammerungsstufenauswertung auf
helligkeitsabhangig parametriert ist, in den helligkeitsabhangigen Betrieb umgeschaltet.

[i] Nach Busspannungswiederkehr ist die aktive Betriebsart vom Parameter “Verhalten bei
Busspannungswiederkehr” des Funktionsblock 1 abhangig. Bei der Einstellung “Zustand
wie vor Busspannungsausfall wird die Betriebsart wie vor Busspannungsausfall
eingenommen. Bei allen anderen Einstellungen ist nach Busspannungswiederkehr immer
die Betriebsart "AUTO" aktiv.

Die zuletzt vorgegebenen Betriebsarten "ON" oder "OFF" bleiben bei Aktivierung der
Sperrfunktion der Vor-Ort-Bedienung erhalten.

[i] Falls eine IR-Fernbedienung verwendet wird: Bei aktiver Betriebsart "ON" oder "OFF"
werden die IR-Tasten zur manuellen Einstellung der zusatzlichen Sendeverzégerung nicht
mehr bearbeitet, da dies eine Telegrammausgabe und eine Anderung der Aktorzustande
zur Folge hatte.

Falls eine IR-Fernbedienung verwendet wird: Die Betriebsarten "ON" oder "OFF" bleiben
bei Aktivierung der RESET-Funktion erhalten.

[i] Wird bei vorgegebener Betriebsart "ON" oder "OFF" der Gehtest aktiviert, so wird die
Betriebsart wieder auf "AUTO" umgeschaltet. Die Zustande der Ausgange vom ersten
Funktionsblock bleiben dann jedoch erhalten. Bei Deaktivierung des Gehtests arbeitet der
Funktionsblock 1 dann wieder normal entsprechend der Betriebsart "AUTO".

=

=

Die Betriebsart des ersten Funktionsblocks kann wahlweise durch eine Vor-Ort-Bedienung
direkt am Geréat, Uber die IR-Fernbedienung (Zubehor) oder iber KNX-Kommunikationsobjekte
(siehe "Externe Betriebsartenumschaltung" weiter unten) erfolgen. Die jeweils letzte Vorgabe
oder Bedienung gibt unmittelbar die einzustellende und folglich aktive Betriebsart vor (der letzte
Befehl gewinnt). Es gibt keine besondere Prioritat bei der Verarbeitung der
Betriebsartenumschaltung.

Der Parameter "Funktionsweise der Vor-Ort-Bedienung" auf der Parameterseite "FB1 -
Betriebsart / Vor-Ort-Bedienung" legt fest, welche Betriebsarten durch eine Bedienung am
Gerét einstellbar sind.

- Einstellung "1/ AUTO /0"
Der Schiebetaster (Variante 1,10m) und die Tasten "ON" und "OFF" (Variante 2,20 m)
haben volle Funktion. Es konnen bedarfsweise die Betriebsarten "ON", "AUTO" oder "OFF"
eingestellt werden.
Die nachfolgende Tabelle zeigt, welche Betriebsart eingestellt wird abhangig von der
letzten Bedienung oder Vorgabe.
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aktuelle Betriebsart Tastenbetatigung resultierende Betriebsart
AUTO ON/AUTO ON

ON ON/AUTO AUTO

OFF ON/AUTO AUTO

AUTO OFF / AUTO OFF

ON OFF / AUTO AUTO

OFF OFF / AUTO AUTO

Vor-Ort-Bedienung mit Taster bei "1 / AUTO / Q"

- Einstellung "1 / AUTO / -":

Der Schiebetaster (Variante 1,10m) hat in der Stellung "OFF" keine Funktion. Die
Stellungen "ON" und "AUTQO" werden ausgewertet. Die Taste "OFF" (Variante 2,20 m) hat
sinngemalf gleich im Zuge der Betriebsartenumschaltung keine Funktion. Nur die Taste

"ON" ist funktionsfahig.

Die nachfolgende Tabelle zeigt, welche Betriebsart eingestellt wird abhangig von der
letzten Bedienung oder Vorgabe.

aktuelle Betriebsart Tastenbetatigung resultierende Betriebsart
AUTO ON/AUTO ON

ON ON/AUTO AUTO

OFF ON/AUTO AUTO

AUTO OFF / AUTO AUTO

ON OFF / AUTO ON

OFF OFF / AUTO OFF

Vor-Ort-Bedienung mit Taster bei "1 / AUTO / -"

Einstellung "- / AUTO / 0":
Der Schiebetaster (Variante 1,10m) hat in der Stellung "ON" keine Funktion. Die Stellungen
"OFF" und "AUTO" werden ausgewertet. Die Taste "ON" (Variante 2,20 m) hat sinngemaf

gleich keine Funktion. Nur die Taste "OFF" ist funktionsfahig.
Die nachfolgende Tabelle zeigt, welche Betriebsart eingestellt wird abhangig von der
letzten Bedienung oder Vorgabe.

aktuelle Betriebsart Tastenbetatigung resultierende Betriebsart
AUTO ON/AUTO AUTO

ON ON/AUTO ON

OFF ON/AUTO OFF

AUTO OFF / AUTO OFF

ON OFF / AUTO AUTO

OFF OFF / AUTO AUTO

Vor-Ort-Bedienung mit Taster bei "- / AUTO / 0"
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Die Umschaltung der Betriebsart erfolgt nur dann, wenn der Schiebetaster oder die Tasten
innerhalb von 1 Sekunde wieder losgelassen werden. Andernfalls erfolgt keine Auswertung
der Bedienung.

Eine Vor-Ort-Bedienung wirkt fir die Applikationstypen “Einzelgerat und “Hauptstelle* auf
das Gerat selbst. Beim Applikationstyp “Nebenstelle” kann eine entsprechende Bedienung
uber das Objekt "FB1 - Ausgang Betriebsart" an die Hauptstelle tGbertragen werden (siehe
"Externe Betriebsartenumschaltung" und "Anwendungsbeispiele zur
Betriebsartenumschaltung" weiter unten).

Wird bei aktiver Betriebsart "ON" oder "OFF" der Gehtest aktiviert, so wird die Betriebsart
automatisch auf "AUTO" umgeschaltet. Die zuletzt eingestellten Zustédnde der Ausgange
des ersten Funktionsblocks bleiben wahrend des Gehtests erhalten. Bei Deaktivierung des
Gehtest arbeitet der Funktionsblock 1 dann wieder normal entsprechend der Betriebsart
"AUTO".

Externe Betriebsartenumschaltung

Fir die Applikationstypen “Einzelgerat* und “Hauptstelle® kann die Betriebsartenumschaltung fiir
den Funktionsblock 1 auch tiber KNX-Kommunikationsobjekte erfolgen. Hierdurch ist es
beispielsweise moglich, dass Nebenstellen die Betriebsart einer Hauptstelle vorgeben. Zudem
kénnen einfache KNX-Tastsensoren oder andere Bediengerate verwendet werden, um die
Betriebsart eines Einzelgerats oder einer Hauptstelle zu beeinflussen.

Umschaltung der Betriebsart tGber 1-Byte Objekt (z. B. zur Vernetzung von Haupt- und
Nebenstellen)

Uber das 1-Byte Objekt “FB1 - Eingang Betriebsart" ist es méglich, die Betriebsart von
Einzelgeraten oder Hauptstellen unmittelbar durch einen Wertbefehl vorzugeben. Dieses
Objekt wird in der Regel von geeigneten PIR-Nebenstellen verwendet, um die Betriebsart
in einer Hauptstelle zu setzen.

Analog dazu sind Einzelgerate oder Hauptstellen tber das 1-Byte Objekt “FB1 - Ausgang
Betriebsart" in der Lage, die aktive Betriebsart an andere Busgerate weiterzugeben. Durch
Auswertung dieser Information kdnnen beispielsweise Nebenstellen erkennen, welche
Betriebsart in einer Hauptstelle aktiv ist und LED-Anzeigen ansteuern (siehe "LED-Anzeige
zur Betriebsart" weiter unten). Auch an anderen KNX-Geraten (z. B. Tastsensoren mit
Wertvergleichern fur die Status-LED) kénnen anhand der zurtickgemeldeten Information
Statusanzeigen angesteuert werden, wodurch an entfernten Stellen die Betriebssituation
der Wachter ausgewertet oder abgelesen werden kann.

Die folgende Tabelle zeigt die erforderlichen Datenwerte fur die jeweils einzustellende
Betriebsart.

Wert Betriebsart

0 AUTO

1 ON

2 OFF

3...255 nicht verwendet (keine Reaktion)

Datenwerte zur Vorgabe einer Betriebsart durch das 1-Byte Objekt

[i] Damit bei einer Kombination von Haupt- und Nebenstellen ein Austausch von

Informationen zwischen den Geraten Uber den KNX und folglich ein stérungsfreier Betrieb
maglich ist, mUssen die 1-Byte Ein- und Ausgangsobjekte zur Betriebsartenumschaltung
Uber zwei getrennte Gruppenadressen korrekt miteinander verknlpft werden (Ausgang
Hauptstelle -> Eingang Nebenstelle & Ausgang Nebenstelle -> Eingang Hauptstelle / siehe
auch "Anwendungsbeispiele zur Betriebsartenumschaltung" weiter unten).
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[i] Die Betriebsart des ersten Funktionsblocks kann nicht nur tiber die
Kommunikationsobjekte, sondern wahlweise auch durch eine Vor-Ort-Bedienung direkt am
Gerat oder uber die IR-Fernbedienung (Zubehor) erfolgen. Die jeweils letzte Vorgabe oder
Bedienung gibt unmittelbar die einzustellende und folglich aktive Betriebsart vor (der letzte
Befehl gewinnt). Es gibt keine besondere Prioritat bei der Verarbeitung der
Betriebsartenumschaltung.

[i] Bei Deaktivierung des ersten Funktionsblocks durch die Sperrfunktion von FB1 oder durch
die Funktionsblockumschaltung gehen die Vorgaben zur Betriebsart verloren. Der
Funktionsblock schaltet dann in die Betriebsart "AUTO". Eine Ausgabe dieser Betriebsart
Uber das Objekt “FB1 - Ausgang Betriebsart" erfolgt nur, wenn vor Deaktivierung des
Funktionsblocks die Betriebsart "ON" oder "OFF" aktiv war.

Bei Aktivierung des Funktionsblocks durch die Funktionsblockumschaltung oder durch
Aufheben der Sperrfunktion befindet sich der Funktionsblock bis zu einer neuen Vorgabe
oder Bedienung weiterhin in der Betriebsart "AUTO". Eine Ausgabe Uber Objekt “FB1 -
Ausgang Betriebsart" erfolgt dann nicht, da keine Anderung der Betriebsart vorliegt.

[i] Ein Einzelgerat oder eine Hauptstelle sendet (iber das Kommunikationsobjekt "FB1 -
Ausgang Betriebsart" nur dann ein Telegramm zur Aktualisierung anderer Busgerate aus,
wenn sich der Objektzustand und folglich die Betriebsart andert oder wenn das Gerat durch
einen Reset (nach Busspannungswiederkehr, nach ETS-Programmiervorgang, nach dem
Aufstecken auf einen Busankoppler) gelaufen ist.

Eine Nebenstelle fragt nach einem Geratereset Uber das Objekt "FB1 - Eingang
Betriebsart" durch ein Lesetelegramm (Value Read) die aktuelle Betriebsart bei der
Hauptstelle an, damit die LED-Anzeigen funktionsrichtig angesteuert werden kdnnen.

- Umschaltung der Betriebsart Gber 1-Bit Trigger-Objekte (z. B. zur Anbindung zusatzlicher
Tastsensoren)
Zusatzlich zur Betriebsartenumschaltung Gber das 1-Byte Objekt kdnnen Einzelgerate oder
Hauptstellen auch Uber 1-Bit Objekte angetriggert werden. Hierzu verfigen die genannten
Gerate Uber die Objekte "Trigger Betriebsart ON / AUTO" und "Trigger Betriebsart OFF /
AUTOQ". Bei Ansteuerung dieser Objekte ist es moglich, durch unabhangige Telegramme,
die beispielsweise von KNX-Tastsensoren oder anderen Bediengeraten ausgelost werden,
in definierte Betriebsarten zu schalten. Eine Verwendung der Triggerobjekte ist moglich,
wenn der Parameter "Trigger- und Statusobjekte (1 Bit) zur Anbindung von Tastsensor-
Nebenstellen oder Visualisierungen verwenden?" auf der Parameterseite "FB1 - Betriebsart
/ Vor-Ort-Bedienung" auf "ja" eingestellt ist.
Die Polaritat der Telegramme auf die Trigger-Objekte ist irrelevant. Das Triggern erfolgt,
sobald ein beliebiges 1-Bit Telegramm empfangen wird.
Die folgende Zustandstabelle zeigt die resultierenden Betriebsarten abhangig von der
zuletzt eingestellten Betriebsart und vom Trigger-Ereignis.

aktuelle Trigger "ON / Trigger "OFF / resultierende
Betriebsart AUTO" AUTO" Betriebsart
AUTO 1/0 ON

AUTO - 1/0 OFF

ON 1/0 --- AUTO

ON --- 1/0 AUTO

OFF 1/0 --- AUTO

OFF --- 1/0 AUTO

Zustandstabelle zur Betriebsart bei externer Ansteuerung durch die 1-Bit Triggerobjekte

i/ Der Parameter "Funktionsweise der Vor-Ort-Bedienung" hat auf eine Ansteuerung tber die
Kommunikationsobjekte (1-Bit oder 1-Byte) keinen Einfluss.
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i/ Es wird empfohlen, die externe Betriebsartenumschaltung mit der LED-Statusanzeige der
Wachter zu kombinieren, um dem Benutzer bei einer Bedienung immer eine Rickmeldung
zu geben und somit die aktive Betriebsart sicher anzuzeigen.

Sperrfunktion

Es ist mdglich, Uber eine separate Sperrfunktion die Vor-Ort-Bedienung zur
Betriebsartenumschaltung zu deaktivieren. Die Sperrfunktion kann verwendet werden, wenn der
Parameter "Sperrfunktion fur Vor-Ort-Bedienung verwenden?" auf der Parameterseite "FB1 -
Betriebsart / Vor-Ort-Bedienung" auf "ja" konfiguriert ist. Das Aktivieren und Deaktivieren der
Sperrfunktion erfolgt dann iber das Kommunikationsobjekt “Vor-Ort-Bedienung Sperren”, wobei
die Telegrammpolaritat parametrierbar ist. Wahrend einer aktiven Sperrung ist die Vor-Ort-
Bedienung der Betriebsart vollstandig deaktiviert.

[i] Die Sperrfunktion hat auf eine externe Betriebsartenumschaltung Uber die 1-Byte oder 1-Bit
Kommunikationsobjekte keinen Einfluss. Folglich kann die Betriebsart auch bei aktiver
Sperrfunktion von auf3en beeinflusst werden.

[i] Beider Geratevariante 1,10 m kann durch eine lange Betatigung des Schiebesachalters in
Position "ON" der Programmiermodus aktiviert oder deaktiviert werden. Bei der
Geratevariante 2,20 m erfolgt das Bedienen des Programmiermodus durch eine lange
Betatigung der Taste "ON / AUTQO". Das Aktivieren oder Deaktivieren des
Programmiermodus ist auch bei aktiver Sperrfunktion der Vor-Ort-Bedienung weiterhin
mdglich.

Der "Zustand der Sperrfunktion nach Busspannungswiederkehr" ist in der ETS parametrierbar.
Die folgenden Einstellungen sind mdglich...
- "deaktiviert":
Nach Busspannungswiederkehr ist die Vor-Ort-Bedienung sofort betriebsbereit.
- "aktiviert":
Nach Busspannungswiederkehr ist die Vor-Ort-Bedienung unmittelbar gesperrt.
- "Zustand wie vor Busspannungsausfall":
Bei Busspannungsausfall wird der aktuelle Zustand der Sperrfunktion gespeichert. Nach
Busspannungswiederkehr fuhrt das Gerat den gespeicherten Sperrzustand (aktiv oder
inaktiv) nach.

Auch der "Zustand der Sperrfunktion nach ETS-Programmiervorgang" kann in der ETS
parametriert werden. Die folgenden Einstellungen sind hierbei moglich...
- "deaktiviert":
Nach einem ETS-Programmiervorgang ist die Vor-Ort-Bedienung sofort betriebsbereit.
- "aktiviert":
Nach einem ETS-Programmiervorgang ist die Vor-Ort-Bedienung unmittelbar gesperrt.
[i] Nach dem Aufstecken des Gerats auf einen Busankoppler ist die Sperrfunktion der Vor-
Ort-Bedienung immer deaktiviert.

[i] Die letzte Vorgabe zur Betriebsart bleibt bei Aktivierung der Sperrfunktion der
Vorortbedienung erhalten.

LED-Anzeige zur aktiven Betriebsart

Hinter der PIR-Linse sind 4 LED positioniert, die den Betriebszustand des Gerats signalisieren.
Bedarfsweise kann fir den ersten Funktionsblock eine aktive Betriebsart "ON" durch eine griine
LED (3) und eine aktive Betriebsart "OFF" durch eine gelbe LED (4) zur Anzeige gebracht
werden (Bild 35). Ob die Anzeige der Betriebsarten durch die LED erfolgt, wird fur "ON" und
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"OFF" unabhangig voneinander in der ETS durch die Parameter "Anzeige Betriebsart 'ON"™ und
"Anzeige Betriebsart 'OFF™ auf der Parameterseite "FB1 - Betriebsart / Vor-Ort-Bedienung"
konfiguriert.
Bei den Applikationstypen "Einzelgerat" oder "Hauptstelle" wird durch die grine oder gelbe LED
direkt die im Gerat wirksame Betriebsart angezeigt. Eine Nebenstelle leitet die aktuelle
Betriebsart aus dem 1-Byte Objekt "FB1 - Eingang Betriebsart" ab. Dieses Objekt muss, damit
die Anzeigefunktion an einer Nebenstelle korrekt ausgefiihrt werden kann, mit dem 1-Byte
Objekt "FB1 - Ausgang Betriebsart" der Hauptstelle verknipft werden (siehe

"Anwendungsbeispiele zur Betriebsartenumschaltung" weiter unten). Folglich kénnen auch
Nebenstellen Uber die LED-Anzeige die jeweils aktive Betriebsart signalisieren.

Es wird empfohlen, bei einer Betriebsartenumschaltung (Vor- Ort-Bedienung oder externe
Umschaltung) stets die LED-Anzeige zu verwenden, um dem Benutzer bei einer Bedienung
immer eine Ruckmeldung zu geben und somit die aktive Betriebsart sicher anzuzeigen.

i/ Neben der gelben und griinen LED zur Anzeige der aktiven Betriebsart fir den ersten
Funktionsblock signalisiert die blaue LED (5) eine Bewegung im Gehtest oder
Normalbetrieb oder eine nicht geladene Applikation. Die rote LED (6) signalisiert einen
aktiven Programmiermodus. Diese zusatzlichen Anzeigefunktionen werden durch die LED-
Anzeige zur Betriebsart nicht beeinflusst.

1,10 m 2,20 m
4 N
Q
I (3)
& — @) )
(4)
(5) ©)
el () @ ¢ (6)
l {OFF; (N’

Bild 35: Anordnung der LED zur Anzeige der Betriebszustédnde

3) LED (grun) - Anzeige Betriebsart "ON"

4) LED (gelb) - Anzeige Betriebsart "OFF"

5) LED (blau) - Anzeige "Bewegung erkannt", "IR-Empfang" oder "nicht geladene Applikation"
6) LED (rot) - Anzeige "Programmiermodus"

A~ o~ o~ o~

Aktive Betriebsart LED "ON" (griin) LED "OFF" (gelb)
AUTO AUS AUS

ON EIN AUS

OFF AUS EIN

LED-Anzeige zur Signalisierung der aktiven Betriebsart
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Bei Deaktivierung des ersten Funktionsblocks durch seine Sperrfunktion oder durch die
Funktionsblockumschaltung geht die Vorgabe zur Betriebsart verloren. Der erste
Funktionsblock schaltet dann in die Betriebsart "AUTO" und die LED-Anzeigen werden
ausgeschaltet. Telegramme Uber die Statusobjekte werden nur dann ausgesendet, wenn
vor Deaktivierung des Funktionsblocks die Betriebsart "ON" oder "OFF" aktiv war und sich
deshalb der Zustand andert.

i/ Eine Nebenstelle fragt nach einem Geratereset (iber das Objekt "FB1 - Eingang
Betriebsart" durch ein Lesetelegramm (Value Read) die aktuelle Betriebsart bei der
Hauptstelle an, damit die LED-Anzeigen funktionsrichtig angesteuert werden kénnen.

Status Betriebsart

Zusatzlich zur Anzeige Uber die LED kdénnen Einzelgerate und Hauptstellen die jeweils aktive
Betriebsart auch uber zwei 1-Bit Kommunikationsobjekte auf den KNX als Status melden. Somit
ist es moglich, andere Busgerate (z. B. Tastsensoren, Display-Gerate) zwecks Statusanzeige
anzusteuern. Jede Betriebsart verfligt Gber ein eigenes Statusobjekt, das aktualisiert wird,
sobald sich die Betriebsart andert. Eine Verwendung der Statusobjekte ist méglich, wenn der
Parameter "Trigger- und Statusobjekte (1 Bit) zur Anbindung von Tastsensor-Nebenstellen oder
Visualisierungen verwenden?" auf der Parameterseite "FB1 - Betriebsart / Vor-Ort-Bedienung"
auf "ja" eingestellt ist.

Bei aktiver Betriebsart "ON" wird tGber das Objekt "FB1 - Status Betriebsart ON" ein "EIN"-
Telegramm auf den Bus ausgesendet. Wird die Betriebsart umgeschaltet und ist "ON" hierdurch
inaktiv, sendet das Gerat ein "AUS"-Telegramm aus.

In gleicher Weise wird bei aktiver Betriebsart "OFF" (iber das Objekt "FB1 - Status Betriebsart
OFF" ein "EIN"-Telegramm ausgesendet. Das Gerat sendet ein "AUS"-Telegramm Uber dieses
Objekt aus, wenn die Betriebsart umgeschaltet wird und folglich "OFF" nicht mehr aktiv ist.
Folglich werden Uber die Objekte "FB1 - Status Betriebsart ON" und "FB1 - Status Betriebsart
OFF" "AUS"-Telegramme gesendet, wenn die Betriebsart "AUTO" aktiviert wird.

Aktive Betriebsart Status Betriebsart "ON" Status Betriebsart "OFF"
AUTO AUS AUS

ON EIN AUS

OFF AUS EIN

1-Bit Statusobjekte zur Signalisierung der aktiven Betriebsart

Das Gerat sendet Uber die Kommunikationsobjekte "Status Betriebsart ON" und "Status
Betriebsart OFF" nur dann ein Telegramm zur Aktualisierung anderer Busgerate aus, wenn sich
die Betriebsart andert oder wenn das Gerat durch einen Reset (nach Busspannungswiederkehr,
nach ETS-Programmiervorgang, nach dem Aufstecken auf einen Busankoppler) gelaufen ist.

[i] Bei Deaktivierung des ersten Funktionsblocks durch seine Sperrfunktion oder durch die
Funktionsblockumschaltung geht die Vorgabe zur Betriebsart verloren. Der erste
Funktionsblock schaltet dann in die Betriebsart "AUTO". Telegramme Uber die
Statusobjekte werden auch in diesem Fall nur dann ausgesendet, wenn vor Deaktivierung
des Funktionsblocks die Betriebsart "ON" oder "OFF" aktiv war und sich deshalb der
Zustand andert.

Anwendungsbeispiele zur Betriebsartenumschaltung

Beispiel 1:
Haupt- und Nebenstellenbetrieb mit Betriebsartenumschaltung und -anzeige (1 Hauptstelle /
2 Nebenstellen)
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Hauptstelle Nebenstelle 1

Ausgang Betriebsart [ Eingang Betriebsart

@ [ Eingang Betriebsart |—o— Ausgang Betriebsart |

Nebenstelle 2

[ Eingang Betriebsart

Ausgang Betriebsart |-

Bild 36: Beispiel zur Verknipfung einer Hauptstelle mit zwei Nebenstellen zur
Betriebsartenumschaltung und -anzeige

Anwendungsfall 1: Betriebsartenvorgabe "ON" liber Nebenstelle.

Ausgangszustand: Die Anlage befindet sich zum Zeitpunkt der Bedienung in der Betriebsart
"AUTO".

= Nebenstelle 1: Vor-Ort-Bedienung Betriebsart "ON".
Nebenstelle 1 sendet Betriebsart "ON" an Hauptstelle.

®  Hauptstelle wechselt in die Betriebsart "ON".
LED "ON" (griin) der Hauptstelle wird eingeschaltet.
Hauptstelle sendet Telegramme zu Beginn der Erfassung aus.
Hauptstelle sendet Betriebsart "ON" an die Nebenstellen.

= Nebenstellen empfangen Betriebsart "ON".
Nebenstellen schalten LED "ON" (grin) ein.

Anwendungsfall 2: Betriebsartenvorgabe "AUTQO" liber Nebenstelle.

Ausgangszustand: Die Anlage befindet sich zum Zeitpunkt der Bedienung in der Betriebsart
IIONII.

®  Nebenstelle 1: Vor-Ort-Bedienung Betriebsart "AUTO".
Nebenstelle 1 sendet Betriebsart "AUTO" an Hauptstelle.
®  Hauptstelle wechselt in die Betriebsart "AUTO".
LED "ON" (gruin) der Hauptstelle wird ausgeschaltet.
Hauptstelle sendet Betriebsart "AUTO" an die Nebenstellen.
= Nebenstellen empfangen Betriebsart "AUTO".
Nebenstellen schalten LED "ON" (griin) aus.

Anwendungsfall 3: Betriebsartenvorgabe "OFF" ber Nebenstelle.

Ausgangszustand: Die Anlage befindet sich zum Zeitpunkt der Bedienung in der Betriebsart
"AUTO".
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= Nebenstelle 1: Vor-Ort-Bedienung Betriebsart "OFF".
Nebenstelle 1 sendet Betriebsart "OFF" an Hauptstelle.

= Hauptstelle wechselt in die Betriebsart "OFF".
LED "OFF" (gelb) der Hauptstelle wird eingeschaltet.
Hauptstelle sendet Telegramme am Ende der Erfassung aus.
Hauptstelle sendet Betriebsart "OFF" an die Nebenstellen.

= Nebenstellen empfangen Betriebsart "OFF".
Nebenstellen schalten LED "OFF" (gelb) ein.

Anwendungsfall 4: Betriebsartenvorgabe "AUTO" Uber Nebenstelle.

Ausgangszustand: Die Anlage befindet sich zum Zeitpunkt der Bedienung in der Betriebsart
"OFF".

= Nebenstelle 1: Vor-Ort-Bedienung Betriebsart "TAUTO".
Nebenstelle 1 sendet Betriebsart "AUTO" an Hauptstelle.
= Hauptstelle wechselt in die Betriebsart "AUTO".
LED "OFF" (gelb) der Hauptstelle wird ausgeschaltet.
Hauptstelle sendet Betriebsart "AUTO" an die Nebenstellen.
= Nebenstellen empfangen Betriebsart "AUTO".
Nebenstellen schalten LED "OFF" (gelb) aus.

Beispiel 2:
Haupt- und Nebenstellenbetrieb mit Betriebsartenumschaltung und -anzeige
(1 Hauptstelle / 1 Nebenstelle / 1 Tastsensor)

Hauptstelle Nebenstelle

Ausgang Betriebsart [ Eingang Betriebsart

Trigger Betriebsart ON |

< Trigger Betriebsart OFF]|

Tastsensor

Schalten

< Schalten

Bild 37: Beispiel zur Verknipfung einer Hauptstelle mit einer Nebenstellen und einem
Tastsensor zur Betriebsartenumschaltung und -anzeige
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Anwendungsfall 1: Betriebsartenvorgabe "ON" liber Tastsensor.

Ausgangszustand: Die Anlage befindet sich zum Zeitpunkt der Bedienung in der Betriebsart
"AUTO".

Tastsensor: Taste fur Trigger "ON" betatigt.

Tastsensor sendet Trigger "ON" ("AUS"- oder "EIN"-Telegramm) an Hauptstelle.
Hauptstelle wechselt in die Betriebsart "ON".

LED "ON" (griin) der Hauptstelle wird eingeschaltet.

Hauptstelle sendet Telegramme zu Beginn der Erfassung aus.

Hauptstelle sendet Betriebsart "ON" an die Nebenstelle.

Hauptstelle sendet "EIN"-Telegramm Uber das Objekt "Status Betriebsart ON".
Hauptstelle sendet "AUS"-Telegramm Uber das Objekt "Status Betriebsart OFF".

Nebenstelle empfangt Betriebsart "ON". Tastsensor empfangt "Status Betriebsart ON" und
"Status Betriebsart OFF".

Nebenstelle schaltet LED "ON" (gruin) ein.

Tastsensor schaltet Status-LED fiir Betriebsart "ON" ein und Status-LED fir Betriebsart
"OFF" aus.

Anwendungsfall 2: Betriebsartenvorgabe "AUTQO" Uber Tastsensor.

Ausgangszustand: Die Anlage befindet sich zum Zeitpunkt der Bedienung in der Betriebsart
lloNlI.

Tastsensor: Taste fur Trigger "ON" oder Taste fur Trigger "OFF" betatigt.

Tastsensor sendet Trigger "ON" oder Trigger "OFF" ("AUS"- oder "EIN"-Telegramm) an
Hauptstelle.

Hauptstelle wechselt in die Betriebsart "TAUTO".

LED "ON" (gruin) der Hauptstelle wird ausgeschaltet.

Hauptstelle sendet Betriebsart "AUTO" an die Nebenstelle.

Hauptstelle sendet "AUS"-Telegramm (ber das Objekt "Status Betriebsart ON".
Hauptstelle sendet "AUS"-Telegramm Uber das Objekt "Status Betriebsart OFF".

Nebenstelle empfangt Betriebsart "AUTQO". Tastsensor empfangt "Status Betriebsart ON"
und "Status Betriebsart OFF".

Nebenstelle schaltet LED "ON" (griin) aus.
Tastsensor schaltet Status-LED fiir Betriebsart "ON" aus.

Anwendungsfall 3: Betriebsartenvorgabe "OFF" Gber Tastsensor.

Ausgangszustand: Die Anlage befindet sich zum Zeitpunkt der Bedienung in der Betriebsart
"AUTO".

Tastsensor: Taste fir Trigger "OFF" betatigt.

Tastsensor sendet Trigger "OFF" ("AUS"- oder "EIN"-Telegramm) an Hauptstelle.
Hauptstelle wechselt in die Betriebsart "ON".

LED "OFF" (gelb) der Hauptstelle wird eingeschaltet.

Hauptstelle sendet Telegramme am Ende der Erfassung aus.

Hauptstelle sendet Betriebsart "OFF" an die Nebenstelle.

Hauptstelle sendet "AUS"-Telegramm (ber das Objekt "Status Betriebsart ON".
Hauptstelle sendet "EIN"-Telegramm Uber das Objekt "Status Betriebsart OFF".

Nebenstelle empfangt Betriebsart "OFF". Tastsensor empfangt "Status Betriebsart ON" und
"Status Betriebsart OFF".
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Nebenstelle schaltet LED "OFF" (gelb) ein.
Tastsensor schaltet Status-LED fiir Betriebsart "OFF" ein.

Anwendungsfall 4: Betriebsartenvorgabe "AUTQO" Uber Tastsensor.

Ausgangszustand: Die Anlage befindet sich zum Zeitpunkt der Bedienung in der Betriebsart
"OFF".

m  Tastsensor: Taste fur Trigger "ON" oder Taste fur Trigger "OFF" betatigt.

Tastsensor sendet Trigger "ON" oder Trigger "OFF" ("AUS"- oder "EIN"-Telegramm) an
Hauptstelle.

= Hauptstelle wechselt in die Betriebsart "AUTO".
LED "OFF" (gelb) der Hauptstelle wird ausgeschaltet.
Hauptstelle sendet Betriebsart "AUTO" an die Nebenstelle.
Hauptstelle sendet "AUS"-Telegramm Uber das Objekt "Status Betriebsart ON".
Hauptstelle sendet "AUS"-Telegramm Uber das Objekt "Status Betriebsart OFF".

= Nebenstelle empfangt Betriebsart "AUTQO". Tastsensor empfangt "Status Betriebsart ON"
und "Status Betriebsart OFF".

Nebenstelle schaltet LED "OFF" (gelb) aus.
Tastsensor schaltet Status-LED fir Betriebsart "OFF" aus.
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4.2.4.3.5 Ausgangsfunktionen

Je Funktionsblock stehen bis zu zwei Ausgangs-Kommunikationsobjekte zur Verfigung, Gber
die die Schalt- und Steuerbefehle auf den Bus an die KNX-Aktorik, z. B. Beleuchtungsanlage,
Raumtemperatursteuerung, ausgesendet werden. Abhangig von der konfigurierten Funktion
(Schalten, Treppenhausfunktion, Dimmwertgeber, Szenennebenstelle, Temperaturwertgeber,
Helligkeitswertgeber, Betriebsmodusumschaltung, Schalten mit Zwangsstellung) wird das
Datenformat dieser Objekte unabhangig voneinander festgelegt und an die steuerbaren
Gewerke der KNX-Anlage angepasst.

Die Funktionen der Ausgange werden getrennt voneinander auf der Parameterseite "FBx -
Allgemein" definiert. Abhangig von der Konfiguration passen sich die verfliigbaren
Kommunikationsobjekte und Ausgangs-Parameter auf den Parameterseiten "FBx - Ausgang 1"
und "FBx - Ausgang 2" an. Es sind die folgenden Funktionen konfigurierbar...

- "keine Funktion":
Der Ausgang ist deaktiviert. Es steht kein Ausgangs-Kommunikationsobjekt zur Verfigung.

- "Schalten":
Es kdnnen 1-Bit Schalt-Telegramme (EIN, AUS) ausgegeben werden. Beispielanwendung:
Beleuchtung schalten.

- "Treppenhausfunktion":
Es werden 1-Bit Schalt-Telegramme (EIN, AUS) zyklisch ausgegeben, um die Nachlaufzeit
im angesteuerten KNX-Aktor anzustol3en. Beispielanwendung: Treppenhausbeleuchtung
schalten.

- "Schalten mit Zwangsstellung":
Es kénnen 2-Bit Telegramme zur Zwangsstellung eines Aktorkanals gemal DPT 2.001
ausgegeben werden. Hierdurch ist es mdglich, mit einer hohen Prioritat Schaltzustande
(EIN, AUS) einzustellen. Beispielanwendung: Beleuchtung zwangsgefihrt schalten
(Putzbeleuchtung, Servicelicht).

- "Dimmwertgeber":
Es kénnen 1-Byte Helligkeitswert-Telegramme gemal DPT 5.001 (0...100 %) ausgegeben
werden. Beispielanwendung: Beleuchtung dimmen.

- "Lichtszenennebenstelle":
Es kdnnen 1-Byte Telegramme zum Szenenabruf gemal DPT 18.001 (1...64) ausgegeben
werden. Beispielanwendung: Aktorszenen aufrufen (z. B. TV-Beleuchtung).

- "Temperaturwertgeber":
Es kdnnen 2-Byte Temperaturwert-Telegramme gemaf DPT 9.001 (0...+40 °C
parametrierbar in 1 °C-Schritten) ausgegeben werden. Beispielanwendung:
Temperatursollwerte vorgeben.

- "Helligkeitswertgeber":
Es kdénnen 2-Byte Helligkeitswert-Telegramme gemal DPT 9.004 (0...2.000 Lux
parametrierbar in 50 Lux-Schritten) ausgegeben werden. Beispielanwendung:
Beleuchtungssollwerte vorgeben.

- "Betriebsmodus Raumtemperaturregler":
Es kdnnen 1-Byte Telegramme zur Umschaltung des Betriebsmodus eines KNX-
Raumtemperaturreglers gemaf DPT 20.102 (Komfort, Standby, Nacht, Frost-/Hitzeschutz,
Automatikbetrieb) ausgegeben werden. Beispielanwendung: Raumtemperaturregelung
beeinflussen.

=

Beim Applikationstyp "Nebenstelle" sind keine Ausgangsfunktionen verfuigbar. Diese sind
dann nur in der Hauptstelle konfigurierbar.

i Beider Anwendung "Melder" ist ausschlieRlich der Ausgang 1 aktiv und fest auf die
Meldefunktion (1-Bit Schalt-Telegramme) eingestellt.
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4.2.4.3.6 Sensorzuordnung

Zuordnung der Bewegungssensorik

Die Bewegungserfassung des Gerats erfolgt digital Uber 2 PIR-Sektoren mit einem Gesamt-
Erfassungsbereich von 180°. Die Funktionsblocke des Gerats kdnnen zur Abstimmung des
Erfassungsbereichs beliebig den PIR-Sektoren zugeordnet werden. Dies erfolgt Gber die
Parameter "Zuordnung PIR-Sektor A" und "Zuordnung PIR-Sektor B" auf der Parameterseite
"FBx - Sensorzuordnung".

Zur Bewegungserfassung werden die Bewegungssignale aller zugeordneter PIR-Sektoren
eines Funktionsblocks logisch ODER-Verknupft und zu einem Bewegungssignal
zusammengefasst.

i/ Die Sensorempfindlichkeit kann gemeinsam fiir alle PIR-Sektoren in der ETS auf der
Parameterseite "Bewegungs- und Lichtsensorik" parametriert oder vor Ort am Gerat Uber
den Empfindlichkeitseinsteller benutzerdefiniert angepasst werden.

Zuordnung der Helligkeitssensorik

Zur Ermittlung der Umgebungshelligkeit verfugt das Gerat Uber einen Helligkeitssensor, der sich
hinter der Linse befindet. Der Sensor nimmt das Mischlicht seiner Umgebung aus Kunst- und
Tageslichtanteil auf. Die Lichtmessung erfolgt in Blickrichtung der Linse. Der durch diesen
internen Sensor ermittelte Helligkeitswert kann einem Funktionsblock gerateintern zur
Dammerungsstufenauswertung zugefihrt werden. Optional kann einem Funktionsblock auch
Uber den Bus ein externer 2-Byte Helligkeitswert gemal DPT 9.004 bereitgestellt werden. Somit
ist es mdglich, die Dammerungsstufenauswertung unabhangig zum Montageort des Gerats
durchzufiihren (z. B. Bereitstellen eines externen Helligkeitswerts durch eine guinstiger
montierte Nebenstelle). In besonderen Fallen ist es méglich, den ermittelten Helligkeitswert des
internen Sensors mit einem externen Helligkeitswert zu verknupfen. Auf diese Weise kann die
Lichtmessung eines Funktionsblocks an 2 Orten erfolgen. Dabei werden die beiden
Sensorwerte zur Ermittlung des effektiven Helligkeitswerts gewichtet. Die "Gewichtung der
Helligkeitswerte intern zu extern" ist in der ETS statisch konfigurierbar.

Der Parameter "Erfassung des Helligkeitswerts durch" auf der Parameterseite "FBx -
Sensorzuordnung" legt fest, welche Sensoren zur Helligkeitsauswertung eines Funktionsblocks
verwendet werden.

[i] Der durch den internen Sensor ermittelte Helligkeitswert kann anderen KNX-
Busteilnehmern Gber das Objekt "Gemessener Helligkeitswert" zugeflihrt werden.

[i] Bei "externer" oder "interner und externer" Helligkeitserfassung: Bei helligkeitsabhéngiger
Bewegungsauswertung muss nach einem Geratereset zunachst ein aktueller
Helligkeitswert vorhanden sein, bevor der entsprechende Funktionsblock ordnungsgemaf
arbeiten kann. Solange kein gultiger Helligkeitswert von extern empfangen wurde, arbeitet
der Funktionsblock helligkeitsunabhangig! Bei einer gewichteten Helligkeitsauswertung aus
internem und externem Helligkeitswert muss mindestens ein Wert (intern oder extern)
vorhanden sein. Solange nur der Helligkeitswert einer Quelle vorhanden ist, wird keine
Gewichtung vorgenommen, sondern der verfligbare Helligkeitswert als effektive Helligkeit
angenommen. Sofern eine Benutzerkalibrierung des internen Helligkeitssensors
parametriert ist, muss diese zunachst ordnungsgeman durchgefiihrt worden sein, so dass
der interne Sensor gultige Helligkeitswerte liefert.
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4.2.4.3.7 Helligkeitsauswertung

Dammerungsstufenauswertung

Im Zuge der Bewegungserfassung bei den Anwendungen "Wachter" kann die Auswertung der
Dammerungsstufe helligkeitsunabhangig oder helligkeitsabhangig erfolgen. Bei der
helligkeitsunabhangigen Auswertung wird bei der Bearbeitung einer Bewegung kein
Helligkeitswert berlcksichtigt. Jede Bewegung I6st dann im Ruhezustand einen neuen
Erfassungsvorgang aus. Diese Konfiguration ist beispielsweise flr beleuchtungsunabhangige
Anwendungen (z. B. Bewegungserfassung fur Raumtemperaturregelungen) interessant.

Bei der helligkeitsabhangigen Auswertung wird zur Bearbeitung einer Bewegungserfassung der
gemessene Helligkeitswert in Bezug auf die wirksame Dammerungsstufe bericksichtigt. Der
Funktionsblock erfasst nur dann Bewegungen, wenn der gemessene Helligkeitswert unterhalb
der Dammerungsstufe liegt. Diese Konfiguration wird in der Regel zur Steuerung von
Beleuchtungsanlagen in Fluren oder Rdumen mit Tageslichtanteilen genutzt.

Die Dammerungsstufe wird in der ETS durch den gleichnamigen Parameter vorgegeben und
kann Uber einen externen Dammerungsstufenwert (Uber Objekt) oder mit der Teach-In-Funktion
im Betriebszustand geandert und somit an Benutzerbedurfnisse angepasst werden. Fur den
Funktionsblock 1 ist zusatzlich auch eine Einstellung tiber die IR-Fernbedienung (Zubehor)
moglich.

[i] Beider "WA&chter mit Abschalthelligkeit" wird die Ddmmerungsstufe stets
helligkeitsabhangig ausgewertet.

[i] Beider Anwendung "Melder" arbeitet die Bewegungserfassung stets helligkeitsunabhangig.

[i] Bei der Anwendung "Wachter mit Abschalthelligkeit" wird die Helligkeit auch bei aktiver
Bewegungserfassung mit eingeschalteter Beleuchtung weiter ausgewertet. Ubersteigt die
gemessene Helligkeit eine definierte Ausschaltschwelle, die sich aus der wirksamen
Dammerungsstufe ableitet, wird die Beleuchtung nach Ablauf einer parametrierbaren
Verzégerung auch wahrend einer aktiven Bewegungserfassung abgeschaltet.

Riickmeldung aktive Dammerungsstufe

Die Rickmeldung der effektivim Funktionsblock gesetzten Dammerungsstufe ist Uiber das
2-Byte Objekt "Aktive Dammerungsstufe" gemal DPT 9.004 moglich. Dieses Objekt kann
wahlweise als aktives Meldeobjekt oder als passives Statusobjekt fungieren. Als aktives
Meldeobjekt wird bei jeder Anderung der Dammerungsstufe, nach einem ETS-
Programmiervorgang oder nach Busspannungswiederkehr (optional verzégert) der aktuelle
Dammerungsstufen-Helligkeitswert einmal auf den Bus gesendet.

Externe Dammerungsstufenvorgabe

Die aktuell eingestellte Dammerungsstufe kann durch Senden eines 2-Byte Helligkeitswerts auf
das Objekt "Vorgabe Dammerungsstufe" gemaf DPT 9.004 im Bereich 1...1.000 Lux neu
gesetzt werden. Dieses Obijekt ist projektierbar, wenn der Parameter "Objekt 'Vorgabe
Dammerungsstufe™ auf der Parameterseite "FBx - Helligkeitsauswertung" auf "freigegeben”
eingestellt ist. Der Uber das Objekt empfangene Dammerungsstufenwert bleibt bis zu einer
neuen Vorgabe (externe Dammerungsstufe, Teach-In oder IR-Fernbedienung) erhalten. Auch
ein Busspannungsausfall setzt einen Uber den Bus empfangenen Dammerungsstufenwert nicht
zurtick. Ein ETS-Programmiervorgang setzt die Dammerungsstufe automatisch auf die ETS-
Vorgaben zurlick, wenn dies in der Konfiguration vorgesehen ist (siehe unten).

[i] Die Sperrfunktion hat keinen Einfluss auf die externe Dammerungsstufenvorgabe.
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Teach-In Funktion

Eine weitere Mdglichkeit zur benutzergefihrten Dammerungsstufenanpassung ist die Teach-In
Funktion. Mit der Teach-In Funktion wird der wirksame Helligkeitswert verzégerungsfrei durch
Senden eines entsprechenden Telegramms auf das 1-Bit Objekt "Teach-In Dammerungsstufe"
als neuer Dammerungsstufenwert ibernommen. Eingelernte Helligkeitswerte werden auf den
Messbereich 1...1.000 Lux begrenzt. Dieses Objekt ist projektierbar, wenn der Parameter
"Teach-In Funktion verwenden ?" auf der Parameterseite "FBx - Helligkeitsauswertung" auf "ja"
eingestellt ist.

Die Polaritat eines Teach-In-Telegramms ist durch den Parameter "Polaritat flr Objekt "Teach-In
Dammerungsstufe™ konfigurierbar. Je nach Parametrierung kann durch den Empfang des
entgegengesetzten Objektwerts (Teach-In inaktiv) auf die parametrierte Dammerungsstufe
zuruckgeschaltet werden. Die zuvor erlernte Dammerungsstufe geht dabei verloren. Ist die
Teach-In-Polaritat jedoch auf "1"- und "0"-aktiv parametriert, kann im laufenden Betrieb des
Gerats nicht mehr Uber dieses Objekt auf die parametrierte Dammerungsstufe riickgeschaltet
werden! Die mit der Teach-In-Funktion eingestellte neue Dammerungsstufe bleibt bis zu einer
neuen Vorgabe (externe Dammerungsstufe, Teach-In oder IR-Fernbedienung) erhalten. Auch
ein Busspannungsausfall setzt den neuen Dammerungsstufenwert nicht zurtck. Ein ETS-
Programmiervorgang setzt die Dammerungsstufe automatisch auf die ETS-Vorgaben zurtick,
wenn dies in der Konfiguration vorgesehen ist (siehe unten).

i] Die Sperrfunktion hat keinen Einfluss auf die Teach-In-Funktion.

Dammerungsstufenvorgabe liber IR-Fernbedienung (Zubehor)

Die Einstellung der Dammerungsstufe des ersten Funktionsblocks ist optional auch durch die
IR-Fernbedienung maoglich. Im Kapitel "Bedienung" wird die Vorgehensweise zur Einstellung der
Dammerungsstufe detailliert beschrieben.

Dammerungsstufe bei externer Bewegungsmeldung

Bei den Applikationstypen "Einzelgerat" und "Hauptstelle" kann an das Geréat ein externes
Bewegungssignal gesendet werden (bei "Einzelgerat" z. B. von einem Tastsensor als Trigger
einer Bewegungserfassung / bei "Hauptstelle" von den Nebenstellen). Wenn die
Dammerungsstufenauswertung auf "helligkeitsabhangig" konfiguriert ist, kann die Auswertung
der externen Bewegungsmeldungen beeinflusst werden. Der Parameter "Auswertung der
Dammerungsstufe bei externen Bewegungstelegramm" (bei einem Einzelgerat) oder
"Auswertung der Dammerungsstufe" (bei einer Hauptstelle) auf der Parameterseite "FBx -
Helligkeitsauswertung" definiert das Verhalten beim Empfang eines Bewegungstelegramms.

Einstellmoglichkeiten bei einer Hauptstelle...

- "nurin der Hauptstelle™
Externe Bewegungssignale werden durch die Hauptstelle ignoriert, wenn sich die Helligkeit
oberhalb der Dammerungsstufe befindet.

- "in Haupt- und Nebenstelle":
Externe Bewegungssignale werden durch die Hauptstelle immer ausgewertet, auch dann,
wenn sich die Helligkeit oberhalb der Dammerungsstufe befindet.

Einstellmoglichkeiten bei einem Einzelgerat...

- "ja (helligkeitsabhangiger Betrieb)":
Externe Bewegungssignale werden ignoriert, wenn sich die Helligkeit oberhalb der
Dammerungsstufe befindet.

- "nein (helligkeitsunabhangiger Betrieb)":
Externe Bewegungssignale werden immer ausgewertet, auch dann, wenn sich die
Helligkeit oberhalb der Dammerungsstufe befindet.
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Bei einer helligkeitsunabhangigen Dammerungsstufenauswertung werden die externen
Bewegungsmeldungen in einem Einzelgerat oder in einer Hauptstelle immer ausgewertet.

[i] Beim Applikationstyp "Nebenstelle" ist es nicht mdglich, dem Geréat externe
Bewegungsmeldungen zur Realisierung einer manuellen Bedienung (z. B. durch einen
Tastsensor) zuzufihren. Dies ist dann ausschliel3lich an der Hauptstelle mdglich.

Dammerungsstufe bei einem ETS-Programmiervorgang

Der Parameter "Dammerungsstufe im Gerat bei ETS-Download Uberschreiben ?" bestimmt, ob
ein zuvor durch externe Objekt-Vorgabe oder durch Teach-In aktiv eingestellter und aktiver
Dammerungsstufenwert bei einem ETS-Programmiervorgang automatisch durch die in der ETS
konfigurierte Dammerungsstufe tUberschrieben wird. Bei der Einstellung "ja" wird der zuletzt
extern oder durch Teach-In vorgegebene und noch aktive Wert durch die ETS-Vorgabe ersetzt.
Bei "nein" bleibt die zuletzt extern oder durch Teach-In vorgegebene Dammerungsstufe auch
nach einem ETS-Programmiervorgang noch aktiv.

[i] Wenn der Parameter "Dammerungsstufe im Gerat bei ETS-Download Uberschreiben ?" auf
"nein" eingestellt ist und nach der ersten ETS-Inbetriebnahme - sofern in der
Parametrierung vorgesehen - noch keine externe Vorgabe lber das 2-Byte Objekt oder
durch Teach-In erfolgte, arbeitet das Gerat immer mit dem in der ETS konfigurierten Wert.
Erst nach einer erfolgten externen Vorgabe oder nach einem Teach-In verliert der ETS-
Parameter in der genannten Konfiguration seine Gultigkeit.

Umschaltung der Dammerungsstufenauswertung bei helligkeitsabhangigem Betrieb

Es ist mdglich, im laufenden Betrieb des Gerats die Dammerungsstufenauswertung Gber das
1-Bit Objekt "Deaktivierung Dammerungsstufe" aus- und wieder einzuschalten. Bei der
Verwendung von Haupt- und Nebenstellen ist die Verwendung dieses Objekts elementar, um
bei Ausgangsfunktionen ungleich des 1-Bit Datenformats die Nebenstellen in den
helligkeitsunabhangigen Betrieb schalten zu kénnen. Folglich sind bei der Projektierung des
Objekts die Applikationstypen zu unterscheiden...
- Applikationstyp "Einzelgerat":
Das Objekt "Deaktivierung Dammerungsstufe" ist ein Eingang. Ein "1"-Telegramm
deaktiviert die Dammerungsstufe. Ein "0"-Telegramm gibt die
Dammerungsstufenauswertung wieder frei.
Nach Umschaltung in den helligkeitsunabhangigen Betrieb Gber das Objekt wird am Ende
einer aktiven Bewegungserfassung nicht wieder automatisch in den helligkeitsabhangigen
Betrieb umgeschaltet, wie es im helligkeitsabhangigen Betrieb der Fall ware.
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- Applikationstyp "Hauptstelle":
Das Objekt "Deaktivierung Dammerungsstufe" ist ein Ein- und ein Ausgang.
Verwendung als Eingang: Ein "1"-Telegramm deaktiviert die Dammerungsstufe. Ein "0"-
Telegramm gibt die Dammerungsstufenauswertung wieder frei. Nach Umschaltung in den
helligkeitsunabhangigen Betrieb Uber das Objekt wird am Ende einer aktiven
Bewegungserfassung nicht wieder automatisch in den helligkeitsabhangigen Betrieb
umgeschaltet, wie es im helligkeitsabhangigen Betrieb der Fall ware.
Verwendung als Ausgang: Die Hauptstelle steuert tUber diesen Ausgang die Umschaltung
der Dammerungsstufenauswertung der Nebenstelle(n) in Abhangigkeit der eigenen
Dammerungsstufenauswertung. Genaueres zeigen die Applikationsbeispiele in dieser
Dokumentation.
Kombinierte Verwendung des Obijekts als Ein- und Ausgang: Wird die Hauptstelle in den
helligkeitsunabhangigen Betrieb umgeschaltet (Verwendung als Eingang), erfolgt Gber das
Objekt "Deaktivierung Dammerungsstufe" keine Steuerung der
Dammerungsstufenauswertung der Nebenstelle(n) mehr (Ausgangsfunktion deaktiviert). Es
werden dann bis zur Rickschaltung in den helligkeitsabhangigen Betrieb keine
Telegramme mehr automatisch von der Hauptstelle ausgesendet! Um eine korrekte
Funktion von Haupt- und Nebenstelle(n) bei Umschaltung der Hauptstelle in den
helligkeitsunabhangigen Betrieb zu gewahrleisten, missen zeitgleich auch die
Nebenstelle(n) Uber das Objekt "Deaktivierung Dammerungsstufe" in den
helligkeitsunabhangigen Betrieb umgeschaltet werden.
- Applikationstyp "Nebenstelle":
Das Objekt "Deaktivierung Dammerungsstufe” ist ein Eingang. Ein "1"-Telegramm
deaktiviert die Dammerungsstufe. Ein "0"-Telegramm gibt die
Dammerungsstufenauswertung wieder frei.
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4.2.4.3.8 Manuelle Bedienung

Die durch das Gerat angesteuerte Aktorik kann grundsatzlich auch manuell beispielsweise Uber
einen KNX-Tastsensor bedient werden. Da diese manuellen Bedienvorgdnge vom Gerat nicht
erfasst werden, kann es bei helligkeitsabhangigem Erfassungsbetrieb zu unerwiinschten
Effekten kommen.

Beispiel: Durch eine manuell eingeschaltete Beleuchtung wird keine Bewegung erfasst, da die
Dammerungsstufe dauerhaft Uberschritten ist. Dadurch erfolgt auch keine automatische
Abschaltung der Beleuchtung durch das Gerat.

Um dieses Problem zu umgehen, stellen die Funktionsblécke FB1...FB5 in den
Applikationstypen "Einzelgerat" oder "Hauptstelle" fir eine manuelle externe Bedienung das
1-Bit Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS" zur Verfligung. Eine manuelle Bedienung tber
dieses Objekt wird vom Gerat erfasst und entsprechend bearbeitet.

Manuelle Bedienung bei Anwendung "Wachter"” und "Wachter mit Abschalthelligkeit"

Die Funktionsweise der manuellen Bedienung ist abhangig von der konfigurierten Betriebsart...

- Betriebsart"Vollautomat (Auto EIN, Auto AUS)":
EIN-Telegramm auf das Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS" -> Ausgang 1 und 2
senden - sofern konfiguriert - helligkeitsunabhangig die parametrierten Telegramme zu
"Beginn der Erfassung" (Senden wird erzwungen, eine Auswerteverzogerung wird nicht
berucksichtigt). Zudem wird eine aktuelle Bewegung simuliert, wodurch die parametrierte
Sendeverzogerung gestartet wird. Der Funktionsblock arbeitet jetzt wie nach einer
erkannten Bewegung.
Spezielles Verhalten Wachter: Wird keine weitere Bewegung erkannt, sendet das Gerat
nach Ablauf der Sendeverzdgerung die parametrierten Telegramme am "Ende der
Erfassung" tiber die Ausgange 1 und 2 (automatische Abschaltung). Neue
Bewegungserfassungen triggern die Sendeverzdégerung nach.
Spezielles Verhalten Wachter mit Abschalthelligkeit: Wird keine weitere Bewegung erkannt,
sendet das Gerat nach Ablauf der Sendeverzdgerung die parametrierten Telegramme am
"Ende der Erfassung" Gber die Ausgange 1 und 2. Neue Bewegungserfassungen triggern
die Sendeverzogerung nach. Wird bei vorhandener Bewegung die Ausschalthelligkeit
dauerhaft Gberschritten, sendet das Gerat nach der parametrierten Abschaltverzégerung
die parametrierten Telegramme am "Ende der Erfassung" Gber die Ausgange 1 und 2.

AUS-Telegramm auf das Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS" -> Ausgang 1 und 2
senden - sofern konfiguriert - immer die parametrierten Telegramme am "Ende der
Erfassung". Eine aktive Bewegungserfassung wird geléscht. Danach ist der Funktionsblock
nach der parametrierten Verriegelungszeit fir eine erneute Bewegungserkennung bereit.
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- Betriebsart "Halbautomat | (Manuell EIN, Auto AUS)":
EIN-Telegramm auf das Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS" -> Ausgang 1 und 2
senden - sofern konfiguriert - helligkeitsunabhangig die parametrierten Telegramme zu
"Beginn der Erfassung” (Senden wird erzwungen, eine Auswerteverzégerung wird nicht
berlcksichtigt). Zudem wird eine aktuelle Bewegung simuliert, wodurch die parametrierte
Sendeverzogerung gestartet wird. Die Bewegungserfassung wird freigeschaltet. Der
Funktionsblock arbeitet jetzt wie nach einer erkannten Bewegung. Wird keine weitere
Bewegung erkannt, sendet das Gerat nach Ablauf der Sendeverzégerung die
parametrierten Telegramme am "Ende der Erfassung"“ Giber die Ausgange 1 und 2
(automatische Abschaltung). Neue Bewegungserfassungen triggern die Sendeverzégerung
nach.
Spezielles Verhalten Wachter mit Abschalthelligkeit: Wird bei vorhandener Bewegung die
Ausschalthelligkeit dauerhaft Gberschritten, sendet das Gerat nach der parametrierten
Abschaltverzégerung die parametrierten Telegramme am "Ende der Erfassung" tber die
Ausgange 1 und 2. Nach dem Ende der Bewegungserfassung (Telegramme am Ende der
Erfassung wurden gesendet) wird die Bewegungserfassung gesperrt.

AUS-Telegramm auf das Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS" -> Ausgang 1 und 2
senden - sofern konfiguriert - immer die parametrierten Telegramme am "Ende der
Erfassung". Eine aktive Bewegungserfassung wird geldéscht und gesperrt. Flr eine erneute
Bewegungserfassung muss der Funktionsblock erst Gber ein EIN-Telegramm auf das
Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS" aktiviert werden.

- Betriebsart "Halbautomat Il (Auto EIN, Manuell AUS)":
EIN-Telegramm auf das Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS" -> Ausgang 1 und 2
senden - sofern konfiguriert - helligkeitsunabhangig die parametrierten Telegramme zu
"Beginn der Erfassung" (Senden wird erzwungen, eine Auswerteverzégerung wird nicht
berlcksichtigt). Zudem wird eine aktuelle Bewegung simuliert, die Sendeverzégerung wird
in dieser Betriebsart jedoch nicht gestartet! Um die aktuelle Bewegungserfassung zu
beenden und die Telegramme am "Ende der Erfassung" lber die Ausgange 1 und 2 zu
senden, muss ein AUS-Telegramm auf das Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS"
gesendet werden.

AUS-Telegramm auf das Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS" -> Ausgang 1 und 2
senden - sofern konfiguriert - immer die parametrierten Telegramme am "Ende der
Erfassung". Eine aktive Bewegungserfassung wird geléscht. Danach ist der Funktionsblock
nach der parametrierten Verriegelungszeit fir eine erneute Bewegungserkennung bereit.
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4.2.4.3.9 Applikationsbeispiele

Einzelgerat zur Beleuchtungssteuerung mit externer Bewegungserfassung

Anwendungsbeispiel:

Tastsensor an der Eingangstir eines Lagerraums aufierhalb des Erfassungsfeldes des Gerats.
Beim Betreten des Raums soll die Beleuchtung benutzergefihrt eingeschaltet werden, noch
bevor der PIR-Erfassungsbereich betreten wird.

Alternative Anwendung:

Zentrales Einschalten der Beleuchtungseinrichtungen in einem Burogebaude im Service- oder
Reinigungsfall. Automatisches Ausschalten, sofern keine Bewegungserfassungen mehr

vorliegen.
Tastsensor | l Wiéchter Aktor
Schalten >{Ext. Beweg. usgan, ingan,

‘4@)

{Verriegelung™  Licht- und Status
Bewegungs-
sensorik

Bild 38: Applikationsbeispiel Einzelgerat mit externer Bewegungserfassung

Abhangig von der Parametereinstellung "Auswertung der Dammerungsstufe bei externem
Bewegungstelegramm" wird das Signal des Tastsensors helligkeitsabhangig (Auswertung der
konfigurierten Dammerungsstufe) oder helligkeitsunabhangig ausgewertet. In beiden Fallen
wird die eingeschaltete Beleuchtung am Ende der Bewegungserfassung wieder automatisch
abgeschaltet (bei entsprechender Parametrierung).

Haupt- und Nebenstellenanordnung zur Beleuchtungssteuerung ohne
Dammerungsstufenauswertung

Anwendungsbeispiel:
In einem Raum ohne Tageslicht soll eine Beleuchtung angesteuert werden.

Parametrierung Hauptstelle:
Auswertung Dammerungsstufe = helligkeitsunabhangig

Parametrierung Nebenstelle:
Auswertung Dammerungsstufe = helligkeitsunabhangig

Waéchter Wachter Aktor
Nebenstelle Hauptstelle

[Deakt. Dam.s

Bewegung \‘q Ext. Beweg.> Deakt. Dam.st,

[ Ausgang >{ Eingang

Ext. Beweg.

— (X)

Licht- und Licht- und

err Ung>> Bewegungs- eriegelung > Bewegungs- Status
sensorik sensorik

Bild 39: Applikationsbeispiel Haupt- und Nebenstelle ohne Dammerungsstufenauswertung
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Das System ist so projektiert, dass keine Dammerungsstufenauswertung stattfindet. Folglich
fuhrt jede Bewegungserfassung von Haupt- und Nebenstelle immer zur Telegrammausgabe
oder Nachtriggerung der Sendeverzégerung in der Hauptstelle.

Haupt- und Nebenstellenanordnung zur Beleuchtungssteuerung mit
Dammerungsstufenauswertung in der Hauptstelle

Anwendungsbeispiel:

Wachter-Hauptstelle mit einer oder mehreren Wachter-Nebenstellen in einem
Durchgangsbereich mit Tageslicht. Die Hauptstelle ist optimal montiert, so dass Uber den
Helligkeitssensor des Gerats zuverlassig das Tageslicht erfasst werden kann. Eine
Helligkeitsauswertung an den Nebenstellen ist nicht erforderlich.

Parametrierung Hauptstelle:
Auswertung Dammerungsstufe = helligkeitsabhangig
Auswertung der Dammerungsstufe nur in der Hauptstelle

Parametrierung Nebenstelle:
Auswertung Dammerungsstufe = helligkeitsunabhangig

Waéchter Wachter Aktor
Nebenstelle Hauptstelle

[Deakt. Dam.sf Bewegung >{Ext. Beweg. Deakt. Dam.st

Ext._Beweg. [Ausgang >{_Eingang

— (X

Licht- und Licht- und
{Verriegelung™ Bewegungs- ermegelun Bewegungs- Status
sensorik sensorik

Bild 40: Applikationsbeispiel Haupt- und Nebenstelle mit Ddmmerungsstufenauswertung
in der Hauptstelle

Das System ist so projektiert, dass nur am Ort der Hauptstelle die Helligkeit im Raum erfasst
und mit der dort eingestellten Dammerungsstufe verglichen wird. Die Helligkeitsverhaltnisse an
den Nebenstellen sind fir die Steuerung der Beleuchtungsverhaltnisse irrelevant. Die externe
Bewegungsmeldung wird der Dammerungsstufenauswertung der Hauptstelle unterworfen. Ist
es an der Hauptstelle hell genug, werden Bewegungstelegramme der Nebenstellen verworfen.
Idealer Weise arbeiten die Nebenstellen helligkeitsunabhangig.

Haupt- und Nebenstellenanordnung zur Beleuchtungssteuerung mit
Dammerungsstufenauswertung in der Hauptstelle und allen Nebenstellen

Anwendungsbeispiel:

Wachter-Hauptstelle mit einer oder mehreren Wachter-Nebenstellen in einem Treppenhaus
oder einem groften Lagerraum mit unterschiedlichen Tageslichtverhaltnissen. Die Gerate sind
auf unterschiedlichen Etagen oder in verschiedenen Raumbereichen montiert und erfassen
unabhangig voneinander die Tageslichtsituation.

Parametrierung Hauptstelle:
Auswertung Dammerungsstufe = helligkeitsabhangig
Auswertung der Dammerungsstufe in Haupt- und Nebenstelle

Parametrierung Nebenstelle:
Auswertung Dammerungsstufe = helligkeitsabhangig
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Das System ist so projektiert, dass an jedem Ort (Hauptstelle und Nebenstellen) sowonhl
Bewegung als auch Helligkeit erfasst und ausgewertet werden. Die verteilte Helligkeitsmessung
und Helligkeitsauswertung wird zur Steuerung der Beleuchtungsverhaltnisse verwendet. Die
Bewegungsmeldungen der Nebenstellen werden nicht explizit nur der
Dammerungsstufenauswertung der Hauptstelle unterworfen. Folglich fihrt jedes
Bewegungstelegramm unmittelbar zu einer Telegrammauslésung am Beginn der Erfassung
oder zur Nachtriggerung der Sendeverzogerung.

In diesem Applikationsbeispiel muss zwischen der Hauptstelle und den Nebenstellen eine
Steuerung der Dammerungsstufe erfolgen. Nach Erkennen einer Bewegung (egal an welcher
Stelle) und dem daraus resultierenden Einschalten der Beleuchtung muss die
Dammerungsstufenauswertung bis zum Ablauf der zusatzlichen Sendeverzégerung in der
Hauptstelle und bei allen Nebenstellen helligkeitsunabhangig erfolgen. Dadurch wird
gewabhrleistet, dass langer andauernde Bewegungsvorgange weiterhin durch alle Nebenstellen
erfasst werden kénnen, wodurch das Nachtriggern der Sendeverzdgerung in der Hauptstelle
erfolgen kann. Hierzu muss zu Beginn einer Erfassung die Hauptstelle die Dammerungsstufen
in den Nebenstellen auf "helligkeitsunabhangig" einstellen und nach Ablauf der zusatzlichen
Sendeverzdgerung wieder auf "helligkeitsabhangig" zurtickstellen.

Die Steuerung der Dammerungsstufen in den Nebenstellen muss je nach konfigurierter
Ausgangsfunktion unterschiedlich erfolgen. Dies zeigen die folgenden Applikationsbeispiele...

Beispiel Ausgangsfunktion "Schalten" (KNX Master Slave Solution 1)

In diesem Beispiel wird die Dammerungsstufenauswertung der Nebenstellen durch das Schalt-
Ausgangstelegramm der Hauptstelle deaktiviert und aktiviert. Die Objekte “Deaktivierung
Dammerungsstufe® der Nebenstellen kénnen mit derselben Gruppenadresse verknipft werden
wie das Objekt "Ausgang x - Schalten" der Hauptstelle.

Waéchter Waéchter Aktor
Nebenstelle Hauptstelle

Bewegung Ext. Beweg. Deakt. Dam.st.

[Ausg. Schalten>—e—>»{ Schalten

—— ®

Licht- und Licht- und
‘erriegelun Bewegungs- erri un: Bewegungs- Status
sensorik sensorik

Bild 41: Applikationsbeispiel mit Dammerungsstufenauswertung
in der Hauptstelle und in den Nebenstellen
fur das Datenformat "Schalten"

Fall A - Bewegung wird durch die Hauptstelle erkannt:

Beginn der Erfassung: Nach Erkennen einer Bewegung durch die Hauptstelle sendet diese,
sofern die Dammerungsstufe unterschritten ist, ein EIN-Telegramm an den Schaltaktor, so dass
die Beleuchtung eingeschaltet wird. Dieses EIN-Telegramm empfangen alle Nebenstellen an
Ihrem Eingang “Deaktivierung Dammerungsstufe®, wodurch die Nebenstellen in die
helligkeitsunabhangige Bewegungserfassung umschalten und dadurch in der Lage sind,
Bewegungen im eigenen Erfassungsbereich bei nun eingeschaltetem Kunstlicht zu erkennen.
Ende der Erfassung: Nach Ablauf der zusatzlichen Sendeverzdgerung in der Hauptstelle sendet
diese ein AUS-Telegramm an den Schaltaktor, so dass die Beleuchtung ausgeschaltet wird.
Dieses AUS-Telegramm empfangen alle Nebenstellen am Eingang “Deaktivierung
Dammerungsstufe®, wodurch diese wieder auf helligkeitsabhangige Bewegungserfassung
umschalten.

Fall B - Bewegung wird durch eine Nebenstelle erkannt:
Beginn der Erfassung: Nach Erkennen einer Bewegung durch eine Nebenstelle sendet diese,
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sofern die Dammerungsstufe unterschritten ist, zyklisch Bewegungstelegramme Uber das
Objekt "Bewegung" an die Hauptstelle. Die Hauptstelle wertet die externe Bewegung aus und
sendet ein EIN-Telegramm an den Schaltaktor, so dass die Beleuchtung eingeschaltet wird.
Dieses EIN-Telegramm empfangen alle anderen Nebenstellen an lhrem Eingang “Deaktivierung
Dammerungsstufe®, wodurch alle Nebenstellen in die helligkeitsunabhangige
Bewegungserfassung umschalten und dadurch in der Lage sind, Bewegungen im eigenen
Erfassungsbereich bei nun eingeschaltetem Kunstlicht zu erkennen.

Ende der Erfassung: Wenn durch eine Nebenstelle keine Bewegung mehr im eigenen
Erfassungsbereich erkannt wird, sendet das betroffene Gerat keine Bewegungstelegramme
mehr an die Hauptstelle. Sobald jede der Nebenstellen keine Bewegung mehr erkennt, bleiben
Bewegungstelegramme vollstdndig aus. Die Hauptstelle erkennt das Ausbleiben der externen
Bewegungstelegramme und startet die zusatzliche Sendeverzogerung. Nach Ablauf der
zusatzlichen Sendeverzogerung sendet die Hauptstelle ein AUS-Telegramm an den
Schaltaktor, wodurch die Beleuchtung ausgeschaltet wird. Dieses AUS-Telegramm empfangen
alle Nebenstellen an Ihrem Eingang "Deaktivierung Dammerungsstufe", wodurch diese wieder
auf helligkeitsabhangige Bewegungserfassung umschalten.

Fall C - Verriegelung der Bewegungsauswertung:

Es ist erforderlich, die PIR-Sensorik beim Ausschalten der Beleuchtung fiir eine gewisse Dauer
zu verriegeln. Es muss sicher verhindert werden, dass es infolge der Warmeanderung durch
Ein- und Ausschalten der Lampen zu einer fehlerhaften Bewegungserfassung kommt. Die
Verbindung des 1 Bit Schaltstatus-Riickmeldeobjekts des Schaltaktors (bei mehreren
angesteuerten Aktoren sollte immer nur ein Aktor den Status Ubermitteln) mit den Objekten
"Verriegelung PIR-Sensorik" der Hauptstelle und der Nebenstellen dient zur Aktivierung der
Verriegelungszeit beim Ein- oder Ausschalten der Beleuchtung. Der angebundene Aktor muss
seinen Status bei Anderung aktiv aussenden.

Option: Im Falle eines beim Schaltaktor nicht vorhandenen Schaltstatus-Rickmeldeobjekts,
muss das Ausgangsobjekt "Schalten" der Hauptstelle mit den Verriegelungs-Objekten
verbunden werden.

Beispiel Ausgangsfunktionen "Schalten", "Schalten mit Zwangsstellung", "Dimmwertgeber",
"Lichtszenennebenstelle" und "Helligkeitswertgeber" (Allgemeine Lésung zur
Beleuchtungssteuerung)

In diesem Beispiel wird die Dammerungsstufenauswertung der Nebenstellen durch die
Hauptstelle tber das Objekt "Deaktivierung Dammerungsstufe" deaktiviert und aktiviert. Diese
datenformatunabhangige Universal-Lésung beschrankt sich nicht nur auf die Ausgangsfunktion
Schalten. Es muss eine separate Gruppenadresse fir die Dammerungsstufensteuerung
verwendet werden.

Wachter Wachter Aktor
Nebenstelle Hauptstelle
Deakt. Dam.st Bewegung >{Ext. Beweg; [Deakt. Dam.st.
Ext. Beweg. [ Ausgang > >{ Engang

Licht- und Licht- und
emiegelung > Bewegungs- [Verriegelung™> Bewegungs- Status
sensorik sensorik

Bild 42: Applikationsbeispiel mit Dammerungsstufenauswertung
in der Hauptstelle und in den Nebenstellen
Universal-Losung fir alle Datenformate

Fall A - Bewegung wird durch die Hauptstelle erkannt:

Beginn der Erfassung: Nach Erkennen einer Bewegung durch die Hauptstelle sendet diese,
sofern die Dammerungsstufe unterschritten ist, ein EIN-Telegramm uUber das Ausgangsobjekt
an den Schaltaktor, so dass die Beleuchtung eingeschaltet wird. Zudem sendet die Hauptstelle
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ein EIN-Telegramm Uber das Objekt "Deaktivierung Dammerungsstufe" an alle Nebenstellen,
wodurch diese in die helligkeitsunabhangige Bewegungserfassung umschalten und dadurch in
der Lage sind, Bewegungen im eigenen Erfassungsbereich bei nun eingeschaltetem Kunstlicht
zu erkennen.

Ende der Erfassung: Nach Ablauf der zusatzlichen Sendeverzégerung in der Hauptstelle sendet
diese ein AUS-Telegramm Uber das Ausgangsobjekt an den Schaltaktor, so dass die
Beleuchtung ausgeschaltet wird. Zudem sendet sie ein AUS-Telegramm (ber das Objekt
"Deaktivierung Dammerungsstufe" an alle Nebenstellen, wodurch diese wieder auf
helligkeitsabhangige Bewegungserfassung umschalten.

Fall B - Bewegung wird durch eine Nebenstelle erkannt:

Beginn der Erfassung: Nach Erkennen einer Bewegung durch eine Nebenstelle sendet diese,
sofern die Dammerungsstufe unterschritten ist, zyklisch Bewegungstelegramme Uber das
Objekt "Bewegung" an die Hauptstelle. Die Hauptstelle wertet die externe Bewegung aus und
sendet ein EIN-Telegramm Uber das Ausgangsobjekt an den Schaltaktor, so dass die
Beleuchtung eingeschaltet wird. Zudem sendet die Hauptstelle ein EIN-Telegramm Uber das
Objekt "Deaktivierung Dammerungsstufe" an alle Nebenstellen, wodurch diese in die
helligkeitsunabhangige Bewegungserfassung umschalten und dadurch in der Lage sind,
Bewegungen im eigenen Erfassungsbereich bei nun eingeschaltetem Kunstlicht zu erkennen.
Ende der Erfassung: Wenn durch eine Nebenstelle keine Bewegung mehr im eigenen
Erfassungsbereich erkannt wird, sendet das betroffene Gerat keine Bewegungstelegramme
mehr an die Hauptstelle. Sobald jede der Nebenstellen keine Bewegung mehr erkennt, bleiben
Bewegungstelegramme vollstandig aus. Die Hauptstelle erkennt das Ausbleiben der externen
Bewegungstelegramme und startet die zusatzliche Sendeverzégerung. Nach Ablauf der
zusatzlichen Sendeverzdégerung sendet die Hauptstelle Uber das Ausgangsobjekt ein AUS-
Telegramm an den Schaltaktor, wodurch die Beleuchtung ausgeschaltet wird. Zudem sendet
die Hauptstelle ein AUS-Telegramm (ber das Objekt "Deaktivierung Dammerungsstufe" an alle
Nebenstellen, wodurch diese wieder auf helligkeitsabhangige Bewegungserfassung
umschalten.

Fall C - Verriegelung der Bewegungsauswertung:

Es ist erforderlich, die PIR-Sensorik beim Ausschalten der Beleuchtung fur eine gewisse Dauer
zu verriegeln. Es muss sicher verhindert werden, dass es infolge der Warmeanderung durch
Ein- und Ausschalten der Lampen zu einer fehlerhaften Bewegungserfassung kommt. Die
angesteuerten Aktoren muissen hierzu Uber ein 1-Bit Schaltstatus-Riickmeldeobjekt verfligen.
Die Verbindung des Schaltstatus-Rickmeldeobjekts des Aktors (bei mehreren angesteuerten
Aktoren sollte immer nur ein Aktor den Status Ubermitteln) mit den Objekten "Verriegelung PIR-
Sensorik" der Hauptstelle und der Nebenstellen dient zur Aktivierung der Verriegelungszeit
beim Ein- oder Ausschalten der Beleuchtung. Der angebundene Aktor muss seinen Status bei
Anderung aktiv aussenden.

i/ Das Aussenden der Telegramme Uiber das Objekt "Deaktivierung Dd&mmerungsstufe"
erfolgt durch die Hauptstelle auch dann, wenn die Dammerungsstufenauswertung auf
helligkeitsunabhangig eingestellt ist.

Beispiel Ausgangsfunktion "Treppenhausfunktion" (KNX Master Slave Solution 2)

Bei der Treppenhausfunktion ist die Nachlaufzeit (Treppenhauszeit) der Beleuchtung im KNX-
Aktor projektiert. Die Hauptstelle sendet in diesem Fall zum Einschalten der Beleuchtung fur die
Dauer der Bewegung zyklisch EIN-Telegramme an den Aktor. Wird keine Bewegung mehr
erkannt, werden von der Hauptstelle keine Telegramme mehr an den Aktor gesendet. Durch
das Ausbleiben der EIN-Telegramme wird die Nachlaufzeit im Aktor nicht mehr nachgetriggert.
Nach Ablauf der Nachlaufzeit schaltet der Aktor die Beleuchtung wieder aus.

Auch bei der Ausgangsfunktion "Treppenhausfunktion" muss zwischen Haupt- und
Nebenstelle(n) eine Steuerung der Dammerungsstufe erfolgen. Diese erfolgt dabei abweichend
zu den vorhergehenden Applikationsbeispielen anderer Ausgangsfunktionen. Die Deaktivierung
und Aktivierung der Dammerungsstufe in den Nebenstelle(n) erfolgt iber das Objekt "Externe
Bewegung", worlber die zyklischen EIN-Telegramme der Hauptstelle empfangen werden.
Diese Telegramme werden aber nicht als Bewegung ausgewertet, sondern dienen der
Umschaltung der Dammerungsstufenauswertung. Wahrend des Empfangs der zyklischen EIN-
Telegramme wird die Dammerungsstufenauswertung deaktiviert. Bleiben die EIN-Telegramme
der Hauptstelle wahrend der Nachlaufzeit aus, aktivieren die Nebenstellen wieder die
Dammerungsstufenauswertung. Folglich ist es erforderlich, dass die Nebenstellen Gber die
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Aktor-Nachlaufzeit informiert sind.

Hierzu mussen die Nebenstellen auf dieselbe Nachlaufzeit parametriert werden wie der Aktor.
Dies ist in jeder Nebenstelle mdglich, indem auf der Parameterseite "FBx - Ende Erfassung"
zunachst der Parameter "Hauptstelle "Treppenhausfunktion' mit Nachlaufzeit im Aktor ?" auf "ja"
und im Anschluss der Parameter "Zusatzliche Sendeverzdgerung" auf die erforderliche
Nachlaufzeit parametriert wird. Jedes EIN-Telegramm der Hauptstelle triggert die Nachlaufzeit

in den Nebenstellen nach.

[i] Die in der Hauptstelle und in den Nebenstellen projektierte "Zusatzliche
Sendeverzodgerung" muss identisch sein und mit der Nachlaufzeit im Aktor
Ubereinstimmen, damit die Dammerungsstufensteuerung fehlerfrei funktioniert. In der
Hauptstelle sollte keine "Adaptive zusatzliche Sendeverzdogerung” und auch keine
Zeitverlangerung projektiert sein.

[i] Der Empfang eines "Aus-Telegramms" iber das Objekt "Externe Bewegung" fiihrt zur
direkten Aktivierung der Dammerungsstufenauswertung (helligkeitsabhangiger Betrieb) in
den Nebenstellen.

Wachter Wachter Aktor
Nebenstelle Hauptstelle

Bewegung \‘ﬂ Ext. Beweg. Deakt. Dam.st.

Ausg. Schalten Schalten

— ®

Licht- und Licht- und Status
erri ung>> Bewegungs- ern ung>> Bewegungs-
sensorik sensorik

Bild 43: Applikationsbeispiel mit Dammerungsstufenauswertung
in der Hauptstelle und in den Nebenstellen
fur Ausgangsfunktion "Treppenhausfunktion"

Fall A - Bewegung wird durch die Hauptstelle erkannt:

Beginn der Erfassung: Nach Erkennen einer Bewegung durch die Hauptstelle sendet diese,
sofern die Dammerungsstufe unterschritten ist, zyklisch EIN-Telegramme (Zykluszeit =
Parameter "Zeit fir Zyklisches Senden") liber das Ausgangsobjekt an den Schaltaktor, so dass
die Beleuchtung eingeschaltet wird. Diese EIN-Telegramme empfangen auch alle Nebenstellen
an lhrem Eingang "Externe Bewegung", wodurch diese in die helligkeitsunabhangige
Bewegungserfassung umschalten und dadurch in der Lage sind, Bewegungen im eigenen
Erfassungsbereich bei nun eingeschaltetem Kunstlicht zu erkennen.

Ende der Erfassung: Nach Ablauf der Sendeverzégerung nach letzter erkannter Bewegung
sendet die Hauptstelle kein EIN-Telegramm mehr an den Schaltaktor, so dass die Beleuchtung
ausgeschaltet wird (Sendeverzégerung = Nachlaufzeit des Aktors). Durch das Ausbleiben von
Bewegungsmeldungen in Form von EIN-Telegrammen wechseln die Nebenstellen wieder in die
helligkeitsabhangige Bewegungserfassung zurick.

Fall B - Bewegung wird durch eine Nebenstelle erkannt:

Beginn der Erfassung: Nach Erkennen einer Bewegung durch eine Nebenstelle sendet diese,
sofern die Dammerungsstufe unterschritten ist, zyklisch Bewegungstelegramme Uber das
Objekt "Bewegung" an die Hauptstelle. Die Hauptstelle wertet die externe Bewegung aus und
sendet zyklisch EIN-Telegramme Uber das Ausgangsobjekt an den Schaltaktor, so dass die
Beleuchtung eingeschaltet wird. Diese EIN-Telegramme empfangen auch alle Nebenstellen an
Ihrem Eingang "Externe Bewegung", wodurch diese in die helligkeitsunabhangige
Bewegungserfassung umschalten und dadurch in der Lage sind, Bewegungen im eigenen
Erfassungsbereich bei nun eingeschaltetem Kunstlicht zu erkennen.

Ende der Erfassung: Wenn durch eine Nebenstelle keine Bewegung mehr im eigenen
Erfassungsbereich erkannt wird, sendet das betroffene Gerat keine Bewegungstelegramme
mehr an die Hauptstelle. Sobald jede der Nebenstellen keine Bewegung mehr erkennt, bleiben
Bewegungstelegramme vollstandig aus. Die Hauptstelle erkennt das Ausbleiben der externen
Bewegungstelegramme nach Ablauf der parametrierten Sendeverzdgerung nach letzter
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erkannter Bewegungsmeldung und sendet kein EIN-Telegramm mehr an den Schaltaktor, so
dass die Beleuchtung nach Ablauf der Treppenhauszeit im Aktor ausgeschaltet wird
(Sendeverzdgerung = Nachlaufzeit des Aktors). Durch das Ausbleiben von
Bewegungsmeldungen in Form von EIN-Telegrammen wechseln die Nebenstellen wieder in die
helligkeitsabhangige Bewegungserfassung zurick.

Fall C - Verriegelung der Bewegungsauswertung:

Es ist erforderlich, die PIR-Sensorik beim Ausschalten der Beleuchtung fir eine gewisse Dauer
zu verriegeln. Es muss sicher verhindert werden, dass es infolge der Warmeanderung durch
Ein- und Ausschalten der Lampen zu einer fehlerhaften Bewegungserfassung kommt. Die
angesteuerten Aktoren mussen hierzu tber ein 1-Bit Schaltstatus-Rickmeldeobjekt verfigen.
Die Verbindung des Schaltstatus-Rickmeldeobjekts des Aktors (bei mehreren angesteuerten
Aktoren sollte immer nur ein Aktor den Status Ubermitteln) mit den Objekten "Verriegelung PIR-
Sensorik" der Hauptstelle und der Nebenstellen dient zur Aktivierung der Verriegelungszeit
beim Ein- oder Ausschalten der Beleuchtung. Der angebundene Aktor muss seinen Status bei
Anderung aktiv aussenden.

Haupt- und Nebenstellenanordnung zur Steuerung beleuchtungsunabhangiger Anlagen
ohne Dammerungsstufenauswertung

Anwendungsbeispiel:

Bei den beleuchtungsunabhangigen Ausgangsfunktionen erfolgt die Bewegungserfassung in
den Haupt- und Nebenstellen Ublicherweise helligkeitsunabhangig. Wachter-Hauptstelle mit
einer oder mehreren Wachter-Nebenstellen in einem Buro mit unterschiedlichen
Tageslichtverhaltnissen. Die Gerate erfassen unabhangig voneinander die Tageslichtsituation.

Parametrierung Hauptstelle:
Auswertung Dammerungsstufe = helligkeitsunabhangig
Auswertung der Dammerungsstufe in Haupt- und Nebenstelle

Parametrierung Nebenstelle:
Auswertung Dammerungsstufe = helligkeitsunabhangig

Das System ist so projektiert, dass an jedem Ort (Hauptstelle und Nebenstellen) sowonhl
Bewegung als auch Helligkeit erfasst und ausgewertet werden. Die verteilte Helligkeitsmessung
und Helligkeitsauswertung wird zur Steuerung beleuchtungsunabhangiger Anlagen (z. B.
Raumtemperaturregelung -> Betriebsmodusumschaltung, Sollwertvorgabe) verwendet. Die
Bewegungsmeldungen der Nebenstellen werden nicht explizit nur der
Dammerungsstufenauswertung der Hauptstelle unterworfen. Folglich fihrt jedes
Bewegungstelegramm unmittelbar zu einer Telegrammauslésung am Beginn der Erfassung
oder zur Nachtriggerung der Sendeverzbgerung.

Waéchter Waéchter Aktor
Nebenstelle Hauptstelle

[Deakt. Dam.st;

[
Ext. Beweg. [ Ausgang >[ Eingang _/

Licht- und Licht- und

‘erriegelun, Bewegungs- ‘erriegelun Bewegungs- Status
sensorik sensorik

Bild 44: Applikationsbeispiel ohnne Dammerungsstufenauswertung
in der Hauptstelle und in den Nebenstellen
fur Ausgangsfunktionen "Temperaturwertgeber" und "Betriebsmodus Raumtemperaturregler"

[Bewegung ),‘ Ext. Beweg. [Deakt. Dam.st.
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Fall A - Bewegung wird durch die Hauptstelle erkannt:

Beginn der Erfassung: Nach Erkennen einer Bewegung durch die Hauptstelle sendet diese das
Telegramm zu Beginn der Erfassung an den Regler oder Aktor und 16st dementsprechend
Aktionen aus (z. B. Komfortbetrieb, angehobener Sollwert).

Ende der Erfassung: Nach Ablauf der zusatzlichen Sendeverzégerung in der Hauptstelle sendet
diese das Telegramm am Ende der Erfassung an den Regler oder Aktor und I6st erneut
Aktionen aus (z. B. Standby-Betrieb, abgesenkter Sollwert).

Fall B - Bewegung wird durch eine Nebenstelle erkannt:

Beginn der Erfassung: Nach Erkennen einer Bewegung durch eine Nebenstelle sendet diese
zyklisch Bewegungstelegramme Uber das Objekt "Bewegung" an die Hauptstelle. Diese erkennt
die externe Bewegung und sendet das Telegramm zu Beginn der Erfassung an den Regler oder
Aktor und |6st dementsprechend Aktionen aus (z. B. Komfortbetrieb, angehobener Sollwert).
Ende der Erfassung: Wenn durch eine Nebenstelle keine Bewegung mehr im eigenen
Erfassungsbereich erkannt wird, sendet das betroffene Gerat keine Bewegungstelegramme
mehr an die Hauptstelle. Sobald jede der Nebenstellen keine Bewegung mehr erkennt, bleiben
Bewegungstelegramme vollstandig aus. Die Hauptstelle erkennt das Ausbleiben der externen
Bewegungstelegramme und startet die zusatzliche Sendeverzégerung. Nach Ablauf der
zusatzlichen Sendeverzdogerung sendet die Hauptstelle Uber das Ausgangsobjekt das
Telegramm am Ende der Erfassung an den Regler oder Aktor und I6st Aktionen aus (z. B.
Standby-Betrieb, abgesenkter Sollwert).
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4.2.4.3.10 Verhalten zu Beginn einer Erfassung

Gesamtbewegung

Eine Gesamtbewegung wird definiert als der Zeitraum vom Anfang des ersten
Erfassungsimpulses der PIR-Sensorik (Beginn der Erfassung) zuzuglich der
Gesamtverzdgerung, die haufig auch Nachlaufzeit genannt wird. Die Gesamtverzdgerung setzt
sich zusammen aus der immer vorhandenen Standardverzégerung (10 Sekunden), welche
unmittelbar nach dem letzten aktiven Bewegungssignal beginnt, und der in der ETS
konfigurierbaren und optional per Bustelegramm verlangerbaren zusatzlichen
Sendeverzogerung.

Falls in der ETS parametriert, kann zusatzlich eine Auswerteverzégerung zu Beginn der
Erfassung eingestellt werden um kurzzeitige Bewegungen zu ignorieren.

Gesamtbewegung

< }l
) Gesamtverzdégerung
! |« H
Bewegung Standard- zusatzliche- :
: verzbgerung Sendeverzégerung
i r ! T EIN-Telegramm
l AUS-Telegramm

v

tzyki A tzyki A
> A zyklisches
t 1 EIN-Telegramm

helligkeitsunabhangiger Betrieb L tzyk Zykluszeit
Umschaltung Umschaltung
helligkeitsunabhéangig helligkeitsabhangig

Bild 45: Gesamtbewegung mit Bewegungserfassung, Standardverzégerung und zusatzlicher
Sendeverzogerung

Es kdnnen Telegramme zu Beginn, wahrend und am Ende einer Bewegungserfassung
ausgesendet werden. Wahrend einer Bewegungserfassung befindet sich der betroffene
Funktionsblock in Bezug auf die Dammerungsstufe immer im helligkeitsunabhangigen Betrieb.
Folglich wird unabhangig von der Umgebungshelligkeit und solange die Abschalthelligkeit (nur
bei "Wachter mit Abschalthelligkeit") nicht Giberschritten wurde bei jeder neuen
Bewegungserkennung die Gesamtverzégerung neu angestolen.

Es ist zu beachten, dass der Funktionsblock am Ende einer Erfassung immer in den
helligkeitsabhangigen Betrieb umschaltet, wenn die Dammerungsstufe nicht auf
helligkeitsunabhangig eingestellt ist. Demnach ist besondere Sorgfalt geboten, da keine
Bewegungserfassungen mehr stattfinden, wenn die Umgebungshelligkeit durch eine am Ende
der Erfassung eingeschaltete Beleuchtung stets oberhalb der Dammerungsstufe liegt.

Telegrammausgabe bei einer Bewegungserfassung

Das Verhalten der Ausgange 1 und 2 bei Erkennung einer Bewegung kann, abhangig von der
konfigurierten Ausgangsfunktion, getrennt parametriert werden. Zu jedem Ausgang kann in der
ETS auf den Parameterseiten der Ausgange festgelegt werden, ob zu Beginn einer neuen
Bewegungserfassung Telegramme auf den Bus gesendet werden sollen. Die entsprechenden
Befehle (z. B. Schaltbefehle oder Helligkeitswerte) sind dann in Abhangigkeit der eingestellten
Funktion parametrierbar. Sofern zu Beginn einer Erfassung ein Telegramm ausgesendet
werden soll, kann optional das zyklische Senden wahrend der laufenden Bewegungserfassung
oder die Telegrammauslésung bei Nachtriggerung konfiguriert werden (siehe weiter unten).
Um bei kurzzeitigen Bewegungserfassungen keine Telegramme auszusenden, kann eine die
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Auswerteverzdgerung parametriert werden. Damit ist es mdglich, die Telegramme von Ausgang
1 und 2 erst bei einer langer andauernden Bewegung auszusenden.

Wahrend einer Bewegungserfassung kénnen alternativ zueinander das zyklische Senden oder
die Telegrammauslésung bei Nachtriggerung konfiguriert werden...

Zyklisches Senden:

Durch die Einstellung des Parameters "Zyklisches Senden wahrend der Erfassung?" auf
"ja" wird die zyklische Telegrammausgabe wahrend einer Bewegungserfassung aktiviert.
Die zyklische Ausgabe erfolgt dabei nur wahrend erkannter Warmebewegungen und
innerhalb der Standardverzogerung. Wahrend einer aktiven zusatzlichen
Sendeverzogerung wird nicht zyklisch gesendet.

Erfasst das Gerat wahrend einer laufenden zusatzlichen Sendeverzégerung wieder eine
neue Bewegung (Nachtriggerung), so wird erneut die Standardverzégerung gestartet und
die zyklische Telegrammausgabe entweder fortgefuhrt (wenn die letzte Zykluszeit nach
dem vorhergehenden Telegramm noch nicht abgelaufen ist) oder durch sofortiges Senden
neu gestartet (wenn die letzte Zykluszeit bereits abgelaufen ist).

Der Parameter "Zeit fir zyklisches Senden" definiert den Zeitabstand der Telegramme.

zusatzliche
Sendeverzégerung
Bewegung Standard- Standard-
verzégerung verzégerung
tzykl N tzykl N A t zykl N A t zykl .
1 t’
Kein Telegramm
Bewegung Standard- zusétzliche Standard-
verzégerung Sendeverzdégerung verzdégerung
T tayki A tayki - A tzyki A

Kein Telegramm

Bild 46: Zyklisches Senden wahrend einer Bewegungserfassung

Telegrammauslosung bei Nachtriggerung:

Sofern das zyklische Senden nicht aktiviert ist, kann ein Ausgang das Telegramm zu
Beginn der Erfassung bei einer Nachtriggerung wiederholen. Eine Nachtriggerung findet
statt, wenn das Gerat wahrend einer laufenden zusatzlichen Sendeverzégerung eine neue
Bewegung erkennt. Bei Nachtriggerung wahrend der Standardverzégerung wird kein
Telegramm gesendet!

Die Telegrammauslésung bei Nachtriggerung wird durch den gleichnamigen Parameter in
der ETS aktiviert.
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Start zusétzliche Start zusatzliche
Sendeverzdgerung Sendeverzdgerung
Bewegung Standard- Bewegung Standard-
verzégerung verzégerung

llliZZZZMllll7 = ¢

1

Telegramm bei Nachtriggerung t

Start zusatzliche
Sendeverzégerung

Bewegung Standard- Bewegung Standard-
verzdgerung verzdgerung

7Y/

T :

Telegramm bei Nachtriggerung t

Bild 47: Telegrammauslésung bei Nachtriggerung

Auswerteverzégerung

Die Auswerteverzégerung zu Beginn einer Bewegungserfassung dient dazu, auf eine nur
kurzzeitig erfasste Bewegung (z. B. das schnelle Durchschreiten eines Raums) nicht zu
reagieren. Erst bei einer langer andauernden Erfassung wird die Bewegung bearbeitet und -
falls parametriert - das Telegramm zu Beginn der Erfassung gesendet. Bei Erfassung des
ersten Bewegungsimpulses einer neuen Bewegung wird zunachst die parametrierte
Verzoégerungszeit der Auswerteverzégerung gestartet. Nach Ablauf der Verzégerungszeit wird
in einem Zeitfenster von 30 Sekunden gepruft, ob noch eine Bewegung vorhanden ist. Wird in
dieser Uberwachungszeit eine fortlaufende Bewegung detektiert, so wird das Telegramm zu
Beginn der Erfassung gesendet und die Sendeverzégerung (ggf. Nachtriggerung +
Standardverzogerung 10 s + zusatzliche Sendeverzogerung) gestartet.

Uberwachungszeit

P
Bewegungs- i ]
impulse : |
. S t
Zeitsteuerung Auswerteverzégerung L
| | t
Telegramme r T
>

Telegramm zu Beginn Telegramm am Ende
der Erfassung der Erfassung

Bild 48: Auswerteverzogerung mit fortlaufender Bewegung
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Wird innerhalb der Uberwachungszeit keine Bewegung mehr detektiert, sendet das Gerat kein
Telegramm aus und startet auch die Standardverzégerung und die zusatzliche
Sendeverzdgerung nicht. Eine danach neu erkannte Bewegung startet wieder die
Auswerteverzdgerung.

Uberwachungszeit Uberwachungszeit
., 30s . 30s |
Bewegungs- ;‘_’; ~ >
impulse | ] i |
] . - 1 >
1 . I ' t
Zeitsteuerung Auswerteverzdgerung R / L
! t
Telegramme I
>

Telegramm zu Beginn
der Erfassung

Bild 49: Auswerteverzogerung mit nur kurzzeitiger Bewegung

=

Die Auswerteverzogerung wirkt immer auf beide Ausgange gemeinsam und auch auf
externe Bewegungsmeldungen.

[i] Eine Auswerteverzdgerung ist in der Betriebsart "Halbautomat | (Manuell EIN, Auto AUS)"
und im Meldebetrieb nicht moglich.

Bewegungsauswertung im Meldebetrieb

Bei der Anwendung "Melder" kann die Anzahl von Bewegungsimpulsen innerhalb einer
Uberwachungszeit angegeben werden, wodurch eine Anpassung der Bewegungsauswertung
auf individuelle Anforderungen méglich ist. Im Meldebetrieb reagiert das Gerat unempfindlicher
auf erkannte Bewegungen, da erst nach mehrmaliger Abfrage des Bewegungssignals ein
Meldetelegramm Uber das Ausgangsobjekt tbertragen wird. Das Kriterium fur die Auslésung
eines Meldetelegramms ist die parametrierbare Anzahl von Bewegungsimpulsen, die innerhalb
eines wahlbaren Uberwachungszeitraums auftreten. Dabei kann zu Beginn oder am Ende einer
identifizierten Bewegung ein Meldetelegramm ausgegeben werden.

Das im Folgenden abgebildete Diagramm verdeutlicht das Verhalten eines Funktionsblocks in
der Anwendung Melder. Im Beispiel wurde die Anzahl der Bewegungsimpulse auf "4"
eingestellt.

Bewegungs-
erfassung / 12 34 i 2 3 i 2 3 4
Verzégerung
Sende- Sende-
verzégerung verzégerung
. > . > — H 7 I'
tUberwachung t Uberw. t Uberw. eit
Telegramm Telegramm Telegramm Telegramm
Ausgang zu Beginn der am Ende der zu Beginn der am Ende der
Erfassung Erfassung Erfassung Erfassung
Zeit

Bild 50: Bewegungsauswertung beim Melder
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Nach Erkennen des vierten Bewegungsimpulses im Uberwachungszeitraum (tgperwachung) Wird
das Meldetelegramm "zu Beginn der Erfassung" gesendet und die Sendeverzdgerung gestartet.
Weitere Bewegungsimpulse innerhalb der Sendeverzégerung fihren zum Nachtriggern der
Sendeverzdgerung. Nach Ausbleiben von Bewegungssignalen und Ablauf der
Sendeverzdgerung wird das Meldetelegramm "am Ende der Erfassung" gesendet.
Werden im Uberwachungszeitraum weniger als 4 Bewegungsimpulse erkannt, wird kein
Meldetelegramm ausgelost. Nach Ablauf der Uberwachungszeit ist der nachste
Bewegungsimpuls der erste eines neuen Uberwachungszeitraumes. Mit dem Beginn einer
Erfassung (Start der Sendeverzdgerung) wird die Uberwachungszeit gestoppt und

zurlckgesetzt. Ein erneuter Start der Uberwachungszeit erfolgt wieder mit dem ersten
Bewegungsimpuls nach Ablauf der Sendeverzdgerung.

[i] Eine zyklische Telegrammwiederholung oder die Telegrammauslésung bei Nachtriggerung
wahrend einer aktiven Bewegungserfassung ist auch im Meldebetrieb moglich.
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4.2.4.3.11 Verhalten am Ende einer Erfassung

Telegrammausgabe am Ende der Erfassung

Wie auch zu Beginn einer Erfassung kann fir die Ausgange 1 und 2 eine Telegrammausgabe
fir das Ende einer Erfassung entsprechend der Ausgangsfunktionen parametriert werden. Das
Ende einer Erfassung wird entweder durch Ausbleiben von Bewegungssignalen und Ablauf der
Gesamtsendeverzdgerung (Standardverzdgerung 10 Sekunden + zusatzliche
Sendeverzdgerung) oder durch dauerhafte Uberschreitung einer parametrierten
Abschalthelligkeit (nur bei "Wachter mit Abschalthelligkeit") erkannt.

Zusatzliche Sendeverzégerung

Eine Gesamtbewegung endet immer nach Ablauf der Standardverzégerung und der
zusatzlichen Sendeverzogerung. Die Standardverzégerungszeit ist fest auf 10 Sekunden
eingestellt. Auf diese Zeit addiert sich die zusatzliche Sendeverzdgerung.

Die zusatzliche Sendeverzdgerung kann entweder per Parameter in der ETS diskret eingestellt
oder alternativ selbstlernend durch das Gerat berechnet werden. Der Parameter "Art der
zusatzlichen Sendeverzogerung" auf der Parameterseite "FBx - Ende Erfassung" definiert, wie
die zusatzliche Sendeverzogerung ermittelt wird...

- Einstellung "nach Parameter":
Die zusatzliche Sendeverzdgerung wird in der ETS parametriert. Optional kann die dort
definierte Zeit um einen Gber den Bus empfangenen 1-Byte Faktor verlangert werden.
Dadurch ist es mdglich, die zusatzliche Sendeverzégerung dynamisch uber den Bus
benutzerdefiniert anzupassen.
Die Zeitverlangerung ist moglich, wenn der Parameter "Zeitverlangerung fur zusatzliche
Sendeverzogerung" auf "Faktor tiber Objekt" eingestellt wird. In diesem Fall wertet das
Gerat den Wert des Objekts "Faktor zusatzliche Sendeverzégerung" (DPT 5.010) aus und
berechnet die zusatzliche Sendeverzégerung (empfangener Faktor x parametrierte Zeit).
Ein neu empfangener Faktor wird erst bei einem Neustart oder beim Nachtriggern der
Sendeverzogerung aktiv ibernommen. Folglich wird die Zeit einer laufenden
Sendeverzogerung durch einen neu empfangenen Faktor nicht sofort beeinflusst. Ist der
Funktionsblock bei Empfang eines neuen Faktors inaktiv (z. B. Sperrfunktion aktiv,
Deaktiviert durch die Funktionsblockumschaltung, Gehtest aktiv), wird der empfangene
Wert nachtraglich bei Aktivierung des Funktionsblocks ausgewertet. Nach einem ETS-
Programmiervorgang oder nach Busspannungswiederkehr wird bis zum Empfang eines
Objektwerts immer mit dem Faktor "1" gearbeitet (-> zusatzliche Sendeverzdgerung =
Parameterwert).
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- Einstellung "adaptiv":
Bei dieser Einstellung ermittelt das Gerat selbststandig abhangig von der Haufigkeit der
Bewegungsimpulse die zusatzliche Sendeverzégerung innerhalb eines vom Benutzer
angegebenen Bereichs. Die adaptive Anpassung sollte gewahlt werden, wenn durch den
Einsatz des Gerats die im Folgenden genannten Ziele und Aufgaben zu erflllen sind
(Optimierungsstrategien)...

- Erhdhter Benutzerkomfort & Lampenschonung: Ein hohes Maf} an Benutzerkomfort wird
dann erreicht, wenn standiges Aus- und Wiedereinschalten vermieden wird. Eine moglichst
hohe Sendeverzdgerung sorgt hier fur den besten Komfort. Das Gerat ist bei einer
adaptiven zusatzlichen Sendeverzégerung in der Lage, immer wiederkehrende
Bewegungssignale wahrend einer Bewegungsauswertung in die Berechnung der
Sendeverzogerung einflielen zu lassen und somit ein zu friihes Abschalten der
Beleuchtung zu verhindern. Haufiges Aus- und Wiedereinschalten geht zudem haufig auf
Kosten der Lebensdauer von Leuchtmitteln. Eine mdglichst hohe Sendeverzdégerung sorgt
fur lange Lebensdauer der Leuchtmittel.

- Energieeffizienz: Eine Beleuchtung oder Last energieeffizient anzusteuern ist immer dann
mdglich, wenn die Einschaltzeit, die direkt proportional zur verbrauchten Energie ist,
angemessen minimiert werden kann. Das Gerat ist in der Lage, immer wiederkehrende
kurze Bewegungserfassungen zu identifizieren, wodurch die Einschaltzeit ohne Verlust von
Komfort minimal kurz ausgefuhrt werden kann.

Das Gerat berechnet bei einer adaptiven Anpassung stets dynamisch die zusatzliche
Sendeverzogerung. Durch den Benutzer kann in diesem Fall kein fester Wert hergeleitet
werden. Vielmehr wird die zusatzliche Sendeverzégerung kontinuierlich angepasst und auf
die Haufigkeit der Bewegungssignale abgestimmt. Dabei verlangert das Gerat die Zeit
grundsatzlich nur wahrend einer Bewegungsauswertung. Die Verzdégerung wird intern nur
dann reduziert, wenn keine Bewegungsauswertung stattfindet.

In der ETS konnen die Grenzen der dynamischen Zeitanpassung konfiguriert werden.
Hierzu stehen bei adaptiver Anpassung die Parameter "Minimale zusatzliche
Sendeverzoégerung" und "Maximale zusatzliche Sendeverzdgerung" zur Verfigung. Durch
eine gezielte Parametereinstellung der Minimal- und Maximalwerte kann das
Selbstlernverhalten entweder mehr in Richtung Benutzerkomfort / Lampenschonung oder
Energieeffizienz gezwungen werden. Bei diesen Optimierungsstrategien ist der
Dynamikbereich mdglichst schmal zu wahlen. Wenn sich der Benutzer oder Installateur
nicht festlegen moéchte oder kann, ist der Dynamikbereich alternativ mdglichst breit
vorzugeben. In der dann vollautomatischen Optimierung kann sich das Gerat optimal an
die aktuellen Bewegungsmuster anpassen.

Fir die Gesamtverzogerung gilt: Tmin. < Tayn. < Trax.

Tmin. = Standardverzdgerung (10 s) + "Minimale zusatzliche Sendeverzégerung"
Tmax, = Standardverzdgerung (10 s) + "Maximale zusatzliche Sendeverzégerung"
Tayn. = dynamisch ermittelte zusatzliche Sendeverzégerung

Die folgende Tabelle zeigt, wie die Grenzbereiche der Minimal- und Maximalwerte
abhangig von der gewlinschten Optimierungsstrategie zu wahlen sind...

Optimierungs- Minimale zusatzliche Maximale zusatzliche Dynamik-
strategie Sendeverzogerung Sendeverzégerung bereich
Benutzerkomfort / hoch hoch schmal
Lampenschonung

Energieeffizienz niedrig niedrig schmal
keine (vollautomatische | niedrig hoch breit
Anpassung)

Parametereinstellung fir die unterschiedlichen Optimierungsstrategien
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Das Gerat verfiigt im Zuge der adaptiven Anpassung der zusatzlichen Sendeverzégerung tber
eine Frihabschalterkennung. Hierbei bewertet das Gerat den Zeitabstand zwischen dem Ende
einer zuruckliegenden Erfassung (AUS) und dem Beginn einer neuen Bewegungsauswertung
(EIN). Ist die Zeit zwischen Aus- und Wiedereinschalten kurzer als 10 Sekunden, so wird die
zuletzt berechnete Sendeverzdégerung als "zu kurz bemessen" gewertet. In diesem Fall
verlangert das Gerat die Sendeverzogerung sofort, um ein Wiederholtes Friihabschalten zu
verhindern.

Optional kann das Gerat bei adaptiver Anpassung der zusatzlichen Sendeverzdgerung eine
Kurzprasenz auswerten. Eine Kurzprasenzerkennung ist beispielsweise interessant, um bei
einem kurzzeitigen Betreten des Bewegungsbereichs (z. B. nur eben schnell den Blroschlissel
vom Schreibtisch nehmen) nicht gleich eine lange Nachlaufzeit zu aktivieren. Ob eine erkannte
Bewegung kurzzeitig ist oder nicht, identifiziert das Gerat anhand der im ETS-Parameter
"Zeitfenster Erkennung Kurzprasenz" definierten Zeit. Dieser Parameter ist sichtbar, wenn der
Parameter "Auswertung Kurzprasenz" auf der Parameterseite "FBx - Ende Erfassung" auf "ja"
eingestellt ist. Dann ist auch die Kurzprasenzauswertung aktiviert.

Beim ersten Bewegungssignal einer neuen Bewegung startet das Gerat das parametrierte
Zeitfenster. Bewegungen innerhalb des Zeitfensters werden als Kurzprasenz ausgewertet.
Finden auch nach Ablauf des Zeitfensters fortlaufend weitere Bewegungen statt, verwirft das
Gerat die Kurzprasenz und arbeitet normal mit der ermittelten zusatzlichen Sendeverzégerung.
Finden allerdings keine Bewegungen Uber das konfigurierte Zeitfenster hinaus mehr statt, geht
das Gerat von einer Kurzprasenz aus und startet lediglich die "Minimale zusatzliche
Sendeverzogerung".

i/ Damit eine Kurzprasenz zuverlassig ausgewertet werden kann, sollte die in der ETS
parametrierte "Minimale zusatzliche Sendeverzégerung" mindestens dreimal so lang sein
wie das konfigurierte Zeitfenster zur Kurzprasenz.

[i| Die Kurzprasenzerkennung wird, wenn in der ETS aktiviert, parallel zum Selbstlernen der
zusatzlichen Sendeverzdgerung bearbeitet und hat keinen Einfluss auf den Ablauf und die
Wertigkeit der adaptiven Zeitberechnung. Im Fall einer erkannten Kurzprasenz wird diese
gegenluber dem Selbstlernen einmalig priorisiert, d. h. das Gerat bearbeitet die
Kurzprasenz und beendet die Bewegungserfassung vorzeitig.

[i] Die Kurzprasenzerkennung greift bei einer neuen Bewegung nicht, nachdem eine
Fruhabschaltung identifiziert wurde.

Abschalthelligkeit (nur bei "Wachter mit Abschalthelligkeit™)

Die Abschalthelligkeit (nur bei den Applikationstypen Einzelgerat und Hauptstelle) wird bei
helligkeitsabhangigem Betrieb Gber den Parameter "Hysterese fir Abschalthelligkeit" auf der
Parameterseite "FBx - Ende Erfassung" vorgegeben. Dabei errechnet sich die Abschalthelligkeit
wie folgt:

Abschalthelligkeit = wirksame Dammerungsstufe + Abschalthysterese (in Lux).

Uberschreitet die gemessene Umgebungshelligkeit wahrend einer aktiven
Bewegungserfassung dauerhaft die eingestellte Abschalthelligkeit, wird die
Bewegungserfassung entweder nach Ablauf der Sendeverzdgerung oder alternativ nach einer
separat parametrierbaren Abschaltverzégerung beendet und das parametrierte Telegramm am
Ende der Erfassung gesendet. Der Parameter "Sendeverzégerung nach Erreichen der
Abschalthelligkeit" bestimmt in diesem Fall die Art der Verzdogerungszeit.

Die Verzdgerung nach dem Erreichen oder Uberschreiten der Abschalthelligkeit dient zum
Entprellen kurzzeitiger Lichtreflexe und verhindert ein Fehlschalten der Beleuchtung.

Wird vor Ablauf der Verzégerung die Abschalthelligkeit wieder unterschritten, so bricht das
Gerat den Abschaltvorgang ab. Erfasste Bewegungen stoRen dann wieder die
Sendeverzdgerung an.

Teach-In Funktion zur Abschalthelligkeit

Eine Moglichkeit zur externen Vorgabe der Abschalthelligkeit ist die Teach-In Funktion. Diese
Funktion kann parallel zur Vorgabe der Abschalthelligkeit durch die ETS verwendet werden und
erlaubt es, die Abschalthelligkeit benutzergeflihrt an das verwendete Leuchtmittel anzupassen.
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Mit der Teach-In Funktion wird der aktuell gemessene Helligkeitswert verzégerungsfrei durch
Senden eines entsprechenden Telegramms auf das 1-Bit Objekt "Abschalthelligkeit Teach-In"
als neue Abschalthelligkeit Gbernommen. Dieses Objekt ist projektierbar, wenn der Parameter
"Teach-In Funktion fur Abschalthelligkeit" auf der Parameterseite "FBx - Ende Erfassung" auf
"freigegeben" eingestellt ist. Die Polaritat eines Teach-In-Telegramms ist durch den Parameter
"Betriebsart Teach-In" konfigurierbar. Je nach Parametrierung kann durch den Empfang des
entgegengesetzten Objektwerts (Teach-In inaktiv) auf die parametrierte Abschalthelligkeit
zuruckgeschaltet werden. Die zuvor erlernte Abschalthelligkeit geht dabei verloren. Ist die
Teach-In-Betriebsart jedoch auf "1"- und "0"-aktiv parametriert, kann im laufenden Betrieb des
Geréats nicht mehr Uber dieses Objekt auf die parametrierte Abschalthelligkeit rickgeschaltet
werden! Die mit der Teach-In-Funktion eingestellte neue Abschalthelligkeit bleibt bis zu einen
neuen Teach-In Vorgang erhalten. Auch ein Busspannungsausfall setzt die neue
Abschalthelligkeit nicht zurtick.

[i] Mit der Teach-In Funktion wird eine absolute Helligkeit als Abschalthelligkeit eingestellt. Bei
Anderung der Dammerungsstufe bleibt die per Teach-In eingestellte Abschalthelligkeit
unverandert im Gegensatz zur parametrierten Abschalthysterese. Ist die parametrierte
Abschalthysterese aktiv, andert sich die resultierende Abschalthelligkeit (Dammerungsstufe
+ Abschalthysterese) entsprechend der eingestellten Dammerungsstufe mit.

[i] Sofern durch die Teach-In Funktion eine zu geringe Abschalthelligkeit eingelernt wird,
kommt es im Betrieb zur Lichtschaukel (permanentes Ein- und Ausschalten der
Beleuchtung). Dies passiert auch, wenn die Abschalthelligkeit unterhalb der
Dammerungsstufe liegt. Gleiches gilt, wenn die Dammerungsstufe nach Einstellung der
Abschalthelligkeit so verstellt wird, dass der Abstand zwischen Dammerungsstufe und
Abschalthelligkeit zu gering ist.

[i] Die Sperrfunktion hat keinen Einfluss auf die Teach-In Funktion.

Der Parameter "Abschalthelligkeit im Gerat bei ETS-Download Uberschreiben ?" bestimmt, ob
eine zuvor durch Teach-In eingestellte Abschalthelligkeit bei einem ETS-Programmiervorgang
automatisch durch die in der ETS konfigurierte Abschalthelligkeit Gberschrieben wird. Bei der
Einstellung "ja" wird die zuletzt durch Teach-In vorgegebene und noch aktive Abschalthelligkeit
durch die ETS-Vorgabe ersetzt. Bei "nein" bleibt die zuletzt durch Teach-In vorgegebene

Abschalthelligkeit auch nach einem ETS-Programmiervorgang noch aktiv.

i/ Wenn der Parameter "Abschalthelligkeit im Gerat bei ETS-Download tiberschreiben ?" auf
"nein" eingestellt ist und nach der ersten ETS-Inbetriebnahme - sofern in der
Parametrierung vorgesehen - noch kein Teach-In erfolgte, arbeitet das Gerat immer mit
dem in der ETS konfigurierten Wert. Erst nach einem Teach-In verliert der ETS-Parameter
in der genannten Konfiguration seine Gultigkeit.

Messung Zeitspanne nach letzter Bewegung

Ein Funktionsblock kann - abhdngig vom parametrierten Betriebsmodus - bei den
Anwendungen "Wachter" und "Melder" im helligkeitsunabhangigen Betrieb die Zeitspanne nach
einer letzten Bewegung ermitteln und Uber ein Kommunikationsobjekt auf den Bus aussenden.
Diese Funktion erlaubt beispielsweise eine einfache Uberwachung von Personenbewegungen
im betreuten Wohnen oder in einer Seniorenresidenz.

Die Funktion ist aktiviert, wenn in der ETS der Parameter "Messung der Zeitspanne nach Ende
der letzten Bewegung" auf der Parameterseite "FBx - Ende Erfassung auf "aktiviert" eingestellt
ist.

Bei freigegebener Funktion startet das Gerat unmittelbar nach einer Bewegungserfassung
(Bewegungssignal + Standardverzogerung) den Zeitzahler. Der aktuelle Zahlerwert wird im
2-Byte Kommunikationsobjekt "Zeit nach letzter Bewegung" im Datenformat "Minuten" geman
DPT 7.006 nachgefiihrt. Dieses Objekt kann als aktives Meldeobjekt oder alternativ als passives
Statusobjekt fungieren. Als aktives Meldeobjekt sendet das Gerat zyklisch den aktuellen
Zahlerstand auf den Bus aus. Die Zykluszeit ist in der ETS parametrierbar.

Wahrend einer aktiven Bewegung oder einer laufenden Standardverzdgerung ist der Zahlerwert
immer "0".
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Wenn das Gerat eine neue Bewegung erkennt, setzt es den Zahlerstand sofort auf "0" zurtick.
Es ist zu beachten, dass im Fall eines aktiv sendenden Meldeobjekts der Zahlerstand erst
wieder nach Ablauf der Zykluszeit ausgesendet wird. Sofern der Zahlerstand den maximalen

Wert "65.535" erreicht, halt das Gerat diesen Wert, bis durch eine neue Bewegungserfassung
der Zahler wieder zurlickgesetzt wird.

Bei Neuanlauf des Funktionsblocks (z. B. nach einem ETS-Programmiervorgang, nach
Busspannungswiederkehr, nach einer Funktionsblockumschaltung, beim Deaktivieren der
Sperrfunktion, nach einem Gehtest) wird der Zahler stets zurlickgesetzt. Zusatzlich wird bei
aktiv sendendem Meldeobjekt der Wert "0" ausgesendet und die Zeit fiir das zyklische Senden
neu gestartet.

Bewegung Standard- zusétzliche Bewegung

HHHHHHHHWTSM -

Telegramm ' 3 t [min.]
,Zeit nach letzter Zykluszeit ] T T 3 T
Bewegung*“ . ' | 1 >

§ 2

0 | 0 5 0 t[min.]

i /T T T T T T

interner Zahlerstand 0 1 2 3 4 5 6 70 t[min.]
Start Start neue
Zeitzéhlung Zeitzahlung

Bild 51: Messung der Zeitspanne nach letzter Bewegung

[i] Nur fir den ersten Funktionsblock: Bei einer Betriebsartenvorgabe "ON" oder "OFF" tiber
die IR-Fernbedienung (Zubehdr) wird der Zahler immer zuriickgesetzt und die
Telegrammausgabe gestoppt. Nach Aktivierung der Betriebsart "Auto" wird die
Telegrammausgabe wieder neu gestartet.

[i] Wenn die Dammerungsstufenauswertung auf "helligkeitsabhangig" konfiguriert, die
Betriebsart "Halbautomat Il (Auto EIN, manuell AUS)" parametriert oder die Anwendung
"Wachter mit Abschalthelligkeit" eingestellt ist, kann das Gerat die Zeitspanne nach letzter
Bewegung nicht auswerten. In diesen Fallen ist die Funktion nicht parametrierbar.
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4.2.4.3.12 Sperrfunktion

Sperrfunktion fiir den autarken Betrieb eines Funktionsblocks

Uber die Sperrfunktion kann ein Funktionsblock gesperrt und freigegeben werden. Ein
gesperrter Funktionsblock hat keine Funktion. Das Aktivieren und Deaktivieren der
Sperrfunktion erfolgt Gber das Objekt “FBx - Eingang Sperren"”, wobei die Telegrammpolaritat
parametrierbar ist. Es besteht zudem die Mdglichkeit, die Sperrfunktion auch nach
Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang zu aktivieren.

Sobald das Gerét ein Sperrtelegramm empfangt, wird die Sperrung unmittelbar aktiviert. Eine
aktive Bewegungserfassung wird hierdurch gestoppt, ohne dabei die Telegramme am Ende der
Erfassung zu senden.

Verhalten zu Beginn der Sperrfunktion

Fur die Applikationstypen "Einzelgerat" und "Hauptstelle" kann zu Beginn der Sperrung separat
Uber jeden Ausgang ein Telegramm (entsprechend der konfigurierten Funktion) gesendet
werden. Ob ein Telegramm gesendet wird, definiert der Parameter "Verhalten zu Beginn der
Sperrung" auf der Parameterseite "FBx - Sperren".

Bei der Anwendung "Meldebetrieb" oder beim Applikationstyp "Nebenstelle" ist eine
Telegrammausgabe zu Beginn der Sperrung nicht vorgesehen. Hier wird der Funktionsblock
lediglich verriegelt.

Mit Aktivierung der Sperrfunktion werden laufende Sendeverzégerungen und
Abschaltverzégerungen gestoppt und zurtickgesetzt. Der aktuelle Zustand (Bewegung
aktiv/inaktiv) der Bewegungserfassung wird eingefroren und gespeichert (siehe "Verhalten am
Ende der Sperrfunktion").

Verhalten wahrend der Sperrfunktion

Wahrend einer aktiven Sperrung findet keine Bewegungserfassung und Telegrammausgabe
Uber die Ausgange statt. Externe Bewegungstelegramme von Nebenstellen und Telegramme
fur die manuelle Bedienung werden ignoriert.

Die folgenden Funktionen werden durch die Sperrfunktion nicht beeinflusst und sind weiterhin
aktiv...

- Teach-In Funktion zur Anderung der Dammerungsstufe,

- Vorgabe der Dammerungsstufe Gber das Objekt "Vorgabe Dammerungsstufe”,

- Vorgabe eines Faktors fir die zusatzliche Sendeverzégerung Uber das Objekt "Faktor
zusatzliche Sendeverzdgerung".

Wiederholte Sperrtelegramme (Sperrung aktiv nach Sperrung aktiv), die wahrend einer aktiven
Sperrung empfangen werden, veranlassen das Gerat, die Sperr-Reaktion erneut auszufiihren
(Wiederholung des parametrierten Verhaltens zu Beginn der Sperrung).

Verhalten am Ende der Sperrfunktion

Das "Verhalten am Ende der Sperrung” ist durch den gleichnamigen Parameter wie folgt
parametrierbar...

- Einstellung "freigeben und kein Telegramm senden":
Der Bewegungszustand wird auf "keine Bewegung" eingestellt (Sendeverzdgerung nicht
aktiv). Es werden keine Telegramme ausgesendet.
Diese Einstellung ist unveranderbar aktiv beim Applikationstyp "Nebenstelle" oder bei der
Anwendung "Melder".
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Einstellung "freigeben und Reaktion wie Ende einer Erfassung":

Am Ende der Sperrung wird fur jeden Ausgang das in der ETS konfigurierte Verhalten am
"Ende einer Erfassung" ausgefuhrt (inklusive Telegrammausgabe), um den Grundzustand
der Aktorik wieder herzustellen. Der Bewegungszustand wird auf "keine Bewegung"
(Sendeverzdgerung inaktiv) eingestellt. Danach ist der Funktionsblock nach Ablauf der
parametrierten Verriegelungszeit - sofern der Aktor die Verriegelung aktiviert - wieder bereit
fur eine neue Bewegungserfassung.

Einstellung "freigeben und Reaktion wie Beginn einer Erfassung":

Am Ende der Sperrung wird fur jeden Ausgang das in der ETS konfigurierte Verhalten zu
"Beginn einer Erfassung" ausgeflhrt. Dazu wird eine Bewegungserkennung simuliert
(inklusive Start der Sendeverzdgerung), wodurch die Telegramme zu Beginn einer
Erfassung ausgesendet werden. Wird keine weitere Bewegung erfasst, bearbeitet das
Gerat nach Ablauf der Sendeverzdgerung das Ende der Erfassung (automatische
Umschaltung in den Grundzustand).

Einstellung "freigeben und Zustand wie vor der Sperrung":

Um den Zustand wie vor der Sperrung wieder herzustellen, wird der gespeicherte Zustand
der Bewegungserfassung ausgewertet (siehe "Verhalten zu Beginn der Sperrfunktion"). Die
Reaktion eines Ausgangs ist dann wie folgt...

Bewegungszustand war "keine Bewegung" -> Verhalten wie "freigeben und Reaktion wie
Ende einer Erfassung"

Bewegungszustand war "Bewegung vorhanden" -> Verhalten wie "freigeben und Reaktion
wie Beginn einer Erfassung"”

Der Empfang eines Freigabetelegramms bei nicht aktiver Sperrfunktion wird verworfen und
I6st nicht das Verhalten am Ende der Sperrfunktion aus.

Bei helligkeitsabhangiger Bewegungserfassung ist am Ende der Sperrfunktion auf den
Zustand der Beleuchtung zu achten. Bei eingeschalteter Beleuchtung ist eine erneute
Bewegungserfassung eventuell nicht mehr méglich (der Funktionsblock zeigt keine
Reaktion mehr). Das Ausschalten der Beleuchtung kann dann nur noch manuell erfolgen.
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4.2.4.3.13 Resetverhalten

Verhalten nach Busspannungswiederkehr

Fir die Applikationstypen "Einzelgerat" und "Hauptstelle" kdnnen bei Busspannungswiederkehr
verschiedene Betriebszustande (ggf. mit Telegrammausgabe) eingenommen werden. Das
Verhalten eines Funktionsblocks wird durch den Parameter "Verhalten nach
Busspannungswiederkehr" auf der Parameterseite "FBx - Allgemein" definiert. Es sind die
folgenden Einstellungen mdglich...

- Einstellung "keine Reaktion":

Der Funktionsblock geht in den Grundzustand (keine Bewegung, Sendeverzdgerung
inaktiv, Sperrfunktion inaktiv). Eine Telegrammausgabe findet nicht statt.

[i] Bei helligkeitsabhzngiger Bewegungserfassung ist auf den Zustand der Beleuchtung nach
Busspannungswiederkehr zu achten. Bei eingeschalteter Beleuchtung ist eine
Bewegungserfassung eventuell nicht moglich (Funktionsblock zeigt keine Reaktion). Hier
muss dann die Beleuchtung zunachst manuell ausgeschaltet werden.

- Einstellung "Sperrfunktion aktiv":
Mit dieser Einstellung wird nach Busspannungswiederkehr der Funktionsblock in den
Sperrzustand gesetzt. Ist zu Beginn der Sperrfunktion eine Telegrammausgabe
parametriert, so werden diese Telegramme ausgesendet. Als Vorgangerzustand fur die
Sperrfunktion wird der Grundzustand (keine Bewegung, Sendeverzdgerung inaktiv)
gesetzt.

- Einstellung "Zustand wie Beginn einer Erfassung":
Bei dieser Einstellung wird nach Busspannungswiederkehr in den Zustand einer aktiven
Bewegungserfassung gewechselt (eine Auswerteverzdgerung wird nicht bearbeitet). Die
Bearbeitung der Bewegungserfassung wird nur noch der parametrierten
Dammerungsstufenauswertung unterworfen. Bei helligkeitsunabhangiger Erfassung
werden die parametrierten Telegramme zu Beginn der Erfassung gesendet und die
Sendeverzogerung gestartet. Bei helligkeitsabhangiger Erfassung werden nur bei
Helligkeitswerten unterhalb der Dammerungsstufe die parametrierten Telegramme zu
Beginn der Erfassung gesendet, die Sendeverzdgerung gestartet und auf
helligkeitsunabhangige Bewegungserfassung umgeschaltet. Wird danach keine weitere
Bewegung erfasst, bearbeitet das Gerat nach Ablauf der Sendeverzégerung das Ende der
Erfassung.

- Einstellung "Zustand wie vor Busspannungsausfall":
Bei dieser Einstellung wird der Zustand des Funktionsblocks wie vor Busspannungsausfall
wieder eingenommen. Dabei kann ein Funktionsblock bei Busspannungsausfall die
folgenden Zusténde besessen haben, wodurch die beschriebenen Reaktionen ausgefuhrt
werden...
- Zustand vor Busspannungsausfall = Keine Bewegung, Sendeverzégerung inaktiv ->
Verhalten wie bei "keine Reaktion"
- Zustand vor Busspannungsausfall = Sperrfunktion aktiv -> Verhalten wie bei
"Sperrfunktion aktiv"
- Zustand vor Busspannungsausfall = aktive Bewegungserfassung (Sendeverzégerung
aktiv) -> Um den Zustand einer aktiven Bewegungserfassung wieder herzustellen, werden
die parametrierten Telegramme zu Beginn der Erfassung gesendet, die Sendeverzégerung
neu gestartet und auf helligkeitsunabhangige Bewegungserfassung umgeschaltet. Wird
danach keine Bewegung erfasst, bearbeitet das Gerat nach Ablauf der Sendeverzégerung
das Ende der Erfassung. Eine vor Busspannungsausfall aktive Abschaltverzégerung (bei
"Wachter mit Abschalthelligkeit) wird nicht automatisch neu gestartet, sondern nur durch
das erneute Uberschreiten der Abschaltschwelle.

Das in der ETS konfigurierte "Verhalten nach Busspannungswiederkehr" wird nicht ausgefihrt,
wenn der Funktionsblock nicht aktiv ist (z. B. durch Funktionsblockumschaltung, Gehtest) oder
das "Verhalten nach ETS-Programmiervorgang" ausgefihrt wird.
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Verhalten nach ETS-Programmiervorgang

Bei den Applikationstypen "Einzelgerat" und "Hauptstelle" kdnnen nach einem ETS-
Programmiervorgang verschiedene Betriebszustande (ggf. mit Telegrammausgabe)
eingenommen werden. Das Verhalten eines Funktionsblocks wird durch den Parameter
"Verhalten nach ETS-Programmiervorgang" auf der Parameterseite "FBx - Allgemein" definiert.
Es sind die folgenden Einstellungen maoglich...

]

Einstellung "keine Reaktion":

Der Funktionsblock geht in den Grundzustand (keine Bewegung, Sendeverzdgerung
inaktiv, Sperrfunktion inaktiv). Eine Telegrammausgabe findet nicht statt.

Bei helligkeitsabhangiger Bewegungserfassung ist auf den Zustand der Beleuchtung nach
Busspannungswiederkehr zu achten. Bei eingeschalteter Beleuchtung ist eine
Bewegungserfassung eventuell nicht moglich (Funktionsblock zeigt keine Reaktion). Hier
muss dann die Beleuchtung zunachst manuell ausgeschaltet werden.

Einstellung "Sperrfunktion aktiv":

Mit dieser Einstellung wird nach einem ETS-Programmiervorgang der Funktionsblock in
den Sperrzustand gesetzt. Ist zu Beginn der Sperrfunktion eine Telegrammausgabe
parametriert, so werden diese Telegramme ausgesendet. Als Vorgangerzustand fir die
Sperrfunktion wird der Grundzustand (keine Bewegung, Sendeverzdgerung inaktiv)
gesetzt.

Einstellung "Zustand wie Beginn einer Erfassung":

Bei dieser Einstellung wird nach einem ETS-Programmiervorgang in den Zustand einer
aktiven Bewegungserfassung gewechselt (eine Auswerteverzégerung wird nicht
bearbeitet). Die Bearbeitung der Bewegungserfassung wird nur noch der parametrierten
Dammerungsstufenauswertung unterworfen. Bei helligkeitsunabhangiger Erfassung
werden die parametrierten Telegramme zu Beginn der Erfassung gesendet und die
Sendeverzogerung gestartet. Bei helligkeitsabhangiger Erfassung werden nur bei
Helligkeitswerten unterhalb der Dammerungsstufe die parametrierten Telegramme zu
Beginn der Erfassung gesendet, die Sendeverzégerung gestartet und auf
helligkeitsunabhangige Bewegungserfassung umgeschaltet. Wird danach keine weitere
Bewegung erfasst, bearbeitet das Gerat nach Ablauf der Sendeverzégerung das Ende der
Erfassung.

Das in der ETS konfigurierte "Verhalten nach ETS-Programmiervorgang" wird nicht ausgefuhrt,
wenn der Funktionsblock nicht aktiv ist (z. B. durch Funktionsblockumschaltung, Gehtest).
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4.2.4.4 Funktionsblockumschaltung

Bedarfsweise kann die Funktionsblock-Umschaltung verwendet werden. Die Funktionsblock-
Umschaltung ermdglicht das busgesteuerte Umschalten zwischen zwei Funktionsblock-
Gruppen, wodurch zugeordnete Funktionsbldcke beispielsweise tageszeitabhangig oder
abhangig vom Zustand der KNX-Anlage umgeschaltet werden kénnen. Hierdurch ist wahrend
des Betriebs des Gerats das fortlaufende Umschalten und somit Verandern der Geratefunktion
moglich (z. B. am Tag Wachter mit Abschalthelligkeit zur Lichtsteuerung, in der Nacht Wachter
fur Service-Licht, bei Abwesenheit Melder fur KNX-Meldeanlagen).

Durch die Zuordnung eines Funktionsblocks zu einer Funktionsblock-Gruppe durch die
Parameter "Gruppenzuordnung..." auf der Parameterseite "Funktionsblocke (FB)" ist dieser nur
aktiv, wenn auch die entsprechende Funktionsblock-Gruppe aktiv ist. Funktionsblécke von
deaktivierten Gruppen sind dann ebenfalls deaktiviert und zeigen keine Reaktion.
Funktionsbldcke, die keiner Funktionsblock-Gruppe zugeordnet sind, werden durch die
Funktionsblock-Umschaltung nicht beeinflusst und arbeiten folglich stets autark.

Bei der Umschaltung von einer in die andere Funktionsblock-Gruppe werden zunachst alle
zugeordneten Funktionsblécke der aktuellen Gruppe deaktiviert und anschliefend die
zugeordneten Funktionsblécke der umgeschalteten Funktionsblock-Gruppe aktiviert.

Die Funktionsblock-Umschaltung kann verwendet werden, wenn der Parameter "Umschaltung
der Funktionsblock-Gruppen" auf der Parameterseite "Funktionsbltcke (FB)" auf "ja" eingestellt
ist. Nur in diesem Fall ist das 1 Bit Objekt "FB-Gruppen Eingang Umschaltung" sichtbar und die
Gruppenzuordnung der Funktionsblécke in der ETS relevant.

Die Funktionsblock-Umschaltung verfugt Gber ein 1 Bit Statusobjekt, wodurch die aktive Gruppe
auf den Bus rickgemeldet werden kann.

Umschaltverhalten

Die Funktionsblock-Umschaltung erfolgt tiber das 1 Bit Kommunikationsobjekt "FB-Gruppen
Eingang Umschaltung". Die Telegrammpolaritat ist parametrierbar. Die Umschaltung einer
Funktionsblock-Gruppe bei Empfang eines Umschalttelegramms kann wahlweise direkt oder
erst am Ende einer aktuellen Bewegungserfassung erfolgen. Das Umschaltverhalten wird durch
den gleichnamigen Parameter wie folgt definiert...

- Einstellung "sofort":
Bei der sofortigen Umschaltung der Funktionsblock-Gruppen werden die aktuellen
Bewegungserfassungen der zugeordneten Funktionsblocke der aktuellen Gruppe sofort
beendet und das "Verhalten am Ende der Erfassung" ausgeflihrt. Nach Aktivierung der
neuen Funktionsblock-Gruppe wird dann Gber das Objekt "FB-Gruppen Ausgang Status
Umschaltung" der Wert fir die neue Funktionsblockgruppe als positive Quittierung auf den
Bus ausgesendet. Die Polaritat des Statustelegramms entspricht dabei der
Telegrammpolaritat fir die Umschaltung.

- Einstellung "nach Ende einer Erfassung":
Zur Erkennung des Endes einer aktuellen Bewegungserfassung dirfen sich alle
zugeordneten Funktionsbldcke nicht mehr in einer aktiven Bewegungserfassung befinden.
Ist zum gewlnschtem Umschaltzeitpunkt (Telegrammempfang) noch eine
Bewegungserfassung eines oder mehrerer zugeordneter Funktionsbldcke aktiv, so wird die
Funktionsblock-Gruppe nicht umgeschaltet. Die bislang aktive Gruppe bleibt weiterhin
aktiv. Uber das Objekt "FB-Gruppen Ausgang Status Umschaltung" wird dann zunachst der
Wert flr die aktuelle Funktionsblock-Gruppe als negative Quittung gesendet. Auch hier
entspricht die Polaritat des Statustelegramms der Telegrammpolaritat fiir die Umschaltung.
Am Ende der Bewegungserfassung wird dann - sofern die Umschaltung durch ein neues
Umschalttelegramm nicht wieder zuriickgenommen wurde - die Funktionsblock-Gruppe wie
zuletzt angefordert umgeschaltet und der Wert der neuen Funktionsblock-Gruppe lber das
Statusobjekt ausgesendet.

Vor einer Umschaltung der Funktionsblock-Gruppen werden auch alle aktiven Sperrfunktionen
der zur aktiven Gruppe zugeordneten Funktionsblocke deaktiviert. Die nach der Umschaltung
aktivierten Funktionsbldcke sind nicht gesperrt und arbeiten entsprechend ihrer Parametrierung.
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Sofern ein Funktionsblock nach der Umschaltung gesperrt sein soll, muss das Sperrobjekt
dieses Funktionsblocks aktiv mit einem Sperrtelegramm beschrieben werden.

i/ Nach Busspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang wird der Wert
des Objekts "FB-Gruppen Ausgang Status Umschaltung" entsprechend der aktiven Gruppe
(siehe "Verhalten bei Busspannungswiederkehr" weiter unten) aktualisiert und aktiv auf den
Bus ausgesendet.

Verhalten bei Busspannungswiederkehr

Nach Busspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang kann die aktive
Funktionsblock-Gruppe vorgegeben werden. Dies erfolgt Uber den Parameter "Aktive Gruppe
nach Busspannungswiederkehr". Die zugeordneten Funktionsblécke der aktivierten Gruppe
bearbeiten dann ihr parametriertes Verhalten nach Busspannungswiederkehr oder nach einem
ETS-Programmiervorgang (gemaf der Parametrierung des Funktionsblocks). Die zugeordneten
Funktionsbldcke der deaktivierten Funktionsblock-Gruppe sind inaktiv und zeigen keine
Reaktion.

Der Wert des Objekts "FB-Gruppen Ausgang Status Umschaltung" wird nach
Busspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang auf die aktive
Funktionsblockgruppe aktualisiert.
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4.2.4.5 Helligkeitsgrenzwerte

Das Gerat verfugt Uber bis zu drei voneinander unabhangige Helligkeitsgrenzwerte, die
kontinuierlich mit dem ermittelten Helligkeitswert verglichen werden. Beim Uber- oder
Unterschreiten eines in der ETS parametrierten oder von extern vorgegebenen Grenzwerts
kann das Gerat Schalt-, Helligkeitswert- oder Szenenabruftelegramme auf den Bus aussenden
und somit in anderen Busteilnehmern geeignete Reaktionen ausldsen.

Die "Funktion Helligkeitsgrenzwerte" muss in der ETS durch den gleichnamigen Parameter auf
der Parameterseite "Helligkeitsgrenzwerte (HG)" freigegeben werden, damit die Funktion
konfiguriert und verwendet werden kann.

Ausgangsfunktionen

Es kdnnen bis zu drei Grenzwerte ausgewertet werden. Jeder Grenzwert verfugt Uber ein
eigenes Ausgangsobjekt. Der Parameter "Anzahl der zu steuernden Grenzwerte" definiert, wie
viele Grenzwerte und folglich wie viele Ausgangsobjekte in der ETS konfigurierbar sind.

Jeder Ausgang kann unabhangig durch den Parameter "Funktion" auf eines der folgenden
Datenformate konfiguriert werden...

- Funktion "Schalten™:
Es kdnnen 1 Bit Schalt-Telegramme (EIN / AUS) ausgegeben werden.
- Funktion "Helligkeitswert":
Es ist moglich, 1 Byte Helligkeitswert-Telegramme (0...100%) auszugeben.
- Funktion "Szenennebenstelle":
Es ist moglich, Uber das Ausgangsobjekt eines Grenzwerts einen 1 Byte Szenenabruf
(0...64) in einem anderen Busteilnehmer auszufihren.

4.2.4.5.1 Grenzwertdefinition

Ein zu Uberwachender Helligkeitsgrenzwert besteht immer aus einer oberen und einer unteren
Helligkeitsschwelle. Die Zuordnung der Helligkeitsschwellen erfolgt iber einen Grenzwert und
einer Hysterese, die sich relativ aus dem Grenzwert ableitet. Die Art des Grenzwertes (obere
oder untere Schwelle) muss durch den Parameter "Grenzwertdefinition" entsprechend
vorgegeben werden.

Je nach Parametrierung kann ein Grenzwertausgang ein Telegramm senden beim
Uberschreiten der oberen Schwelle und/oder beim Unterschreiten der unteren Schwelle.

[i] Der Grenzwert wird in der ETS konfiguriert und kann im laufenden Betrieb des Geréates
entweder durch eine externe Vorgabe Uber das 2-Byte Objekt "Grenzwert 1 externe
Vorgabe" oder Uber die Teach-In-Funktion verandert werden (siehe Seite 129-130).

Die Hysterese ist ein statischer Wert, der in der ETS parametriert wird. Die Hysterese kann
im Betrieb des Gerats nicht angepasst werden. Das Gerat berechnet die Hysterese
automatisch neu, wenn ein neuer Grenzwert vorgegeben wird.

Beispiel zur Grenzwertdefinition:
1. Helligkeitsgrenzwert = Obere Schwelle (Bild 52)
-> Untere Schwelle = Helligkeitsgrenzwert - Hysterese

2. Helligkeitsgrenzwert = Untere Schwelle (Bild 53)
-> Obere Schwelle = Helligkeitsgrenzwert + Hysterese
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Helligkeit A

Grenzwert

Grenzwert - Hysterese -

>
t
Telegramm
Telegramm Te?.legramm
beim Unterschreiten beim Uberschreiten
Bild 52: Beispiel 1 zur Grenzwertdefinition
Grenzwert ist obere Schwelle
Helligkeit A
Grenzwert + Hysterese
Grenzwert
>
t
Telegramm
Telegramm Telegramm
beim Unterschreiten beim Uberschreiten

Bild 53: Beispiel 2 zur Grenzwertdefinition
Grenzwert ist untere Schwelle
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4.2.4.5.2 Grenzwertvorgabe

Im laufenden Betrieb des Geréats kann ein Helligkeitsgrenzwert durch eine externe Vorgabe
eines 2-Byte Helligkeitswerts Uber das Objekt "Grenzwert x externe Vorgabe" oder durch die
Teach-In-Funktion verandert und somit an Benutzeranforderungen angepasst werden.

Zur Ruckmeldung der durch das Gerat ausgewerteten Grenzwerte kénnen die 2-Byte Objekte
"Grenzwert x effektiv" verwendet werden. Diese Objekte sind mit Gruppenadressen
projektierbar, wenn je Grenzwert der Parameter "Rickmeldung 'Grenzwert effektiv' ?" auf "ja"
eingestellt wird.

Die Rickmeldung kann wahlweise aktiv als auch passiv (Objekt auslesbar) erfolgen. In der
Funktion als aktives Meldeobjekt wird bei jeder Anderung des Helligkeitsgrenzwerts, nach
einem ETS-Programmiervorgang oder nach Busspannungswiederkehr (optional verzégert) der
aktuelle Wert einmal automatisch auf den Bus gesendet.

Externe Vorgabe des Helligkeitsgrenzwerts

Durch Senden eines Helligkeitswerts auf das 2-Byte Objekt "Grenzwert x externe Vorgabe"
gemal DPT 9.004 wird der Helligkeitsgrenzwert im Gerat neu gesetzt. Durch den in der ETS
parametrierten relativen Hysteresewert ergibt sich je nach Art der Grenzwertdefinition ein neuer
Wert fur beide Helligkeitsschwellen. Der neue Grenzwert bleibt bis zu einer neuen Vorgabe
(extern Uber Objekt oder Gber Teach-In Funktion) erhalten. Ein ETS-Programmiervorgang setzt
einen Grenzwert automatisch auf die ETS-Vorgaben zuruck, wenn dies in der Konfiguration
vorgesehen ist (siehe unten).

[i] Ein Gber das 2-Byte Objekt eingestellter Grenzwert geht bei Ausfilhrung der Teach-In
Funktion (siehe unten) verloren.

Teach-In Funktion

Eine weitere Mdglichkeit zur externen Vorgabe eines Grenzwerts ist die Teach-In Funktion. Mit
der Teach-In Funktion wird der aktuell gemessene Helligkeitswert verzégerungsfrei durch
Senden eines entsprechenden Telegramms auf das 1 Bit Objekt "Grenzwert x Teach-In" als
neuer Grenzwert ibernommen. Durch den in der ETS parametrierten relativen Hysteresewert
ergibt sich je nach Art der Grenzwertdefinition ein neuer Wert fir beide Helligkeitsschwellen.
Das Teach-In-Objekt ist projektierbar, wenn der Parameter "Teach-In Funktion" auf der
Parameterseite "HG - Allgemein" auf "freigegeben” eingestellt ist. Die Polaritat eines Teach-In-
Telegramms ist durch den Parameter "Betriebsart Teach-In" konfigurierbar. Je nach
Parametrierung kann durch den Empfang des entgegengesetzten Objektwerts (Teach-In
inaktiv) auf den parametrierten Grenzwert zuriickgeschaltet werden. Der zuvor erlernte
Grenzwert geht dabei verloren. Ist die Teach-In-Betriebsart jedoch auf "1"- und "0"-aktiv
parametriert, kann im laufenden Betrieb des Gerats nicht mehr Uber dieses Objekt auf den
parametrierten Grenzwert riickgeschaltet werden! Der mit der Teach-In-Funktion eingestellte
neue Grenzwert bleibt bis zu einer neuen Vorgabe (extern tGber Objekt oder durch ein neues
Teach-In Funktion) erhalten. Ein ETS-Programmiervorgang setzt einen Grenzwert automatisch
auf die ETS-Vorgaben zurlck, wenn dies in der Konfiguration vorgesehen ist (siehe unten).

[i] Ein zuvor Uiber das 2-Byte Objekt eingestellter Grenzwert geht bei Ausfiihrung der Teach-In
Funktion verloren. Beim Befehl "Teach-In inaktiv" wird stets auf den durch die ETS
programmierten Helligkeitsgrenzwert umgeschaltet.

[i] Mehrere hintereinander empfangene Telegramme der gleichen Polaritat auf das Teach-In-
Objekt mit dem Befehl "Teach-In aktiv" bewirken jedes Mal einen neuen Speichervorgang
des Helligkeitsgrenzwerts.
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Grenzwertvorgabe bei einem ETS-Programmiervorgang

Der Parameter "Grenzwert im Gerat bei ETS-Download lberschreiben ?" bestimmt, ob ein
zuvor durch externe Objekt-Vorgabe oder durch Teach-In aktiv eingestellter und aktiver
Grenzwert bei einem ETS-Programmiervorgang durch den in der ETS konfigurierten Grenzwert
Uberschrieben wird. Bei der Einstellung "ja" wird der zuletzt extern oder durch Teach-In
vorgegebene und noch aktive Wert automatisch durch die ETS-Vorgabe ersetzt. Bei "nein"
bleibt der zuletzt extern oder durch Teach-In vorgegebene Grenzwert auch nach einem ETS-

Programmiervorgang noch aktiv.

[i] Wenn der Parameter "Grenzwert im Gerat bei ETS-Download tberschreiben ?" auf "nein”
eingestellt ist und nach der ersten ETS-Inbetriebnahme - sofern in der Parametrierung
vorgesehen - noch keine externe Vorgabe Uber das 2-Byte Objekt oder durch Teach-In
erfolgte, arbeitet das Gerat immer mit dem in der ETS konfigurierten Wert. Erst nach einer
erfolgten externen Vorgabe oder nach einem Teach-In verliert der ETS-Parameter in der
genannten Konfiguration seine Giiltigkeit.

i Ein Busspannungsausfall setzt durch das 2-Byte Objekt oder durch Teach-In neu
vorgegebene Grenzwerte nicht zurtick. Die Sperrfunktion hat keinen Einfluss auf die
externe Vorgabe eines neuen Grenzwerts.
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4.2.4.5.3 Sperrfunktion

Uber die Sperrfunktion kann die Grenzwertauswertung unabhangig von den anderen
Funktionseinheiten gesperrt werden. Eine gesperrte Grenzwertauswertung ist deaktiviert. Es
werden dann keine Telegramme mehr Uber die Ausgangsobjekte ausgesendet. Die Vorgabe
neuer Helligkeitsgrenzwerte durch einen externen Helligkeitswert oder durch die Teach-In-
Funktion wird durch die Sperrfunktion jedoch nicht beeinflusst.

Die Sperrfunktion kann verwendet werden, wenn der Parameter "Sperrfunktion verwenden ?"
auf der Parameterseite "HG - Sperren" auf "ja" parametriert ist. Das Aktivieren und Deaktivieren
der Sperrung erfolgt dann Gber das Objekt "HG - Eingang Sperren", wobei die
Telegrammpolaritat in der ETS parametrierbar ist. Die Sperrfunktion kann nach
Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang zwangsgeflihrt aktiviert
sein.

Sperrfunktion nach Busspannungswiederkehr

Der Zustand der Sperrfunktion nach Busspannungswiederkehr ist parametrierbar und kann auf
die folgenden Einstellungen konfiguriert werden...

- Einstellung "deaktiviert":
Nach Busspannungswiederkehr sind die Helligkeitsgrenzwerte sofort betriebsbereit. Fir
jeden Ausgang werden die parametrierten Schwellen mit dem aktuellen Helligkeitswert
verglichen und ausgewertet. Beim Uber- oder Unterschreiten der entsprechenden
Schwellen werden die parametrierten Telegramme gesendet.

- Einstellung "aktiviert":
Nach Busspannungswiederkehr sind alle Helligkeitsgrenzwerte gesperrt. Eine Auswertung
der parametrierten Schwellen mit dem aktuellen Helligkeitswert findet nicht statt. Folglich
wird Uber keinen Ausgang ein Telegramm gesendet.

- Einstellung "Zustand wie vor Busspannungsausfall":
Wenn das Gerat einen Busspannungsausfall erkennt, speichert es den aktuellen Zustand
der Sperrfunktion ab. Nach Busspannungswiederkehr nimmt die Sperrfunktion wieder den
gespeicherten Zustand ein (aktiv oder inaktiv).

Sperrfunktion nach ETS-Programmiervorgang

Der Zustand der Sperrfunktion nach einem ETS-Programmiervorgang ist ebenfalls
parametrierbar. Der Zustand kann wie folgt konfiguriert werden...

- Einstellung "deaktiviert":
Nach einem ETS-Programmiervorgang sind die Helligkeitsgrenzwerte sofort betriebsbereit.
Fir jeden Ausgang werden die parametrierten Schwellen mit dem aktuellen Helligkeitswert
verglichen und ausgewertet. Beim Uber- oder Unterschreiten der entsprechenden
Schwellen werden die parametrierten Telegramme gesendet.

- Einstellung "aktiviert":
Nach einem ETS-Programmiervorgang sind alle Helligkeitsgrenzwerte gesperrt. Eine
Auswertung der parametrierten Schwellen mit dem aktuellen Helligkeitswert findet nicht
statt. Folglich wird Gber keinen Ausgang ein Telegramm gesendet.
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4.2.4.6 Temperaturmessung

Einleitung

Das Gerat verfligt tiber einen integrierten Temperaturfiihler. Uber diesen Temperaturfiihler kann
die Umgebungstemperatur gemessen und durch ein 2-Byte Objekt an andere KNX-Gerate (z. B.
Visualisierungen, Raumtemperaturregler) weitergeleitet werden.

Bei Verwendung der Temperaturmessung sollten bei Auswahl des Montageorts des Gerats die
folgenden Punkte bericksichtigt werden:

Eine Integration in Mehrfachkombinationen, insbesondere wenn Unterputz-Dimmer mit
verbaut sind, ist zu vermeiden.

Temperaturfihler nicht in der Nahe grol3er elektrischer Verbraucher montieren
(Warmeeinwirkungen vermeiden).

Eine Installation in der Nahe von Heizkdrpern oder Kihlanlagen sollte nicht erfolgen.
Direkte Sonneneinstrahlung auf das Gerat verhindern.

Die Installation an der Innenseite einer Aulienwand kann die Temperaturmessung negativ
beeinflussen.

Das Gerat sollte mindestens 30 cm weit entfernt von Tiren, Fenstern oder
Laftungseinrichtungen installiert sein.

Die Temperaturmessung des Gerats kann verwendet werden, wenn der Parameter "Funktion
Temperaturmessung" auf der Parameterseite "Temperaturmessung (TM)" auf "freigegeben"”
eingestellt ist.

i/ Der Temperaturfihler des Gerats befindet sich hinter dem PIR-Sensorfenster. Das

Sensorfenster selbst als auch der Gerateinnenraum zwischen Sensor und Fenster wirkt
sich dampfend auf die Temperaturmessung aus. Das bedeutet, dass Anderungen der
Raumtemperatur verzdgert und ggf. nicht in vollem Umfang durch den Temperaturfihler
erfasst werden. Dies ist bei einer Regelung der Raumtemperatur zu beachten.
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Sensorkalibrierung

Der im Gerat verwendete Temperaturfuhler ist ab Werk kalibriert. Unabhangig davon ist es in
der Regel erforderlich, die Temperaturmessung auf den Installationsort des Gerats und somit
auf die tatsachliche Temperatursituation des umgebenden Raums anzupassen. Diese
Anpassung der Temperaturmessung wird durch zwei Methoden ermdglicht. Entweder wird eine
neue Sensorkalibrierung im laufenden Betrieb des Gerats ausgefihrt, oder es wird in der ETS
ein statischer Temperaturabgleich konfiguriert. Der Parameter "Sensorkalibrierung" auf der
Parameterseite "Temperaturmessung (TM)" wahlt die Anpassungsmethode aus:

- Einstellung "Werkskalibrierung":
Der gerateinterne Temperaturflhler ist bei dieser Parametereinstellung auf einen
Standardreferenzwert kalibriert. Trotz Werkskalibrierung kann es erforderlich sein, den
Temperaturmesswert zusatzlich statisch abzugleichen, um beispielsweise dullere
Temperatureinflisse zu kompensieren. So wird ein Abgleich erforderlich, wenn die durch
den Temperaturfihler gemessene Temperatur dauerhaft unterhalb oder oberhalb der
tatsachlichen Raumtemperatur liegt.
Zum Feststellen der Temperaturabweichung sollte die tatsachliche Raumtemperatur durch
eine Referenzmessung mit einem geeichten Temperaturmessgerat ermittelt werden. In der
ETS ist es dann durch den Parameter "Abgleich Fuhler" méglich, den Messwert des
Flhlers statisch in positive oder negative Richtung mit einem Offset zu versehen und somit
zu verschieben. Auf diese Weise kann ein Temperaturabgleich im Bereich - 20 K bis + 20 K
erfolgen.

- Einstellung "Kalibrierung durch Telegramm":
Der gerateinterne Temperaturflihler muss durch ein 2-Byte Temperaturwerttelegramm uber
den KNX nach der Inbetriebnahme des Gerats kalibriert werden. Die Werkskalibrierung ist
bei dieser Einstellung wirkungslos.
Die Kalibrierung ist wie folgt durchzufuhren:
1. Messen der Raumtemperatur mit einem geeichten Temperaturmessgerat an
unterschiedlichen Stellen im Raum.
2. Bilden eines Temperatur-Mittelwerts der unterschiedlichen Messungen (Summe der
Einzelmesswerte geteilt durch Anzahl der Messwerte).
3. Den Temperatur-Mittelwert - beispielsweise mit Hilfe der ETS - an das Objekt
“Temperaturmessung - Eingang Sensorkalibrierung“ senden.
Resultat: Das Gerat ordnet den eigenen Messwert dem Ubermittelten Temperaturwert zu,
wodurch der Referenzwert im Gerat angepasst wird. Uber das Objekt
"Temperaturmessung - Ausgang Temperatur" wird der Kalibrierwert als Bestatigung
ausgesendet. Im Anschluss ist die Temperaturmessung betriebsbereit.
Die Sensorkalibrierung wird dauerhaft im Gerat gespeichert und geht auch bei einem
Busspannungsausfall oder durch einen ETS-Programmiervorgang nicht verloren.

[i] Bei "Kalibrierung durch Telegramm": Das Geréat wertet nach der ersten Inbetriebnahme
solange keine Raumtemperatur aus, bis eine Sensorkalibrierung erstmalig durchgefuhrt
wurde. In diesem Fall ist bis zu einer ordnungsgemal durchgeflhrten Kalibrierung die
Temperaturmessung ohne Funktion. Der Uber das Objekt "Temperaturmessung - Ausgang
Temperatur" nachgefiihrte Temperaturwert kann fiir den Fall einer noch nicht
durchgefiihrten Kalibrierung durch den Parameter "Verhalten bei nicht erfolgter
Kalibrierung" beeinflusst werden. Abhangig von der Einstellung sendet das Gerat keinen
Temperaturwert aus (Wert "0" im Objekt) oder es wird der Wert "7FFF" (hexadezimal)
ausgesendet, um einen ungultigen Messwert zu signalisieren.

Eine Kalibrierung wird durch das Gerat nur dann akzeptiert, wenn der vom KNX
Ubermittelte Temperaturwert nicht groRer als +/- 100 K vom gemessenen Temperaturwert
des Gerats abweicht.
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(i Im Betrieb des Gerats kann jederzeit eine neue Sensorkalibrierung durchgefiihrt werden.
Eine bereits durchgefiihrte Sensorkalibrierung wird durch eine neue Kalibrierung ersetzt.
Eine Sensorkalibrierung kann durch den Parameter "Sensorkalibrierung" immer auf
Werkskalibrierung zurtckgestellt werden.

Senden des Temperaturmesswerts

Die durch das Gerat ermittelte Temperatur kann tUber das 2-Byte Objekt "Temperaturmessung -
Ausgang Temperatur" auf den KNX ausgesendet werden. Der Parameter "Senden bei
Temperaturdnderung um" auf der Parameterseite "Temperaturmessung (TM)" legt den
Temperaturwert fest, um den sich der Messwert andern muss, so dass der Temperaturwert
automatisch Uber das Objekt ausgesendet wird. Dabei sind Temperaturwertanderungen
zwischen 0,1 K und 25,5 K mdglich. Die Einstellung "0" an dieser Stelle deaktiviert das
automatische Aussenden der Temperatur nach Anderung.

Zusatzlich kann die Temperatur zyklisch ausgesendet werden. Der Parameter "Zyklisches
Senden der Temperatur” legt die Zykluszeit fest (1 bis 255 Minuten). Der Wert "0" deaktiviert
das zyklische Senden des Temperaturwerts.

Das Gerat sendet stets den durch die Kalibrierung abgeglichenen Temperaturwert.

[i] Nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang wird der
Objektwert entsprechend der aktuellen Temperatur aktualisiert. Der Temperaturwert wird
dann auch aktiv auf den Bus ausgesendet, wenn das Senden bei Anderung oder das
zyklische Senden konfiguriert ist. Eine konfigurierte Verzogerung nach
Busspannungswiederkehr wirkt sich nicht auf das Senden des Temperaturwerts aus.

Es ist zu beachten, dass bei deaktiviertem zyklischen Senden und abgeschaltetem
automatischen Senden bei Anderung generell keine Telegramme zur Temperatur
automatisch ausgesendet werden (auch keine ungultigen Temperaturwerte bei nicht
erfolgter Sensorkalibrierung). Das Objekt "Temperaturmessung - Ausgang Temperatur”
kann dann bedarfsweise durch ein Lese-Telegramm ausgelesen werden ("L"-Flag muss
gesetzt sein).
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4.2.4.7 IR-Fernbedienung (Zubehor)

Bestimmte Einstellungen flr das Gerat kdnnen optional auch mit einer IR-Fernbedienung
vorgenommen werden. Dies empfiehlt sich beispielsweise dann, wenn nach der Inbetriebnahme
durch die ETS Einstellungen an der Dammerungsstufe, an der Empfindlichkeit der
Bewegungserfassung oder an der Nachlaufzeit durch den Benutzer ausgefihrt werden sollen.
Mit der Fernbedienung ist zudem die manuelle Beeinflussung der Bewegungsauswertung und
folglich das Ein- und Ausschalten des Automatikbetriebs sowie der Gehtest-Funktion maglich.
Die IR-Fernbedienung kann nur dann verwendet werden, wenn dies die ETS-Parametrierung
eines Gerats vorsieht. Hierzu kann auf der Parameterseite "Fernbedienung (IR)" der Parameter
"IR-Fernbedienung" auf "freigegeben" eingestellt werden.

[i] Die IR-Fernbedienung beeinflusst ausschlieRlich den Funktionsblock 1! Andere
Funktionsbldcke - sofern in Verwendung - kénnen durch die IR-Fernbedienung nicht
beeinflusst werden.

[i] Wenn das Gerat Befehle der IR-Fernbedienung empfangt, quittiert es den erfolgreichen
Empfang durch kurzes Blinken der blauen Status-LED im Sensorfenster.

g % & GIRA

10sec 30sec 2min 5min
¢ & & o3

30min Start Stop
o3 & &

Bild 54: Tasten auf der IR-Fernbedienung

Tastenfunktionen

Die Funktionsweisen der einzelnen Tasten der IR-Fernbedienung sind ausflhrlich im Kapitel
"Bedienung" dieser Dokumentation beschrieben.

Parameter zu den Tastenfunktionen definieren, in welchen Umfang einzelne Tasten der IR-
Fernbedienung Funktionen ausfuhren kénnen...

- Parameter "Betriebsartenvorgabe™:
Die Tasten On%:+, AUTO oder Off £f— werden durch diesen Parameter beeinflusst. Je
nach Einstellung des Parameters kdnnen die Tasten individuell deaktiviert werden.

- Parameter "Taste 'Test' fliir Gehtestfunktion™:
Durch Driicken der Taste Test kann die Gehtest-Funktion des Gerates aktiviert und
deaktiviert werden, jedoch nur dann, wenn die Taste auch in Funktion ist. Dieser
Parameter definiert, ob die Taste der IR-Fernbedienung in Funktion ist, oder nicht.
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Sperrfunktion

Uber die Sperrfunktion kénnen alle Tasten der IR-Fernbedienung iber den Bus gesperrt
werden. Die Sperrfunktion kann projektiert werden, wenn der Parameter "Sperrfunktion
verwenden ?" auf der Parameterseite "IR - Allgemein" auf "ja" parametriert ist. Das Aktivieren
und Deaktivieren der Sperrfunktion erfolgt dann Uber das Kommunikationsobjekt “IR-Eingang
Sperren", wobei die Telegrammpolaritat parametrierbar ist. Wahrend einer aktiven Sperrung
kdnnen keine Einstellungen Uber die IR-Fernbedienung vorgenommen werden.

Der Zustand der Sperrfunktion nach Busspannungswiederkehr ist in der ETS parametrierbar.
Die folgenden Einstellungen sind mdglich...
- "deaktiviert":
Nach Busspannungswiederkehr ist die IR-Fernbedienung sofort betriebsbereit.
- "aktiviert":
Nach Busspannungswiederkehr ist die IR-Fernbedienung vollstandig gesperrt.
- "Zustand wie vor Busspannungsausfall":
Bei Busspannungsausfall wird der aktuelle Zustand der Sperrfunktion gespeichert. Nach
Busspannungswiederkehr flihrt das Gerat den gespeicherten Sperrzustand (aktiv oder
inaktiv) nach.

Auch der Zustand der Sperrfunktion nach einem ETS-Programmiervorgang kann in der ETS
parametriert werden. Die folgenden Einstellungen sind hierbei moglich...
- "deaktiviert":
Nach einem ETS-Programmiervorgang ist die IR-Fernbedienung sofort betriebsbereit.
- "aktiviert":
Nach einem ETS-Programmiervorgang ist die IR-Fernbedienung vollstandig gesperrt.
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4.2.4.8 Demontagealarm

Das Gerat ist mit einem Demontagealarm ausgestattet. Beim Verwenden dieser Funktion setzt
der Busankoppler eigenstéandig nach dem Abziehen des Aufsatzes wahlweise ein 1-Bit oder
1-Byte Telegramm auf den KNX ab. Hierdurch kann beispielsweise ein Diebstahlalarm
ausgeldst werden.

Das Datenformat des Demontagealarms ist bei freigegebener Funktion in der ETS durch den
Parameter "Datenformat der Alarmmeldung" konfigurierbar. Ebenso kann der Schaltbefehl oder
der Wert, der im Falle eines Alarms auszusenden ist, parametriert werden.

- Datenformat "Schalten (1 Bit)":
Nach dem Abziehen des Aufsatzes sendet der Busankoppler unmittelbar den
konfigurierten "Schaltbefehl bei Demontage" (EIN oder AUS) auf den Bus. Danach ist der
Busankoppler funktionslos. Beim Wiederaufstecken des Aufsatzes auf den Busankoppler
ist das Gerat nach einer kurzen Immunitatszeit wieder funktionsfahig. Der Parameter
"Demontagealarm beim Wiederaufstecken zurlicksetzen?" definiert dabei das Verhalten
des Demontagealarms. Bei der Einstellung "nein" verhalt sich die Alarmmeldung passiv. Es
wird kein Telegramm zum Demontagealarm ausgesendet. Bei der Einstellung "ja" sendet
das Gerat das invertierte Alarmtelegramm aus, um den Demontagealarm aktiv
zuruckzusetzen.

- Datenformat "Wertgeber (1 Byte)":
Nach dem Abziehen des Aufsatzes sendet der Busankoppler unmittelbar den
konfigurierten "Wert bei Demontage" (1...255) auf den Bus. Danach ist der Busankoppler
funktionslos. Beim Wiederaufstecken des Aufsatzes auf den Busankoppler ist das Gerat
nach einer kurzen Immunitatszeit wieder funktionsfahig. Der Parameter "Demontagealarm
beim Wiederaufstecken zurticksetzen?" definiert dabei das Verhalten des
Demontagealarms. Bei der Einstellung "nein" verhalt sich die Alarmmeldung passiv. Es
wird kein Telegramm zum Demontagealarm ausgesendet. Bei der Einstellung "ja" sendet
das Gerat den Wert "0" aus, um den Demontagealarm aktiv zurlickzusetzen.

i/ Das Aussenden des Telegramms "kein Alarm" (invertiertes 1-Bit Alarmtelegramm oder
Wert "0") nach dem Wiederaufstecken des Aufsatzes auf den Busankoppler erfolgt
verzogert, wenn eine Verzégerung nach Busspannungswiederkehr auf der Parameterseite
"Allgemein" konfiguriert wurde.

i) Ist der Parameter "Demontagealarm beim Wiederaufstecken zuriicksetzen?" auf "ja
eingestellt, sendet das Gerat nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-
Programmiervorgang immer automatisch das Telegramm "kein Alarm" aus, sofern der
Aufsatz auf dem Busankoppler steckt. Hierbei erfolgt die Telegrammausgabe nur nach
Busspannungswiederkehr verzogert, sofern eine Verzdgerung parametriert ist. Nach einem
ETS-Programmiervorgang sendet das Gerat unmittelbar nach dem Wiederanlauf das
Telegramm.

i/ Nach Busspannungswiederkehr mit nicht gestecktem Aufsatz wird ein vor
Busspannungsausfall versendeter Demontagealarm nicht wiederholt. Ebenso flhrt das
Abziehen des Aufsatzes vom Busankoppler nach Busspannungsausfall nicht zu einem
Demontagealarm nach Busspannungswiederkehr.
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4.2.4.9 Allgemeines Resetverhalten

Das Gerat verfugt - je nach Parametrierung - Uber verschiedene Ruckmeldeobjekte. Diese
Objekte kdnnen als "aktiv sendend" konfiguriert sein, so dass sie bei einem Zustandswechsel
automatisch ein Rickmeldetelegramm auf den Bus aussenden. Diese Objekte senden dann
auch nach Busspannungswiederkehr stets den aktuellen Objektwert aus, um andere
Busteilnehmer zu initialisieren.

Besonders in grolen KNX-Anlagen mit vielen Sensoren kann es nach
Busspannungswiederkehr zu einer grof3en Telegrammlast kommen. Um einer solchen
Uberlastung entgegenzuwirken, ist bei diesem Gerat eine Sendeverzdgerung nach
Busspannungswiederkehr parametrierbar. Diese Sendeverzdgerung greift nur fir automatisch
sendende Objekte des Gerates nach Busspannungswiederkehr und wird durch den Parameter
"Verzdgerung nach Busspannungswiederkehr" auf der Parameterseite "Allgemein" konfiguriert.
Es wird empfohlen, in den einzelnen Sensoren unterschiedliche Verzégerungszeiten zu
konfigurieren, damit die Gerate nicht zeitgleich senden.

[i] Die Verzégerung ist nicht aktiv nach einem ETS-Programmiervorgang. In diesem Fall
Ubertragen die aktiv sendenden Objekte ohne Verzdgerung ihren Status, sobald das Gerat
nach dem Reset wieder angelaufen ist.

Die Funktionseinheiten des Gerats (z. B. Funktionsblécke zur Bewegungsauswertung) kdnnen
durch Parametrierung auf ein definiertes Verhalten nach Busspannungswiederkehr oder auch
nach einem ETS-Programmiervorgang eingestellt werden. Hierzu stehen die Parameter
"Verhalten nach Busspannungswiederkehr" und "Verhalten nach ETS-Programmiervorgang" zur
Verfugung, die - je nach Funktionseinheit - auf den zugehdérigen Parameterseiten verfugbar
sind.

Auch die Sperrfunktionen kénnen bedarfsorientiert automatisch nach Busspannungswiederkehr
aktiv sein. Hierzu verfligen einige Sperrfunktionen Uber eigene Parameter. Alternativ werden
Sperrfunktionen Uber die oben genannten Parameter zur Definition des Verhaltens nach
Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang beeinflusst.
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4.2.4.10 Auslieferungszustand

Im unprogrammierten Auslieferungszustand verhalt sich das Gerat passiv. Es sendet bei einer
erkannten Bewegung keine Telegramme auf den Bus. Die IR-Fernbedienung (Zubehdr) ist in
diesem Zustand freigegeben, so dass der Gehtest durch die Fernbedienung aktiviert und
ausgefihrt werden kann. Bei einer Vor-Ort-Bedienung (ON / AUTO / OFF) andert sich der
Zustand der griinen und gelben LED. Dies hat jedoch keine weiteren Auswirkungen auf das
Gerat.

Sobald das Gerat mit Applikationsdaten durch die ETS programmiert wurde, ist es
betriebsbereit.
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4.2.5 Parameter

Beschreibung
O Allgemein

Auswahl der
Geréatevariante

Verzégerung nach
Busspannungs-
wiederkehr
Minuten (0...59)

Sekunden (0...59)

0...59

0...17...59

Kommentar

Das ETS-Applikationsprogramm ist fiir
die Konfiguration und Inbetriebnahme
der Geratevarianten "1,10 m" und
"2,20 m" geeignet. Die Varianten
unterscheiden sich wesentlich in der
Ausfihrung der PIR-Linse.

Dieser Parameter definiert, welche
Geratevariante im ETS-Projekt
verwendet wird. Die Einstellung hat nur
Auswirkungen auf die in den
Parameterfenstern sichtbaren Grafiken.
Die Geratefunktion wird durch den
Parameter nicht beeinflusst.

Das Gerat verfugt - je nach
Parametrierung - tber verschiedene
Ruckmeldeobjekte. Diese Objekte
koénnen als "aktiv sendend" konfiguriert
sein, so dass sie bei einem
Zustandswechsel automatisch ein
Ruckmeldetelegramm auf den Bus
aussenden. Diese Objekte senden dann
auch nach Busspannungswiederkehr
stets den aktuellen Objektwert aus, um
andere Busteilnehmer zu initialisieren.
Besonders in groen KNX-Anlagen mit
vielen Sensoren kann es nach
Busspannungswiederkehr zu einer
grof3en Telegrammlast kommen. Um
einer solchen Uberlastung
entgegenzuwirken, ist an dieser Stelle
eine Sendeverzdgerung nach
Busspannungswiederkehr
parametrierbar. Diese
Sendeverzdgerung greift nur far
automatisch sendende Objekte des
Gerates nach
Busspannungswiederkehr. Es wird
empfohlen, in den einzelnen Sensoren
unterschiedliche Verzdgerungszeiten zu
konfigurieren, damit die Gerate nicht
zeitgleich senden.

Die Verzdgerung ist nicht aktiv nach
einem ETS-Programmiervorgang. In
diesem Fall Ubertragen die aktiv
sendenden Objekte unverzogert ihren
Status, sobald das Gerat nach dem
Reset wieder angelaufen ist.
Einstellung der Minuten der
Verzégerungszeit.

Einstellung der Sekunden der
Verzégerungszeit.
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O Bewegungs- und Lichtsensorik
Basisempfindlichkeit hoch

aller PIR-Sektoren niedrig
Empfindlichkeit Sensor abgeschaltet
PIR-Sektor A Stufe 1

Stufe 2

Stufe 3

Stufe 4

Die digitale Signalauswertung aller PIR-
Sensoren kann in Bezug auf die
Empfindlichkeit zusatzlich beeinflusst
werden. Hierbei ist es optional mdglich,
die Basisempfindlichkeit zu verringern,
um unerwuinschte
Bewegungserfassungen in weitlaufigen
Einbauumgebungen (grolRer
Erfassungsradius) in Teilen zu
reduzieren oder gar vollstandig zu
unterdricken. Besonders Storsignale im
auleren Erfassungsbereich (z. B.
Luftbewegungen) kénnen dann in der
Signalauswertung - abhangig von ihrer
Intensitat - so beeinflusst werden, dass
diese nicht mehr zu einer
Bewegungserfassung fuhren. Das
Erkennen von
Korperwarmebewegungen oder anderen
Bewegungen im Nahbereich des Gerats
wird durch eine reduzierte
Basisempfindlichkeit hingegen nicht
sonderlich beeinflusst.

Dieser Parameter reduziert bei der
Einstellung "niedrig" die
Basisempfindlichkeit global um ein vom
Hersteller festgelegtes Mal3. Dies erfolgt
ganz unabhangig zur individuellen
Empfindlichkeitsvorgabe der einzelnen
PIR-Sektoren. Auch bei niedriger
Basisempfindlichkeit kann die
Empfindlichkeit einzelner PIR-Sektoren
weiterhin wie beschrieben konfiguriert
und beeinflusst werden.

Generell wird empfohlen, die
Basisempfindlichkeit auf "hoch"
einzustellen. Sie sollte nur dann
herabgesetzt werden, wenn es speziell
bei Deckenwachteranwendungen bei
grolden Erfassungsbereichen haufiger
zu unerwunschten Fehlauslosungen im
Fernbereich kommt.

Die Empfindlichkeit der
Bewegungserfassung, die ein Mal fir
die Reichweite der PIR-Auswertung ist,
kann an dieser Stelle fur den PIR-Sektor
A parametriert werden. Die
Parametrierung ist GUber den Einsteller
vor Ort am Gerat oder auch mit Hilfe der
IR-Fernbedienung (Zubehor) nach der
Inbetriebnahme veranderbar.
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Empfindlichkeit
PIR-Sektor B

Einsteller fur
Empfindlichkeit PIR
Sektoren A-B

Verriegelung aller PIR-
Sektoren durch
externes Telegramm bei

Verriegelungszeit
Sekunden (0...59)

Senden des
Helligkeitswertes

Sensor abgeschaltet
Stufe 1
Stufe 2
Stufe 3
Stufe 4

deaktiviert
aktiviert

AUS
EIN
EIN und AUS

0...3...59

bei Anderung

Die Empfindlichkeit der
Bewegungserfassung, die ein Mal fir
die Reichweite der PIR-Auswertung ist,
kann an dieser Stelle fur den PIR-Sektor
B parametriert werden. Die
Parametrierung ist Uber den Einsteller
vor Ort am Gerat oder auch mit Hilfe der
IR-Fernbedienung (Zubehor) nach der
Inbetriebnahme veranderbar.

Der Einsteller am Gerat ermdglicht das
Verandern der parametrierten
Empfindlichkeitseinstellung aller PIR-
Sektoren. Die Empfindlichkeit kann
dadurch um maximal eine Stufe
verringert oder erhdht werden. Dieser
Parameter gibt den Einsteller frei. Bei
der Parametereinstellung "deaktiviert" ist
der Einsteller ohne Funktion.

Wenn sich die durch das Gerat
angesteuerten Leuchten im
Erfassungsfeld befinden, kann das Ein-
und Ausschalten der Leuchten aufgrund
einer sich andernden Warmestrahlung
zu einer Bewegungserkennung fihren.
Um diese Fehlerfassung zu vermeiden,
muss der Schaltstatus der Leuchten auf
das 1-Bit Objekt "Verriegelung PIR-
Sensorik" gefihrt werden. Bei Empfang
eines entsprechenden
Statustelegramms wird dann die
Bewegungserfassung flr eine
parametrierbare Verriegelungszeit
unterbunden, damit durch die sich
andernde Warmestrahlung keine
Bewegung erkannt wird. Eine laufende
Verriegelungszeit wird durch den
Empfang eines neuen entsprechenden
Statustelegramms neu gestartet.

Dieser Parameter definiert die Polaritat
der Telegramme, die zum Verriegeln der
PIR-Sektoren fuhren.

Dieser Parameter legt die
Verriegelungszeit der PIR-Sensorik fest.
Die Zeit wird durch ein Telegramm auf
das Objekt "Verriegelung PIR-Sensorik"
gemal der durch den Parameter
"Verriegelung aller PIR-Sektoren durch
externes Telegramm bei" definierten
Polaritat gestartet.

Der durch das Gerat ermittelte
Helligkeitswert kann dem KNX-System
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zyklisch
bei Anderung und zyklisch

nur bei Leseanfrage

Senden bei 5 Lux...20 Lux...200 Lux
Helligkeitsanderung um in 5 Lux-Schritten
(5...200 Lux)

Zeit fur zyklisches 0...3...59
Senden
Minuten (0...59)

Sekunden (0...59) 0...59

Sensorkalibrierung Werkskalibrierung

Kalibrierung durch
Telegramm

Uber das 2-Byte Kommunikationsobjekt
"Gemessener Helligkeitswert" zur
Verfugung gestellt werden. Das Gerat
kann den Helligkeitswert aktiv bei einer
parametrierten Helligkeitsdnderung
und/oder zyklisch Ubertragen. Es
besteht auch die Mdglichkeit, den
Helligkeitswert nur passiv bereit zu
stellen und diesen auf Anfrage zu
Ubertragen. Dieser Parameter bestimmt
das Sendeverhalten.

Dieser Parameter definiert, um welchen
Wert sich der durch das Gerat ermittelte
Helligkeitswert andern muss, so dass
dieser automatisch auf den Bus
ausgesendet wird.

Dieser Parameter ist nur bei der
Einstellung "Senden des
Helligkeitswertes = bei Anderung" oder
"Senden des Helligkeitswertes = bei
Anderung und zyklisch" sichtbar.

Dieser Parameter legt den Zeitabstand
zwischen zwei Telegrammen beim
zyklischen Senden des Helligkeitswerts
fest.

Einstellung der Minuten der Zykluszeit.

Einstellung der Sekunden der
Zykluszeit.

Diese Parameter sind nur bei der
Einstellung "Senden des
Helligkeitswertes = zyklisch" oder
"Senden des Helligkeitswertes = bei
Anderung und zyklisch" sichtbar.

Zur Ermittlung der Umgebungshelligkeit
verflugt das Gerat Uber einen
Helligkeitssensor, der sich hinter der
Linse befindet. Der Sensor nimmt das
Mischlicht seiner Umgebung aus Kunst-
und Tageslichtanteil auf. Die
Lichtmessung erfolgt in Blickrichtung der
Linse. Die Werkskalibrierung des Gerats
ist so eingestellt, dass die Helligkeit an
der Linse ermittelt wird.

In manchen Installationsumgebungen
kann es sein, dass der Montageort des
Geréts in Bezug auf eine
Helligkeitsmessung ungunstig ist. Die
Werkskalibrierung ist dann nicht ideal
und fuhrt zu falschen Messwerten. Um
in solchen Fallen Abweichungen der
gemessenen Helligkeit zur realen
Umgebungshelligkeit zu kompensieren,
kann die Helligkeitsmessung Uber eine
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Verhalten bei nicht
erfolgter Kalibrierung

Gehtest nach ETS-
Programmiervorgang

Helligkeitswert nicht
senden

ungultigen Helligkeitswert
($7FFF) senden

deaktiviert

aktiviert

Kalibrierfunktion (Anpassung des
Kalibrierungsfaktors) abgeglichen und
somit auf eine veranderte
Helligkeitssituation abgestimmt und neu
idealisiert werden (Einstellung:
"Kalibrierung durch Telegramm"). Bei
der Kalibrierung wird der aktuell
gemessenen Sensorhelligkeit ein extern
vorgegebener Helligkeitsreferenzwert
zugewiesen. Diese Vorgabe erfolgt Gber
das 2-Byte Kommunikationsobjekt
"Sensorkalibrierung".

Wenn der Parameter
"Sensorkalibrierung" auf "Kalibrierung
durch Telegramm" eingestellt ist, wertet
das Geréat solange keine Helligkeit aus,
bis eine Benutzerkalibrierung
durchgefiihrt wurde. In diesem Fall sind
folglich bis zu einer ordnungsgemaf
durchgefuhrten Kalibrierung alle
Funktionsblécke ohne Funktion. Der
Uber das Objekt "Gemessener
Helligkeitswert" nachgeflhrte
Helligkeitswert kann fur den Fall einer
noch nicht durchgefiihrten Kalibrierung
durch diesen Parameter beeinflusst
werden. Abhangig von der Einstellung
sendet das Gerat keinen Helligkeitswert
aus (Wert "0" im Objekt) oder es wird
der Wert "7FFF" (hexadezimal)
ausgesendet, um einen ungultigen
Helligkeitsmesswert zu signalisieren.

Das Gerat verfugt Gber eine Gehtest-
Funktion. Die Gehtest-Funktion dient als
Hilfe bei der Projektierung und
Einstellung des PIR-
Erfassungsbereichs. Der Gehtest zeigt
die Reaktion des Gerats bei erkannten
Bewegungen durch eine blaue Status-
LED an, die sich gut sichtbar hinter dem
Sensorfenster befindet. Der Gehtest
kann unmittelbar nach der ETS-
Inbetriebnahme aktiv sein oder alternativ
im laufenden Betrieb des Gerats Uber
die IR-Fernbedienung (Zubehor)
aktiviert und deaktiviert werden.

Um den Gehtest Uber die ETS-
Parametrierung zu aktivieren, muss
dieser Parameter auf "aktiviert"
eingestellt werden. Nach einem
folgenden ETS-Programmiervorgang
des Applikationsprogramms wird dann
automatisch der Gehtest aktiviert.

Das Deaktivieren eines Gehtests ist mit
Hilfe der ETS mdglich, in dem dieser
Parameter wieder auf "deaktiviert"
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Anzeige von nur bei aktivem Gehtest

Bewegungsimpulsen
Uber Gehtest-LED
Normalbetrieb

O Funktionsblocke (FB)

Funktionsblock 1 ja
verwenden ?
Gruppenzuordnung keiner Gruppe
Funktionsblock 1 zugeordnet
Gruppe 1
Gruppe 2
Funktionsblock 2 ja
verwenden ?
nein
Gruppenzuordnung keiner Gruppe
Funktionsblock 2 zugeordnet
Gruppe 1
Gruppe 2

bei aktivem Gehtest und im

eingestellt und erneut das
Applikationsprogramm programmiert
wird.

Die blaue Status-LED wird durch den
Gehtest angesteuert. Optional kann die
Status-LED auch im Normalbetrieb
erkannte Bewegungen signalisieren,
indem dieser Parameter auf die
Einstellung "bei aktivem Gehtest und im
Normalbetrieb" konfiguriert wird. Durch
die Signalisierung kann jederzeit der
Beginn und die Dauer der
Bewegungserfassung durch das Gerat
visualisiert werden. Bei der Einstellung
"nur bei aktivem Gehtest" wird die
Status-LED nur bei
Bewegungserfassungen im Gehtest
angesteuert.

Der erste Funktionsblock ist immer
aktiviert und zur Verwendung
freigegeben.

Durch diesen Parameter wird der erste
Funktionsblock optional einer
Funktionsblock-Gruppe zugewiesen, um
im Zuge der Funktionsblock-
Umschaltung aktiviert und deaktiviert
werden zu kénnen.

Funktionsbldcke, die keiner
Funktionsblock-Gruppe zugeordnet sind
(Einstellung "keiner Gruppe
zugeordnet"), werden durch die
Funktionsblock-Umschaltung nicht
beeinflusst und arbeiten folglich stets
autark.

Dieser Parameter gibt bedarfsweise den
zweiten Funktionsblock frei.

Durch diesen Parameter wird der zweite
Funktionsblock optional einer
Funktionsblock-Gruppe zugewiesen, um
im Zuge der Funktionsblock-
Umschaltung aktiviert und deaktiviert
werden zu kdnnen.

Funktionsblocke, die keiner
Funktionsblock-Gruppe zugeordnet sind
(Einstellung "keiner Gruppe
zugeordnet"), werden durch die
Funktionsblock-Umschaltung nicht
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Funktionsblock 3
verwenden ?

Gruppenzuordnung
Funktionsblock 3

Funktionsblock 4
verwenden ?

Gruppenzuordnung
Funktionsblock 4

Funktionsblock 5
verwenden ?

Gruppenzuordnung
Funktionsblock 5

ja
nein

keiner Gruppe
zugeordnet

Gruppe 1
Gruppe 2

ja
nein

keiner Gruppe
zugeordnet

Gruppe 1
Gruppe 2

ja
nein

keiner Gruppe
zugeordnet

Gruppe 1
Gruppe 2

beeinflusst und arbeiten folglich stets
autark.

Dieser Parameter gibt bedarfsweise den
dritten Funktionsblock frei.

Durch diesen Parameter wird der dritte
Funktionsblock optional einer
Funktionsblock-Gruppe zugewiesen, um
im Zuge der Funktionsblock-
Umschaltung aktiviert und deaktiviert
werden zu kénnen.

Funktionsblocke, die keiner
Funktionsblock-Gruppe zugeordnet sind
(Einstellung "keiner Gruppe
zugeordnet"), werden durch die
Funktionsblock-Umschaltung nicht
beeinflusst und arbeiten folglich stets
autark.

Dieser Parameter gibt bedarfsweise den
vierten Funktionsblock frei.

Durch diesen Parameter wird der vierte
Funktionsblock optional einer
Funktionsblock-Gruppe zugewiesen, um
im Zuge der Funktionsblock-
Umschaltung aktiviert und deaktiviert
werden zu kdnnen.

Funktionsblocke, die keiner
Funktionsblock-Gruppe zugeordnet sind
(Einstellung "keiner Gruppe
zugeordnet"), werden durch die
Funktionsblock-Umschaltung nicht
beeinflusst und arbeiten folglich stets
autark.

Dieser Parameter gibt bedarfsweise den
finften Funktionsblock frei.

Durch diesen Parameter wird der fiinfte
Funktionsblock optional einer
Funktionsblock-Gruppe zugewiesen, um
im Zuge der Funktionsblock-
Umschaltung aktiviert und deaktiviert
werden zu kénnen.

Funktionsblocke, die keiner
Funktionsblock-Gruppe zugeordnet sind
(Einstellung "keiner Gruppe
zugeordnet"), werden durch die
Funktionsblock-Umschaltung nicht
beeinflusst und arbeiten folglich stets
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Umschaltung der
Funktionsblock-
Gruppen verwenden ?

Polaritat
Funktionsblock-
Gruppen Umschaltung

Umschaltverhalten

ja

nein

0 = Gruppe 1/
1 = Gruppe 2
1 = Gruppe 1/
0 = Gruppe 2
sofort

autark.

Bedarfsweise kann die Funktionsblock-
Umschaltung verwendet werden. Die
Funktionsblock-Umschaltung ermoglicht
das busgesteuerte Umschalten
zwischen zwei Funktionsblock-Gruppen,
wodurch zugeordnete Funktionsblocke
beispielsweise tageszeitabhangig oder
abhangig vom Zustand der KNX-Anlage
umgeschaltet werden kdnnen. Hierdurch
ist wahrend des Betriebs des Gerats das
fortlaufende Umschalten und somit
Verandern der Geratefunktion mdglich
(z. B. am Tag Wachter mit
Abschalthelligkeit zur Lichtsteuerung, in
der Nacht Wachter flr Service-Licht, bei
Abwesenheit Melder fir KNX-
Meldeanlagen).

Durch die Zuordnung eines
Funktionsblocks zu einer
Funktionsblock-Gruppe durch die
Parameter "Gruppenzuordnung..." ist
dieser nur aktiv, wenn auch die
entsprechende Funktionsblock-Gruppe
aktiv ist. Funktionsblécke von
deaktivierten Gruppen sind dann
ebenfalls deaktiviert und zeigen keine
Reaktion.

Die Funktionsblock-Umschaltung kann
verwendet werden, wenn dieser
Parameter auf "ja" eingestellt ist. Nur in
diesem Fall ist das 1-Bit Objekt "FB-
Gruppen Eingang Umschaltung"
sichtbar und die Gruppenzuordnung der
Funktionsblocke in der ETS relevant.

Dieser Parameter definiert die
Telegrammpolaritat fir die
Funktionsblock-Gruppen Umschaltung.
In gleicher Weise wird durch diesen
Parameter die Polaritat der Status-
Telegramme der Funktionsblock-
Gruppen Umschaltung festgelegt.

Die Umschaltung einer Funktionsblock-
Gruppe bei Empfang eines
Umschalttelegramms kann wahlweise
direkt oder erst am Ende einer aktuellen
Bewegungserfassung erfolgen.

Bei der sofortigen Umschaltung der
Funktionsblock-Gruppen werden die
aktuellen Bewegungserfassungen der
zugeordneten Funktionsblécke der
aktuellen Gruppe sofort beendet und
das "Verhalten am Ende der Erfassung"
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nach Ende einer Erfassung

Aktive Gruppe nach Gruppe 1 aktiv
Busspannungs-
wiederkehr Gruppe 2 aktiv

O FBx - Allgemein (x = 1...5)
Anwendung Wachter

ausgefihrt. Nach Aktivierung der neuen
Funktionsblock-Gruppe wird dann tber
das Objekt "FB-Gruppen Ausgang
Status Umschaltung" der Wert fir die
neue Funktionsblockgruppe als positive
Quittierung auf den Bus ausgesendet.
Die Polaritat des Statustelegramms
entspricht dabei der Telegrammpolaritat
fur die Umschaltung.

Zur Erkennung des Endes einer
aktuellen Bewegungserfassung dirfen
sich alle zugeordneten Funktionsblocke
nicht mehr in einer aktiven
Bewegungserfassung befinden. Ist zum
gewlnschtem Umschaltzeitpunkt
(Telegrammempfang) noch eine
Bewegungserfassung eines oder
mehrerer zugeordneter Funktionsblocke
aktiv, so wird die Funktionsblock-Gruppe
nicht umgeschaltet. Die bislang aktive
Gruppe bleibt weiterhin aktiv. Uber das
Objekt "FB-Gruppen Ausgang Status
Umschaltung" wird dann zunachst der
Wert fUr die aktuelle Funktionsblock-
Gruppe als negative Quittung gesendet.
Auch hier entspricht die Polaritat des
Statustelegramms der
Telegrammpolaritat fir die
Umschaltung. Am Ende der
Bewegungserfassung wird dann - sofern
die Umschaltung durch ein neues
Umschalttelegramm nicht wieder
zuriickgenommen wurde - die
Funktionsblock-Gruppe wie zuletzt
angefordert umgeschaltet und der Wert
der neuen Funktionsblock-Gruppe Utber
das Statusobjekt ausgesendet.

Nach Busspannungswiederkehr und
nach einem ETS-Programmiervorgang
kann die aktive Funktionsblock-Gruppe
Uber diesen Parameter vorgegeben
werden. Die zugeordneten
Funktionsbldcke der vorgegebenen
Gruppe bearbeiten dann ihr
parametriertes Verhalten nach
Busspannungswiederkehr oder nach
einem ETS-Programmiervorgang
(geman der Parametrierung des
Funktionsblocks). Die zugeordneten
Funktionsblocke der deaktivierten
Funktionsblock-Gruppe sind inaktiv und
zeigen keine Reaktion.

Definition der Anwendung des
Funktionsblocks.
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Applikationstyp

Betriebsmodus

Waéachter mit
Abschalthelligkeit

Melder

Einzelgerat
Hauptstelle

Nebenstelle

Vollautomat (Auto EIN,
Auto AUS)

Halbautomat | (Manuell
EIN, Auto AUS)

Dieser Parameter sollte - genau wie die
Parameter "Applikationstyp" und
"Betriebsart" - ganz zu Beginn der
Geratekonfiguration auf die erforderliche
Einstellung parametriert werden, da von
den genannten Parametern alle anderen
Funktionsblock-Parameter und -Objekte
abhangen.

Festlegung des Applikationstyps des
Funktionsblocks. Die Verwendung
mehrerer Gerate in einem Raum, um
den Erfassungsbereich zu erweitern, ist
mdglich, indem ein als Hauptstelle
parametriertes Gerat mit mehreren als
Nebenstelle parametrierten Geraten
kombiniert wird. Ein Einzelgerat arbeitet
stets autark. Bei der Anwendung
"Melder" ist der Applikationstyp fest auf
"Einzelgerat" eingestellt.

Dieser Parameter sollte - genau wie die
Parameter "Anwendung" und
"Betriebsart" - ganz zu Beginn der
Geratekonfiguration auf die erforderliche
Einstellung parametriert werden, da von
den genannten Parametern alle anderen
Funktionsblock-Parameter und -Objekte
abhangen.

Bei Funktionsblécken mit der
Anwendung "Wachter" oder "Wachter
mit Abschalthelligkeit" kann der
Betriebsmodus an dieser Stelle
konfiguriert werden. Der Betriebsmodus
legt die Funktionsweise der
Bewegungserkennung fest und definiert,
ob der Beginn und das Ende einer
Bewegungserfassung automatisch
erkannt wird, oder nicht. Hierdurch ist
eine Anpassung der
Bewegungserkennung auf viele
Anwendungen in privaten und
offentlichen Bereichen moglich (z. B.
WC-Beleuchtung, Servicebeleuchtung,
Steuerung von Liftungsanlagen).

In diesem Betriebsmodus werden die
Ausgange eines Funktionsblocks
automatisch durch die
Bewegungserfassung und
Helligkeitsauswertung angesteuert. Ein
manuelles Ansteuern des Geréts ist
nicht erforderlich.

In diesem Betriebsmodus muss zuerst
auf das Objekt "Beleuchtung manuell
EIN/AUS" ein EIN-Telegramm gesendet
werden, bevor eine Bewegung (inklusive
ext. Bewegung) erfasst und ausgewertet
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Verhalten nach
Busspannungs-
wiederkehr

Halbautomat Il (Auto EIN,
Manuell AUS)

keine Reaktion

Sperrfunktion aktiv

Zustand wie Beginn einer
Erfassung

wird. Das EIN-Telegramm startet dabei
die erste Bewegungserfassung inklusive
Sendeverzdgerung. Das Ende der
Erfassung wird automatisch erkannt
oder durch ein AUS-Telegramm auf das
Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS"
eingeleitet. Danach ist zunachst wieder
ein manuelles EIN-Telegramm
erforderlich, um eine neue Bewegung
auszuwerten.

Bei diesem Betriebsmodus erfolgt die
Erkennung einer Erfassung automatisch
wie im Betriebsmodus "Vollautomat".
Nach Erkennung einer Bewegung und
Ausgabe der Telegramme zu "Beginn
einer Erfassung" wird keine
Sendeverzdgerung gestartet. Somit
kann das Ende der Erfassung nur durch
ein AUS-Telegramm auf das Objekt
"Beleuchtung manuell EIN/AUS" erzielt
werden. Danach ist der Funktionsblock
wieder bereit flr eine neue
Bewegungsauswertung.

Dieser Parameter sollte - genau wie die
Parameter "Anwendung" und
"Applikationstyp" - ganz zu Beginn der
Geratekonfiguration auf die erforderliche
Einstellung parametriert werden, da von
den genannten Parametern alle anderen
Funktionsblock-Parameter und -Objekte
abhangen.

Fir die Applikationstypen "Einzelgerat"
und "Hauptstelle" kénnen bei
Busspannungswiederkehr verschiedene
Betriebszustande (ggf. mit
Telegrammausgabe) eingenommen
werden. Das Verhalten eines
Funktionsblocks wird durch diesen
Parameter definiert.

Der Funktionsblock geht in den
Grundzustand (keine Bewegung,
Sendeverzogerung inaktiv,
Sperrfunktion inaktiv). Eine
Telegrammausgabe findet nicht statt.

Mit dieser Einstellung wird nach
Busspannungswiederkehr der
Funktionsblock in den Sperrzustand
gesetzt. Ist zu Beginn der Sperrfunktion
eine Telegrammausgabe parametriert,
so werden diese Telegramme
ausgesendet. Als Vorgangerzustand fur
die Sperrfunktion wird der Grundzustand
(keine Bewegung, Sendeverzdgerung
inaktiv) gesetzt.

Bei dieser Einstellung wird nach
Busspannungswiederkehr in den
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Zustand wie vor
Busspannungsausfall

Verhalten nach ETS-
Programmiervorgang

keine Reaktion

Sperrfunktion aktiv

Zustand einer aktiven
Bewegungserfassung gewechselt (eine
Auswerteverzoégerung wird nicht
bearbeitet). Die Bearbeitung der
Bewegungserfassung wird nur noch der
parametrierten
Dammerungsstufenauswertung
unterworfen. Bei
helligkeitsunabhangiger Erfassung
werden die parametrierten Telegramme
zu Beginn der Erfassung gesendet und
die Sendeverzdgerung gestartet. Bei
helligkeitsabhangiger Erfassung werden
nur bei Helligkeitswerten unterhalb der
Dammerungsstufe die parametrierten
Telegramme zu Beginn der Erfassung
gesendet, die Sendeverzdgerung
gestartet und auf helligkeitsunabhangige
Bewegungserfassung umgeschaltet.
Wird danach keine weitere Bewegung
erfasst, bearbeitet das Gerat nach
Ablauf der Sendeverzégerung das Ende
der Erfassung.

Bei dieser Einstellung wird der Zustand
des Funktionsblocks wie vor
Busspannungsausfall wieder
eingenommen.

Das an dieser Stelle konfigurierte
Verhalten wird nicht ausgefiihrt, wenn
der Funktionsblock nicht aktiv ist (z. B.
durch Funktionsblockumschaltung,
Gehtest) oder das "Verhalten nach ETS-
Programmiervorgang" ausgefihrt wird.

Bei den Applikationstypen "Einzelgerat"
und "Hauptstelle" kdnnen nach einem
ETS-Programmiervorgang verschiedene
Betriebszustande (ggf. mit
Telegrammausgabe) eingenommen
werden. Das Verhalten eines
Funktionsblocks wird durch diesen
Parameter definiert.

Der Funktionsblock geht in den
Grundzustand (keine Bewegung,
Sendeverzogerung inaktiv,
Sperrfunktion inaktiv). Eine
Telegrammausgabe findet nicht statt.

Mit dieser Einstellung wird nach einem
ETS-Programmiervorgang der
Funktionsblock in den Sperrzustand
gesetzt. Ist zu Beginn der Sperrfunktion
eine Telegrammausgabe parametriert,
so werden diese Telegramme
ausgesendet. Als Vorgangerzustand fur
die Sperrfunktion wird der Grundzustand
(keine Bewegung, Sendeverzdgerung
inaktiv) gesetzt.
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Zustand wie Beginn einer
Erfassung

Funktion Ausgang 1

keine Funktion

Schalten

Treppenhausfunktion

Schalten mit
Zwangsstellung

Bei dieser Einstellung wird nach einem
ETS-Programmiervorgang in den
Zustand einer aktiven
Bewegungserfassung gewechselt (eine
Auswerteverzdgerung wird nicht
bearbeitet). Die Bearbeitung der
Bewegungserfassung wird nur noch der
parametrierten
Dammerungsstufenauswertung
unterworfen. Bei
helligkeitsunabhangiger Erfassung
werden die parametrierten Telegramme
zu Beginn der Erfassung gesendet und
die Sendeverzdgerung gestartet. Bei
helligkeitsabhangiger Erfassung werden
nur bei Helligkeitswerten unterhalb der
Dammerungsstufe die parametrierten
Telegramme zu Beginn der Erfassung
gesendet, die Sendeverzégerung
gestartet und auf helligkeitsunabhangige
Bewegungserfassung umgeschaltet.
Wird danach keine weitere Bewegung
erfasst, bearbeitet das Gerat nach
Ablauf der Sendeverzdgerung das Ende
der Erfassung.

Je Funktionsblock stehen bis zu zwei
Ausgangs-Kommunikationsobjekte zur
Verfugung, Uber die die Schalt- und
Steuerbefehle auf den Bus an die KNX-
Aktorik, z. B. Beleuchtungsanlage,
Raumtemperatursteuerung,
ausgesendet werden. Abhangig von an
dieser Stelle konfigurierten Funktion
wird das Datenformat des Objekts von
Ausgang 1 festgelegt und an die
steuerbaren Gewerke der KNX-Anlage
angepasst.

Der Ausgang ist deaktiviert. Es steht
kein Ausgangs-Kommunikationsobjekt
zur Verfugung.

Es kdnnen 1-Bit Schalt-Telegramme
(EIN, AUS) ausgegeben werden.
Beispielanwendung: Beleuchtung
schalten.

Es werden 1-Bit Schalt-Telegramme
(EIN, AUS) zyklisch ausgegeben, um
die Nachlaufzeit im angesteuerten KNX-
Aktor anzustoRen. Beispielanwendung:
Treppenhausbeleuchtung schalten.

Es kdnnen 2-Bit Telegramme zur
Zwangsstellung eines Aktorkanals
gemald DPT 2.001 ausgegeben werden.
Hierdurch ist es mdglich, mit einer
hohen Prioritat Schaltzustéande (EIN,
AUS) einzustellen. Beispielanwendung:
Beleuchtung zwangsgefihrt schalten
(Putzbeleuchtung, Servicelicht).
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Dimmwertgeber

Lichtszenennebenstelle

Temperaturwertgeber

Helligkeitswertgeber

Betriebsmodus
Raumtemperaturregler

Funktion Ausgang 2

keine Funktion

Schalten

Es kédnnen 1-Byte Helligkeitswert-
Telegramme gemaf DPT 5.001 (0...100
%) ausgegeben werden.
Beispielanwendung: Beleuchtung
dimmen.

Es kdnnen 1-Byte Telegramme zum
Szenenabruf gemal DPT 18.001
(1...64) ausgegeben werden.
Beispielanwendung: Aktorszenen
aufrufen (z. B. TV-Beleuchtung).

Es kdnnen 2-Byte Temperaturwert-
Telegramme gemalf DPT 9.001 (0...+40
°C parametrierbar in 1 °C-Schritten)
ausgegeben werden.
Beispielanwendung:
Temperatursollwerte vorgeben.

Es kdnnen 2-Byte Helligkeitswert-
Telegramme gemalf DPT 9.004
(0...2.000 Lux parametrierbar in 50 Lux-
Schritten) ausgegeben werden.
Beispielanwendung:
Beleuchtungssollwerte vorgeben.

Es kdnnen 1-Byte Telegramme zur
Umschaltung des Betriebsmodus eines
KNX-Raumtemperaturreglers gemaf
DPT 20.102 (Komfort, Standby, Nacht,
Frost-/Hitzeschutz, Automatikbetrieb)
ausgegeben werden.
Beispielanwendung:
Raumtemperaturregelung beeinflussen.

Beim Applikationstyp "Nebenstelle" sind
keine Ausgangsfunktionen verfligbar.
Diese sind dann nur in der Hauptstelle
konfigurierbar. Bei der Anwendung
"Melder" ist der Ausgang 1 fest auf die
Meldefunktion (1 Bit Schalt-
Telegramme) eingestellt.

Je Funktionsblock stehen bis zu zwei
Ausgangs-Kommunikationsobjekte zur
Verfugung, Uber die die Schalt- und
Steuerbefehle auf den Bus an die KNX-
Aktorik, z. B. Beleuchtungsanlage,
Raumtemperatursteuerung,
ausgesendet werden. Abhangig von an
dieser Stelle konfigurierten Funktion
wird das Datenformat des Objekts von
Ausgang 2 festgelegt und an die
steuerbaren Gewerke der KNX-Anlage
angepasst.

Der Ausgang ist deaktiviert. Es steht
kein Ausgangs-Kommunikationsobjekt
zur Verfigung.

Es kdnnen 1-Bit Schalt-Telegramme
(EIN, AUS) ausgegeben werden.
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Treppenhausfunktion

Schalten mit
Zwangsstellung

Dimmwertgeber

Lichtszenennebenstelle

Temperaturwertgeber

Helligkeitswertgeber

Betriebsmodus
Raumtemperaturregler

Beispielanwendung: Beleuchtung
schalten.

Es werden 1-Bit Schalt-Telegramme
(EIN, AUS) zyklisch ausgegeben, um
die Nachlaufzeit im angesteuerten KNX-
Aktor anzustofRen. Beispielanwendung:
Treppenhausbeleuchtung schalten.

Es kdnnen 2-Bit Telegramme zur
Zwangsstellung eines Aktorkanals
gemald DPT 2.001 ausgegeben werden.
Hierdurch ist es méglich, mit einer
hohen Prioritat Schaltzustéande (EIN,
AUS) einzustellen. Beispielanwendung:
Beleuchtung zwangsgefuhrt schalten
(Putzbeleuchtung, Servicelicht).

Es konnen 1-Byte Helligkeitswert-
Telegramme gemaf DPT 5.001 (0...100
%) ausgegeben werden.
Beispielanwendung: Beleuchtung
dimmen.

Es kdnnen 1-Byte Telegramme zum
Szenenabruf gemal DPT 18.001
(1...64) ausgegeben werden.
Beispielanwendung: Aktorszenen
aufrufen (z. B. TV-Beleuchtung).

Es konnen 2-Byte Temperaturwert-
Telegramme gemalf DPT 9.001 (0...+40
°C parametrierbar in 1 °C-Schritten)
ausgegeben werden.
Beispielanwendung:
Temperatursollwerte vorgeben.

Es kdnnen 2-Byte Helligkeitswert-
Telegramme gemal’ DPT 9.004
(0...2.000 Lux parametrierbar in 50 Lux-
Schritten) ausgegeben werden.
Beispielanwendung:
Beleuchtungssollwerte vorgeben.

Es kénnen 1-Byte Telegramme zur
Umschaltung des Betriebsmodus eines
KNX-Raumtemperaturreglers geman
DPT 20.102 (Komfort, Standby, Nacht,
Frost-/Hitzeschutz, Automatikbetrieb)
ausgegeben werden.
Beispielanwendung:
Raumtemperaturregelung beeinflussen.

Beim Applikationstyp "Nebenstelle" sind
keine Ausgangsfunktionen verfugbar.
Diese sind dann nur in der Hauptstelle
konfigurierbar. Bei der Anwendung
"Melder" ist der Ausgang 2 nicht
parametrierbar.

O FB1 - Betriebsart / Vor-Ort-Bedienung (nur fiir den ersten Funktionsblock!)
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Vorgabe Betriebsart gesperrt
durch Vor-Ort- freigegeben
Bedienung

Funktionsweise der Vor-
Ort-Bedienung

1/AUTO/0

1/AUTO /-

-/AUTO /0

Sperrfunktion fir Vor- ja

Ort-Bedienung nein
verwenden?
Polaritat des 0 = freigeben /
Sperrobjektes 1 = sperren

0 = sperren/

1 = freigeben

Das Gerat verfiigt GUber Bedienelemente
zur Vor-Ort-Bedienung. Im laufenden
Betrieb des Gerats kann damit die
Betriebsart (OFF / AUTO / ON) des
ersten Funktionsblocks umgeschaltet
und somit unmittelbar der Zustand des
zugehdrigen Ausgangs beeinflusst
werden. Hierdurch ist es beispielswiese
bei der Ansteuerung einer Beleuchtung
mdglich, die Bewegungsautomatik zu
deaktivieren und somit das Licht
bedarfsorientiert dauerhaft ein- oder
auszuschalten.

Dieser Parameter aktiviert bei der
Einstellung "freigegeben” die
Bedienelemente. Bei "gesperrt" ist eine
Vor-Ort-Bedienung der Betriebsart nicht
maoglich. Die Bedienelemente sind dann
gesperrt.

Dieser Parameter legt fest, welche
Betriebsarten durch eine Bedienung am
Geréat einstellbar sind.

Die Bedienelemente haben volle
Funktion. Es konnen bedarfsweise die
Betriebsarten "ON", "AUTO" oder "OFF"
eingestellt werden.

Das Bedienelement fiir die Betriebsart
"OFF" hat keine Funktion. Nur die
Bedienelemente fiir "ON" und "AUTO"
werden ausgewertet.

Das Bedienelement fiir die Betriebsart
"ON" hat keine Funktion. Nur die
Bedienelemente fir "OFF" und "AUTO"
werden ausgewertet.

Es ist mdglich, Uber eine separate
Sperrfunktion die Vor-Ort-Bedienung zur
Betriebsartenumschaltung zu
deaktivieren. Das Aktivieren und
Deaktivieren der Sperrfunktion erfolgt
dann Uber das Kommunikationsobjekt
“Vor-Ort-Bedienung Sperren”. Wahrend
einer aktiven Sperrung ist die Vor-Ort-
Bedienung der Betriebsart vollstandig
deaktiviert.

An dieser Stelle wird die Polaritat des
Sperrobjekts definiert.
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Zustand der
Sperrfunktion nach
Busspannungs-
wiederkehr

Zustand der
Sperrfunktion nach
ETS-
Programmiervorgang

Anzeige Betriebsart
llONll

Anzeige Betriebsart
IIOFFII

Trigger- und

Statusobjekte (1 Bit) zur

Anbindung von
Tastsensor-
Nebenstellen oder

deaktiviert
aktiviert

Zustand wie vor
Busspannungsausfall

deaktiviert

aktiviert

deaktiviert
aktiviert

deaktiviert
aktiviert

ja

nein

Der "Zustand der Sperrfunktion nach
Busspannungswiederkehr" ist in der
ETS parametrierbar.

Nach Busspannungswiederkehr ist die
Vor-Ort-Bedienung sofort betriebsbereit.

Nach Busspannungswiederkehr ist die
Vor-Ort-Bedienung unmittelbar gesperrt.

Bei Busspannungsausfall wird der
aktuelle Zustand der Sperrfunktion
gespeichert. Nach
Busspannungswiederkehr fiihrt das
Gerat den gespeicherten Sperrzustand
(aktiv oder inaktiv) nach.

Auch der "Zustand der Sperrfunktion
nach ETS-Programmiervorgang"” kann in
der ETS parametriert werden.

Nach einem ETS-Programmiervorgang
ist die Vor-Ort-Bedienung sofort
betriebsbereit.

Nach einem ETS-Programmiervorgang
ist die Vor-Ort-Bedienung unmittelbar
gesperrt.

Bei den Applikationstypen "Einzelgerat"
oder "Hauptstelle" kann durch die grine
LED, die sich hinter dem PIR-
Sensorfenster befindet, die wirksame
Betriebsart "ON" angezeigt werden.
Dieser Parameter gibt die
Anzeigefunktion frei.

Bei den Applikationstypen "Einzelgerat"
oder "Hauptstelle" kann durch die gelbe
LED, die sich hinter dem PIR-
Sensorfenster befindet, die wirksame
Betriebsart "OFF" angezeigt werden.
Dieser Parameter gibt die
Anzeigefunktion frei.

Zusatzlich zur
Betriebsartenumschaltung Gber das
1-Byte Objekt kdnnen Einzelgerate oder
Hauptstellen auch Gber 1-Bit Objekte
angetriggert werden. Hierzu verfligen
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Visualisierungen
verwenden?

Od FBx - Sensorzuordnung (x = 1...5)

Zuordnung zugeordnet
PIR-Sektor A nicht zugeordnet
Zuordnung

PIR-Sektor B zugeordnet

nicht zugeordnet

Erfassung des internen Sensor
Helligkeitswertes durch
externen Sensor (Objekt)

internen und externen
Sensor (Kombiwert)

die genannten Gerate Uber die Objekte
"Trigger Betriebsart ON / AUTO" und
"Trigger Betriebsart OFF / AUTQ". Bei
Ansteuerung dieser Objekte ist es
mdglich, durch unabhangige
Telegramme, die beispielsweise von
KNX-Tastsensoren oder anderen
Bediengeraten ausgeldst werden, in
definierte Betriebsarten zu schalten.
Eine Verwendung der Triggerobjekte ist
moglich, wenn dieser Parameter auf "ja"
eingestellt ist. Bei der Einstellung "nein"
sind die Triggerobjekte nicht sichtbar.
Tastsensor-Nebenstellen oder andere
Bediengerate kdnnen dann nicht zur
Betriebsartenumschaltung verwendet
werden.

Die Bewegungserfassung des Gerats
erfolgt digital Uber 2 PIR-Sektoren mit
einem Gesamt-Erfassungsbereich von
180°.Die Funktionsblocke des Gerats
kénnen zur Abstimmung des
Erfassungsbereichs beliebig den PIR-
Sektoren zugeordnet werden. Dies
erfolgt Uber diese Parameter. Zur
Bewegungserfassung werden die
Bewegungssignale aller zugeordneter
PIR-Sektoren eines Funktionsblocks
logisch ODER-Verknupft und zu einem
Bewegungssignal zusammengefasst.

Zur Ermittlung der Umgebungshelligkeit
verflgt das Gerat Uber einen
Helligkeitssensor, der sich hinter der
Linse befindet. Der Sensor nimmt das
Mischlicht seiner Umgebung aus Kunst-
und Tageslichtanteil auf. Die
Lichtmessung erfolgt in Blickrichtung der
Linse. Der durch diesen internen Sensor
ermittelte Helligkeitswert kann einem
Funktionsblock gerateintern zur
Dammerungsstufenauswertung
zugefuhrt werden.

Optional kann einem Funktionsblock
auch Uber den Bus ein externer 2-Byte
Helligkeitswert gemall DPT 9.004
bereitgestellt werden. Somit ist es
moglich, die
Dammerungsstufenauswertung
unabhangig zum Montageort des Gerats
durchzufiihren (z. B. Bereitstellen eines
externen Helligkeitswerts durch eine
glunstiger montierte Nebenstelle).

In besonderen Fallen ist es mdglich, den
ermittelten Helligkeitswert des internen
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Gewichtung der

Helligkeitswerte intern

zu extern

95 % zu5 %

90 % zu 10 %
85 % zu 15 %
80 % zu 20 %
75 % zu 25 %
70 % zu 30 %
65 % zu 35 %
60 % zu 40 %
55 % zu 45 %
50 % zu 50 %
45 % zu 55 %
40 % zu 60 %
35 % zu 65 %
30 % zu 70 %
25 % zu 75 %
20 % zu 80 %
15 % zu 85 %
10 % zu 90 %
5% zu 95 %

Sensors mit einem externen
Helligkeitswert zu verknupfen. Auf diese
Weise kann die Lichtmessung eines
Funktionsblocks an 2 Orten erfolgen.
Dabei werden die beiden Sensorwerte
zur Ermittlung des effektiven
Helligkeitswerts gewichtet.

Dieser Parameter legt fest, welche
Sensoren zur Helligkeitsauswertung des
Funktionsblocks verwendet werden.

[i] Die blaue Status-LED und der
Helligkeitssensor zur Messung der
Umgebungshelligkeit befinden sich
gemeinsam hinter dem PIR-
Sensorfenster. Hierdurch kann die
Helligkeitsmessung des Gerats im
Betrieb durch die LED ungunstig
beeinflusst werden. Aus diesem
Grund ist es nicht mdglich, bei den
Applikationstypen "Einzelgerat" und
"Hauptstelle" den internen
Helligkeitssensor einem
Funktionsblock zuzuordnen, wenn
die blaue Gehtest-LED
Bewegungen im Normalbetrieb
signalisiert. In diesem Fall ist nur
die Zuordnung eines externen KNX-
Helligkeitssensors moglich.

Beim Applikationstyp "Nebenstelle"
ist immer nur der interne
Helligkeitssensor einem
Funktionsblock zugeordnet. Bei
nachhaltig gestorter
Helligkeitserfassung an der
Nebenstelle sollte die blaue Status-
LED so konfiguriert werden, dass
diese ausschlielilich bei einem
Gehtest Bewegungen anzeigt.

Dieser Parameter legt die Gewichtung
der Helligkeitsmesswerte vom internen
Sensor zum externen Sensor fest. Der
Parameter ist nur sichtbar, wenn die
Erfassung des Helligkeitswerts durch
einen Kombiwert aus internem und
externem Sensor erfolgt.

Best.-Nr. 2050..
Best.-Nr. 2051..

Seite 158 von 187



GIRA

Software "PIR A03212"
Parameter

Od FBx - Helligkeitsauswertung (x = 1...5)
Auswertung der

Dammerungsstufe ? Betrieb)
nein
(helligkeitsunabhangiger
Betrieb)

Die folgenden

Parameter sind nur bei

helligkeitsabhangiger

Bewegungserfassung

verflgbar...

Dammerungsstufe 1...50...1.000

(1...1.000 Lux)

ja (helligkeitsabhangiger

Im Zuge der Bewegungserfassung bei
der Anwendung "Wachter" kann die
Auswertung der Dammerungsstufe
helligkeitsunabhangig oder
helligkeitsabhangig erfolgen. Bei der
helligkeitsunabhangigen Auswertung
wird bei der Bearbeitung einer
Bewegung kein Helligkeitswert
bertcksichtigt. Jede Bewegung I6st
dann im Ruhezustand einen neuen
Erfassungsvorgang aus. Diese
Konfiguration ist beispielsweise flr
beleuchtungsunabhangige
Anwendungen interessant. Bei der
helligkeitsabhangigen Auswertung wird
zur Bearbeitung einer
Bewegungserfassung der gemessene
Helligkeitswert in Bezug auf die
wirksame Dammerungsstufe
bertcksichtigt. Der Funktionsblock
erfasst nur dann Bewegungen, wenn der
gemessene Helligkeitswert unterhalb
der Dammerungsstufe liegt. Diese
Konfiguration wird in der Regel zur
Steuerung von Beleuchtungsanlagen in
Fluren oder Rdumen mit
Tageslichtanteilen genutzt.

Bei der "Wachter mit Abschalthelligkeit"
wird die Dammerungsstufe stets
helligkeitsabhdngig ausgewertet. Bei der
Anwendung "Melder" arbeitet die
Bewegungserfassung stets
helligkeitsunabhangig.

Die Dammerungsstufe wird durch
diesen Parameter vorgegeben. Dieser
Wert kann optional Uber einen externen
Dammerungsstufenwert (Uber Objekt)
oder mit der Teach-In-Funktion im
Betriebszustand geandert und somit an
Benutzerbedirfnisse angepasst werden.
Fur den Funktionsblock 1 ist zusatzlich
auch eine Einstellung Uber die IR-
Fernbedienung (Zubehor) moglich.
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Parameter

Dammerungsstufe im ja
Geréat bei ETS-

Download nein
Uberschreiben ?

Objekt "Vorgabe gesperrt
Dammerungsstufe"
freigegeben

Ruckmeldung "Aktive aktives Meldeobjekt
Dammerungsstufe”
passives Statusobjekt

Dieser Parameter bestimmt, ob ein
zuvor durch externe Objekt-Vorgabe
oder durch Teach-In aktiv eingestellter
und aktiver DABmmerungsstufenwert bei
einem ETS-Programmiervorgang
automatisch durch die in der ETS
konfigurierte Dammerungsstufe
Uberschrieben wird. Bei der Einstellung
"ja" wird der zuletzt extern oder durch
Teach-In vorgegebene und noch aktive
Wert durch die ETS-Vorgabe ersetzt.
Bei "nein" bleibt die zuletzt extern oder
durch Teach-In vorgegebene
Dammerungsstufe auch nach einem
ETS-Programmiervorgang noch aktiv.
Wenn dieser Parameter auf "nein"
eingestellt ist und nach der ersten ETS-
Inbetriebnahme - sofern in der
Parametrierung vorgesehen - noch
keine externe Vorgabe Uber das 2 Byte
Objekt oder durch Teach-In erfolgte,
arbeitet das Gerat immer mit dem in der
ETS konfigurierten Wert. Erst nach einer
erfolgten externen Vorgabe oder nach
einem Teach-In verliert der ETS-
Parameter in der genannten
Konfiguration seine Gultigkeit.

Die aktuell eingestellte
Dammerungsstufe kann durch Senden
eines 2-Byte Helligkeitswerts auf das
Objekt "Vorgabe Dammerungsstufe"
gemal DPT 9.004 im Bereich

1...1.000 Lux neu gesetzt werden. Das
Objekt ist projektierbar, wenn dieser
Parameter auf "freigegeben" eingestellt
ist. Der Uber das Objekt empfangene
Dammerungsstufenwert bleibt bis zu
einer neuen Vorgabe (externe
Dammerungsstufe, Teach-In oder IR-
Fernbedienung) erhalten. Auch ein
Busspannungsausfall setzt einen Gber
den Bus empfangenen
Dammerungsstufenwert nicht zurick.
Ein ETS-Programmiervorgang setzt die
Dammerungsstufe automatisch auf die
ETS-Vorgaben zurick, wenn dies in der
Konfiguration vorgesehen ist.

Die Riickmeldung der effektiv im
Funktionsblock gesetzten
Dammerungsstufe ist Uber das 2-Byte
Objekt "Aktive Dammerungsstufe"
gemal DPT 9.004 moglich. Dieses
Objekt kann wahlweise als aktives
Meldeobjekt oder als passives
Statusobjekt (Objekt auslesbar)
fungieren. Als aktives Meldeobjekt wird
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Auswertung der
Dammerungsstufe

Auswertung der
Dammerungsstufe bei
externem
Bewegungstelegramm

nur in der Hauptstelle

in Haupt- und Nebenstelle

ja (helligkeitsabhangiger
Betrieb)

nein
(helligkeitsunabhangiger
Betrieb)

bei jeder Anderung der
Dammerungsstufe, nach einem ETS-
Programmiervorgang oder nach
Busspannungswiederkehr (optional
verzogert) der aktuelle
Dammerungsstufen-Helligkeitswert
einmal auf den Bus gesendet.

Bei den Applikationstypen "Einzelgerat"
und "Hauptstelle" kann an das Gerat ein
externes Bewegungssignal gesendet
werden. Wenn die
Dammerungsstufenauswertung auf
"helligkeitsabhangig" konfiguriert ist,
kann die Auswertung der externen
Bewegungsmeldungen beeinflusst
werden. Dieser Parameter definiert das
Verhalten beim Empfang eines
Bewegungstelegramms an einer
Hauptstelle.

Externe Bewegungssignale werden
durch die Hauptstelle ignoriert, wenn
sich die Helligkeit oberhalb der
Dammerungsstufe befindet.

Externe Bewegungssignale werden
durch die Hauptstelle immer
ausgewertet, auch dann, wenn sich die
Helligkeit oberhalb der
Dammerungsstufe befindet.

Dieser Parameter ist nur beim
Applikationstyp "Hauptstelle" sichtbar.

Bei den Applikationstypen "Einzelgerat"
und "Hauptstelle" kann an das Gerat ein
externes Bewegungssignal gesendet
werden. Wenn die
Dammerungsstufenauswertung auf
"helligkeitsabhangig" konfiguriert ist,
kann die Auswertung der externen
Bewegungsmeldungen beeinflusst
werden. Dieser Parameter definiert das
Verhalten beim Empfang eines
Bewegungstelegramms bei einem
Einzelgerat.

Externe Bewegungssignale werden
ignoriert, wenn sich die Helligkeit
oberhalb der Dammerungsstufe
befindet.

Externe Bewegungssignale werden
immer ausgewertet, auch dann, wenn
sich die Helligkeit oberhalb der
Dammerungsstufe befindet.

Dieser Parameter ist nur beim
Applikationstyp "Einzelgerat" sichtbar.
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Teach-In Funktion ja
verwenden ?
nein
Polaritat fir Objekt 0 = inaktiv / 1 = aktiv
"Teach-In
Dammerungsstufe” 0 = aktiv / 1 = inaktiv

0 = aktiv/ 1 = aktiv

Od FBx - Beginn Erfassung (x = 1...5)

Auswerteverzdgerung ja
verwenden ?
nein

Mit der Teach-In Funktion wird der
wirksame Helligkeitswert
verzogerungsfrei durch Senden eines
entsprechenden Telegramms auf das
1-Bit Objekt "Teach-In
Dammerungsstufe" als neuer
Dammerungsstufenwert ibernommen.
Eingelernte Helligkeitswerte werden auf
den Messbereich 1...1.000 Lux
begrenzt. Das Objekt ist projektierbar,
wenn dieser Parameter auf "ja"
eingestellt ist.

Die Polaritat eines Teach-In-
Telegramms ist durch diesen Parameter
konfigurierbar. Je nach Parametrierung
kann durch den Empfang des
entgegengesetzten Objektwerts (Teach-
In inaktiv) auf die parametrierte
Dammerungsstufe zuriickgeschaltet
werden. Die zuvor erlernte
Dammerungsstufe geht dabei verloren.
Ist die Teach-In-Polaritat jedoch auf "1"-
und "0"-aktiv parametriert, kann im
laufenden Betrieb des Gerats nicht mehr
Uber dieses Objekt auf die parametrierte
Dammerungsstufe riickgeschaltet
werden!

Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener Teach-In Funktion
sichtbar.

Dieser Parameter gibt die
Auswerteverzdgerung frei. Die
Auswerteverzdgerung zu Beginn einer
Bewegungserfassung dient dazu, auf
eine nur kurzzeitig erfasste Bewegung
(z. B. das schnelle Durchschreiten eines
Raums) nicht zu reagieren. Erst bei
einer langer andauernden Erfassung
wird die Bewegung bearbeitet und - falls
parametriert - das Telegramm zu Beginn
der Erfassung gesendet. Bei Erfassung
des ersten Bewegungsimpulses einer
neuen Bewegung wird zunachst die
parametrierte Verzdgerungszeit der
Auswerteverzdgerung gestartet. Nach
Ablauf der Verzdgerungszeit wird in
einem Zeitfenster von 30 Sekunden
geprift, ob noch eine Bewegung
vorhanden ist. Wird in dieser
Uberwachungszeit eine fortlaufende
Bewegung detektiert, so wird das
Telegramm zu Beginn der Erfassung
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Verzoégerungszeit 0...59
Minuten (0...59)

Sekunden (0...59) 0...30...59

Od FBx - Ende Erfassung (x = 1...5)
Art der zusatzlichen

Sendeverzodgerung
nach Parameter
adaptiv
Zusatzliche 0...59
Sendeverzégerung
Minuten (0...59)
Sekunden (0...59) 0...30...59

gesendet und die Sendeverzégerung
(ggf. Nachtriggerung +
Standardverzogerung 10 s + zusatzliche
Sendeverzogerung) gestartet.

Wird innerhalb der Uberwachungszeit
keine Bewegung mehr detektiert, sendet
das Gerat kein Telegramm aus und
startet auch die Standardverzdgerung
und die zusatzliche Sendeverzogerung
nicht. Eine danach neu erkannte
Bewegung startet wieder die
Auswerteverzdgerung.

Eine Auswerteverzogerung ist in der
Betriebsart "Halbautomat | (Manuell
EIN, Auto AUS)" und im Meldebetrieb
nicht maoglich.

Dieser Parameter definiert die
Verzdgerungszeit bei aktiver
Auswerteverzdgerung.
Definition der Minuten der
Verzégerungszeit.

Definition der Sekunden der
Verzégerungszeit.

Eine Gesamtbewegung endet immer
nach Ablauf der Standardverzégerung
und der zuséatzlichen
Sendeverzdgerung. Die
Standardverzogerungszeit ist fest auf 10
Sekunden eingestellt. Auf diese Zeit
addiert sich die zusatzliche
Sendeverzogerung. Die zusatzliche
Sendeverzogerung kann entweder per
Parameter in der ETS diskret eingestellt
oder alternativ selbstlernend durch das
Gerat berechnet werden. Dieser
Parameter definiert, wie die zusatzliche
Sendeverzogerung ermittelt wird.

Die zusatzliche Sendeverzdgerung wird
in der ETS parametriert.

Bei dieser Einstellung ermittelt das
Geréat selbststandig abhangig von der
Haufigkeit der Bewegungsimpulse die
zusatzliche Sendeverzdégerung
innerhalb eines vom Benutzer
angegebenen Bereichs.

Dieser Parameter legt die zusatzliche
Sendeverzogerung fest.

Einstellung der Minuten der zusatzlichen
Sendeverzdgerung.

Best.-Nr. 2050..
Best.-Nr. 2051..

Seite 163 von 187



GIRA

Software "PIR A03212"
Parameter

Zeitverlangerung flr keine Verlangerung
zusatzliche

Sendeverzdgerung Faktor Uber Objekt
Hysterese flr 10...300...800

Abschalthelligkeit
(10...800 Lux)

Einstellung der Sekunden der
zusatzlichen Sendeverzdgerung.

Diese Parameter sind nur sichtbar,
wenn die zusatzliche Sendeverzégerung
per Parameter vorgegeben werden soll.

Optional kann die in der ETS definierte
Zeit um einen Uber den Bus
empfangenen 1-Byte Faktor verlangert
werden. Dadurch ist es moglich, die
zusatzliche Sendeverzdgerung
dynamisch Uber den Bus
benutzerdefiniert anzupassen. Die
Zeitverlangerung ist moglich, wenn
dieser Parameter auf "Faktor Uber
Objekt" eingestellt wird. In diesem Fall
wertet das Gerat den Wert des Objekts
"Faktor zusatzliche Sendeverzégerung”
(DPT 5.010) aus und berechnet die
zusatzliche Sendeverzdgerung
(empfangener Faktor x parametrierte
Zeit). Ein neu empfangener Faktor wird
erst bei einem Neustart oder beim
Nachtriggern der Sendeverzoégerung
aktiv Ubernommen. Folglich wird die Zeit
einer laufenden Sendeverzégerung
durch einen neu empfangenen Faktor
nicht sofort beeinflusst. Ist der
Funktionsblock bei Empfang eines
neuen Faktors inaktiv (z. B.
Sperrfunktion aktiv, Deaktiviert durch die
Funktionsblockumschaltung, Gehtest
aktiv), wird der empfangene Wert
nachtraglich bei Aktivierung des
Funktionsblocks ausgewertet. Nach
einem ETS-Programmiervorgang oder
nach Busspannungswiederkehr wird bis
zum Empfang eines Objektwerts immer
mit dem Faktor "1" gearbeitet (->
zusatzliche Sendeverzbégerung =
Parameterwert).

Die Abschalthelligkeit bei "Wachter mit
Abschalthelligkeit" (nur bei den
Applikationstypen Einzelgerat und
Hauptstelle) wird Gber diesen Parameter
vorgegeben. Dabei errechnet sich die
Abschalthelligkeit wie folgt:
Abschalthelligkeit =

wirksame Dammerungsstufe +
Abschalthysterese (in Lux).
Uberschreitet die gemessene Helligkeit
wahrend einer aktiven
Bewegungserfassung die eingestellte
Abschalthelligkeit, werden keine
weiteren Bewegungen mehr
ausgewertet. Das Gerat senden dann
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Teach-In Funktion fir gesperrt
Abschalthelligkeit
freigegeben

Abschalthelligkeit im ja
Geréat bei ETS-

Download nein
Uberschreiben ?

Betriebsart Teach-In 0 = inaktiv / 1 = aktiv
0 = aktiv / 1 = inaktiv
0 = aktiv/ 1 = aktiv

das parametrierte Telegramm am Ende
der Erfassung nach Ablauf der
wirksamen zusatzlichen
Sendeverzdgerung oder alternativ nach
einer separat parametrierbaren
Abschaltverzégerung (siehe Parameter
"Sendeverzégerung nach Erreichen der
Abschalthelligkeit") aus.

Mit der Teach-In Funktion wird der
wirksame Helligkeitswert
verzogerungsfrei durch Senden eines
entsprechenden Telegramms auf das
1-Bit Objekt "Abschalthelligkeit Teach-
In" als neue Abschalthelligkeit
Ubernommen. Das Objekt ist
projektierbar, wenn dieser Parameter
auf "freigegeben" eingestellt ist.

Dieser Parameter bestimmt, ob eine
zuvor durch Teach-In aktiv eingestellte
und aktive Abschalthelligkeit bei einem
ETS-Programmiervorgang automatisch
durch die in der ETS konfigurierte
Abschalthelligkeit Gberschrieben wird.
Bei der Einstellung "ja" wird die zuletzt
durch Teach-In vorgegebene und noch
aktive Abschalthelligkeit durch die ETS-
Vorgabe ersetzt. Bei "nein" bleibt die
zuletzt extern oder durch Teach-In
vorgegebene Abschalthelligkeit auch
nach einem ETS-Programmiervorgang
noch aktiv.

Wenn dieser Parameter auf "nein"
eingestellt ist und nach der ersten ETS-
Inbetriebnahme - sofern in der
Parametrierung vorgesehen - noch kein
Teach-In erfolgte, arbeitet das Geréat
immer mit dem in der ETS konfigurierten
Wert. Erst nach einem Teach-In verliert
der ETS-Parameter in der genannten
Konfiguration seine Gultigkeit.

Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener Teach-In Funktion
sichtbar.

Die Polaritat eines Teach-In-
Telegramms ist durch diesen Parameter
konfigurierbar. Je nach Parametrierung
kann durch den Empfang des
entgegengesetzten Objektwerts (Teach-
In inaktiv) auf die parametrierte
Abschalthelligkeit zuriickgeschaltet
werden. Die zuvor erlernte
Abschalthelligkeit geht dabei verloren.
Ist die Teach-In-Polaritat jedoch auf "1"-
und "0"-aktiv parametriert, kann im
laufenden Betrieb des Gerats nicht mehr
Uber dieses Objekt auf die parametrierte

Best.-Nr. 2050..
Best.-Nr. 2051..

Seite 165 von 187



GIRA

Software "PIR A03212"
Parameter

Sendeverzégerung
nach Erreichen der
Abschalthelligkeit

Zeit fur
Abschaltverzégerung
Minuten (0...59)

Sekunden (0...59)

Messung der
Zeitspanne nach Ende
der letzten Bewegung

wie zusatzliche
Sendeverzogerung

Abschaltverzégerung

0...5...59

deaktiviert

aktiviert

Abschalthelligkeit riickgeschaltet
werden!

Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener Teach-In Funktion
sichtbar.

Dieser Parameter bestimmt die Art der
Verzégerungszeit, wenn die gemessene
Helligkeit wahrend einer aktiven
Bewegungserfassung die eingestellte
Abschalthelligkeit erreicht oder
uberschreitet. Die Verzogerung nach
dem Erreichen oder Uberschreiten der
Abschalthelligkeit dient zum Entprellen
kurzzeitiger Lichtreflexe und verhindert
ein Fehlschalten der Beleuchtung. Wird
vor Ablauf der Verzdgerung die
Abschalthelligkeit wieder unterschritten,
so bricht das Gerat den
Abschaltvorgang ab. Erfasste
Bewegungen stol3en dann wieder die
Sendeverzdgerung an.

Die Verzdgerungszeit wird durch die
wirksame zusatzliche
Sendeverzdgerung definiert. Es sind
keine weiteren Einstellungen
erforderlich.

Die Verzdgerungszeit kann als separate
Abschaltverzégerung in der ETS
parametriert werden (siehe Parameter
"Zeit fur Abschaltverzégerung").

Dieser Parameter definiert die
Abschaltverzégerung.
Einstellung der Minuten der
Abschaltverzégerung.

Einstellung der Sekunden der
Abschaltverzégerung.

Diese Parameter sind nur sichtbar,
wenn nach dem Erreichen oder
Uberschreiten der Abschalthelligkeit die
Abschaltverzégerung gestartet werden
soll.

Ein Funktionsblock kann - abhangig von
der parametrierten Betriebsart - bei den
Anwendungen "Wachter" und "Melder"
im helligkeitsunabhangigen Betrieb die
Zeitspanne nach einer letzten
Bewegung ermitteln und Uber ein
Kommunikationsobjekt auf den Bus
aussenden. Diese Funktion erlaubt
beispielsweise eine einfache
Uberwachung von
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Ruckmeldung "Zeit
nach letzter Bewegung"

passives Statusobjekt

Zykluszeit fur 0...59
automatisches Senden
Stunden (0...59)

Minuten (10...59) 10...59

Od FBx - Ausgang 1 (x = 1...5)

Telegramm zu Beginn ja
der Erfassung senden?
nein

Telegramm zu Beginn EIN-Telegramm
der Erfassung
AUS-Telegramm

Telegramm zu Beginn EIN-Telegramm
der Erfassung

aktives Meldeobjekt

Personenbewegungen im betreuten
Wohnen oder in einer Seniorenresidenz.
Die Funktion ist aktiviert, wenn dieser
Parameter auf "aktiviert" eingestellt ist.

Der aktuelle Zahlerwert zur Messung
der Zeitspanne nach Ende der letzten
Bewegung wird im 2-Byte
Kommunikationsobjekt "Zeit nach letzter
Bewegung" im Datenformat "Minuten"
gemal DPT 7.006 nachgefuhrt. Dieses
Objekt kann als aktives Meldeobjekt
oder alternativ als passives Statusobjekt
fungieren.

Dieser Parameter ist nur sichtbar bei
freigegebener Zeitmessung.

Als aktives Meldeobjekt sendet das
Objekt "Zeit nach letzter Bewegung"
zyklisch den aktuellen Zahlerstand auf
den Bus aus. Die Zykluszeit ist an dieser
Stelle parametrierbar.

Einstellung der Stunden der Zykluszeit.

Einstellung der Minuten der Zykluszeit.

Diese Parameter sind nur sichtbar bei
freigegebener Zeitmessung und aktiv
sendendem Objekt.

An dieser Stelle wird festgelegt, ob Uber
das Ausgangsobjekt zu Beginn einer
Erfassung ein Telegramm ausgesendet
wird.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Erfassung flr
die Ausgangsfunktion "Schalten".
Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Bei der Treppenhausfunktion wird zu
Beginn der Erfassung stets ein EIN-
Telegramm ausgesendet.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
die Ausgangsfunktion auf
"Treppenhausfunktion" parametriert ist
und ein Telegramm zu Beginn einer
Erfassung ausgesendet werden soll.
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Zwangsstellung zu
Beginn der Erfassung

Dimmwert zu Beginn
der Erfassung
(0...100 %)

Lichtszenennummer zu

Beginn der Erfassung
(1...64)

Temperaturwert zu
Beginn der Erfassung

Helligkeitswertwert zu
Beginn der Erfassung

Betriebsmodus zu
Beginn der Erfassung

Zyklisches Senden
wahrend der
Erfassung?

Zwangsstellung aktiv, EIN Dieser Parameter definiert das

Zwangsstellung aktiv, AUS

Zwangsstellung inaktiv

0...100

0°C...23°C...40 °C
in 1 °C-Schritten

0 Lux...1.000 Lux...
2.000 Lux
in 50 Lux-Schritten

Auto
Komfort
Standby
Nacht

Frost-/Hitzeschutz

ja

nein

Telegramm zu Beginn der Erfassung fur
die Ausgangsfunktion "Schalten mit
Zwangsstellung”.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Erfassung fur
die Ausgangsfunktion "Dimmwertgeber".
Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Erfassung fur
die Ausgangsfunktion
"Lichtszenennebenstelle".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Erfassung fur
die Ausgangsfunktion
"Temperaturwertgeber".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Erfassung flr
die Ausgangsfunktion
"Helligkeitswertgeber".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Erfassung flr
die Ausgangsfunktion "Betriebsmodus
Raumtemperaturregler".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Durch die Einstellung dieses

Parameters auf "ja" wird die zyklische
Telegrammausgabe wahrend einer
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Zeit fUr zyklisches 0..59
Senden

Minuten (0...59)

Sekunden (0...59) 0...10...59

Telegrammauslésung ja
bei Nachtriggerung?
nein

Telegramm am Ende ja
der Erfassung senden?
nein

Bewegungserfassung aktiviert. Die
zyklische Ausgabe erfolgt dabei nur
wahrend erkannter Warmebewegungen
und innerhalb der Standardverzdgerung.
Wahrend einer aktiven zusatzlichen
Sendeverzogerung wird nicht zyklisch
gesendet. Erfasst das Gerat wahrend
einer laufenden zuséatzlichen
Sendeverzdgerung wieder eine neue
Bewegung (Nachtriggerung), so wird
erneut die Standardverzdgerung
gestartet und die zyklische
Telegrammausgabe entweder
fortgefuhrt (wenn die letzte Zykluszeit
nach dem vorhergehenden Telegramm
noch nicht abgelaufen ist) oder durch
sofortiges Senden neu gestartet (wenn
die letzte Zykluszeit bereits abgelaufen
ist).

Hier wird die Zeit fur das zyklische
Senden definiert.
Einstellung der Minuten der Zykluszeit.

Einstellung der Sekunden der
Zykluszeit.

Diese Parameter sind nur sichtbar,
wenn wahrend einer
Bewegungserfassung und der
Standardverzogerung zyklisch gesendet
werden soll.

Sofern das zyklische Senden nicht
aktiviert ist, kann ein Ausgang das
Telegramm zu Beginn der Erfassung bei
einer Nachtriggerung wiederholen. Eine
Nachtriggerung findet statt, wenn das
Gerat wahrend einer laufenden
zusatzlichen Sendeverzogerung eine
neue Bewegung erkennt. Bei
Nachtriggerung wahrend der
Standardverzégerung wird kein
Telegramm gesendet!

Dieser Parameter gibt die
Telegrammauslésung bei einer
Nachtriggerung frei (Einstellung "ja").
Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
wahrend einer Bewegungserfassung
und der Standardverzdgerung nicht
zyklisch gesendet werden soll.

An dieser Stelle wird festgelegt, ob tber
das Ausgangsobjekt am Ende einer
Erfassung ein Telegramm ausgesendet
wird.
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Telegramm am Ende
der Erfassung

Telegramm am Ende
der Erfassung

Zwangsstellung am
Ende der Erfassung

Dimmwert am Ende der

Erfassung
(0...100 %)

Lichtszenennummer am

Ende der Erfassung
(1...64)

Temperaturwert am
Ende der Erfassung

Helligkeitswertwert am
Ende der Erfassung

EIN-Telegramm

AUS-Telegramm

AUS-Telegramm

Zwangsstellung aktiv, EIN

Zwangsstellung aktiv,
AUS

Zwangsstellung inaktiv

0...100

1..64

0°C..21°C..40°C
in 1 °C-Schritten

0 Lux...750 Lux...
2.000 Lux
in 50 Lux-Schritten

Dieser Parameter definiert das
Telegramm am Ende der Erfassung flr
die Ausgangsfunktion "Schalten".
Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm am Ende einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Bei der Treppenhausfunktion wird am
Ende der Erfassung stets ein EIN-
Telegramm ausgesendet.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
die Ausgangsfunktion auf
"Treppenhausfunktion" parametriert ist
und ein Telegramm am Ende einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm am Ende der Erfassung fur
die Ausgangsfunktion "Schalten mit
Zwangsstellung”.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm am Ende einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm am Ende der Erfassung fir
die Ausgangsfunktion "Dimmwertgeber".
Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm am Ende einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm am Ende der Erfassung flr
die Ausgangsfunktion
"Lichtszenennebenstelle".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm am Ende einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm am Ende der Erfassung flr
die Ausgangsfunktion
"Temperaturwertgeber".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm am Ende einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm am Ende der Erfassung flr
die Ausgangsfunktion
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Betriebsmodus am Auto
Ende der Erfassung
Komfort
Standby
Nacht

Frost-/Hitzeschutz

O FBx - Ausgang 2 (x = 1...5) - Siehe Ausgang 1!
Od FBx - Sperren (x = 1...5)

Polaritat des
Sperrobjektes

0 = freigeben /
1 = sperren

0 = sperren/
1 = freigeben

Verhalten zu Beginn der
Sperrung

sperren und kein
Telegramm senden

sperren und Telegramm
senden

"Helligkeitswertgeber".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm am Ende einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm am Ende der Erfassung flr
die Ausgangsfunktion "Betriebsmodus
Raumtemperaturregler".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm am Ende einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert die Polaritat
des Sperrobjekts.

Fur die Applikationstypen "Einzelgerat"
und "Hauptstelle" kann zu Beginn der
Sperrung separat tber jeden Ausgang
ein Telegramm (entsprechend der
konfigurierten Funktion) gesendet
werden. Ob ein Telegramm gesendet
wird, definiert dieser Parameter.

Bei der Anwendung "Meldebetrieb" oder
beim Applikationstyp "Nebenstelle" ist
eine Telegrammausgabe zu Beginn der
Sperrung nicht vorgesehen. Hier wird
der Funktionsblock lediglich verriegelt.
Mit Aktivierung der Sperrfunktion
werden laufende Sendeverzégerungen
und Abschaltverzégerungen gestoppt
und zurlckgesetzt. Der aktuelle Zustand
(Bewegung aktiv/inaktiv) der
Bewegungserfassung wird eingefroren
und gespeichert.

Zu Beginn der Sperrfunktion wird der
Funktionsblock verriegelt. Es wird kein
Telegramm ausgesendet.

Zu Beginn der Sperrfunktion wird der
Funktionsblock verriegelt. Es wird ein
Telegramm gemal’ Parametrierung
ausgesendet (siehe folgender
Parameter).
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Die folgenden
Parameter "...zu Beginn
der Sperrung" sind fur
den Ausgang 1 und 2 -
sofern konfiguriert -
getrennt vorhanden.

Telegramm zu Beginn EIN-Telegramm
der Sperrung
AUS-Telegramm

Zwangsstellung zu Zwangsstellung aktiv, EIN
Beginn der Sperrung
Zwangsstellung aktiv,
AUS

Zwangsstellung inaktiv

Dimmwert zu Beginn 0...100
der Sperrung
(0...100 %)

Lichtszenennummerzu 1...64
Beginn der Sperrung
(1...64)

Temperaturwert zu 0°C..21°C..40°C
Beginn der Sperrung in 1 °C-Schritten

Helligkeitswertwert zu 0 Lux...750 Lux...
Beginn der Sperrung 2.000 Lux
in 50 Lux-Schritten

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Sperrung fir
die Ausgangsfunktionen "Schalten" und
"Treppenhausfunktion".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn der Sperrung
ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Sperrung fir
die Ausgangsfunktion "Schalten mit
Zwangsstellung".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn der Sperrung
ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Sperrung flur
die Ausgangsfunktion "Dimmwertgeber".
Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn der Sperrung
ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Sperrung fur
die Ausgangsfunktion
"Lichtszenennebenstelle".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn der Sperrung
ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Sperrung fiir
die Ausgangsfunktion
"Temperaturwertgeber".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn der Sperrung
ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Sperrung fir
die Ausgangsfunktion
"Helligkeitswertgeber".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn der Sperrung
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Betriebsmodus zu
Beginn der Sperrung

Verhalten am Ende der
Sperrung

Auto
Komfort
Standby
Nacht

Frost-/Hitzeschutz

freigeben und kein
Telegramm senden

freigeben und Reaktion wie
Ende einer Erfassung

freigeben und Reaktion wie
Beginn einer Erfassung

freigeben und Zustand wie
vor der Sperrung

ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Sperrung fir
die Ausgangsfunktion "Betriebsmodus
Raumtemperaturregler".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn der Sperrung
ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Verhalten aller Ausgange am Ende der
Sperrung.

Der Bewegungszustand wird auf "keine
Bewegung" eingestellt
(Sendeverzdgerung nicht aktiv). Es
werden keine Telegramme
ausgesendet.

Diese Einstellung ist unveranderbar
aktiv beim Applikationstyp "Nebenstelle"
oder bei der Anwendung "Melder".

Am Ende der Sperrung wird fir jeden
Ausgang das in der ETS konfigurierte
Verhalten am "Ende einer Erfassung"
ausgefuhrt (inklusive
Telegrammausgabe), um den
Grundzustand der Aktorik wieder
herzustellen. Der Bewegungszustand
wird auf "keine Bewegung"
(Sendeverzdgerung inaktiv) eingestellt.
Danach ist der Funktionsblock nach
Ablauf der parametrierten
Verriegelungszeit - sofern der Aktor die
Verriegelung aktiviert - wieder bereit flr
eine neue Bewegungserfassung.

Am Ende der Sperrung wird fir jeden
Ausgang das in der ETS konfigurierte
Verhalten zu "Beginn einer Erfassung”
ausgefuhrt. Dazu wird eine
Bewegungserkennung simuliert
(inklusive Start der Sendeverzégerung),
wodurch die Telegramme zu Beginn
einer Erfassung ausgesendet werden.
Wird keine weitere Bewegung erfasst,
bearbeitet das Gerat nach Ablauf der
Sendeverzogerung das Ende der
Erfassung (automatische Umschaltung
in den Grundzustand).

Um den Zustand wie vor der Sperrung
wieder herzustellen, wird der zu Beginn
der Sperrung gespeicherte Zustand der
Bewegungserfassung ausgewertet. Die
Reaktion eines Ausgangs ist dann wie
folgt:
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O Helligkeitsgrenzwerte (HG)

Funktion gesperrt
Helligkeitsgrenzwerte

freigegeben

Anzahl der zu
steuernden Grenzwerte

1 (Ausgang 1)
2 (Ausgang 1, 2)
3 (Ausgang 1, 2, 3)

Die folgenden
Parameter sind flr
jeden Grenzwert (1...3)
separat vorhanden...

Grenzwert ist obere
Schwelle

Grenzwertdefinition

Grenzwert ist untere
Schwelle

Bewegungszustand war "keine
Bewegung" -> Verhalten wie "freigeben
und Reaktion wie Ende einer
Erfassung",

Bewegungszustand war
"Bewegung/Prasenz vorhanden" ->
Verhalten wie "freigeben und Reaktion
wie Beginn einer Erfassung"”.

Das Gerat verfiigt Gber bis zu drei
voneinander unabhangige
Helligkeitsgrenzwerte, die kontinuierlich
mit dem ermittelten Helligkeitswert
verglichen werden. Beim Uber- oder
Unterschreiten eines in der ETS
parametrierten oder von extern
vorgegebenen Grenzwerts kann das
Gerat Schalt-, Helligkeitswert- oder
Szenenabruftelegramme auf den Bus
aussenden und somit in anderen
Busteilnehmern geeignete Reaktionen
ausldsen. Die "Funktion
Helligkeitsgrenzwerte" muss an dieser
Stelle freigegeben werden, damit die
Funktion konfiguriert und verwendet
werden kann.

Es kdnnen bis zu drei Grenzwerte
ausgewertet werden. Jeder Grenzwert
verfugt Uber ein eigenes
Ausgangsobijekt.

Dieser Parameter definiert, wie viele
Grenzwerte und folglich wie viele
Ausgangsobjekte in der ETS
konfigurierbar sind.

Ein zu GUberwachender
Helligkeitsgrenzwert besteht immer aus
einer oberen und einer unteren
Helligkeitsschwelle. Die Zuordnung der
Helligkeitsschwellen erfolgt tiber einen
Grenzwert und einer Hysterese, die sich
relativ aus dem Grenzwert ableitet. Die
Art des Grenzwertes (obere oder untere
Schwelle) muss an dieser Stelle
entsprechend vorgegeben werden.
Beispiel zur Grenzwertdefinition:

1. Helligkeitsgrenzwert = Obere
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Hysterese
(obere Schwelle)

Grenzwert
(10...1.000 Lux)
(untere Schwelle)

Grenzwert
(10...1.000 Lux)
(obere Schwelle)

Hysterese
(untere Schwelle)

Grenzwert im Geréat bei

ETS-Download
Uberschreiben ?

+1 %...+10 %...+20 %
in 1 %-Schritten

10...500...1.000

10...500...1.000

-1%...-10 %...-20 %
in 1 %-Schritten

ja

nein

Schwelle -> Untere Schwelle =
Helligkeitsgrenzwert - Hysterese
2. Helligkeitsgrenzwert = Untere
Schwelle -> Obere Schwelle =
Helligkeitsgrenzwert + Hysterese

Wenn der Grenzwert die untere
Schwelle ist, wird die obere Schwelle
durch die an dieser Stelle
parametrierbaren Hysterese definiert.

Der Grenzwert (untere Schwelle) wird
an dieser Stelle konfiguriert.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Grenzwert die untere Schwelle ist.

Der Grenzwert (obere Schwelle) wird an
dieser Stelle konfiguriert.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Grenzwert die obere Schwelle ist.

Wenn der Grenzwert die obere Schwelle
ist, wird die untere Schwelle durch die
an dieser Stelle parametrierbaren
Hysterese definiert.

Dieser Parameter bestimmt, ob ein
zuvor durch externe Objekt-Vorgabe
oder durch Teach-In aktiv eingestellter
und aktiver Grenzwert bei einem ETS-
Programmiervorgang durch den in der
ETS konfigurierten Grenzwert
uberschrieben wird. Bei der Einstellung
"ja" wird der zuletzt extern oder durch
Teach-In vorgegebene und noch aktive
Wert automatisch durch die ETS-
Vorgabe ersetzt. Bei "nein” bleibt der
zuletzt extern oder durch Teach-In
vorgegebene Grenzwert auch nach
einem ETS-Programmiervorgang noch
aktiv.

Wenn dieser Parameter auf "nein"
eingestellt ist und nach der ersten ETS-
Inbetriebnahme - sofern in der
Parametrierung vorgesehen - noch
keine externe Vorgabe Uber das 2 Byte
Objekt oder durch Teach-In erfolgte,
arbeitet das Gerat immer mit dem in der
ETS konfigurierten Wert. Erst nach einer
erfolgten externen Vorgabe oder nach
einem Teach-In verliert der ETS-
Parameter in der genannten
Konfiguration seine Giiltigkeit.

Best.-Nr. 2050..
Best.-Nr. 2051..

Seite 175 von 187



GIRA

Software "PIR A03212"
Parameter

Objekt "Grenzwert gesperrt
externe Vorgabe"
freigegeben

Teach-In Funktion gesperrt

freigegeben

Betriebsart Teach-In 0 = inaktiv / 1 = aktiv
0 = aktiv / 1 = inaktiv
0 = aktiv / 1 = aktiv

Ruckmeldung ja
"Grenzwert effektiv" ?
nein

Durch Senden eines Helligkeitswerts auf
das 2 Byte Objekt "Grenzwert x externe
Vorgabe" gemafl DPT 9.004, das durch
diesen Parameter freigegeben werden
kann, wird der Helligkeitsgrenzwert im
Gerat neu gesetzt. Durch den in der
ETS parametrierten relativen
Hysteresewert ergibt sich je nach Art der
Grenzwertdefinition ein neuer Wert fur
beide Helligkeitsschwellen. Der neue
Grenzwert bleibt bis zu einer neuen
Vorgabe (extern tber Objekt oder Uber
Teach-In Funktion) erhalten. Ein ETS-
Programmiervorgang setzt einen
Grenzwert automatisch auf die ETS-
Vorgaben zurick, wenn dies in der
Konfiguration vorgesehen ist.

Mit der Teach-In Funktion wird der
aktuell gemessene Helligkeitswert
verzogerungsfrei durch Senden eines
entsprechenden Telegramms auf das
1-Bit Objekt "Grenzwert x Teach-In" als
neuer Grenzwert GUbernommen. Durch
den in der ETS parametrierten relativen
Hysteresewert ergibt sich je nach Art der
Grenzwertdefinition ein neuer Wert fur
beide Helligkeitsschwellen.

Das Teach-In-Objekt ist projektierbar,
wenn dieser Parameter auf
"freigegeben” eingestellt ist.

Die Polaritat eines Teach-In-
Telegramms ist durch diesen Parameter
konfigurierbar. Je nach Parametrierung
kann durch den Empfang des
entgegengesetzten Objektwerts (Teach-
In inaktiv) auf den parametrierten
Grenzwert zuriickgeschaltet werden.
Der zuvor erlernte Grenzwert geht dabei
verloren. Ist die Teach-In-Polaritat
jedoch auf "1"- und "0"-aktiv
parametriert, kann im laufenden Betrieb
des Gerats nicht mehr Gber dieses
Objekt auf den parametrierten
Grenzwert riickgeschaltet werden!
Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener Teach-In Funktion
sichtbar.

Zur Rickmeldung der durch das Gerat
ausgewerteten Grenzwerte kénnen die 2
Byte Objekte "Grenzwert x effektiv"
verwendet werden. Das
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Wirkungsweise der
Ruckmeldung

Funktion

Telegramm senden
beim Uberschreiten der
oberen Schwelle ?

Telegramm beim
Uberschreiten der
oberen Schwelle

Telegramm beim
Uberschreiten der
oberen Schwelle
(0...100 %)

aktives Meldeobjekt

passives Statusobjekt

Schalten
Helligkeitswert

Szenennebenstelle

ja

nein

EIN-Telegramm

AUS-Telegramm

0...100

Ruckmeldeobjekt eines Grenzwerts
kann projektiert werden, wenn dieser
Parameter auf "ja" eingestellt wird.

Die Riuckmeldung des effektiven
Grenzwerts kann wahlweise aktiv als
auch passiv (Objekt auslesbar) erfolgen.
In der Funktion als aktives Meldeobjekt
wird bei jeder Anderung des
Helligkeitsgrenzwerts, nach einem ETS-
Programmiervorgang oder nach
Busspannungswiederkehr (optional
verzogert) der aktuelle Wert einmal
automatisch auf den Bus gesendet.

Jeder Ausgang eines Grenzwerts kann
unabhangig durch diesen Parameter auf
ein bestimmtes Datenformat konfiguriert
werden.

Es kdnnen 1 Bit Schalt-Telegramme
(EIN / AUS) ausgegeben werden.

Es ist moglich, 1 Byte Helligkeitswert-
Telegramme (0...100%) auszugeben.

Es ist moglich, Uber das Ausgangsobjekt
eines Grenzwerts einen 1 Byte
Szenenabruf (0...64) in einem anderen
Busteilnehmer auszufihren.

Je nach Parametrierung kann ein
Grenzwertausgang ein Telegramm
senden beim Uberschreiten der oberen
Schwelle und/oder beim Unterschreiten
der unteren Schwelle. Dieser Parameter
definiert, ob der entsprechende
Kanalausgang beim Uberschreiten der
oberen Schwelle ein Telegramm
aussenden soll.

Dieser Parameter definiert den Schalt-
Befehl, der beim Uberschreiten der
oberen Schwelle auf den Bus
ausgesendet wird.

Der Parameter ist nur sichtbar, wenn die
Funktion des Grenzwerts auf "Schalten”
parametriert ist und beim Uberschreiten
ein Telegramm ausgesendet werden
soll.

Dieser Parameter definiert den
Helligkeitswert, der beim Uberschreiten
der oberen Schwelle auf den Bus
ausgesendet wird.
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Telegramm beim 1...64
Uberschreiten der
oberen Schwelle

(1...64)

Telegramm senden ja

beim Uberschreiten der

unteren Schwelle ? nein

Telegramm beim EIN-Telegramm
Unterschreiten der

unteren Schwelle AUS-Telegramm
Telegramm beim 0...100

Unterschreiten der
unteren Schwelle
(0...100 %)

Telegramm beim 1...64
Unterschreiten der

unteren Schwelle

(1...64)

Der Parameter ist nur sichtbar, wenn die
Funktion des Grenzwerts auf
"Helligkeitswert" parametriert ist und
beim Uberschreiten ein Telegramm
ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert die
Szenennummer fUr den Szenenabruf-
Befehl, der beim Uberschreiten der
oberen Schwelle auf den Bus
ausgesendet wird.

Der Parameter ist nur sichtbar, wenn die
Funktion des Grenzwerts auf
"Szenennebenstelle" parametriert ist
und beim Uberschreiten ein Telegramm
ausgesendet werden soll.

Je nach Parametrierung kann ein
Grenzwertausgang ein Telegramm
senden beim Uberschreiten der oberen
Schwelle und/oder beim Unterschreiten
der unteren Schwelle. Dieser Parameter
definiert, ob der entsprechende
Kanalausgang beim Unterschreiten der
unteren Schwelle ein Telegramm
aussenden soll.

Dieser Parameter definiert den Schalt-
Befehl, der beim Unterschreiten der
unteren Schwelle auf den Bus
ausgesendet wird.

Der Parameter ist nur sichtbar, wenn die
Funktion des Grenzwerts auf "Schalten”
parametriert ist und beim Unterschreiten
ein Telegramm ausgesendet werden
soll.

Dieser Parameter definiert den
Helligkeitswert, der beim Unterschreiten
der unteren Schwelle auf den Bus
ausgesendet wird.

Der Parameter ist nur sichtbar, wenn die
Funktion des Grenzwerts auf
"Helligkeitswert" parametriert ist und
beim Unterschreiten ein Telegramm
ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert die
Szenennummer fur den Szenenabruf-
Befehl, der beim Unterschreiten der
unteren Schwelle auf den Bus
ausgesendet wird.

Der Parameter ist nur sichtbar, wenn die
Funktion des Grenzwerts auf
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Sperrfunktion
verwenden ?

Polaritat des
Sperrobjektes

Zustand der
Sperrfunktion nach
Busspannungs-
wiederkehr

ja

nein

0 = freigeben /
1 = sperren

0
1

sperren /
freigeben

deaktiviert

aktiviert

Zustand wie vor
Busspannungsausfall

"Szenennebenstelle" parametriert ist
und beim Unterschreiten ein Telegramm
ausgesendet werden soll.

Uber die Sperrfunktion kann die
Grenzwertauswertung unabhangig von
den anderen Funktionseinheiten
gesperrt werden. Eine gesperrte
Grenzwertauswertung ist deaktiviert. Es
werden dann keine Telegramme mehr
Uber die Ausgangsobjekte ausgesendet.
Die Vorgabe neuer
Helligkeitsgrenzwerte durch einen
externen Helligkeitswert oder durch die
Teach-In-Funktion wird durch die
Sperrfunktion jedoch nicht beeinflusst.
Die Sperrfunktion kann verwendet
werden, wenn dieser Parameter auf "ja"
parametriert ist. Das Aktivieren und
Deaktivieren der Sperrung erfolgt dann
Uber das Objekt "HG - Eingang
Sperren".

Dieser Parameter definiert die
Telegrammpolaritat des Sperrobjekts.
Der Parameter ist nur sichtbar, wenn die
Sperrfunktion freigegeben ist.

Der Zustand der Sperrfunktion nach
Busspannungswiederkehr ist an dieser
Stelle parametrierbar.

Der Parameter ist nur sichtbar, wenn die
Sperrfunktion freigegeben ist.

Nach Busspannungswiederkehr sind die
Helligkeitsgrenzwerte sofort
betriebsbereit. Fir jeden Ausgang
werden die parametrierten Schwellen
mit dem aktuellen Helligkeitswert
verglichen und ausgewertet. Beim Uber-
oder Unterschreiten der entsprechenden
Schwellen werden die parametrierten
Telegramme gesendet.

Nach Busspannungswiederkehr sind
alle Helligkeitsgrenzwerte gesperrt. Eine
Auswertung der parametrierten
Schwellen mit dem aktuellen
Helligkeitswert findet nicht statt. Folglich
wird Uber keinen Ausgang ein
Telegramm gesendet.

Wenn das Gerat einen
Busspannungsausfall erkennt, speichert
es den aktuellen Zustand der
Sperrfunktion ab. Nach
Busspannungswiederkehr nimmt die
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Zustand der
Sperrfunktion nach
ETS-
Programmiervorgang

deaktiviert

aktiviert

Od Temperaturmessung (TM)

Funktion gesperrt
Temperaturmessung freigegeben

Sensorkalibrierung

Werkskalibrierung

Kalibrierung durch
Telegramm

Sperrfunktion wieder den gespeicherten
Zustand ein (aktiv oder inaktiv).

Der Zustand der Sperrfunktion nach
einem ETS-Programmiervorgang ist an
dieser Stelle parametrierbar.

Der Parameter ist nur sichtbar, wenn die
Sperrfunktion freigegeben ist.

Nach einem ETS-Programmiervorgang
sind die Helligkeitsgrenzwerte sofort
betriebsbereit. Fur jeden Ausgang
werden die parametrierten Schwellen
mit dem aktuellen Helligkeitswert
verglichen und ausgewertet. Beim Uber-
oder Unterschreiten der entsprechenden
Schwellen werden die parametrierten
Telegramme gesendet.

Nach einem ETS-Programmiervorgang
sind alle Helligkeitsgrenzwerte gesperrt.
Eine Auswertung der parametrierten
Schwellen mit dem aktuellen
Helligkeitswert findet nicht statt. Folglich
wird Uber keinen Ausgang ein
Telegramm gesendet.

Das Gerat verfugt Uber einen
integrierten Temperaturfihler. Uber
diesen Temperaturfuihler kann die
Umgebungstemperatur gemessen und
durch ein 2-Byte Objekt an andere KNX-
Gerate (z. B. Visualisierungen,
Raumtemperaturregler) weitergeleitet
werden. Dieser Parameter gibt die
Temperaturmessung frei.

Der im Gerat verwendete
Temperaturfihler ist ab Werk kalibriert.
Unabhangig davon ist es in der Regel
erforderlich, die Temperaturmessung
auf den Installationsort des Gerats und
somit auf die tatsachliche
Temperatursituation des umgebenden
Raums anzupassen. Diese Anpassung
der Temperaturmessung wird durch
zwei Methoden erméglicht.

Der gerateinterne Temperaturfuhler ist
bei dieser Parametereinstellung auf
einen Standardreferenzwert kalibriert.

Der gerateinterne Temperaturflhler
muss durch ein 2-Byte
Temperaturwerttelegramm Uber den
KNX nach der Inbetriebnahme des
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Parameter

Abgleich Fuhler
(-200...200 x 0,1 K)

-200...0...200

Verhalten bei nicht
erfolgter Kalibrierung senden

ungultigen Temperaturwert

($7FFF) senden

Temperaturwert nicht

Gerats kalibriert werden. Die
Werkskalibrierung ist bei dieser
Einstellung wirkungslos. Die
Kalibrierung ist wie folgt durchzufuhren:
1. Messen der Raumtemperatur mit
einem geeichten Temperaturmessgerat
an unterschiedlichen Stellen im Raum.
2. Bilden eines Temperatur-Mittelwerts
der unterschiedlichen Messungen
(Summe der Einzelmesswerte geteilt
durch Anzahl der Messwerte).

3. Den Temperatur-Mittelwert -
beispielsweise mit Hilfe der ETS - an
das Objekt “Temperaturmessung -
Eingang Sensorkalibrierung” senden.
Resultat: Das Gerat ordnet den eigenen
Messwert dem Ubermittelten
Temperaturwert zu, wodurch der
Referenzwert im Gerat angepasst wird.
Im Anschluss ist die
Temperaturmessung betriebsbereit. Die
Sensorkalibrierung wird dauerhaft im
Gerat gespeichert und geht auch bei
einem Busspannungsausfall oder durch
einen ETS-Programmiervorgang nicht
verloren.

Trotz Werkskalibrierung kann es
erforderlich sein, den
Temperaturmesswert zusatzlich statisch
abzugleichen, um beispielswiese aulere
Temperatureinflisse zu kompensieren.
So wird ein Abgleich erforderlich, wenn
die durch den Temperaturfihler
gemessene Temperatur dauerhaft
unterhalb oder oberhalb der
tatsachlichen Raumtemperatur liegt.
Zum Feststellen der
Temperaturabweichung sollte die
tatsachliche Raumtemperatur durch eine
Referenzmessung mit einem geeichten
Temperaturmessgerat ermittelt werden.
An dieser Stelle ist es dann mdglich,
den Messwert des Flhlers statisch in
positive oder negative Richtung mit
einem Offset zu versehen und somit zu
verschieben.

Dieser Parameter ist nur bei
Werkskalibrierung verfiigbar.

Das Gerat wertet bei Kalibrierung des
Temperaturflihlers durch ein KNX-
Telegramm nach der ersten
Inbetriebnahme solange keine
Raumtemperatur aus, bis eine
Sensorkalibrierung erstmalig

Best.-Nr. 2050..
Best.-Nr. 2051..

Seite 181 von 187



GIRA

Software "PIR A03212"
Parameter

Senden bei 0...3...255
Temperaturanderung

um

(0...255 x 0,1 K)

(0 = deaktiviert)

Zyklisches Senden der  0...15...255
Temperatur

(0...255)

Minuten (0 = deaktiviert)

Od Fernbedienung (IR)
IR-Fernbedienung gesperrt

freigegeben

durchgefiihrt wurde. In diesem Fall ist
bis zu einer ordnungsgemaf
durchgefuhrten Kalibrierung die
Temperaturmessung ohne Funktion. Der
Uber das Objekt "Temperaturmessung -
Ausgang Temperatur" nachgefihrte
Temperaturwert kann fir den Fall einer
noch nicht durchgeflhrten Kalibrierung
durch diesen Parameter beeinflusst
werden. Abhangig von der Einstellung
sendet das Gerat keinen
Temperaturwert aus (Wert "0" im
Objekt) oder es wird der Wert "7FFF"
(hexadezimal) ausgesendet, um einen
ungultigen Messwert zu signalisieren.
Dieser Parameter ist nur bei
Kalibrierung durch ein Telegramm
verflgbar.

Die durch das Gerat ermittelte
Temperatur kann Gber das 2-Byte
Objekt "Temperaturmessung - Ausgang
Temperatur" auf den KNX ausgesendet
werden. Dieser Parameter legt den
Temperaturwert fest, um den sich der
Messwert andern muss, so dass der
Temperaturwert automatisch tber das
Objekt ausgesendet wird. Dabei sind
Temperaturwertanderungen zwischen
0,1 Kund 25,5 K méglich.

Die Einstellung "0" an dieser Stelle
deaktiviert das automatische Aussenden
der Temperatur nach Anderung.

Zusatzlich kann die Temperatur zyklisch
ausgesendet werden. Dieser Parameter
legt die Zykluszeit fest (1 bis 255
Minuten).

Der Wert "0" deaktiviert das zyklische
Senden des Temperaturwerts.

Bestimmte Einstellungen fur das Gerat
kénnen optional auch mit einer IR-
Fernbedienung vorgenommen werden.
Dies empfiehlt sich beispielsweise dann,
wenn nach der Inbetriebnahme durch
die ETS Einstellungen an der
Dammerungsstufe, an der
Empfindlichkeit der
Bewegungserfassung oder an der
Nachlaufzeit durch den Benutzer
ausgefihrt werden sollen. Mit der
Fernbedienung ist zudem die manuelle
Beeinflussung der
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Parameter

Betriebsartenvorgabe 1/Auto/0

1/Auto/ -

-/Auto/0
Taste "Test" fur deaktiviert
Gehtestfunktion

aktiviert
Sperrfunktion ja
verwenden?

nein

Polaritat Sperrobjekt 0 = freigeben /
1 = sperren

0 = sperren /
1 = freigeben

Zustand der
Sperrfunktion nach
Busspannungs-
wiederkehr

deaktiviert

Bewegungsauswertung und folglich das
Ein- und Ausschalten des
Automatikbetriebs sowie der Gehtest-
Funktion moglich.

Die IR-Fernbedienung kann nur dann
verwendet werden, wenn der Parameter
an dieser Stelle auf "freigegeben”
eingestellt ist.

Die IR-Fernbedienung beeinflusst
ausschlief3lich den Funktionsblock 1!
Andere Funktionsblécke - sofern in
Verwendung - kdnnen durch die IR-
Fernbedienung nicht beeinflusst werden.

Die Tasten On{++, AUTO oder Off {r—
werden durch diesen Parameter
beeinflusst. Je nach Einstellung des
Parameters konnen die Tasten
individuell deaktiviert werden.

Durch Dricken der Taste Test kann die
Gehtest-Funktion des Gerates aktiviert
und deaktiviert werden, jedoch nur
dann, wenn die Taste auch in Funktion
ist. Dieser Parameter definiert, ob die
Taste der IR-Fernbedienung in Funktion
ist, oder nicht.

Uber die Sperrfunktion kdnnen alle
Tasten der IR-Fernbedienung Uber den
Bus gesperrt werden. Die Sperrfunktion
kann projektiert werden, wenn dieser
Parameter auf "ja" parametriert ist. Das
Aktivieren und Deaktivieren der
Sperrfunktion erfolgt dann Uber das
Kommunikationsobjekt “IR-Eingang
Sperren".

Wahrend einer aktiven Sperrung kénnen
keine Einstellungen Uber die IR-
Fernbedienung vorgenommen werden.

Dieser Parameter definiert die
Telegrammpolaritat des Sperrobjekts.
Der Parameter ist nur sichtbar, wenn die
Sperrfunktion freigegeben ist.

Der Zustand der Sperrfunktion nach
Busspannungswiederkehr ist durch
diesen Parameter parametrierbar.

Nach Busspannungswiederkehr ist die
IR-Fernbedienung sofort betriebsbereit.
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Parameter

Zustand der
Sperrfunktion nach
ETS-

Programmiervorgang

[l Demontagealarm (DA)

Demontagealarm

Datenformat der
Alarmmeldung

Schaltbefehl bei
Demontage

Wert bei Demontage
(1...255)

aktiviert

Zustand wie vor

Busspannungsausfall

deaktiviert

aktiviert

gesperrt
freigegeben

Schalten (1 Bit)
Wertgeber (1 Byte)

AUS
EIN

1..255

Nach Busspannungswiederkehr ist die
IR-Fernbedienung vollstandig gesperrt.

Bei Busspannungsausfall wird der
aktuelle Zustand der Sperrfunktion
gespeichert. Nach
Busspannungswiederkehr flhrt das
Gerat den gespeicherten Sperrzustand
(aktiv oder inaktiv) nach.

Der Zustand der Sperrfunktion nach
einem ETS-Programmiervorgang ist
durch diesen Parameter parametrierbar.

Nach einem ETS-Programmiervorgang
ist die IR-fernbedienung sofort
betriebsbereit.

Nach einem ETS-Programmiervorgang
ist die IR-Fernbedienung vollstandig
gesperrt.

Das Gerat ist mit einem
Demontagealarm ausgestattet. Beim
Verwenden dieser Funktion setzt der
Busankoppler eigenstandig nach dem
Abziehen des Aufsatzes wahlweise ein
1-Bit oder 1-Byte Telegramm auf den
KNX ab. Hierdurch kann beispielsweise
ein Diebstahlalarm ausgel6st werden.
Dieser Parameter gibt den
Demontagealarm frei.

Dieser Parameter definiert das
Datenformat des Demontagealarms.

Nach dem Abziehen des Aufsatzes
sendet der Busankoppler unmittelbar
den an dieser Stelle konfigurierten
Schaltbefehl auf den Bus. Danach ist
der Busankoppler funktionslos.
Dieser Parameter ist nur bei
"Datenformat der Alarmmeldung" =
"Schalten (1 Bit)" verfligbar.

Nach dem Abziehen des Aufsatzes
sendet der Busankoppler unmittelbar
den an dieser Stelle konfigurierten Wert
auf den Bus. Danach ist der
Busankoppler funktionslos.

Dieser Parameter ist nur bei
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Parameter

Demontagealarm beim ja
Wiederaufstecken nein
zurticksetzen?

"Datenformat der Alarmmeldung"” =
"Wertgeber (1 Byte)" verfiigbar.

Beim Wiederaufstecken des Aufsatzes
auf den Busankoppler ist das Gerat
nach einer kurzen Immunitatszeit wieder
funktionsfahig. Dieser Parameter
definiert dabei das Verhalten des
Demontagealarms. Bei der Einstellung
"nein" verhalt sich die Alarmmeldung
passiv. Es wird kein Telegramm zum
Demontagealarm ausgesendet. Bei der
Einstellung "ja" sendet das Gerat bei
"Schalten (1 Bit)" das invertierte
Alarmtelegramm aus, um den
Demontagealarm aktiv zurtickzusetzen.
Bei "Wertgeber (1 Byte)" sendet das
Gerat in diesem Fall den Wert "0" aus.
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5 Anhang
5.1 Stichwortverzeichnis
A Melder........uuviiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeee e 74
Abschalthelligkeit.............ccccoviiiiinnnn. 118
Applikationsprogramm..........ccccccceeeeennnn. 24 N
App“katlonstyp ________________________________________ 76 Nebenste”e ............................................. 78
Auswerteverzogerung..........ccccceeeeeeennees 113 p
B Physikalische Adresse................cc.......... 24
Basisempfindlichkeit...................c..co... 62 S
Beginn der Erfassung........c...co.wesee 11 Schiebetaster...........cccccceiiiiiiiiiis 83
Bewegungserfassung.......c..cccccceeeeeee... 62
Bewegungssensorik..........cccccceeeeiiiiiinnen. 96 T
Tastenfunktionen.............cccccoeeinnnnnnns 135
D
. Teach-IN.......cccccoiiiieeeeee 129
Dammerungsstufenauswertung.............. 97 T hausfunkti 107-108
DeckenWAchter..........cccooeveveeeeeeeeens 70 FePPENNAUSTUNKION. . ooevvvv v i
E Vv
Einzelgers 76 Verhaltennach ... 123
inzelgerat...........coooiiii Busspannungswiederkehr
Ende der Erfassung.........ccccccoviniinenen. 116 Verhalten nach ETS- ... 124
ETS o, 37 Programmiervorgang
ETS-Suchpfade.........c.ccoooiiiiiiiiiinnn. 34 Verriegelung.......coocveeeiiiieee e 63
. Vor-Ort-Bedienung............ccoceecennnnnnnnns 83
Funktionsblock-Gruppe................... 70,125 w
Funktionsblockumschaltung................... 70 Wachter mit Abschalthelligkeit................ 72
Funktionsblock-Umschaltung............... 125 Werkskalibrierung..........ccovveeviiiiccnnnenn. 64
G V4
Gehtest.......oooiiiiiiie 24,68 Zeitspanne nach letzter Bewegung...... 119
Gesamtbewegung...........cccvvveveeeeinnnnee. 111 Zusatzliche Sendeverzdgerung............ 116
H
Hauptstelle.........cooiiiiiiiiieeiieeee, 77
Helligkeitsgrenzwerte................cccccoee. 127
Helligkeitsmessung................eeeeeeeeeeeeeeen. 64
Helligkeitssensor...........cccovveeiiiiiiiiinee. 64
HelligkeitssensoriK.........cccccccvcceieieeeeeen.. 96
|
IR-Fernbedienung............ccccvieiiiiininnnne. 27
K
Kalibrierfunktion..............ccccceeicnnnnnnns 64-65
M
manuelle Bedienung..............cceeeveeeeens 101
Meldebetrieb..............coo oo 114
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