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Allgemein

1.1

1.2

1.3

Allgemein

Nutzung des Produkthandbuchs

Das vorliegende Handbuch gibt detaillierte technische Informationen tiber Funktion, Montage und
Programmierung des ABB i-bus® KNX

Rechtliche Hinweise

Technische Anderungen der Produkte sowie Anderungen im Inhalt dieses Dokuments behalten wir
uns jederzeit ohne Vorankindigung vor.

Bei Bestellungen sind die jeweils vereinbarten Beschaffenheiten maRgebend. Die ABB AG uber-
nimmt keinerlei Verantwortung fur eventuelle Fehler oder Unvollstandigkeiten in diesem Doku-
ment.

Wir behalten uns alle Rechte an diesem Dokument und den darin enthaltenen Gegenstanden und
Abbildungen vor. Vervielfaltigung, Bekanntgabe an Dritte oder Verwertung seines Inhaltes — auch
von Teilen — ist ohne vorherige schriftliche Zustimmung durch die ABB AG verboten.

Copyright© 2018 ABB AG
Alle Rechte vorbehalten

Erlauterung von Symbolen

1. Handlungsanweisungen mit vorgegebener Reihenfolge

2.

| 2 einzelne Handlungen

a) Prioritaten

1) Vorgange, die das Gerat in einer definierten Reihenfolge durchfthrt
. Auflistung 1. Ebene

- Auflistung 2. Ebene
Tab. 1: Erlduterung der Symbole

FCC/S 1.XX.1|2CDC 508 200 D0111 Rev A 8
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Allgemein

> B BB P

In diesem Handbuch werden Hinweise und Warnhinweise wie folgt dargestellt:

GEFAHR -

GEFAHR mit diesem Symbol warnt vor elektrischer Spannung und kennzeichnet Gefahren mit
hohem Risiko, die unmittelbar zum Tod oder schweren Verletzungen fiihren, wenn sie nicht ver-
mieden werden.

GEFAHR -

GEFAHR kennzeichnet Gefahren mit hohem Risiko, die unmittelbar zum Tod oder schweren
Verletzungen fiihren, wenn sie nicht vermieden werden.

WARNUNG -

WARNUNG kennzeichnet Gefahren mit mittlerem Risiko, die zum Tod oder schweren Verletzun-
gen flihren kénnen, wenn sie nicht vermieden werden.

VORSICHT -

VORSICHT kennzeichnet Gefahren mit geringem Risiko, die zu leichten oder mittleren Verlet-
zungen fluhren kdnnen, wenn sie nicht vermieden werden.

ACHTUNG

ACHTUNG kennzeichnet Sachschaden oder Funktionsstérung — ohne Gefahr fir Leib und Le-
ben.

Beispiel:
Verwendung fir Anwendungsbeispiele, Einbaubeispiele, Programmierbeispiele

@® Hinweis
Verwendung fir Bedienungserleichterungen, Bedienungstipps

FCC/S 1.XX.1|2CDC 508 200 D0111 RevA 9
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2 Sicherheit

21 Allgemeine Sicherheitshinweise

» Gerat bei Transport, Lagerung und im Betrieb vor Feuchtigkeit, Schmutz und Beschadigung
schutzen.

» Gerat nur innerhalb der spezifizierten technischen Daten betreiben.

» Gerat nur im geschlossenen Gehause (Verteiler) betreiben.

» Montage und Installation nur von Elektrofachkraften durchfiihren lassen.
» Vor Montagearbeiten ist das Gerat spannungsfrei zu schalten.

2.2 BestimmungsgemaRe Verwendung

Der Einsatzort des Produkts Fan Coil Controller ist zentral in einem Elektroverteiler, kann aber
auch dezentral in einer Fan Coil-Unit sein.

Das Gerat ist ein Reiheneinbaugerat zum Einbau in Verteilern zur Schnellbefestigung auf 35-mm-
Tragschienen nach DIN EN 60715.

FCC/S 1.X.X.1|2CDC 508 200 D0111 Rev A 10
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Produktubersicht

3.1

Produktubersicht

Produktiibersicht

Die Gerate sind vom Typ Reiheneinbaugerat (REG) im pro M-Design. Mit einer Modulbreite von
6 TE sind die Gerate fiir den Einbau in Verteiler mit einer Tragschiene von 35 mm konzipiert.

Die Gerate werden Uber den Bus versorgt und bendtigen keine zusatzliche Hilfsspannung. Die
Verbindung zum ABB i-bus® KNX wird tber eine Busanschlussklemme an der Frontseite herge-

stellt.

Die Vergabe der physikalischen Adresse sowie das Einstellen der Parameter erfolgt mit der Engi-
neering Tool Software (ETS).

Nach Anschluss der Betriebsspannung ist die Betriebsbereitschaft hergestellt.

Abkiirzung Bezeichnung

F Fan

C Coil

C Controller

/S REG

X. 1 =

X. 1 =
D) =
3 =
4 =
5 =

X. 1 =
2 =

X X =

1-fach

Stellantrieb thermoelektronisch (PWM ); Lifter 3-stufig (Relais)
Stellantrieb analog (0...10 V); Lifter 3-stufig (Relais)

Stellantrieb analog (0...10 V); Lufter kontinuierlich (0...10 V)
Stellantrieb thermoelektrisch (PWM ); Lifter 3-stufig (Relais)
Stellantrieb thermoelektrisch (PWM ); Lufter kontinuierlich (0...10 V)
ohne manuelle Bedienung

mit manueller Bedienung

Versionsnummer (x = 1, 2, usw.)

Tab. 2: Produktnamenbezeichnung

FCC/S FCC/S FCC/S FCC/S FCC/S FCC/S FCC/S FCC/S FCC/s
1111 11214 1211 12214 13141 1321 14141 1511 15241

Bedienung
manuelle Bedienung
Eingédnge

Kontaktabfrage oder
Temperatursensor

Analoges Raumbedien-
gerat

Ausgange
Lifter 3-stufig (Relais)

Lifter kontinuierlich
(0...10V)

- X - X - X - - X
X X X X X X X X X
X X X X X X X X X
X X X X - - X - -
- - - - X X - X X

FCC/S 1.X.X.1|2CDC 508 200 DO111 Rev A 11
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Produktubersicht

3.2

FCC/s FCCI/s

1111 11.21 1.2141

1.5.1.1

FCC/s FCC/S FCC/S FCC/s FCC/S FCC/s FCC/s
1311 1321 1411

1.5.21

Ventile elektronisch
(PWM/3-Punkt)

Ventile analog (0...10 V)

Schaltkontakte 16 A (Zu-
satzheizung)

Tab. 3: Produktiibersicht

X

X

X =

Die Fan Coil Controller FCC/S 1.1.x.1, FCC/S 1.2.x.1 und FCC/S 1.4.1.1 besitzen in jedem Lfter-
ausgang ein von den anderen Ausgangen mechanisch unabhangiges Relais. Alle Fan Coil Con-
troller, aul3er der Variante FCC/S 1.4.1.1, besitzen zudem ein Zusatzrelais zum Schalten einer Zu-
satzheizung. Bedingt durch den mechanischen Aufbau ist ein Schaltgerdusch nicht vermeidbar.

Bestellangaben

Beschreibung MB Typ Bestell-Nr. Verp.- Gew.
einh 1 St. [g]
[St.]
Fan Coil-Controller 6 FCC/S1.1.11 2CDG 110 210 R0011 1 230
Fan Coil-Controller 6 FCC/S1.1.2.1 2CDG 110 211 RO0O11 1 235
Fan Coil-Controller 6 FCC/S1.21.1 2CDG 110 212 R0011 1 230
Fan Coil-Controller 6 FCC/S 1.2.21 2CDG 110 213 R0011 1 235
Fan Coil-Controller 6 FCC/S1.3.11 2CDG 110 214 R0011 1 210
Fan Coil-Controller 6 FCC/S 1.3.2.1 2CDG 110 215 R0011 1 215
Fan Coil-Controller 6 FCC/IS1.4.1.1 2CDG 110 209 R0011 1 215
Fan Coil-Controller 6 FCC/S 1.5.1.1 2CDG 110 234 R0011 1 210
Fan Coil-Controller 6 FCC/S1.5.2.1 2CDG 110 235 R0011 1 215

Tab. 4: Bestellangaben

FCC/S 1.X.X.1|2CDC 508 200 D0O111 Rev A 12
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Produktubersicht

3.3 Fan Coil Controller FCC/S 1.1.1.1, PWM, REG

1
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Abb. 1: Geréteabbildung FCC/S 1.1.1.1

Das Geréat ist ein Reiheneinbaugerat (REG) im pro M-Design. Es ist fir den Einbau in Verteilern
mit einer Tragschiene von 35 mm konzipiert. Die Vergabe der physikalischen Adresse sowie das
Einstellen der Parameter erfolgt mit der ETS.

Das Gerat wird Uber den ABB i-bus® KNX versorgt und benétigt keine zusatzliche Hilfsspannung.
Nach dem Anschluss der Busspannung ist das Gerat betriebsbereit.

FCC/S 1.XX.1|2CDC 508 200 DO111 Rev A 13
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Produktubersicht
3.3.1 MaRbild
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Abb. 2: Mabild
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Produktubersicht

3.3.2

Anschlussbild

(®
O

;

o
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dir

*

Abb. 3: Anschlussbild FCC/S 1.1.1.1

LEGENDE

Schildtrager

LED Programmieren
Taste Programmieren
Busanschlussklemme
Abdeckkappe

o oA W N -

Eingange (a, b, c, d)

10

Ventilausgang A
Ventilausgang B
Lifterausgang

Zusatzrelais
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Produktubersicht
3.33 Bedien- und Anzeigeelemente
Taste/LED Beschreibung/Funktion LED-Anzeige
. Vergabe der physikalischen Adres- Ein: Gerat befindet sich im Pro-

se grammiermodus.

Tab. 5: Bedien- und Anzeigeelemente — Allgemein
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Produktubersicht
3.34 Technische Daten
3.341 Allgemeine technische Daten
Versorgung Busspannung 21...32V DC
Stromaufnahme, Bus <12 mA
Verlustleistung, Bus maximal 250 mW
Verlustleistung, Gerat Maximal 3 W
KNX-Anschluss 0,25 W
Relais 16 A 1,0W
Relais 5 A 0,6 W
Elektronische Ausgénge 1,2W
Anschlisse KNX Uber Busanschlussklemme
Eingadnge/Ausgange Uber Schraubklemmen
Anschlussklemmen Schraubklemme Schraubklemme mit Kombikopf (PZ 1)
0,2...4 mm? feindrahtig, 2 x (0,2...2,5 mm?)
0,2...6 mm? eindrahtig, 2 x (0,2...4 mm?)
Aderendhilse ohne Kunststoffhlilse 0,25...2,5 mm?
Aderendhtlse mit Kunststoffhllse 0,25...4 mm?
TWIN Aderendhlilse 0,5...2,5 mm?
Aderendhllse Lange Kontaktstift mindestens 10 mm
Anziehdrehmoment maximal 0,6 Nm
Raster 6,35
Schutzart und -klasse Schutzart IP 20 nach DIN EN 60529
Schutzklasse Il nach DIN EN 61140
Isolationskategorie Uberspannungskategorie 11l nach DIN EN 60664-1
Verschmutzungsgrad Il nach DIN EN 60664-1
SELV KNX-Sicherheitskleinspannung SELV 24V DC
Temperaturbereich Betrieb -5...+45 °C
Transport -25...470 °C
Lagerung -25...+55 °C
Umgebungsbedingung Maximale Luftfeuchte 93 %, keine Betauung zuléssig
Luftdruck Atmosphare bis 2.000 m
Design Reiheneinbaugerat (REG) modulares Installationsgerat
Bauform ProM
Gehause/-farbe Kunststoff, grau
MalRe Abmessungen 90 x 105 x63,5mm (HxB xT)
Einbaubreite in TE 6 Module a 17,5 mm
Einbautiefe 63,5 mm
Montage Tragschiene 35 mm nach DIN EN 60715
Einbaulage beliebig
Gewicht 0,23 kg
Brandklasse Entflammbarkeit V-0 gem. UL94
Approbationen Zertifikat KNX nach EN 50491
Zertifikat nach EN 60669
CE-Zeichen gemal EMV- und Niederspannungsrichtlinien

FCC/S 1.X.X.1|2CDC 508 200 D0111 Rev A
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Produktubersicht
3.34.2 Geratetyp
Geratetyp Fan Coil Controller FCC/S1.1.1.1

*

Applikation

Maximale Anzahl Kommunikationsobjekte

Maximale Anzahl Gruppenadressen
Maximale Anzahl Zuordnungen

nen auf unserer Homepage.

Fan Coil Unit Controller, PWM/...*
114
255
255

... = aktuelle Versionsnummer der Applikation. Bitte beachten Sie hierzu die Softwareinformatio-

3.34.3 Ausgénge Ventil (thermoelektrisch, PWM)

Nennwerte Anzahl 2
potentialgebunden ja
U, Nennspannung 24...230 V AC (50/60 Hz)
I, Nennstrom (je Ausgangspaar) 0,5A
Dauerstrom bei T, bis 20 °C 0,25 A ohmsche Last pro Kanal
Dauerstrom bei T, bis 45 °C 0,15 A ohmsche Last pro Kanal
Einschaltstrom maximal 1,6 A, 10 s bei T, bis 45 °C

T, = Umgebungstemperatur

Mindestlast 1,2 VA pro PWM-Ausgang

3.344 Ausgénge Ventil (motorisch, 3-Punkt)

Nennwerte Anzahl 1

potentialgebunden

U, Nennspannung

I, Nennstrom (je Ausgangspaar)
Dauerstrom bei T, bis 20 °C
Dauerstrom bei T, bis 45 °C
Einschaltstrom

Mindestlast

ja

24...230 V AC (50/60 Hz)

0,5A

0,25 A ohmsche Last pro Kanal
0,15 A ohmsche Last pro Kanal
maximal 1,6 A, 10 s bei T, bis 45 °C
T, = Umgebungstemperatur

1,2 VA pro Ausgang

FCC/S 1.X.X.1|2CDC 508 200 D0111 Rev A
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Produktubersicht
3.345 Ausgang Nennstrom 16 A
Nennwerte Anzahl 1
U., Nennspannung 250 V AC (50/60 Hz)
I, Nennstrom (je Ausgangspaar) 16 A (ohmsche Last flir Zusatzheizung)
Schaltstréme AC3*-Betrieb (cos ¢= 0,45) nach DIN EN 16 A/ 230V AC
60947-4-1
AC1*-Betrieb (cos ¢= 0,8) nach DIN EN 16 A/ 230V AC
60947-4-1
minimale Schaltleistung bei 100 mA 24V AC
Gleichstromschaltvermdgen, ohmsche Last, bei 24 V DC
16 A
Lebenserwartung mechanische Lebensdauer > 3 x 10° Zyklen
elektrische Lebensdauer der Schaltkontakte > 1068 Zyklen
nach DIN IEC 60 947-4-1
AC1* (240 V/cos $=0,8) > 10° Zyklen
Schaltzeiten maximale Relaispositionswechsel des Aus- > 500

gangs pro Minute, wenn nur ein Relais ge-
schaltet wird.

FCC/S 1.X.X.1|2CDC 508 200 DO111 Rev A 19
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Produktubersicht

3.4 Fan Coil Controller FCC/S 1.1.2.1, PWM, REG

Abb. 4: Geréteabbildung FCC/S 1.1.2.1

Das Geréat ist ein Reiheneinbaugerat (REG) im pro M-Design. Es ist fir den Einbau in Verteilern
mit einer Tragschiene von 35 mm konzipiert. Die Vergabe der physikalischen Adresse sowie das
Einstellen der Parameter erfolgt mit der ETS.

Das Gerat wird tUber den ABB i-bus® KNX versorgt und bendtigt keine zusatzliche Hilfsspannung.
Nach dem Anschluss der Busspannung ist das Gerat betriebsbereit.
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Produktubersicht
3.4.1 MaRbild
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Abb. 5: Malbild

FCC/S 1.X.X.1|2CDC 508 200 DO111 Rev A 21

2CDC072026F0017



ABB i-bus® KNX

Produktubersicht
3.4.2 Anschlussbild
L1

11 12 |13 14 |15 17 ¢
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Abb. 6: Anschlussbild FCC/S 1.1.2.1

LEGENDE

0 N O o A W N -

Schildtrager

LED Programmieren
Taste Programmieren
Busanschlussklemme
Abdeckkappe
Eingange (a, b, ¢, d)
Ventilausgang A
Ventilausgang B

10
11
12
13

15
16

Lifterausgang

Zusatzrelais

Taste/LED Wechsel Ventilausgang
Taste/LED Offnen/SchlieBen Ventilausgang
Taste/LED Offnen/SchlieRen Relaisausgang
Taste/LED Schalten Lufterstufe

Taste/LED Manuelle Bedienung

LED Statusanzeige Eingange (a, b, ¢, d)
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Produktubersicht

3.4.3

Bedien- und Anzeigeelemente

Taste/LED

Beschreibung/Funktion

LED-Anzeige

Vergabe der physikalischen Adres-
se

Tab. 6: Bedien- und Anzeigeelemente — Allgemein

Manueller Betrieb

Ein: Gerat befindet sich im Pro-
grammiermodus.

Taste/LED

Beschreibung/Funktion

LED-Anzeige

OA OB
D]

S

Wechsel Ventilausgang

(1 )¢

Offnen Ventilausgang

0o

Schlielen Ventilausgang

O o
?o

Offnen/SchlieRen Relaisausgang

Wechsel zwischen Ventil A und
Ventil B.

Wurde ein Ventilausgang in den
Parametern deaktiviert, ist es nicht
moglich das Ventil anzuwahlen.

Maximaler Ventilstellwert (100 %)
wird eingestellt.

Reset beider Ausgange:
Taste muss mindestens 5 Sekun-
den gedriickt werden.

Minimaler Ventilstellwert (0 %) wird
eingestellt.

Relais wird umgeschaltet.

Ein: Anzeige des gewahlten Ventils

Blinkt: Fehler (Uberlast/Kurz-
schluss) am betroffenen Ausgang

Ein: Ventilstellwert bei 100 %

Blinkt: Anzeige einer Storung, z. B.
Uberlast/Kurzschluss

Ein: Ventilstellwert bei 0 %

Blinkt: Anzeige einer Stoérung, z. B.
Uberlast/Kurzschluss

Beide LEDs ein: Ventilstellwert liegt
zwischen 1 und 99 %

Beide LEDs aus: Fehlerfall

Ein: Kontakt geschlossen
Aus: Kontakt offen

FCC/S 1.XX.1|2CDC 508 200 D0111 Rev A 23
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Taste/LED

Beschreibung/Funktion

LED-Anzeige

Q O QO
¥ ¥ Y

Luftergeschwindigkeit

°©Q

Manuelle Bedienung

Oa Ob Oc Od

Eingang a...x

Umschalten der Luftergeschwindig-
keit in folgender Reihenfolge:

« 0>1>2>3>0>1...

(Ein langer Tastendruck schaltet
immer auf 0.)

Aktivierung des KNX-Betriebs mit
kurzem Tastendruck.

Anzeige der LEDs abhangig von
der Verwendung der Eingénge.

Tab. 7: Bedien- und Anzeigeelemente — Manueller Betrieb

Anzeige der aktuellen Lufterge-
schwindigkeit bei Stufenschaltung:

» Geschwindigkeit O: alle LEDs
aus

» Geschwindigkeit 1: LED 1 an

* Geschwindigkeit 2: LED 1 & 2
an

» Geschwindigkeit 3: alle LEDs
an

Anzeige der aktuellen Lufterge-
schwindigkeit bei Wechselschal-
tung:

* Geschwindigkeit O: alle LEDs

aus

»  Geschwindigkeit 1: LED 1 an
* Geschwindigkeit 2: LED 2 an
* Geschwindigkeit 3: LED 3 an

Ein: Gerat befindet sich im Manuel-
len Betrieb

Aus: Gerat befindet sich im KNX-

Modus

Binarsensor:

» LED ein: Kontakt geschlossen

» LED aus: Kontakt offen

Temperatursensor:

* LED ein: Temperatursensor an-
geschlossen

» LED blinkt: Fehler (Kabelbruch/
Kurzschluss)

Analogbediengerat

» LED ein: Bediengerat ange-
schlossen

* LED blinkt: Fehler (Kabelbruch/
Kurzschluss)
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Produktubersicht

KNX-Betrieb

Taste/LED Beschreibung/Funktion LED-Anzeige

OA O B Wechsel zwischen Ventil A und Ein: Anzeige des gewahlten Ventils

D] Ventil B. Blinkt: Fehler (Uberlast/Kurz-

Wurde ein Ventilausgang in den schluss) am betroffenen Ausgang
Parametern deaktiviert, ist es nicht
mdglich das Ventil anzuwahlen.

Wechsel Ventilausgang

Taste ohne Funktion Ein: Ventilstellwert bei 100 %
O Blinkt: Anzeige einer Storung, z. B.

) Uberlast/Kurzschluss
Offnen Ventilausgang/Stellwert er-
héhen

Taste ohne Funktion Ein: Ventilstellwert bei 0 %
O Blinkt: Anzeige einer Storung, z. B.

Uberlast/Kurzschluss
SchlieRen Ventilausgang/Stellwert
verringern

Taste ohne Funktion Beide LEDs ein: Ventilstellwert liegt
O zwischen 1 % und 99 %

Beide LEDs aus: Fehlerfall

Offnen/Schlielen Relaisausgang

Taste ohne Funktion Ein: Kontakt geschlossen
Aus: Kontakt offen
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Produktubersicht

Taste/LED

Beschreibung/Funktion

LED-Anzeige

Q O QO
¥ ¥ Y

Luftergeschwindigkeit

°©Q

Manuelle Bedienung

Oa Ob Oc Od

Eingang a...x

Taste ohne Funktion

Aktivierung der manuellen Bedie-
nung mit langem Tastendruck (min-
destens 5 Sekunden).

Anzeige der LEDs abhangig von
der Verwendung der Eingange.

Tab. 8: Bedien- und Anzeigeelemente — KNX-Betrieb

Anzeige der aktuellen Lufterge-
schwindigkeit bei Stufenschaltung:

» Geschwindigkeit O: alle LEDs
aus

» Geschwindigkeit 1: LED 1 an

* Geschwindigkeit 2: LED 1 & 2
an

» Geschwindigkeit 3: alle LEDs
an

Anzeige der aktuellen Lufterge-
schwindigkeit bei Wechselschal-
tung:

* Geschwindigkeit O: alle LEDs

aus

»  Geschwindigkeit 1: LED 1 an
* Geschwindigkeit 2: LED 2 an
* Geschwindigkeit 3: LED 3 an

Ein: Gerat befindet sich im Manuel-
len Betrieb

Aus: Gerat befindet sich im KNX-
Modus

Blinkt bei Tastendruck: Manuelle

Bedienung wurde Uber den Para-
meter in der ETS deaktiviert

Binarsensor:

» LED ein: Kontakt geschlossen

» LED aus: Kontakt offen

Temperatursensor:

» LED ein: Temperatursensor an-
geschlossen

* LED blinkt: Fehler (Kabelbruch/
Kurzschluss)

Analogbediengerat
* LED ein: Bediengerat ange-
schlossen

* LED blinkt: Fehler (Kabelbruch/
Kurzschluss)
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Produktubersicht
344 Technische Daten
3441 Allgemeine technische Daten
Versorgung Busspannung 21...32V DC
Stromaufnahme, Bus <12 mA
Verlustleistung, Bus maximal 250 mW
Verlustleistung, Gerat Maximal 3 W
KNX-Anschluss 0,25 W
Relais 16 A 1,0W
Relais 5 A 0,6 W
Elektronische Ausgénge 1,2W
Anschlisse KNX Uber Busanschlussklemme
Eingadnge/Ausgange Uber Schraubklemmen
Anschlussklemmen Schraubklemme Schraubklemme mit Kombikopf (PZ 1)
0,2...4 mm? feindrahtig, 2 x (0,2...2,5 mm?)
0,2...6 mm? eindrahtig, 2 x (0,2...4 mm?)
Aderendhilse ohne Kunststoffhlilse 0,25...2,5 mm?
Aderendhtlse mit Kunststoffhllse 0,25...4 mm?
TWIN Aderendhlilse 0,5...2,5 mm?
Aderendhllse Lange Kontaktstift mindestens 10 mm
Anziehdrehmoment maximal 0,6 Nm
Raster 6,35
Schutzart und -klasse Schutzart IP 20 nach DIN EN 60529
Schutzklasse Il nach DIN EN 61140
Isolationskategorie Uberspannungskategorie 11l nach DIN EN 60664-1
Verschmutzungsgrad Il nach DIN EN 60664-1
SELV KNX-Sicherheitskleinspannung SELV 24V DC
Temperaturbereich Betrieb -5...+45 °C
Transport -25...470 °C
Lagerung -25...+55 °C
Umgebungsbedingung Maximale Luftfeuchte 93 %, keine Betauung zuléssig
Luftdruck Atmosphare bis 2.000 m
Design Reiheneinbaugerat (REG) modulares Installationsgerat
Bauform ProM
Gehause/-farbe Kunststoff, grau
MalRe Abmessungen 90 x 105 x63,5mm (HxB xT)
Einbaubreite in TE 6 Module a 17,5 mm
Einbautiefe 63,5 mm
Montage Tragschiene 35 mm nach DIN EN 60715
Einbaulage beliebig
Gewicht 0,24 kg
Brandklasse Entflammbarkeit V-0 gem. UL94
Approbationen Zertifikat KNX nach EN 50491
Zertifikat nach EN 60669
CE-Zeichen gemal EMV- und Niederspannungsrichtlinien
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3.44.2 Geratetyp
Geratetyp Fan Coil Controller FCC/IS1.1.21
Applikation Fan Coil Unit Controller, PWM, Manuelle Bedie-
nung/...*
Maximale Anzahl Kommunikationsobjekte 116
Maximale Anzahl Gruppenadressen 255
Maximale Anzahl Zuordnungen 255
* ... = aktuelle Versionsnummer der Applikation. Bitte beachten Sie hierzu die Softwareinformatio-
nen auf unserer Homepage.
3.443 Ausgénge Ventil (thermoelektrisch, PWM)
Nennwerte Anzahl 2
potentialgebunden ja
U, Nennspannung 24...230 V AC (50/60 Hz)
I, Nennstrom (je Ausgangspaar) 0,5A
Dauerstrom bei T, bis 20 °C 0,25 A ohmsche Last pro Kanal
Dauerstrom bei T, bis 45 °C 0,15 A ohmsche Last pro Kanal
Einschaltstrom maximal 1,6 A, 10 s bei T, bis 45 °C
Mindestlast 1,2 VA pro PWM-Ausgang
3.44.4 Ausgange Ventil (motorisch, 3-Punkt)
Nennwerte Anzahl 1
potentialgebunden ja
U, Nennspannung 24...230 V AC (50/60 Hz)
I, Nennstrom (je Ausgangspaar) 0,5A
Dauerstrom bei T, bis 20 °C 0,25 A ohmsche Last pro Kanal
Dauerstrom bei T, bis 45 °C 0,15 A ohmsche Last pro Kanal
Einschaltstrom maximal 1,6 A, 10 s bei T, bis 45 °C
Mindestlast 1,2 VA pro PWM-Ausgang
3.445 Ausgang Nennstrom 16 A
Nennwerte Anzahl 1

U., Nennspannung
I, Nennstrom (je Ausgangspaar)

250 V AC (50/60 Hz)
16 A (ohmsche Last fiir Zusatzheizung)

Schaltstrome

AC3*-Betrieb (cos ¢= 0,45) nach DIN EN
60947-4-1

16 A/ 230V AC

AC1*-Betrieb (cos ¢= 0,8) nach DIN EN 16 A/ 230V AC
60947-4-1
minimale Schaltleistung bei 100 mA 24\ AC

Gleichstromschaltvermégen, ohmsche Last, bei 24 V DC
16 A
Lebenserwartung mechanische Lebensdauer > 3 x 10° Zyklen
elektrische Lebensdauer der Schaltkontakte > 108 Zyklen
nach DIN IEC 60 947-4-1
AC1* (240 V/cos $=0,8) > 10° Zyklen
Schaltzeiten maximale Relaispositionswechsel des Aus- > 500

gangs pro Minute, wenn nur ein Relais ge-
schaltet wird.
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3.5

Fan Coil Controller FCC/S 1.2.1.1, 0-10V, REG

Abb. 7: Geréteabbildung FCC/S 1.2.1.1

Das Gerét ist ein Reiheneinbaugerat (REG) im pro M-Design. Es ist fUr den Einbau in Verteilern
mit einer Tragschiene von 35 mm konzipiert. Die Vergabe der physikalischen Adresse sowie das

Einstellen der Parameter erfolgt mit der ETS.

Das Gerat wird iber den ABB i-bus® KNX versorgt und benétigt keine zusatzliche Hilfsspannung.
Nach dem Anschluss der Busspannung ist das Gerat betriebsbereit.
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3.5.1 MaRbild
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Abb. 8: Malbild
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3.5.2

Anschlussbild

12 13 14 15

'-.,_VBW/( bi/r chJ/,

M@@@@@” 2€ ©ie)

[

Abb. 9: Anschlussbild FCC/S 1.2.1.1
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3.5.3 Bedien- und Anzeigeelemente
Taste/LED Beschreibung/Funktion LED-Anzeige
. Vergabe der physikalischen Adres- Ein: Gerat befindet sich im Pro-

se grammiermodus.

Tab. 9: Bedien- und Anzeigeelemente — Allgemein
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3.54 Technische Daten

3.5.4.1 Allgemeine technische Daten

Versorgung Busspannung 21...32V DC
Stromaufnahme, Bus <12 mA
Verlustleistung, Bus maximal 250 mW
Verlustleistung, Gerat Maximal 3 W
KNX-Anschluss 0,25 W
Relais 16 A 1,0W
Relais 5 A 0,6 W

Anschlisse KNX Uber Busanschlussklemme
Eingange/Ausgange Uber Schraubklemmen

Anschlussklemmen Schraubklemme Schraubklemme mit Kombikopf (PZ 1)

Aderendhiilse ohne Kunststoffhlilse
Aderendhiilse mit Kunststoffhilse

TWIN Aderendhiilse

Aderendhllse Lange Kontaktstift

Anziehdrehmoment
Raster

0,2...4 mm? feindrahtig, 2 x (0,2...2,5 mm?)
0,2...6 mm? eindrahtig, 2 x (0,2...4 mm?)
0,25...2,5 mm?

0,25...4 mm?

0,5...2,5 mm?

mindestens 10 mm

maximal 0,6 Nm

6,35

Schutzart und -klasse

Schutzart
Schutzklasse

IP 20 nach DIN EN 60529
Il nach DIN EN 61140

Isolationskategorie

Uberspannungskategorie

Il nach DIN EN 60664-1

Verschmutzungsgrad Il nach DIN EN 60664-1
SELV KNX-Sicherheitskleinspannung SELV 24V DC
Temperaturbereich Betrieb -5...+45°C
Transport -25...470 °C
Lagerung -25...+55°C
Umgebungsbedingung Maximale Luftfeuchte 93 %, keine Betauung zuldssig
Luftdruck Atmosphare bis 2.000 m
Design Reiheneinbaugerat (REG) modulares Installationsgerat
Bauform ProM
Gehause/-farbe Kunststoff, grau
Malie Abmessungen 90 x 105 x63,5mm (HxB x T)
Einbaubreite in TE 6 Module a 17,5 mm
Einbautiefe 63,5 mm
Montage Tragschiene 35 mm nach DIN EN 60715
Einbaulage beliebig
Gewicht 0,23 kg
Brandklasse Entflammbarkeit V-0 gem. UL94
Approbationen Zertifikat KNX nach EN 50491
Zertifikat nach EN 60669
CE-Zeichen gemafl EMV- und Niederspannungsrichtlinien
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Produktubersicht
3.5.4.2 Geratetyp
Geratetyp Fan Coil Controller FCC/IS1.2.11
Applikation Fan Coil Unit Controller, 0-10V/...*
Maximale Anzahl Kommunikationsobjekte 116
Maximale Anzahl Gruppenadressen 255
Maximale Anzahl Zuordnungen 255
* ... = aktuelle Versionsnummer der Applikation. Bitte beachten Sie hierzu die Softwareinformatio-

nen auf unserer Homepage.

3.54.3 Eingdnge

fir Analog Raumbediengerat  Anzahl 1

Kontaktabfrage Abfragestrom 1mA
Abfragespannung 12V

Widerstand Auswahl benutzerdefiniert
PT 1.000 2-Leiter Technik
PT 100 2-Leiter Technik
KT 1k
KTY 2k
NI 1k
NTC 20k

Leitungsléange zwischen Sensor und Gerateeingang maximal 100 m, einfach

3.544 Ausgang Nennstrom 16 A

Nennwerte Anzahl 1
U., Nennspannung 250 V AC (50/60 Hz)
I, Nennstrom (je Ausgangspaar) 16 A (ohmsche Last fur Zusatzheizung)

Schaltstrome AC3*-Betrieb (cos ¢= 0,45) nach DIN EN 16 A/ 230V AC
60947-4-1
AC1*-Betrieb (cos ¢= 0,8) nach DIN EN 16 A/ 230V AC
60947-4-1
minimale Schaltleistung bei 100 mA 24V AC
Gleichstromschaltvermogen, ohmsche Last, bei 24 V DC
16 A

Lebenserwartung mechanische Lebensdauer > 3 x 10° Zyklen
elektrische Lebensdauer der Schaltkontakte > 10° Zyklen
nach DIN IEC 60 947-4-1
AC1* (240 V/cos $=0,8) > 10° Zyklen

Schaltzeiten maximale Relaispositionswechsel des Aus- > 500

gangs pro Minute, wenn nur ein Relais ge-
schaltet wird.
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3.6 Fan Coil Controller FCC/S 1.2.2.1, 0-10V, REG

Abb. 10: Geréteabbildung FCC/S 1.2.2.1

Das Geréat ist ein Reiheneinbaugerat (REG) im pro M-Design. Es ist fir den Einbau in Verteilern
mit einer Tragschiene von 35 mm konzipiert. Die Vergabe der physikalischen Adresse sowie das
Einstellen der Parameter erfolgt mit der ETS.

Das Gerat wird tUber den ABB i-bus® KNX versorgt und bendtigt keine zusatzliche Hilfsspannung.
Nach dem Anschluss der Busspannung ist das Gerat betriebsbereit.
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Abb. 11: Ma3bild
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3.6.2

Anschlussbild
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Abb. 12: Anschlussbild FCC/S 1.2.2.1
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Taste/LED Manuelle Bedienung

LED Statusanzeige Eingange (a, b, c, d)
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3.6.3

Bedien- und Anzeigeelemente

Taste/LED

Beschreibung/Funktion

LED-Anzeige

Vergabe der physikalischen Adres-
se

Tab. 10: Bedien- und Anzeigeelemente — Allgemein

Manueller Betrieb

Ein: Gerat befindet sich im Pro-
grammiermodus.

Taste/LED

Beschreibung/Funktion

LED-Anzeige

OA OB
D]

S

Wechsel Ventilausgang

(1 )¢

Offnen Ventilausgang

0o

Schlielen Ventilausgang

O o
?o

Offnen/SchlieRen Relaisausgang

Wechsel zwischen Ventil A und
Ventil B.

Wurde ein Ventilausgang in den
Parametern deaktiviert, ist es nicht
moglich das Ventil anzuwahlen.

Maximaler Ventilstellwert (100 %)
wird eingestellt.

Reset beider Ausgange:
Taste muss mindestens 5 Sekun-
den gedriickt werden.

Minimaler Ventilstellwert (0 %) wird
eingestellt.

Relais wird umgeschaltet.

Ein: Anzeige des gewahlten Ventils

Blinkt: Fehler (Uberlast/Kurz-
schluss) am betroffenen Ausgang

Ein: Ventilstellwert bei 100 %

Blinkt: Anzeige einer Storung, z. B.
Uberlast/Kurzschluss

Ein: Ventilstellwert bei 0 %

Blinkt: Anzeige einer Stoérung, z. B.
Uberlast/Kurzschluss

Beide LEDs ein: Ventilstellwert liegt
zwischen 1 und 99 %

Beide LEDs aus: Fehlerfall

Ein: Kontakt geschlossen
Aus: Kontakt offen
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Taste/LED

Beschreibung/Funktion

LED-Anzeige

Q O QO
¥ ¥ Y

Luftergeschwindigkeit

°©Q

Manuelle Bedienung

Oa Ob Oc Od

Eingang a...x

Umschalten der Luftergeschwindig-
keit in folgender Reihenfolge:

« 0>1>2>3>0>1...

(Ein langer Tastendruck schaltet
immer auf 0.)

Aktivierung des KNX-Betriebs mit
kurzem Tastendruck.

Anzeige der LEDs abhangig von
der Verwendung der Eingénge.

Tab. 11: Bedien- und Anzeigeelemente — Manueller Betrieb

Anzeige der aktuellen Lufterge-
schwindigkeit bei Stufenschaltung:

» Geschwindigkeit O: alle LEDs
aus

» Geschwindigkeit 1: LED 1 an

* Geschwindigkeit 2: LED 1 & 2
an

» Geschwindigkeit 3: alle LEDs
an

Anzeige der aktuellen Lufterge-
schwindigkeit bei Wechselschal-
tung:

* Geschwindigkeit O: alle LEDs

aus

»  Geschwindigkeit 1: LED 1 an
* Geschwindigkeit 2: LED 2 an
* Geschwindigkeit 3: LED 3 an

Ein: Gerat befindet sich im Manuel-
len Betrieb

Aus: Gerat befindet sich im KNX-

Modus

Binarsensor:

» LED ein: Kontakt geschlossen

» LED aus: Kontakt offen

Temperatursensor:

* LED ein: Temperatursensor an-
geschlossen

» LED blinkt: Fehler (Kabelbruch/
Kurzschluss)

Analogbediengerat

» LED ein: Bediengerat ange-
schlossen

* LED blinkt: Fehler (Kabelbruch/
Kurzschluss)
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KNX-Betrieb

Taste/LED Beschreibung/Funktion LED-Anzeige

OA O B Wechsel zwischen Ventil A und Ein: Anzeige des gewahlten Ventils

D] Ventil B. Blinkt: Fehler (Uberlast/Kurz-

Wurde ein Ventilausgang in den schluss) am betroffenen Ausgang
Parametern deaktiviert, ist es nicht
mdglich das Ventil anzuwahlen.

Wechsel Ventilausgang

Taste ohne Funktion Ein: Ventilstellwert bei 100 %
O Blinkt: Anzeige einer Storung, z. B.

) Uberlast/Kurzschluss
Offnen Ventilausgang/Stellwert er-
héhen

Taste ohne Funktion Ein: Ventilstellwert bei 0 %
O Blinkt: Anzeige einer Storung, z. B.

Uberlast/Kurzschluss
SchlieRen Ventilausgang/Stellwert
verringern

Taste ohne Funktion Beide LEDs ein: Ventilstellwert liegt
O zwischen 1 % und 99 %

Beide LEDs aus: Fehlerfall

Offnen/Schlielen Relaisausgang

Taste ohne Funktion Ein: Kontakt geschlossen
Aus: Kontakt offen
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Taste/LED

Beschreibung/Funktion

LED-Anzeige

Q O QO
¥ ¥ Y

Luftergeschwindigkeit

°©Q

Manuelle Bedienung

Oa Ob Oc Od

Eingang a...x

Taste ohne Funktion

Aktivierung der manuellen Bedie-
nung mit langem Tastendruck (min-
destens 5 Sekunden).

Anzeige der LEDs abhangig von
der Verwendung der Eingange.

Tab. 12: Bedien- und Anzeigeelemente — KNX-Betrieb

Anzeige der aktuellen Lufterge-
schwindigkeit bei Stufenschaltung:

» Geschwindigkeit O: alle LEDs
aus

» Geschwindigkeit 1: LED 1 an

* Geschwindigkeit 2: LED 1 & 2
an

» Geschwindigkeit 3: alle LEDs
an

Anzeige der aktuellen Lufterge-
schwindigkeit bei Wechselschal-
tung:

* Geschwindigkeit O: alle LEDs

aus

»  Geschwindigkeit 1: LED 1 an
* Geschwindigkeit 2: LED 2 an
* Geschwindigkeit 3: LED 3 an

Ein: Gerat befindet sich im Manuel-
len Betrieb

Aus: Gerat befindet sich im KNX-
Modus

Blinkt bei Tastendruck: Manuelle

Bedienung wurde Uber den Para-
meter in der ETS deaktiviert

Binarsensor:

» LED ein: Kontakt geschlossen

» LED aus: Kontakt offen

Temperatursensor:

» LED ein: Temperatursensor an-
geschlossen

* LED blinkt: Fehler (Kabelbruch/
Kurzschluss)

Analogbediengerat
* LED ein: Bediengerat ange-
schlossen

* LED blinkt: Fehler (Kabelbruch/
Kurzschluss)
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Produktubersicht

3.6.4 Technische Daten

3.6.4.1 Allgemeine technische Daten

Versorgung Busspannung 21...32V DC
Stromaufnahme, Bus <12 mA
Verlustleistung, Bus maximal 250 mW
Verlustleistung, Gerat Maximal 3 W
KNX-Anschluss 0,25 W
Relais 16 A 1,0W
Relais 5 A 0,6 W

Anschlisse KNX Uber Busanschlussklemme
Eingange/Ausgange Uber Schraubklemmen

Anschlussklemmen Schraubklemme Schraubklemme mit Kombikopf (PZ 1)

Aderendhiilse ohne Kunststoffhlilse
Aderendhiilse mit Kunststoffhilse

TWIN Aderendhiilse

Aderendhllse Lange Kontaktstift

Anziehdrehmoment
Raster

0,2...4 mm? feindrahtig, 2 x (0,2...2,5 mm?)
0,2...6 mm? eindrahtig, 2 x (0,2...4 mm?)
0,25...2,5 mm?

0,25...4 mm?

0,5...2,5 mm?

mindestens 10 mm

maximal 0,6 Nm

6,35

Schutzart und -klasse

Schutzart
Schutzklasse

IP 20 nach DIN EN 60529
Il nach DIN EN 61140

Isolationskategorie

Uberspannungskategorie

Il nach DIN EN 60664-1

Verschmutzungsgrad Il nach DIN EN 60664-1
SELV KNX-Sicherheitskleinspannung SELV 24V DC
Temperaturbereich Betrieb -5...+45°C
Transport -25...470 °C
Lagerung -25...+55°C
Umgebungsbedingung Maximale Luftfeuchte 93 %, keine Betauung zuldssig
Luftdruck Atmosphare bis 2.000 m
Design Reiheneinbaugerat (REG) modulares Installationsgerat
Bauform ProM
Gehause/-farbe Kunststoff, grau
Malie Abmessungen 90 x 105 x63,5mm (HxB x T)
Einbaubreite in TE 6 Module a 17,5 mm
Einbautiefe 63,5 mm
Montage Tragschiene 35 mm nach DIN EN 60715
Einbaulage beliebig
Gewicht 0,24 kg
Brandklasse Entflammbarkeit V-0 gem. UL94
Approbationen Zertifikat KNX nach EN 50491
Zertifikat nach EN 60669
CE-Zeichen gemafl EMV- und Niederspannungsrichtlinien
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3.6.4.2 Geratetyp
Geratetyp Fan Coil Controller FCC/IS1.2.21
Applikation Fan Coil Unit Controller, 0-10V, Manuelle Bedie-
nung/...*
Maximale Anzahl Kommunikationsobjekte 118
Maximale Anzahl Gruppenadressen 255
Maximale Anzahl Zuordnungen 255
* ... = aktuelle Versionsnummer der Applikation. Bitte beachten Sie hierzu die Softwareinformatio-

nen auf unserer Homepage.

3.6.4.3 Eingédnge

fir Analog Raumbediengerat ~ Anzahl 1

Kontaktabfrage Abfragestrom 1mA
Abfragespannung 12V

Widerstand Auswahl benutzerdefiniert
PT 1.000 2-Leiter Technik
PT 100 2-Leiter Technik
KT 1k
KTY 2k
NI 1k
NTC 20k

Leitungsléange zwischen Sensor und Gerateeingang maximal 100 m, einfach

3.644 Ausgang Nennstrom 16 A

Nennwerte Anzahl 1
U,., Nennspannung 250 V AC (50/60 Hz)
I, Nennstrom (je Ausgangspaar) 16 A (ohmsche Last fir Zusatzheizung)

Schaltstrome AC3*-Betrieb (cos ¢= 0,45) nach DIN EN 16 A/ 230V AC
60947-4-1
AC1*-Betrieb (cos ¢= 0,8) nach DIN EN 16 A/ 230V AC
60947-4-1
minimale Schaltleistung bei 100 mA 24\ AC
Gleichstromschaltvermogen, ohmsche Last, bei 24 V DC
16 A

Lebenserwartung mechanische Lebensdauer > 3 x 10° Zyklen
elektrische Lebensdauer der Schaltkontakte > 10° Zyklen
nach DIN IEC 60 947-4-1
AC1* (240 V/cos $=0,8) > 10° Zyklen

Schaltzeiten maximale Relaispositionswechsel des Aus- > 500

gangs pro Minute, wenn nur ein Relais ge-
schaltet wird.
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Produktubersicht

3.7

Fan Coil Controller FCC/S 1.3.1.1, 0-10V, REG

ABE
T b

Abb. 13: Geréteabbildung FCC/S 1.3.1.1

Das Geréat ist ein Reiheneinbaugerat (REG) im pro M-Design. Es ist fir den Einbau in Verteilern
mit einer Tragschiene von 35 mm konzipiert. Die Vergabe der physikalischen Adresse sowie das

Einstellen der Parameter erfolgt mit der ETS.

Das Gerat wird Uber den ABB i-bus® KNX versorgt und benétigt keine zusatzliche Hilfsspannung.
Nach dem Anschluss der Busspannung ist das Gerat betriebsbereit.
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Produktubersicht

3.7.2

Anschlussbild
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Abb. 15: Anschlussbild FCC/S 1.3.1.1
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Schildtrager

LED Programmieren

Taste Programmieren

Busanschlussklemme 10
Abdeckkappe

Eingange (a, b, ¢, d)

o o A W N

Ventilausgang A
Ventilausgang B
Lifterausgang
Zusatzrelais
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Produktubersicht
3.7.3 Bedien- und Anzeigeelemente
Taste/LED Beschreibung/Funktion LED-Anzeige
. Vergabe der physikalischen Adres- Ein: Gerat befindet sich im Pro-

se grammiermodus.

Tab. 13: Bedien- und Anzeigeelemente — Allgemein
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Produktubersicht

3.74 Technische Daten

3.741 Allgemeine technische Daten

Versorgung Busspannung 21...32V DC
Stromaufnahme, Bus <12 mA
Verlustleistung, Bus maximal 250 mW
Verlustleistung, Gerat Maximal 3 W
KNX-Anschluss 0,25 W
Relais 16 A 1,0W

Anschlisse KNX Uber Busanschlussklemme
Eingange/Ausgange Uber Schraubklemmen

Anschlussklemmen

Schraubklemme

Aderendhiilse ohne Kunststoffhlilse
Aderendhilse mit Kunststoffhlilse

TWIN Aderendhlilse

Aderendhillse Lange Kontaktstift

Anziehdrehmoment
Raster

Schraubklemme mit Kombikopf (PZ 1)
0,2...4 mm? feindrahtig, 2 x (0,2...2,5 mm?)
0,2...6 mm? eindrahtig, 2 x (0,2...4 mm?)
0,25...2,5 mm?

0,25...4 mm?

0,5...2,5 mm?

mindestens 10 mm

maximal 0,6 Nm

6,35

Schutzart und -klasse

Schutzart
Schutzklasse

IP 20 nach DIN EN 60529
Il nach DIN EN 61140

Isolationskategorie

Uberspannungskategorie

Il nach DIN EN 60664-1

Verschmutzungsgrad Il nach DIN EN 60664-1
SELV KNX-Sicherheitskleinspannung SELV 24V DC
Temperaturbereich Betrieb -5...+45 °C
Transport -25...470 °C
Lagerung -25...+55 °C
Umgebungsbedingung Maximale Luftfeuchte 93 %, keine Betauung zulassig
Luftdruck Atmosphare bis 2.000 m
Design Reiheneinbaugerat (REG) modulares Installationsgerat
Bauform ProM
Gehause/-farbe Kunststoff, grau
Malie Abmessungen 90 x 105 x 63,5 mm (Hx B x T)
Einbaubreite in TE 6 Module a 17,5 mm
Einbautiefe 63,5 mm
Montage Tragschiene 35 mm nach DIN EN 60715
Einbaulage beliebig
Gewicht 0,21 kg
Brandklasse Entflammbarkeit V-0 gem. UL94
Approbationen Zertifikat KNX nach EN 50491
Zertifikat nach EN 60669
CE-Zeichen gemal EMV- und Niederspannungsrichtlinien
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Produktubersicht
3.74.2 Geratetyp
Geratetyp Fan Coil Controller FCC/S 1.3.1.1
Applikation Fan Coil Unit Controller, 0-10V, kontinuierlich /...
Maximale Anzahl Kommunikationsobjekte 116
Maximale Anzahl Gruppenadressen 255
Maximale Anzahl Zuordnungen 255
* ... = aktuelle Versionsnummer der Applikation. Bitte beachten Sie hierzu die Softwareinformatio-
nen auf unserer Homepage.
3.743 Eingédnge
fir Analog Raumbediengerat ~ Anzahl 1
Kontaktabfrage Abfragestrom 1mA
Abfragespannung 12V
Widerstand Auswahl benutzerdefiniert
PT 1.000 2-Leiter Technik
PT 100 2-Leiter Technik
KT 1k
KTY 2k
NI 1k
NTC 20k

Leitungsléange

zwischen Sensor und Gerateeingang

3.744 Ausgang Nennstrom 16 A

maximal 100 m, einfach

Nennwerte

Anzahl
U., Nennspannung
I, Nennstrom (je Ausgangspaar)

1
250 V AC (50/60 Hz)
16 A (ohmsche Last fir Zusatzheizung)

Schaltstrome

AC3*-Betrieb (cos ¢= 0,45) nach DIN EN
60947-4-1

16 A/ 230V AC

AC1*-Betrieb (cos ¢= 0,8) nach DIN EN 16 A/ 230V AC
60947-4-1
minimale Schaltleistung bei 100 mA 24\ AC
Gleichstromschaltvermogen, ohmsche Last, bei 24 V DC
16 A
Lebenserwartung mechanische Lebensdauer > 3 x 10° Zyklen
elektrische Lebensdauer der Schaltkontakte > 10° Zyklen
nach DIN IEC 60 947-4-1
AC1* (240 V/cos $=0,8) > 10° Zyklen
Schaltzeiten maximale Relaispositionswechsel des Aus- > 500

gangs pro Minute, wenn nur ein Relais ge-

schaltet wird.
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Produktubersicht

3.7.4.5 Ausgang Ventil (analog)

Nennwerte Anzahl 2, potentialgebunden, kurzschlusssicher
Stellsignal 0...10v DC
Signalart Analog
Ausgangsbelastung > 10 kOhm
Ausgangstoleranz +10 %
strombegrenzt bis 1,5 mA

3.7.4.6 Ausgang Liifter (analog)

Nennwerte Anzahl 1, potentialgebunden, kurzschlusssicher
Stellsignal 0...10v DC
Signalart Analog
Ausgangsbelastung > 10 kOhm
Ausgangstoleranz +10 %
strombegrenzt bis 1,5 mA
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Produktubersicht

3.8 Fan Coil Controller FCC/S 1.3.2.1, 0-10V, REG

Abb. 16: Geréateabbildung FCC/S 1.3.2.1

Das Geréat ist ein Reiheneinbaugerat (REG) im pro M-Design. Es ist fir den Einbau in Verteilern
mit einer Tragschiene von 35 mm konzipiert. Die Vergabe der physikalischen Adresse sowie das
Einstellen der Parameter erfolgt mit der ETS.

Das Gerat wird Uber den ABB i-bus® KNX versorgt und bendtigt keine zusatzliche Hilfsspannung.
Nach dem Anschluss der Busspannung ist das Gerat betriebsbereit.
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Abb. 17: Ma3bild
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3.8.2

Anschlussbild
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Abb. 18: Anschlussbild FCC/S 1.3.2.1
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Schildtrager

LED Programmieren
Taste Programmieren
Busanschlussklemme
Abdeckkappe
Eingange (a, b, c, d)
Ventilausgang A
Ventilausgang B

10
11
12
13

15
16

Lufterausgang

Zusatzrelais

Taste/LED Wechsel Ventilausgang
Taste/LED Offnen/SchlieBen Ventilausgang
Taste/LED Offnen/Schlielken Relaisausgang
Taste/LED Schalten Lufterstufe

Taste/LED Manuelle Bedienung

LED Statusanzeige Eingange (a, b, c, d)
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3.8.3

Bedien- und Anzeigeelemente

Taste/LED

Beschreibung/Funktion

LED-Anzeige

Vergabe der physikalischen Adres-
se.

Tab. 14: Bedien- und Anzeigeelemente — Allgemein

Manueller Betrieb

Ein: Gerat befindet sich im Pro-
grammiermodus.

Taste/LED

Beschreibung/Funktion

LED-Anzeige

OA OB
D]

S

Wechsel Ventilausgang

(1 )¢

Offnen Ventilausgang

0o

Schlielen Ventilausgang

O o
?o

Offnen/SchlieRen Relaisausgang

Wechsel zwischen Ventil A und
Ventil B.

Wurde ein Ventilausgang in den
Parametern deaktiviert, ist es nicht
moglich das Ventil anzuwahlen.

Maximaler Ventilstellwert (100 %)
wird eingestellt.

Reset beider Ausgange:
Taste muss mindestens 5 Sekun-
den gedriickt werden.

Minimaler Ventilstellwert (0 %) wird
eingestellt.

Relais wird umgeschaltet.

Ein: Anzeige des gewahlten Ventils

Blinkt: Fehler (Uberlast/Kurz-
schluss) am betroffenen Ausgang

Ein: Ventilstellwert bei 100 %

Blinkt: Anzeige einer Storung, z. B.
Uberlast/Kurzschluss

Ein: Ventilstellwert bei 0 %

Blinkt: Anzeige einer Stoérung, z. B.
Uberlast/Kurzschluss

Beide LEDs ein: Ventilstellwert liegt
zwischen 1 % und 99 %

Beide LEDs aus: Fehlerfall

Ein: Kontakt geschlossen
Aus: Kontakt offen
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Taste/LED

Beschreibung/Funktion

LED-Anzeige

Q O QO
¥ ¥ Y

Luftergeschwindigkeit

° D

Manuelle Bedienung

Oa Ob Oc Od

Eingang a...x

Umschalten der Luftergeschwindig-

keit in folgender Reihenfolge:

* 0%>33%>66%>100 % >
0% >33 %...

(Ein langer Tastendruck schaltet

immer auf 0 %.)

Aktivierung des KNX-Betriebs mit
kurzem Tastendruck.

Anzeige der LEDs abhangig von
der Verwendung der Eingange.

Tab. 15: Bedien- und Anzeigeelemente — Manueller Betrieb

KNX-Betrieb

Anzeige der aktuellen Lufterge-
schwindigkeit:

* Geschwindigkeit 0 %: alle LEDs
aus

* Geschwindigkeit 1...33 %: LED
1an

» Geschwindigkeit 34...66 %:
LED1&2an

»  Geschwindigkeit 67...100 %: al-
le LEDs an

Blinken aller LEDs: Fehler am O...
10 V-Ausgang

Ein: Gerat befindet sich im Manuel-
len Betrieb

Aus: Gerat befindet sich im KNX-
Modus

Binarsensor:

* LED ein: Kontakt geschlossen

* LED aus: Kontakt offen

Temperatursensor:

* LED ein: Temperatursensor an-
geschlossen

» LED blinkt: Fehler (Kabelbruch/
Kurzschluss)

Analogbediengerat

» LED ein: Bediengerat ange-
schlossen

» LED blinkt: Fehler (Kabelbruch/
Kurzschluss)

Taste/LED

Beschreibung/Funktion

LED-Anzeige

OA OB
D>

S

Wechsel Ventilausgang

(1 )¢

Offnen Ventilausgang/Stellwert er-
héhen

0o

SchliefRen Ventilausgang/Stellwert
verringern

Wechsel zwischen Ventil A und
Ventil B.

Wurde ein Ventilausgang in den
Parametern deaktiviert, ist es nicht
moglich das Ventil anzuwahlen.

Taste ohne Funktion

Taste ohne Funktion

Ein: Anzeige des gewahlten Ventils

Blinkt: Fehler (Uberlast/Kurz-
schluss) am betroffenen Ausgang

Ein: Ventilstellwert bei 100 %

Blinkt: Anzeige einer Stdrung, z. B.
Uberlast/Kurzschluss

Ein: Ventilstellwert bei 0 %

Blinkt: Anzeige einer Storung, z. B.
Uberlast/Kurzschluss
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Produktubersicht
Taste/LED Beschreibung/Funktion LED-Anzeige
Taste ohne Funktion Beide LEDs ein: Ventilstellwert liegt
O zwischen 1 und 99 %

Beide LEDs aus: Fehlerfall

?o
©

Offnen/Schlielen Relaisausgang

O O O Taste ohne Funktion Anzeige der aktuellen Lifterge-
¥ Y

Taste ohne Funktion Ein: Kontakt geschlossen
Aus: Kontakt offen

schwindigkeit bei Stufenschaltung:

» Geschwindigkeit 0: alle LEDs
&
* Geschwindigkeit 1: LED 1 an
* Geschwindigkeit 2: LED 1 & 2
an

* Geschwindigkeit 3: alle LEDs
an

Anzeige der aktuellen Lufterge-
schwindigkeit bei Wechselschal-
tung:

» Geschwindigkeit O: alle LEDs

aus

* Geschwindigkeit 1: LED 1 an
* Geschwindigkeit 2: LED 2 an
» Geschwindigkeit 3: LED 3 an

O @ Aktivierung der manuellen Bedie-  Ein: Gerat befindet sich im Manuel-

Luftergeschwindigkeit

nung mit langem Tastendruck (min- len Betrieb

destens 5 Sekunden). Aus: Geréat befindet sich im KNX-
Manuelle Bedienung Modus

Blinkt bei Tastendruck: Manuelle
Bedienung wurde Uber den Para-
meter in der ETS deaktiviert

O a O b O c O d Anzeige der LEDs abhangig von  Binarsensor:

o der Verwendung der Eingange. « LED ein: Kontakt geschlossen
ingang a...x » LED aus: Kontakt offen
Temperatursensor:

* LED ein: Temperatursensor an-
geschlossen

* LED blinkt: Fehler (Kabelbruch/
Kurzschluss)

Analogbediengerat

* LED ein: Bediengerat ange-
schlossen

» LED blinkt: Fehler (Kabelbruch/
Kurzschluss)

Tab. 16: Bedien- und Anzeigeelemente — KNX-Betrieb
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Produktubersicht

3.84 Technische Daten

3.8.41 Allgemeine technische Daten

Versorgung Busspannung 21...32V DC
Stromaufnahme, Bus <12 mA
Verlustleistung, Bus maximal 250 mW
Verlustleistung, Gerat Maximal 3 W
KNX-Anschluss 0,25 W
Relais 16 A 1,0W

Anschlisse KNX Uber Busanschlussklemme
Eingange/Ausgange Uber Schraubklemmen

Anschlussklemmen

Schraubklemme

Aderendhiilse ohne Kunststoffhlilse
Aderendhilse mit Kunststoffhlilse

TWIN Aderendhlilse

Aderendhillse Lange Kontaktstift

Anziehdrehmoment
Raster

Schraubklemme mit Kombikopf (PZ 1)
0,2...4 mm? feindrahtig, 2 x (0,2...2,5 mm?)
0,2...6 mm? eindrahtig, 2 x (0,2...4 mm?)
0,25...2,5 mm?

0,25...4 mm?

0,5...2,5 mm?

mindestens 10 mm

maximal 0,6 Nm

6,35

Schutzart und -klasse

Schutzart
Schutzklasse

IP 20 nach DIN EN 60529
Il nach DIN EN 61140

Isolationskategorie

Uberspannungskategorie

Il nach DIN EN 60664-1

Verschmutzungsgrad Il nach DIN EN 60664-1
SELV KNX-Sicherheitskleinspannung SELV 24V DC
Temperaturbereich Betrieb -5...+45 °C
Transport -25...470 °C
Lagerung -25...+55 °C
Umgebungsbedingung Maximale Luftfeuchte 93 %, keine Betauung zulassig
Luftdruck Atmosphare bis 2.000 m
Design Reiheneinbaugerat (REG) modulares Installationsgerat
Bauform ProM
Gehause/-farbe Kunststoff, grau
Malie Abmessungen 90 x 105 x 63,5 mm (Hx B x T)
Einbaubreite in TE 6 Module a 17,5 mm
Einbautiefe 63,5 mm
Montage Tragschiene 35 mm nach DIN EN 60715
Einbaulage beliebig
Gewicht 0,21 kg
Brandklasse Entflammbarkeit V-0 gem. UL94
Approbationen Zertifikat KNX nach EN 50491
Zertifikat nach EN 60669
CE-Zeichen gemal EMV- und Niederspannungsrichtlinien
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Produktubersicht
3.8.4.2 Geratetyp
Geratetyp Fan Coil Controller FCC/S 1.3.2.1
Applikation Fan Coil Unit Controller, 0-10V, kontinuierlich,
Manuelle Bedienung /...*
Maximale Anzahl Kommunikationsobjekte 118
Maximale Anzahl Gruppenadressen 255
Maximale Anzahl Zuordnungen 255
* ... = aktuelle Versionsnummer der Applikation. Bitte beachten Sie hierzu die Softwareinformatio-
nen auf unserer Homepage.
3.8.4.3 Eingange
fir Analog Raumbediengerat ~ Anzahl 1
Kontaktabfrage Abfragestrom 1mA
Abfragespannung 12V
Widerstand Auswahl benutzerdefiniert
PT 1.000 2-Leiter Technik
PT 100 2-Leiter Technik
KT 1k
KTY 2k
NI 1k
NTC 20k

Leitungsléange

3.84.4

zwischen Sensor und Gerateeingang

Ausgang Nennstrom 16 A

maximal 100 m, einfach

Nennwerte

Anzahl
U., Nennspannung
I, Nennstrom (je Ausgangspaar)

1
250 V AC (50/60 Hz)
16 A (ohmsche Last fir Zusatzheizung)

Schaltstrome

AC3*-Betrieb (cos ¢= 0,45) nach DIN EN
60947-4-1

16 A/ 230V AC

AC1*-Betrieb (cos ¢= 0,8) nach DIN EN 16 A/ 230V AC
60947-4-1
minimale Schaltleistung bei 100 mA 24\ AC
Gleichstromschaltvermogen, ohmsche Last, bei 24 V DC
16 A
Lebenserwartung mechanische Lebensdauer > 3 x 10° Zyklen
elektrische Lebensdauer der Schaltkontakte > 10° Zyklen
nach DIN IEC 60 947-4-1
AC1* (240 V/cos $=0,8) > 10° Zyklen
Schaltzeiten maximale Relaispositionswechsel des Aus- > 500

gangs pro Minute, wenn nur ein Relais ge-
schaltet wird.
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Produktubersicht
3.8.4.5 Ausgang Ventil (analog)
Nennwerte Anzahl 2, potentialgebunden, kurzschlusssicher
Stellsignal 0...10v DC
Signalart Analog
Ausgangsbelastung > 10 kOhm
Ausgangstoleranz +10 %
strombegrenzt bis 1,5 mA
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Produktubersicht

3.9 Fan Coil Controller FCC/S 1.4.1.1, PWM, REG

Abb. 19: Geréteabbildung FCC/S 1.4.1.1

Das Geréat ist ein Reiheneinbaugerat (REG) im pro M-Design. Es ist fir den Einbau in Verteilern
mit einer Tragschiene von 35 mm konzipiert. Die Vergabe der physikalischen Adresse sowie das
Einstellen der Parameter erfolgt mit der ETS.

Das Gerat wird Uber den ABB i-bus® KNX versorgt und benétigt keine zusatzliche Hilfsspannung.
Nach dem Anschluss der Busspannung ist das Gerat betriebsbereit.
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Abb. 20: Mal3bild
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Produktubersicht

3.9.2

Anschlussbild
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Abb. 21: Anschlussbild FCC/S 1.4.1.1

LEGENDE

1 Schildtrager

2 LED Programmieren
3 Taste Programmieren
4 Busanschlussklemme

IKNXI
1 1
| |
B Abdeckkappe
6 Eingange (a, b, ¢, d)
7 Ventilausgang A
9 Lifterausgang
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Produktubersicht
3.93 Bedien- und Anzeigeelemente
Taste/LED Beschreibung/Funktion LED-Anzeige
. Vergabe der physikalischen Adres- Ein: Gerat befindet sich im Pro-

se grammiermodus.

Tab. 17: Bedien- und Anzeigeelemente — Allgemein
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Produktubersicht

3.94 Technische Daten

3.9.41 Allgemeine technische Daten

Versorgung Busspannung 21...32V DC
Stromaufnahme, Bus <12 mA
Verlustleistung, Bus maximal 250 mW
Verlustleistung, Gerat Maximal 3 W
KNX-Anschluss 0,25 W
Relais 5 A 0,6 W
Elektronische Ausgange 1,2W

Anschlisse KNX Uber Busanschlussklemme
Eingange/Ausgange Uber Schraubklemmen

Anschlussklemmen Schraubklemme Schraubklemme mit Kombikopf (PZ 1)

Aderendhiilse ohne Kunststoffhlilse
Aderendhiilse mit Kunststoffhilse

TWIN Aderendhiilse

Aderendhllse Lange Kontaktstift

Anziehdrehmoment
Raster

0,2...4 mm? feindrahtig, 2 x (0,2...2,5 mm?)
0,2...6 mm? eindrahtig, 2 x (0,2...4 mm?)
0,25...2,5 mm?

0,25...4 mm?

0,5...2,5 mm?

mindestens 10 mm

maximal 0,6 Nm

6,35

Schutzart und -klasse

Schutzart
Schutzklasse

IP 20 nach DIN EN 60529
Il nach DIN EN 61140

Isolationskategorie

Uberspannungskategorie

Il nach DIN EN 60664-1

Verschmutzungsgrad Il nach DIN EN 60664-1
SELV KNX-Sicherheitskleinspannung SELV 24V DC
Temperaturbereich Betrieb -5...+45°C
Transport -25...470 °C
Lagerung -25...+55°C
Umgebungsbedingung Maximale Luftfeuchte 93 %, keine Betauung zuldssig
Luftdruck Atmosphare bis 2.000 m
Design Reiheneinbaugerat (REG) modulares Installationsgerat
Bauform ProM
Gehause/-farbe Kunststoff, grau
Malie Abmessungen 90 x 105 x63,5mm (HxB x T)
Einbaubreite in TE 6 Module a 17,5 mm
Einbautiefe 63,5 mm
Montage Tragschiene 35 mm nach DIN EN 60715
Einbaulage beliebig
Gewicht 0,22 kg
Brandklasse Entflammbarkeit V-0 gem. UL94
Approbationen Zertifikat KNX nach EN 50491
Zertifikat nach EN 60669
CE-Zeichen gemafl EMV- und Niederspannungsrichtlinien
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Produktubersicht
3.94.2 Geratetyp
Geratetyp Fan Coil Controller FCC/IS1.4.11

*

Applikation

Maximale Anzahl Kommunikationsobjekte

Maximale Anzahl Gruppenadressen
Maximale Anzahl Zuordnungen

nen auf unserer Homepage.

Fan Coil Unit Controller, PWM/...*
104
255
255

... = aktuelle Versionsnummer der Applikation. Bitte beachten Sie hierzu die Softwareinformatio-

3.94.3 Ausgénge Ventil (thermoelektrisch, PWM)
Nennwerte Anzahl 1
potentialgebunden ja
U, Nennspannung 24...230 V AC (50/60 Hz)
I, Nennstrom (je Ausgangspaar) 0,5A
Dauerstrom bei T, bis 20 °C 0,25 A ohmsche Last pro Kanal
Dauerstrom bei T, bis 45 °C 0,15 A ohmsche Last pro Kanal
Einschaltstrom maximal 1,6 A, 10 s bei T, bis 45 °C
Standardtitel T, = Umgebungstemperatur
Mindestlast 1,2 VA pro PWM-Ausgang
3944 Eingédnge
fir Analog Raumbediengerat ~ Anzahl 1
Kontaktabfrage Abfragestrom 1mA
Abfragespannung 12V
Widerstand Auswahl benutzerdefiniert
PT 1.000 2-Leiter Technik
PT 100 2-Leiter Technik
KT 1k
KTY 2k
NI 1k
NTC 20k

Leitungsléange

zwischen Sensor und Gerateeingang

maximal 100 m, einfach
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3.10 Fan Coil Controller FCC/S 1.5.1.1, PWM, REG

Abb. 22: Geréateabbildung FCC/S 1.5.1.1

Das Geréat ist ein Reiheneinbaugerat (REG) im pro M-Design. Es ist fir den Einbau in Verteilern
mit einer Tragschiene von 35 mm konzipiert. Die Vergabe der physikalischen Adresse sowie das
Einstellen der Parameter erfolgt mit der ETS.

Das Gerat wird Uber den ABB i-bus® KNX versorgt und bendtigt keine zusatzliche Hilfsspannung.
Nach dem Anschluss der Busspannung ist das Gerat betriebsbereit.
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Abb. 23: Mal3bild
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3.10.2

Anschlussbild
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Abb. 24: Anschlussbild FCC/S 1.5.1.1
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Produktubersicht
3.10.3 Bedien- und Anzeigeelemente
Taste/LED Beschreibung/Funktion LED-Anzeige
. Vergabe der physikalischen Adres- Ein: Gerat befindet sich im Pro-

se grammiermodus.

Tab. 18: Bedien- und Anzeigeelemente — Allgemein
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Produktubersicht

3.104 Technische Daten

3.10.4.1 Allgemeine technische Daten

Versorgung Busspannung 21...32V DC
Stromaufnahme, Bus <12 mA
Verlustleistung, Bus maximal 250 mW
Verlustleistung, Gerat Maximal 3 W
KNX-Anschluss 0,25 W
Relais 16 A 1,0W
Elektronische Ausgange 1,2W

Anschlisse KNX Uber Busanschlussklemme
Eingange/Ausgange Uber Schraubklemmen

Anschlussklemmen Schraubklemme Schraubklemme mit Kombikopf (PZ 1)

Aderendhiilse ohne Kunststoffhlilse
Aderendhiilse mit Kunststoffhilse

TWIN Aderendhiilse

Aderendhllse Lange Kontaktstift

Anziehdrehmoment
Raster

0,2...4 mm? feindrahtig, 2 x (0,2...2,5 mm?)
0,2...6 mm? eindrahtig, 2 x (0,2...4 mm?)
0,25...2,5 mm?

0,25...4 mm?

0,5...2,5 mm?

mindestens 10 mm

maximal 0,6 Nm

6,35

Schutzart und -klasse

Schutzart
Schutzklasse

IP 20 nach DIN EN 60529
Il nach DIN EN 61140

Isolationskategorie

Uberspannungskategorie

Il nach DIN EN 60664-1

Verschmutzungsgrad Il nach DIN EN 60664-1
SELV KNX-Sicherheitskleinspannung SELV 24V DC
Temperaturbereich Betrieb -5...+45°C
Transport -25...470 °C
Lagerung -25...+55°C
Umgebungsbedingung Maximale Luftfeuchte 93 %, keine Betauung zuldssig
Luftdruck Atmosphare bis 2.000 m
Design Reiheneinbaugerat (REG) modulares Installationsgerat
Bauform ProM
Gehause/-farbe Kunststoff, grau
Malie Abmessungen 90 x 105 x63,5mm (HxB x T)
Einbaubreite in TE 6 Module a 17,5 mm
Einbautiefe 63,5 mm
Montage Tragschiene 35 mm nach DIN EN 60715
Einbaulage beliebig
Gewicht 0,21 kg
Brandklasse Entflammbarkeit V-0 gem. UL94
Approbationen Zertifikat KNX nach EN 50491
Zertifikat nach EN 60669
CE-Zeichen gemafl EMV- und Niederspannungsrichtlinien
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Produktubersicht
3.10.4.2 Geratetyp
Geratetyp Fan Coil Controller FCC/S1.5.1.1
Applikation Fan Coil Unit Controller, PWM, kontinuierlich/...*
Maximale Anzahl Kommunikationsobjekte 116
Maximale Anzahl Gruppenadressen 255
Maximale Anzahl Zuordnungen 255
* ... = aktuelle Versionsnummer der Applikation. Bitte beachten Sie hierzu die Softwareinformatio-
nen auf unserer Homepage.
3.104.3 Ausgénge Ventil (thermoelektrisch, PWM)
Nennwerte Anzanhl 2
potentialgebunden ja
U, Nennspannung 24...230 V AC (50/60 Hz)
I, Nennstrom (je Ausgangspaar) 0,5A
Dauerstrom bei T, bis 20 °C 0,25 A ohmsche Last pro Kanal
Dauerstrom bei T, bis 45 °C 0,15 A ohmsche Last pro Kanal
Einschaltstrom maximal 1,6 A, 10 s bei T, bis 45 °C
Standardtitel T, = Umgebungstemperatur
Mindestlast 1,2 VA pro PWM-Ausgang
3.104.4 Ausgénge Ventil (motorisch, 3-Punkt)
Nennwerte Anzahl 1
potentialgebunden ja
U, Nennspannung 24...230 V AC (50/60 Hz)
I, Nennstrom (je Ausgangspaar) 0,5A
Dauerstrom bei T, bis 20 °C 0,25 A ohmsche Last pro Kanal
Dauerstrom bei T, bis 45 °C 0,15 A ohmsche Last pro Kanal
Einschaltstrom maximal 1,6 A, 10 s bei T, bis 45 °C
Standardtitel T, = Umgebungstemperatur
Mindestlast 1,2 VA pro Ausgang
3.10.4.5 Eingange
fir Analog Raumbediengerdat ~ Anzahl 1
Kontaktabfrage Abfragestrom 1 mA
Abfragespannung 12V
Widerstand Auswahl benutzerdefiniert
PT 1.000 2-Leiter Technik
PT 100 2-Leiter Technik
KT 1k
KTY 2k
NI 1k
NTC 20k

Leitungslange

zwischen Sensor und Gerateeingang

maximal 100 m, einfach
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Produktubersicht

3.10.4.6 Ausgang Nennstrom 16 A

Nennwerte Anzahl 1
U., Nennspannung 250 V AC (50/60 Hz)
I, Nennstrom (je Ausgangspaar) 16 A (ohmsche Last flir Zusatzheizung)

Schaltstréme AC3*-Betrieb (cos ¢= 0,45) nach DIN EN 16 A/ 230V AC
60947-4-1
AC1*-Betrieb (cos ¢= 0,8) nach DIN EN 16 A/ 230V AC
60947-4-1
minimale Schaltleistung bei 100 mA 24V AC
Gleichstromschaltvermdgen, ohmsche Last, bei 24 V DC
16 A

Lebenserwartung mechanische Lebensdauer > 3 x 10° Zyklen
elektrische Lebensdauer der Schaltkontakte > 1068 Zyklen
nach DIN IEC 60 947-4-1
AC1* (240 V/cos $=0,8) > 10° Zyklen

Schaltzeiten maximale Relaispositionswechsel des Aus- > 500
gangs pro Minute, wenn nur ein Relais ge-
schaltet wird.

3.10.4.7 Ausgang Liifter (analog)

Nennwerte Anzahl 1, potentialgebunden, kurzschlusssicher
Stellsignal 0...10v DC
Signalart Analog
Ausgangsbelastung > 10 kOhm
Ausgangstoleranz +10 %
strombegrenzt bis 1,5 mA
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3.1 Fan Coil Controller FCC/S 1.5.2.1, PWM, REG

Abb. 25: Geréteabbildung FCC/S 1.5.2.1

Das Gerét ist ein Reiheneinbaugerat (REG) im pro M-Design. Es ist fir den Einbau in Verteilern
mit einer Tragschiene von 35 mm konzipiert. Die Vergabe der physikalischen Adresse sowie das
Einstellen der Parameter erfolgt mit der ETS.

Das Gerat wird iber den ABB i-bus® KNX versorgt und benétigt keine zusatzliche Hilfsspannung.
Nach dem Anschluss der Busspannung ist das Gerat betriebsbereit.
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3.11.2

Anschlussbild
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Abb. 27: Anschlussbild FCC/S 1.5.2.1
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3.11.3

Bedien- und Anzeigeelemente

Taste/LED

Beschreibung/Funktion

LED-Anzeige

Vergabe der physikalischen Adres-
se.

Tab. 19: Bedien- und Anzeigeelemente — Allgemein

Manueller Betrieb

Ein: Gerat befindet sich im Pro-
grammiermodus.

Taste/LED

Beschreibung/Funktion

LED-Anzeige

OA OB
D]

S

Wechsel Ventilausgang

(1 )¢

Offnen Ventilausgang

0o

Schlielen Ventilausgang

O o
?o

Offnen/SchlieRen Relaisausgang

Wechsel zwischen Ventil A und
Ventil B.

Wurde ein Ventilausgang in den
Parametern deaktiviert, ist es nicht
moglich das Ventil anzuwahlen.

Maximaler Ventilstellwert (100 %)
wird eingestellt.

Reset beider Ausgange:
Taste muss mindestens 5 Sekun-
den gedriickt werden.

Minimaler Ventilstellwert (0 %) wird
eingestellt.

Relais wird umgeschaltet.

Ein: Anzeige des gewahlten Ventils

Blinkt: Fehler (Uberlast/Kurz-
schluss) am betroffenen Ausgang

Ein: Ventilstellwert bei 100 %

Blinkt: Anzeige einer Storung, z. B.
Uberlast/Kurzschluss

Ein: Ventilstellwert bei 0 %

Blinkt: Anzeige einer Stoérung, z. B.
Uberlast/Kurzschluss

Beide LEDs ein: Ventilstellwert liegt
zwischen 1 % und 99 %

Beide LEDs aus: Fehlerfall

Ein: Kontakt geschlossen
Aus: Kontakt offen
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Taste/LED

Beschreibung/Funktion

LED-Anzeige

Q O QO
¥ ¥ Y

Luftergeschwindigkeit

° D

Manuelle Bedienung

Oa Ob Oc Od

Eingang a...x

Umschalten der Luftergeschwindig-

keit in folgender Reihenfolge:

* 0%>33%>66%>100 % >
0% >33 %...

(Ein langer Tastendruck schaltet

immer auf 0 %.)

Aktivierung des KNX-Betriebs mit
kurzem Tastendruck.

Anzeige der LEDs abhangig von
der Verwendung der Eingange.

Tab. 20: Bedien- und Anzeigeelemente — Manueller Betrieb

KNX-Betrieb

Anzeige der aktuellen Lufterge-
schwindigkeit:

* Geschwindigkeit 0 %: alle LEDs
aus

* Geschwindigkeit 1...33 %: LED
1an

» Geschwindigkeit 34...66 %:
LED1&2an

»  Geschwindigkeit 67...100 %: al-
le LEDs an

Blinken aller LEDs: Fehler am O...
10 V-Ausgang

Ein: Gerat befindet sich im Manuel-
len Betrieb

Aus: Gerat befindet sich im KNX-
Modus

Binarsensor:

* LED ein: Kontakt geschlossen

* LED aus: Kontakt offen

Temperatursensor:

* LED ein: Temperatursensor an-
geschlossen

» LED blinkt: Fehler (Kabelbruch/
Kurzschluss)

Analogbediengerat

» LED ein: Bediengerat ange-
schlossen

» LED blinkt: Fehler (Kabelbruch/
Kurzschluss)

Taste/LED

Beschreibung/Funktion

LED-Anzeige

OA OB
D>

S

Wechsel Ventilausgang

(1 )¢

Offnen Ventilausgang/Stellwert er-
héhen

0o

SchliefRen Ventilausgang/Stellwert
verringern

Wechsel zwischen Ventil A und
Ventil B.

Wurde ein Ventilausgang in den
Parametern deaktiviert, ist es nicht
moglich das Ventil anzuwahlen.

Taste ohne Funktion

Taste ohne Funktion

Ein: Anzeige des gewahlten Ventils

Blinkt: Fehler (Uberlast/Kurz-
schluss) am betroffenen Ausgang

Ein: Ventilstellwert bei 100 %

Blinkt: Anzeige einer Stdrung, z. B.
Uberlast/Kurzschluss

Ein: Ventilstellwert bei 0 %

Blinkt: Anzeige einer Storung, z. B.
Uberlast/Kurzschluss
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Produktubersicht
Taste/LED Beschreibung/Funktion LED-Anzeige
Taste ohne Funktion Beide LEDs ein: Ventilstellwert liegt
O zwischen 1 und 99 %

Beide LEDs aus: Fehlerfall

?o
©

Offnen/Schlielen Relaisausgang

O O O Taste ohne Funktion Anzeige der aktuellen Lifterge-
¥ Y

Taste ohne Funktion Ein: Kontakt geschlossen
Aus: Kontakt offen

schwindigkeit bei Stufenschaltung:

» Geschwindigkeit 0: alle LEDs
&
* Geschwindigkeit 1: LED 1 an
* Geschwindigkeit 2: LED 1 & 2
an

* Geschwindigkeit 3: alle LEDs
an

Anzeige der aktuellen Lufterge-
schwindigkeit bei Wechselschal-
tung:

» Geschwindigkeit O: alle LEDs

aus

* Geschwindigkeit 1: LED 1 an
* Geschwindigkeit 2: LED 2 an
» Geschwindigkeit 3: LED 3 an

O @ Aktivierung der manuellen Bedie-  Ein: Gerat befindet sich im Manuel-

Luftergeschwindigkeit

nung mit langem Tastendruck (min- len Betrieb

destens 5 Sekunden). Aus: Geréat befindet sich im KNX-
Manuelle Bedienung Modus

Blinkt bei Tastendruck: Manuelle
Bedienung wurde Uber den Para-
meter in der ETS deaktiviert

O a O b O c O d Anzeige der LEDs abhangig von  Binarsensor:

o der Verwendung der Eingange. « LED ein: Kontakt geschlossen
ingang a...x » LED aus: Kontakt offen
Temperatursensor:

* LED ein: Temperatursensor an-
geschlossen

* LED blinkt: Fehler (Kabelbruch/
Kurzschluss)

Analogbediengerat

* LED ein: Bediengerat ange-
schlossen

» LED blinkt: Fehler (Kabelbruch/
Kurzschluss)

Tab. 21: Bedien- und Anzeigeelemente — KNX-Betrieb
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3114 Technische Daten

3.11.41 Allgemeine technische Daten

Versorgung Busspannung 21...32V DC
Stromaufnahme, Bus <12 mA
Verlustleistung, Bus maximal 250 mW
Verlustleistung, Gerat Maximal 3 W
KNX-Anschluss 0,25 W
Relais 16 A 1,0W
Elektronische Ausgange 1,2W

Anschlisse KNX Uber Busanschlussklemme
Eingange/Ausgange Uber Schraubklemmen

Anschlussklemmen Schraubklemme Schraubklemme mit Kombikopf (PZ 1)

Aderendhiilse ohne Kunststoffhlilse
Aderendhiilse mit Kunststoffhilse

TWIN Aderendhiilse

Aderendhllse Lange Kontaktstift

Anziehdrehmoment
Raster

0,2...4 mm? feindrahtig, 2 x (0,2...2,5 mm?)
0,2...6 mm? eindrahtig, 2 x (0,2...4 mm?)
0,25...2,5 mm?

0,25...4 mm?

0,5...2,5 mm?

mindestens 10 mm

maximal 0,6 Nm

6,35

Schutzart und -klasse

Schutzart
Schutzklasse

IP 20 nach DIN EN 60529
Il nach DIN EN 61140

Isolationskategorie

Uberspannungskategorie

Il nach DIN EN 60664-1

Verschmutzungsgrad Il nach DIN EN 60664-1
SELV KNX-Sicherheitskleinspannung SELV 24V DC
Temperaturbereich Betrieb -5...+45°C
Transport -25...470 °C
Lagerung -25...+55°C
Umgebungsbedingung Maximale Luftfeuchte 93 %, keine Betauung zuldssig
Luftdruck Atmosphare bis 2.000 m
Design Reiheneinbaugerat (REG) modulares Installationsgerat
Bauform ProM
Gehause/-farbe Kunststoff, grau
Malie Abmessungen 90 x 105 x63,5mm (HxB x T)
Einbaubreite in TE 6 Module a 17,5 mm
Einbautiefe 63,5 mm
Montage Tragschiene 35 mm nach DIN EN 60715
Einbaulage beliebig
Gewicht 0,22 kg
Brandklasse Entflammbarkeit V-0 gem. UL94
Approbationen Zertifikat KNX nach EN 50491
Zertifikat nach EN 60669
CE-Zeichen gemafl EMV- und Niederspannungsrichtlinien
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Produktubersicht
3.11.4.2 Geratetyp
Geratetyp Fan Coil Controller FCC/S1.5.2.1
Applikation Fan Coil Unit Controller, PWM, kontinuierlich,
Manuelle Bedienung/...*
Maximale Anzahl Kommunikationsobjekte 118
Maximale Anzahl Gruppenadressen 255
Maximale Anzahl Zuordnungen 255

*

... = aktuelle Versionsnummer der Applikation. Bitte beachten Sie hierzu die Softwareinformatio-
nen auf unserer Homepage.

31143 Ausgénge Ventil (thermoelektrisch, PWM)

Nennwerte Anzahl 2
potentialgebunden ja
U, Nennspannung 24...230 V AC (50/60 Hz)
I, Nennstrom (je Ausgangspaar) 0,5A
Dauerstrom bei T, bis 20 °C 0,25 A ohmsche Last pro Kanal
Dauerstrom bei T, bis 45 °C 0,15 A ohmsche Last pro Kanal
Einschaltstrom maximal 1,6 A, 10 s bei T, bis 45 °C
Standardtitel
Mindestlast 1,2 VA pro PWM-Ausgang

31144 Ausgénge Ventil (motorisch, 3-Punkt)

Nennwerte Anzahl 1
potentialgebunden ja
U, Nennspannung 24...230 V AC (50/60 Hz)
I, Nennstrom (je Ausgangspaar) 0,5A
Dauerstrom bei T, bis 20 °C 0,25 A ohmsche Last pro Kanal
Dauerstrom bei T, bis 45 °C 0,15 A ohmsche Last pro Kanal
Einschaltstrom maximal 1,6 A, 10 s bei T, bis 45 °C
Standardtitel
Mindestlast 1,2 VA pro Ausgang

3.11.4.5 Eingédnge

fur Analog Raumbediengerat  Anzahl 1

Kontaktabfrage Abfragestrom 1mA
Abfragespannung 12V

Widerstand Auswahl benutzerdefiniert
PT 1.000 2-Leiter Technik
PT 100 2-Leiter Technik
KT 1k
KTY 2k
NI 1k
NTC 20k

Leitungslange

zwischen Sensor und Gerateeingang

maximal 100 m, einfach
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Produktubersicht

3.11.4.6 Ausgang Nennstrom 16 A

Nennwerte Anzahl 1
U., Nennspannung 250 V AC (50/60 Hz)
I, Nennstrom (je Ausgangspaar) 16 A (ohmsche Last flir Zusatzheizung)

Schaltstréme AC3*-Betrieb (cos ¢= 0,45) nach DIN EN 16 A/ 230V AC
60947-4-1
AC1*-Betrieb (cos ¢= 0,8) nach DIN EN 16 A/ 230V AC
60947-4-1
minimale Schaltleistung bei 100 mA 24V AC
Gleichstromschaltvermdgen, ohmsche Last, bei 24 V DC
16 A

Lebenserwartung mechanische Lebensdauer > 3 x 10° Zyklen
elektrische Lebensdauer der Schaltkontakte > 1068 Zyklen
nach DIN IEC 60 947-4-1
AC1* (240 V/cos $=0,8) > 10° Zyklen

Schaltzeiten maximale Relaispositionswechsel des Aus- > 500
gangs pro Minute, wenn nur ein Relais ge-
schaltet wird.

3.11.4.7 Ausgang Liifter (analog)

Nennwerte Anzahl 1, potentialgebunden, kurzschlusssicher
Stellsignal 0...10v DC
Signalart Analog
Ausgangsbelastung > 10 kOhm
Ausgangstoleranz +10 %
strombegrenzt bis 1,5 mA
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Funktion

41

4.2

Funktion

Uberblick Fan Coil Unit

Aufbauformen

Eine Fan Coil-Unit kann als Kompaktgerat oder als Einbaugerat aufgebaut sein:

» Kompakigerate: Diese werden mit Gehause geliefert und stehen als Standgerate oder fir die
Wand- und Deckenmontage zur Verfligung.

» Einbaugerate: Diese haben kein Gehause und werden in der Wand, in der Decke oder im Fuf3-
boden montiert. Die Luft wird durch ein Gitter in den Raum geblasen.

Luftzufuhr

Fan Coil-Units sind als Umluftgerate oder als Mischluftgerate erhaltlich.

* Umluftgerate: Die Raumluft wird vom Lufter an den Warmetauschern vorbeigefihrt.

* Mischluftgerate: Die Raumluft wird mit Frischluft gemischt. Das Mischungsverhaltnis von Umluft
zu Frischluft ist meistens einstellbar.

Funktionsiibersicht

Lafter, auch Geblasekonvektoren oder Fan Coil Units genannt, werden zum dezentralen Heizen
und Kihlen eingesetzt. Sie werden im Raum montiert und Uber ein zentrales Heiz- und Kihlsys-
tem versorgt. Die Raumtemperatur lasst sich durch dieses System sehr schnell an individuelle
Winsche anpassen.

Die Fan Coil Controller FCC/S steuern Lifter entweder als einphasigen Lifter mit bis zu drei Lif-
terstufen Uber eine Stufen- oder Wechselansteuerung oder einen kontinuierlichen Lifter tber eine
0 ... 10 V-Ansteuerung. Fur Stufenlifter ist in der Betriebsart Wechselschalter sichergestellt, dass
keine zwei Lifterstufen gleichzeitig einschaltbar sind. Hierfir steht zusatzlich eine parametrierbare
Umschaltpause zur Verfugung. Drehstromantriebe werden nicht unterstutzt.

Weiterhin stehen vier Eingange zur Verfligung, zum Anschluss von Temperatursensoren sowie zur
Uberwachung eines Fensters, der Kondenswasserbildung oder einer Auffangwanne. Zusétzlich
kann einer der Eingdnge zum Anschluss eines lokalen analogen Raumbediengerats (SAF/A oder
SAR/A) verwendet werden. Uber ein solches Gerét ist eine lokale Verstellung der Solltemperatur
fur den Raum sowie der Lifterstufe moglich. Bei Verwendung eines weiteren Eingangs kann zu-
satzlich auch die Raumtemperatur direkt Gber das Raumbediengerat gemessen werden. Die Ab-
fragespannung fur die Eingange wird vom Fan Coil Controller zur Verfigung gestellit.

Uber einen zusétzlichen potentialfreien Relaiskontakt ist die Ansteuerung eines elektrischen Erhit-
zers moglich.

Neben der Unterscheidung in der Art der Lifteransteuerung (3-stufig oder kontinuierlich), unter-
scheiden sich die Fan Coil Controller auch in der Art der Ventilansteuerung.

Die Fan Coil Controller FCC/S 1.1.x.1 und FCC/S 1.5.x.1 haben zwei Ausgange zur Ansteuerung
thermoelektrischer Heiz- oder Kuhlventile oder zur Ansteuerung eines motorischen (3-Punkt) An-
triebs. Der FCC/S 1.4.1.1 verfugt nur Gber einen Ausgang zur Ansteuerung thermoelektrischer
Heiz- oder Kuhlventile

Die Fan Coil Controller FCC/S 1.2.x.1 und FCC/S 1.3.x.1 haben zwei Ausgange zur Ansteuerung
von analogen Heizungs- und Kuhlventilen.

Eine manuelle Bedienung des Gerats ist in den Ausfuhrungen FCC/S 1.1.2.1, FCC/S 1.2.2.1, FCC/
S 1.3.2.1 und FCC/S 1.5.2.1 moglich.
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Funktion
FCC/S FCC/S FCC/S FCC/S FCC/S FCC/S FCC/S FCC/s FCC/s
1111 11.21 1211 1221 1311 1321 1411 1511 1.5.21

Eingange 4 4 4 4 4 4 4 4 4
Analoges Raumbediengerat 1 1 1 1 1
Binarsensor 4 4 4 4 4 4 4 4 4
(z. B.: Fensterkontakt, Tau-
punkt, Fullstand)
Temperatursensor 4 4 4 4 4 4 4 4 4
(z. B. Raumtemperatur)
Lifterausgang 1 1 1 1 1 1 1 1 1
3-stufiger Lufter 1 1 1 1 - - 1 - -
2-stufiger Lufter 1 1 1 1 - - 1 - -
1-stufiger Lufter 1 1 1 1 - - 1 - -
Kontinuierlicher Lifter - - - - 1 1 - 1 1
(0...10V)
Ausgange 16 A (ohmsche 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Last)
Elektrischer Zusatzheizer 1 1 1 1 1 1 1
Ventilausgange elektronisch 2 2 - - - - 1 2 2
Stellantriebe thermoelek- 2 2 - — - - 1
trisch (PWM)
Stellantriebe motorisch (3- 1 1 - - - - - 1 1
Punkt)
Ausgange analog - - 2 2 2 2 - - -
(0...10V)
Stellantriebe analog - - 2 2 2 2 - - -
Tab. 22: Funktionstibersicht
Fir weitere Informationen siehe Planung und Anwendung.

4.3 Funktionen der Eingdange

Die nachfolgende Tabelle gibt einen Uberblick, welche Funktionen mit den Eingange des FCC/S
und der Applikation méglich sind:

Funktion a b c d

Anschluss analoges Bediengerat X

Binarsignaleingang (potentialfrei) X X X X

Temperatursensor
PT100 X X X X
PT1000 X X X X
KT/KTY X X X X
KT/KTY benutzerdefiniert X X X X
NTC10k X X X X
NTC20k X X X X
NI-1000 X X X X
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Funktion

4.4

4.41

Funktion

Taupunktsensor (potentialfrei)
Fillstandssensor (potentialfrei)

Fensterkontakt (potentialfrei)

Tab. 23: Funktion der Eingénge

Funktionen der Ausgange

Ventilausgdnge

X X X|o

X X X|T
X X X|©0
X X X|«

Die nachfolgenden Tabellen geben einen Uberblick, welche Funktionen mit den Ventilausgangen

des FCC/S und der Applikation mdglich sind:

FCC/S 1.1.X.1 und FCC/S 1.5.X.1

Funktion A B
Thermoelektrischer Stellantrieb (PWM) X X
Magnetventil (Auf/Zu) X X
Motorischer Stellantrieb (3-Punkt) Offnen Schliel3en
Fehlererkennung
Uberlast/Kurzschluss X X
Tab. 24: Funktion der Ventilausgénge
FCC/S 1.4.11
Funktion A
Thermoelektrischer Stellantrieb (PWM) X
Magnetventil (Auf/Zu) X
Fehlererkennung
Uberlast/Kurzschluss X
Tab. 25: Funktion des Ventilausgangs
FCC/S 1.2.X.1 und FCC/S 1.3.X.1
Funktion A B
Analoger Stellantrieb
0...10V X X
1...10V X X
2...10V X X
10...0V X X
6-Wege Ventilantrieb X
VAV Klappenantrieb - Stellsignal X X
Fehlererkennung
Uberlast/Kurzschluss X X

Tab. 26: Funktion der Ventilausgénge
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Funktion

4.4.2

4.4.3

4.5

Lifterausgang

Die nachfolgenden Tabellen geben einen Uberblick welche Funktionen mit dem Liifterausgang des
FCC/S und der Applikation méglich sind:

FCC/S 1.1.X.1 und FCC/S 1.2.X.1 und FCC/S 1.4.1.1

Funktion Lifterausgang

Anzahl Lifterstufen (5 A)

1-stufig X
2-stufig X
3-stufig X
Wechselschaltung X
Stufenschaltung X
Tab. 27: Funktion des Liifterausgangs
FCC/S 1.3.X.1 und FCC/S 1.5.X.1
Funktion Lufterausgang
Kontinuierlicher Lufter 0-10V, frei wahlbarer Spannungsbereich X
Fehlererkennung
Uberlast/Kurzschluss X
Tab. 28: Funktion des Liifterausgangs
Relaisausgang
Dieses Kapitel gilt nicht fir den FCC/S 1.4.X.1.
Funktion Relaisausgang
Verwendung durch internen Regler fiir elektrischen Erhitzer X
Verwendung als unabhangiger Schaltausgang X
Interne Verbindung mit Eingang des Gerats X

Tab. 29: Funktion des Relaisausgangs

Einbindung in das i-bus®-Tool

Das Geréat verfugt Uber eine Schnittstelle zum i-bus®-Tool.

Mit dem i-bus®-Tool kdnnen am eingebundenen Gerat Daten ausgelesen und Funktionen gepriift
werden.

Dariiber hinaus lassen sich zu Testzwecken Werte simulieren. Besteht keine Kommunikation, wer-
den keine Ausgabewerte mehr auf den Bus gegeben, auch wenn sie per i-bus®-Tool simuliert wer-
den.

Uber das i-bus®-Tool ist es moglich, Regelparameter vorzugeben, um die korrekte Einstellung des
Raumtemperaturreglers zu testen. Auch eine Umschaltung zwischen den verschiedenen Raumzu-
standen (Komfort, Standby, Economy, Gebaudeschutz) ist moglich, um das Verhalten des Gerats
zu testen. Die physikalischen Ein- und Ausgange des Gerats kénnen Uber das i-bus®-Tool getes-
tet werden.

Das i-bus®-Tool kann kostenlos von unserer Homepage (www.abb.de/knx) heruntergeladen wer-
den.

Eine Beschreibung der Funktionen ist in der Online-Hilfe des i-bus®-Tools zu finden.
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4.6

4.6.1

4.6.1.1

4.6.1.2

4.6.1.3

4.6.1.4

JAN

Spezielle Betriebszustande

Verhalten bei Busspannungsausfall, -wiederkehr, Download und ETS-Reset

Das Verhalten des Gerats bei Busspannungsausfall, -wiederkehr, Download und ETS-Reset ist in
den Parametern des Geréts einstellbar.

ACHTUNG

Wird in der Parametrierung des Gerats die Zuordnung der Ausgange geandert (z. B.
Ansteuerung Grundstufe Heizen durch von interner Ausgang A (Ventil) zu Kommunikationsob-
jekt), muss ein Reset durchgefiihrt werden, um ein ordnungsgemafes Funktionieren der Aus-
gange sicherzustellen.

Busspannungsausfall (BSA)

Busspannungsausfall beschreibt das plétzliche Abfallen/Ausfallen der Busspannung, z.B. durch
einen Stromausfall.

Busspannungswiederkehr (BSW)

Busspannungswiederkehr ist der Zustand, welcher nach Rickkehr der Busspannung vorliegt,
wenn diese zuvor durch einen Busspannungsausfall ausgefallen war.

ETS-Reset

Allgemein wird ein ETS-Reset als Zuriicksetzen eines Gerates Uber die ETS bezeichnet. Der ETS-
Reset kann in der ETS unter dem MenUpunkt Inbetriebnahme mit der Funktion Gerét zuriicksetzen
ausgelost werden. Dabei wird die Applikation angehalten und neu gestartet.

Download (DL)

Download beschreibt das Laden einer veranderten oder aktualisierten Applikation in das Gerat mit
der ETS.

@ Hinweis

Nach dem Entladen der Applikation oder einem abgebrochenen Download ist das Gerat nicht
mehr in Funktion.
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5.1

5.2

Montage und Installation

Informationen zur Montage

Das Gerat kann in jeder Einbaulage montiert werden.

Der elektrische Anschluss erfolgt Uiber Schraubklemmen. Die Verbindung zum Bus erfolgt Uber die
mitgelieferte Busanschlussklemme. Die Klemmenbezeichnung befindet sich auf dem Gehause.

Das Gerét ist betriebsbereit, nachdem die Busspannung angelegt wurde.

(D Hinweis

Der maximal zulassige Strom einer KNX-Linie darf nicht Gberschritten werden.

Bei der Planung und Installation ist darauf zu achten, dass die KNX-Linie richtig dimensioniert
wird.

Das Gerat besitzt eine maximale Stromaufnahme von 12 mA.

GEFAHR - Schwere Verletzungen durch Beruihrungsspannung

Durch Ruckspeisung aus unterschiedlichen Auf3enleitern kénnen Berlihrungsspannungen ent-
stehen und zu schweren Verletzungen fuhren.

Gerat nur im geschlossenen Gehause (Verteiler) betreiben.
Vor Arbeiten am elektrischen Anschluss allpolige Abschaltung vornehmen.

Montage auf der Hutschiene

Die Aufnahme und Entnahme des Geréats erfolgt ausschlieBlich ohne Hilfswerkzeug.

Die Zuganglichkeit des Gerats zum Betreiben, Priifen, Besichtigen, Warten und Reparieren muss
sichergestellt sein.

press

1.]

click

2]

Abb. 28: Montage auf der Hutschiene

1. Hutschienenhalterung auf obere Kante der Hutschiene setzen und nach unten driicken.

2. Unteren Teil des Gerats in Richtung Hutschiene driicken bis die Hutschienenhalterung einras-
tet.

= Gerat ist auf der Hutschiene montiert.
3. Druck von Gehauseoberseite nehmen.
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5.3 Auslieferungszustand

Das Gerat wird mit der physikalischen Adresse 15.15.255 ausgeliefert. Die Applikation ist vorgela-
den.

Die gesamte Applikation kann bei Bedarf neu heruntergeladen werden. Bei einem Wechsel der
Applikation oder nach dem Entladen kann es zu einem langeren Download kommen.
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6.1

6.2

Inbetriebnahme

Inbetriebnahmevoraussetzung

Um das Gerat in Betrieb zu nehmen, werden ein PC mit der ETS und eine Anbindung an den ABB
i-bus®, z.B. Uber eine KNX-Schnittstelle, benétigt.

Mit dem Anlegen der Busspannung ist das Gerat betriebsbereit. Es ist keine Hilfsspannung not-
wendig.

Uberblick Inbetriebnahme

Fir den Fan Coil Controller FCC/S 1.1.1.1 ist die Applikation Fan Coil Controller, PWM, 3-stufig
verfligbar.

Fir den Fan Coil Controller FCC/S 1.1.2.1 ist die Applikation Fan Coil Controller, PWM, 3-stufig,
manuelle Bedienung verfigbar.

Fir den Fan Coil Controller FCC/S 1.2.1.1 ist die Applikation Fan Coil Controller, 0-10V, 3-stufig
verflgbar.

Fir den Fan Coil Controller FCC/S 1.2.2.1 ist die Applikation Fan Coil Controller, 0-10V, 3-stufig,
manuelle Bedienung verfligbar.

Fir den Fan Coil Controller FCC/S 1.3.1.1 ist die Applikation Fan Coil Controller, 0-10V, 0-10V
verflgbar.

Fir den Fan Coil Controller FCC/S 1.3.2.1 ist die Applikation Fan Coil Controller, 0-10V, 0-10V,
manuelle Bedienung verflgbar.

Fir den Fan Coil Controller FCC/S 1.4.1.1 ist die Applikation Fan Coil Controller, PWM, 3-stufig
verflgbar.

Fir den Fan Coil Controller FCC/S 1.5.1.1 ist die Applikation Fan Coil Controller, PWM, 0-10V ver-
fugbar.

Fir den Fan Coil Controller FCC/S 1.5.2.1 ist die Applikation Fan Coil Controller, PWM, 0-10V,
manuelle Bedienung verfugbar.

Die ETS wird fiir die Parametrierung des Gerats bendtigt

Zur Anwendung des i-bus® Tool siehe: Einbindung in das i-bus®-Tool, Seite 85

Folgende Funktionen stehen zur Verfligung:

Zusatzlicher Ausgang Zum Ansteuern einer elektrischen Zusatzheizung, z. B. in der Ubergangs-
phase Winter <-> Sommer.

Lufter Relais Ein dreistufiger Lufter wird wahlweise in Wechselschaltung oder Stufen-
schaltung angesteuert.

Lifter kontinuierlich Ein kontinuierlicher Lifter wird tber ein analoges Stellsignal mit 0...10 V
angesteuert
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Inbetriebnahme

Ventil thermoelektrisch Stellenantriebe werden angesteuert. Die Ansteuerung erfolgt tiber PWM
oder 3-Punkt. Die Ausgange sind gegen Kurzschluss und Uberlast gesi-
chert.

Ventil analog Stellantriebe werden angesteuert. Die Ansteuerung erfolgt tber ein analo-
ges Stellsignal von 0...10 V. Die Ausgénge sind gegen Kurzschluss und
Uberlast gesichert.

Eingadnge Vier Eingénge stehen zur Verfiigung. Uber diese werden z. B. Fenster,

6.3

6.4

6.4.1

6.4.2

Kondenswasserbehalter, Taupunktsensoren oder Temperatursensoren
Uberwacht bzw. angeschlossen.

Optional kann an Eingang a ein analoges Raumbediengerat angeschlossen
werden.

Tab. 30: Funktionen Fan Coil-Controller

Far Fan Coil-Anwendungen stehen die 5-A-Ausgénge zur Verfuigung.

ACHTUNG

Unsachgemales Schalten flihrt zur Zerstérung der Liftermotoren.
Technische Daten des Lifters sind zu beachten, z.B. Stufen- bzw. Wechselschaltung.
Fur weitere Informationen: Parameterfenster Liifterausgang

Vergabe der physikalischen Adresse

In der ETS erfolgt die Vergabe und Programmierung der physikalischen Adresse, Gruppenadresse
und Parameter.

Das Gerat besitzt zur Vergabe der physikalischen Adresse eine Taste Programmieren. Nachdem
die Taste betatigt wurde, leuchtet die rote LED Programmieren auf. Sie erlischt, sobald die ETS
die physikalische Adresse vergeben hat oder die Taste Programmieren erneut betatigt wurde.

Beim Programmieren der physikalischen Adresse fuhrt das Gerat einen ETS-Reset durch. Da-
durch werden alle Zustande zurlickgesetzt.

Software/Applikation

Downloadverhalten

Je nach verwendetem Rechner kann es, durch die Komplexitat des Gerats, beim Download bis zu
eineinhalb Minuten dauern, ehe der Fortschrittsbalken erscheint.

Kopieren, Tauschen und Konvertieren

Das Kopieren/Tauschen von Parametereinstellungen und das Konvertieren der Applikationsver-

sion kann mit der ETS-Applikation ABBUpdate Copy Convert durchgefuhrt werden. Die Applikation

ist kostenlos im KNX-Onlineshop erhaltlich.

Folgende Funktionen stehen in der Applikation zur Verfligung:

+ Update: Andern des Applikationsprogramms auf eine héhere oder niedrigere Version unter Bei-
behaltung der aktuellen Konfigurationen

 Konvertieren: Ubernehmen einer Konfiguration aus einem gleichen oder kompatiblen Quellge-
rat

» Kanal kopieren: Kanalkonfiguration in andere Kanale kopieren — bei einem mehrkanaligen Ge-
rat

» Kanal tauschen: zwei Kanalkonfiguration tauschen — bei einem mehrkanaligen Gerat

* Import/Export. Geratekonfigurationen als externe Dateien speichern und einlesen
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Parameter
7 Parameter
71 Allgemein

Die Parametrierung des Gerats erfolgt mit der Engineering Tool Software ETS.

Die Applikationen sind in der ETS im Fenster Kataloge unter Hersteller/ABB/Heizung, Klima, LUf-
tung/ Fan Coil-Controller zu finden.

Die folgenden Kapitel beschreiben die Parameter des Gerats anhand der Parameterfenster. Die
Parameterfenster sind dynamisch aufgebaut, so dass je nach Parametrierung und Funktion der
Ausgange weitere Parameter freigegeben werden.

Die Defaultwerte der Parameter sind unterstrichen dargestellt, z. B.:
Optionen: ja

nein
@ Hinweis

Fir Screenshots wurden reprasentativ die Applikationen fiir Gerate mit manueller Bedienung ver-
wendet.
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Parameter

7.2

7.21

Parameterfenster Allgemein

Sende- und Schaltverzégerung nach

Allgemein Busspannungswiederkehr a :
+ Manuelle Bedienung Zustand nach Ablauf der Sende- und O letzter empfangener Wert
Schaltverzégerung eingegangene Werte ignorieren
+ Applikation - i
Anzahl Telegramme begrenzen © nein ja
+ Temperaturregler Kommunikationsobjekt freigeben @ hein =
“In Betrieb" 1 Bit !
+ Sollwertmanager
Zugriff i-bus Tool valler Zugriff -

+  Uberwachung und Sicherheit
+  Ventil A

+  Ventil B

+ Lifterausgang

+ Relaisausgang

+ Sollwertverstellung

+ Eingang a

+ Eingang b

+ Eingang c

+ Eingangd

Abb. 29: Parameterfenster Allgemein

Sende- und Schaltverzégerung nach Busspannungswiederkehr

Optionen:  2...255

Wahrend der Sende- und Schaltverzégerung werden Telegramme nur empfangen. Die Telegram-
me werden jedoch nicht verarbeitet und die Ausgange bleiben unverandert. Es werden keine Tele-
gramme auf den Bus gesendet.

Nach Ablauf der Sende- und Schaltverzégerung werden Telegramme gesendet und der Zustand
der Ausgange entsprechend der Parametrierung bzw. der Kommunikationsobjektwerte eingestellt.

Werden wahrend der Sende- und Schaltverzégerung Kommunikationsobjekte Uber den Bus aus-
gelesen, z.B. von Visualisierungen, so werden diese Anfragen gespeichert und nach Ablauf der
Sende- und Schaltverzégerung beantwortet.

In der Verzdgerungszeit ist eine Initialisierungszeit von etwa zwei Sekunden enthalten. Die Initiali-
sierungszeit ist die Reaktionszeit, die der Prozessor bendétigt, um funktionsbereit zu sein.

@ Hinweis

Nach Busspannungswiederkehr wird grundsatzlich zunachst die Sendeverzégerungszeit abge-
wartet, bis Telegramme auf den Bus gesendet werden.

@ Hinweis

Im Reglermodus gilt die eingestellte Schaltverzégerung nicht fur das parametrierte Verhalten der
Ausgange.
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7.2.2

7.23

7.231

Zustand nach Ablauf der Sende- und Schaltverzégerung

Optionen: letzter empfangener Wert
eingegangene Werte ignorieren

» letzter empfangener Wert. Wahrend der Sende- und Schaltverzégerung bleiben die Eingange/
Ausgange lesend und senden nach Ablauf den aktuellen Wert.

» eingegangene Werte ignorieren: Wahrend der Sende- und Schaltverzégerung werden keine
neuen Werte angenommen. Es gilt der erste Wert, der nach Ablauf der Sende- und Schaltver-
zbgerung empfangen wird.

Anzahl Telegramme begrenzen

Optionen:  nein

Jja
Dieser Parameter begrenzt die vom Geréat erzeugte Buslast. Diese Begrenzung bezieht sich auf al-
le vom Gerat gesendeten Telegramme.

ABHANGIGER PARAMETER

Maximale Anzahl Telegramme

Optionen:  1...20...50

Dieser Parameter legt fest, wie viele Telegramme das Gerat innerhalb eines Zeitraums sendet. Die
Telegramme werden zu Beginn eines Zeitraums schnellstmdglich gesendet.

@ Hinweis

Das Gerat zahlt die gesendeten Telegramme innerhalb des parametrierten Zeitraums. Sobald die
maximale Anzahl gesendeter Telegramme erreicht ist, werden bis zum Ende des Zeitraums kei-
ne weiteren Telegramme auf den KNX-Bus gesendet. Ein neuer Zeitraum startet nach dem Ende
des vorangehenden Zeitraums. Dabei wird der Telegrammzahler auf Null zuriickgesetzt und das
Senden von Telegrammen wieder zugelassen. Es wird immer der zum Zeitpunkt des Sendens
aktuelle Wert des Kommunikationsobjekts gesendet.

Der erste Zeitraum (Pausenzeit) ist nicht exakt vorgegeben. Dieser Zeitraum kann zwischen null
Sekunden und dem parametrierten Zeitraum liegen. Die anschlieRenden Sendezeiten entspre-
chen der parametrierten Zeit.

Beispiel:

Maximale Anzahl gesendeter Telegramme = 5, Zeitraum = 5 s. 20 Telegramme stehen zum Sen-
den bereit. Das Gerat schickt sofort 5 Telegramme. Nach maximal 5 Sekunden werden die
nachsten 5 Telegramme gesendet. Ab diesem Zeitpunkt werden alle 5 Sekunden weitere 5 Tele-
gramme auf den KNX gesendet. Die Telegramme werden dabei in der Reihenfolge ihres Auflau-
fens gesendet (first in - first out).
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7.23.2

7.24

ABHANGIGER PARAMETER

Im Zeitraum

Optionen: 1 Sekunde
2 Sekunden
5 Sekunden
10 Sekunden
30 Sekunden
1 Minute

Dieser Parameter legt fest, wie viele Telegramme das Gerét innerhalb eines Zeitraums sendet. Die
Telegramme werden zu Beginn eines Zeitraums schnellstmoglich gesendet.

@ Hinweis

Das Geréat zahlt die gesendeten Telegramme innerhalb des parametrierten Zeitraums. Sobald die
maximale Anzahl gesendeter Telegramme erreicht ist, werden bis zum Ende des Zeitraums kei-
ne weiteren Telegramme auf den KNX-Bus gesendet. Ein neuer Zeitraum startet nach dem Ende
des vorangehenden Zeitraums. Dabei wird der Telegrammzahler auf Null zuriickgesetzt und das
Senden von Telegrammen wieder zugelassen. Es wird immer der zum Zeitpunkt des Sendens
aktuelle Wert des Kommunikationsobjekts gesendet.

Der erste Zeitraum (Pausenzeit) ist nicht exakt vorgegeben. Dieser Zeitraum kann zwischen null

Sekunden und dem parametrierten Zeitraum liegen. Die anschlieRenden Sendezeiten entspre-
chen der parametrierten Zeit.

Beispiel:

Maximale Anzahl gesendeter Telegramme = 5, Zeitraum = 5 s. 20 Telegramme stehen zum Sen-
den bereit. Das Gerat schickt sofort 5 Telegramme. Nach maximal 5 Sekunden werden die
nachsten 5 Telegramme gesendet. Ab diesem Zeitpunkt werden alle 5 Sekunden weitere 5 Tele-
gramme auf den KNX gesendet. Die Telegramme werden dabei in der Reihenfolge ihres Auflau-
fens gesendet (first in - first out).

Kommunikationsobjekt freigeben "In Betrieb" 1 Bit
Optionen:  nein
ja
» ja: Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben.
* nein: Das Kommunikationsobjekt ist nicht freigegeben.
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7.2.4.1 ABHANGIGER PARAMETER

Senden

Optionen:  Wert 0
Wert 1

7.24.2 ABHANGIGER PARAMETER

Sendezykluszeit

Optionen:  00:00:01...00:01:00...18:12:15

Hier wird das Zeitintervall eingestellt, mit dem das Kommunikationsobjekt /n Betrieb zyklisch ein
Telegramm sendet.

@ Hinweis

Nach Busspannungswiederkehr sendet das Kommunikationsobjekt seinen Wert nach Ablauf der
eingestellten Sende- und Schaltverzégerung.

7.2.5 Zugriff i-bus Tool

Optionen:  deaktiviert
nur Wertanzeige

voller Zugriff

Mit diesem Parameter ist es moglich den Zugriff des ABB i-bus®-Tools zu beschranken oder ganz
zu verbieten. Wird deaktiviert ausgewahlt, ist der Zugriff durch das i-bus® Tool komplett gesperrt.
Wenn nur Wertanzeige ausgewahlt wird, kénnen durch das ABB i-bus®-Tool keine Werte geandert
werden, es wird nur der Status angezeigt. Bei Auswahl von voller Zugriff funktioniert das ABB i-
bus®-Tool ohne Einschrankung, es kdbnnen Werte angezeigt und verandert werden (siehe Einbin-
dung in das i-bus®-Tool, Seite 85).

FCC/S 1.X.X.1|2CDC 508 200 D0O111 Rev A 95



ABB i-bus® KNX

Parameter

7.3

7.31

Parameterfenster Manuelle Bedienung

Allgemein Manuelle Bedienung

Automatisches Zurlicksetzen von
manueller Bedienung auf KNX-Betrieb

Manuelle Bedienung
Manuelle Bedienung

Applikation

Temperaturregler

Sollwertmanager

Uberwachung und Sicherheit

Ventil A

Ventil B

Lofterausgang

Relaisausgang

Sollwertverstellung

Eingang a

Eingang b

Eingang ¢

Eingang d

Abb. 30: Parameterfenster Manuelle Bedienung

Manuelle Bedienung

Optionen:

freigegeben
gesperrt

Q' freigegeben gesperrt

O nein ja

Dieser Parameter legt fest, ob die Umschaltung zwischen den Betriebszustanden Manuelle
Bedienung und KNX-Betrieb Uber die Taste Manuelle Bedienung mdglich ist.

freigegeben: Die Betriebszustande Manuelle Bedienung und KNX-Betrieb kbnnen Uber die Tas-
te Manuelle Bedienung umgeschaltet werden. Die Kommunikationsobjekte Freigeben/Sperren
Manuelle Bedienung und Status Manuelle Bedienung werden freigeschaltet.

Das Kommunikationsobjekt Freigeben/Sperren Manuelle Bedienung ermoglicht es die manuelle
Bedienung uber den Bus freizugeben oder zu sperren.

Das Kommunikationsobjekt Status Manuelle Bedienung zeigt an, ob die manuelle Bedienung

aktiv oder inaktiv ist. Das Kommunikationsobjekt wird

bei Anderung automatisch gesendet.

gesperrt. Die manuelle Bedienung ist generell gesperrt.
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7.3.2 Automatisches Zuriicksetzen von manueller Bedienung auf KNX-Betrieb

Optionen:  nein
Jja

Dieser Parameter legt fest, ob das Gerat nach dem Betatigen der Taste Manuelle Bedienung im
Betriebszustand Manuelle Bedienung bleibt oder in den KNX-Betrieb zurlickgesetzt wird.

» ja: Das Gerat wird abhangig von der parametrierten Zeit auf KNX-Betrieb zuriickgesetzt.

7.3.21 ABHANGIGER PARAMETER

Zeit fiir automatisches Zuriicksetzen auf KNX-Betrieb

Optionen:  00:00:30...00:05:00...18:12:15

Dieser Parameter legt fest, wie lange das Gerat nach dem Betétigen der Taste Manuelle
Bedienung im Betriebszustand Manuelle Bedienung bleibt.

Das Gerat bleibt nach der letzten Tastenbetatigung solange in Manueller Bedienung, bis entweder
die Taste Manuelle Bedienung erneut gedriickt wird oder die parametrierte Zeit abgelaufen ist.

FCC/S 1.X.X.1|2CDC 508 200 D0111 Rev A 97



ABB i-bus® KNX

Parameter

7.4

7.41

7411

Applikation

Parameterfenster Anwendungsparameter

Im Parameterfenster Anwendungsparameter werden die, fur die Anwendung nétigen, Grundein-
stellungen vorgenommen.

-.-.- FCC/51.1.2.1 Fan Coil Unit Controller PWM,3-stage,Manual Operation,MDRC > Applikation > Anwendungsparameter

Allgemein Geratefunktion Reglergerdt © Aktorgerat

Gerat wird als reiner Aktor verwendet, Das Gerst empfangt seine Stellwerte von einem Regler (z.B. Raumbediengerat).
+ Manuelle Bedienung

Grundstufe Heizen deaktiviert ‘@ Fan Coil Unit
= Applikati
A Grundstufe Kihlen deaktiviert © Fan Coil Unit
Anwendungsparameter Art des Heiz-/Kihlsystems 2-Rohr O 4-Rohr
Geratefunktion Umschaltung Heizen/Kihlen
+  Uberwachung und Sicherheit
Ansteuerung Grundstufe Heizen durch interner Ausgang A (Ventil) M
+  Ventil A ; i
R QO interner Ausgang B (Ventil)
Ansteuerung Grundstufe Kihlen durch = i
: KNX Kommunikationsobjekt
+ Ventil B

+ Lifterausgang

+ Relaisausgang

+  Sollwertverstellung
+ Einganga

+ Eingangb

+ Eingangc

+ Eingangd

Abb. 31: Parameterfenster Anwendungsparameter

FCC/S 1.1.x.1/1.5.x.1

Die folgenden Erlauterungen gelten nur fir:
« FCC/S1.1.1.1
« FCC/S1.1.21
+ FCC/S1.5.1.1
+ FCC/S1.5.21
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74111

741111

Aligemein Geratefunktion ©' Reglergerat Aktorgerat
2 Gerat wird mit internem Regler verwendet, mit diesem kann die Fan Coil Unit und weitere Heiz-/Kihlsysteme im gleichen Raum geregelt werden.
Manuelie Bedienung KNX Raumbediengerate im Slave Modus kénnen zur Bedienung verwendet werden.
i Grundstufe Heizen Fan Coil Unit: wasserbasiert x
Applikation
Zusatzstufe Heizen deaktiviert v
Anwendungsparameter
Grundstufe Kihlen Fan Coil Unit: wasserbasiert =
Geratefunktion
Zusatzstufe Kihlen deaktiviert -
Temperaturregler
Art des Heiz-/Kahlsystems 2-Rohr O 4-Rohr
ol abaG 2 Umschaltung Heizen/Kiihlen automatisch hd
Uberwachung und Sicherheit
Ansteuerung Grundstufe Heizen durch interner Ausgang A (Ventil) e
Ventil A
i Q' interner Ausgang B (Ventil)
Ansteuerung Grundstufe Kihlen durch i
Ventil B KMX Kommunikationsobjekt
Lifte
el Eingang Fensterstatus deaktiviert =
Relaisausgang Eingang Taupunkistatus deaktiviert =
Sollwertverstellung Eingang Fullstandsensor deaktiviert e
Ererme Temperatureingang tber physikalischen Gerateeingang bt
Hinweis: Konfiguration auf Parameterseite 'Eingang'
Eingang b
Eingang ¢
Eingang d

Abb. 32: Parameterfenster Anwendungsparameter

Geratefunktion

Optionen:  Reglergerét

Aktorgerét

Mit diesem Parameter wird die Funktionsweise des Gerats bestimmt. Es kann mit aktiviertem Reg-
ler und optionaler Kommunikation mit einem Raumbediengerat oder als reines Aktorgerat zur
Steuerung einer Fan Coil Unit genutzt werden. Im letzteren Fall missen die Stellgrofen zur An-
steuerung der Ausgange von einem externen Regler an das Gerat gesendet werden.

Reglergerét: In diesem Modus arbeitet das Gerat eigenstandig — basierend nur auf den, mit den
Eingdngen gemessenen (oder iber KNX empfangenen), Zustéanden (z. B. Temperatur) und den
Uber KNX empfangenen Sollwerten/Betriebsmodusumschaltungen. Aus diesen Angaben wer-
den die nétigen StellgroRen fir die Ausgange selbsttatig berechnet.

Die Parameterfenster Temperaturregler und Sollwertmanager, sowie samtliche Kommunikati-
onsobjekte fir die Master/Slave Kommunikation werden aktiviert. Das Gerat agiert hierbei als
Master.

Aktorgerét: In diesem Modus agiert das Gerat als reiner Aktor. Die Reglerfunktion muss von ei-
nem externen Gerat iUbernommen und die Stellgrof3en Uber KNX an den Aktor gesendet wer-
den.

Es werden dementsprechend die Parameterfenster Temperaturregler und Sollwertmanager de-
aktiviert.

Auswahl Reglergerat

Die folgenden Parameter sind sichtbar, wenn im Parameter Gerétefunktion die Option Reglergerét
gewahlt wurde.

FCC/S 1.X.X.1|2CDC 508 200 D0111 Rev A 99

2CDC078007F0218



ABB i-bus® KNX

Parameter

7411111

ABHANGIGER PARAMETER

Grundstufe Heizen

Die folgende Beschreibung gilt fir den Fall, dass im Parameter Gerétefunktion die Option Regler-
gerét gewahlt wurde.

Optionen:  deaktiviert

Konvektor (z.B. Radiator)

Fldchenheizung (z.B. FuBbodenheizung)

elektrischer Erhitzer (im Raum)

freie Konfiguration

Fan Coil Unit: elektrischer Erhitzer (in der Fan Coil Unit)
Fan Coil Unit: Heizregister wasserfiihrend

Mit diesem Parameter wird die Art der Anwendung fiir die Heizstufe ausgewahlit. Basierend auf
dieser Auswahl wird der Regler vorkonfiguriert und kann fur die gewahlte Anwendung verwendet
werden.

deaktiviert. Mit Auswahl dieser Option wir die Heizstufe deaktiviert. Ebenso werden alle abhan-
gigen Parameter und Parameterseiten deaktiviert.

Konvektor (z.B. Radiator): Diese Option sollte gewahlt werden, wenn als Heizstufe ein Konvek-
tor, wie z.B. ein Radiator, verwendet wird.

Der Parameter Art der Stellgré3e Grundstufe Heizen wird auf P/ stetig (0...100 %) mit den ent-
sprechenden P und | Anteilen vorparametriert.

Fléachenheizung (z.B. FuBbodenheizung): Diese Option sollte gewahlt werden, wenn als Heiz-
stufe eine Flache, wie z.B. eine FuBbodenheizung, verwendet wird.

Der Parameter Art der Stellgré3e Grundstufe Heizen wird auf P/ stetig (0...100 %) mit den ent-
sprechenden P und | Anteilen vorparametriert.

elektrischer Erhitzer (im Raum): Diese Option sollte gewahlt werden, wenn als Heizstufe ein
elektrischer Erhitzer, welcher sich im Raum befindet, verwendet wird und bei welchem es nicht
erforderlich ist, dass bei Betrieb auch der Liifter [duft.

Der Parameter Art der Stellgré3e Grundstufe Heizen wird auf 2-Punkt (1 Bit Ein/Aus) vorpara-
metriert.

freie Konfiguration: Mit dieser Option ist es moglich frei die Art der Heizstufe und ebenso die Art
der Regelung zu wahlen. Diese Option kann gewahlt werden, wenn die Art der Anwendung
nicht ganz klar ist oder wenn spezifische Anpassungen notwendig sind.

Der Parameter Art der Stellgré3e Grundstufe Heizen wird auf Pl stetig (0...100 %) vorkonfigu-
riert, es kann aber frei zwischen allen Regelungsarten gewahlt werden.

Fan Coil Unit: elektrischer Erhitzer (in der Fan Coil Unit): Diese Option sollte gewahlt werden,
wenn als Heizstufe ein elektrischer Erhitzer, welcher sich in der Fan Coil Unit befindet, verwen-
det wird und deshalb erfordert, dass bei Betrieb auch der Lufter lauft.

Der Parameter Art der Stellgré3e Grundstufe Heizen wird auf 2-Punkt (1 Bit Ein/Aus) vorpara-
metriert.

Fan Coil Unit: Heizregister wasserfiihrend: Diese Option sollte gewahlt werden, wenn als Heiz-
stufe das wasserflihrende Heizregister in der Fan Coil Unit verwendet wird.

Der Parameter Art der Stellgré3e Grundstufe Heizen wird auf Pl stetig (0...100 %) fiir Fan Coil
Unit mit den entsprechenden P und | Anteilen vorparametriert.
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Abhangige Parameter:

Zusatzstufe Heizen

Art des Heiz-/Kiihlsystems

Umschaltung Heizen/Kiihlen

Verwendung 6-Wege-Ventil (nur FCC/S 1.2.x.1/1.3.x.1)
Ansteuerung Grundstufe Heizen durch

(D Hinweis

Bei Auswahl der Optionen Fan Coil Unit: elektrischer Erhitzer oder Fan Coil Unit: Heizregister
wasserfiihrend, folgt der Lufter, bei aktivem Automatikmodus, dem Ventilstellwert dieser Stufe.

Bei Auswahl der Option freie Konfiguration, kann dies Uber einen Parameter ebenfalls eingestellt
werden.
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ABHANGIGER PARAMETER

Zusatzstufe Heizen

Dieser Parameter ist sichtbar, wenn im Parameter Gerétefunktion die Option Reglergerét gewahit
und der Parameter Grundstufe Heizen nicht deaktiviert ist.

Optionen:  deaktiviert

Konvektor (z.B. Radiator)

Fldchenheizung (z.B. FuBbodenheizung)

elektrischer Erhitzer (im Raum)

freie Konfiguration

Fan Coil Unit: elektrischer Erhitzer (in der Fan Coil Unit)
Fan Coil Unit: Heizregister wasserfiihrend

Mit diesem Parameter wird die Art der Anwendung fir die Zusatzstufe Heizen ausgewahlt. Basie-
rend auf dieser Auswahl wird der Regler vorkonfiguriert und kann fir die gewahlte Anwendung ver-
wendet werden.

deaktiviert. Mit Auswahl dieser Option wir die Zusatzstufe Heizen deaktiviert. Ebenso werden
alle abhangigen Parameter und Parameterseiten deaktiviert.

Konvektor (z. B. Radiator): Diese Option sollte gewahlt werden, wenn als Zusatzstufe Heizen
ein Konvektor, wie z.B. ein Radiator, verwendet wird.

Der Parameter Art der Stellgré3e Zusatzstufe Heizen wird auf Pl stetig (0...100%) mit den ent-
sprechenden P und | Anteilen vorparametriert.

Fldchenheizung (z. B. FuBbodenheizung): Diese Option sollte gewahlt werden, wenn als Zu-
satzstufe Heizen eine Flache, wie z. B. eine FuRbodenheizung, verwendet wird.

Der Parameter Art der Stellgré3e Zusatzstufe Heizen wird auf Pl stetig (0...100%) mit den ent-
sprechenden P und | Anteilen vorparametriert.

elektrischer Erhitzer (im Raum): Diese Option sollte gewahlt werden, wenn als Zusatzstufe Hei-
zen ein elektrischer Erhitzer, welcher sich im Raum befindet, verwendet wird und bei welchem
es nicht erforderlich ist, dass bei Betrieb auch der Lifter lauft.

Der Parameter Art der Stellgré3e Zusatzstufe Heizen wird auf 2-Punkt (1 Bit Ein/Aus) vorpara-
metriert.

freie Konfiguration: Mit dieser Option ist es moglich, frei die Art der Zusatzstufe Heizen und
ebenso die Art der Regelung zu wahlen. Diese Option kann gewahlt werden, wenn die Art der
Anwendung nicht ganz klar ist oder wenn spezifische Anpassungen notwendig sind.

Der Parameter Art der Stellgré3e Grundstufe Zusatzstufe wird auf P/ stetig (0...100%) vorkonfi-
guriert, es kann aber frei zwischen allen Regelungsarten gewahlt werden.

Fan Coil Unit: elektrischer Erhitzer (in der Fan Coil Unit): Diese Option sollte gewahlt werden,
wenn als Zusatzstufe Heizen ein elektrischer Erhitzer, welcher sich in der Fan Coil Unit befin-
det, verwendet wird und deshalb erfordert, dass bei Betrieb auch der Lifter lauft.

Der Parameter Art der Stellgré3e Zusatzstufe Heizen wird auf 2-Punkt (1 Bit Ein/Aus) vorpara-
metriert.

Fan Coil Unit: Heizregister wasserfiihrend: Diese Option sollte gewahlt werden, wenn als Zu-
satzstufe Heizen das wasserflihrende Heizregister in der Fan Coil Unit verwendet wird.

Der Parameter Art der Stellgréf3e Zusatzstufe Heizen wird auf Pl stetig (0...100%) fiir Fan Coil
Unit mit den entsprechenden P und | Anteilen vorparametriert.

Abhangige Parameter:

Ansteuerung Zusatzstufe Heizen durch

@ Hinweis

Bei Auswahl der Optionen Fan Coil Unit: elektrischer Erhitzer oder Fan Coil Unit: Heizregister
wasserfiihrend, folgt der Lufter, bei aktivem Automatikmodus, dem Ventilstellwert dieser Stufe.
Bei Auswahl der Option freie Konfiguration, kann dies Uber einen Parameter ebenfalls eingestellt
werden.
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7411.11.2

ABHANGIGER PARAMETER

Grundstufe Kiihlen

Die folgende Beschreibung gilt fir den Fall, dass im Parameter Gerétefunktion die Option Regler-
modus gewahlt wurde.

Optionen:  deaktiviert
Fldchenkiihlung (z.B. Kiihldecke)
freie Konfiguration
Fan Coil Unit: Kiihiregister wasserfiihrend

Mit diesem Parameter wird die Art der Anwendung fiir die Grundstufe Kiihlen ausgewahit. Basie-
rend auf dieser Auswahl wird der Regler vorkonfiguriert und kann fur die gewahlte Anwendung ver-
wendet werden.

» deaktiviert: Mit Auswahl dieser Option wird die Grundstufe Kiuhlen deaktiviert. Ebenso werden
alle abhangigen Parameter und Parameterseiten deaktiviert.

» Flachenkiihlung (z. B. Kiihldecke): Diese Option sollte gewahlt werden, wenn als Grundstufe
Kuhlen eine Flache, wie z.B. eine Kiuihldecke, verwendet wird.

Der Parameter Art der Grundstufe Kiihlen wird auf P/ stetig (0...100%) mit den entsprechenden
P und | Anteilen vorparametriert.

» freie Konfiguration: Mit dieser Option ist es moglich, frei die Art der Grundstufe Kiihlen und
ebenso die Art der Regelung zu wahlen. Diese Option kann gewahlt werden, wenn die Art der
Anwendung nicht ganz klar ist oder wenn spezifische Anpassungen notwendig sind.

Der Parameter Art der Grundstufe Kiihlen wird auf P/ stetig (0...100%) vorkonfiguriert, es kann
aber frei zwischen allen Regelungsarten gewahlt werden.

» Fan Coil Unit: Kiihlregister wasserflihrend: Diese Option sollte gewahlt werden, wenn als
Grundstufe Kihlen das wasserfihrende Heizregister in der Fan Coil Unit verwendet wird.

Der Parameter Art der Grundstufe Kiihlen wird auf Pl stetig (0...100%) fiir Fan Coil Unit mit den
entsprechenden P und | Anteilen vorparametriert.

Abhédngige Parameter:

» Zusatzstufe Kiihlen

* Art des Heiz-/Kiihlsystems

» Umschaltung Heizen/Kliihlen

» Verwendung 6-Wege-Ventil (nur FCC/S 1.2.x.1/1.3.x.1)
» Ansteuerung Grundstufe Kiihlen durch

@ Hinweis

Bei Auswahl der Optionen Fan Coil Unit: Kiihilregister wasserfiihrend, folgt der Lifter, bei aktivem
Automatikmodus, dem Ventilstellwert dieser Stufe.

Bei Auswahl der Option freie Konfiguration, kann dies Uber einen Parameter ebenfalls eingestellt
werden.
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ABHANGIGER PARAMETER

Zusatzstufe Kiihlen

Dieser Parameter ist sichtbar, wenn im Parameter Gerétefunktion die Option Reglergerét gewahit
und der Parameter Grundstufe Kiihlen nicht deaktiviert ist.

Optionen:  deaktiviert

Fldchenkiihlung (z.B. Kiihldecke)
freie Konfiguration
Fan Coil Unit: Kiihlregister wasserfiihrend

Mit diesem Parameter wird die Art der Anwendung fiir die Zusatzstufe Kiihlen ausgewahlt. Basie-
rend auf dieser Auswahl wird der Regler vorkonfiguriert und kann fur die gewahlte Anwendung ver-
wendet werden.

deaktiviert. Mit Auswahl dieser Option wir die Zusatzstufe Kihlen deaktiviert. Ebenso werden
alle abhangigen Parameter und Parameterseiten deaktiviert.

Flachenkihlung (z. B. Kiihldecke): Diese Option sollte gewahlt werden, wenn als Zusatzstufe
Kuhlen eine Flache, wie z.B. eine Kiuihldecke, verwendet wird.

Der Parameter Art der Stellgré3e Zusatzstufe Kiihlen wird auf Pl stetig (0...100%) mit den ent-
sprechenden P und | Anteilen vorparametriert.

freie Konfiguration: Mit dieser Option ist es moglich, frei die Art der Zusatzstufe Kihlen und
ebenso die Art der Regelung zu wahlen. Diese Option kann gewahlt werden, wenn die Art der
Anwendung nicht ganz klar ist oder wenn spezifische Anpassungen notwendig sind.

Der Parameter Art der Stellgré3e Zusatzstufe Kiihlen wird auf P/ stetig (0...100%) vorkonfigu-
riert, es kann aber frei zwischen allen Regelungsarten gewahlit werden.

Fan Coil Unit: Kihlregister wasserfiihrend: Diese Option sollte gewahlt werden, wenn als Zu-
satzstufe Kihlen das wasserfuhrende Heizregister in der Fan Coil Unit verwendet wird.

Der Parameter Art der Stellgré3e Zusatzstufe Kiihlen wird auf Pl stetig (0...100%) fiir Fan Coil
Unit mit den entsprechenden P und | Anteilen vorparametriert.

Abhéangige Parameter:

Ansteuerung Zusatzstufe Kiihlen durch

@ Hinweis

Bei Auswahl der Optionen Fan Coil Unit: Kiihlregister wasserfiihrend, folgt der Lufter, bei aktivem
Automatikmodus, dem Ventilstellwert dieser Stufe.

Bei Auswahl der Option freie Konfiguration, kann dies Uber einen Parameter ebenfalls eingestellt
werden.
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ABHANGIGER PARAMETER

Art des Heiz-/Kiihlsystems

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn die Parameter Grundstufe Heizen oder
Grundstufe Kiihlen deaktiviert sind.

Optionen:  2-Rohr

4-Rohr

Dieser Parameter muss entsprechend dem installierten Heiz-/KUhlsystem gewahlt werden, in wel-
chem das Gerat verwendet werden soll. Er beeinflusst das Umschaltverhalten des Gerats zwi-
schen Heizen und Kuhlen.

2-Rohr. Diese Option ist zu wahlen, wenn die angesteuerten Heiz-und Kiihlgerate sich in einem
2-Rohr-System befinden. In diesem wird nur eine Rohrleitung verwendet, um das Gerat mit
Warm- oder Kaltwasser zu versorgen. Es kann also immer nur geheizt oder gekihlt werden, fir
den Wechsel ist eine Umschaltung nétig. Hieraus folgt, dass das Geréat selbst nicht Uber einen
Wechsel zwischen Heizen und Kuhlen entscheiden darf und die Umschaltung immer Uber den
Bus erfolgen muss. Der Parameter Umschaltung Heizen/K(ihlen wird entsprechend unveran-
derbar auf nur liber Objekt parametriert.

4-Rohr: Diese Option muss dann gewahlt werden, wenn die angesteuerten Gerate sich in ei-
nem 4-Rohr-System befinden. In einem 4-Rohr-System werden flr die Warm- und Kaltwasser-
versorgung getrennte Rohrleitungen verwendet. Es ist somit mdglich, jederzeit zwischen Heiz-
und Kihlbetrieb zu wechseln. In diesem Fall kann die Entscheidung zentral, aber auch durch
das Gerat selbst getroffen werden. Der Parameter Umschaltung Heizen/Kiihlen wird entspre-
chend auf die Option automatisch parametriert.
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ABHANGIGER PARAMETER

Umschaltung Heizen/Kiihlen

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn die Parameter Grundstufe Heizen oder Grundstufe
Kiihlen deaktiviert sind.

Optionen:  automatisch
nur lber Objekt
tiber Nebenstelle und tiber Objekt

Der Standardwert dieses Parameters hangt von der Auswahl im Parameter Art des Heiz-/
Kiihlsystems ab.

e Auswahl 4-Rohr:

— automatisch: Wird die Option automatisch gewahlt, erfolgt die Umstellung nur durch den

Regler des Gerats, abhangig von der gewahlten Solltemperatur. Hierbei wird das Kommuni-

kationsobjekt Umschaltung Heizen/Kiihlen ausgeblendet.

— nur Uber Objekt: Darf die Umschaltung nur zentral durch eine Visualisierung oder ein Ge-

baudemanagementsystem erfolgen, z. B. wenn aus Energiespargriinden die Kalteerzeuger
und Warmeerzeuger nicht gleichzeitig arbeiten sollen, kann hier aber auch eine Umstellung

auf nur iiber Objekt vorgenommen werden. Das Kommunikationsobjekt Umschaltung
Heizen/Kiihlen ist sichtbar.

— Uber Nebenstelle und tiber Objekt. Die Kommunikationsobjekte Umschaltung Heizen/Kiihlen

und Heizen/Kiihlen anfordern (Master) sind sichtbar. Uber diese Kommunikationsobjekte

kann ein Wechsel zwischen Heizen und Kuihlen tber den Bus ausgelost werden. Das Kom-
munikationsobjekt Heizen/Kiihlen anfordern (Master) dient dabei zur Anbindung an eine Be-

diengeratenebenstelle im Rahmen der Master/Slave-Kommunikation.
* Auswahl 2-Rohr:

Wurde 2-Rohr ausgewahlt, ist der Standardwert unverénderbar auf nur iber Objekt eingestellt

und das zugehdrige Kommunikationsobjekt Umschaltung Heizen/Kiihlen ist sichtbar.

In einem 2-Rohr-System wird die gleiche Rohrleitung fiir die Versorgung mit heiRem und kaltem

Wasser genutzt. Da das Gerat nicht feststellen kann, welcher Fall gerade vorliegt, muss die

Umschaltung immer zentral erfolgen und dem Gerat per Kommunikationsobjekt mitgeteilt wer-

den.
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Parameter

7411115

ABHANGIGER PARAMETER

Ansteuerung Grundstufe Heizen durch

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn der Parameter Grundstufe Heizen deaktiviert ist.

Optionen:  Interner Ausgang A (Ventil)
Interner Ausgang B (Ventil) (Nicht fiir FCC/S 1.4.1.1)
Interner Relaisausgang (Nicht fiir FCC/S 1.4.1.1)
KNX Kommunikationsobjekt

Mit diesem Parameter wird eingestellt, in welcher Art und Weise die StellgroRe fiir die Grundstufe
Heizen ausgegeben werden soll.

@ Hinweis

Abhangig von der Auswahl im Parameter Grundstufe Heizen sind nicht alle Optionen auswahl-
bar.

Beispiel:

Wurde im Parameter Grundstufe Heizen die Option Fan Coil Unit: Elektrischer Erhitzer (in der
Fan Coil Unit) ausgewahlt, ist es nicht moglich als Ausgang einen der Ventilausgange A oder B
zu wahlen, da ein elektrischer Erhitzer nicht Uber einen Ventilausgang angesteuert werden kann.
Umgekehrt gilt, dass bei Auswahl einer wasserfiihrenden Heizart der Relaisausgang nicht ge-
wahlt werden kann.

» Interner Ausgang A (Ventil); Interner Ausgang B (Ventil); Interner Relaisausgang: Wird einer
der internen Ausgange gewahlt, wird die StellgroRe direkt auf diesen physikalischen Ausgang
ausgegeben, an welchem sie in das entsprechende Ausgangssignal umgewandelt wird.

Die Ausgange A und B werden zur Ansteuerung von Ventilantrieben verwendet, wogegen der
Relaisausgang zur Ansteuerung eines elektrischen Erhitzers verwendet wird.

Parallel zur Ansteuerung Uber den entsprechenden internen Ausgang erfolgt die Ausgabe auch
immer Uber das zugehorige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Grundstufe Heizen.

*  KNX Kommunikationsobjekt: Wurde als Option KNX Kommunikationsobjekt gewahlt, erfolgt kei-

ne Ansteuerung Uber einen der internen Ausgange, sondern der Stellwert wird nur auf den Bus
ausgegeben.

Dies erfolgt Uber das zugehdrige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Grundstufe Heizen.

@ Hinweis

Abhangig von der gewahlten Option im Parameter Grundstufe Heizen kann dieser Parameter
einen anderen Standardwert haben.

Die Einstellungen zu den genauen Regelparametern werden auf der Parameterseite
Temperaturregler — Grundstufe Heizen vorgenommen.

Die Einstellungen zur Ansteuerung der Stellwerte lber die Ventilausgange werden auf der jewei-
ligen Ventil-Parameterseite vorgenommen.

Nur FCC/S 1.2.x.1 & 1.3.x.1: Wurde der Parameter Verwendung 6-Wege Ventil mit ja parame-
triert, so ist dieser Parameter unveranderbar auf Interner Ausgang A (Ventil) voreingestellt.
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Parameter

7411.1.1.6

ABHANGIGER PARAMETER

Ansteuerung Grundstufe Kiihlen durch

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn der Parameter Grundstufe Kiihlen deaktiviert ist.

Optionen: Interner Ausgang A (Ventil)
Interner Ausqang B (Ventil) (Nicht fiir FCC/S 1.4.1.1)
KNX Kommunikationsobjekt

Mit diesem Parameter wird eingestellt, in welcher Art und Weise die StellgroRe fur die Grundstufe
Klhlen ausgegeben werden soll.

» Interner Ausgang A (Ventil); Interner Ausgang B (Ventil): Wird einer der internen Ausgange ge-
wahlt, wird die Stellgrofie direkt auf diesen physikalischen Ausgang ausgegeben, an welchem
sie in das entsprechende Ausgangssignal umgewandelt wird.

Die Ausgange A und B werden zur Ansteuerung von Ventilantrieben verwendet.
Parallel zur Ansteuerung tber den entsprechenden internen Ausgang, erfolgt die Ausgabe auch
immer Uber das zugehorige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Grundstufe Kiihlen.

@ Hinweis
(Auswahl im Parameter Art des Heiz-/Klihlsystems: 4-Rohr)

Abhangig von der Auswahl im Parameter Ausgabe fiir Grundstufe Heizen, sind nicht alle Optio-
nen auswahlbar. Wurde hier bereits einer der Ausgange gewahlt, kann dieser nicht auch als Aus-
gang fur die Grundstufe Kiihlen verwendet werden.

Beispiel:
Wourde als Ausgang fur die Grundstufe Heizen die Option Interner Ausgang A (Ventil) gewahlt,

kann dieser nicht als Ausgang fiir die Grundstufe Kiihlen gewahlt werden. Umgekehrt gilt dies
auch bei Auswahl Interner Ausgang B (Ventil).

Nur FCC/S 1.2.x.1 & 1.3.x.1:
Wurde der Parameter Verwendung 6-Wege Ventil mit ja parametriert, ist dieser Parameter unver-
anderbar auf Interner Ausgang A (Ventil) voreingestellt.

(Auswahl im Parameter Art des Heiz-/Kiihlsystems: 2-Rohr)

In einem 2-Rohr-System erfolgt Heizen und Kiihlen Uber das gleiche Gerat (z.B. Fan Coil Unit).
Hierbei ist es moglich, dass fur Heizen und Kihlen entweder das gleiche Ventil verwendet wird
oder, dass zwei Ventile eingesetzt werden, da die Abgabe der Warme/Kalte in den Raum Uber ei-
gene Heiz-/Kuhlregister erfolgt. Deswegen ist es hier moglich, die Stellgré3en fur Heizen und
Kihlen auf den gleichen Ausgang auszugeben.

*  KNX Kommunikationsobjekt: Wurde als Option KNX Kommunikationsobjekt gewahlt, erfolgt kei-
ne Ansteuerung Uber einen der internen Ausgange, sondern der Stellwert wird nur auf den Bus
ausgegeben.

Dies erfolgt Uber das zugehdérige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Grundstufe Kiihlen.

@ Hinweis

Abhangig von der gewahlten Option im Parameter Ansteuerung fiir Grundstufe Heizen kann die-
ser Parameter einen anderen Standardwert haben.

Die Einstellungen zu den genauen Regelparametern werden auf der Parameterseite
Temperaturregler — Grundstufe Kiihlen vorgenommen.

Die Einstellungen zur Ansteuerung der Stellwerte Uber die Ventilausgange werden auf der jewei-
ligen Ventil-Parameterseite vorgenommen.

Nur FCC/S 1.2.x.1 & 1.3.x.1: Wurde der Parameter Verwendung 6-Wege Ventil mit ja parame-
triert, so ist dieser Parameter unveranderbar auf Interner Ausgang A (Ventil) voreingestellt.
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Parameter

7411117

ABHANGIGER PARAMETER

Ansteuerung Zusatzstufe Heizen durch

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn der Parameter Zusatzstufe Heizen deaktiviert ist.

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn im Parameter Gerétefunktion die Option Aktorgerét ge-
wahlt wurde.

Optionen:  Interner Ausgang A (Ventil)
Interner Ausgang B (Ventil) (Nicht fiir FCC/S 1.4.1.1)
Interner Relaisausgang (Nicht fiir FCC/S 1.4.1.1)
KNX Kommunikationsobjekt

Mit diesem Parameter wird eingestellt in welcher Art und Weise die StellgroRe fiir die Zusatzstufe
Heizen ausgegeben werden soll.

Die Parameteroptionen sind abhangig von den, in den Parametern Zusatzstufe Heizen,
Ansteuerung fiir Grundstufe Heizen und Ansteuerung fiir Grundstufe Kiihlen, gewahlten Werten.

» Interner Ausgang A (Ventil); Interner Ausgang B (Ventil):
Wird einer der internen Ausgange gewahlt, wird die StellgrolRe direkt auf diesen physikalischen
Ausgang ausgegeben, an welchem sie in das entsprechende Ausgangssignal umgewandelt
wird.
Die Ausgange A und B werden zur Ansteuerung von Ventilantrieben verwendet.
Parallel zur Ansteuerung Uber den entsprechenden internen Ausgang, erfolgt die Ausgabe auch
immer Uber das zugehorige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Zusatzstufe Heizen.

@ Hinweis

4-Rohr System (Auswahl im Parameter Art des Heiz-/KiihIsystems: 4-Rohr):

Abhangig von der Auswahl in den Parametern Ansteuerung fiir Grundstufe Heizen und
Grundstufe Kiihlen sind nicht alle Optionen auswahlbar. Wurde hier bereits einer der Ausgange
gewahlt, so kann dieser nicht auch als Ausgang flr die Zusatzstufe Heizen verwendet werden.

Beispiel:
Wourde als Ausgang fur die Grundstufe Heizen die Option Interner Ausgang A (Ventil) gewahlt,
kann dieser nicht als Ausgang fiir die Zusatzstufe Heizen gewahlt werden.

2-Rohr System (Auswahl im Parameter Art des Heiz-/Kiihlsystems: 2-Rohr):

In einem 2-Rohr-System erfolgt Heizen und Kuhlen Uber das gleiche Gerat (z.B. Fan Coil Unit).
Hierbei ist es moglich, dass fiir Heizen und Kiihlen entweder das gleiche Ventil verwendet wird
oder, dass zwei Ventile eingesetzt werden, da die Abgabe der Warme/Kalte in den Raum Uber ei-
gene Heiz-/Kuhlregister erfolgt. Deswegen ist es hier moglich die StellgréRen fir Heizen und
Kuhlen auf den gleichen Ausgang auszugeben.

*  KNX Kommunikationsobjekt. Wurde als Option KNX Kommunikationsobjekt gewahlt, erfolgt kei-
ne Ansteuerung Uber einen der internen Ausgange, sondern der Stellwert wird nur auf den Bus
ausgegeben.

Dies erfolgt Uber das zugehdrige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Zusatzstufe Heizen.

@ Hinweis

Die Einstellungen zu den genauen Regelparametern werden auf der Parameterseite
Temperaturregler — Zusatzstufe Heizen vorgenommen.

Die Einstellungen zur Ansteuerung der Stellwerte Uber die Ventilausgange werden auf der jewei-
ligen Ventil-Parameterseite vorgenommen.

Nur FCC/S 1.2.x.1 & 1.3.x.1: Wurde der Parameter Verwendung 6-Wege Ventil mit ja parame-
triert, ist dieser Parameter unveranderbar auf Interner Ausgang A (Ventil) voreingestellt.
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Parameter

7411118

ABHANGIGER PARAMETER

Ansteuerung Zusatzstufe Kiihlen durch

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn der Parameter Zusatzstufe Kiihlen deaktiviert ist.

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn im Parameter Gerétefunktion die Option Aktorgerét ge-
wahlt wurde.

Optionen:  Interner Ausgang A (Ventil)
Interner Ausgang B (Ventil) (Nicht fiir FCC/S 1.4.1.1)
KNX Kommunikationsobjekt

Mit diesem Parameter wird eingestellt, in welcher Art und Weise die Stellgrof3e fur die Zusatzstufe
Kihlen ausgegeben werden soll.

Die Parameteroptionen sind abhangig von den in den Parametern Zusatzstufe Heizen,
Ansteuerung fiir Grundstufe Heizen, Ansteuerung flir Grundstufe Kiihlen und Ansteuerung ftir
Zusatzstufe Heizen gewahlten Werten.

» Interner Ausgang A (Ventil); Interner Ausgang B (Ventil):
Wird einer der internen Ausgange gewahlt, wird die StellgrolRe direkt auf diesen physikalischen
Ausgang ausgegeben, an welchem sie in das entsprechende Ausgangssignal umgewandelt
wird.
Die Ausgange A und B werden zur Ansteuerung von Ventilantrieben verwendet.
Parallel zur Ansteuerung Uber den entsprechenden internen Ausgang, erfolgt die Ausgabe auch
immer Uber das zugehorige KNX-Kommunikationsobjekt Status Stellwert Zusatzstufe Klihlen.

@ Hinweis

4-Rohr System (Auswahl im Parameter Art des Heiz-/KiihIsystems: 4-Rohr):

Abhangig von der Auswahl in den Parametern Ansteuerung fiir Grundstufe Heizen, Grundstufe
Kiihlen und Zusatzstufe Heizen sind nicht alle Optionen auswahlbar. Wurde hier bereits einer der
Ausgange gewahlt, so kann dieser nicht auch als Ausgang fur die Grundstufe Kiihlen verwendet
werden.

Beispiel:

Wourde als Ausgang fur die Grundstufe Heizen die Option Interner Ausgang A (Ventil) gewabhlt,
kann dieser nicht als Ausgang fiir die Zusatzstufe Kiihlen gewahlt werden. Umgekehrt gilt dies
auch bei Auswahl Interner Ausgang B (Ventil).

2-Rohr System (Auswahl im Parameter Art des Heiz-/Klihlsystems: 2-Rohr):

In einem 2-Rohr-System erfolgt Heizen und Kiihlen Gber das gleiche Gerat (z.B. Fan Coil Unit).
Hierbei ist es moglich, dass fiir Heizen und Kihlen entweder das gleiche Ventil verwendet wird
oder dass zwei Ventile eingesetzt werden, da die Abgabe der Warme/Kalte in den Raum Uber ei-
gene Heiz-/Kuhlregister erfolgt. Deswegen ist es hier moglich, die StellgréRen fir Heizen und
Kuhlen auf den gleichen Ausgang auszugeben.

Parallel zur Ansteuerung Uber den entsprechenden internen Ausgang, erfolgt die Ausgabe auch
immer Uber das zugehérige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Heizen.

*  KNX Kommunikationsobjekt: Wurde als Option KNX Kommunikationsobjekt gewahlt, erfolgt kei-
ne Ansteuerung Uber einen der internen Ausgange, sondern der Stellwert wird nur auf den Bus
ausgegeben.

Dies erfolgt Giber das zugehdrige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Zusatzstufe Kiihlen.

@ Hinweis

Die Einstellungen zu den genauen Regelparametern werden auf der Parameterseite
Temperaturregler — Zusatzstufe Kiihlen vorgenommen.

Die Einstellungen zur Ansteuerung der Stellwerte Uber die Ventilausgange werden auf der jewei-
ligen Ventil-Parameterseite vorgenommen.
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Parameter

7411119

VAN

7.41.1.1.1.91

ABHANGIGER PARAMETER

Schalten des Relaisausgangs unabhangig von der Liifterstufe (auch wenn Liifter = 0)

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn entweder flr Ansteuerung Grundstufe Heizen oder
Ansteuerung Zusatzstufe Heizen die Option interner Relaisausgang ausgewahlit wurde.

Optionen:  nein
ja
Mit diesem Parameter wird eingestellt, ob ein Schalten des Relaisausgangs erlaubt sein soll, unab-

hangig davon, ob der Lifter 1auft oder nicht. Das Schalten erfolgt dabei tiber das abhangige Kom-
munikationsobjekt Schalten Relais.

ACHTUNG
Gerateschaden durch zu grof3e Hitze

Ein elektrischer Erhitzer kann eine grof3e Hitze erzeugen. Mit Verwendung des Kommunikations-
objekts Schalten Relais ist es moglich den elektrischen Erhitzer einzuschalten, ohne dass der
Lufter 1auft. Ublicherweise wird der Lifter verwendet, um die erhitzte Luft in den Raum zu blasen.
Ohne den laufenden Lifter besteht die Gefahr des Uberhitzens, welche zu Beschadigung des
Gebaudes oder der Gefahr eines Feuers fuhren kann.

Zur Vermeidung mussen geeignete Malnahmen, wie z. B. eine Temperaturiiberwachung mit
mechanischer Abschaltung, vorgenommen werden.

ABHANGIGER PARAMETER

Automatisches Riicksetzen der manuellen Relaisiibersteuerung auf Reglerbetrieb nach

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameter Schalten des Relaisausgangs unabhéngig
von der Llifterstufe (auch wenn Llifter = 0) die Option ja gewahlt wurde.

Optionen:  00:00:30...00:05:00...18:12:15

Mit diesem Parameter wird festgelegt, wann ein Schalten des Relais aul3erhalb der Reglersteue-
rung wieder zuriick genommen werden soll und die Reglerbedienung wieder aktiv wird.

Fir den hier angegeben Zeitraum kann iiber das Kommunikationsobjekt eine Ubersteuerung des
Relaisausgangs erfolgen. Erst nach Ablauf dieser Zeit wird fir das Relais wieder der durch den
Regler vorgegebene Stellwert ibernommen.

Ein Wechsel der Betriebsart von Heizen in Kihlen fihrt immer zur Zurlicksetzung der manuellen
Relaistbersteuerung in den Reglerbetrieb.
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Parameter

741.1.1.1.10

7.41.1.1.1.101

ABHANGIGER PARAMETER

Eingang Fensterstatus

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn der Parameter Gerétefunktion mit der Option Aktorgerét
parametriert wurde.

Optionen:  deaktiviert
tiber physikalischen Geréteeingang
tiber Kommunikationsobjekt

Dieser Parameter dient dazu, dem integrierten Regler mitzuteilen, ob er den Status eines Fensters
(offen/geschlossen) mit in die Regelung einbeziehen soll.

» deaktiviert. Wurde deaktiviert ausgewabhlt, wird der Fensterstatus vom Regler nicht in Betracht
gezogen.

» lber physikalischen Geréateeingang: Wird diese Option gewahlt, so pruft der Regler, welcher
der physikalischen Gerateeingange fur einen Fensterkontakt parametriert wurde. Der Status,
des an diesen Eingang angeschlossenen Fensterkontakts, wird in die Regelung mit einbezo-
gen.

Der Hinweistext: Konfiguration auf Parameterseite 'Eingénge' erscheint.

@® Hinweis

Nur Gerateeingange, die als Fensterkontakt parametriert wurden, werden auch als solche er-
kannt.

Wurde kein Eingang als Fensterkontakt parametriert, gilt die Funktion als deaktiviert.

Werden mehrere Eingange als Fensterkontakt parametriert, findet zwischen diesen eine logische
ODER-Verknlpfung statt. Sobald einer der Kontakte den Status "Fenster offen" meldet, wird dies
als "Fenster offen" durch den Regler gewertet. Umgekehrt gilt, erst wenn alle Eingange den Sta-

tus "Fenster geschlossen" melden, wertet dies der Regler auch als "Fenster geschlossen".

» liber Kommunikationsobjekt: Der Fensterstatus wird iber ein Kommunikationsobjekt empfan-
gen. Das abhangige Kommunikationsobjekt Fensterkontakt erscheint. Zusatzlich wird der ab-
hangige Parameter Fenster offen wenn freigeschaltet.

ABHANGIGER PARAMETER

Fenster offen wenn

Optionen:  Objektwert = 0
Objektwert = 1

Mit diesem Parameter kann ausgewahlt werden, bei Empfang welchen Objektwerts der Fenster-
status als offen betrachtet werden soll.

» Objektwert = 0. Bei Empfang des Objektwerts 0, wird dies als Status "Fenster offen" gewertet.
Empfang des Objektwerts 1 bedeutet "Fenster geschlossen".

* Objektwert = 1. Bei Empfang des Objektwerts 1, wird dies als Status "Fenster offen" gewertet.
Empfang des Objektwerts 0 bedeutet "Fenster geschlossen".

Der Regler reagiert auf den Erhalt des Status "Fenster offen" mit einer Umschaltung in den Modus
Gebaudeschutz (Gebaudeschutz Heizen = Frostschutz, Gebaudeschutz Kihlen = Hitzeschutz).
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74111111 ABHANGIGER PARAMETER

Eingang Taupunktstatus

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn der Parameter Gerétefunktion mit der Option Aktorgerét
parametriert wurde.

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn der Parameter Grundstufe Kiihlen deaktiviert ist.

Optionen:  deaktiviert
tiber physikalischen Geréteeingang
liber Kommunikationsobjekt

Dieser Parameter dient dazu, dem integrierten Regler mitzuteilen, ob er den Taupunktalarm
(Alarm/kein Alarm) mit in die Regelung einbeziehen soll.

» deaktiviert: Wurde deaktiviert ausgewahlt, wird der Taupunktalarm vom Regler nicht in Betracht
gezogen.

» (ber physikalischen Geréateeingang: Wird diese Option gewahlt, so pruft der Regler, welcher
der physikalischen Gerateeingange fir einen Taupunktsensor parametriert wurde. Der Status,
des an diesen Eingang angeschlossenen Taupunktsensors, wird in die Regelung mit einbezo-
gen.

Der Hinweistext: Konfiguration auf Parameterseite 'Eingange' erscheint.

@ Hinweis
Nur Gerateeingange, die als Taupunktsensor parametriert wurden, werden auch als solche er-
kannt.

Wurde kein Eingang als Taupunktsensor parametriert, gilt die Funktion als deaktiviert.

Werden mehrere Eingange als Taupunktsensor parametriert, findet zwischen diesen eine logi-
sche ODER-VerknUpfung statt. Sobald einer der Kontakte den Status "Taupunkt erreicht" meldet,
wird dies als "Taupunktalarm" durch den Regler gewertet. Umgekehrt gilt, erst wenn keiner der
Eingange den Status "Taupunkt erreicht" meldet, wertet dies der Regler auch als "Kein Taupunk-
talarm".

* lUber Kommunikationsobjekt: Der Taupunktalarm wird Gber ein Kommunikationsobjekt empfan-

gen. Das abhangige Kommunikationsobjekt Taupunktalarm erscheint. Zusatzlich wird der ab-
hangige Parameter Taupunkt erreicht wenn freigeschaltet.
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Parameter

741111111

ABHANGIGER PARAMETER

Taupunkt erreicht wenn

Optionen:  Objektwert = 0
Objektwert = 1

Mit diesem Parameter kann ausgewahlt werden, bei Empfang welchen Objektwerts der Taupunkt
als erreicht betrachtet werden soll.

* Objektwert = 0: Bei Empfang des Objektwerts 0, wird dies als Status "Taupunktalarm" gewertet.
Empfang des Objektwerts 1 bedeutet "Kein Taupunktalarm"”.

» Objektwert = 1. Bei Empfang des Objektwerts 1, wird dies als Status "Taupunktalarm" gewertet.
Empfang des Objektwerts 0 bedeutet "Kein Taupunktalarm".

Der Regler reagiert auf den Erhalt des Status "Taupunktalarm" mit der Abschaltung des Kihlens
und einem Umschalten in den Modus Geb&udeschutz. Dieser gilt solange, bis der Taupunktalarm
zuriickgenommen wird. Ein Wechsel in den Modus Heizen (sofern moglich) ist aber jederzeit er-
laubt. Hier arbeitet das Gerat normal weiter, da der Taupunkt sich nur auf das Kihlen bezieht und
Heizen dem Unterschreiten der Taupunkttemperatur entgegenwirkt.

@ Hinweis

Als Taupunkt (oder Taupunkttemperatur) wird die Temperatur bezeichnet, ab deren Unterschrei-
tung eine Kondensatbildung stattfindet. Bei dieser Temperatur betragt die relative Luftfeuchtigkeit
100 %. Die Luft kann also keine Feuchtigkeit mehr aufnehmen. Durch das Bilden von Kondensat,
kann es zu Beschadigungen am Gebaude (Feuchteschaden/ Schimmelbildung) kommen.

Der Taupunkt kann anhand der Temperatur- und Feuchtewerte berechnet oder durch Sensoren
erfasst werden.

Um die Unterschreitung des Taupunkts zur vermeiden, muss das Kiihlen reduziert oder einge-
stellt werden.
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74111112

ABHANGIGER PARAMETER

Eingang Fiillstandsensor

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn der Parameter Gerétefunktion mit der Option Aktorgerét
parametriert wurde.

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn der Parameter Grundstufe Kiihlen deaktiviert ist.

Optionen:  deaktiviert
tiber physikalischen Geréteeingang
liber Kommunikationsobjekt

Dieser Parameter dient dazu, dem integrierten Regler mitzuteilen, ob er den Fillstand einer Kon-
densatwanne (Alarm/kein Alarm) mit in die Regelung einbeziehen soll.

» deaktiviert. Wurde deaktiviert ausgewahlt, wird der Flllstandalarm vom Regler nicht in Betracht
gezogen.

» (ber physikalischen Geréateeingang: Wird diese Option gewahlt, so prift der Regler welcher der
physikalischen Gerateeingange fir einen Fllstandsensor parametriert wurde. Der Status, des
an diesen Eingang angeschlossenen Flllstandsensors, wird in die Regelung mit einbezogen.
Der Hinweistext: Konfiguration auf Parameterseite 'Eingange' erscheint.

@ Hinweis
Nur Gerateeingange, die als Fullstandsensor parametriert wurden, werden auch als solche er-
kannt.

Wurde kein Eingang als Fullstandsensor parametriert, gilt die Funktion als deaktiviert.

Werden mehrere Eingange als Flllstandsensor parametriert, findet zwischen diesen eine logi-
sche ODER-Verknulpfung statt. Sobald einer der Kontakte den Status "Fullstand erreicht" meldet,
wird dies als "Fullstandalarm" durch den Regler gewertet. Umgekehrt gilt, erst wenn keiner der
Eingange den Status "Fullstand erreicht" meldet, wertet dies der Regler auch als "Kein Fullstan-
dalarm".

» lUber Kommunikationsobjekt: Der Fullstandalarm wird Uber ein Kommunikationsobjekt empfan-
gen. Das abhangige Kommunikationsobjekt Fillstandalarm erscheint. Mit diesem muss das
Kommunikationsobjekt mit dem Fillstandalarm verbunden werden. Zusatzlich wird der abhangi-
ge Parameter Fiillstand erreicht wenn freigeschaltet:
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741111121 ABHANGIGER PARAMETER

Fiillstand erreicht wenn

Optionen:  Objektwert = 0
Objektwert = 1

Mit diesem Parameter kann ausgewahlt werden, bei Empfang welchen Objektwerts der Fllstand
als erreicht betrachtet werden soll.

* Objektwert = 0: Bei Empfang des Objektwerts 0, wird dies als Status "Fillstandsalarm" gewer-
tet. Empfang des Objektwerts 1 bedeutet "Kein Fullstandsalarm”.

» Objektwert = 1. Bei Empfang des Objektwerts 1, wird dies als Status "Fullstandsalarm” gewer-
tet. Empfang des Objektwerts 0 bedeutet "Kein Fillstandsalarm”.

Der Regler reagiert auf den Erhalt des Status "Fulllstandsalarm" mit der Abschaltung des Kihlens
und einem Umschalten in den Modus Geb&udeschutz. Dieser gilt solange, bis der Fullstandsalarm
zuriickgenommen wird. Ein Wechsel in den Modus Heizen (sofern moglich) ist aber jederzeit er-
laubt. Hier arbeitet das Gerat normal weiter, da der Fullstandsalarm sich nur auf das Kihlen be-
Zieht.

@ Hinweis
Ein Flllstandssensor dient dazu, eine z. B. unter einer Fan Coil Unit angebrachte Kondensatwan-

ne zu Uberwachen. Da beim Kiihlen direkt an den Lamellen haufig Feuchtigkeit entsteht, wird
hierrunter eine Wanne installiert, um die Feuchtigkeit aufzufangen.

Diese Wannen verfugen fur gewdhnlich tber einen Abfluss, um das Kondensat abzuleiten. Um
zu Uberwachen, ob der Abfluss funktioniert, werden Flllstandssensoren eingesetzt. Diese mel-
den wenn ein bestimmter Fiillstand iberschritten wird. Um ein weiteres Volllaufen und Uberlau-
fen der Kondensatwanne zu verhindern, wird in diesem Fall das Kiihlen deaktiviert.
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Parameter

74111113

ABHANGIGER PARAMETER

Temperatureingang

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn der Parameter Gerétefunktion mit der Option Aktorgerét
parametriert wurde.

Optionen:  dber physikalischen Geréteeingang
tiber Kommunikationsobjekt
Uber phys. Geréteeingang und Komm.-objekt

Mit diesem Parameter wird die Art festgelegt, wie der integrierte Regler die Ist-Temperatur erhalt.
Da der Regler ohne eine Information Uber die Ist-Temperatur nicht arbeiten kann, kann dieser Pa-
rameter nicht deaktiviert werden.

» lber physikalischen Geréteeingang: Wird diese Option gewahlt, so pruft der Regler welcher der
physikalischen Gerateeingange fur einen Temperatursensor parametriert wurde. Der mit die-
sem Sensor gemessene Wert wird in die Regelung mit einbezogen.

Der Hinweistext: Konfiguration auf Parameterseite 'Eingange' erscheint.

» (ber Kommunikationsobjekt: Wird diese Option gewabhlt, so wird die Ist-Temperatur iber Kom-
munikationsobjekt(e) empfangen. So kann die Temperaturmessung in einem anderen Gerat er-
folgen und Uber den Bus zum Gerat Ubertragen werden.

Der abhangige Parameter Anzahl der Temperatureingangsobjekte wird freigeschaltet.

» lber physikalischen Geréteeingang und Kommunikationsobjekt: Bei Wahl dieser Option prift
der Regler, welche der physikalischen Gerateeingange als Temperatursensor parametriert wur-
den. Zusatzlich kénnen auch Temperaturwerte Gber den Bus empfangen werden. Zwischen
den an den Eingdngen gemessenen und uber den Bus empfangenen Werten findet eine Ge-
wichtung statt.

Der Hinweistext: Konfiguration auf Parameterseite 'Eingénge' erscheint.
Die abhangigen Parameter Anzahl Temperatureingangsobjekte, Gewichtung Interne Messung
und Gewichtung Externe Messung 1 erscheinen.

(D Hinweis

Nur Gerateeingange, die als Temperatursensor parametriert wurden, werden auch als solche er-
kannt.

Werden mehrere Eingange als Temperatursensor parametriert, wird aus den hier gemessenen
Werten ein Mittelwert gebildet und dieser als Ist-Temperaturwert verwendet.

Wourde als Temperatureingang eine Option mit den physikalischen Gerateeingédngen gewahlt, so
ist sicherzustellen, dass auch an einem der Eingange entsprechend ein Temperatursensor ange-
schlossen ist. Der Regler wechselt sonst in einen Stérungsmodus.

Mithilfe der Parameter zur Art des Temperatureingangs und der Gewichtung der unterschiedlichen
Eingange ist es moglich, auch komplexere Raumsituationen abzubilden. So kénnen die Tempera-
turwerte mit unterschiedlichen Gewichtungen in die Berechnung einflieen.
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Parameter

7.4.1.1.1.1.131

7.41.1.1.1.13.2

741.1.1.1.13.3

ABHANGIGER PARAMETER

Anzahl Temperatureingangsobjekte

Dieser Parameter ist sichtbar, wenn im Parameter Temperatureingang die Option tber Kommuni-
kationsobjekt oder (ber physikalischen Gerdteeingang und Kommunikationsobjekt gewahlt wurde.
Optionen: 1

2

Mit diesem Parameter wird die Anzahl der Kommunikationsobjekte festgelegt, die Uber den Bus
Temperaturwerte empfangen kénnen.

» 1. Wird diese Option gewahlt, wird das Kommunikationsobjekt Externe Temperatur 1 freige-
schaltet.

» 2: Wird diese Option gewahlt, werden die Kommunikationsobjekte Externe Temperatur 1 und
Externe Temperatur 2 freigeschaltet.

Uber diese beiden Objekte kdnnen mit anderen Geraten gemessene Temperaturwerte empfangen
werden, welche dann zur Ermittlung der Ist-Temperatur verwendet werden.

Wurde die Option 7 gewahlt und im Parameter Temperatureingang nicht die Option Gber physikali-
schen Geréteeingang und Kommunikationsobjekt, ist die auf dem Kommunikationsobjekt Externe
Temperatur 1 empfangene Temperatur die Ist-Temperatur. Wurde die Option 2 gewahlt, werden
die abhangigen Parameter Gewichtung externe Messung 1 und Gewichtung externe Messung 2
freigeschaltet.

ABHANGIGER PARAMETER

Gewichtung interne Messung

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameter Temperatureingang die Option (ber
physikalischen Geradteeingang und Kommunikationsobjekt gewahlt wurde.

Optionen:  0...100

Mit diesem Wert wird die Gewichtung festgelegt, mit welcher die interne Messung in die Berech-
nung der Ist-Temperatur einflieRen soll.

ABHANGIGER PARAMETER
Gewichtung externe Messung 1

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn einer der beiden folgenden Falle zutrifft:

* Im Parameter Temperatureingang wurde die Option (iber physikalischen Geréteeingang und
Kommunikationsobjekt gewahlt.

» Im Parameter Temperatureingang wurde die Option dber Kommunikationsobjekt gewahlt und
im Parameter Anzahl Temperatureingangsobjekte die Option 2.

Optionen: 0...100

Mit diesem Wert wird die Gewichtung festgelegt, mit welcher die externe Messung 1 in die Berech-
nung der Ist-Temperatur einflieRen soll.
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741111134

741.1.1.2

ABHANGIGER PARAMETER

Gewichtung externe Messung 2

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameter Anzahl Temperatureingangsobjekte die Op-
tion 2 gewahlt wurde.

Optionen:  0...100

Mit diesem Wert wird die Gewichtung festgelegt, mit welcher die externe Messung 2 in die Berech-
nung der Ist-Temperatur einflieRen soll.

Ist die Summe der Gewichtungswerte grofRer 100 %, so werden die Werte entsprechend miteinan-
der ins Verhaltnis gesetzt und das Ergebnis schlieRlich wieder auf 100 % skaliert.

Beispiel 1:
Wert 1 =20 %
Wert 2 =80 %

Wert 2 wird mit der vierfachen Gewichtung zu Wert 1 einbezogen.

In Zahlen ausgedrtickt:

Wert 1: 20 °C; Gewichtung 20 %

Wert 2: 25 °C; Gewichtung 80 %

(20°C x0,2)+(25°Cx0,8))/ (0,8 +0,2)=24°C

Beispiel 2:

3 Werte: Wird bei allen drei Werten als Gewichtung 50 % eingetragen, so gelten alle Werte gleich-
viel und es wird einfach nur ein Mittelwert zwischen den drei Werten gebildet.

Beispiel 3:

2 Werte: Gilt fur Wert 1 die Gewichtung 80 % und fir Wert 2 die Gewichtung 40 %, so wird der
Wert 1 mit doppelter Gewichtung zu Wert 2 in die Berechnung mit einbezogen.

In Zahlen ausgedrtickt:
Wert 1: 21 °C; Gewichtung 80 %
Wert 2: 24 °C; Gewichtung 40 %

(21 °C x 0,8) + (24 °C x 0,4)) / (0,8 + 0,4) = 22 °C

(D Hinweis

Wird nur die externe Messung verwendet und als Gewichtung fiir beide Messungen der Wert 0 %
gewahlt, wird immer der als externe Temperatur 1 erhaltene Wert als glltiger Temperaturwert
verwendet.

Auswahl Aktorgerat

Die folgenden Parameter sind sichtbar, wenn im Parameter Gerétefunktion die Option Aktorgerét
gewahlt wurde.
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Parameter
741.11.21 ABHANGIGER PARAMETER

Grundstufe Heizen

Die folgende Beschreibung gilt fir den Fall, dass im Parameter Gerétefunktion die Option Aktorge-

rat gewahlt wurde.

Optionen:  deaktiviert

Fan Coil Unit: Heizregister wasserfiihrend

Mit diesem Parameter wird ausgewahlt, ob das Gerat fir eine Heizanwendung verwendet werden

soll.

» deaktiviert. Mit Auswahl dieser Option wird die Funktion Heizen deaktiviert und das Kommuni-
kationsobjekt Stellwert Heizen ausgeblendet. Ebenso werden alle abhangigen Parameter und
Parameterseiten deaktiviert.

» Fan Coil Unit: Heizregister Wasserflihrend: Diese Option sollte gewahlt werden, wenn das Ge-
rat zum Ansteuern einer Heizstufe verwendet wird. Die abhangigen Parameter und das abhan-
gige Kommunikationsobjekt Stellwert Heizen werden freigeschaltet.

Abhéangige Parameter:

* Art des Heiz-/Kiihlsystems

» Umschaltung Heizen/Klihlen

*  Verwendung 6-Wege-Ventil (nur FCC/S 1.2.x.1/1.3.x.1)

» Ansteuerung Grundstufe Heizen durch

@ Hinweis
Bei Auswahl der Optionen Fan Coil Unit: elektrischer Erhitzer oder Fan Coil Unit: Heizregister
wasserfiihrend, folgt der Lufter, bei aktivem Automatikmodus, dem Ventilstellwert dieser Stufe.
Bei Auswahl der Option freie Konfiguration, kann dies Uber einen Parameter ebenfalls eingestellt
werden.

74111.2.2 ABHANGIGER PARAMETER

Grundstufe Kiihlen

Die folgende Beschreibung gilt fir den Fall, dass im Parameter Geréatefunktion die Option Aktorge-
rét gewahlt wurde.

Optionen:  deaktiviert
Fan Coil Unit: Kiihlreqgister wasserfilihrend

Mit diesem Parameter wird ausgewahlt, ob das Gerat fir eine Kihlanwendung verwendet werden
soll.

» deaktiviert. Mit Auswahl dieser Option wird die Funktion Kiihlen deaktiviert und das Kommuni-
kationsobjekt Stellwert Kiihlen ausgeblendet. Ebenso werden alle abhangigen Parameter und
Parameterseiten deaktiviert.

» Fan Coil Unit: Kiihlregister wasserfiihrend: Diese Option sollte gewahlt werden, wenn das Gerat
zum Ansteuern einer Heizstufe verwendet wird. Die abhangigen Parameter und das abhangige
Kommunikationsobjekt Stellwert Kiihlen werden freigeschaltet.

FCC/S 1.XX.1]2CDC 508 200 DO111 Rev A 120



ABB i-bus® KNX

Parameter

741.1.1.23

741.1.1.24

Abhangige Parameter:

Art des Heiz-/Kiihlsystems
Umschaltung Heizen/Kiihlen
Verwendung 6-Wege-Ventil
Ansteuerung Grundstufe Kiihlen durch

@ Hinweis

Bei Auswahl der Optionen Fan Coil Unit: Kiihlregister wasserfiihrend, folgt der Lifter, bei aktivem
Automatikmodus, dem Ventilstellwert dieser Stufe.

Bei Auswahl der Option freie Konfiguration, kann dies Gber einen Parameter ebenfalls eingestellt
werden.

ABHANGIGER PARAMETER

Art des Heiz-/Kiihlsystems

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn die Parameter Grundstufe Heizen oder
Grundstufe Kiihlen deaktiviert sind.

Optionen:  2-Rohr
4-Rohr

Dieser Parameter muss entsprechend dem installierten Heiz-/Kihlsystem gewahlt werden, in wel-
chem das Gerat verwendet werden soll. Er beeinflusst das Umschaltverhalten des Gerats zwi-
schen Heizen und Kuhlen.

* 2-Rohr: Diese Option ist zu wahlen, wenn die angesteuerten Heiz-und Kuhlgerate sich in einem
2-Rohr-System befinden. In diesem wird nur eine Rohrleitung verwendet, um das Gerat mit
Warm- oder Kaltwasser zu versorgen. Es kann also immer nur geheizt oder gekihlt werden, fir
den Wechsel ist eine Umschaltung nétig. Hieraus folgt, dass das Geréat selbst nicht Uber einen
Wechsel zwischen Heizen und Kihlen entscheiden darf und die Umschaltung immer tber den
Bus erfolgen muss. Der Parameter Umschaltung Heizen/K(ihlen wird entsprechend unveran-
derbar auf nur liber Objekt parametriert.

* 4-Rohr. Diese Option muss dann gewahlt werden, wenn die angesteuerten Gerate sich in ei-
nem 4-Rohr-System befinden. In einem 4-Rohr-System werden flr die Warm- und Kaltwasser-
versorgung getrennte Rohrleitungen verwendet. Es ist somit mdglich, jederzeit zwischen Heiz-
und Kihlbetrieb zu wechseln. In diesem Fall kann die Entscheidung zentral, aber auch durch
das Gerat selbst getroffen werden. Der Parameter Umschaltung Heizen/Kiihlen wird entspre-
chend auf die Option automatisch parametriert.

ABHANGIGER PARAMETER

Umschaltung Heizen/Kiihlen

Dieser Parameter ist unveranderbar auf nur liber Objekt eingestellt, da ein reines Aktorgerat nicht
selbst entscheiden kann, ob gerade geheizt oder gekihlt werden soll. Diese Umschaltung muss
immer Uber den Regler erfolgen.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn die Parameter Grundstufe Heizen und Grundstufe Kiihlen
aktiviert sind.
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7411125

7.41.1.1.2.6

7.41.1.1.2.7

ABHANGIGER PARAMETER

Ansteuerung Grundstufe Heizen durch

Optionen:  Interner Ausgang A (Ventil)
Interner Ausgang B (Ventil) (Nicht fiir FCC/S 1.4.1.1)
Interner Relaisausgang (Nicht fiir FCC/S 1.4.1.1)
KNX Kommunikationsobjekt

Die StellgréRe wird Uber den Bus empfangen und direkt auf den ausgewahlten Ausgang ausgege-
ben.

Bei Auswahl der Option Kommunikationsobjekt, wird die empfangene StellgréRe direkt wieder tber
den Bus ausgegeben, ohne dass im Gerat eine Verarbeitung irgendeiner Art erfolgt.

ABHANGIGER PARAMETER

Ansteuerung Grundstufe Kiihlen durch

Optionen:  Interner Ausgang A (Ventil)
Interner Ausqang B (Ventil) (Nicht fiir FCC/S 1.4.1.1)
KNX Kommunikationsobjekt

Die StellgréRe wird Uber den Bus empfangen und direkt auf den ausgewahlten Ausgang ausgege-
ben.

Bei Auswahl der Option Kommunikationsobjekt,wird die empfangene Stellgrée direkt wieder Uber
den Bus ausgegeben, ohne dass im Gerét eine Verarbeitung irgendeiner Art erfolgt.

ABHANGIGER PARAMETER

Schalten des Relaisausgangs unabhangig von der Liifterstufe (auch wenn Liifter = 0)

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn flr Ansteuerung Grundstufe Heizen die Option interner
Relaisausgang ausgewahlt wurde.

Optionen:  nein
Ja

Mit diesem Parameter wird eingestellt, ob ein Schalten des Relaisausgangs erlaubt sein soll, unab-
hangig davon, ob der Lifter lauft oder nicht. Das Schalten erfolgt dabei tiber das abhangige Kom-
munikationsobjekt Schalten Relais.

ACHTUNG

Gerateschaden durch zu grofRe Hitze

Ein elektrischer Erhitzer kann eine grof3e Hitze erzeugen. Mit Verwendung des Kommunikations-
objekts Schalten Relais ist es moglich den elektrischen Erhitzer einzuschalten, ohne dass der
Lufter 1auft. Ublicherweise wird der Liifter verwendet, um die erhitzte Luft in den Raum zu blasen.
Ohne den laufenden Liifter besteht die Gefahr des Uberhitzens, welche zu Beschadigung des
Gebdaudes oder der Gefahr eines Feuers fuhren kann.

Zur Vermeidung mussen geeignete Ma3nahmen, wie z. B. eine Temperaturiiberwachung mit
mechanischer Abschaltung, vorgenommen werden.

(D Hinweis

Befindet sich das Gerat in der Betriebsart Kiihlen, ist es auch bei Aktivierung dieses Parameters
nicht moglich, das Relais einzuschalten. Dies dient dazu ein gleichzeitiges Heizen und Kihlen zu
verhindern.
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7411.1.271

ABHANGIGER PARAMETER

Automatisches Riicksetzen der manuellen Relaisiibersteuerung auf Reglerbetrieb nach

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameter Schalten des Relaisausgangs unabhéngig
von der Llifterstufe (auch wenn Liifter = 0) die Option ja gewahlt wurde.

Optionen:  00:00:30...00:05:00...18:12:15

Mit diesem Parameter wird festgelegt, wann ein Schalten des Relais au3erhalb der Reglersteue-
rung wieder zurtick genommen werden soll und die Reglerbedienung wieder aktiv wird.

Fir den hier angegeben Zeitraum kann tiber das Kommunikationsobjekt eine Ubersteuerung des
Relaisausgangs erfolgen. Erst nach Ablauf dieser Zeit wird fur das Relais wieder der durch den
Regler vorgegebene Stellwert Gbernommen.

Ein Wechsel der Betriebsart von Heizen in Kihlen flhrt immer zur Zurticksetzung der manuellen
Relaistbersteuerung in den Reglerbetrieb.
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7.4.1.2

7.41.21

FCC/S 1.2.x.1/1.3.x.1

Die folgenden Erlauterungen gelten nur fir:

+ FCC/S1.21.1
+ FCC/S1.2.21
+ FCC/S1.3.1.1
« FCC/S1.3.21

Allgemein
+  Manuelle Bedienung
= Applikation

Anwendungsparameter

Geratefunktion
+ Temperaturregler
+ Sollwertmanager
+  Uberwachung und Sicherheit
+  Ventil A
+  Vertil B
+ Lifterausgang
+ Relaisausgang
+  Sollwertverstellung
+ Eingang 2
+ Eingang b
+ Eingang ¢

+ Eingang d

Abb. 33: Parameterfenster Anwendungsparameter

Geratefunktion

Geratefunktion

O Reglergerat Aktorgerat

Gerat wird mit internem Regler verwendet, mit diesem kann die Fan Coil Unit und weitere Heiz-/Kiihlsysteme im gleichen Raum geregelt werden.

KNX Raumbediengerate im Slave Modus kénnen zur Bedienung verwendet werden.

Grundstufe Heizen
Zusatzstufe Heizen

Grundstufe Kihlen
Zusatzstufe Kiihlen

Art des Heiz-/Kihlsystems

Umschaltung Heizen/Kiihlen

Verwendung 6-Wege Ventil

Ansteuerung Grundstufe Heizen durch

Ansteuerung Grundstufe Kihlen durch

Eingang Fensterstatus
Eingang Taupunktstatus
Eingang Fallstandsensor

Temperatureingang

Fan Coil Unit: wasserbasiert
deaktiviert
Fan Coil Unit: wasserbasiert
deaktiviert

2-Rohr Q' 4-Rohr

automatisch

D nein ja
interner Ausgang A (Ventil)

Q) interner Ausgang B (Ventil)
KMX Kommunikationsobjekt

deaktiviert
deaktiviert
deaktiviert

uber physikalischen Gerateeingang

Hinweis: Konfiguration auf Parameterseite 'Eingang’

Optionen:  Reglergerét
Aktorgerét

Mit diesem Parameter wird die Funktionsweise des Gerats bestimmt. Es kann mit aktiviertem Reg-

ler und optionaler Kommunikation mit einem Raumbediengerat oder als reines Aktorgerat zur
Steuerung einer Fan Coil Unit genutzt werden. Im letzteren Fall missen die Stellgrofen zur An-
steuerung der Ausgange von einem externen Regler an das Gerat gesendet werden.

* Reglergerét: In diesem Modus arbeitet das Gerat eigenstandig — basierend nur auf den, mit den
Eingdngen gemessenen (oder iber KNX empfangenen), Zustéanden (z. B. Temperatur) und den
Uber KNX empfangenen Sollwerten/Betriebsmodusumschaltungen. Aus diesen Angaben wer-

den die nétigen Stellgrofien fir die Ausgange selbsttatig berechnet.

Die Parameterfenster Temperaturregler und Sollwertmanager, sowie samtliche Kommunikati-
onsobjekte fir die Master/Slave Kommunikation werden aktiviert. Das Gerat agiert hierbei als

Master.

» Aktorgerét. In diesem Modus agiert das Gerat als reiner Aktor. Die Reglerfunktion muss von ei-
nem externen Gerat Ubernommen und die Stellgrof3en Uber KNX an den Aktor gesendet wer-

den.

Es werden dementsprechend die Parameterfenster Temperaturregler und Sollwertmanager de-

aktiviert.
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Parameter

741.21.1

7.41.21.11

Auswahl Reglergerat

Die folgenden Parameter sind sichtbar, wenn im Parameter Geréatefunktion die Option Reglergeréat
gewahlt wurde.

ABHANGIGER PARAMETER

Grundstufe Heizen

Die folgende Beschreibung gilt fur den Fall, dass im Parameter Gerétefunktion die Option Regler-
gerét gewahlt wurde.

Optionen:  deaktiviert

Konvektor (z.B. Radiator)

Fldchenheizung (z.B. FuBbodenheizung)

elektrischer Erhitzer (im Raum)

freie Konfiguration

Fan Coil Unit: elektrischer Erhitzer (in der Fan Coil Unit)
Fan Coil Unit: Heizregister wasserfiihrend

Mit diesem Parameter wird die Art der Anwendung fur die Heizstufe ausgewahlt. Basierend auf
dieser Auswahl wird der Regler vorkonfiguriert und kann fir die gewahlte Anwendung verwendet
werden.

deaktiviert. Mit Auswahl dieser Option wir die Heizstufe deaktiviert. Ebenso werden alle abhan-
gigen Parameter und Parameterseiten deaktiviert.

Konvektor (z.B. Radiator). Diese Option sollte gewahlt werden, wenn als Heizstufe ein Konvek-
tor, wie z.B. ein Radiator, verwendet wird.

Der Parameter Art der Stellgré3e Grundstufe Heizen wird auf Pl stetig (0...100 %) mit den ent-
sprechenden P und | Anteilen vorparametriert.

Fldchenheizung (z.B. FuBbodenheizung): Diese Option sollte gewahlt werden, wenn als Heiz-
stufe eine Flache, wie z.B. eine FulRbodenheizung, verwendet wird.

Der Parameter Art der Stellgré3e Grundstufe Heizen wird auf Pl stetig (0...100 %) mit den ent-
sprechenden P und | Anteilen vorparametriert.

elektrischer Erhitzer (im Raum): Diese Option sollte gewahlt werden, wenn als Heizstufe ein
elektrischer Erhitzer, welcher sich im Raum befindet, verwendet wird und bei welchem es nicht
erforderlich ist, dass bei Betrieb auch der Lifter [auft.

Der Parameter Art der Stellgré3e Grundstufe Heizen wird auf 2-Punkt (1 Bit Ein/Aus) vorpara-
metriert.

freie Konfiguration: Mit dieser Option ist es mdglich frei die Art der Heizstufe und ebenso die Art
der Regelung zu wahlen. Diese Option kann gewahlt werden, wenn die Art der Anwendung
nicht ganz klar ist oder wenn spezifische Anpassungen notwendig sind.

Der Parameter Art der Stellgré3e Grundstufe Heizen wird auf Pl stetig (0...100 %) vorkonfigu-
riert, es kann aber frei zwischen allen Regelungsarten gewahlt werden.

Fan Coil Unit: elektrischer Erhitzer (in der Fan Coil Unit): Diese Option sollte gewahlt werden,
wenn als Heizstufe ein elektrischer Erhitzer, welcher sich in der Fan Coil Unit befindet, verwen-
det wird und deshalb erfordert, dass bei Betrieb auch der Lifter [auft.

Der Parameter Art der Stellgré3e Grundstufe Heizen wird auf 2-Punkt (1 Bit Ein/Aus) vorpara-
metriert.

Fan Coil Unit: Heizregister wasserfiihrend: Diese Option sollte gewahlt werden, wenn als Heiz-
stufe das wasserfihrende Heizregister in der Fan Coil Unit verwendet wird.

Der Parameter Art der Stellgré3e Grundstufe Heizen wird auf Pl stetig (0...100 %) fiir Fan Coil
Unit mit den entsprechenden P und | Anteilen vorparametriert.
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Abhangige Parameter:

Zusatzstufe Heizen

Art des Heiz-/Kiihlsystems

Umschaltung Heizen/Kiihlen

Verwendung 6-Wege-Ventil (nur FCC/S 1.2.x.1/1.3.x.1)
Ansteuerung Grundstufe Heizen durch

(D Hinweis

Bei Auswahl der Optionen Fan Coil Unit: elektrischer Erhitzer oder Fan Coil Unit: Heizregister
wasserfiihrend, folgt der Lufter, bei aktivem Automatikmodus, dem Ventilstellwert dieser Stufe.

Bei Auswahl der Option freie Konfiguration, kann dies Uber einen Parameter ebenfalls eingestellt
werden.
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Parameter

741211141

ABHANGIGER PARAMETER

Zusatzstufe Heizen

Dieser Parameter ist sichtbar, wenn im Parameter Gerétefunktion die Option Reglergerét gewahit
und der Parameter Grundstufe Heizen nicht deaktiviert ist.

Optionen:  deaktiviert

Konvektor (z.B. Radiator)

Fldchenheizung (z.B. FuBbodenheizung)

elektrischer Erhitzer (im Raum)

freie Konfiguration

Fan Coil Unit: elektrischer Erhitzer (in der Fan Coil Unit)
Fan Coil Unit: Heizregister wasserfiihrend

Mit diesem Parameter wird die Art der Anwendung fir die Zusatzstufe Heizen ausgewahlt. Basie-
rend auf dieser Auswahl wird der Regler vorkonfiguriert und kann fir die gewahlte Anwendung ver-
wendet werden.

deaktiviert. Mit Auswahl dieser Option wir die Zusatzstufe Heizen deaktiviert. Ebenso werden
alle abhangigen Parameter und Parameterseiten deaktiviert.

Konvektor (z. B. Radiator): Diese Option sollte gewahlt werden, wenn als Zusatzstufe Heizen
ein Konvektor, wie z.B. ein Radiator, verwendet wird.

Der Parameter Art der Stellgré3e Zusatzstufe Heizen wird auf Pl stetig (0...100%) mit den ent-
sprechenden P und | Anteilen vorparametriert.

Fldchenheizung (z. B. FuBbodenheizung): Diese Option sollte gewahlt werden, wenn als Zu-
satzstufe Heizen eine Flache, wie z. B. eine FuRbodenheizung, verwendet wird.

Der Parameter Art der Stellgré3e Zusatzstufe Heizen wird auf Pl stetig (0...100%) mit den ent-
sprechenden P und | Anteilen vorparametriert.

elektrischer Erhitzer (im Raum): Diese Option sollte gewahlt werden, wenn als Zusatzstufe Hei-
zen ein elektrischer Erhitzer, welcher sich im Raum befindet, verwendet wird und bei welchem
es nicht erforderlich ist, dass bei Betrieb auch der Lifter lauft.

Der Parameter Art der Stellgré3e Zusatzstufe Heizen wird auf 2-Punkt (1 Bit Ein/Aus) vorpara-
metriert.

freie Konfiguration: Mit dieser Option ist es moglich, frei die Art der Zusatzstufe Heizen und
ebenso die Art der Regelung zu wahlen. Diese Option kann gewahlt werden, wenn die Art der
Anwendung nicht ganz klar ist oder wenn spezifische Anpassungen notwendig sind.

Der Parameter Art der Stellgré3e Grundstufe Zusatzstufe wird auf P/ stetig (0...100%) vorkonfi-
guriert, es kann aber frei zwischen allen Regelungsarten gewahlt werden.

Fan Coil Unit: elektrischer Erhitzer (in der Fan Coil Unit): Diese Option sollte gewahlt werden,
wenn als Zusatzstufe Heizen ein elektrischer Erhitzer, welcher sich in der Fan Coil Unit befin-
det, verwendet wird und deshalb erfordert, dass bei Betrieb auch der Lifter lauft.

Der Parameter Art der Stellgré3e Zusatzstufe Heizen wird auf 2-Punkt (1 Bit Ein/Aus) vorpara-
metriert.

Fan Coil Unit: Heizregister wasserfiihrend: Diese Option sollte gewahlt werden, wenn als Zu-
satzstufe Heizen das wasserflihrende Heizregister in der Fan Coil Unit verwendet wird.

Der Parameter Art der Stellgréf3e Zusatzstufe Heizen wird auf Pl stetig (0...100%) fiir Fan Coil
Unit mit den entsprechenden P und | Anteilen vorparametriert.

Abhangige Parameter:

Ansteuerung Zusatzstufe Heizen durch

@ Hinweis

Bei Auswahl der Optionen Fan Coil Unit: elektrischer Erhitzer oder Fan Coil Unit: Heizregister
wasserfiihrend, folgt der Lufter, bei aktivem Automatikmodus, dem Ventilstellwert dieser Stufe.
Bei Auswahl der Option freie Konfiguration, kann dies Uber einen Parameter ebenfalls eingestellt
werden.

FCC/S 1.XX.1|2CDC 508 200 DO111 Rev A 127



ABB i-bus® KNX

Parameter

741.211.2

ABHANGIGER PARAMETER

Grundstufe Kiihlen

Die folgende Beschreibung gilt fir den Fall, dass im Parameter Gerétefunktion die Option Regler-
modus gewahlt wurde.

Optionen:  deaktiviert
Fldchenkiihlung (z.B. Kiihldecke)
freie Konfiguration
Fan Coil Unit: Kiihiregister wasserfiihrend

Mit diesem Parameter wird die Art der Anwendung fiir die Grundstufe Kiihlen ausgewahit. Basie-
rend auf dieser Auswahl wird der Regler vorkonfiguriert und kann fur die gewahlte Anwendung ver-
wendet werden.

» deaktiviert: Mit Auswahl dieser Option wird die Grundstufe Kiuhlen deaktiviert. Ebenso werden
alle abhangigen Parameter und Parameterseiten deaktiviert.

» Flachenkiihlung (z. B. Kiihldecke): Diese Option sollte gewahlt werden, wenn als Grundstufe
Kuhlen eine Flache, wie z.B. eine Kiuihldecke, verwendet wird.

Der Parameter Art der Grundstufe Kiihlen wird auf P/ stetig (0...100%) mit den entsprechenden
P und | Anteilen vorparametriert.

» freie Konfiguration: Mit dieser Option ist es moglich, frei die Art der Grundstufe Kiihlen und
ebenso die Art der Regelung zu wahlen. Diese Option kann gewahlt werden, wenn die Art der
Anwendung nicht ganz klar ist oder wenn spezifische Anpassungen notwendig sind.

Der Parameter Art der Grundstufe Kiihlen wird auf P/ stetig (0...100%) vorkonfiguriert, es kann
aber frei zwischen allen Regelungsarten gewahlt werden.

» Fan Coil Unit: Kiihlregister wasserflihrend: Diese Option sollte gewahlt werden, wenn als
Grundstufe Kihlen das wasserfihrende Heizregister in der Fan Coil Unit verwendet wird.

Der Parameter Art der Grundstufe Kiihlen wird auf Pl stetig (0...100%) fiir Fan Coil Unit mit den
entsprechenden P und | Anteilen vorparametriert.

Abhédngige Parameter:

» Zusatzstufe Kiihlen

* Art des Heiz-/Kiihlsystems

» Umschaltung Heizen/Kliihlen

» Verwendung 6-Wege-Ventil (nur FCC/S 1.2.x.1/1.3.x.1)
» Ansteuerung Grundstufe Kiihlen durch

@ Hinweis

Bei Auswahl der Optionen Fan Coil Unit: Kiihilregister wasserfiihrend, folgt der Lifter, bei aktivem
Automatikmodus, dem Ventilstellwert dieser Stufe.

Bei Auswahl der Option freie Konfiguration, kann dies Uber einen Parameter ebenfalls eingestellt
werden.
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Parameter

741.21.1.21

ABHANGIGER PARAMETER

Zusatzstufe Kiihlen

Dieser Parameter ist sichtbar, wenn im Parameter Gerétefunktion die Option Reglergerét gewahit
und der Parameter Grundstufe Kiihlen nicht deaktiviert ist.

Optionen:  deaktiviert

Fldchenkiihlung (z.B. Kiihldecke)
freie Konfiguration
Fan Coil Unit: Kiihlregister wasserfiihrend

Mit diesem Parameter wird die Art der Anwendung fiir die Zusatzstufe Kiihlen ausgewahlt. Basie-
rend auf dieser Auswahl wird der Regler vorkonfiguriert und kann fur die gewahlte Anwendung ver-
wendet werden.

deaktiviert. Mit Auswahl dieser Option wir die Zusatzstufe Kihlen deaktiviert. Ebenso werden
alle abhangigen Parameter und Parameterseiten deaktiviert.

Flachenkihlung (z. B. Kiihldecke): Diese Option sollte gewahlt werden, wenn als Zusatzstufe
Kuhlen eine Flache, wie z.B. eine Kiuihldecke, verwendet wird.

Der Parameter Art der Stellgré3e Zusatzstufe Kiihlen wird auf Pl stetig (0...100%) mit den ent-
sprechenden P und | Anteilen vorparametriert.

freie Konfiguration: Mit dieser Option ist es moglich, frei die Art der Zusatzstufe Kihlen und
ebenso die Art der Regelung zu wahlen. Diese Option kann gewahlt werden, wenn die Art der
Anwendung nicht ganz klar ist oder wenn spezifische Anpassungen notwendig sind.

Der Parameter Art der Stellgré3e Zusatzstufe Kiihlen wird auf P/ stetig (0...100%) vorkonfigu-
riert, es kann aber frei zwischen allen Regelungsarten gewahlit werden.

Fan Coil Unit: Kihlregister wasserfiihrend: Diese Option sollte gewahlt werden, wenn als Zu-
satzstufe Kihlen das wasserfuhrende Heizregister in der Fan Coil Unit verwendet wird.

Der Parameter Art der Stellgré3e Zusatzstufe Kiihlen wird auf Pl stetig (0...100%) fiir Fan Coil
Unit mit den entsprechenden P und | Anteilen vorparametriert.

Abhéangige Parameter:

Ansteuerung Zusatzstufe Kiihlen durch

@ Hinweis

Bei Auswahl der Optionen Fan Coil Unit: Kiihlregister wasserfiihrend, folgt der Lufter, bei aktivem
Automatikmodus, dem Ventilstellwert dieser Stufe.

Bei Auswahl der Option freie Konfiguration, kann dies Uber einen Parameter ebenfalls eingestellt
werden.
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Parameter

7412113

ABHANGIGER PARAMETER

Art des Heiz-/Kiihlsystems

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn die Parameter Grundstufe Heizen oder
Grundstufe Kiihlen deaktiviert sind.

Optionen:  2-Rohr

4-Rohr

Dieser Parameter muss entsprechend dem installierten Heiz-/KUhlsystem gewahlt werden, in wel-
chem das Gerat verwendet werden soll. Er beeinflusst das Umschaltverhalten des Gerats zwi-
schen Heizen und Kuhlen.

2-Rohr. Diese Option ist zu wahlen, wenn die angesteuerten Heiz-und Kiihlgerate sich in einem
2-Rohr-System befinden. In diesem wird nur eine Rohrleitung verwendet, um das Gerat mit
Warm- oder Kaltwasser zu versorgen. Es kann also immer nur geheizt oder gekihlt werden, fir
den Wechsel ist eine Umschaltung nétig. Hieraus folgt, dass das Geréat selbst nicht Uber einen
Wechsel zwischen Heizen und Kuhlen entscheiden darf und die Umschaltung immer Uber den
Bus erfolgen muss. Der Parameter Umschaltung Heizen/K(ihlen wird entsprechend unveran-
derbar auf nur liber Objekt parametriert.

4-Rohr: Diese Option muss dann gewahlt werden, wenn die angesteuerten Gerate sich in ei-
nem 4-Rohr-System befinden. In einem 4-Rohr-System werden flr die Warm- und Kaltwasser-
versorgung getrennte Rohrleitungen verwendet. Es ist somit mdglich, jederzeit zwischen Heiz-
und Kihlbetrieb zu wechseln. In diesem Fall kann die Entscheidung zentral, aber auch durch
das Gerat selbst getroffen werden. Der Parameter Umschaltung Heizen/Kiihlen wird entspre-
chend auf die Option automatisch parametriert.
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Parameter

7412114

ABHANGIGER PARAMETER

Umschaltung Heizen/Kiihlen

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn die Parameter Grundstufe Heizen oder Grundstufe
Kiihlen deaktiviert sind.

Optionen:  automatisch
nur lber Objekt
tiber Nebenstelle und tiber Objekt

Der Standardwert dieses Parameters hangt von der Auswahl im Parameter Art des Heiz-/
Kiihlsystems ab.

e Auswahl 4-Rohr:

— automatisch: Wird die Option automatisch gewahlt, erfolgt die Umstellung nur durch den

Regler des Gerats, abhangig von der gewahlten Solltemperatur. Hierbei wird das Kommuni-

kationsobjekt Umschaltung Heizen/Kiihlen ausgeblendet.

— nur Uber Objekt: Darf die Umschaltung nur zentral durch eine Visualisierung oder ein Ge-

baudemanagementsystem erfolgen, z. B. wenn aus Energiespargriinden die Kalteerzeuger
und Warmeerzeuger nicht gleichzeitig arbeiten sollen, kann hier aber auch eine Umstellung

auf nur iiber Objekt vorgenommen werden. Das Kommunikationsobjekt Umschaltung
Heizen/Kiihlen ist sichtbar.

— Uber Nebenstelle und tiber Objekt. Die Kommunikationsobjekte Umschaltung Heizen/Kiihlen

und Heizen/Kiihlen anfordern (Master) sind sichtbar. Uber diese Kommunikationsobjekte

kann ein Wechsel zwischen Heizen und Kuihlen tber den Bus ausgelost werden. Das Kom-
munikationsobjekt Heizen/Kiihlen anfordern (Master) dient dabei zur Anbindung an eine Be-

diengeratenebenstelle im Rahmen der Master/Slave-Kommunikation.
* Auswahl 2-Rohr:

Wurde 2-Rohr ausgewahlt, ist der Standardwert unverénderbar auf nur iber Objekt eingestellt

und das zugehdrige Kommunikationsobjekt Umschaltung Heizen/Kiihlen ist sichtbar.

In einem 2-Rohr-System wird die gleiche Rohrleitung fiir die Versorgung mit heiRem und kaltem

Wasser genutzt. Da das Gerat nicht feststellen kann, welcher Fall gerade vorliegt, muss die

Umschaltung immer zentral erfolgen und dem Gerat per Kommunikationsobjekt mitgeteilt wer-

den.
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Parameter

7412115

ABHANGIGER PARAMETER
Verwendung 6-Wege-Ventil

Dieser Parameter ist nur sichtbar fir:

+ FCC/S1.2.1.1
+ FCC/S1.2.21
+ FCC/S1.3.1.1
+ FCC/S1.3.2.1

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn die Parameter Grundstufe Heizen oder Grundstufe
Kiihlen deaktiviert sind. Dieser Parameter ist zudem nur dann sichtbar, wenn im Parameter Art des
Heiz-/Kiihlsystems die Option 4-Rohr gewahlt wurde.

Optionen:  nein

ja
Mit diesem Parameter besteht die Mdglichkeit, die Verwendung eines 6-Wege-Ventils am Gerat zu
parametrieren. Das 6-Wege-Ventil wird hierbei zur Steuerung der Heiz- und Kiihlistufe gleichzeitig

verwendet. Hierzu wird der Antrieb des 6-Wege-Ventils an den Ventilausgang A angeschlossen
und die StellgréRen fur Heizen und Kihlen auf diesen Ausgang ausgegeben.

@ Hinweis
Die Verwendung des 6-Wege-Ventils ist nur fir die beiden Grundstufen maoglich.

Wourde eine der Grundstufen deaktiviert oder wird die Grundstufe Heizen fur eine nicht wasser-
fuhrende Heizart (z.B. elektrischer Erhitzer) verwendet, ist die Verwendung eines 6-Wege-Ventils
nicht moglich.

Wurde ja ausgewahlt, wird der abhangige Parameter Ventiltyp im Parameterfenster Ventilausgang
A auf 6-Wege-Ventil vorkonfiguriert. Die Parameter Ansteuerung Grundstufe Heizen durch und
Ansteuerung Grundstufe Kiihlen durch werden auf Ausgang A eingestellt.

@ Hinweis
Um einer fehlerhaften Konfiguration vorzubeugen, kénnen alle abhangigen Parameter nicht ver-
andert werden, solange die Verwendung eines 6-Wege-Ventils parametriert ist.
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Parameter

741.21.1.6

ABHANGIGER PARAMETER

Ansteuerung Grundstufe Heizen durch

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn der Parameter Grundstufe Heizen deaktiviert ist.

Optionen:  Interner Ausgang A (Ventil)
Interner Ausgang B (Ventil) (Nicht fiir FCC/S 1.4.1.1)
Interner Relaisausgang (Nicht fiir FCC/S 1.4.1.1)
KNX Kommunikationsobjekt

Mit diesem Parameter wird eingestellt, in welcher Art und Weise die StellgroRe fiir die Grundstufe
Heizen ausgegeben werden soll.

@ Hinweis

Abhangig von der Auswahl im Parameter Grundstufe Heizen sind nicht alle Optionen auswahl-
bar.

Beispiel:

Wurde im Parameter Grundstufe Heizen die Option Fan Coil Unit: Elektrischer Erhitzer (in der
Fan Coil Unit) ausgewahlt, ist es nicht moglich als Ausgang einen der Ventilausgange A oder B
zu wahlen, da ein elektrischer Erhitzer nicht Uber einen Ventilausgang angesteuert werden kann.
Umgekehrt gilt, dass bei Auswahl einer wasserfiihrenden Heizart der Relaisausgang nicht ge-
wahlt werden kann.

» Interner Ausgang A (Ventil); Interner Ausgang B (Ventil); Interner Relaisausgang: Wird einer
der internen Ausgange gewahlt, wird die StellgroRe direkt auf diesen physikalischen Ausgang
ausgegeben, an welchem sie in das entsprechende Ausgangssignal umgewandelt wird.

Die Ausgange A und B werden zur Ansteuerung von Ventilantrieben verwendet, wogegen der
Relaisausgang zur Ansteuerung eines elektrischen Erhitzers verwendet wird.

Parallel zur Ansteuerung Uber den entsprechenden internen Ausgang erfolgt die Ausgabe auch
immer Uber das zugehorige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Grundstufe Heizen.

*  KNX Kommunikationsobjekt: Wurde als Option KNX Kommunikationsobjekt gewahlt, erfolgt kei-

ne Ansteuerung Uber einen der internen Ausgange, sondern der Stellwert wird nur auf den Bus
ausgegeben.

Dies erfolgt Uber das zugehdrige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Grundstufe Heizen.

@ Hinweis

Abhangig von der gewahlten Option im Parameter Grundstufe Heizen kann dieser Parameter
einen anderen Standardwert haben.

Die Einstellungen zu den genauen Regelparametern werden auf der Parameterseite
Temperaturregler — Grundstufe Heizen vorgenommen.

Die Einstellungen zur Ansteuerung der Stellwerte lber die Ventilausgange werden auf der jewei-
ligen Ventil-Parameterseite vorgenommen.

Nur FCC/S 1.2.x.1 & 1.3.x.1: Wurde der Parameter Verwendung 6-Wege Ventil mit ja parame-
triert, so ist dieser Parameter unveranderbar auf Interner Ausgang A (Ventil) voreingestellt.
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Parameter

7412117

ABHANGIGER PARAMETER

Ansteuerung Grundstufe Kiihlen durch

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn der Parameter Grundstufe Kiihlen deaktiviert ist.

Optionen: Interner Ausgang A (Ventil)
Interner Ausqang B (Ventil) (Nicht fiir FCC/S 1.4.1.1)
KNX Kommunikationsobjekt

Mit diesem Parameter wird eingestellt, in welcher Art und Weise die StellgroRe fur die Grundstufe
Klhlen ausgegeben werden soll.

» Interner Ausgang A (Ventil); Interner Ausgang B (Ventil): Wird einer der internen Ausgange ge-
wahlt, wird die Stellgrofie direkt auf diesen physikalischen Ausgang ausgegeben, an welchem
sie in das entsprechende Ausgangssignal umgewandelt wird.

Die Ausgange A und B werden zur Ansteuerung von Ventilantrieben verwendet.
Parallel zur Ansteuerung tber den entsprechenden internen Ausgang, erfolgt die Ausgabe auch
immer Uber das zugehorige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Grundstufe Kiihlen.

@ Hinweis
(Auswahl im Parameter Art des Heiz-/Klihlsystems: 4-Rohr)

Abhangig von der Auswahl im Parameter Ausgabe fiir Grundstufe Heizen, sind nicht alle Optio-
nen auswahlbar. Wurde hier bereits einer der Ausgange gewahlt, kann dieser nicht auch als Aus-
gang fur die Grundstufe Kiihlen verwendet werden.

Beispiel:
Wourde als Ausgang fur die Grundstufe Heizen die Option Interner Ausgang A (Ventil) gewahlt,

kann dieser nicht als Ausgang fiir die Grundstufe Kiihlen gewahlt werden. Umgekehrt gilt dies
auch bei Auswahl Interner Ausgang B (Ventil).

Nur FCC/S 1.2.x.1 & 1.3.x.1:
Wurde der Parameter Verwendung 6-Wege Ventil mit ja parametriert, ist dieser Parameter unver-
anderbar auf Interner Ausgang A (Ventil) voreingestellt.

(Auswahl im Parameter Art des Heiz-/Kiihlsystems: 2-Rohr)

In einem 2-Rohr-System erfolgt Heizen und Kiihlen Uber das gleiche Gerat (z.B. Fan Coil Unit).
Hierbei ist es moglich, dass fur Heizen und Kihlen entweder das gleiche Ventil verwendet wird
oder, dass zwei Ventile eingesetzt werden, da die Abgabe der Warme/Kalte in den Raum Uber ei-
gene Heiz-/Kuhlregister erfolgt. Deswegen ist es hier moglich, die Stellgré3en fur Heizen und
Kihlen auf den gleichen Ausgang auszugeben.

*  KNX Kommunikationsobjekt: Wurde als Option KNX Kommunikationsobjekt gewahlt, erfolgt kei-
ne Ansteuerung Uber einen der internen Ausgange, sondern der Stellwert wird nur auf den Bus
ausgegeben.

Dies erfolgt Uber das zugehdérige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Grundstufe Kiihlen.

@ Hinweis

Abhangig von der gewahlten Option im Parameter Ansteuerung fiir Grundstufe Heizen kann die-
ser Parameter einen anderen Standardwert haben.

Die Einstellungen zu den genauen Regelparametern werden auf der Parameterseite
Temperaturregler — Grundstufe Kiihlen vorgenommen.

Die Einstellungen zur Ansteuerung der Stellwerte Uber die Ventilausgange werden auf der jewei-
ligen Ventil-Parameterseite vorgenommen.

Nur FCC/S 1.2.x.1 & 1.3.x.1: Wurde der Parameter Verwendung 6-Wege Ventil mit ja parame-
triert, so ist dieser Parameter unveranderbar auf Interner Ausgang A (Ventil) voreingestellt.
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Parameter

7412118

ABHANGIGER PARAMETER

Ansteuerung Zusatzstufe Heizen durch

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn der Parameter Zusatzstufe Heizen deaktiviert ist.

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn im Parameter Gerétefunktion die Option Aktorgerét ge-
wahlt wurde.

Optionen:  Interner Ausgang A (Ventil)
Interner Ausgang B (Ventil) (Nicht fiir FCC/S 1.4.1.1)
Interner Relaisausgang (Nicht fiir FCC/S 1.4.1.1)
KNX Kommunikationsobjekt

Mit diesem Parameter wird eingestellt in welcher Art und Weise die StellgroRe fiir die Zusatzstufe
Heizen ausgegeben werden soll.

Die Parameteroptionen sind abhangig von den, in den Parametern Zusatzstufe Heizen,
Ansteuerung fiir Grundstufe Heizen und Ansteuerung fiir Grundstufe Kiihlen, gewahlten Werten.

» Interner Ausgang A (Ventil); Interner Ausgang B (Ventil):
Wird einer der internen Ausgange gewahlt, wird die StellgrolRe direkt auf diesen physikalischen
Ausgang ausgegeben, an welchem sie in das entsprechende Ausgangssignal umgewandelt
wird.
Die Ausgange A und B werden zur Ansteuerung von Ventilantrieben verwendet.
Parallel zur Ansteuerung Uber den entsprechenden internen Ausgang, erfolgt die Ausgabe auch
immer Uber das zugehorige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Zusatzstufe Heizen.

@ Hinweis

4-Rohr System (Auswahl im Parameter Art des Heiz-/KiihIsystems: 4-Rohr):

Abhangig von der Auswahl in den Parametern Ansteuerung fiir Grundstufe Heizen und
Grundstufe Kiihlen sind nicht alle Optionen auswahlbar. Wurde hier bereits einer der Ausgange
gewahlt, so kann dieser nicht auch als Ausgang flr die Zusatzstufe Heizen verwendet werden.

Beispiel:
Wourde als Ausgang fur die Grundstufe Heizen die Option Interner Ausgang A (Ventil) gewahlt,
kann dieser nicht als Ausgang fiir die Zusatzstufe Heizen gewahlt werden.

2-Rohr System (Auswahl im Parameter Art des Heiz-/Kiihlsystems: 2-Rohr):

In einem 2-Rohr-System erfolgt Heizen und Kuhlen Uber das gleiche Gerat (z.B. Fan Coil Unit).
Hierbei ist es moglich, dass fiir Heizen und Kiihlen entweder das gleiche Ventil verwendet wird
oder, dass zwei Ventile eingesetzt werden, da die Abgabe der Warme/Kalte in den Raum Uber ei-
gene Heiz-/Kuhlregister erfolgt. Deswegen ist es hier moglich die StellgréRen fir Heizen und
Kuhlen auf den gleichen Ausgang auszugeben.

*  KNX Kommunikationsobjekt. Wurde als Option KNX Kommunikationsobjekt gewahlt, erfolgt kei-
ne Ansteuerung Uber einen der internen Ausgange, sondern der Stellwert wird nur auf den Bus
ausgegeben.

Dies erfolgt Uber das zugehdrige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Zusatzstufe Heizen.

@ Hinweis

Die Einstellungen zu den genauen Regelparametern werden auf der Parameterseite
Temperaturregler — Zusatzstufe Heizen vorgenommen.

Die Einstellungen zur Ansteuerung der Stellwerte Uber die Ventilausgange werden auf der jewei-
ligen Ventil-Parameterseite vorgenommen.

Nur FCC/S 1.2.x.1 & 1.3.x.1: Wurde der Parameter Verwendung 6-Wege Ventil mit ja parame-
triert, ist dieser Parameter unveranderbar auf Interner Ausgang A (Ventil) voreingestellt.
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Parameter

7412119

ABHANGIGER PARAMETER

Ansteuerung Zusatzstufe Kiihlen durch

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn der Parameter Zusatzstufe Kiihlen deaktiviert ist.

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn im Parameter Gerétefunktion die Option Aktorgerét ge-
wahlt wurde.

Optionen:  Interner Ausgang A (Ventil)
Interner Ausgang B (Ventil) (Nicht fiir FCC/S 1.4.1.1)
KNX Kommunikationsobjekt

Mit diesem Parameter wird eingestellt, in welcher Art und Weise die Stellgrof3e fur die Zusatzstufe
Kihlen ausgegeben werden soll.

Die Parameteroptionen sind abhangig von den in den Parametern Zusatzstufe Heizen,
Ansteuerung fiir Grundstufe Heizen, Ansteuerung flir Grundstufe Kiihlen und Ansteuerung ftir
Zusatzstufe Heizen gewahlten Werten.

» Interner Ausgang A (Ventil); Interner Ausgang B (Ventil):
Wird einer der internen Ausgange gewahlt, wird die StellgrolRe direkt auf diesen physikalischen
Ausgang ausgegeben, an welchem sie in das entsprechende Ausgangssignal umgewandelt
wird.
Die Ausgange A und B werden zur Ansteuerung von Ventilantrieben verwendet.
Parallel zur Ansteuerung Uber den entsprechenden internen Ausgang, erfolgt die Ausgabe auch
immer Uber das zugehorige KNX-Kommunikationsobjekt Status Stellwert Zusatzstufe Klihlen.

@ Hinweis

4-Rohr System (Auswahl im Parameter Art des Heiz-/KiihIsystems: 4-Rohr):

Abhangig von der Auswahl in den Parametern Ansteuerung fiir Grundstufe Heizen, Grundstufe
Kiihlen und Zusatzstufe Heizen sind nicht alle Optionen auswahlbar. Wurde hier bereits einer der
Ausgange gewahlt, so kann dieser nicht auch als Ausgang fur die Grundstufe Kiihlen verwendet
werden.

Beispiel:

Wourde als Ausgang fur die Grundstufe Heizen die Option Interner Ausgang A (Ventil) gewabhlt,
kann dieser nicht als Ausgang fiir die Zusatzstufe Kiihlen gewahlt werden. Umgekehrt gilt dies
auch bei Auswahl Interner Ausgang B (Ventil).

2-Rohr System (Auswahl im Parameter Art des Heiz-/Klihlsystems: 2-Rohr):

In einem 2-Rohr-System erfolgt Heizen und Kiihlen Gber das gleiche Gerat (z.B. Fan Coil Unit).
Hierbei ist es moglich, dass fiir Heizen und Kihlen entweder das gleiche Ventil verwendet wird
oder dass zwei Ventile eingesetzt werden, da die Abgabe der Warme/Kalte in den Raum Uber ei-
gene Heiz-/Kuhlregister erfolgt. Deswegen ist es hier moglich, die StellgréRen fir Heizen und
Kuhlen auf den gleichen Ausgang auszugeben.

Parallel zur Ansteuerung Uber den entsprechenden internen Ausgang, erfolgt die Ausgabe auch
immer Uber das zugehérige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Heizen.

*  KNX Kommunikationsobjekt: Wurde als Option KNX Kommunikationsobjekt gewahlt, erfolgt kei-
ne Ansteuerung Uber einen der internen Ausgange, sondern der Stellwert wird nur auf den Bus
ausgegeben.

Dies erfolgt Giber das zugehdrige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Zusatzstufe Kiihlen.

@ Hinweis

Die Einstellungen zu den genauen Regelparametern werden auf der Parameterseite
Temperaturregler — Zusatzstufe Kiihlen vorgenommen.

Die Einstellungen zur Ansteuerung der Stellwerte Uber die Ventilausgange werden auf der jewei-
ligen Ventil-Parameterseite vorgenommen.
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7.41.21.1.10

VAN

7.41.21.1.101

ABHANGIGER PARAMETER

Schalten des Relaisausgangs unabhangig von der Liifterstufe (auch wenn Liifter = 0)

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn entweder flr Ansteuerung Grundstufe Heizen oder
Ansteuerung Zusatzstufe Heizen die Option interner Relaisausgang ausgewahlit wurde.

Optionen:  nein
ja
Mit diesem Parameter wird eingestellt, ob ein Schalten des Relaisausgangs erlaubt sein soll, unab-

hangig davon, ob der Lifter 1auft oder nicht. Das Schalten erfolgt dabei tiber das abhangige Kom-
munikationsobjekt Schalten Relais.

ACHTUNG
Gerateschaden durch zu grof3e Hitze

Ein elektrischer Erhitzer kann eine grof3e Hitze erzeugen. Mit Verwendung des Kommunikations-
objekts Schalten Relais ist es moglich den elektrischen Erhitzer einzuschalten, ohne dass der
Lufter 1auft. Ublicherweise wird der Lifter verwendet, um die erhitzte Luft in den Raum zu blasen.
Ohne den laufenden Lifter besteht die Gefahr des Uberhitzens, welche zu Beschadigung des
Gebaudes oder der Gefahr eines Feuers fuhren kann.

Zur Vermeidung mussen geeignete Malnahmen, wie z. B. eine Temperaturiiberwachung mit
mechanischer Abschaltung, vorgenommen werden.

ABHANGIGER PARAMETER

Automatisches Riicksetzen der manuellen Relaisiibersteuerung auf Reglerbetrieb nach

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameter Schalten des Relaisausgangs unabhéngig
von der Llifterstufe (auch wenn Llifter = 0) die Option ja gewahlt wurde.

Optionen:  00:00:30...00:05:00...18:12:15

Mit diesem Parameter wird festgelegt, wann ein Schalten des Relais aul3erhalb der Reglersteue-
rung wieder zuriick genommen werden soll und die Reglerbedienung wieder aktiv wird.

Fir den hier angegeben Zeitraum kann iiber das Kommunikationsobjekt eine Ubersteuerung des
Relaisausgangs erfolgen. Erst nach Ablauf dieser Zeit wird fir das Relais wieder der durch den
Regler vorgegebene Stellwert ibernommen.

Ein Wechsel der Betriebsart von Heizen in Kihlen fihrt immer zur Zurlicksetzung der manuellen
Relaistbersteuerung in den Reglerbetrieb.
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741.21.1.1

741.21.1.111

ABHANGIGER PARAMETER

Eingang Fensterstatus

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn der Parameter Gerétefunktion mit der Option Aktorgerét
parametriert wurde.

Optionen:  deaktiviert
tiber physikalischen Geréteeingang
tiber Kommunikationsobjekt

Dieser Parameter dient dazu, dem integrierten Regler mitzuteilen, ob er den Status eines Fensters
(offen/geschlossen) mit in die Regelung einbeziehen soll.

» deaktiviert. Wurde deaktiviert ausgewabhlt, wird der Fensterstatus vom Regler nicht in Betracht
gezogen.

» lber physikalischen Geréateeingang: Wird diese Option gewahlt, so pruft der Regler, welcher
der physikalischen Gerateeingange fur einen Fensterkontakt parametriert wurde. Der Status,
des an diesen Eingang angeschlossenen Fensterkontakts, wird in die Regelung mit einbezo-
gen.

Der Hinweistext: Konfiguration auf Parameterseite 'Eingénge' erscheint.

@® Hinweis

Nur Gerateeingange, die als Fensterkontakt parametriert wurden, werden auch als solche er-
kannt.

Wurde kein Eingang als Fensterkontakt parametriert, gilt die Funktion als deaktiviert.

Werden mehrere Eingange als Fensterkontakt parametriert, findet zwischen diesen eine logische
ODER-Verknlpfung statt. Sobald einer der Kontakte den Status "Fenster offen" meldet, wird dies
als "Fenster offen" durch den Regler gewertet. Umgekehrt gilt, erst wenn alle Eingange den Sta-

tus "Fenster geschlossen" melden, wertet dies der Regler auch als "Fenster geschlossen".

» liber Kommunikationsobjekt: Der Fensterstatus wird iber ein Kommunikationsobjekt empfan-
gen. Das abhangige Kommunikationsobjekt Fensterkontakt erscheint. Zusatzlich wird der ab-
hangige Parameter Fenster offen wenn freigeschaltet.

ABHANGIGER PARAMETER

Fenster offen wenn

Optionen:  Objektwert = 0
Objektwert = 1

Mit diesem Parameter kann ausgewahlt werden, bei Empfang welchen Objektwerts der Fenster-
status als offen betrachtet werden soll.

» Objektwert = 0. Bei Empfang des Objektwerts 0, wird dies als Status "Fenster offen" gewertet.
Empfang des Objektwerts 1 bedeutet "Fenster geschlossen".

* Objektwert = 1. Bei Empfang des Objektwerts 1, wird dies als Status "Fenster offen" gewertet.
Empfang des Objektwerts 0 bedeutet "Fenster geschlossen".

Der Regler reagiert auf den Erhalt des Status "Fenster offen" mit einer Umschaltung in den Modus
Gebaudeschutz (Gebaudeschutz Heizen = Frostschutz, Gebaudeschutz Kihlen = Hitzeschutz).
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7.4.1.21.1.12 ABHANGIGER PARAMETER

Eingang Taupunktstatus

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn der Parameter Gerétefunktion mit der Option Aktorgerét
parametriert wurde.

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn der Parameter Grundstufe Kiihlen deaktiviert ist.

Optionen:  deaktiviert
tiber physikalischen Geréteeingang
liber Kommunikationsobjekt

Dieser Parameter dient dazu, dem integrierten Regler mitzuteilen, ob er den Taupunktalarm
(Alarm/kein Alarm) mit in die Regelung einbeziehen soll.

» deaktiviert: Wurde deaktiviert ausgewahlt, wird der Taupunktalarm vom Regler nicht in Betracht
gezogen.

» (ber physikalischen Geréateeingang: Wird diese Option gewahlt, so pruft der Regler, welcher
der physikalischen Gerateeingange fir einen Taupunktsensor parametriert wurde. Der Status,
des an diesen Eingang angeschlossenen Taupunktsensors, wird in die Regelung mit einbezo-
gen.

Der Hinweistext: Konfiguration auf Parameterseite 'Eingange' erscheint.

@ Hinweis
Nur Gerateeingange, die als Taupunktsensor parametriert wurden, werden auch als solche er-
kannt.

Wurde kein Eingang als Taupunktsensor parametriert, gilt die Funktion als deaktiviert.

Werden mehrere Eingange als Taupunktsensor parametriert, findet zwischen diesen eine logi-
sche ODER-VerknUpfung statt. Sobald einer der Kontakte den Status "Taupunkt erreicht" meldet,
wird dies als "Taupunktalarm" durch den Regler gewertet. Umgekehrt gilt, erst wenn keiner der
Eingange den Status "Taupunkt erreicht" meldet, wertet dies der Regler auch als "Kein Taupunk-
talarm".

* lUber Kommunikationsobjekt: Der Taupunktalarm wird Gber ein Kommunikationsobjekt empfan-

gen. Das abhangige Kommunikationsobjekt Taupunktalarm erscheint. Zusatzlich wird der ab-
hangige Parameter Taupunkt erreicht wenn freigeschaltet.
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7.41.21.1.121

ABHANGIGER PARAMETER

Taupunkt erreicht wenn

Optionen:  Objektwert = 0
Objektwert = 1

Mit diesem Parameter kann ausgewahlt werden, bei Empfang welchen Objektwerts der Taupunkt
als erreicht betrachtet werden soll.

* Objektwert = 0: Bei Empfang des Objektwerts 0, wird dies als Status "Taupunktalarm" gewertet.
Empfang des Objektwerts 1 bedeutet "Kein Taupunktalarm"”.

» Objektwert = 1. Bei Empfang des Objektwerts 1, wird dies als Status "Taupunktalarm" gewertet.
Empfang des Objektwerts 0 bedeutet "Kein Taupunktalarm".

Der Regler reagiert auf den Erhalt des Status "Taupunktalarm" mit der Abschaltung des Kihlens
und einem Umschalten in den Modus Geb&udeschutz. Dieser gilt solange, bis der Taupunktalarm
zuriickgenommen wird. Ein Wechsel in den Modus Heizen (sofern moglich) ist aber jederzeit er-
laubt. Hier arbeitet das Gerat normal weiter, da der Taupunkt sich nur auf das Kihlen bezieht und
Heizen dem Unterschreiten der Taupunkttemperatur entgegenwirkt.

@ Hinweis

Als Taupunkt (oder Taupunkttemperatur) wird die Temperatur bezeichnet, ab deren Unterschrei-
tung eine Kondensatbildung stattfindet. Bei dieser Temperatur betragt die relative Luftfeuchtigkeit
100 %. Die Luft kann also keine Feuchtigkeit mehr aufnehmen. Durch das Bilden von Kondensat,
kann es zu Beschadigungen am Gebaude (Feuchteschaden/ Schimmelbildung) kommen.

Der Taupunkt kann anhand der Temperatur- und Feuchtewerte berechnet oder durch Sensoren
erfasst werden.

Um die Unterschreitung des Taupunkts zur vermeiden, muss das Kiihlen reduziert oder einge-
stellt werden.
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74121113

ABHANGIGER PARAMETER

Eingang Fiillstandsensor

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn der Parameter Gerétefunktion mit der Option Aktorgerét
parametriert wurde.

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn der Parameter Grundstufe Kiihlen deaktiviert ist.

Optionen:  deaktiviert
tiber physikalischen Geréteeingang
liber Kommunikationsobjekt

Dieser Parameter dient dazu, dem integrierten Regler mitzuteilen, ob er den Fillstand einer Kon-
densatwanne (Alarm/kein Alarm) mit in die Regelung einbeziehen soll.

» deaktiviert. Wurde deaktiviert ausgewahlt, wird der Flllstandalarm vom Regler nicht in Betracht
gezogen.

» (ber physikalischen Geréateeingang: Wird diese Option gewahlt, so prift der Regler welcher der
physikalischen Gerateeingange fir einen Fllstandsensor parametriert wurde. Der Status, des
an diesen Eingang angeschlossenen Flllstandsensors, wird in die Regelung mit einbezogen.
Der Hinweistext: Konfiguration auf Parameterseite 'Eingange' erscheint.

@ Hinweis
Nur Gerateeingange, die als Fullstandsensor parametriert wurden, werden auch als solche er-
kannt.

Wurde kein Eingang als Fullstandsensor parametriert, gilt die Funktion als deaktiviert.

Werden mehrere Eingange als Flllstandsensor parametriert, findet zwischen diesen eine logi-
sche ODER-Verknulpfung statt. Sobald einer der Kontakte den Status "Fullstand erreicht" meldet,
wird dies als "Fullstandalarm" durch den Regler gewertet. Umgekehrt gilt, erst wenn keiner der
Eingange den Status "Fullstand erreicht" meldet, wertet dies der Regler auch als "Kein Fullstan-
dalarm".

» lUber Kommunikationsobjekt: Der Fullstandalarm wird Uber ein Kommunikationsobjekt empfan-
gen. Das abhangige Kommunikationsobjekt Fillstandalarm erscheint. Mit diesem muss das
Kommunikationsobjekt mit dem Fillstandalarm verbunden werden. Zusatzlich wird der abhangi-
ge Parameter Fiillstand erreicht wenn freigeschaltet:
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7.4.1.21.1.13.1 ABHANGIGER PARAMETER

Fiillstand erreicht wenn

Optionen:  Objektwert = 0
Objektwert = 1

Mit diesem Parameter kann ausgewahlt werden, bei Empfang welchen Objektwerts der Fllstand
als erreicht betrachtet werden soll.

* Objektwert = 0: Bei Empfang des Objektwerts 0, wird dies als Status "Fillstandsalarm" gewer-
tet. Empfang des Objektwerts 1 bedeutet "Kein Fullstandsalarm”.

» Objektwert = 1. Bei Empfang des Objektwerts 1, wird dies als Status "Fullstandsalarm” gewer-
tet. Empfang des Objektwerts 0 bedeutet "Kein Fillstandsalarm”.

Der Regler reagiert auf den Erhalt des Status "Fulllstandsalarm" mit der Abschaltung des Kihlens
und einem Umschalten in den Modus Geb&udeschutz. Dieser gilt solange, bis der Fullstandsalarm
zuriickgenommen wird. Ein Wechsel in den Modus Heizen (sofern moglich) ist aber jederzeit er-
laubt. Hier arbeitet das Gerat normal weiter, da der Fullstandsalarm sich nur auf das Kihlen be-
Zieht.

@ Hinweis
Ein Flllstandssensor dient dazu, eine z. B. unter einer Fan Coil Unit angebrachte Kondensatwan-

ne zu Uberwachen. Da beim Kiihlen direkt an den Lamellen haufig Feuchtigkeit entsteht, wird
hierrunter eine Wanne installiert, um die Feuchtigkeit aufzufangen.

Diese Wannen verfugen fur gewdhnlich tber einen Abfluss, um das Kondensat abzuleiten. Um
zu Uberwachen, ob der Abfluss funktioniert, werden Flllstandssensoren eingesetzt. Diese mel-
den wenn ein bestimmter Fiillstand iberschritten wird. Um ein weiteres Volllaufen und Uberlau-
fen der Kondensatwanne zu verhindern, wird in diesem Fall das Kiihlen deaktiviert.
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7.41.21.1.14

ABHANGIGER PARAMETER

Temperatureingang

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn der Parameter Gerétefunktion mit der Option Aktorgerét
parametriert wurde.

Optionen:  dber physikalischen Geréteeingang
tiber Kommunikationsobjekt
Uber phys. Geréteeingang und Komm.-objekt

Mit diesem Parameter wird die Art festgelegt, wie der integrierte Regler die Ist-Temperatur erhalt.
Da der Regler ohne eine Information Uber die Ist-Temperatur nicht arbeiten kann, kann dieser Pa-
rameter nicht deaktiviert werden.

» lber physikalischen Geréteeingang: Wird diese Option gewahlt, so pruft der Regler welcher der
physikalischen Gerateeingange fur einen Temperatursensor parametriert wurde. Der mit die-
sem Sensor gemessene Wert wird in die Regelung mit einbezogen.

Der Hinweistext: Konfiguration auf Parameterseite 'Eingange' erscheint.

» (ber Kommunikationsobjekt: Wird diese Option gewabhlt, so wird die Ist-Temperatur iber Kom-
munikationsobjekt(e) empfangen. So kann die Temperaturmessung in einem anderen Gerat er-
folgen und Uber den Bus zum Gerat Ubertragen werden.

Der abhangige Parameter Anzahl der Temperatureingangsobjekte wird freigeschaltet.

» lber physikalischen Geréteeingang und Kommunikationsobjekt: Bei Wahl dieser Option prift
der Regler, welche der physikalischen Gerateeingange als Temperatursensor parametriert wur-
den. Zusatzlich kénnen auch Temperaturwerte Gber den Bus empfangen werden. Zwischen
den an den Eingdngen gemessenen und uber den Bus empfangenen Werten findet eine Ge-
wichtung statt.

Der Hinweistext: Konfiguration auf Parameterseite 'Eingénge' erscheint.
Die abhangigen Parameter Anzahl Temperatureingangsobjekte, Gewichtung Interne Messung
und Gewichtung Externe Messung 1 erscheinen.

(D Hinweis

Nur Gerateeingange, die als Temperatursensor parametriert wurden, werden auch als solche er-
kannt.

Werden mehrere Eingange als Temperatursensor parametriert, wird aus den hier gemessenen
Werten ein Mittelwert gebildet und dieser als Ist-Temperaturwert verwendet.

Wourde als Temperatureingang eine Option mit den physikalischen Gerateeingédngen gewahlt, so
ist sicherzustellen, dass auch an einem der Eingange entsprechend ein Temperatursensor ange-
schlossen ist. Der Regler wechselt sonst in einen Stérungsmodus.

Mithilfe der Parameter zur Art des Temperatureingangs und der Gewichtung der unterschiedlichen
Eingange ist es moglich, auch komplexere Raumsituationen abzubilden. So kénnen die Tempera-
turwerte mit unterschiedlichen Gewichtungen in die Berechnung einflieen.
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7.4.1.21.1.141

7.41.21.1.14.2

7.41.21.1.14.3

ABHANGIGER PARAMETER

Anzahl Temperatureingangsobjekte

Dieser Parameter ist sichtbar, wenn im Parameter Temperatureingang die Option tber Kommuni-
kationsobjekt oder (ber physikalischen Gerdteeingang und Kommunikationsobjekt gewahlt wurde.
Optionen: 1

2

Mit diesem Parameter wird die Anzahl der Kommunikationsobjekte festgelegt, die Uber den Bus
Temperaturwerte empfangen kénnen.

» 1. Wird diese Option gewahlt, wird das Kommunikationsobjekt Externe Temperatur 1 freige-
schaltet.

» 2: Wird diese Option gewahlt, werden die Kommunikationsobjekte Externe Temperatur 1 und
Externe Temperatur 2 freigeschaltet.

Uber diese beiden Objekte kdnnen mit anderen Geraten gemessene Temperaturwerte empfangen
werden, welche dann zur Ermittlung der Ist-Temperatur verwendet werden.

Wurde die Option 7 gewahlt und im Parameter Temperatureingang nicht die Option Gber physikali-
schen Geréteeingang und Kommunikationsobjekt, ist die auf dem Kommunikationsobjekt Externe
Temperatur 1 empfangene Temperatur die Ist-Temperatur. Wurde die Option 2 gewahlt, werden
die abhangigen Parameter Gewichtung externe Messung 1 und Gewichtung externe Messung 2
freigeschaltet.

ABHANGIGER PARAMETER

Gewichtung interne Messung

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameter Temperatureingang die Option (ber
physikalischen Geradteeingang und Kommunikationsobjekt gewahlt wurde.

Optionen:  0...100

Mit diesem Wert wird die Gewichtung festgelegt, mit welcher die interne Messung in die Berech-
nung der Ist-Temperatur einflieRen soll.

ABHANGIGER PARAMETER
Gewichtung externe Messung 1

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn einer der beiden folgenden Falle zutrifft:

* Im Parameter Temperatureingang wurde die Option (iber physikalischen Geréteeingang und
Kommunikationsobjekt gewahlt.

» Im Parameter Temperatureingang wurde die Option dber Kommunikationsobjekt gewahlt und
im Parameter Anzahl Temperatureingangsobjekte die Option 2.

Optionen: 0...100

Mit diesem Wert wird die Gewichtung festgelegt, mit welcher die externe Messung 1 in die Berech-
nung der Ist-Temperatur einflieRen soll.
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7.41.21.1.14.4

7.4.1.21.2

ABHANGIGER PARAMETER

Gewichtung externe Messung 2

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameter Anzahl Temperatureingangsobjekte die Op-
tion 2 gewahlt wurde.

Optionen:  0...100

Mit diesem Wert wird die Gewichtung festgelegt, mit welcher die externe Messung 2 in die Berech-
nung der Ist-Temperatur einflieRen soll.

Ist die Summe der Gewichtungswerte grofRer 100 %, so werden die Werte entsprechend miteinan-
der ins Verhaltnis gesetzt und das Ergebnis schlieRlich wieder auf 100 % skaliert.

Beispiel 1:
Wert 1 =20 %
Wert 2 =80 %

Wert 2 wird mit der vierfachen Gewichtung zu Wert 1 einbezogen.

In Zahlen ausgedrtickt:

Wert 1: 20 °C; Gewichtung 20 %

Wert 2: 25 °C; Gewichtung 80 %

(20°C x0,2)+(25°Cx0,8))/ (0,8 +0,2)=24°C

Beispiel 2:

3 Werte: Wird bei allen drei Werten als Gewichtung 50 % eingetragen, so gelten alle Werte gleich-
viel und es wird einfach nur ein Mittelwert zwischen den drei Werten gebildet.

Beispiel 3:

2 Werte: Gilt fur Wert 1 die Gewichtung 80 % und fir Wert 2 die Gewichtung 40 %, so wird der
Wert 1 mit doppelter Gewichtung zu Wert 2 in die Berechnung mit einbezogen.

In Zahlen ausgedrtickt:
Wert 1: 21 °C; Gewichtung 80 %
Wert 2: 24 °C; Gewichtung 40 %

(21 °C x 0,8) + (24 °C x 0,4)) / (0,8 + 0,4) = 22 °C

(D Hinweis

Wird nur die externe Messung verwendet und als Gewichtung fiir beide Messungen der Wert 0 %
gewahlt, wird immer der als externe Temperatur 1 erhaltene Wert als glltiger Temperaturwert
verwendet.

Auswahl Aktorgerat

Die folgenden Parameter sind sichtbar, wenn im Parameter Gerétefunktion die Option Aktorgerét
gewahlt wurde.
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741.21.21 ABHANGIGER PARAMETER

Grundstufe Heizen

Die folgende Beschreibung gilt fir den Fall, dass im Parameter Gerétefunktion die Option Aktorge-

rat gewahlt wurde.

Optionen:  deaktiviert

Fan Coil Unit: Heizregister wasserfiihrend

Mit diesem Parameter wird ausgewahlt, ob das Gerat fir eine Heizanwendung verwendet werden

soll.

» deaktiviert. Mit Auswahl dieser Option wird die Funktion Heizen deaktiviert und das Kommuni-
kationsobjekt Stellwert Heizen ausgeblendet. Ebenso werden alle abhangigen Parameter und
Parameterseiten deaktiviert.

» Fan Coil Unit: Heizregister Wasserflihrend: Diese Option sollte gewahlt werden, wenn das Ge-
rat zum Ansteuern einer Heizstufe verwendet wird. Die abhangigen Parameter und das abhan-
gige Kommunikationsobjekt Stellwert Heizen werden freigeschaltet.

Abhéangige Parameter:

* Art des Heiz-/Kiihlsystems

» Umschaltung Heizen/Klihlen

*  Verwendung 6-Wege-Ventil (nur FCC/S 1.2.x.1/1.3.x.1)

» Ansteuerung Grundstufe Heizen durch

@ Hinweis
Bei Auswahl der Optionen Fan Coil Unit: elektrischer Erhitzer oder Fan Coil Unit: Heizregister
wasserfiihrend, folgt der Lufter, bei aktivem Automatikmodus, dem Ventilstellwert dieser Stufe.
Bei Auswahl der Option freie Konfiguration, kann dies Uber einen Parameter ebenfalls eingestellt
werden.

741.21.2.2 ABHANGIGER PARAMETER

Grundstufe Kiihlen

Die folgende Beschreibung gilt fir den Fall, dass im Parameter Geréatefunktion die Option Aktorge-
rét gewahlt wurde.

Optionen:  deaktiviert
Fan Coil Unit: Kiihlreqgister wasserfilihrend

Mit diesem Parameter wird ausgewahlt, ob das Gerat fir eine Kihlanwendung verwendet werden
soll.

» deaktiviert. Mit Auswahl dieser Option wird die Funktion Kiihlen deaktiviert und das Kommuni-
kationsobjekt Stellwert Kiihlen ausgeblendet. Ebenso werden alle abhangigen Parameter und
Parameterseiten deaktiviert.

» Fan Coil Unit: Kiihlregister wasserfiihrend: Diese Option sollte gewahlt werden, wenn das Gerat
zum Ansteuern einer Heizstufe verwendet wird. Die abhangigen Parameter und das abhangige
Kommunikationsobjekt Stellwert Kiihlen werden freigeschaltet.

FCC/S 1.XX.1]2CDC 508 200 DO111 Rev A 146



ABB i-bus® KNX

Parameter

7.4.1.21.2.3

7.41.21.24

Abhangige Parameter:

Art des Heiz-/Kiihlsystems
Umschaltung Heizen/Kiihlen
Verwendung 6-Wege-Ventil
Ansteuerung Grundstufe Kiihlen durch

@ Hinweis

Bei Auswahl der Optionen Fan Coil Unit: Kiihlregister wasserfiihrend, folgt der Lifter, bei aktivem
Automatikmodus, dem Ventilstellwert dieser Stufe.

Bei Auswahl der Option freie Konfiguration, kann dies Gber einen Parameter ebenfalls eingestellt
werden.

ABHANGIGER PARAMETER

Art des Heiz-/Kiihlsystems

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn die Parameter Grundstufe Heizen oder
Grundstufe Kiihlen deaktiviert sind.

Optionen:  2-Rohr
4-Rohr

Dieser Parameter muss entsprechend dem installierten Heiz-/Kihlsystem gewahlt werden, in wel-
chem das Gerat verwendet werden soll. Er beeinflusst das Umschaltverhalten des Gerats zwi-
schen Heizen und Kuhlen.

* 2-Rohr: Diese Option ist zu wahlen, wenn die angesteuerten Heiz-und Kuhlgerate sich in einem
2-Rohr-System befinden. In diesem wird nur eine Rohrleitung verwendet, um das Gerat mit
Warm- oder Kaltwasser zu versorgen. Es kann also immer nur geheizt oder gekihlt werden, fir
den Wechsel ist eine Umschaltung nétig. Hieraus folgt, dass das Geréat selbst nicht Uber einen
Wechsel zwischen Heizen und Kihlen entscheiden darf und die Umschaltung immer tber den
Bus erfolgen muss. Der Parameter Umschaltung Heizen/K(ihlen wird entsprechend unveran-
derbar auf nur liber Objekt parametriert.

* 4-Rohr. Diese Option muss dann gewahlt werden, wenn die angesteuerten Gerate sich in ei-
nem 4-Rohr-System befinden. In einem 4-Rohr-System werden flr die Warm- und Kaltwasser-
versorgung getrennte Rohrleitungen verwendet. Es ist somit mdglich, jederzeit zwischen Heiz-
und Kihlbetrieb zu wechseln. In diesem Fall kann die Entscheidung zentral, aber auch durch
das Gerat selbst getroffen werden. Der Parameter Umschaltung Heizen/Kiihlen wird entspre-
chend auf die Option automatisch parametriert.

ABHANGIGER PARAMETER

Umschaltung Heizen/Kiihlen

Dieser Parameter ist unveranderbar auf nur liber Objekt eingestellt, da ein reines Aktorgerat nicht
selbst entscheiden kann, ob gerade geheizt oder gekihlt werden soll. Diese Umschaltung muss
immer Uber den Regler erfolgen.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn die Parameter Grundstufe Heizen und Grundstufe Kiihlen
aktiviert sind.
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7.41.21.25

7.41.21.2.6

ABHANGIGER PARAMETER
Verwendung 6-Wege-Ventil

Dieser Parameter ist nur sichtbar fir:

+ FCC/S1.2.1.1
+ FCC/S1.2.21
+ FCC/S1.3.1.1
+ FCC/S1.3.2.1

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn die Parameter Grundstufe Heizen oder Grundstufe
Kiihlen deaktiviert sind. Dieser Parameter ist zudem nur dann sichtbar, wenn im Parameter Art des
Heiz-/Kiihlsystems die Option 4-Rohr gewahlt wurde.

Optionen:  nein

ja
Mit diesem Parameter besteht die Mdglichkeit, die Verwendung eines 6-Wege-Ventils am Gerat zu
parametrieren. Das 6-Wege-Ventil wird hierbei zur Steuerung der Heiz- und Kiihlistufe gleichzeitig

verwendet. Hierzu wird der Antrieb des 6-Wege-Ventils an den Ventilausgang A angeschlossen
und die StellgréRen fur Heizen und Kihlen auf diesen Ausgang ausgegeben.

@ Hinweis
Die Verwendung des 6-Wege-Ventils ist nur fir die beiden Grundstufen maoglich.
Wurde eine der Grundstufen deaktiviert oder wird die Grundstufe Heizen fiir eine nicht wasser-

fuhrende Heizart (z.B. elektrischer Erhitzer) verwendet, ist die Verwendung eines 6-Wege-Ventils
nicht moglich.

Wurde ja ausgewahlt, wird der abhangige Parameter Ventiltyp im Parameterfenster Ventilausgang
A auf 6-Wege-Ventil vorkonfiguriert. Die Parameter Ansteuerung Grundstufe Heizen durch und
Ansteuerung Grundstufe Kiihlen durch werden auf Ausgang A eingestellt.

@ Hinweis

Um einer fehlerhaften Konfiguration vorzubeugen, kénnen alle abhangigen Parameter nicht ver-
andert werden, solange die Verwendung eines 6-Wege-Ventils parametriert ist.

ABHANGIGER PARAMETER

Ansteuerung Grundstufe Heizen durch

Optionen:  Interner Ausgang A (Ventil)
Interner Ausgang B (Ventil) (Nicht fiir FCC/S 1.4.1.1)
Interner Relaisausgang (Nicht fiir FCC/S 1.4.1.1)
KNX Kommunikationsobjekt

Die Stellgréfe wird Uber den Bus empfangen und direkt auf den ausgewahlten Ausgang ausgege-
ben.

Bei Auswahl der Option Kommunikationsobjekt, wird die empfangene Stellgréfie direkt wieder Uber
den Bus ausgegeben, ohne dass im Gerét eine Verarbeitung irgendeiner Art erfolgt.

FCC/S 1.XX.1]2CDC 508 200 DO111 Rev A 148



ABB i-bus® KNX
Parameter

7.4.1.21.2.7 ABHANGIGER PARAMETER

Ansteuerung Grundstufe Kiihlen durch

Optionen:  Interner Ausgang A (Ventil)
Interner Ausgang B (Ventil) (Nicht fiir FCC/S 1.4.1.1)
KNX Kommunikationsobjekt

Die StellgréRe wird Uber den Bus empfangen und direkt auf den ausgewahlten Ausgang ausgege-
ben.

Bei Auswahl der Option Kommunikationsobjekt,wird die empfangene StellgroRe direkt wieder Uber
den Bus ausgegeben, ohne dass im Gerat eine Verarbeitung irgendeiner Art erfolgt.

7.41.21.2.8 ABHANGIGER PARAMETER

Schalten des Relaisausgangs unabhangig von der Lifterstufe (auch wenn Liifter = 0)

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn flr Ansteuerung Grundstufe Heizen die Option interner
Relaisausgang ausgewahlt wurde.

Optionen:  nein
Jja

Mit diesem Parameter wird eingestellt, ob ein Schalten des Relaisausgangs erlaubt sein soll, unab-
hangig davon, ob der Lifter lauft oder nicht. Das Schalten erfolgt dabei Uber das abhangige Kom-
munikationsobjekt Schalten Relais.

ACHTUNG
Gerateschaden durch zu grof3e Hitze

Ein elektrischer Erhitzer kann eine grof3e Hitze erzeugen. Mit Verwendung des Kommunikations-
objekts Schalten Relais ist es moglich den elektrischen Erhitzer einzuschalten, ohne dass der
Lufter Iauft. Ublicherweise wird der Liifter verwendet, um die erhitzte Luft in den Raum zu blasen.
Ohne den laufenden Liifter besteht die Gefahr des Uberhitzens, welche zu Beschadigung des
Gebaudes oder der Gefahr eines Feuers fiihren kann.

Zur Vermeidung missen geeignete MalRnahmen, wie z. B. eine Temperaturiiberwachung mit
mechanischer Abschaltung, vorgenommen werden.

@ Hinweis

Befindet sich das Gerat in der Betriebsart Kiihlen, ist es auch bei Aktivierung dieses Parameters
nicht mdglich, das Relais einzuschalten. Dies dient dazu ein gleichzeitiges Heizen und Kihlen zu
verhindern.
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7.41.21.2.81

ABHANGIGER PARAMETER

Automatisches Riicksetzen der manuellen Relaisiibersteuerung auf Reglerbetrieb nach

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameter Schalten des Relaisausgangs unabhéngig
von der Llifterstufe (auch wenn Liifter = 0) die Option ja gewahlt wurde.

Optionen:  00:00:30...00:05:00...18:12:15

Mit diesem Parameter wird festgelegt, wann ein Schalten des Relais au3erhalb der Reglersteue-
rung wieder zurtick genommen werden soll und die Reglerbedienung wieder aktiv wird.

Fir den hier angegeben Zeitraum kann tiber das Kommunikationsobjekt eine Ubersteuerung des
Relaisausgangs erfolgen. Erst nach Ablauf dieser Zeit wird fur das Relais wieder der durch den
Regler vorgegebene Stellwert Gbernommen.

Ein Wechsel der Betriebsart von Heizen in Kihlen flhrt immer zur Zurticksetzung der manuellen
Relaistbersteuerung in den Reglerbetrieb.
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7.4.2

7.4.21

74211

Parameterfenster Geratefunktion

FCC/S1.1.21/1.2.21

Die folgenden Erlauterungen gelten nur fur

+ FCC/S1.1.21
« FCC/S1.2.21

Allgemein
+ Manuelle Bedienung
= Applikation

Anwendungsparameter

Gerdtefunktion

+ Temperaturregler

+ Sollwertmanager

+  Uberwachung und Sicherheit

+  Ventil A

+  Ventil B

+ Lifterausgang

+ Relaisausgang

+ Sollwertverstellung

+ Einganga
+ Eingang b
+ Eingangc
+ Eingangd

Verhalten bei Busspannungsausfall
Lifterausgang

Verhalten bei Busspannungsausfall
Relaisausgang

Heizen-/Kihlenmodus nach
Busspannungswiederkshr

Stellwert nach Busspannungswiederkehr

Verhalten nach Busspannungswiederkehr
Lofterausgang

Verhalten nach Busspannungswiederkehr
Relaisausgang

Heizen-/Kihlenmodus nach
ETS-Download/Reset

Stellwert nach ETS-Download/Reset
Lifterausgang nach ETS-Download/Reset

Relaisausgang nach ET5-Download/Reset

Abb. 34: Parameterfenster Geratefunktion

Auswahl Reglergerat

Q' unverdndert Aus

unverdndert

wie vor Busspannungsausfall
Q' wie vor Busspannungsausfall

unverdndert

unverdndert

Q' Heizen Kahlen

Q' unverdndert Auswahl
unverdndert

unverdndert

Auswahl

Die folgenden Parameter sind sichtbar, wenn im Parameter Geréatefunktion die Option Reglergerét

gewahlt wurde.
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742111

7.4.21.1.2

742113

Verhalten bei Busspannungsausfall Liifterausgang

Dieser Parameter ist nur sichtbar fir:

+ FCC/S1.1.1.1
+ FCC/S1.1.21
+ FCC/S1.2.1.1
+ FCC/S1.2.21
+ FCC/S1.4.1.1

Optionen:  Unverédndert
AUS

Mit diesem Parameter wird das Verhalten des Lifterausgangs bei Busspannungsausfall festgelegt.

» Unveréandert. Bei Busspannungsausfall bleibt die aktuell gultige Liftergeschwindigkeit beste-
hen.
* AUS: Bei Busspannungsausfall wird der Lifter ausgeschaltet.

Verhalten bei Busspannungsausfall Relaisausgang
Dieser Parameter ist nicht fir die Variante FCC/S 1.4.1.1 verflgbar.

Optionen:  unveréndert
ein
aus

Mit diesem Parameter wird das Verhalten des Relaisausgangs bei Busspannungsausfall festge-
legt.

» Unveréandert. Bei Busspannungsausfall bleibt das Relais in der aktuellen Position.
» ein: Bei Busspannungsausfall wird das Relais eingeschaltet.
» aus: Bei Busspannungsausfall wird das Relais ausgeschaltet.

Heizen-/Kiihlenmodus nach Busspannungswiederkehr

Optionen:  Wie vor Busspannungsausfall
Heizen
Kihlen

Mit diesem Parameter wird festgelegt, in welchem Modus (Heizen oder Kiihlen) sich das Gerat
nach Busspannungswiederkehr befinden soll.

*  Wie vor Busspannungsausfall: Das Gerat befindet sich im gleichen Modus wie vor Busspan-
nungsausfall.

* Heizen: Nach Busspannungswiederkehr befindet sich das Gerat im Modus Heizen.

» Kiihlen: Nach Busspannungswiederkehr befindet sich das Gerat im Modus Kihlen.
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742114

7.4.2.1.1.41

742115

Stellwert nach Busspannungswiederkehr

Optionen:  wie vor Busspannungsausfall
Auswahl

Dieser Parameter bestimmt, welcher Stellwert nach Busspannungswiederkehr gelten soll, bis der
Regler einen neuen Stellwert berechnet hat.

» wie vor Busspannungsausfall: Es gilt der gleiche Stellwert, wie vor Ausfall der Busspannung.

» Auswahl: Es kann ein Stellwert vorgegeben werden. Dieser gilt bis zur Berechnung eines neu-
en Stellwerts/ dem Erhalt eines neuen Sollwerts Uber den Bus. Der abhangige Parameter
Stellwert wird eingeblendet.

(D Hinweis
Das hier parametrierte Verhalten gilt auch wahrend der Sende- und Schaltverzégerung.

Nach Busspannungswiederkehr kann es bis zu 2 Sekunden dauern, bis das Geréat aufgestartet
ist und die Ausgange wieder geschaltet/angesteuert werden kénnen.

ABHANGIGER PARAMETER

Stellwert

Optionen:  0...100

Mit diesem Parameter wird der Stellwert vorgegeben, der nach Busspannungswiederkehr, bis zum
Erhalt eines neuen Sollwerts, gelten soll.

Verhalten nach Busspannungswiederkehr Liifterausgang

Dieser Parameter ist nur sichtbar fir:

+ FCC/S1.1.1.1
FCC/S1.1.2.1
FCC/S1.2.1.1
FCC/S 1.2.2.1
FCC/S1.4.1.1

Optionen:  unveréndert
libernimmt Stellwert
1
2
3

Mit diesem Parameter wird die Liftergeschwindigkeit bestimmt, die nach Busspannungswieder-
kehr gelten soll.

» unverdndert: Es gilt die gleiche Luftergeschwindigkeit wie vor/wahrend Busspannungsausfall.
Der Zustand des Automatikmodus bleibt ebenfalls unveréndert. Der Lufter folgt bei aktivem Au-
tomatikmodus dem Ventilstellwert.

» Ubernimmt Stellwert. Die Geschwindigkeit ist abhangig vom Ventilstellwert. Der Automatikmo-
dus ist aktiv. War der Automatikmodus vor dem Download deaktiviert, wird er hiermit aktiviert.

» 1: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 1 im Manuellen Modus.

» 2: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 2 im Manuellen Modus.

» 3: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 3 im Manuellen Modus.
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7.4.21.1.6

7.4.211.7

7.4.21.1.8

7.4.2.1.1.81

Verhalten nach Busspannungswiederkehr Relaisausgang
Dieser Parameter gilt nicht fir FCC/S 1.4.1.1.

Optionen:  unveréndert
ein
aus

Mit diesem Parameter wird das Verhalten des Relaisausgangs nach Busspannungswiederkehr
festgelegt.

» unverdndert. Nach Busspannungswiederkehr bleibt das Relais in der aktuellen Position.
* ein: Nach Busspannungswiederkehr wird das Relais eingeschaltet.
» aus: Nach Busspannungswiederkehr wird das Relais ausgeschaltet.

Heizen-/Kiihlenmodus nach ETS-Download/Reset

Optionen:  Heizen
Kiihlen

Stellwert nach ETS-Download

Optionen:  unveréndert
Auswahl

Dieser Parameter bestimmt, welcher Stellwert nach einem Download gelten soll, bis der Regler
einen neuen Stellwert berechnet hat.

Der hier eingegebene Wert gilt, bis ein neuer Stellwert Gber den Bus empfangen wurde.
» unverdndert: Es gilt der gleiche Stellwert wie vor dem Download.

» Auswahl: Es kann ein Stellwert vorgegeben werden. Dieser gilt dann bis zur Berechnung eines
neuen Stellwerts / dem Erhalt eines neuen Sollwerts Gber den Bus. Der abhangige Parameter

Stellwert wird eingeblendet.

ABHANGIGER PARAMETER

Stellwert

Optionen:  0...100

Mit diesem Parameter wird der Stellwert vorgegeben, der nach Busspannungswiederkehr, bis zum

Erhalt eines neuen Sollwerts, gelten soll.
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7.4.21.1.9

7421110

Lifterausgang nach ETS-Download

Dieser Parameter ist nur sichtbar fir:

FCC/S 1.1.1.1
FCC/S 1.1.
FCC/S 1.2.
FCC/S 1.2.
FCC/S 1.4.

21

1.1

21

1.1

Optionen:  unveréndert
tibernimmt Stellwert
1

2
3

Mit diesem Parameter wird die Luftergeschwindigkeit bestimmt, die nach dem Download gelten
soll.

» unverdndert. Es gilt die gleiche Luftergeschwindigkeit wie vor dem Download. Der Zustand des
Automatikmodus bleibt ebenfalls unverandert. Der Lifter folgt bei aktivem Automatikmodus
dem Ventilstellwert.

» Ubernimmt Stellwert. Die Geschwindigkeit ist abhangig vom Ventilstellwert, der Automatikmo-

dus ist aktiv. War der Automatikmodus vor dem Download deaktiviert, wird er hiermit aktiviert.

1: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 1 im Manuellen Modus.

2: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 2 im Manuellen Modus.

3: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 3 im Manuellen Modus.

Liifterausgang nach ETS-Download

Dieser Parameter ist nur sichtbar fir:

FCC/S 1.3.1.1
FCC/S 1.3.2.1
FCC/S 1.5.1.1
FCC/S 1.5.2.1

Optionen:  unveréndert
libernimmt Stellwert
33 %
66 %
100 %

Mit diesem Parameter wird die Liftergeschwindigkeit bestimmt, die nach dem Download gelten
soll.

» unveréndert: Es gilt die gleiche Luftergeschwindigkeit wie vor dem Download. Der Zustand des
Automatikmodus bleibt ebenfalls unveréndert. Der Lufter folgt bei aktivem Automatikmodus
dem Ventilstellwert.

» dbernimmt Stellwert. Die Geschwindigkeit ist abhangig vom Ventilstellwert, der Automatikmo-
dus ist aktiv. War der Automatikmodus vor dem Download deaktiviert, wird er hiermit aktiviert.

* 33 %: Der Lifter lauft mit der Geschwindigkeit 33 % im Manuellen Modus.

* 66 %: Der Lifter lauft mit der Geschwindigkeit 66 % im Manuellen Modus.

* 100 %: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 100 % im Manuellen Modus.
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74.21.1.11 Relaisausgang nach ETS-Download
Dieser Parameter gilt nicht fir FCC/S 1.4.1.1.

Optionen:  unveréndert
ein
aus

Mit diesem Parameter wird das Verhalten des Relaisausgangs nach dem Download festgelegt.

» unverdndert. Nach dem Download bleibt das Relais in der aktuellen Position.
» ein: Nach dem Download wird das Relais eingeschaltet.
» aus: Nach dem Download wird das Relais ausgeschaltet.

FCC/S 1.XX.1]2CDC 508 200 DO111 Rev A 156



ABB i-bus® KNX

Parameter
7.4.21.2 Auswahl Aktorgerat
Die folgenden Parameter sind sichtbar, wenn im Parameter Geréatefunktion die Option Aktorgerét
gewahlt wurde.
7.4.21.21 Verhalten bei Busspannungsausfall Liifterausgang
Dieser Parameter ist nur sichtbar fir:
« FCC/S1.1.11
« FCC/S1.1.21
« FCC/S1.2141
+ FCC/S1.2.21
+ FCC/S1.4.11
Optionen:  Unverédndert
AUS
Mit diesem Parameter wird das Verhalten des Lifterausgangs bei Busspannungsausfall festgelegt.
» Unveréandert. Bei Busspannungsausfall bleibt die aktuell glltige Liftergeschwindigkeit beste-
hen.
* AUS: Bei Busspannungsausfall wird der Lifter ausgeschaltet.
7.4.21.2.2 Verhalten bei Busspannungsausfall Relaisausgang
Dieser Parameter ist nicht fur die Variante FCC/S 1.4.1.1 verflgbar.
Optionen:  unveréndert
ein
aus
Mit diesem Parameter wird das Verhalten des Relaisausgangs bei Busspannungsausfall festge-
legt.
» Unveréandert. Bei Busspannungsausfall bleibt das Relais in der aktuellen Position.
» ein: Bei Busspannungsausfall wird das Relais eingeschaltet.
» aus: Bei Busspannungsausfall wird das Relais ausgeschaltet.
74.21.23 Stellwert nach Busspannungswiederkehr

Optionen:  wie vor Busspannungsausfall
Auswahl

Der hier eingegebene Wert gilt, bis ein neuer Stellwert Gber den Bus empfangen wurde.

» wie vor Busspannungsausfall: Es gilt der gleiche Stellwert wie vor Ausfall der Busspannung.

* Auswahl: Es kann ein Stellwert vorgegeben werden. Dieser gilt bis zur Berechnung eines neu-
en Stellwerts/ dem Erhalt eines neuen Sollwerts Uber den Bus. Der abhangige Parameter
Stellwert wird eingeblendet.

@ Hinweis
Das hier parametrierte Verhalten gilt auch wahrend der Sende- und Schaltverzégerung.

Nach Busspannungswiederkehr kann es bis zu 2 Sekunden dauern, bis das Gerat aufgestartet
ist und die Ausgange wieder geschaltet/angesteuert werden kénnen.
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7.4.2.1.2.31

7.4.21.2.4

ABHANGIGER PARAMETER

Stellwert

Optionen:  0...100

Mit diesem Parameter wird der Stellwert vorgegeben, der nach Busspannungswiederkehr, bis zum
Erhalt eines neuen Sollwerts, gelten soll.

Verhalten nach Busspannungswiederkehr Liifterausgang

Dieser Parameter ist nur sichtbar fir:

+ FCC/S1.1.1.1
+ FCC/S1.1.21
+ FCC/S1.2.1.1
+ FCC/S1.2.21
+ FCC/S1.4.1.1

Optionen:  unveréndert
libernimmt Stellwert
1
2
3

Mit diesem Parameter wird die Luftergeschwindigkeit bestimmt, die nach Busspannungswieder-
kehr gelten soll.

» unveréndert: Es gilt die gleiche Luftergeschwindigkeit wie vor/wahrend Busspannungsausfall.
Der Zustand des Automatikmodus bleibt ebenfalls unverandert. Der Lufter folgt bei aktivem Au-
tomatikmodus dem Ventilstellwert.

» dbernimmt Stellwert. Die Geschwindigkeit ist abhangig vom Ventilstellwert. Der Automatikmo-

dus ist aktiv. War der Automatikmodus vor dem Download deaktiviert, wird er hiermit aktiviert.

1: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 1 im Manuellen Modus.

2: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 2 im Manuellen Modus.

3: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 3 im Manuellen Modus.

@ Hinweis
Die Option tbernimmt Stellwert steht nur zur Verfligung, wenn diese nicht auf der Seite Liifter im
Parameter Automatischer Betrieb in Abhéngigkeit der Stellgréf3e deaktiviert wurde.
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Parameter

7.4.2.1.2.5

7.4.2.1.2.6

7.4.2.1.2.61

Verhalten nach Busspannungswiederkehr Liifterausgang

Dieser Parameter gilt nur fr:

+ FCC/S1.3.1.1
+ FCC/S1.3.2.1
+ FCC/S1.5.1.1
+ FCC/S1.5.2.1

Optionen:  unveréndert
tibernimmt Stellwert
33 %
66 %
100 %

Mit diesem Parameter wird die Luftergeschwindigkeit bestimmt, die nach Busspannungswieder-
kehr gelten soll.

» unverdndert. Es gilt die gleiche Luftergeschwindigkeit wie vor Busspannungsausfall. Der Zu-
stand des Automatikmodus bleibt ebenfalls unverandert. Der Lifter folgt bei aktivem Automatik-
modus dem Ventilstellwert.

» dbernimmt Stellwert. Die Geschwindigkeit ist abhangig vom Ventilstellwert. Der Automatikmo-
dus ist aktiv. War der Automatikmodus vor dem Download deaktiviert, wird er hiermit aktiviert.

* 33 %: Der Lifter 1auft mit der Geschwindigkeit 33 % im Manuellen Modus.

* 66 %: Der Lufter 1auft mit der Geschwindigkeit 66 % im Manuellen Modus.

* 100 %: Der Lufter l1&uft mit der Geschwindigkeit 100 % im Manuellen Modus.

(D Hinweis
Die Option tbernimmt Stellwert steht nur zur Verfliigung, wenn diese nicht auf der Seite Liifter im
Parameter Automatischer Betrieb in Abhéngigkeit der Stellgréf3e deaktiviert wurde.

Stellwert nach ETS-Download

Optionen:  unveréndert
Auswahl

Dieser Parameter bestimmt, welcher Stellwert nach einem Download gelten soll, bis der Regler
einen neuen Stellwert berechnet hat.

Der hier eingegebene Wert gilt, bis ein neuer Stellwert Gber den Bus empfangen wurde.

» unverdndert: Es gilt der gleiche Stellwert wie vor dem Download.

» Auswahl: Es kann ein Stellwert vorgegeben werden. Dieser gilt dann bis zur Berechnung eines
neuen Stellwerts / dem Erhalt eines neuen Sollwerts tUber den Bus. Der abhangige Parameter
Stellwert wird eingeblendet.

ABHANGIGER PARAMETER

Stellwert

Optionen:  0...100

Mit diesem Parameter wird der Stellwert vorgegeben, der nach Busspannungswiederkehr, bis zum
Erhalt eines neuen Sollwerts, gelten soll.
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Parameter

7.4.21.2.7

7.4.2.1.2.8

Lifterausgang nach ETS-Download

Dieser Parameter gilt nur fr:

FCC/S 1.1.1.1
FCC/S 1.1.
FCC/S 1.2.
FCC/S 1.2.
FCC/S 1.4.

21

1.1

21

1.1

Optionen:  unveréndert
tibernimmt Stellwert
1

2
3

Mit diesem Parameter wird die Luftergeschwindigkeit bestimmt, die nach dem Download gelten
soll.

» unverdndert. Es gilt die gleiche Luftergeschwindigkeit wie vor dem Download. Der Zustand des
Automatikmodus bleibt ebenfalls unverandert. Der Lifter folgt bei aktivem Automatikmodus
dem Ventilstellwert.

» Ubernimmt Stellwert. Die Geschwindigkeit ist abhangig vom Ventilstellwert, der Automatikmo-

dus ist aktiv. War der Automatikmodus vor dem Download deaktiviert, wird er hiermit aktiviert.

1: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 1 im Manuellen Modus.

2: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 2 im Manuellen Modus.

3: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 3 im Manuellen Modus.

@ Hinweis

Die Option libernimmt Stellwert steht nur zur Verfiigung, wenn diese nicht auf der Seite Liifter im
Parameter Automatischer Betrieb in Abhéngigkeit der Stellgréf3e deaktiviert wurde.

Lifterausgang nach ETS-Download

Dieser Parameter gilt nur fr:

FCC/S 1.3.1.1
FCC/S 1.3.2.1
FCC/S 1.5.1.1
FCC/S 1.5.2.1

Optionen:  unveréndert
tibernimmt Stellwert
33 %
66 %
100 %

Mit diesem Parameter wird die Luftergeschwindigkeit bestimmt, die nach dem Download gelten
soll.

» unverdndert. Es gilt die gleiche Luftergeschwindigkeit wie vor dem Download. Der Zustand des
Automatikmodus bleibt ebenfalls unverandert. Der Lifter folgt bei aktivem Automatikmodus
dem Ventilstellwert.

» Ubernimmt Stellwert. Die Geschwindigkeit ist abhangig vom Ventilstellwert, der Automatikmo-
dus ist aktiv. War der Automatikmodus vor dem Download deaktiviert, wird er hiermit aktiviert.

* 33 %: Der Lifter 1auft mit der Geschwindigkeit 33 % im Manuellen Modus.

* 66 %: Der Lufter 1auft mit der Geschwindigkeit 66 % im Manuellen Modus.

* 100 %: Der Lufter l1&uft mit der Geschwindigkeit 100 % im Manuellen Modus.

@ Hinweis

Die Option tbernimmt Stellwert steht nur zur Verfliigung, wenn diese nicht auf der Seite Liifter im
Parameter Automatischer Betrieb in Abhéngigkeit der Stellgréf3e deaktiviert wurde.
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74.21.2.9 Relaisausgang nach ETS-Download
Dieser Parameter gilt nicht fir FCC/S 1.4.1.1.

Optionen:  unveréndert
ein
aus

Mit diesem Parameter wird das Verhalten des Relaisausgangs nach dem Download festgelegt.

» unverdndert. Nach dem Download bleibt das Relais in der aktuellen Position.
» ein: Nach dem Download wird das Relais eingeschaltet.
» aus: Nach dem Download wird das Relais ausgeschaltet.
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Parameter

7.4.2.2

7.4.2.21

FCC/S 1.3.2.1/1.5.2.1

Die folgenden Erlauterungen gelten nur fur

+ FCC/S1.3.2.1
« FCC/S1.5.2.1

Allgemein
+ Manuelle Bedienung
= Applikation

Anwendungsparameter

Geratefunktion

+ Temperaturregler

+ Sollwertmanager

+  Uberwachung und Sicherheit

+  Ventil A

+  Ventil B

+ Lifterausgang

+ Relaisausgang

+ GSollwertverstellung

+ Eingang a
+ Eingangb
+ Eingangc
+ Eingangd

Abb. 35: DESTO001850

Auswahl Reglergerat

Verhalten bei Busspannungsausfall
Relaisausgang

Heizen-/Kahlenmodus nach
Busspannungswiederkshr

Stellwert nach Busspannungswiederkehr

Verhalten bei Busspannungsausfall
Lifterausgang

Verhalten nach Busspannungswiederkehr
Relaisausgang

Heizen-/Kahlenmodus nach
ETS-Download/Reset

Stellwert nach ETS-Download/Reset
Lifterausgang nach ETS-Download/Reset

Relaisausgang nach ET5-Download/Reset

unverdndert

wie vor Busspannungsausfall
O wie vor Busspannungsausfall

unverdndert

unverdndert

O Heizen Kiihlen

Q' unverandert Auswahl
unverdndert

unverdndert

Auzwahl

Die folgenden Parameter sind sichtbar, wenn im Parameter Gerétefunktion die Option Reglergerét

gewahlt wurde.
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Parameter

742211

7.4.2.21.2

7.4.2.21.3

Verhalten bei Busspannungsausfall Liifterausgang

Dieser Parameter ist nur sichtbar fir:

+ FCC/S1.1.1.1
+ FCC/S1.1.21
+ FCC/S1.2.1.1
+ FCC/S1.2.21
+ FCC/S1.4.1.1

Optionen:  Unverédndert
AUS

Mit diesem Parameter wird das Verhalten des Lifterausgangs bei Busspannungsausfall festgelegt.

» Unveréandert. Bei Busspannungsausfall bleibt die aktuell gultige Liftergeschwindigkeit beste-
hen.
* AUS: Bei Busspannungsausfall wird der Lifter ausgeschaltet.

Verhalten bei Busspannungsausfall Relaisausgang
Dieser Parameter ist nicht fir die Variante FCC/S 1.4.1.1 verflgbar.

Optionen:  unveréndert
ein
aus

Mit diesem Parameter wird das Verhalten des Relaisausgangs bei Busspannungsausfall festge-
legt.

» Unveréandert. Bei Busspannungsausfall bleibt das Relais in der aktuellen Position.
» ein: Bei Busspannungsausfall wird das Relais eingeschaltet.
» aus: Bei Busspannungsausfall wird das Relais ausgeschaltet.

Heizen-/Kiihlenmodus nach Busspannungswiederkehr

Optionen:  Wie vor Busspannungsausfall
Heizen
Kihlen

Mit diesem Parameter wird festgelegt, in welchem Modus (Heizen oder Kiihlen) sich das Gerat
nach Busspannungswiederkehr befinden soll.

*  Wie vor Busspannungsausfall: Das Gerat befindet sich im gleichen Modus wie vor Busspan-
nungsausfall.

* Heizen: Nach Busspannungswiederkehr befindet sich das Gerat im Modus Heizen.

» Kiihlen: Nach Busspannungswiederkehr befindet sich das Gerat im Modus Kihlen.
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Parameter

742214

7.4.2.21.41

742215

Stellwert nach Busspannungswiederkehr

Optionen:  wie vor Busspannungsausfall
Auswahl

Dieser Parameter bestimmt, welcher Stellwert nach Busspannungswiederkehr gelten soll, bis der
Regler einen neuen Stellwert berechnet hat.

» wie vor Busspannungsausfall: Es gilt der gleiche Stellwert, wie vor Ausfall der Busspannung.

» Auswahl: Es kann ein Stellwert vorgegeben werden. Dieser gilt bis zur Berechnung eines neu-
en Stellwerts/ dem Erhalt eines neuen Sollwerts Uber den Bus. Der abhangige Parameter
Stellwert wird eingeblendet.

(D Hinweis
Das hier parametrierte Verhalten gilt auch wahrend der Sende- und Schaltverzégerung.

Nach Busspannungswiederkehr kann es bis zu 2 Sekunden dauern, bis das Geréat aufgestartet
ist und die Ausgange wieder geschaltet/angesteuert werden kénnen.

ABHANGIGER PARAMETER

Stellwert

Optionen:  0...100

Mit diesem Parameter wird der Stellwert vorgegeben, der nach Busspannungswiederkehr, bis zum
Erhalt eines neuen Sollwerts, gelten soll.

Verhalten nach Busspannungswiederkehr Liifterausgang

Dieser Parameter ist nur sichtbar fir:

+ FCC/S1.1.1.1
FCC/S1.1.2.1
FCC/S1.2.1.1
FCC/S 1.2.2.1
FCC/S1.4.1.1

Optionen:  unveréndert
libernimmt Stellwert
1
2
3

Mit diesem Parameter wird die Liftergeschwindigkeit bestimmt, die nach Busspannungswieder-
kehr gelten soll.

» unverdndert: Es gilt die gleiche Luftergeschwindigkeit wie vor/wahrend Busspannungsausfall.
Der Zustand des Automatikmodus bleibt ebenfalls unveréndert. Der Lufter folgt bei aktivem Au-
tomatikmodus dem Ventilstellwert.

» Ubernimmt Stellwert. Die Geschwindigkeit ist abhangig vom Ventilstellwert. Der Automatikmo-
dus ist aktiv. War der Automatikmodus vor dem Download deaktiviert, wird er hiermit aktiviert.

» 1: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 1 im Manuellen Modus.

» 2: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 2 im Manuellen Modus.

» 3: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 3 im Manuellen Modus.
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Parameter

7.4.2.21.6

7.4.2.21.7

7.4.2.21.71

Verhalten nach Busspannungswiederkehr Relaisausgang
Dieser Parameter gilt nicht fir FCC/S 1.4.1.1.

Optionen:  unveréndert
ein
aus

Mit diesem Parameter wird das Verhalten des Relaisausgangs nach Busspannungswiederkehr
festgelegt.

» unverdndert. Nach Busspannungswiederkehr bleibt das Relais in der aktuellen Position.
* ein: Nach Busspannungswiederkehr wird das Relais eingeschaltet.
» aus: Nach Busspannungswiederkehr wird das Relais ausgeschaltet.

Stellwert nach ETS-Download

Optionen:  unveréndert
Auswahl

Dieser Parameter bestimmt, welcher Stellwert nach einem Download gelten soll, bis der Regler
einen neuen Stellwert berechnet hat.

Der hier eingegebene Wert gilt, bis ein neuer Stellwert Gber den Bus empfangen wurde.

» unverdndert: Es gilt der gleiche Stellwert wie vor dem Download.

» Auswahl: Es kann ein Stellwert vorgegeben werden. Dieser gilt dann bis zur Berechnung eines
neuen Stellwerts / dem Erhalt eines neuen Sollwerts Gber den Bus. Der abhangige Parameter

Stellwert wird eingeblendet.

ABHANGIGER PARAMETER

Stellwert

Optionen:  0...100

Mit diesem Parameter wird der Stellwert vorgegeben, der nach Busspannungswiederkehr, bis zum

Erhalt eines neuen Sollwerts, gelten soll.
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Parameter

7.4.2.21.8

7.4.2.21.9

Lifterausgang nach ETS-Download

Dieser Parameter ist nur sichtbar fir:

FCC/S 1.1.1.1
FCC/S 1.1.
FCC/S 1.2.
FCC/S 1.2.
FCC/S 1.4.

21

1.1

21

1.1

Optionen:  unveréndert
tibernimmt Stellwert
1

2
3

Mit diesem Parameter wird die Luftergeschwindigkeit bestimmt, die nach dem Download gelten
soll.

» unverdndert. Es gilt die gleiche Luftergeschwindigkeit wie vor dem Download. Der Zustand des
Automatikmodus bleibt ebenfalls unverandert. Der Lifter folgt bei aktivem Automatikmodus
dem Ventilstellwert.

» Ubernimmt Stellwert. Die Geschwindigkeit ist abhangig vom Ventilstellwert, der Automatikmo-

dus ist aktiv. War der Automatikmodus vor dem Download deaktiviert, wird er hiermit aktiviert.

1: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 1 im Manuellen Modus.

2: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 2 im Manuellen Modus.

3: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 3 im Manuellen Modus.

Liifterausgang nach ETS-Download

Dieser Parameter ist nur sichtbar fir:

FCC/S 1.3.1.1
FCC/S 1.3.2.1
FCC/S 1.5.1.1
FCC/S 1.5.2.1

Optionen:  unveréndert
libernimmt Stellwert
33 %
66 %
100 %

Mit diesem Parameter wird die Liftergeschwindigkeit bestimmt, die nach dem Download gelten
soll.

» unveréndert: Es gilt die gleiche Luftergeschwindigkeit wie vor dem Download. Der Zustand des
Automatikmodus bleibt ebenfalls unveréndert. Der Lufter folgt bei aktivem Automatikmodus
dem Ventilstellwert.

» dbernimmt Stellwert. Die Geschwindigkeit ist abhangig vom Ventilstellwert, der Automatikmo-
dus ist aktiv. War der Automatikmodus vor dem Download deaktiviert, wird er hiermit aktiviert.

* 33 %: Der Lifter lauft mit der Geschwindigkeit 33 % im Manuellen Modus.

* 66 %: Der Lifter lauft mit der Geschwindigkeit 66 % im Manuellen Modus.

* 100 %: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 100 % im Manuellen Modus.
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7.4.2.2.1.10 Relaisausgang nach ETS-Download
Dieser Parameter gilt nicht fir FCC/S 1.4.1.1.

Optionen:  unveréndert
ein
aus

Mit diesem Parameter wird das Verhalten des Relaisausgangs nach dem Download festgelegt.

» unverdndert. Nach dem Download bleibt das Relais in der aktuellen Position.
» ein: Nach dem Download wird das Relais eingeschaltet.
» aus: Nach dem Download wird das Relais ausgeschaltet.
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Parameter
7.4.2.2.2 Auswahl Aktorgerat
Die folgenden Parameter sind sichtbar, wenn im Parameter Geréatefunktion die Option Aktorgerét
gewahlt wurde.
7.4.2.2.21 Verhalten bei Busspannungsausfall Liifterausgang
Dieser Parameter ist nur sichtbar fir:
« FCC/S1.1.11
« FCC/S1.1.21
« FCC/S1.2141
+ FCC/S1.2.21
+ FCC/S1.4.11
Optionen:  Unverédndert
AUS
Mit diesem Parameter wird das Verhalten des Lifterausgangs bei Busspannungsausfall festgelegt.
» Unveréandert. Bei Busspannungsausfall bleibt die aktuell glltige Liftergeschwindigkeit beste-
hen.
* AUS: Bei Busspannungsausfall wird der Lifter ausgeschaltet.
7.4.2.2.2.2 Verhalten bei Busspannungsausfall Relaisausgang
Dieser Parameter ist nicht fur die Variante FCC/S 1.4.1.1 verflgbar.
Optionen:  unveréndert
ein
aus
Mit diesem Parameter wird das Verhalten des Relaisausgangs bei Busspannungsausfall festge-
legt.
» Unveréandert. Bei Busspannungsausfall bleibt das Relais in der aktuellen Position.
» ein: Bei Busspannungsausfall wird das Relais eingeschaltet.
» aus: Bei Busspannungsausfall wird das Relais ausgeschaltet.
7.4.2.2.23 Stellwert nach Busspannungswiederkehr

Optionen:  wie vor Busspannungsausfall
Auswahl

Der hier eingegebene Wert gilt, bis ein neuer Stellwert Gber den Bus empfangen wurde.

» wie vor Busspannungsausfall: Es gilt der gleiche Stellwert wie vor Ausfall der Busspannung.

* Auswahl: Es kann ein Stellwert vorgegeben werden. Dieser gilt bis zur Berechnung eines neu-
en Stellwerts/ dem Erhalt eines neuen Sollwerts Uber den Bus. Der abhangige Parameter
Stellwert wird eingeblendet.

@ Hinweis
Das hier parametrierte Verhalten gilt auch wahrend der Sende- und Schaltverzégerung.

Nach Busspannungswiederkehr kann es bis zu 2 Sekunden dauern, bis das Gerat aufgestartet
ist und die Ausgange wieder geschaltet/angesteuert werden kénnen.
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Parameter

7.4.2.2.2.31

742224

ABHANGIGER PARAMETER

Stellwert

Optionen:  0...100

Mit diesem Parameter wird der Stellwert vorgegeben, der nach Busspannungswiederkehr, bis zum
Erhalt eines neuen Sollwerts, gelten soll.

Verhalten nach Busspannungswiederkehr Liifterausgang

Dieser Parameter ist nur sichtbar fir:

+ FCC/S1.1.1.1
+ FCC/S1.1.21
+ FCC/S1.2.1.1
+ FCC/S1.2.21
+ FCC/S1.4.1.1

Optionen:  unveréndert
libernimmt Stellwert
1
2
3

Mit diesem Parameter wird die Luftergeschwindigkeit bestimmt, die nach Busspannungswieder-
kehr gelten soll.

» unveréndert: Es gilt die gleiche Luftergeschwindigkeit wie vor/wahrend Busspannungsausfall.
Der Zustand des Automatikmodus bleibt ebenfalls unverandert. Der Lufter folgt bei aktivem Au-
tomatikmodus dem Ventilstellwert.

» dbernimmt Stellwert. Die Geschwindigkeit ist abhangig vom Ventilstellwert. Der Automatikmo-

dus ist aktiv. War der Automatikmodus vor dem Download deaktiviert, wird er hiermit aktiviert.

1: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 1 im Manuellen Modus.

2: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 2 im Manuellen Modus.

3: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 3 im Manuellen Modus.

@ Hinweis
Die Option tbernimmt Stellwert steht nur zur Verfligung, wenn diese nicht auf der Seite Liifter im
Parameter Automatischer Betrieb in Abhéngigkeit der Stellgréf3e deaktiviert wurde.
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7.4.2.2.2.5

7.4.2.2.2.6

7.4.2.2.2.6.1

Verhalten nach Busspannungswiederkehr Liifterausgang

Dieser Parameter gilt nur fr:

+ FCC/S1.3.1.1
+ FCC/S1.3.2.1
+ FCC/S1.5.1.1
+ FCC/S1.5.2.1

Optionen:  unveréndert
tibernimmt Stellwert
33 %
66 %
100 %

Mit diesem Parameter wird die Luftergeschwindigkeit bestimmt, die nach Busspannungswieder-
kehr gelten soll.

» unverdndert. Es gilt die gleiche Luftergeschwindigkeit wie vor Busspannungsausfall. Der Zu-
stand des Automatikmodus bleibt ebenfalls unverandert. Der Lifter folgt bei aktivem Automatik-
modus dem Ventilstellwert.

» dbernimmt Stellwert. Die Geschwindigkeit ist abhangig vom Ventilstellwert. Der Automatikmo-
dus ist aktiv. War der Automatikmodus vor dem Download deaktiviert, wird er hiermit aktiviert.

* 33 %: Der Lifter 1auft mit der Geschwindigkeit 33 % im Manuellen Modus.

* 66 %: Der Lufter 1auft mit der Geschwindigkeit 66 % im Manuellen Modus.

* 100 %: Der Lufter l1&uft mit der Geschwindigkeit 100 % im Manuellen Modus.

(D Hinweis
Die Option tbernimmt Stellwert steht nur zur Verfliigung, wenn diese nicht auf der Seite Liifter im
Parameter Automatischer Betrieb in Abhéngigkeit der Stellgréf3e deaktiviert wurde.

Stellwert nach ETS-Download

Optionen:  unveréndert
Auswahl

Dieser Parameter bestimmt, welcher Stellwert nach einem Download gelten soll, bis der Regler
einen neuen Stellwert berechnet hat.

Der hier eingegebene Wert gilt, bis ein neuer Stellwert Gber den Bus empfangen wurde.

» unverdndert: Es gilt der gleiche Stellwert wie vor dem Download.

» Auswahl: Es kann ein Stellwert vorgegeben werden. Dieser gilt dann bis zur Berechnung eines
neuen Stellwerts / dem Erhalt eines neuen Sollwerts tUber den Bus. Der abhangige Parameter
Stellwert wird eingeblendet.

ABHANGIGER PARAMETER

Stellwert

Optionen:  0...100

Mit diesem Parameter wird der Stellwert vorgegeben, der nach Busspannungswiederkehr, bis zum
Erhalt eines neuen Sollwerts, gelten soll.
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7.4.2.2.2.7

7.4.2.2.2.8

Lifterausgang nach ETS-Download

Dieser Parameter gilt nur fr:

FCC/S 1.1.1.1
FCC/S 1.1.
FCC/S 1.2.
FCC/S 1.2.
FCC/S 1.4.

21

1.1

21

1.1

Optionen:  unveréndert
tibernimmt Stellwert
1

2
3

Mit diesem Parameter wird die Luftergeschwindigkeit bestimmt, die nach dem Download gelten
soll.

» unverdndert. Es gilt die gleiche Luftergeschwindigkeit wie vor dem Download. Der Zustand des
Automatikmodus bleibt ebenfalls unverandert. Der Lifter folgt bei aktivem Automatikmodus
dem Ventilstellwert.

» Ubernimmt Stellwert. Die Geschwindigkeit ist abhangig vom Ventilstellwert, der Automatikmo-

dus ist aktiv. War der Automatikmodus vor dem Download deaktiviert, wird er hiermit aktiviert.

1: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 1 im Manuellen Modus.

2: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 2 im Manuellen Modus.

3: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 3 im Manuellen Modus.

@ Hinweis

Die Option libernimmt Stellwert steht nur zur Verfiigung, wenn diese nicht auf der Seite Liifter im
Parameter Automatischer Betrieb in Abhéngigkeit der Stellgréf3e deaktiviert wurde.

Lifterausgang nach ETS-Download

Dieser Parameter gilt nur fr:

FCC/S 1.3.1.1
FCC/S 1.3.2.1
FCC/S 1.5.1.1
FCC/S 1.5.2.1

Optionen:  unveréndert
tibernimmt Stellwert
33 %
66 %
100 %

Mit diesem Parameter wird die Luftergeschwindigkeit bestimmt, die nach dem Download gelten
soll.

» unverdndert. Es gilt die gleiche Luftergeschwindigkeit wie vor dem Download. Der Zustand des
Automatikmodus bleibt ebenfalls unverandert. Der Lifter folgt bei aktivem Automatikmodus
dem Ventilstellwert.

» Ubernimmt Stellwert. Die Geschwindigkeit ist abhangig vom Ventilstellwert, der Automatikmo-
dus ist aktiv. War der Automatikmodus vor dem Download deaktiviert, wird er hiermit aktiviert.

* 33 %: Der Lifter 1auft mit der Geschwindigkeit 33 % im Manuellen Modus.

* 66 %: Der Lufter 1auft mit der Geschwindigkeit 66 % im Manuellen Modus.

* 100 %: Der Lufter l1&uft mit der Geschwindigkeit 100 % im Manuellen Modus.

@ Hinweis

Die Option tbernimmt Stellwert steht nur zur Verfliigung, wenn diese nicht auf der Seite Liifter im
Parameter Automatischer Betrieb in Abhéngigkeit der Stellgréf3e deaktiviert wurde.
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742229 Relaisausgang nach ETS-Download
Dieser Parameter gilt nicht fir FCC/S 1.4.1.1.

Optionen:  unveréndert
ein
aus

Mit diesem Parameter wird das Verhalten des Relaisausgangs nach dem Download festgelegt.

» unverdndert. Nach dem Download bleibt das Relais in der aktuellen Position.
» ein: Nach dem Download wird das Relais eingeschaltet.
» aus: Nach dem Download wird das Relais ausgeschaltet.
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7.5

7.51

Temperaturregler

Parameterfenster Temperaturregler
Diese Seite ist im Aktormodus deaktiviert und nicht sichtbar.

Auf dieser Seite werden allgemeine Einstellungen zum Temperaturregler vorgenommen. Diese be-
treffen die Grundlast, das Senden der Stellwerte der inaktiven Betriebsart und das Sendeverhalten
der aktuellen Raumtemperatur (Ist-Temperatur).

+

+

Regleroptionen

Allgemein
Minimuale StellgréBe fir Grundlast » 0 aktivieren tber Objekt 'O immer aktiv
Manuelle Bedienung
Grundlast aktiv, wenn Regler aus Q) nein ja
Cpoitae Deaktivieren des zyklischen Sendens : :
T nein O ja
inaktiver Stellwerte
Temperaturregler
Zyklisches Senden der aktuellen
Temperaturregler Raumtemperatur 15 -
[0 = zyklisches Senden deaktiviert)
sollwertmanager Temperaturdnderung fiir Senden der 005

aktuellen Raumtemperatur
Uberwachung und Sicherheit

Ventil A

Ventil B
Lafterausgang
Relzisausgang
Sollwertverstellung
Eingang a

Eingang b
Eingang c

Eingang d

Abb. 36: Parameterfenster Temperaturregler
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7511

7.5.1.2

7513

Minimaler Stellwert fiir Grundlast > 0

Optionen:  aktivieren lber Objekt
immer aktiv

Mit diesem Parameter wird festgelegt, ob die Grundlast der einzelnen Heiz- und Kihlstufen immer
aktiv sein soll oder ob diese per Kommunikationsobjekt aktivierbar oder deaktivierbar sein soll.

* aktivieren Uber Objekt: Bei Auswahl dieser Option kann Uber das Kommunikationsobjekt
Aktivierung Minimaler Stellwert (Grundlast) die Funktion Min. Stellgré3e (Grundlast) aktiviert (1)
oder deaktiviert (0) werden. Ist sie aktiviert, dann wird immer mindestens mit der minimalen
StellgroRe das Heizmedium durch die Anlage geleitet. Ist sie deaktiviert, dann kann durch den
Regler die StellgroRe bis auf Null abgesenkt werden.

Das abhangige Kommunikationsobjekt Aktivierung minimaler Stellwert (Grundlast) wird freige-
schaltet.

* immer aktiv: Bei Auswahl dieser Option ist die Grundlast immer aktiv

@ Hinweis

Die Einstellung fur die Grundlast kann fur jede Stufe einzeln festgelegt werden. Dies erfolgt auf
der Parameterseite Temperaturregler — Grund-/Zusatzstufe Heizen/Kiihlen. Hier wird der minima-
le Stellwert festgelegt, der bei aktivierter Grundlast nicht unterschritten werden darf.

Die Festlegung ist nur bei den Pl Regelungsarten mdglich.

Die Aktivierung der Grundlast erfolgt immer fir alle Stufen gemeinsam, gilt aber immer nur fur die
gerade aktive Betriebsart Heizen oder Kihlen.

Eine Verwendungsmaglichkeit fir die Grundlast ist z. B. eine Fullbodenheizung, bei der ein be-
stimmter Stellwert zum Schutz der Installation nicht unterschritten werden darf.

Grundlast aktiv, wenn Regler aus

Optionen:  nein

ja
Mit diesem Parameter wird festgelegt, ob die Grundlast aktiv sein soll, wenn der Regler Uber das
Kommunikationsobjekt Ein/Aus anfordern (Master) ausgeschaltet wurde.

» nein: Die Grundlast wird bei Abschalten des Reglers ebenfalls abgeschaltet.
» ja: Die Grundlast bleibt aktiv, auch wenn der Regler abgeschaltet wird.

Zyklisches Senden inaktiver Stellwerte

Dieser Parameter wird freigeschaltet, wenn der Regler sowohl fur Heizen, als auch fur Kuhlen pa-
rametriert wurde. Dazu darf im Parameterfenster Anwendungsparameter fur die beiden Parameter
Grundstufe Heizen und Grundstufe Kliihlen nicht die Option deaktiviert gewahlt werden.

Optionen:  nein
ja

Der Parameter dient dazu, das Sendeverhalten der StellgroRenausgabe des Reglers zu beeinflus-
sen. Mit diesem Parameter kann festgelegt werden, ob die Stellwerte der gerade nicht aktiven Be-
triebsart (Heizen oder Kiihlen) gesendet werden sollen oder nicht.

Notwendig ist dies bei Systemen, die nur einen Stellwerteingang fir Heizen und Kuhlen haben. In
diesem Fall mussen beide Ausgabeobjekte des Stellwerts (Status Stellwert Grundstufe Heizen und
Status Stellwert Grundstufe Kiihlen) mit dem gleichen Eingangsobjekt verbunden werden.

In diesem Fall fuhrt ein zyklisches Senden beider Stellwerte dazu, dass sich der aktive und inakti-
ve Wert immer wieder gegenseitig Uberschreiben. Um dies zu verhindern, kann das zyklische Sen-
den des inaktiven Stellwerts unterbunden werden.
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7.51.4

7.51.5

Das folgende Beispiel verdeutlicht das Verhalten:

Aktive Betriebsart: Heizen

Stellwert Heizen: 50 %

Stellwert Kiihlen: 0 %

Sendezykluszeit: 5 Minuten (fir beide Betriebsarten)

Ventilantriebsaktor: 2-Rohr-System fiir Heizen und Kihlen (nur ein Stellwerteingang)

— Senden Stellwert Heizen:Empfangener Stellwert: 50 %

— Ausgangsstellwert Ventilantriebsaktor: 50 %

— Senden Stellwert Kihlen: Empfangener Stellwert: 0 %

— Ausgangsstellwert Ventilantriebsaktor: 0 %

» nein: Das zyklische Senden der inaktiven Stellwerte wird unterbunden. Es werden nur die Stell-
werte, der gerade aktiven Betriebsart (Heizen oder Kuhlen) gesendet.

» ja: Das zyklische Senden der inaktiven Stellwerte bleibt aktiv. Es werden immer alle Stellwerte,

entsprechend der gewahlten Zykluszeit, gesendet.

Die Zykluszeiten der einzelnen Stellwerte kdnnen auf der jeweiligen Parameterseite (z. B. Grund-
stufe Heizen), unter erweiterte Einstellungen im Parameter Zyklisches Senden der Stellgré3e ein-
gestellt werden.

Zyklisches Senden der aktuellen Raumtemperatur (0 = zyklisches Senden deaktiviert)
Optionen:  0...15...255

Mit diesem Parameter wird festgelegt, mit welchem Zyklus die ermittelte Raumtemperatur Gber das
Kommunikationsobjekt /st-Temperatur gesendet werden soll. Bei dieser Temperatur handelt es
sich um die, aus den unterschiedlichen Werten, berechnete Raumtemperatur.

Temperaturanderung fiir Senden der aktuellen Raumtemperatur

Optionen:  00,7...00,5...10,0

Mit diesem Parameter wird die Temperaturanderung festgelegt, nach welcher die Raumtemperatur
Uber das Kommunikationsobjekt Ist-Temperatur gesendet werden soll. Andert sich die Temperatur
um den hier parametrierten Wert, wird der neue Wert auf den Bus gesendet.

@ Hinweis

Die aktuelle Raumtemperatur setzt sich, je nach Auswahl im Parameter Temperatureingang
(Parameterfenster Anwendungsparameter), aus verschiedenen Werten zusammen. Es werden
die, Uber die physikalischen Gerateeingadnge, gemessenen und die, per Kommunikationsobjekt
(Externe Temperatur 1 & Externe Temperatur 2), empfangenen Werte miteinander verrechnet.
Dieser Wert ist die aktuelle Raumtemperatur (Ist-Temperatur).
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7.5.1.6

Parameterfenster Grundstufe Heizen

Diese Seite ist nur sichtbar, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter bei dem Parameter
Grundstufe Heizen nicht die Option deaktiviert gewahlt wurde.

Diese Seite ist im Aktormodus deaktiviert und nicht sichtbar.

Auf dieser Seite wird die Grundstufe Heizen des Temperaturreglers parametriert. Es werden die

Einstellungen zur Regelungsart, Begrenzung des Regelbereichs, dem Sendeverhalten des Stell-
werts und der Begrenzungstemperatur vorgenommen.

+

+

Abb.

Allgemein

Manuelle Bedienung

Applikation

Temperaturregler

Temperaturregler
Grundstufe Heizen
Zusatzstufe Heizen
Grundstufe Kahlen

Zusatzstufe Kahlen
Sollwertmanager
Uberwachung und Sicherheit
Ventil A
Ventil B
Lifterausgang
Relaisausgang
Sollwertverstellung
Eingang a
Eingang b
Eingang ¢
Eingang d

37: Grundstufe Heizen

Art der StellgréBe Grundstufe Heizen
P-Anteil 04,0
I-Anteil 100

Erweiterte Einstellungen O nein ja
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7.5.1.6.1

Art der StellgroRe Grundstufe Heizen

Optionen:  2-Punkt 1 Bit (Ein/Aus)
2-Punkt 1 Byte (0/100 %)
Pl Stetig (0...100 %)
Pl PWM (Ein/Aus)
PI Stetig (0...100 %) fiir Fan Coil Unit

Mit diesem Parameter wird die Regelungs- und StellgréRenart fur die Grundstufe Heizen festge-
legt.

Der Standardwert des Parameters ist abhangig von der Auswahl im Parameter Grundstufe Heizen
und Ansteuerung flir Grundstufe Heizen (Parameterfenster Anwendungsparameter).

Bei Auswahl eines der physikalischen Gerateausgange zur Ansteuerung der Grundstufe Heizen
oder bei Ausgabe tber KNX-Kommunikationsobjekt, wird der Regler fest vorkonfiguriert und kann
nicht verandert werden. Der vorkonfigurierte Reglertyp ist dabei abhangig von der im Parameter
Grundstufe Heizen gewahlten Option.

Einzige Ausnahme ist bei Auswahl freie Konfiguration. In diesem Fall kann alles frei gewahit und
eingestellt werden.

Die folgende Tabelle gibt die Abhangigkeiten wieder:

Gewadhlte Option: Vorkonfigurierter Reglertyp: Reglertyp @nderbar
Grundstufe Heizen Art der StellgroRe Heizen

Konvektor (z.B. Radiator) PI stetig (0...100 %) Nein

Flache (z.B. FuRbodenheizung) P1 stetig (0...100 %) Nein

Elektrischer Erhitzer (im Raum) 2-Punkt 1 Bit (Ein/Aus) Nein

Freie Konfiguration Pl stetig (0...100 %) Ja

Fan Coil Unit: Elektrischer Erhitzer (in 2-Punkt 1 Bit, (Ein/Aus) Nein

der Fan Coil Unit)

Fan Coil Unit: Heizregister wasser- Pl stetig (0...100 %) fur Fan Coil Unit Nein
fihrend
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Nachfolgend werden die Unterschiede der einzelnen Reglertypen erklart:

2-Punkt 1 Bit (Ein/Aus): Die 2-Punkt-Regelung ist die einfachste Art der Regelung. Der Regler
schaltet ein, wenn die Raumtemperatur unter ein gewisses Niveau (Solltemperaturwert minus
Hysterese) gesunken ist, und aus, sobald ein bestimmter Wert (Solltemperaturwert plus Hyste-
rese) Uberschritten wird. Die Ein- und Ausschaltbefehle werden als 1-Bit-Befehle gesendet.
Das abhangige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Grundstufe Heizen wird als 1-Bit-Kom-
munikationsobjekt freigeschaltet.

2-Punkt 1 Byte (0/100 %): Hier handelt es sich ebenfalls um eine Zweipunktregelung, wie oben.
Im Unterschied dazu, werden die Ein- und Ausschaltbefehle als 1-Byte-Werte (0 %/100 %) ge-
sendet.

Das abhangige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Grundstufe Heizen wird als 1-Byte-
Kommunikationsobjekt freigeschaltet.

PI stetig (0...100 %): Der PI-Regler passt seine Ausgangsgrofie, zwischen 0 % und 100 %, an
die Differenz zwischen Ist- und Sollwert an und ermdglicht ein genaues Ausregeln der Raum-
temperatur auf den Sollwert. Er gibt die Stellgrof3e als einen 1-Byte-Wert (0...100 %) auf den
Bus aus. Um die Buslast zu reduzieren, wird die Stellgré3e nur gesendet, wenn sie sich um
einen vorher festgelegten Prozentsatz, im Vergleich zum letzten gesendeten Wert, geandert
hat. Zusatzlich kann die StellgroRe zyklisch gesendet werden.

Das abhangige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Grundstufe Heizen wird als 1-Byte-
Kommunikationsobjekt freigeschaltet.

Pl PWM (Ein/Aus): Hier handelt es sich ebenfalls um einen PI-Regler. Die Ausgabe erfolgt als
1-Bit-Befehl. Dazu wird die errechnete StellgréRe in ein Puls-Pausen-Verhaltnis umgesetzt.
Das abhangige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Grundstufe Heizen wird als 1-Bit-Kom-
munikationsobjekt freigeschaltet.

PI Stetig fiir Fan Coil Unit. Der Fan Coil Regler arbeitet wie der Pl Stetig Regler. Zusatzlich wird
der Lufterausgang im Automatikmodus, entsprechend der StellgréoRe der Grundstufe Heizen,
mit angesteuert.

Das abhangige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Grundstufe Heizen wird als 1-Byte-
Kommunikationsobjekt freigeschaltet.

(D Hinweis
Fur eine detaillierte Beschreibung der einzelnen Reglertypen, siehe Funktionserklarung Rege-
lung, Seite 384.

7.5.1.6.1.1 2-Punkt 1 Bit (Ein/Aus), 2-Punkt 1 Byte (0/100 %)

Die folgenden Parameter werden freigeschaltet, wenn im Parameter Art der Stellgré8e Grundstufe
Heizen die Option 2-Punkt 1 Bit (Ein/Aus) oder 2-Punkt 1 Byte (0/100 %) gewahlt wurde.
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7.5.1.6.1.11

7.5.1.6.1.1.2

7.5.1.6.1.1.21

ABHANGIGER PARAMETER

Verwendung der StellgroRe fiir Liifterautomatik

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter fir den Para-
meter Grundstufe Heizen die Option freie Konfiguration gewahlt wurde.

Optionen:  nein
la

Mit diesem Parameter kann festgelegt werden, ob die StellgroRRe dieser Stufe auch als Stellwert fur
die Lifterautomatik verwendet werden soll.

» nein: Die Stellgrof3e wird nicht fur die Lufterautomatik verwendet.

» ja: Die StellgroRRe wird fur die Lifterautomatik verwendet. Ist diese Stufe aktiv und der Lifter be-
findet sich im Automatikbetrieb, so wird die Stellgrof3e auch als Stellwert zur Ansteuerung des
Lifters verwendet.

@ Hinweis
Bei freier Konfiguration der jeweiligen Stufe, weifld das Gerat nicht, ob es sich bei der angesteuer-

ten Stufe um eine Fan Coil Unit handelt oder nicht. Da die Lifterautomatik jedoch nur fiir die Stu-
fen einer Fan Coil Unit Sinn macht, muss hier eine Zuordnung stattfinden.

Wourden alle 4 Regelungsstufen mit freier Konfiguration ausgewahlt und keine der Stufen auch
zur Verwendung fur die Lifterautomatik parametriert, bleibt die Lifterautomatik funktionslos.

ABHANGIGER PARAMETER

Erweiterte Einstellungen

Optionen:  nein
ja

Mit diesem Parameter kdnnen erweiterte Einstellungen freigegeben werden. Diese werden bei
Wahl der Option ja eingeblendet.

ABHANGIGER PARAMETER

Wirksinn der StellgroRe

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter fir den Para-
meter Ansteuerung Grundstufe Heizen die Option iber Kommunikationsobjekt gewahlt wurde.

Optionen:  normal
invers

Dieser Parameter dient dazu, den Wirksinn der Stellgrofte anzugeben, wenn diese nur tber ein
Kommunikationsobjekt ausgegeben wird. Die Einstellung dient dazu, stromlos geschlossene (NC —
normally closed) oder stromlos gedffnete (NO — normally opened) Ventile anzusteuern.

Wird einer der physikalischen Gerateausgange verwendet um die Stellgré3e auszugeben, wird
dieser Parameter nicht angezeigt, da diese Einstellung dann in der jeweilige Ausgangsstufe vorge-
nommen wird.

* normal: Die Stellgréf3e wird normal ausgegeben.
StellgréRe Ein/100 % => Telegrammwert Ein/100 %
StellgroRe Aus/0 % => Telegrammwert Aus/O %

» invers: Die StellgroRe wird invers ausgegeben.
StellgroRe Ein/100 % => Telegrammwert Aus/0 %
StellgroRe Aus/0 % => Telegrammwert Ein/100 %
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7.5.1.6.1.1.2.2

7.5.1.6.1.1.2.3

7.5.1.6.1.1.2.4

ABHANGIGER PARAMETER

Hysterese

Optionen:  0,3...0,5...25,5

Mit diesem Parameter wird die Hysterese festgelegt, die um den Sollwert gelten soll, um ein stan-

diges Schalten des Reglers zu vermeiden.

» Oberer Schaltpunkt = Sollwert + Hysterese
» Unterer Schaltpunkt = Sollwert — Hysterese

Regler Heizen:

» Liegt die Ist-Temperatur unter dem unteren Schaltpunkt, schaltet der Regler Ein.
» Liegt die Ist-Temperatur Gber dem oberen Schaltpunkt, schaltet der Regler Aus.

Regler Kiihlen:

» Liegt die Ist-Temperatur unter dem unteren Schaltpunkt, schaltet der Regler Aus.
» Liegt die Ist-Temperatur Gber dem oberen Schaltpunkt, schaltet der Regler Ein.

ABHANGIGER PARAMETER

zyklisches Senden der StellgroRe (0 = zyklisches Senden deaktiviert)

Dieser Parameter ist nur bei Wahl der Option P/ stetig (0...100 %) oder PI stetig (0...100 %) fiir

Fan Coil Unit sichtbar.
Optionen:  0...15...60

Mit diesem Parameter wird die Zykluszeit festgelegt, mit welcher die Stellgrolie gesendet werden

soll.
Bei Wahl des Werts 0 ist das zyklische Senden deaktiviert.

ABHANGIGER PARAMETER

Aktivierung Begrenzungstemperatur

Optionen:  nein
Jja

Mit diesem Parameter kann eine Begrenzungstemperatur des Reglers aktiviert werden. Mit der Be-
grenzungstemperatur kann die Stellgrofie des Reglers, fur diese Stufe, bei Erreichen einer para-
metrierbaren Temperatur, direkt auf 0 gesetzt werden. So kann das Uberschreiten (Heizen) bzw.

Unterschreiten (Kuhlen) dieser Temperatur verhindert werden.

Ein Beispiel fur die Verwendung der Begrenzungstemperatur ist hierbei eine Fullbodenheizung,

bei welcher verhindert werden muss, dass eine bestimmte Temperatur Uberschritten wird, um das

Material des FuRbodens zu schitzen.

* nein: Die Begrenzungstemperatur ist deaktiviert.

» ja: Die Begrenzungstemperatur wird aktiviert. Es werden die folgenden abhangigen Parameter

eingeblendet.
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7.5.1.6.1.1.2.4.1

7.5.1.6.1.1.2.4.2

7.5.1.6.1.1.2.4.3

7.5.1.6.1.2

ABHANGIGER PARAMETER

Begrenzungstemperatur

Optionen:  20...30...50

Der hier eingestellte Wert gibt die Begrenzungstemperatur vor, die nicht Gberschritten (Heizen)
bzw. unterschritten (Kihlen) werden darf. Erreicht die Temperatur diesen Wert, wird die Stellgrofie
unmittelbar auf 0 gesetzt.

Der hier eingestellte Wert wird dabei mit dem Gber Kommunikationsobjekt oder Uber einen der
physikalischen Gerateingange (je nach gewahlter Option im Parameter Eingang fiir
Temperaturbegrenzungssensor) empfangenen Wert abgeglichen.

ABHANGIGER PARAMETER

Hysterese Begrenzungstemperatur

Optionen:  00,5...01,0...05,0

Die Hysterese der Begrenzungstemperatur gibt an, um welchen Wert die Begrenzungstemperatur
wieder unterschritten (Heizen) bzw. tGberschritten (Kihlen) werden muss, bevor der Regler wieder
aktiv wird.

ABHANGIGER PARAMETER

Eingang fiir Temperaturbegrenzungssensor

Optionen:  dber KNX Kommunikationsobjekt
Uber physikalischen Geréteeingang a
Uber physikalischen Geréteeingang b
Uber physikalischen Geréteeingang ¢
liber physikalischen Geréateeingang d

* (ber KNX Kommunikationsobjekt. Der Temperaturwert wird Uber ein eigenes Kommunikations-
objekt empfangen. Das abhangige Kommunikationsobjekt Begrenzungstemperatur Grundstufe
Heizen wird freigeschaltet.

* lber physikalischen Geréteeingang x: Der Temperaturwert wird Uber einen (an den gewahlten
Eingang) angeschlossenen Temperatursensor erfasst.

@ Hinweis
An den gewahlten Temperatureingang muss tatsachlich ein Temperatursensor angeschlossen

sein und der Eingang fiir diesen Sensor richtig parametriert worden sein, sonst ist die Funktion
der Begrenzungstemperatur nicht gegeben.

Wird einer der Gerateeingange hier als Eingang fiir die Begrenzungstemperatur gewahlt, wird
dieser Eingang nicht mehr zur Erfassung der Raumtemperatur verwendet. Es ist somit nicht mog-
lich, den gleichen Temperatursensor zur Messung der Raumtemperatur und zur Messung der
Begrenzungstemperatur zu verwenden.

Pl stetig (0...100 %), PI PWM (Aus/Ein), Pl stetig (0...100 %) fiir Fan Coil Unit

Die folgenden Parameter werden freigeschaltet, wenn im Parameter Art der Stellgré8e Grundstufe
Heizen die Option Pl stetig (0...100 %), PI PWM (Aus/Ein) oder PI stetig (0...100 %) fiir Fan Coil
Unit gewahlt wurde.
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7.5.1.6.1.21

7.5.1.6.1.2.2

7.5.1.6.1.2.3

ABHANGIGER PARAMETER

I-Anteil

Optionen:  0...100...255

Der Standardwert hangt von der gewahlten Option im Parameter Grundstufe Heizen im Parame-
terfenster Anwendungsparameter ab.

Der I-Anteil steht fur die Nachstellzeit einer Regelung. Der integrale Anteil bewirkt, dass die Raum-
temperatur sich langsam dem Sollwert annahert und ihn letztlich auch erreicht. Je nach verwende-
tem Anlagentyp, muss die Nachstellzeit unterschiedliche GroRen annehmen. Grundsatzlich gilt: Je
trager das Gesamtsystem, desto grofier wird die Nachstellzeit.

ABHANGIGER PARAMETER

P-Anteil

Optionen:  01,0...01,5...10,0

Der Standardwert hangt von der gewahlten Option im Parameter Grundstufe Heizen im Parame-
terfenster Anwendungsparameter ab.

Der P-Anteil steht fir den Proportionalbereich einer Regelung. Er schwankt um den Sollwert und
dient bei einer PI-Regelung dazu, die Schnelligkeit der Regelung zu beeinflussen. Je kleiner der
eingestellte Wert, desto schneller reagiert die Regelung. Der Wert sollte allerdings nicht zu klein
eingestellt werden, da ansonsten die Gefahr des Uberschwingens entstehen kann.

ABHANGIGER PARAMETER

Verwendung der StellgroRe fiir Liifterautomatik

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter fir den Para-
meter Grundstufe Heizen die Option freie Konfiguration gewahlt wurde.

Optionen:  nein
la

Mit diesem Parameter kann festgelegt werden, ob die Stellgrofie dieser Stufe auch als Stellwert fir
die Lifterautomatik verwendet werden soll.

» nein: Die Stellgrof3e wird nicht fur die Lufterautomatik verwendet.

» ja: Die StellgroRe wird fur die LUfterautomatik verwendet. Ist diese Stufe aktiv und der Lifter be-
findet sich im Automatikbetrieb, so wird die Stellgréf3e auch als Stellwert zur Ansteuerung des
Lifters verwendet.

(D Hinweis

Bei freier Konfiguration der jeweiligen Stufe, weild das Gerat nicht, ob es sich bei der angesteuer-
ten Stufe um eine Fan Coil Unit handelt oder nicht. Da die Lifterautomatik jedoch nur fiir die Stu-
fen einer Fan Coil Unit Sinn macht, muss hier eine Zuordnung stattfinden.

Wourden alle 4 Regelungsstufen mit freier Konfiguration ausgewahlt und keine der Stufen auch
zur Verwendung fir die Lifterautomatik parametriert, bleibt die Lufterautomatik funktionslos.
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Parameter

7.5.1.6.1.2.4 ABHANGIGER PARAMETER

Erweiterte Einstellungen

Optionen:  nein
Jja

7.5.1.6.1.2.4.1 ABHANGIGER PARAMETER

Wirksinn der StellgroRe

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter fir den Para-
meter Ansteuerung Grundstufe Heizen die Option iber Kommunikationsobjekt gewahlt wurde.

Optionen:  normal
invers

Dieser Parameter dient dazu, den Wirksinn der Stellgréfie anzugeben, wenn diese nur tber ein
Kommunikationsobjekt ausgegeben wird. Die Einstellung dient dazu, stromlos geschlossene (NC —
normally closed) oder stromlos gedffnete (NO — normally opened) Ventile anzusteuern.

Wird einer der physikalischen Gerateausgange verwendet um die StellgréRe auszugeben, wird
dieser Parameter nicht angezeigt, da diese Einstellung dann in der jeweilige Ausgangsstufe vorge-
nommen wird.

* normal: Die Stellgréf3e wird normal ausgegeben.
StellgréRRe Ein/100 % => Telegrammwert Ein/100 %
StellgroRe Aus/0 % => Telegrammwert Aus/O %

» invers: Die StellgroRe wird invers ausgegeben.
StellgroRe Ein/100 % => Telegrammwert Aus/0 %
StellgroRe Aus/0 % => Telegrammwert Ein/100 %

7.5.1.6.1.2.4.2 ABHANGIGER PARAMETER

StellgroRendifferenz fiir Senden der StellgroRe

Dieser Parameter ist nur bei Wahl der Option Pl stetig (0...100 %) oder PI stetig (0...100 %) fiir
Fan Coil Unit sichtbar.

Optionen: 2%
5%
10 %
nur zyklisches senden

Die StellgroRen des PI-Stetig-Reglers 0...100 % werden nicht nach jeder Berechnung gesendet,
sondern dann, wenn sich aus der Berechnung eine Wertdifferenz zum letzten gesendeten Wert er-
gibt, der ein Aussenden sinnvoll macht. Diese Wertdifferenz kann hier eingegeben werden.
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Parameter

7.5.1.6.1.24.3

ABHANGIGER PARAMETER

zyklisches Senden der StellgroRe (0 = zyklisches Senden deaktiviert)

Dieser Parameter ist nur bei Wahl der Option P/ stetig (0...100 %) oder Pl stetig (0...100 %) ftir
Fan Coil Unit sichtbar.

Optionen:  0...15...60

Mit diesem Parameter wird die Zykluszeit festgelegt, mit welcher die Stellgréle gesendet werden
soll.

Bei Wahl des Werts 0 ist das zyklische Senden deaktiviert.

@ Hinweis

Erfolgt die Ausgabe der Stellgrof3e nur Gber ein Kommunikationsobjekt, sollte dieser Wert nicht

auf 0 gestellt werden, da sonst nicht gewahrleistet ist, dass der empfangende Aktor seine Stell-
grofe erhalt.

Insbesondere in Kombination mit dem Parameter Stellgré3endifferenz fiir Senden der Stellgré3e
und der dort wahlbaren Option nur zyklisches Senden, darf der Wert 0 nicht gewahlt werden.
Dies fuhrt dazu, dass die StellgroRRe nie ausgegeben wird.
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Parameter

7.5.1.6.1.24.4

ABHANGIGER PARAMETER

PWM-Zyklus Heizen

Dieser Parameter ist nur bei Wahl der Option PI PWM (Aus/Ein) sichtbar.
Optionen:  0...15...60

Mit dem hier eingestellten Wert wird die Zykluszeit des, aus der Stellgrof3e des PI-Reglers berech-
neten, Stellwerts fiir das PWM Signal angegeben. Abhangig von der Stellgrofie, wird die gewahlte
Zykluszeit in ein Ein- und Aussignal unterteilt.

Somit bedeuten eine StellgréfRenausgabe von 33 %, bei einem PWM-Zyklus von 15 min, eine Ein-
Phase von funf Minuten und eine Aus-Phase von 10 min.

@® Hinweis

Der Wert wird nur gesendet, wenn sich die StellgroRe andert (von 0 auf 1 oder umgekehrt).

Zu Beginn eines Zyklus wird eine 1 ausgegeben und, entsprechend der StellgréRe, nach der
Zeit x eine 0.

Ist die StellgroRe 0 %, wird bei Erreichen dieser StellgréRe einmalig eine 0 gesendet. Der nachs-
te Wert wird erst wieder gesendet, wenn sich der Stellwert andert.

Beispiel:
PWM-Zyklus Heizen: 15 min
StellgréRe: 33 %

Zeitpunkte gesendeter Wert
0 min 1
5 min 0
15 min 1
20 min 0
30 min 1

neue StellgréRe: 0 %

Zeitpunkte gesendeter Wert
60 min 0
75 min -
90 min -

neue Stellgrole: 66 %

Zeitpunkte gesendeter Wert
120 min 1
130 min 0
135 min 1
145 min 0
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Parameter

7.5.1.6.1.24.5

7.5.1.6.1.2.4.6

7.5.1.6.1.24.7

ABHANGIGER PARAMETER

Max. StellgroRe

Optionen:  0...100

Die maximale StellgrofRe des PI-Reglers gibt den Maximalwert an, den der Regler ausgibt. Wird
ein Maximalwert unter 255 gewahlt, dann wird dieser Wert nicht Gberschritten, auch wenn der Reg-
ler eine hohere Stellgroflie errechnet.

ABHANGIGER PARAMETER

Min. StellgroRe (Grundlast)

Optionen:  0...100

Die minimale Stellgrofe des PI-Reglers gibt den Minimalwert an, den der Regler ausgibt. Wird ein
Minimalwert groRer als Null gewahlt, dann wird dieser Wert nicht unterschritten, auch wenn der
Regler eine niedrigere StellgroRe errechnet.

Mit diesem Parameter kann die Einstellung einer Grundlast, z. B. fur den Betrieb einer FulRboden-
heizung, realisiert werden. Auch wenn der Regler die StellgréRe Null errechnet, wird die Ful3bo-
denheizung mit dem Heizmedium durchstromt, um ein Auskuhlen des Bodens zu vermeiden.

Auf der Parameterseite Temperaturregler kann weiter eingestellt werden, ob diese Grundlast per-
manent aktiv sein oder Uber das Kommunikationsobjekt Grundlast geschaltet werden soll. Zusatz-
lich kann hier eingestellt werden, ob die Grundlast auch bei abgeschaltetem Regler aktiv sein soll.

ABHANGIGER PARAMETER

Aktivierung Begrenzungstemperatur

Optionen:  nein
Jja

Mit diesem Parameter kann eine Begrenzungstemperatur des Reglers aktiviert werden. Mit der Be-
grenzungstemperatur kann die StellgréRe des Reglers, fur diese Stufe, bei Erreichen einer para-
metrierbaren Temperatur, direkt auf 0 gesetzt werden. So kann das Uberschreiten (Heizen) bzw.
Unterschreiten (Kuhlen) dieser Temperatur verhindert werden.

Ein Beispiel fir die Verwendung der Begrenzungstemperatur ist hierbei eine Fultbodenheizung,
bei welcher verhindert werden muss, dass eine bestimmte Temperatur Uberschritten wird, um das
Material des FuRbodens zu schitzen.

» nein: Die Begrenzungstemperatur ist deaktiviert.
» ja: Die Begrenzungstemperatur wird aktiviert. Es werden die folgenden abhangigen Parameter
eingeblendet.
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ABB i-bus® KNX

Parameter

7.5.1.6.1.24.71

7.5.1.6.1.2.4.7.2

7.5.1.6.1.2.4.7.3

ABHANGIGER PARAMETER

Begrenzungstemperatur

Optionen:  20...30...50

Der hier eingestellte Wert gibt die Begrenzungstemperatur vor, die nicht Gberschritten (Heizen)
bzw. unterschritten (Kihlen) werden darf. Erreicht die Temperatur diesen Wert, wird die Stellgrofie
unmittelbar auf 0 gesetzt.

Der hier eingestellte Wert wird dabei mit dem Gber Kommunikationsobjekt oder Uber einen der
physikalischen Gerateingange (je nach gewahlter Option im Parameter Eingang fiir
Temperaturbegrenzungssensor) empfangenen Wert abgeglichen.

ABHANGIGER PARAMETER

Hysterese Begrenzungstemperatur

Optionen:  00,5...01,0...05,0

Die Hysterese der Begrenzungstemperatur gibt an, um welchen Wert die Begrenzungstemperatur
wieder unterschritten (Heizen) bzw. tGberschritten (Kihlen) werden muss, bevor der Regler wieder
aktiv wird.

ABHANGIGER PARAMETER

I-Anteil bei Begrenzung

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameter Art der Stellgré3e Grundstufe Heizen die
Option PI stetig (0...100 %); Pl PWM (Aus/Ein) oder Pl stetig (0...100 %) fiir Fan Coil Unit gewahlt
wurde.

Optionen:  einfrieren
zurticksetzen

Mit diesem Parameter wird entschieden, was mit dem |-Anteil, bei Erreichen der Begrenzungstem-
peratur, geschehen soll.

 einfrieren: Der |-Anteil wird auf dem aktuellen Wert eingefroren. Sobald der Regler wieder aktiv
wird, arbeitet er mit dem gleichen I-Anteil weiter, wie vor Erreichen der Begrenzung.

» zuriicksetzen: Der |-Anteil wird auf 0 zurtickgesetzt. Wird der Regler wieder aktiv, startet der I-
Anteil bei 0.
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Parameter

7.5.1.6.1.2.4.7.4 ABHANGIGER PARAMETER

Eingang fiir Temperaturbegrenzungssensor

Optionen:  dber KNX Kommunikationsobjekt
liber physikalischen Geréteeingang a
liber physikalischen Geréteeingang b
liber physikalischen Geréteeingang ¢
liber physikalischen Geréteeingang d

» (iber KNX Kommunikationsobjekt. Der Temperaturwert wird Uber ein eigenes Kommunikations-
objekt empfangen. Das abhangige Kommunikationsobjekt Begrenzungstemperatur Grundstufe
Heizen wird freigeschaltet.

» Uber physikalischen Geréteeingang x: Der Temperaturwert wird Uber einen (an den gewahlten
Eingang) angeschlossenen Temperatursensor erfasst.

(D Hinweis

An den gewahlten Temperatureingang muss tatsachlich ein Temperatursensor angeschlossen
sein und der Eingang fir diesen Sensor richtig parametriert worden sein, sonst ist die Funktion
der Begrenzungstemperatur nicht gegeben.

Wird einer der Gerateeingange hier als Eingang fur die Begrenzungstemperatur gewahlt, wird
dieser Eingang nicht mehr zur Erfassung der Raumtemperatur verwendet. Es ist somit nicht mog-
lich, den gleichen Temperatursensor zur Messung der Raumtemperatur und zur Messung der
Begrenzungstemperatur zu verwenden.
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7.51.7

Parameterfenster Zusatzstufe Heizen

Diese Seite ist nur sichtbar, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter bei dem Parameter
Zusatzstufe Heizen nicht die Option deaktiviert gewahlt wurde.

Diese Seite ist im Aktormodus deaktiviert und nicht sichtbar.

Auf dieser Seite wird die Zusatzstufe Heizen des Temperaturreglers parametriert. Es werden die
Einstellungen zur Regelungsart, Begrenzung des Regelbereichs, dem Sendeverhalten des Stell-
werts und der Begrenzungstemperatur vorgenommen.

Die Zusatzstufe dient zur Unterstiitzung der Grundstufe. Bei grolen Abweichungen zwischen der
Ist- und Soll-Temperatur, wird die Zusatzstufe aktiviert, um das Erreichen der Soll-Temperatur zu
beschleunigen.

Y

+

Abb.

Allgemein

Manuelle Bedienung
Applikation
Temperaturregler

Temperaturregler
Grundstufe Heizen
Zusatzstufe Heizen
Grundstufe Kihlen

Zusatzstufe Kihlen
Sollwertmanager
Uberwachung und Sicherheit
Ventil A
Ventil B
Lifterausgang
Relaisausgang
Sollwertverstellung
Eingang a
Eingang b
Eingang ¢
Eingang d

38: Zusatzstufe Heizen

Art der StellgréBe Zusatzstufe Heizen

Temperaturdifferenz zur Grundstufe Heizen

P-Anteil
I-Anteil

Erweiterte Einstellungen
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Parameter

7.51.71

Art der StellgroRe Zusatzstufe Heizen

Optionen:  2-Punkt 1 Bit (Ein/Aus)
2-Punkt 1 Byte (0/100 %)
Pl Stetig (0...100 %)
Pl PWM (Ein/Aus)
PI Stetig (0...100 %) fiir Fan Coil Unit

Mit diesem Parameter wird die Regelungs- und StellgréRenart fir die Zusatzstufe Heizen festge-

legt.

Der Standardwert des Parameters ist abhangig von der Auswahl im Parameter Zusatzstufe Heizen
und Ansteuerung flir Zusatzstufe Heizen (Parameterfenster Anwendungsparameter).

Bei Auswahl eines der physikalischen Gerateausgange zur Ansteuerung der Zusatzstufe Heizen,
wird der Regler fest vorkonfiguriert und kann nicht verandert werden. Der vorkonfigurierte Regler-
typ ist dabei abhangig von der im Parameter Zusatzstufe Heizen gewahlten Option.

Einzige Ausnahme ist bei Auswahl freie Konfiguration. In diesem Fall kann alles frei gewahlt und

eingestellt werden.
Die folgende Tabelle gibt die Abhangigkeiten wieder:

Gewadbhlte Option: Vorkonfigurierter Reglertyp: Reglertyp anderbar
Zusatzstufe Heizen Art der StellgroBe Zusatzstufe
Heizen
Konvektor (z.B. Radiator) PI Stetig (0...100 %) Nein
Flache (z.B. FuBbodenheizung) PI Stetig (0...100 %) Nein
Elektrischer Erhitzer (im Raum) 2-Punkt 1 Bit (Ein/Aus) Nein
Freie Konfiguration P1 Stetig (0...100 %) Ja
Fan Coil Unit: Elektrischer Erhitzer 2-Punkt 1 Bit, (Ein/Aus) Nein
(in der Fan Coil Unit)
Fan Coil Unit: Heizregister wasser- PI Stetig (0...100 %) fur Fan Coil  Nein

fihrend Unit
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Parameter

7.51.71.1

7.51.71.11

Nachfolgend werden die Unterschiede der einzelnen Reglertypen erklart:

* 2-Punkt 1 Bit (Ein/Aus): Die 2-Punkt-Regelung ist die einfachste Art der Regelung. Der Regler
schaltet ein, wenn die Raumtemperatur unter ein gewisses Niveau (Solltemperaturwert minus
Hysterese) gesunken ist, und aus, sobald ein bestimmter Wert (Solltemperaturwert plus Hyste-
rese) Uberschritten wird. Die Ein- und Ausschaltbefehle werden als 1-Bit-Befehle gesendet.
Das abhangige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Zusatzstufe Heizen wird als 1-Bit-Kom-
munikationsobjekt freigeschaltet.

» 2-Punkt 1 Byte (0/100 %): Hier handelt es sich ebenfalls um eine Zweipunktregelung, wie oben.
Im Unterschied dazu, werden die Ein- und Ausschaltbefehle als 1-Byte-Werte (0 %/100 %) ge-
sendet.

Das abhangige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Zusatzstufe Heizen wird als 1-Byte-
Kommunikationsobjekt freigeschaltet.

» Pl stetig (0...100 %): Der Pl-Regler passt seine Ausgangsgrofie zwischen 0 % und 100 % an
die Differenz zwischen Ist- und Sollwert an und ermdglicht ein genaues Ausregeln der Raum-
temperatur auf den Sollwert. Er gibt die Stellgrof3e als einen 1-Byte-Wert (0...100 %) auf den
Bus aus. Um die Buslast zu reduzieren, wird die Stellgré3e nur gesendet, wenn sie sich um
einen vorher festgelegten Prozentsatz im Vergleich zum letzten gesendeten Wert geadndert hat.
Zusatzlich kann die Stellgrofie zyklisch gesendet werden.

Das abhangige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Zusatzstufe Heizen wird als 1-Byte-
Kommunikationsobjekt freigeschaltet.

*  PI PWM (Ein/Aus): Hier handelt es sich ebenfalls um einen PI-Regler. Die Ausgabe erfolgt als
1-Bit-Befehl. Dazu wird die errechnete StellgréRe in ein Puls-Pausen-Verhaltnis umgesetzt.
Das abhangige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Zusatzstufe Heizen wird als 1-Bit-Kom-
munikationsobjekt freigeschaltet.

» Pl Stetig fiir Fan Coil Unit. Der Fan Coil Regler arbeitet wie der Pl Stetig Regler. Zusatzlich wird
der Lufterausgang im Automatikmodus, entsprechend der StellgréoRe der Grundstufe Heizen,
mit angesteuert.

Das abhangige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Zusatzstufe Heizen wird als 1-Byte-
Kommunikationsobjekt freigeschaltet.

(D Hinweis
Fur eine detaillierte Beschreibung der einzelnen Reglertypen, siehe Funktionserklarung Rege-
lung, Seite 384.

2-Punkt 1 Bit (Ein/Aus), 2-Punkt 1 Byte (0/100 %)

Die folgenden Parameter werden freigeschaltet, wenn im Parameter Art der Stellgré3e Zusatzstufe
Heizen die Option 2-Punkt 1 Bit (Ein/Aus) oder 2-Punkt 1 Byte (0/100 %) gewahlt wurde.

ABHANGIGER PARAMETER

Temperaturdifferenz zur Grundstufe Heizen

Optionen:  00,0...02,0...25,5

Die Temperaturdifferenz zur Grundstufe Heizen gibt den Wert an, ab welchem bzw. bis zu wel-
chem die Zusatzstufe Heizen aktiv sein soll. Liegt die Ist-Temperatur um den hier gewahlten Wert
unter der Solltemperatur, ist die Zusatzstufe aktiv.

Dies geschieht sowohl wenn die Ist-Temperatur unter die Schwelle sinkt, als auch wenn sie bereits
unter der Schwelle liegt.
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Parameter

7.51.71.1.2

7517113

Beispiel 1:

Temperaturdifferenz zur Grundstufe Heizen: 2 K

Solltemperatur: 23 °C

Ist-Temperatur: 19 °C

Zusatzstufe ist aktiv, bis erreichen der Ist-Temperatur von 21 °C.

Beispiel 2:

Temperaturdifferenz zur Grundstufe Heizen: 2 K

Solltemperatur: 23 °C

Ist-Temperatur: 22 °C

Zusatzstufe ist inaktiv, solange die Ist-Temperatur Uber 21 °C liegt.

ABHANGIGER PARAMETER

Verwendung der StellgroRe fiir Lifterautomatik

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter fir den Para-
meter Zusatzstufe Heizen die Option freie Konfiguration gewahlt wurde.
Optionen:  nein

ja
Mit diesem Parameter kann festgelegt werden, ob die Stellgrofie dieser Stufe auch als Stellwert fir
die Lufterautomatik verwendet werden soll.

» nein: Die Stellgrof3e wird nicht fur die Lufterautomatik verwendet

» ja: Die StellgréRe wird fur die Lufterautomatik verwendet. Ist diese Stufe aktiv und der Lufter be-
findet sich im Automatikbetrieb, so wird die Stellgrof3e auch als Stellwert zur Ansteuerung des
Lufters verwendet.

@ Hinweis

Bei freier Konfiguration der jeweiligen Stufe, weild das Gerat nicht, ob es sich bei der angesteuer-
ten Stufe um eine Fan Coil Unit handelt oder nicht. Da die Lifterautomatik jedoch nur fir die Stu-
fen einer Fan Coil Unit Sinn macht, muss hier eine Zuordnung stattfinden.

Wurden alle 4 Regelungsstufen mit freier Konfiguration ausgewahlt und keine der Stufen auch
zur Verwendung fur die Lifterautomatik parametriert, bleibt die Lifterautomatik funktionslos.

ABHANGIGER PARAMETER

Erweiterte Einstellungen

Optionen:  nein
Jja

Mit diesem Parameter konnen erweiterte Einstellungen freigegeben werden. Diese werden bei
Wahl der Option ja eingeblendet.
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Parameter

7.51.71.1.31

7.5.1.7.1.1.3.2

7.51.71.1.3.3

ABHANGIGER PARAMETER

Hysterese

Optionen:  0,3...0,5...25,5

Mit diesem Parameter wird die Hysterese festgelegt, die um den Sollwert gelten soll, um ein stan-

diges Schalten des Reglers zu vermeiden.

» Oberer Schaltpunkt = Sollwert + Hysterese
» Unterer Schaltpunkt = Sollwert — Hysterese

Regler Heizen:

» Liegt die Ist-Temperatur unter dem unteren Schaltpunkt, schaltet der Regler Ein.
» Liegt die Ist-Temperatur Gber dem oberen Schaltpunkt, schaltet der Regler Aus.

Regler Kiihlen:

» Liegt die Ist-Temperatur unter dem unteren Schaltpunkt, schaltet der Regler Aus.
» Liegt die Ist-Temperatur Gber dem oberen Schaltpunkt, schaltet der Regler Ein.

ABHANGIGER PARAMETER

zyklisches Senden der StellgroRe (0 = zyklisches Senden deaktiviert)

Dieser Parameter ist nur bei Wahl der Option P/ stetig (0...100 %) oder PI stetig (0...100 %) fiir

Fan Coil Unit sichtbar.
Optionen:  0...15...60

Mit diesem Parameter wird die Zykluszeit festgelegt, mit welcher die Stellgrolie gesendet werden

soll.
Bei Wahl des Werts 0 ist das zyklische Senden deaktiviert.

ABHANGIGER PARAMETER

Aktivierung Begrenzungstemperatur

Optionen:  nein
Jja

Mit diesem Parameter kann eine Begrenzungstemperatur des Reglers aktiviert werden. Mit der Be-
grenzungstemperatur kann die Stellgrofie des Reglers, fur diese Stufe, bei Erreichen einer para-
metrierbaren Temperatur, direkt auf 0 gesetzt werden. So kann das Uberschreiten (Heizen) bzw.

Unterschreiten (Kuhlen) dieser Temperatur verhindert werden.

Ein Beispiel fur die Verwendung der Begrenzungstemperatur ist hierbei eine Fullbodenheizung,

bei welcher verhindert werden muss, dass eine bestimmte Temperatur Uberschritten wird, um das

Material des FuRbodens zu schitzen.

* nein: Die Begrenzungstemperatur ist deaktiviert.

» ja: Die Begrenzungstemperatur wird aktiviert. Es werden die folgenden abhangigen Parameter

eingeblendet.
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Parameter

7.5.1.7.1.1.3.31

7.51.7.1.1.3.3.2

7.51.7.1.1.3.3.3

7.51.71.2

ABHANGIGER PARAMETER

Begrenzungstemperatur

Optionen:  20...30...50

Der hier eingestellte Wert gibt die Begrenzungstemperatur vor, die nicht Gberschritten (Heizen)
bzw. unterschritten (Kihlen) werden darf. Erreicht die Temperatur diesen Wert, wird die Stellgrofie
unmittelbar auf 0 gesetzt.

Der hier eingestellte Wert wird dabei mit dem Gber Kommunikationsobjekt oder Uber einen der
physikalischen Gerateingange (je nach gewahlter Option im Parameter Eingang fiir
Temperaturbegrenzungssensor) empfangenen Wert abgeglichen.

ABHANGIGER PARAMETER

Hysterese Begrenzungstemperatur

Optionen:  00,5...01,0...05,0

Die Hysterese der Begrenzungstemperatur gibt an, um welchen Wert die Begrenzungstemperatur
wieder unterschritten (Heizen) bzw. tGberschritten (Kihlen) werden muss, bevor der Regler wieder
aktiv wird.

ABHANGIGER PARAMETER

Eingang fiir Temperaturbegrenzungssensor

Optionen:  dber KNX Kommunikationsobjekt
Uber physikalischen Geréteeingang a
Uber physikalischen Geréteeingang b
Uber physikalischen Geréteeingang ¢
liber physikalischen Geréateeingang d

* (ber KNX Kommunikationsobjekt. Der Temperaturwert wird Uber ein eigenes Kommunikations-
objekt empfangen. Das abhangige Kommunikationsobjekt Begrenzungstemperatur Zusatzstufe
Heizen wird freigeschaltet.

* lber physikalischen Geréteeingang x: Der Temperaturwert wird Uber einen (an den gewahlten
Eingang) angeschlossenen Temperatursensor erfasst.

@ Hinweis
An den gewahlten Temperatureingang muss tatsachlich ein Temperatursensor angeschlossen

sein und der Eingang fiir diesen Sensor richtig parametriert worden sein, sonst ist die Funktion
der Begrenzungstemperatur nicht gegeben.

Wird einer der Gerateeingange hier als Eingang fiir die Begrenzungstemperatur gewahlt, wird
dieser Eingang nicht mehr zur Erfassung der Raumtemperatur verwendet. Es ist somit nicht mog-
lich, den gleichen Temperatursensor zur Messung der Raumtemperatur und zur Messung der
Begrenzungstemperatur zu verwenden.

Pl stetig (0...100 %), PI PWM (Aus/Ein), Pl stetig (0...100 %) fiir Fan Coil Unit

Die folgenden Parameter werden freigeschaltet, wenn im Parameter Art der Stellgré8e Zusatzstufe
Heizen die Option Pl stetig (0...100 %), PI PWM (Aus/Ein) oder PI stetig (0...100 %) fiir Fan Coil
Unit gewahlt wurde.
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Parameter

7.5.1.7.1.21

7.51.71.2.2

7.51.71.23

ABHANGIGER PARAMETER

Temperaturdifferenz zur Grundstufe Heizen

Optionen:  00,0...02,0...25,5

Die Temperaturdifferenz zur Grundstufe Heizen gibt den Wert an, ab welchem bzw. bis zu wel-
chem die Zusatzstufe Heizen aktiv sein soll. Liegt die Ist-Temperatur um den hier gewahlten Wert
unter der Solltemperatur, ist die Zusatzstufe aktiv.

Dies geschieht sowohl wenn die Ist-Temperatur unter die Schwelle sinkt, als auch wenn sie bereits
unter der Schwelle liegt.

Beispiel 1:

Temperaturdifferenz zur Grundstufe Heizen: 2 K

Solltemperatur: 23 °C

Ist-Temperatur: 19 °C

Zusatzstufe ist aktiv, bis erreichen der Ist-Temperatur von 21 °C.

Beispiel 2:

Temperaturdifferenz zur Grundstufe Heizen: 2 K

Solltemperatur: 23 °C

Ist-Temperatur: 22 °C

Zusatzstufe ist inaktiv, solange die Ist-Temperatur Giber 21 °C liegt.

ABHANGIGER PARAMETER

P-Anteil

Optionen:  01,0...01,5...10,0

Der Standardwert hangt von der gewahlten Option im Parameter Zusatzstufe Heizen im Parame-
terfenster Anwendungsparameter ab.

Der P-Anteil steht fir den Proportionalbereich einer Regelung. Er schwankt um den Sollwert und
dient bei einer PI-Regelung dazu, die Schnelligkeit der Regelung zu beeinflussen. Je kleiner der
eingestellte Wert, desto schneller reagiert die Regelung. Der Wert sollte allerdings nicht zu klein
eingestellt werden, da ansonsten die Gefahr des Uberschwingens entstehen kann.

ABHANGIGER PARAMETER

I-Anteil

Optionen:  0...100...255

Der Standardwert hangt von der gewahlten Option im Parameter Zusatzstufe Heizen im Parame-
terfenster Anwendungsparameter ab.

Der I-Anteil steht fir die Nachstellzeit einer Regelung. Der integrale Anteil bewirkt, dass die Raum-
temperatur sich langsam dem Sollwert annahert und ihn letztlich auch erreicht. Je nach verwende-
tem Anlagentyp, muss die Nachstellzeit unterschiedliche GréRen annehmen. Grundsatzlich gilt: Je
trager das Gesamtsystem, desto gréRer wird die Nachstellzeit.
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Parameter

7.51.71.24

7.51.71.2.5

7.51.71.2.51

ABHANGIGER PARAMETER

Verwendung der StellgroRe fiir Liifterautomatik

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter fir den Para-
meter Zusatzstufe Heizen die Option freie Konfiguration gewahlt wurde.

Optionen:  nein
la

Mit diesem Parameter kann festgelegt werden, ob die StellgroRRe dieser Stufe auch als Stellwert fur
die Lifterautomatik verwendet werden soll.

* nein: Die Stellgrof3e wird nicht fir die Lufterautomatik verwendet

» ja: Die StellgroRRe wird fur die Lifterautomatik verwendet. Ist diese Stufe aktiv und der Lifter be-
findet sich im Automatikbetrieb, so wird die Stellgrof3e auch als Stellwert zur Ansteuerung des
Lifters verwendet.

@ Hinweis
Bei freier Konfiguration der jeweiligen Stufe, weifld das Gerat nicht, ob es sich bei der angesteuer-

ten Stufe um eine Fan Coil Unit handelt oder nicht. Da die Lifterautomatik jedoch nur fiir die Stu-
fen einer Fan Coil Unit Sinn macht, muss hier eine Zuordnung stattfinden.

Wourden alle 4 Regelungsstufen mit freier Konfiguration ausgewahlt und keine der Stufen auch
zur Verwendung fur die Lifterautomatik parametriert, bleibt die Lifterautomatik funktionslos.

ABHANGIGER PARAMETER

Erweiterte Einstellungen

Optionen:  nein
ja

Mit diesem Parameter kdnnen erweiterte Einstellungen freigegeben werden. Diese werden bei
Wahl der Option ja eingeblendet.

ABHANGIGER PARAMETER

Wirksinn der StellgroRe

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter fir den Para-
meter Ansteuerung Zusatzstufe Heizen die Option lber Kommunikationsobjekt gewahlt wurde.

Optionen:  normal
invers

Dieser Parameter dient dazu, den Wirksinn der Stellgrofte anzugeben, wenn diese nur tber ein
Kommunikationsobjekt ausgegeben wird. Die Einstellung dient dazu, stromlos geschlossene (NC —
normally closed) oder stromlos gedffnete (NO — normally opened) Ventile anzusteuern.

Wird einer der physikalischen Gerateausgange verwendet um die Stellgré3e auszugeben, wird
dieser Parameter nicht angezeigt, da diese Einstellung dann in der jeweilige Ausgangsstufe vorge-
nommen wird.

* normal: Die Stellgréf3e wird normal ausgegeben.
StellgréRe Ein/100 % => Telegrammwert Aus/0 %
StellgroRe Aus/0 % => Telegrammwert Ein/100 %

» invers: Die StellgroRe wird invers ausgegeben.
StellgroRe Ein/100 % => Telegrammwert Aus/0 %
StellgroRe Aus/0 % => Telegrammwert Ein/100 %
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Parameter

7.51.7.1.2.5.2

7.51.71.25.3

ABHANGIGER PARAMETER

StellgroRendifferenz fiir Senden der StellgroRe

Dieser Parameter ist nur bei Wahl der Option PI stetig (0...100 %) oder Pl stetig (0...100 %) ftir
Fan Coil Unit sichtbar.
Optionen: 2%
5%
10 %
nur zyklisches senden
Die StellgroRen des PI-Stetig-Reglers 0...100 % werden nicht nach jeder Berechnung gesendet,

sondern dann, wenn sich aus der Berechnung eine Wertdifferenz zum letzten gesendeten Wert er-
gibt, der ein Aussenden sinnvoll macht. Diese Wertdifferenz kann hier eingegeben werden.

ABHANGIGER PARAMETER

zyklisches Senden der StellgroRe (0 = zyklisches Senden deaktiviert)

Dieser Parameter ist nur bei Wahl der Option P! stetig (0...100 %) oder PI stetig (0...100 %) fiir
Fan Coil Unit sichtbar.

Optionen:  0...15...60

Mit diesem Parameter wird die Zykluszeit festgelegt, mit welcher die Stellgrofie gesendet werden
soll.

Bei Wahl des Werts 0 ist das zyklische Senden deaktiviert.

@ Hinweis

Erfolgt die Ausgabe der Stellgrofie nur Gber ein Kommunikationsobjekt, sollte dieser Wert nicht
auf 0 gestellt werden, da sonst nicht gewahrleistet ist, dass der empfangende Aktor seine Stell-
grofe erhalt.

Insbesondere in Kombination mit dem Parameter StellgréB8endifferenz fiir Senden der Stellgrél3e
und der dort wahlbaren Option nur zyklisches Senden, darf der Wert 0 nicht gewahlt werden.
Dies fuhrt dazu, dass die Stellgrof3e nie ausgegeben wird.
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Parameter

7.51.71.25.4

ABHANGIGER PARAMETER

PWM-Zyklus Heizen

Dieser Parameter ist nur bei Wahl der Option PI PWM (Aus/Ein) sichtbar.
Optionen:  0...15...60

Mit dem hier eingestellten Wert wird die Zykluszeit des, aus der Stellgrof3e des PI-Reglers berech-
neten, Stellwerts fiir das PWM Signal angegeben. Abhangig von der Stellgrofie, wird die gewahlte
Zykluszeit in ein Ein- und Aussignal unterteilt.

Somit bedeuten eine StellgréfRenausgabe von 33 %, bei einem PWM-Zyklus von 15 min, eine Ein-
Phase von funf Minuten und eine Aus-Phase von 10 min.

@® Hinweis

Der Wert wird nur gesendet, wenn sich die StellgroRe andert (von 0 auf 1 oder umgekehrt).

Zu Beginn eines Zyklus wird eine 1 ausgegeben und, entsprechend der StellgréRe, nach der
Zeit x eine 0.

Ist die StellgroRe 0 %, wird bei Erreichen dieser StellgréRe einmalig eine 0 gesendet. Der nachs-
te Wert wird erst wieder gesendet, wenn sich der Stellwert andert.

Beispiel:
PWM-Zyklus Heizen: 15 min
StellgréRe: 33 %

Zeitpunkte gesendeter Wert
0 min 1
5 min 0
15 min 1
20 min 0
30 min 1

neue StellgréRe: 0 %

Zeitpunkte gesendeter Wert
60 min 0
75 min -
90 min -

neue Stellgrole: 66 %

Zeitpunkte gesendeter Wert
120 min 1
130 min 0
135 min 1
145 min 0
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Parameter

7.51.7.1.2.5.5

7.51.7.1.2.5.6

7.51.71.25.7

ABHANGIGER PARAMETER

Max. StellgroRe

Optionen:  0...100

Die maximale StellgrofRe des PI-Reglers gibt den Maximalwert an, den der Regler ausgibt. Wird
ein Maximalwert unter 255 gewahlt, dann wird dieser Wert nicht Gberschritten, auch wenn der Reg-
ler eine hohere Stellgroflie errechnet.

ABHANGIGER PARAMETER

Min. StellgroRe (Grundlast)

Optionen:  0...100

Die minimale Stellgrofe des PI-Reglers gibt den Minimalwert an, den der Regler ausgibt. Wird ein
Minimalwert groRer als Null gewahlt, dann wird dieser Wert nicht unterschritten, auch wenn der
Regler eine niedrigere StellgroRe errechnet.

Mit diesem Parameter kann die Einstellung einer Grundlast, z. B. fur den Betrieb einer FulRboden-
heizung, realisiert werden. Auch wenn der Regler die StellgréRe Null errechnet, wird die Ful3bo-
denheizung mit dem Heizmedium durchstromt, um ein Auskuhlen des Bodens zu vermeiden.

Auf der Parameterseite Temperaturregler kann weiter eingestellt werden, ob diese Grundlast per-
manent aktiv sein oder Uber das Kommunikationsobjekt Grundlast geschaltet werden soll. Zusatz-
lich kann hier eingestellt werden, ob die Grundlast auch bei abgeschaltetem Regler aktiv sein soll.

ABHANGIGER PARAMETER

Aktivierung Begrenzungstemperatur

Optionen:  nein
Jja

Mit diesem Parameter kann eine Begrenzungstemperatur des Reglers aktiviert werden. Mit der Be-
grenzungstemperatur kann die StellgréRe des Reglers, fur diese Stufe, bei Erreichen einer para-
metrierbaren Temperatur, direkt auf 0 gesetzt werden. So kann das Uberschreiten (Heizen) bzw.
Unterschreiten (Kuhlen) dieser Temperatur verhindert werden.

Ein Beispiel fir die Verwendung der Begrenzungstemperatur ist hierbei eine Fultbodenheizung,
bei welcher verhindert werden muss, dass eine bestimmte Temperatur Uberschritten wird, um das
Material des FuRbodens zu schitzen.

» nein: Die Begrenzungstemperatur ist deaktiviert.
» ja: Die Begrenzungstemperatur wird aktiviert. Es werden die folgenden abhangigen Parameter
eingeblendet.
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Parameter

7.51.71.25.71

7.51.7.1.2.5.7.2

7.51.71.2.5.7.3

ABHANGIGER PARAMETER

Begrenzungstemperatur

Optionen:  20...30...50

Der hier eingestellte Wert gibt die Begrenzungstemperatur vor, die nicht Gberschritten (Heizen)
bzw. unterschritten (Kihlen) werden darf. Erreicht die Temperatur diesen Wert, wird die Stellgrofie
unmittelbar auf 0 gesetzt.

Der hier eingestellte Wert wird dabei mit dem Gber Kommunikationsobjekt oder Uber einen der
physikalischen Gerateingange (je nach gewahlter Option im Parameter Eingang fiir
Temperaturbegrenzungssensor) empfangenen Wert abgeglichen.

ABHANGIGER PARAMETER

Hysterese Begrenzungstemperatur

Optionen:  00,5...01,0...05,0

Die Hysterese der Begrenzungstemperatur gibt an, um welchen Wert die Begrenzungstemperatur
wieder unterschritten (Heizen) bzw. tGberschritten (Kihlen) werden muss, bevor der Regler wieder
aktiv wird.

ABHANGIGER PARAMETER

I-Anteil bei Begrenzung

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameter Art der Stellgré3e Zusatzstufe Heizen die
Option PI stetig (0...100 %), Pl PWM (Aus/Ein) oder Pl stetig (0...100 %) fiir Fan Coil Unit gewahlt
wurde.

Optionen:  einfrieren
zurticksetzen

Mit diesem Parameter wird entschieden, was mit dem |-Anteil, bei Erreichen der Begrenzungstem-
peratur, geschehen soll.

 einfrieren: Der I-Anteil wird auf dem aktuellen Wert eingefroren. Sobald der Regler wieder aktiv
wird, arbeitet er mit dem gleichen I-Anteil weiter, wie vor Erreichen der Begrenzung.

» zuricksetzen: Der I-Anteil wird auf 0 zurtickgesetzt. Wird der Regler wieder aktiv, startet der I-
Anteil bei 0.
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Parameter

7.5.1.7.1.2.5.7.4 ABHANGIGER PARAMETER

Eingang fiir Temperaturbegrenzungssensor

Optionen:  dber KNX Kommunikationsobjekt

liber physikalischen Geréteeingang a
liber physikalischen Geréteeingang b
liber physikalischen Geréteeingang ¢
liber physikalischen Geréteeingang d

liber KNX Kommunikationsobjekt: Der Temperaturwert wird Uber ein eigenes Kommunikations-
objekt empfangen. Das abhangige Kommunikationsobjekt Begrenzungstemperatur Zusatzstufe
Heizen wird freigeschaltet.

tiber physikalischen Geréteeingang x: Der Temperaturwert wird Uber einen (an den gewahlten
Eingang) angeschlossenen Temperatursensor erfasst.

(D Hinweis

An den gewahlten Temperatureingang muss tatsachlich ein Temperatursensor angeschlossen
sein und der Eingang fir diesen Sensor richtig parametriert worden sein, sonst ist die Funktion
der Begrenzungstemperatur nicht gegeben.

Wird einer der Gerateeingange hier als Eingang fur die Begrenzungstemperatur gewahlt, wird
dieser Eingang nicht mehr zur Erfassung der Raumtemperatur verwendet. Es ist somit nicht mog-
lich, den gleichen Temperatursensor zur Messung der Raumtemperatur und zur Messung der
Begrenzungstemperatur zu verwenden.
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Parameter

7.5.1.8

Parameterfenster Grundstufe Kiihlen

Diese Seite ist nur sichtbar, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter bei dem Parameter
Grundstufe Kiihlen nicht die Option deaktiviert gewahlt wurde.

Diese Seite ist im Aktormodus deaktiviert und nicht sichtbar.

Auf dieser Seite wird die Grundstufe Kiuihlen des Temperaturreglers parametriert. Es werden die
Einstellungen zur Regelungsart, Begrenzung des Regelbereichs, dem Sendeverhalten des Stell-
werts und der Begrenzungstemperatur vorgenommen.

Abb.

Allgemein

Manuelle Bedienung

Applikation

Temperaturregler

Temperaturregler
Grundstufe Heizen
Zusatzstufe Heizen
Grundstufe Kiihlen

Zusatzstufe Kahlen
Sollwertmanager
Uberwachung und Sicherheit
Ventil A
Ventil B
Lifterausgang
Relaisausgang
Sollwertverstellung
Eingang a
Eingang b
Eingang ¢

Eingang d

39: Grundstufe Kiihlen

Art der StellgréBe Grundstufe Kihlen

P-Anteil 04,0 K
I-Anteil 90 min
Erweiterte Einstellungen O nein ja
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Parameter

7.5.1.8.1

Art der StellgroRe Grundstufe Kiihlen

Optionen:  2-Punkt 1 Bit (Ein/Aus)
2-Punkt 1 Byte (0/100 %)
Pl Stetig (0...100 %)
Pl PWM (Ein/Aus)
PI Stetig (0...100 %) fiir Fan Coil Unit

Mit diesem Parameter wird die Regelungs- und StellgréRenart fur die Grundstufe Kihlen festge-
legt.

Der Standardwert des Parameters ist abhangig von der Auswahl im Parameter Grundstufe Kiihlen
und Ansteuerung flir Grundstufe Kiihlen (Parameterfenster Anwendungsparameter).

Bei Auswahl eines der physikalischen Gerateausgange zur Ansteuerung der Grundstufe Kihlen,
wird der Regler fest vorkonfiguriert und kann nicht verandert werden. Der vorkonfigurierte Regler-
typ ist dabei abhangig von der im Parameter Grundstufe Kiihlen gewahlten Option.

Einzige Ausnahme ist bei Auswahl freie Konfiguration. In diesem Fall kann alles frei gewahlt und
eingestellt werden.

Die folgende Tabelle gibt die Abhangigkeiten wieder:

Gewadbhlte Option: Vorkonfigurierter Reglertyp: Reglertyp anderbar
Grundstufe Kiihlen Art der Stellgroe Kiihlen

Flachenkihlung (z.B. Kihidecke)  PI Stetig (0...100 %) Nein

Freie Konfiguration P1 Stetig (0...100 %) Ja

Fan Coil Unit: Heizregister wasser- PI Stetig (0...100 %) fur Fan Coil  Nein

fuhrend Unit
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Parameter

7.5.1.8.1.1

Nachfolgend werden die Unterschiede der einzelnen Reglertypen erklart:

2-Punkt 1 Bit (Ein/Aus): Die 2-Punkt-Regelung ist die einfachste Art der Regelung. Der Regler
schaltet ein, wenn die Raumtemperatur unter ein gewisses Niveau (Solltemperaturwert minus
Hysterese) gesunken ist, und aus, sobald ein bestimmter Wert (Solltemperaturwert plus Hyste-
rese) Uberschritten wird. Die Ein- und Ausschaltbefehle werden als 1-Bit-Befehle gesendet.
Das abhangige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Grundstufe Kiihlen wird als 1-Bit-Kom-
munikationsobjekt freigeschaltet.

2-Punkt 1 Byte (0/100 %): Hier handelt es sich ebenfalls um eine Zweipunktregelung, wie oben.
Im Unterschied dazu, werden die Ein- und Ausschaltbefehle als 1-Byte-Werte (0 %/100 %) ge-
sendet. Das abhangige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Grundstufe Kiihlen wird als 1-
Byte-Kommunikationsobjekt freigeschaltet.

P stetig (0...100 %): Der PI-Regler passt seine Ausgangsgrofie zwischen 0 % und 100 % an
die Differenz zwischen Ist- und Sollwert an und ermdglicht ein genaues Ausregeln der Raum-
temperatur auf den Sollwert. Er gibt die StellgroRe als einen 1-Byte-Wert (0...100 %) auf den
Bus aus. Um die Buslast zu reduzieren, wird die Stellgré3e nur gesendet, wenn sie sich um
einen vorher festgelegten Prozentsatz, im Vergleich zum letzten gesendeten Wert, geéndert
hat. Zusatzlich kann die StellgréRe zyklisch gesendet werden.

Das abhangige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Grundstufe Kiihlen wird als 1-Byte-
Kommunikationsobjekt freigeschaltet.

PI PWM (Ein/Aus): Hier handelt es sich ebenfalls um einen PI-Regler. Die Ausgabe erfolgt als
1-Bit-Befehl. Dazu wird die errechnete StellgroRe in ein Puls-Pausen-Verhaltnis umgesetzt.
Das abhangige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Grundstufe Kiihlen wird als 1-Bit-Kom-
munikationsobjekt freigeschaltet.

PI Stetig fiir Fan Coil Unit. Der Fan Coil Regler arbeitet wie der Pl Stetig Regler. Zusatzlich wird
der Lufterausgang im Automatikmodus, entsprechend der StellgroRe der Grundstufe Kihlen,
mit angesteuert.

Das abhangige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Grundstufe Kiihlen wird als 1-Byte-
Kommunikationsobjekt freigeschaltet.

(D Hinweis
Fur eine detaillierte Beschreibung der einzelnen Reglertypen, siehe Funktionserklarung Rege-
lung, Seite 384.

2-Punkt 1 Bit (Ein/Aus), 2-Punkt 1 Byte (0/100 %)

Die folgenden Parameter werden freigeschaltet, wenn im Parameter Art der Stellgré8e Grundstufe
Kiihlen die Option 2-Punkt 1 Bit (Ein/Aus) oder 2-Punkt 1 Byte (0/100 %) gewahlt wurde.
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Parameter

7.5.1.8.1.11

7.5.1.8.1.1.2

7.5.1.8.1.1.21

ABHANGIGER PARAMETER

Verwendung der StellgroRe fiir Liifterautomatik

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter fir den Para-
meter Grundstufe Kiihlen die Option freie Konfiguration gewahlt wurde.

Optionen:  nein
la

Mit diesem Parameter kann festgelegt werden, ob die StellgroRRe dieser Stufe auch als Stellwert fur
die Lifterautomatik verwendet werden soll.

* nein: Die Stellgrof3e wird nicht fir die Lufterautomatik verwendet

» ja: Die StellgroRRe wird fur die Lifterautomatik verwendet. Ist diese Stufe aktiv und der Lifter be-
findet sich im Automatikbetrieb, so wird die Stellgrof3e auch als Stellwert zur Ansteuerung des
Lifters verwendet.

@ Hinweis
Bei freier Konfiguration der jeweiligen Stufe, weifld das Gerat nicht, ob es sich bei der angesteuer-

ten Stufe um eine Fan Coil Unit handelt oder nicht. Da die Lifterautomatik jedoch nur fiir die Stu-
fen einer Fan Coil Unit Sinn macht, muss hier eine Zuordnung stattfinden.

Wourden alle 4 Regelungsstufen mit freier Konfiguration ausgewahlt und keine der Stufen auch
zur Verwendung fur die Lifterautomatik parametriert, bleibt die Lifterautomatik funktionslos.

ABHANGIGER PARAMETER

Erweiterte Einstellungen

Optionen:  nein
ja

Mit diesem Parameter kdnnen erweiterte Einstellungen freigegeben werden. Diese werden bei
Wahl der Option ja eingeblendet.

ABHANGIGER PARAMETER

Wirksinn der StellgroRe

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter fir den Para-
meter Ansteuerung Grundstufe Kiihlen die Option iber Kommunikationsobjekt gewahlt wurde.

Optionen:  normal
invers

Dieser Parameter dient dazu, den Wirksinn der Stellgrofte anzugeben, wenn diese nur tber ein
Kommunikationsobjekt ausgegeben wird. Die Einstellung dient dazu, stromlos geschlossene (NC —
normally closed) oder stromlos gedffnete (NO — normally opened) Ventile anzusteuern.

Wird einer der physikalischen Gerateausgange verwendet um die Stellgré3e auszugeben, wird
dieser Parameter nicht angezeigt, da diese Einstellung dann in der jeweilige Ausgangsstufe vorge-
nommen wird.

* normal: Die Stellgréf3e wird normal ausgegeben.
StellgréRe Ein/100 % => Telegrammwert Ein/100 %
StellgroRe Aus/0 % => Telegrammwert Aus/O %

» invers: Die StellgroRe wird invers ausgegeben.
StellgroRe Ein/100 % => Telegrammwert Aus/0 %
StellgroRe Aus/0 % => Telegrammwert Ein/100 %
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Parameter

7.5.1.8.1.1.2.2

7.5.1.8.1.1.2.3

7.51.8.1.1.2.4

ABHANGIGER PARAMETER

Hysterese

Optionen:  0,3...0,5...25,5
Mit diesem Parameter wird die Hysterese festgelegt, die um den Sollwert gelten soll, um ein stan-
diges Schalten des Reglers zu vermeiden.

» Oberer Schaltpunkt = Sollwert + Hysterese
» Unterer Schaltpunkt = Sollwert — Hysterese

Regler Heizen:

» Liegt die Ist-Temperatur unter dem unteren Schaltpunkt, schaltet der Regler Ein.
» Liegt die Ist-Temperatur Gber dem oberen Schaltpunkt, schaltet der Regler Aus.

Regler Kiihlen:

» Liegt die Ist-Temperatur unter dem unteren Schaltpunkt, schaltet der Regler Aus.
» Liegt die Ist-Temperatur Gber dem oberen Schaltpunkt, schaltet der Regler Ein.

ABHANGIGER PARAMETER

zyklisches Senden der StellgroRe (0 = zyklisches Senden deaktiviert)

Dieser Parameter ist nur bei Wahl der Option P/ stetig (0...100 %) oder PI stetig (0...100 %) fiir
Fan Coil Unit sichtbar.

Optionen:  0...15...60

Mit diesem Parameter wird die Zykluszeit festgelegt, mit welcher die Stellgrolie gesendet werden
soll.

Bei Wahl des Werts 0 ist das zyklische Senden deaktiviert.

ABHANGIGER PARAMETER

Aktivierung Begrenzungstemperatur

Optionen:  nein
Jja

Mit diesem Parameter kann eine Begrenzungstemperatur des Reglers aktiviert werden. Mit der Be-
grenzungstemperatur kann die StellgréRe des Reglers, fur diese Stufe, bei Erreichen einer para-
metrierbaren Temperatur, direkt auf 0 gesetzt werden. So kann das Uberschreiten (Heizen) bzw.
Unterschreiten (Kuhlen) dieser Temperatur verhindert werden.

Ein Beispiel fur die Verwendung der Begrenzungstemperatur ist hierbei eine Kihldecke, bei wel-
cher verhindert werden muss, dass eine bestimmte Temperatur unterschritten wird, um das Materi-
al der Decke vor einer zu starken Abkuhlung zu schutzen.

» nein: Die Begrenzungstemperatur ist deaktiviert.
» ja: Die Begrenzungstemperatur wird aktiviert. Es werden die folgenden abhangigen Parameter
eingeblendet.
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Parameter

7.5.1.8.1.1.2.41

7.5.1.8.1.1.2.4.2

7.5.1.8.1.1.2.4.3

7.5.1.8.1.2

ABHANGIGER PARAMETER

Begrenzungstemperatur

Optionen:  1...10...30

Der hier eingestellte Wert gibt die Begrenzungstemperatur vor, die nicht Gberschritten (Heizen)
bzw. unterschritten (Kihlen) werden darf. Erreicht die Temperatur diesen Wert, wird die Stellgrofie
unmittelbar auf 0 gesetzt.

Der hier eingestellte Wert wird dabei mit dem, iber Kommunikationsobjekt oder Uber einen der
physikalischen Gerateingange (je nach gewahlter Option im Parameter Eingang fiir
Temperaturbegrenzungssensor), empfangenen Wert abgeglichen.

ABHANGIGER PARAMETER

Hysterese Begrenzungstemperatur

Optionen:  00,5...01,0...05,0

Die Hysterese der Begrenzungstemperatur gibt an, um welchen Wert die Begrenzungstemperatur
wieder unterschritten (Heizen) bzw. tGberschritten (Kihlen) werden muss, bevor der Regler wieder
aktiv wird.

ABHANGIGER PARAMETER

Eingang fiir Temperaturbegrenzungssensor

Optionen:  dber KNX Kommunikationsobjekt
Uber physikalischen Geréteeingang a
Uber physikalischen Geréteeingang b
Uber physikalischen Geréteeingang ¢
liber physikalischen Geréateeingang d

* (ber KNX Kommunikationsobjekt. Der Temperaturwert wird Uber ein eigenes Kommunikations-
objekt empfangen. Das abhangige Kommunikationsobjekt Begrenzungstemperatur Grundstufe
Kihlen wird freigeschaltet.

* lber physikalischen Geréteeingang x: Der Temperaturwert wird Uber einen (an den gewahlten
Eingang) angeschlossenen Temperatursensor erfasst.

@ Hinweis
An den gewahlten Temperatureingang muss tatsachlich ein Temperatursensor angeschlossen

sein und der Eingang fiir diesen Sensor richtig parametriert worden sein, sonst ist die Funktion
der Begrenzungstemperatur nicht gegeben.

Wird einer der Gerateeingange hier als Eingang fiir die Begrenzungstemperatur gewahlt, wird
dieser Eingang nicht mehr zur Erfassung der Raumtemperatur verwendet. Es ist somit nicht mog-
lich, den gleichen Temperatursensor zur Messung der Raumtemperatur und zur Messung der
Begrenzungstemperatur zu verwenden.

Pl stetig (0...100 %), PI PWM (Aus/Ein), Pl stetig (0...100 %) fiir Fan Coil Unit

Die folgenden Parameter werden freigeschaltet, wenn im Parameter Art der Stellgré8e Grundstufe
Ktihlen die Option PI stetig (0...100 %), PI PWM (Aus/Ein) oder PI stetig (0...100 %) fiir Fan Coil
Unit gewahlt wurde.
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Parameter

7.5.1.8.1.21

7.5.1.8.1.2.2

7.51.8.1.2.3

ABHANGIGER PARAMETER

P-Anteil

Optionen:  01,0...01,5...10,0

Der Standardwert hangt von der gewahlten Option im Parameter Grundstufe Kiihlen im Parame-
terfenster Anwendungsparameter ab.

Der P-Anteil steht fur den Proportionalbereich einer Regelung. Er schwankt um den Sollwert und
dient bei einer PI-Regelung dazu, die Schnelligkeit der Regelung zu beeinflussen. Je kleiner der
eingestellte Wert, desto schneller reagiert die Regelung. Der Wert sollte allerdings nicht zu klein
eingestellt werden, da ansonsten die Gefahr des Uberschwingens entstehen kann.

ABHANGIGER PARAMETER

I-Anteil

Optionen:  0...100...255

Der Standardwert hangt von der gewahlten Option im Parameter Grundstufe Kiihlen im Parame-
terfenster Anwendungsparameter ab.

Der I-Anteil steht fur die Nachstellzeit einer Regelung. Der integrale Anteil bewirkt, dass die Raum-
temperatur sich langsam dem Sollwert annahert und ihn letztlich auch erreicht. Je nach verwende-
tem Anlagentyp, muss die Nachstellzeit unterschiedliche GroRen annehmen. Grundsétzlich gilt: Je
trager das Gesamtsystem, desto gréRer wird die Nachstellzeit.

ABHANGIGER PARAMETER

Verwendung der StellgroRe fiir Liifterautomatik

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter fir den Para-
meter Grundstufe Kiihlen die Option freie Konfiguration gewahlt wurde.

Optionen:  nein

Ia
Mit diesem Parameter kann festgelegt werden, ob die Stellgrofie dieser Stufe auch als Stellwert fir
die Lufterautomatik verwendet werden soll.

* nein: Die Stellgrof3e wird nicht fur die Lufterautomatik verwendet

» ja: Die StellgroRe wird fur die LUfterautomatik verwendet. Ist diese Stufe aktiv und der Lifter be-
findet sich im Automatikbetrieb, so wird die Stellgréf3e auch als Stellwert zur Ansteuerung des
Lifters verwendet.

@ Hinweis

Bei freier Konfiguration der jeweiligen Stufe, weild das Gerat nicht, ob es sich bei der angesteuer-
ten Stufe um eine Fan Coil Unit handelt oder nicht. Da die Lifterautomatik jedoch nur fiir die Stu-
fen einer Fan Coil Unit Sinn macht, muss hier eine Zuordnung stattfinden.

Wourden alle 4 Regelungsstufen mit freier Konfiguration ausgewahlt und keine der Stufen auch
zur Verwendung fir die Lifterautomatik parametriert, bleibt die Lufterautomatik funktionslos.
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Parameter

7.5.1.8.1.24

7.5.1.8.1.24.1

7.5.1.8.1.2.4.2

ABHANGIGER PARAMETER

Erweiterte Einstellungen

Optionen:  nein
Jja

Mit diesem Parameter konnen erweiterte Einstellungen freigegeben werden. Diese werden bei
Wahl der Option ja eingeblendet.

ABHANGIGER PARAMETER

Wirksinn der StellgroRe

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter fir den Para-
meter Ansteuerung Grundstufe Kiihlen die Option dber Kommunikationsobjekt gewahlt wurde.

Optionen:  normal
invers

Dieser Parameter dient dazu, den Wirksinn der Stellgrél3e anzugeben, wenn diese nur Gber ein
Kommunikationsobjekt ausgegeben wird. Die Einstellung dient dazu, stromlos geschlossene (NC —
normally closed) oder stromlos gedffnete (NO — normally opened) Ventile anzusteuern.

Wird einer der physikalischen Gerateausgange verwendet um die StellgréRe auszugeben, wird
dieser Parameter nicht angezeigt, da diese Einstellung dann in der jeweilige Ausgangsstufe vorge-
nommen wird.

* normal: Die Stellgréf3e wird normal ausgegeben.
StellgroRe Ein/100 % => Telegrammwert Ein/100 %
StellgroRe Aus/0 % => Telegrammwert Aus/0 %

» invers: Die StellgroRe wird invers ausgegeben.
StellgréRe Ein/100 % => Telegrammwert Aus/0 %
StellgroRe Aus/0 % => Telegrammwert Ein/100 %

ABHANGIGER PARAMETER

StellgroRendifferenz fiir Senden der StellgroRe

Dieser Parameter ist nur bei Wahl der Option PI stetig (0...100 %) oder PI stetig (0...100 %) fiir
Fan Coil Unit sichtbar.

Optionen: 2%
9%
10 %
nur zyklisches senden

Die StellgroRen des PI-Stetig-Reglers 0...100 % werden nicht nach jeder Berechnung gesendet,
sondern dann, wenn sich aus der Berechnung eine Wertdifferenz zum letzten gesendeten Wert er-
gibt, der ein Aussenden sinnvoll macht. Diese Wertdifferenz kann hier eingegeben werden.
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Parameter

7.5.1.8.1.24.3

ABHANGIGER PARAMETER

zyklisches Senden der StellgroRe (0 = zyklisches Senden deaktiviert)

Dieser Parameter ist nur bei Wahl der Option P/ stetig (0...100 %) oder Pl stetig (0...100 %) ftir
Fan Coil Unit sichtbar.

Optionen:  0...15...60

Mit diesem Parameter wird die Zykluszeit festgelegt, mit welcher die Stellgréle gesendet werden
soll.

Bei Wahl des Werts 0 ist das zyklische Senden deaktiviert.

@ Hinweis

Erfolgt die Ausgabe der Stellgrof3e nur Gber ein Kommunikationsobjekt, sollte dieser Wert nicht

auf 0 gestellt werden, da sonst nicht gewahrleistet ist, dass der empfangende Aktor seine Stell-
grofe erhalt.

Insbesondere in Kombination mit dem Parameter Stellgré3endifferenz fiir Senden der Stellgré3e
und der dort wahlbaren Option nur zyklisches Senden, darf der Wert 0 nicht gewahlt werden.
Dies fuhrt dazu, dass die StellgroRRe nie ausgegeben wird.
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Parameter

7.5.1.8.1.24.4

ABHANGIGER PARAMETER

PWM-Zyklus Kiihlen

Dieser Parameter ist nur bei Wahl der Option PI PWM (Aus/Ein) sichtbar.
Optionen:  0...15...60

Mit dem hier eingestellten Wert wird die Zykluszeit des, aus der Stellgrof3e des PI-Reglers berech-
neten, Stellwerts fiir das PWM Signal angegeben. Abhangig von der Stellgrofie, wird die gewahlte
Zykluszeit in ein Ein- und Aussignal unterteilt.

Somit bedeuten eine StellgréfRenausgabe von 33 %, bei einem PWM-Zyklus von 15 min, eine Ein-
Phase von funf Minuten und eine Aus-Phase von 10 min.

@® Hinweis

Der Wert wird nur gesendet, wenn sich die StellgroRe andert (von 0 auf 1 oder umgekehrt).

Zu Beginn eines Zyklus wird eine 1 ausgegeben und, entsprechend der StellgréRe, nach der
Zeit x eine 0.

Ist die StellgroRe 0 %, wird bei Erreichen dieser StellgréRe einmalig eine 0 gesendet. Der nachs-
te Wert wird erst wieder gesendet, wenn sich der Stellwert andert.

Beispiel:
PWM-Zyklus Kiihlen: 15 min
StellgréRe: 33 %

Zeitpunkte gesendeter Wert
0 min 1
5 min 0
15 min 1
20 min 0
30 min 1

neue StellgréRe: 0 %

Zeitpunkte gesendeter Wert
60 min 0
75 min -
90 min -

neue Stellgrole: 66 %

Zeitpunkte gesendeter Wert
120 min 1
130 min 0
135 min 1
145 min 0
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Parameter

7.5.1.8.1.24.5

7.5.1.8.1.2.4.6

7.51.8.1.24.7

ABHANGIGER PARAMETER

Max. StellgroRe

Optionen:  0...100

Die maximale StellgrofRe des PI-Reglers gibt den Maximalwert an, den der Regler ausgibt. Wird
ein Maximalwert unter 255 gewahlt, dann wird dieser Wert nicht Gberschritten, auch wenn der Reg-
ler eine hohere Stellgroflie errechnet.

ABHANGIGER PARAMETER

Min. StellgroRe (Grundlast)

Optionen:  0...100

Die minimale Stellgrofe des PI-Reglers gibt den Minimalwert an, den der Regler ausgibt. Wird ein
Minimalwert groRer als Null gewahlt, dann wird dieser Wert nicht unterschritten, auch wenn der
Regler eine niedrigere StellgroRe errechnet.

Mit diesem Parameter kann die Einstellung einer Grundlast, z. B. fur den Betrieb einer FulRboden-
heizung, realisiert werden. Auch wenn der Regler die StellgréRe Null errechnet, wird die Ful3bo-
denheizung mit dem Heizmedium durchstromt, um ein Auskuhlen des Bodens zu vermeiden.

Auf der Parameterseite Temperaturregler kann weiter eingestellt werden, ob diese Grundlast per-
manent aktiv sein oder Uber das Kommunikationsobjekt Grundlast geschaltet werden soll. Zusatz-
lich kann hier eingestellt werden, ob die Grundlast auch bei abgeschaltetem Regler aktiv sein soll.

ABHANGIGER PARAMETER

Aktivierung Begrenzungstemperatur

Optionen:  nein
Jja

Mit diesem Parameter kann eine Begrenzungstemperatur des Reglers aktiviert werden. Mit der Be-
grenzungstemperatur kann die StellgréRe des Reglers, fur diese Stufe, bei Erreichen einer para-
metrierbaren Temperatur, direkt auf 0 gesetzt werden. So kann das Uberschreiten (Heizen) bzw.
Unterschreiten (Kuhlen) dieser Temperatur verhindert werden.

Ein Beispiel fir die Verwendung der Begrenzungstemperatur ist hierbei eine Kiihldecke, bei wel-
cher verhindert werden muss, dass eine bestimmte Temperatur unterschritten wird, um das Materi-
al der Decke vor einer zu starken Abkuhlung zu schitzen.

» nein: Die Begrenzungstemperatur ist deaktiviert.
» ja: Die Begrenzungstemperatur wird aktiviert. Es werden die folgenden abhangigen Parameter
eingeblendet.
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Parameter

7.5.1.8.1.24.71

7.5.1.8.1.2.4.7.2

7.5.1.8.1.2.4.7.3

ABHANGIGER PARAMETER

Begrenzungstemperatur

Optionen:  1...10...30

Der hier eingestellte Wert gibt die Begrenzungstemperatur vor, die nicht Gberschritten (Heizen)
bzw. unterschritten (Kihlen) werden darf. Erreicht die Temperatur diesen Wert, wird die Stellgrofie
unmittelbar auf 0 gesetzt.

Der hier eingestellte Wert wird dabei mit dem, iber Kommunikationsobjekt oder Uber einen der
physikalischen Gerateingange (je nach gewahlter Option im Parameter Eingang fiir
Temperaturbegrenzungssensor), empfangenen Wert abgeglichen.

ABHANGIGER PARAMETER

Hysterese Begrenzungstemperatur

Optionen:  00,5...01,0...05,0

Die Hysterese der Begrenzungstemperatur gibt an, um welchen Wert die Begrenzungstemperatur
wieder unterschritten (Heizen) bzw. tGberschritten (Kihlen) werden muss, bevor der Regler wieder
aktiv wird.

ABHANGIGER PARAMETER

I-Anteil bei Begrenzung

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameter Art der Stellgré3e Grundstufe Kiihlen die
Option PI stetig (0...100 %); Pl PWM (Aus/Ein) oder Pl stetig (0...100 %) fiir Fan Coil Unit gewahlt
wurde.

Optionen:  einfrieren
zurticksetzen

Mit diesem Parameter wird entschieden, was mit dem |-Anteil, bei Erreichen der Begrenzungstem-
peratur, geschehen soll.

 einfrieren: Der |-Anteil wird auf dem aktuellen Wert eingefroren. Sobald der Regler wieder aktiv
wird, arbeitet er mit dem gleichen I-Anteil weiter, wie vor Erreichen der Begrenzung.

» zuriicksetzen: Der |-Anteil wird auf 0 zurtickgesetzt. Wird der Regler wieder aktiv, startet der I-
Anteil bei 0.

FCC/S 1.XX.1]2CDC 508 200 DO111 Rev A 213



ABB i-bus® KNX
Parameter

7.5.1.8.1.2.4.7.4 ABHANGIGER PARAMETER

Eingang fiir Temperaturbegrenzungssensor

Optionen:  dber KNX Kommunikationsobjekt
liber physikalischen Geréteeingang a
liber physikalischen Geréteeingang b
liber physikalischen Geréteeingang ¢
liber physikalischen Geréteeingang d

» (iber KNX Kommunikationsobjekt. Der Temperaturwert wird Uber ein eigenes Kommunikations-
objekt empfangen. Das abhangige Kommunikationsobjekt Begrenzungstemperatur Grundstufe
Kiihlen wird freigeschaltet.

» Uber physikalischen Geréteeingang x: Der Temperaturwert wird Uber einen (an den gewahlten
Eingang) angeschlossenen Temperatursensor erfasst.

(D Hinweis

An den gewahlten Temperatureingang muss tatsachlich ein Temperatursensor angeschlossen
sein und der Eingang fir diesen Sensor richtig parametriert worden sein, sonst ist die Funktion
der Begrenzungstemperatur nicht gegeben.

Wird einer der Gerateeingange hier als Eingang fur die Begrenzungstemperatur gewahlt, wird
dieser Eingang nicht mehr zur Erfassung der Raumtemperatur verwendet. Es ist somit nicht mog-
lich, den gleichen Temperatursensor zur Messung der Raumtemperatur und zur Messung der
Begrenzungstemperatur zu verwenden.
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7.51.9 Parameterfenster Zusatzstufe Kiihlen

Diese Seite ist nur sichtbar, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter bei dem Parameter
Zusatzstufe Kiihlen nicht die Option deaktiviert gewahlt wurde.

Diese Seite ist im Aktormodus deaktiviert und nicht sichtbar.

Auf dieser Seite wird die Zusatzstufe Kiihlen des Temperaturreglers parametriert. Es werden die
Einstellungen zur Regelungsart, Begrenzung des Regelbereichs, dem Sendeverhalten des Stell-
werts und der Begrenzungstemperatur vorgenommen.

Abb.

Allgemein
Manuelle Bedienung
Applikation

Temperaturregler

Temperaturregler
Grundstufe Heizen
Zusatzstufe Heizen
Grundstufe Kahlen

Zusatzstufe Kiihlen
Sollwertmanager
Oberwachung und Sicherheit
Wentil A
Ventil B
Lifterausgang
Relaisausgang
Sollwertverstellung
Eingang a
Eingang b
Eingang ¢
Eingang d

40: Zusatzstufe Kiihlen

Art der StellgréBe Zusatzstufe Kihlen

Temperaturdifferenz zur Grundstufe Kihlen 02,0 K
P-Anteil 04,0 K
I-Anteil 90 min

Erweiterte Einstellungen QO nein ja
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Parameter

7.5.1.9.1

Art der StellgroRe Zusatzstufe Kiihlen

Optionen:  2-Punkt 1 Bit (Ein/Aus)
2-Punkt 1 Byte (0/100 %)
Pl Stetig (0...100 %)
Pl PWM (Ein/Aus)
PI Stetig (0...100 %) fiir Fan Coil Unit

Mit diesem Parameter wird die Regelungs- und StellgréRenart fir die Zusatzstufe Heizen festge-

legt.

Der Standardwert des Parameters ist abhangig von der Auswahl im Parameter Zusatzstufe Kiihlen
und Ansteuerung flir Zusatzstufe Kiihlen (Parameterfenster Anwendungsparameter).

Bei Auswahl eines der physikalischen Gerateausgange zur Ansteuerung der Zusatzstufe Heizen
wird der Regler fest vorkonfiguriert und kann nicht verandert werden. Der vorkonfigurierte Regler-
typ ist dabei abhangig von der im Parameter Zusatzstufe Kiihlen gewahlten Option.

Einzige Ausnahme ist bei Auswahl freie Konfiguration. In diesem Fall kann alles frei gewahlt und

eingestellt werden.
Die folgende Tabelle gibt die Abhangigkeiten wieder:

Gewadbhlte Option: Vorkonfigurierter Reglertyp: Reglertyp anderbar
Zusatzstufe Kiihlen Art der StellgroBe Zusatzstufe
Kiihlen
Konvektor (z.B. Radiator) PI Stetig (0...100 %) Nein
Flache (z.B. Kuhldecke) PI Stetig (0...100 %) Nein
Elektrischer Erhitzer (im Raum) 2-Punkt 1 Bit (Ein/Aus) Nein
Freie Konfiguration P1 Stetig (0...100 %) Ja
Fan Coil Unit: Elektrischer Erhitzer 2-Punkt 1 Bit, (Ein/Aus) Nein
(in der Fan Coil Unit)
Fan Coil Unit: Heizregister wasser- PI Stetig (0...100 %) fur Fan Coil  Nein

fihrend Unit
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Parameter

7.5.1.9.1.1

7.51.9.1.11

Nachfolgend werden die Unterschiede der einzelnen Reglertypen erklart:

* 2-Punkt 1 Bit (Ein/Aus): Die 2-Punkt-Regelung ist die einfachste Art der Regelung. Der Regler
schaltet ein, wenn die Raumtemperatur unter ein gewisses Niveau (Solltemperaturwert minus
Hysterese) gesunken ist, und aus, sobald ein bestimmter Wert (Solltemperaturwert plus Hyste-
rese) Uberschritten wird. Die Ein- und Ausschaltbefehle werden als 1-Bit-Befehle gesendet.
Das abhangige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Zusatzstufe Kiihlen wird als 1-Bit-Kom-
munikationsobjekt freigeschaltet.

» 2-Punkt 1 Byte (0/100 %): Hier handelt es sich ebenfalls um eine Zweipunktregelung, wie oben.
Im Unterschied dazu, werden die Ein- und Ausschaltbefehle als 1-Byte-Werte (0 %/100 %) ge-
sendet.

Das abhangige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Zusatzstufe Kiihlen wird als 1-Byte-
Kommunikationsobjekt freigeschaltet.

» Pl stetig (0...100 %): Der Pl-Regler passt seine Ausgangsgrofie zwischen 0 % und 100 % an
die Differenz zwischen Ist- und Sollwert an und ermdglicht ein genaues Ausregeln der Raum-
temperatur auf den Sollwert. Er gibt die Stellgrof3e als einen 1-Byte-Wert (0...100 %) auf den
Bus aus. Um die Buslast zu reduzieren, wird die Stellgré3e nur gesendet, wenn sie sich um
einen vorher festgelegten Prozentsatz, im Vergleich zum letzten gesendeten Wert, geandert
hat. Zusatzlich kann die StellgroRe zyklisch gesendet werden.

Das abhangige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Zusatzstufe Kiihlen wird als 1-Byte-
Kommunikationsobjekt freigeschaltet.

*  PI PWM (Ein/Aus): Hier handelt es sich ebenfalls um einen PI-Regler. Die Ausgabe erfolgt als
1-Bit-Befehl. Dazu wird die errechnete StellgréRe in ein Puls-Pausen-Verhaltnis umgesetzt.
Das abhangige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Zusatzstufe Kiihlen wird als 1-Bit-Kom-
munikationsobjekt freigeschaltet.

» Pl Stetig fiir Fan Coil Unit. Der Fan Coil Regler arbeitet wie der Pl Stetig Regler. Zusatzlich wird
der Lufterausgang im Automatikmodus, entsprechend der StellgréoRe der Grundstufe Heizen,
mit angesteuert.

Das abhangige Kommunikationsobjekt Status Stellwert Zusatzstufe Kiihlen wird als 1-Byte-
Kommunikationsobjekt freigeschaltet.

(D Hinweis
Fur eine detaillierte Beschreibung der einzelnen Reglertypen, siehe Funktionserklarung Rege-
lung, Seite 384.

2-Punkt 1 Bit (Ein/Aus), 2-Punkt 1 Byte (0/100 %)

Die folgenden Parameter werden freigeschaltet, wenn im Parameter Art der Stellgré3e Zusatzstufe
Kiihlen die Option 2-Punkt 1 Bit (Ein/Aus) oder 2-Punkt 1 Byte (0/100 %) gewahlt wurde.

ABHANGIGER PARAMETER

Temperaturdifferenz zur Grundstufe Kiihlen

Optionen:  00,0...02,0...25,5

Die Temperaturdifferenz zur Grundstufe Kihlen gibt den Wert an, ab welchem bzw. bis zu wel-
chem die Zusatzstufe Kuhlen aktiv sein soll. Liegt die Ist-Temperatur um den hier gewahlten Wert
unter der Solltemperatur, ist die Zusatzstufe aktiv.

Dies geschieht sowohl wenn die Ist-Temperatur unter die Schwelle sinkt, als auch wenn sie bereits
unter der Schwelle liegt.
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Parameter

7.51.9.1.1.2

7519113

Beispiel 1:

Temperaturdifferenz zur Grundstufe Kiihlen: 2 K

Solltemperatur: 23 °C

Ist-Temperatur: 27 °C

Zusatzstufe ist aktiv, bis erreichen der Ist-Temperatur von 25 °C.

Beispiel 2:

Temperaturdifferenz zur Grundstufe Kihlen: 2 K

Solltemperatur: 23 °C

Ist-Temperatur: 24 °C

Zusatzstufe ist inaktiv, solange die Ist-Temperatur Uber 25 °C liegt.

ABHANGIGER PARAMETER

Verwendung der StellgroRe fiir Lifterautomatik

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter fir den Para-
meter Zusatzstufe Kiihlen die Option freie Konfiguration gewahlt wurde.
Optionen:  nein

JE]
Mit diesem Parameter kann festgelegt werden, ob die Stellgrofie dieser Stufe auch als Stellwert fir
die Lufterautomatik verwendet werden soll.

» nein: Die Stellgrof3e wird nicht fur die Lufterautomatik verwendet

» ja: Die StellgréRe wird fur die Lufterautomatik verwendet. Ist diese Stufe aktiv und der Lufter be-
findet sich im Automatikbetrieb, so wird die Stellgrof3e auch als Stellwert zur Ansteuerung des
Lufters verwendet.

@ Hinweis

Bei freier Konfiguration der jeweiligen Stufe, weild das Gerat nicht, ob es sich bei der angesteuer-
ten Stufe um eine Fan Coil Unit handelt oder nicht. Da die Lifterautomatik jedoch nur fir die Stu-
fen einer Fan Coil Unit Sinn macht, muss hier eine Zuordnung stattfinden.

Wurden alle 4 Regelungsstufen mit freier Konfiguration ausgewahlt und keine der Stufen auch
zur Verwendung fur die Lifterautomatik parametriert, bleibt die Lifterautomatik funktionslos.

ABHANGIGER PARAMETER

Erweiterte Einstellungen

Optionen:  nein
Jja

Mit diesem Parameter konnen erweiterte Einstellungen freigegeben werden. Diese werden bei
Wahl der Option ja eingeblendet.
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Parameter

7.5.1.9.1.1.31

7.51.9.1.1.3.2

7.51.9.1.1.3.3

ABHANGIGER PARAMETER

Wirksinn der StellgroRe

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter fir den Para-
meter Ansteuerung Zusatzstufe Kiihlen die Option ber Kommunikationsobjekt gewahlt wurde.

Optionen:  normal
invers

Dieser Parameter dient dazu, den Wirksinn der Stellgrél3e anzugeben, wenn diese nur tGber ein
Kommunikationsobjekt ausgegeben wird. Die Einstellung dient dazu, stromlos geschlossene (NC —
normally closed) oder stromlos gedffnete (NO — normally opened) Ventile anzusteuern.

Wird einer der physikalischen Gerateausgange verwendet um die StellgréRe auszugeben, wird
dieser Parameter nicht angezeigt, da diese Einstellung dann in der jeweilige Ausgangsstufe vorge-
nommen wird.

* normal: Die Stellgréf3e wird normal ausgegeben.
StellgroRe Ein/100 % => Telegrammwert Aus/0 %
StellgroRe Aus/0 % => Telegrammwert Ein/100 %

» invers: Die StellgroRe wird invers ausgegeben.
StellgroRRe Ein/100 % => Telegrammwert Aus/O %
StellgroRe Aus/0 % => Telegrammwert Ein/100 %

ABHANGIGER PARAMETER

Hysterese

Optionen:  0,3...0,5...25,5

Mit diesem Parameter wird die Hysterese festgelegt, die um den Sollwert gelten soll, um ein stan-
diges Schalten des Reglers zu vermeiden.

* Oberer Schaltpunkt = Sollwert + Hysterese
» Unterer Schaltpunkt = Sollwert — Hysterese

Regler Heizen:

» Liegt die Ist-Temperatur unter dem unteren Schaltpunkt, schaltet der Regler Ein.
» Liegt die Ist-Temperatur Uber dem oberen Schaltpunkt, schaltet der Regler Aus.

Regler Kiihlen:

» Liegt die Ist-Temperatur unter dem unteren Schaltpunkt, schaltet der Regler Aus.
* Liegt die Ist-Temperatur Uber dem oberen Schaltpunkt, schaltet der Regler Ein.

ABHANGIGER PARAMETER

zyklisches Senden der StellgroBe (0 = zyklisches Senden deaktiviert)

Dieser Parameter ist nur bei Wahl der Option P/ stetig (0...100 %) oder Pl stetig (0...100 %) fiir
Fan Coil Unit sichtbar.

Optionen: 0...15...60

Mit diesem Parameter wird die Zykluszeit festgelegt, mit welcher die Stellgrofie gesendet werden
soll.

Bei Wahl des Werts 0 ist das zyklische Senden deaktiviert.
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Parameter

7.51.9.1.1.3.4

7.5.1.9.1.1.3.41

7.5.1.9.1.1.3.4.2

ABHANGIGER PARAMETER

Aktivierung Begrenzungstemperatur

Optionen:  nein

Jja
Mit diesem Parameter kann eine Begrenzungstemperatur des Reglers aktiviert werden. Mit der Be-
grenzungstemperatur kann die StellgréRe des Reglers, fur diese Stufe, bei Erreichen einer para-
metrierbaren Temperatur, direkt auf 0 gesetzt werden. So kann das Uberschreiten (Heizen) bzw.
Unterschreiten (Kihlen) dieser Temperatur verhindert werden.

Ein Beispiel fur die Verwendung der Begrenzungstemperatur ist hierbei eine Kihldecke, bei wel-
cher verhindert werden muss, dass eine bestimmte Temperatur unterschritten wird, um das Materi-
al der Decke vor einer zu starken Abkuhlung zu schutzen.

» nein: Die Begrenzungstemperatur ist deaktiviert.
» ja: Die Begrenzungstemperatur wird aktiviert. Es werden die folgenden abhangigen Parameter
eingeblendet.

ABHANGIGER PARAMETER

Begrenzungstemperatur

Optionen:  1...10...30

Der hier eingestellte Wert gibt die Begrenzungstemperatur vor, die nicht Gberschritten (Heizen)
bzw. unterschritten (Kihlen) werden darf. Erreicht die Temperatur diesen Wert, wird die Stellgrofie
unmittelbar auf 0 gesetzt.

Der hier eingestellte Wert wird dabei mit dem, iber Kommunikationsobjekt oder tber einen der
physikalischen Gerateingange (je nach gewahlter Option im Parameter Eingang fiir
Temperaturbegrenzungssensor), empfangenen Wert abgeglichen.

ABHANGIGER PARAMETER
Hysterese Begrenzungstemperatur

Optionen:  00,5...01,0...05,0

Die Hysterese der Begrenzungstemperatur gibt an, um welchen Wert die Begrenzungstemperatur
wieder unterschritten (Heizen) bzw. Uberschritten (Kiihlen) werden muss, bevor der Regler wieder
aktiv wird.
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Parameter

7.5.1.9.1.1.3.4.3 ABHANGIGER PARAMETER

7.5.1.9.1.2

7.5.1.9.1.2.1

Eingang fiir Temperaturbegrenzungssensor

Optionen:  dber KNX Kommunikationsobjekt
liber physikalischen Geréteeingang a
liber physikalischen Geréteeingang b
liber physikalischen Geréteeingang ¢
liber physikalischen Geréteeingang d

» (iber KNX Kommunikationsobjekt. Der Temperaturwert wird Uber ein eigenes Kommunikations-
objekt empfangen. Das abhangige Kommunikationsobjekt Begrenzungstemperatur Zusatzstufe
Kiihlen wird freigeschaltet.

» Uber physikalischen Geréteeingang x: Der Temperaturwert wird Uber einen (an den gewahlten
Eingang) angeschlossenen Temperatursensor erfasst.

(D Hinweis

An den gewahlten Temperatureingang muss tatsachlich ein Temperatursensor angeschlossen
sein und der Eingang fir diesen Sensor richtig parametriert worden sein, sonst ist die Funktion
der Begrenzungstemperatur nicht gegeben.

Wird einer der Gerateeingange hier als Eingang fur die Begrenzungstemperatur gewahlt, wird
dieser Eingang nicht mehr zur Erfassung der Raumtemperatur verwendet. Es ist somit nicht mog-
lich, den gleichen Temperatursensor zur Messung der Raumtemperatur und zur Messung der
Begrenzungstemperatur zu verwenden.

Pl stetig (0...100 %); Pl PWM (Aus/Ein), Pl stetig (0...100 %) fiir Fan Coil Unit

Die folgenden Parameter werden freigeschaltet, wenn im Parameter Art der Stellgré3e Zusatzstufe
Kiihlen die Option Pl stetig (0...100 %), P PWM (Aus/Ein) oder Pl stetig (0...100 %) fiir Fan Coil
Unit gewahlt wurde.

ABHANGIGER PARAMETER

Temperaturdifferenz zur Grundstufe Kiihlen

Optionen:  00,0...02,0...25,5

Die Temperaturdifferenz zur Grundstufe Kuhlen gibt den Wert an, ab welchem bzw. bis zu wel-
chem die Zusatzstufe Kihlen aktiv sein soll. Liegt die Ist-Temperatur um den hier gewahlten Wert
unter der Solltemperatur, ist die Zusatzstufe aktiv.

Dies geschieht sowohl wenn die Ist-Temperatur unter die Schwelle sinkt, als auch wenn sie bereits
unter der Schwelle liegt.

Beispiel 1:

Temperaturdifferenz zur Grundstufe Kihlen: 2 K

Solltemperatur: 23 °C

Ist-Temperatur: 27 °C

Zusatzstufe ist aktiv, bis erreichen der Ist-Temperatur von 25 °C.

Beispiel 2:

Temperaturdifferenz zur Grundstufe Kiihlen: 2 K

Solltemperatur: 23 °C

Ist-Temperatur: 24 °C

Zusatzstufe ist inaktiv, solange die Ist-Temperatur iber 25 °C liegt.
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Parameter

7.5.1.9.1.2.2

7.51.9.1.23

7.51.9.1.24

ABHANGIGER PARAMETER

P-Anteil

Optionen:  01,0...01,5...10,0

Der Standardwert hangt von der gewahlten Option im Parameter Zusatzstufe Kiihlen im Parame-
terfenster Anwendungsparameter ab.

Der P-Anteil steht fur den Proportionalbereich einer Regelung. Er schwankt um den Sollwert und
dient bei einer PI-Regelung dazu, die Schnelligkeit der Regelung zu beeinflussen. Je kleiner der
eingestellte Wert, desto schneller reagiert die Regelung. Der Wert sollte allerdings nicht zu klein
eingestellt werden, da ansonsten die Gefahr des Uberschwingens entstehen kann.

ABHANGIGER PARAMETER

I-Anteil

Optionen:  0...100...255

Der Standardwert hangt von der gewahlten Option im Parameter Zusatzstufe Kiihlen im Parame-
terfenster Anwendungsparameter ab.

Der I-Anteil steht fur die Nachstellzeit einer Regelung. Der integrale Anteil bewirkt, dass die Raum-
temperatur sich langsam dem Sollwert annahert und ihn letztlich auch erreicht. Je nach verwende-
tem Anlagentyp, muss die Nachstellzeit unterschiedliche GroRen annehmen. Grundsétzlich gilt: Je
trager das Gesamtsystem, desto gréRer wird die Nachstellzeit.

ABHANGIGER PARAMETER

Verwendung der StellgroRe fiir Liifterautomatik

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter fir den Para-
meter Zusatzstufe Kiihlen die Option freie Konfiguration gewahlt wurde.

Optionen:  nein

Ia
Mit diesem Parameter kann festgelegt werden, ob die Stellgrofie dieser Stufe auch als Stellwert fir
die Lufterautomatik verwendet werden soll.

* nein: Die Stellgrof3e wird nicht fur die Lufterautomatik verwendet

» ja: Die StellgroRe wird fur die LUfterautomatik verwendet. Ist diese Stufe aktiv und der Lifter be-
findet sich im Automatikbetrieb, so wird die Stellgréf3e auch als Stellwert zur Ansteuerung des
Lifters verwendet.

(D Hinweis

Bei freier Konfiguration der jeweiligen Stufe, weild das Gerat nicht, ob es sich bei der angesteuer-
ten Stufe um eine Fan Coil Unit handelt oder nicht. Da die Lifterautomatik jedoch nur fiir die Stu-
fen einer Fan Coil Unit Sinn macht, muss hier eine Zuordnung stattfinden.

Wourden alle 4 Regelungsstufen mit freier Konfiguration ausgewahlt und keine der Stufen auch
zur Verwendung fir die Lifterautomatik parametriert, bleibt die Lufterautomatik funktionslos.
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Parameter

7.51.9.1.2.5

7.5.1.9.1.251

7.5.1.9.1.2.5.2

ABHANGIGER PARAMETER

Erweiterte Einstellungen

Optionen:  nein
Jja

Mit diesem Parameter konnen erweiterte Einstellungen freigegeben werden. Diese werden bei
Wahl der Option ja eingeblendet.

ABHANGIGER PARAMETER

Wirksinn der StellgroRe

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter fir den Para-
meter Ansteuerung Zusatzstufe Kiihlen die Option dber Kommunikationsobjekt gewahlt wurde.

Optionen:  normal
invers

Dieser Parameter dient dazu, den Wirksinn der Stellgrél3e anzugeben, wenn diese nur Gber ein
Kommunikationsobjekt ausgegeben wird. Die Einstellung dient dazu, stromlos geschlossene (NC —
normally closed) oder stromlos gedffnete (NO — normally opened) Ventile anzusteuern.

Wird einer der physikalischen Gerateausgange verwendet um die StellgréRe auszugeben, wird
dieser Parameter nicht angezeigt, da diese Einstellung dann in der jeweilige Ausgangsstufe vorge-
nommen wird.

* normal: Die Stellgréf3e wird normal ausgegeben.
StellgroRe Ein/100 % => Telegrammwert Aus/0 %
StellgroRe Aus/0 % => Telegrammwert Ein/100 %

» invers: Die StellgroRe wird invers ausgegeben.
StellgréRe Ein/100 % => Telegrammwert Aus/0 %
StellgroRe Aus/0 % => Telegrammwert Ein/100 %

ABHANGIGER PARAMETER

StellgroRendifferenz fiir Senden der StellgroRe

Dieser Parameter ist nur bei Wahl der Option PI stetig (0...100 %) oder PI stetig (0...100 %) fiir
Fan Coil Unit sichtbar.

Optionen: 2%
9%
10 %
nur zyklisches senden

Die StellgroRen des PI-Stetig-Reglers 0...100 % werden nicht nach jeder Berechnung gesendet,
sondern dann, wenn sich aus der Berechnung eine Wertdifferenz zum letzten gesendeten Wert er-
gibt, der ein Aussenden sinnvoll macht. Diese Wertdifferenz kann hier eingegeben werden.
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Parameter

7.5.1.9.1.25.3

ABHANGIGER PARAMETER

zyklisches Senden der StellgroRe (0 = zyklisches Senden deaktiviert)

Dieser Parameter ist nur bei Wahl der Option P/ stetig (0...100 %) oder Pl stetig (0...100 %) ftir
Fan Coil Unit sichtbar.

Optionen:  0...15...60

Mit diesem Parameter wird die Zykluszeit festgelegt, mit welcher die Stellgréle gesendet werden
soll.

Bei Wahl des Werts 0 ist das zyklische Senden deaktiviert.

@ Hinweis

Erfolgt die Ausgabe der Stellgrof3e nur Gber ein Kommunikationsobjekt, sollte dieser Wert nicht

auf 0 gestellt werden, da sonst nicht gewahrleistet ist, dass der empfangende Aktor seine Stell-
grofe erhalt.

Insbesondere in Kombination mit dem Parameter Stellgré3endifferenz fiir Senden der Stellgré3e
und der dort wahlbaren Option nur zyklisches Senden, darf der Wert 0 nicht gewahlt werden.
Dies fuhrt dazu, dass die StellgroRRe nie ausgegeben wird.
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Parameter

7.51.9.1.2.5.4

ABHANGIGER PARAMETER

PWM-Zyklus Kiihlen

Dieser Parameter ist nur bei Wahl der Option PI PWM (Aus/Ein) sichtbar.
Optionen:  0...15...60

Mit dem hier eingestellten Wert wird die Zykluszeit des, aus der Stellgrof3e des PI-Reglers berech-
neten, Stellwerts fiir das PWM Signal angegeben. Abhangig von der Stellgrofie, wird die gewahlte
Zykluszeit in ein Ein- und Aussignal unterteilt.

Somit bedeuten eine StellgréfRenausgabe von 33 %, bei einem PWM-Zyklus von 15 min, eine Ein-
Phase von funf Minuten und eine Aus-Phase von 10 min.

@® Hinweis

Der Wert wird nur gesendet, wenn sich die StellgroRe andert (von 0 auf 1 oder umgekehrt).

Zu Beginn eines Zyklus wird eine 1 ausgegeben und, entsprechend der StellgréRe, nach der
Zeit x eine 0.

Ist die StellgroRe 0 %, wird bei Erreichen dieser StellgréRe einmalig eine 0 gesendet. Der nachs-
te Wert wird erst wieder gesendet, wenn sich der Stellwert andert.

Beispiel:
PWM-Zyklus Kiihlen: 15 min
StellgréRe: 33 %

Zeitpunkte gesendeter Wert
0 min 1
5 min 0
15 min 1
20 min 0
30 min 1

neue StellgréRe: 0 %

Zeitpunkte gesendeter Wert
60 min 0
75 min -
90 min -

neue Stellgrole: 66 %

Zeitpunkte gesendeter Wert
120 min 1
130 min 0
135 min 1
145 min 0
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Parameter

7.5.1.9.1.2.5.5

7.5.1.9.1.2.5.6

7.51.9.1.25.7

ABHANGIGER PARAMETER

Max. StellgroRe

Optionen:  0...100

Die maximale StellgrofRe des PI-Reglers gibt den Maximalwert an, den der Regler ausgibt. Wird
ein Maximalwert unter 255 gewahlt, dann wird dieser Wert nicht Gberschritten, auch wenn der Reg-
ler eine hohere Stellgroflie errechnet.

ABHANGIGER PARAMETER

Min. StellgroRe (Grundlast)

Optionen:  0...100

Die minimale Stellgrofe des PI-Reglers gibt den Minimalwert an, den der Regler ausgibt. Wird ein
Minimalwert groRer als Null gewahlt, dann wird dieser Wert nicht unterschritten, auch wenn der
Regler eine niedrigere StellgroRe errechnet.

Mit diesem Parameter kann die Einstellung einer Grundlast, z. B. fur den Betrieb einer FulRboden-
heizung, realisiert werden. Auch wenn der Regler die StellgréRe Null errechnet, wird die Ful3bo-
denheizung mit dem Heizmedium durchstromt, um ein Auskuhlen des Bodens zu vermeiden.

Auf der Parameterseite Temperaturregler kann weiter eingestellt werden, ob diese Grundlast per-
manent aktiv sein oder Uber das Kommunikationsobjekt Grundlast geschaltet werden soll. Zusatz-
lich kann hier eingestellt werden, ob die Grundlast auch bei abgeschaltetem Regler aktiv sein soll.

ABHANGIGER PARAMETER

Aktivierung Begrenzungstemperatur

Optionen:  nein
Jja

Mit diesem Parameter kann eine Begrenzungstemperatur des Reglers aktiviert werden. Mit der Be-
grenzungstemperatur kann die StellgréRe des Reglers, fur diese Stufe, bei Erreichen einer para-
metrierbaren Temperatur, direkt auf 0 gesetzt werden. So kann das Uberschreiten (Heizen) bzw.
Unterschreiten (Kuhlen) dieser Temperatur verhindert werden.

Ein Beispiel fir die Verwendung der Begrenzungstemperatur ist hierbei eine Kiihldecke, bei wel-
cher verhindert werden muss, dass eine bestimmte Temperatur unterschritten wird, um das Materi-
al der Decke vor einer zu starken Abkuhlung zu schitzen.

» nein: Die Begrenzungstemperatur ist deaktiviert.
» ja: Die Begrenzungstemperatur wird aktiviert. Es werden die folgenden abhangigen Parameter
eingeblendet.
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Parameter

7.5.1.9.1.25.71

7.5.1.9.1.2.5.7.2

7.5.1.9.1.2.5.7.3

ABHANGIGER PARAMETER

Begrenzungstemperatur

Optionen:  1...10...30

Der hier eingestellte Wert gibt die Begrenzungstemperatur vor, die nicht Gberschritten (Heizen)
bzw. unterschritten (Kihlen) werden darf. Erreicht die Temperatur diesen Wert, wird die Stellgrofie
unmittelbar auf 0 gesetzt.

Der hier eingestellte Wert wird dabei mit dem, iber Kommunikationsobjekt oder Uber einen der
physikalischen Gerateingange (je nach gewahlter Option im Parameter Eingang fiir
Temperaturbegrenzungssensor), empfangenen Wert abgeglichen.

ABHANGIGER PARAMETER

Hysterese Begrenzungstemperatur

Optionen:  00,5...01,0...05,0

Die Hysterese der Begrenzungstemperatur gibt an, um welchen Wert die Begrenzungstemperatur
wieder unterschritten (Heizen) bzw. tGberschritten (Kihlen) werden muss, bevor der Regler wieder
aktiv wird.

ABHANGIGER PARAMETER

I-Anteil bei Begrenzung

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameter Art der Stellgré3e Zusatzstufe Kiihlen die
Option PI stetig (0...100 %); Pl PWM (Aus/Ein) oder Pl stetig (0...100 %) fiir Fan Coil Unit gewahlt
wurde.

Optionen:  einfrieren
zurticksetzen

Mit diesem Parameter wird entschieden, was mit dem |-Anteil, bei Erreichen der Begrenzungstem-
peratur, geschehen soll.

 einfrieren: Der |-Anteil wird auf dem aktuellen Wert eingefroren. Sobald der Regler wieder aktiv
wird, arbeitet er mit dem gleichen I-Anteil weiter, wie vor Erreichen der Begrenzung.

» zuriicksetzen: Der |-Anteil wird auf 0 zurtickgesetzt. Wird der Regler wieder aktiv, startet der I-
Anteil bei 0.

FCC/S 1.XX.1|2CDC 508 200 DO111 Rev A 227



ABB i-bus® KNX
Parameter

7.5.1.9.1.25.7.4 ABHANGIGER PARAMETER

Eingang fiir Temperaturbegrenzungssensor

Optionen:  dber KNX Kommunikationsobjekt
liber physikalischen Geréteeingang a
liber physikalischen Geréteeingang b
liber physikalischen Geréteeingang ¢
liber physikalischen Geréteeingang d

» (iber KNX Kommunikationsobjekt. Der Temperaturwert wird Uber ein eigenes Kommunikations-
objekt empfangen. Das abhangige Kommunikationsobjekt Begrenzungstemperatur Zusatzstufe
Kiihlen wird freigeschaltet.

» Uber physikalischen Geréteeingang x: Der Temperaturwert wird Uber einen (an den gewahlten
Eingang) angeschlossenen Temperatursensor erfasst.

(D Hinweis

An den gewahlten Temperatureingang muss tatsachlich ein Temperatursensor angeschlossen
sein und der Eingang fir diesen Sensor richtig parametriert worden sein, sonst ist die Funktion
der Begrenzungstemperatur nicht gegeben.

Wird einer der Gerateeingange hier als Eingang fur die Begrenzungstemperatur gewahlt, wird
dieser Eingang nicht mehr zur Erfassung der Raumtemperatur verwendet. Es ist somit nicht mog-
lich, den gleichen Temperatursensor zur Messung der Raumtemperatur und zur Messung der
Begrenzungstemperatur zu verwenden.
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7.6 Parameterfenster Sollwertmanager
Allgemein Betriebsmodi Komfort, Standby, Economy, Gebaudeschutz =
Betriebsmodus nach Busspannungs- Komfort -
+  Manuelle Bedienung wiederkehr, ETS Download und Reset
Sollwert Heizen Komfort = Soliwert Kiihlen ® rei .
+ Applikation Komfort TSI 2
4 Tempersturrsgler Sollwertfestlegung und -verstellung absolut Q' relativ
= Sollwert .
AL Solbwert fiir Heizen Komfort 21 v |€
Sollwertmanager Absenkung fiir Heizen Standby 2 il b o
e b Absenkung fir Heizen Economy 4 « |*C
+ Ventil A -
Solbwert fiir Kithlen Kemfort 25 ¥ | €
e Anhebung fiir Kihlen Standby 2 T |
+ Lifterausgang Anhebung fir Kihlen Economy 4 |56
+ Relaisausgang
Sollwert fir Frostschutz = .
O e by by (Gebdudeschutz Heizen) : b
Sollwert fir Hitzeschutz 15 .
+ Eingang a (Gebadudeschutz Kihlen) =
+ Eingang b Aktuellen Sollwert senden zyklisch und bei Anderung @ bei Anderung
+ Eingangc Basissollwert ist Solbwert fiir Heizen Komfort -
+ Eingangd
Sommerkompensation O nein ja
Abb. 41: Parameterfenster Sollwertmanager
7.6.1 Betriebsmodi

Optionen:  Komfort, Standby, Economy, Gebdudeschutz
Komfort, Standby, Gebadudeschutz
Komfort, Gebdudeschutz

Mit diesem Parameter wird die Auswahl getroffen, welche der Betriebsmodi verwendet werden sol-
len. Je nach Auswahl, entfallen die nicht aufgefiihrten Betriebsmodi.

Eine Anwendung, flr die Einschrankung der verwendeten Betriebsmodi, sind Gebaude, in denen
z. B. Economy nicht verwendet wird, da der Wechsel immer nur zwischen Komfort und Standby er-
folgt.

Wird das Gerat per Kommunikationsobjekt zum Wechsel in einen der nicht vorhandenen Betriebs-
modi aufgefordert, verbleibt bzw. wechselt es stattdessen in Komfort.
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7.6.2

Erklarung der Betriebsmodi:

»  Komfort. Der Raum wird aktiv durch eine Person/Personen genutzt. Die Solltemperatur wird
entsprechend eingestellt. Im Komfortmodus versucht der Regler die vorgegebene Raumtempe-
ratur aktiv zu erreichen (durch Heizen oder Kuhlen).

» Standby: Bei einem Wechsel auf Standby, darf die Temperatur bis auf einen festgelegten Wert
absinken (Heizen) bzw. ansteigen (Kuhlen).

Erst wenn diese Temperatur erreicht ist, wird das Heizen oder Kiihlen wieder aktiviert. Typi-
scherweise liegen die Sollwerte dabei 2-3 °C unter/Uber der Komfort-Solltemperatur.

Der Standbymodus wird auch genutzt, um die Raumtemperatur, nach einer Nachtabsenkung
(Economy) und voraussichtlichem zeitnahen Wechsel in den Komfortmodus, wieder anzuhe-
ben/abzusenken, sodass das Erreichen der Komfortemperaturen nicht mehr allzu lange dauert.
Der Wechsel zwischen Komfort und Standby kann Uber das Kommunikationsobjekt
Betriebsmodus erfolgen, oder, bei Prasenzerfassung im Raum, tGber das Kommunikationsob-
jekt Prdsenzmelder (Master). Der Empfang des Wertes Prasenz fuhrt hierbei immer zu einem
Wechsel in Komfort.

» Economy: Auch Nachtabsenkung genannt. Hier durfen die Temperaturen auf einen weiteren,
niedrigeren Sollwert absinken (Heizen) oder ansteigen (Kuhlen). Dies dient dazu, um wahrend
Zeiten langerer Nichtbenutzung (z. B. wahrend der Nacht oder dem Wochenende) weitere
Energieeinsparungen zu erzielen, da weniger Energie zum Halten dieser Temperatur aufge-
wandt werden muss. Die Sollwerte fir Economy liegen typischerweise 2-3 °C unter/iUber den
Werten der Standby-Solltemperatur.

Der Wechsel zwischen Komfort und Standby kann ber das Kommunikationsobjekt
Betriebsmodus erfolgen, oder, bei Prasenzerfassung im Raum, Gber das Kommunikationsob-
jekt Prdsenzmelder (Master). Der Empfang des Wertes Prasenz fuhrt hierbei immer zu einem
Wechsel in Komfort.

Betriebsmodus nach Busspannungswiederkehr, ETS-Download und Reset

Optionen:  Komfort
Standby
Economy
Gebéaudeschutz

Der Parameter legt fest, welcher Betriebsmodus nach Busspannungswiederkehr, ETS Download
und Reset gelten soll. Der Betriebsmodus bleibt solange aktiv, bis z. B. Gber das Kommunikations-
objekt Betriebsmodus ein neuer Betriebsmodus eingestellt wird.

@ Hinweis
Dieser Betriebsmodus sollte wahrend der Planungsphase definiert werden. Bei falsch definiertem
Betriebsmodus kann es zu KomforteinbuRen oder erhéhtem Energieverbrauch kommen.
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7.6.3

7.6.3.1

7.6.3.1.1

7.6.3.1.2

Sollwert Heizen Komfort = Sollwert Kiihlen Komfort

Dieser Parameter wird freigeschaltet, wenn der Regler sowohl fur Heizen als auch fur Kihlen para-
metriert wurde. Dazu darf im Parameterfenster Anwendungsparameter fir die beiden Parameter
Grundstufe Heizen und Grundstufe Kihlen nicht die Option deaktiviert gewahlt werden.

Optionen:  nein
Jja

Uber diesen Parameter wird festgelegt, wie die Komfortwerte fiir Heizen und Kiihlen voneinander
abhangen.

+ nein: Es werden zwei getrennte Komfort-Sollwerte fiir Heizen und Kiihlen verwendet. Uber das
Objekt Aktueller Sollwert wird der jeweils aktive Sollwert ausgegeben. Die Umschaltung zwi-
schen Heizen und Kiihlen erfolgt Gber die, im Parameterfenster Anwendungsparameter, im Pa-
rameter Umschaltung Heizen/Kiihlen, festgelegte Art und Weise. Bei Auswahl der Option
Automatik, erfolgt die Umschaltung zwischen Heizen und Kihlen abhangig von den eingestell-
ten absoluten Temperaturen fir Heizen/Kihlen Komfort.

» ja: Das Gerét besitzt ein und denselben Sollwert fur Heizen und Kuhlen im Komfort-Modus. Die
Umschaltung ins Heizen erfolgt beim Unterschreiten von Sollwert minus Hysterese. Die Um-
schaltung ins Kiihlen erfolgt beim Uberschreiten von Sollwert plus Hysterese. Die Hysterese ist
parametrierbar. Die Parameter Sollwert fiir Heizen Komfort und Sollwert fiir Kiihlen Komfort
werden durch den Parameter Sollwert fiir Heizen und Kiihlen Komfort ersetzt. Zusatzlich wird
der Parameter Hysterese flir Umschalten Heizen/Kiihlen eingeblendet.

Auswahl nein

ABHANGIGER PARAMETER

Sollwert fiir Heizen Komfort

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter fir den Para-
meter Grundstufe Heizen nicht die Option deaktiviert gewahlt wurde, sowie fir den Parameter
Sollwert Heizen Komfort = Sollwert Kiihlen Komfort die Option nein gewahlt wurde.

Optionen:  10...21...40

Dieser Wert legt den Sollwert fur die Komforttemperatur Heizen fest. Befindet sich das Gerat in der
Betriebsart Heizen und wird in den Betriebsmodus Komfort gewechselt, regelt das Gerat auf diese
Temperatur.

ABHANGIGER PARAMETER

Sollwert fiir Kithlen Komfort

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter fir den Para-
meter Grundstufe Kiihlen nicht die Option deaktiviert gewahlt wurde, sowie fiir den Parameter
Sollwert Heizen Komfort = Sollwert Kiihlen Komfort die Option nein gewahlt wurde.

Optionen:  10...25...40

Dieser Wert legt den Sollwert fiir die Komforttemperatur Kiihlen fest. Befindet sich das Geréat in der
Betriebsart Kiihlen und wird in den Betriebsmodus Komfort gewechselt, regelt das Gerat auf diese
Temperatur.
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7.6.3.2

7.6.3.2.1

7.6.3.2.2

Auswabhl ja

ABHANGIGER PARAMETER

Hysterese fiir Umschalten Heizen/Kiihlen

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn fiir den Parameter Sollwert Heizen Komfort = Sollwert
Kihlen Komfort die Option ja gewahlt wurde.

Optionen:  00,5...02,0...10,0

Der Parameter legt die Hysterese fiir die Umschaltung zwischen Heizen und Kiihlen fest. Uber-
schreitet die Raumtemperatur Solltemperaturwert plus Hysterese, erfolgt die Umschaltung ins Kih-
len. Unterschreitet die Raumtemperatur Solltemperaturwert minus Hysterese, erfolgt die Umschal-
tung ins Heizen.

@ Hinweis
Ein Wechsel zwischen Heizen und Kuhlen kann nur im Komfortmodus erfolgen.

ABHANGIGER PARAMETER

Sollwert fiir Heizen und Kiihlen Komfort

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn fiir den Parameter Sollwert Heizen Komfort = Sollwert
Kihlen Komfort die Option ja gewahlt wurde.

Optionen:  10...21...40

Dieser Wert legt den Sollwert fir die Komforttemperatur flir Heizen und Kuhlen fest. Wird in den
Betriebsmodus Komfort gewechselt, regelt das Gerat sowohl in der Betriebsart Heizen als auch
Klhlen auf diese Temperatur.
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7.6.4

Sollwertfestlegung und -verstellung

Optionen:  absolut

relativ

Mit diesem Parameter wird die Art und Weise festgelegt, mit welcher die Einstellung der Sollwerte
vorgenommen wird, sowie wie diese verstellt werden kénnen.

absolut: Zur Eingabe der Werte fir Heizen Standby und Economy und Kihlen Standby und
Economy werden absolute Werte verwendet. D. h. es wird der Sollwert angegeben, der bei Ak-
tivierung des entsprechenden Betriebsmodus aktiv werden soll. Die Verstellung der hier para-
metrierten Werte ist jeweils Uber ein eigenes Kommunikationsobjekt moglich. Somit kann jeder
Betriebsmodussollwert unabhangig von allen anderen Werten verandert werden. Es erfolgt kei-
ne gemeinsame Verschiebung durch den Basissollwert.

Die abhangigen Objekte Sollwert Heizen Komfort, Sollwert Heizen Standby, Sollwert Heizen
Economy, Sollwert Heizen Gebadudeschutz, Sollwert Kiihlen Komfort, Sollwert Kiihlen Standby,
Sollwert Kiihlen Economy und Sollwert Kiihlen Gebdudeschutz werden eingeblendet.

Die abhangigen Parameter Sollwert fiir Heizen Standby, Sollwert flir Heizen Economy, Sollwert
flir Kiihlen Standby und Sollwert fiir Kithlen Economy werden eingeblendet.

@ Hinweis

Die eingegebenen Werte missen entsprechend der Betriebsart (Heizen oder Kihlen) héher

(Kihlen) oder niedriger (Heizen) als die fiir Sollwert Komfort gewahlten Werte sein:

Sollwert Heizen Komfort > Sollwert Heizen Standby > Sollwert Heizen Economy > Sollwert fiir
Frostschutz (Gebaudeschutz Heizen)

Sollwert Kiihlen Komfort < Sollwert Kiihlen Standby < Sollwert Kiihlen Economy < Sollwert fur
Hitzeschutz (Gebaudeschutz Kihlen)

Ein Nichtbeachten der Reihenfolge der Werte kann zu einer fehlerhaften Raumtemperaturrege-
lung fihren.

relativ: Die Eingabe der Sollwerte fir Heizen Standby und Economy und Kiihlen Standby und
Economy erfolgt als relative Werte zum jeweiligen Sollwert Heizen Komfort bzw. Kiihlen Kom-
fort. Die Verstellung kann nur Uber das Kommunikationsobjekt Basis Sollwert fur alle Werte
gleichzeitig vorgenommen werden. Die Definition des Basissollwerts erfolgt Uber den Parame-
ter Basissollwert ist. Abhangig von dem, Uber das Kommunikationsobjekt Basis Sollwert, emp-
fangenen Wert, werden alle anderen Werte entsprechend der parametrierten Absenkung oder
Anhebung verschoben.

In dieser Verstellart ist eine Anpassung des Sollwerts fur Hitzeschutz und des Sollwerts fur
Frostschutz tber KNX nicht mdglich.

Das abhangige Kommunikationsobjekt Basis Sollwert wird eingeblendet.

Die abhangigen Parameter Absenkung fiir Heizen Standby, Absenkung fiir Heizen Economy,

Anhebung flir Kiihlen Standby, Anhebung fiir Kiihlen Economy und Basissollwert ist werden
eingeblendet.
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7.6.4.1

7.6.4.1.1

7.6.4.1.2

Auswahl absolut

ABHANGIGER PARAMETER

Sollwert fiir Heizen Standby

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn das Gerat fir Heizen parametriert wurde und im Parame-
terfenster Anwendungsparameter fir den Parameter Grundstufe Heizen nicht die Option deakti-
viert gewahlt wurde, sowie der Parameter Sollwertfestlequng und —verstellung mit der Option ab-
solut parametriert wurde.

Optionen:  10...19...40

Mit diesem Parameter wird die Temperatur eingestellt, die im Betriebsmodus Standby, in der Be-
triebsart Heizen, gelten soll.

@ Hinweis

Die hier angegebene Temperatur muss niedriger als die im Parameter Sollwert fiir Heizen
Komfort bzw. Sollwert fiir Heizen und Kiihlen Komfort gewahlt werden. Empfohlen wird eine
Temperatur, die mindestens 2 °C niedriger liegt.

Der Regler wechselt zum Erreichen dieser Temperatur nicht die Betriebsart, sondern sorgt bei ei-
nem Absinken der Ist-Temperatur daflr, dass diese Temperatur nicht unterschritten wird.

ABHANGIGER PARAMETER

Sollwert fiir Heizen Economy

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn das Gerat fiir Heizen parametriert wurde und im Parame-
terfenster Anwendungsparameter fiir den Parameter Grundstufe Heizen nicht die Option deakti-
viert gewahlt wurde, sowie der Parameter Sollwertfestlegung und —verstellung mit der Option ab-
solut parametriert wurde.

Optionen:  10...17...40

Mit diesem Parameter wird die Temperatur eingestellt, die im Betriebsmodus Economy, in der Be-
triebsart Heizen, gelten soll.

@® Hinweis

Die hier angegebene Temperatur muss niedriger als die im Parameter Sollwert fiir Heizen
Standby gewahlt werden. Empfohlen wird eine Temperatur die mindestens 2 °C niedriger liegt.

Der Regler wechselt zum Erreichen dieser Temperatur nicht die Betriebsart, sondern sorgt bei ei-
nem Ansteigen der Ist-Temperatur dafir, dass diese Temperatur nicht Giberschritten wird.
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7.6.4.1.3

7.6.4.1.4

ABHANGIGER PARAMETER

Sollwert fiir Kiihlen Standby

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn das Gerat flr Klhlen parametriert wurde und im Parame-
terfenster Anwendungsparameter fir den Parameter Grundstufe Kiihlen nicht die Option deakti-
viert gewahlt wurde, sowie der Parameter Sollwertfestlegung und —verstellung mit der Option ab-
solut parametriert wurde.

Optionen:  10...19...40

Mit diesem Parameter wird die Temperatur eingestellt, die im Betriebsmodus Standby, in der Be-
triebsart Kuihlen, gelten soll.

@ Hinweis

Die hier angegebene Temperatur muss hoher als die im Parameter Sollwert fiir Kiihlen Komfort
bzw. Sollwert fiir Heizen und Kiihlen Komfort gewahlt werden. Empfohlen wird eine Temperatur,
die mindestens 2 °C hoher liegt.

Der Regler wechselt zum Erreichen dieser Temperatur nicht die Betriebsart, sondern sorgt bei ei-
nem Ansteigen der Ist-Temperatur dafiir, dass diese Temperatur nicht Gberschritten wird.

ABHANGIGER PARAMETER

Sollwert fiir Kiihlen Economy

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn das Gerat fir Kuhlen parametriert wurde und im Parame-
terfenster Anwendungsparameter fiir den Parameter Grundstufe Kiihlen nicht die Option deakti-
viert gewahlt wurde, sowie der Parameter Sollwertfestlequng und —verstellung mit der Option ab-
solut parametriert wurde.

Optionen:  10...17...40

Mit diesem Parameter wird die Temperatur eingestellt, die im Betriebsmodus Economy, in der Be-
triebsart Kihlen, gelten soll.

@ Hinweis

Die hier angegebene Temperatur muss héher als die im Parameter Sollwert fiir Kiihlen Standby
gewahlt werden. Empfohlen wird eine Temperatur, die mindestens 2 °C hdher liegt.

Der Regler wechselt zum Erreichen dieser Temperatur nicht die Betriebsart, sondern sorgt bei ei-
nem Ansteigen der Ist-Temperatur dafiir, dass diese Temperatur nicht Gberschritten wird.
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7.6.4.2

7.6.4.21

7.6.4.2.2

Auswahl relativ

ABHANGIGER PARAMETER

Absenkung fiir Heizen Standby

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn das Gerat fir Heizen parametriert wurde und im Parame-
terfenster Anwendungsparameter fir den Parameter Grundstufe Heizen nicht die Option deakti-
viert gewahlt wurde, sowie der Parameter Sollwertfestlequng und —verstellung mit der Option rela-
tiv parametriert wurde.

Optionen:  0...2...15

Mit diesem Parameter wird die Temperatur eingestellt, die im Betriebsmodus Standby, in der Be-
triebsart Heizen, gelten soll. Diese wird hier als Absenkung zum Sollwert Heizen Komfort festge-
legt.

@ Hinweis

Der Regler wechselt zum Erreichen dieser Temperatur nicht die Betriebsart, sondern sorgt bei ei-
nem Ansteigen der Ist-Temperatur dafir, dass diese Temperatur nicht Giberschritten wird.

ABHANGIGER PARAMETER

Absenkung fiir Heizen Economy

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn das Gerat flr Heizen parametriert wurde und im Parame-
terfenster Anwendungsparameter fir den Parameter Grundstufe Heizen nicht die Option deakti-
viert gewahlt wurde, sowie der Parameter Sollwertfestlegung und —verstellung mit der Option rela-
tiv parametriert wurde.

Optionen:  0...4...15

Mit diesem Parameter wird die Temperatur eingestellt, die im Betriebsmodus Economy, in der Be-
triebsart Heizen, gelten soll. Diese wird hier als Absenkung zum Sollwert Heizen Komfort festge-
legt.

(D Hinweis

Der Regler wechselt zum Erreichen dieser Temperatur nicht die Betriebsart, sondern sorgt bei ei-
nem Ansteigen der Ist-Temperatur dafiir, dass diese Temperatur nicht Gberschritten wird.
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7.6.4.2.3

7.6.4.2.4

ABHANGIGER PARAMETER

Anhebung fiir Kiihlen Standby

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn das Gerat flr Klhlen parametriert wurde und im Parame-
terfenster Anwendungsparameter fir den Parameter Grundstufe Kiihlen nicht die Option deakti-
viert gewahlt wurde, sowie fiir den Parameter Sollwert Heizen Komfort = Sollwert Kiihlen Komfort
die Option nein gewahlt wurde.

Optionen:  0...2...15

Dieser Wert legt den Sollwert fiir die Komforttemperatur Kihlen fest. Befindet sich das Geréat in der
Betriebsart Kiihlen und wird in den Betriebsmodus Komfort gewechselt, regelt das Gerat auf diese
Temperatur.

@ Hinweis

Der Regler wechselt zum Erreichen dieser Temperatur nicht die Betriebsart, sondern sorgt bei ei-
nem Ansteigen der Ist-Temperatur dafiir, dass diese Temperatur nicht Gberschritten wird.

ABHANGIGER PARAMETER

Anhebung fiir Kiihlen Economy

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn das Geréat fir Kiihlen parametriert wurde und im Parame-
terfenster Anwendungsparameter fiir den Parameter Grundstufe Kiihlen nicht die Option deakti-
viert gewahlt wurde, sowie der Parameter Sollwertfestlequng und —verstellung mit der Option rela-
tiv parametriert wurde.

Optionen: 0...4...15

Mit diesem Parameter wird die Temperatur eingestellt, die im Betriebsmodus Economy, in der Be-
triebsart Kihlen, gelten soll. Diese wird hier als Anhebung zum Sollwert Kiihlen Komfort festgelegt.
@ Hinweis

Der Regler wechselt zum Erreichen dieser Temperatur nicht die Betriebsart, sondern sorgt bei ei-
nem Ansteigen der Ist-Temperatur dafiir, dass diese Temperatur nicht Gberschritten wird.
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7.6.4.2.5 ABHANGIGER PARAMETER

Basissollwert ist

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn der Parameter Sollwertfestlegung und —verstellung mit der
Option relativ parametriert wurde.

Optionen:  Sollwert fiir Heizen Komfort
Sollwert fiir Kiihlen Komfort
Mittelwert zwischen Heizen und Kiihlen Komfort

Wurde das Gerat nur fir die Betriebsart Heizen oder nur fiir die Betriebsart Kiihlen konfiguriert, ist
der Basissollwert automatisch gleich dem Sollwert Komfort fiir diese Stufe und kann auch nicht
verandert werden.

Mit diesem Parameter wird festgelegt, welchem Wert der Basissollwert entspricht. Uber den Basis-
sollwert ist es mdglich, die parametrierten Sollwerte fir Komfort, Standby und Economy Uber den
KNX-Bus zu verandern. Je nach gewahlter Option, verschiebt der neue Basissollwert direkt den
ausgewahlten Wert. Alle anderen Werte werden entsprechend der relativen Differenz hierzu mit
verschoben. Es werden mit dieser Verschiebung die parametrierten Werte Gberschrieben.

@ Hinweis
Es ist mit dem Basissollwert nicht mdglich, die Sollwerte fur Frostschutz und Hitzeschutz zu ver-
andern.

Wurde die Grundstufe Heizen oder die Grundstufe Kihlen deaktiviert, ist der Basissollwert fest
auf den Komfortwert, der noch vorhandenen Betriebsart, eingestellt.

7.6.5 Sollwert fiir Frostschutz (Gebaudeschutz Heizen)

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn das Geréat fir Heizen parametriert wurde und im Parame-
terfenster Anwendungsparameter fir den Parameter Grundstufe Heizen nicht die Option deakti-
viert gewahlt wurde.

Optionen:  5...7...15

Mit diesem Parameter wird die Temperatur eingestellt, die im Betriebsmodus Gebaudeschutz, in
der Betriebsart Heizen, gelten soll.

@ Hinweis
Diese Sollwerttemperatur wird auch aktiv, wenn der Regler die Information ,Fenster offen” erhalt,
sowie Uber das Kommunikationsobjekt Regelung Ein/Aus deaktiviert wird.

Der Regler wechselt zum Erreichen dieser Temperatur nicht die Betriebsart, sondern sorgt bei ei-
nem Absinken der Ist-Temperatur daflr, dass diese Temperatur nicht unterschritten wird.

@ Hinweis

Dieser Sollwert dient dazu, das Gebaude und die Installation vor Beschadigung zu schitzen,
gleichzeitig aber auch eine unndtige Energieverschwendung zu vermeiden. Deshalb sollte die
Temperatur nicht zu niedrig, aber auch nicht zu hoch gewahlt werden.

Ein Beispiel hierfiir ist das Offnen eines Fensters: Solange das Fenster gedffnet ist, fiihrt weite-
res Heizen zu Energieverschwendung. Liegt die Auflentemperatur jedoch sehr niedrig (z. B.

0 °C), nahert sich die Raumtemperatur immer weiter dieser Temperatur an. Hierbei besteht die
Gefahr des Einfrierens der Installation und auch von Frostschdden an Einrichtung im Raum. Um
dies zu verhindern, wird der Regler bei Erreichen der eingestellten Temperatur wieder aktiv und
versucht ein Unterschreiten dieser zu vermeiden.

Wird der Sollwert fiir Frostschutz jedoch zu hoch gewahlt, beginnt der Regler hiermit schon sehr
viel friiher, z. B. zu einem Zeitpunkt, der bei normalen Liften durchaus akzeptabel ist und ver-
schwendet unnétige Energie.
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7.6.6

7.6.7

7.6.7.1

Sollwert fiir Hitzeschutz (Gebaudeschutz Kiihlen)

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn das Gerat flr Klihlen parametriert wurde und im Parame-
terfenster Anwendungsparameter fir den Parameter Grundstufe Kiihlen nicht die Option deakti-
viert gewahlt wurde.

Optionen:  27...35...45

Mit diesem Parameter wird die Temperatur eingestellt, die im Betriebsmodus Gebaudeschutz, in
der Betriebsart Kiihlen, gelten soll.

@ Hinweis

Diese Sollwerttemperatur wird auch aktiv, wenn der Regler die Information ,Fenster offen®, ,Full-
standsalarm® oder ,Taupunktalarm® erhalt, sowie Uber das Kommunikationsobjekt Regelung Ein/
Aus deaktiviert wird.

Der Regler wechselt zum Erreichen dieser Temperatur nicht die Betriebsart, sondern sorgt bei ei-
nem Ansteigen der Ist-Temperatur dafiir dass diese Temperatur nicht Uberschritten wird.

@ Hinweis

Dieser Sollwert dient dazu, das Gebaude und die Installation vor Beschadigung zu schitzen,
gleichzeitig aber auch eine unndtige Energieverschwendung zu vermeiden. Deshalb sollte die
Temperatur nicht zu hoch, aber auch nicht zu niedrig gewahlt werden.

Ein Beispiel hierfir ist das Offnen eines Fensters: Solange das Fenster gedffnet ist, flihrt weite-

res Kihlen zu Energieverschwendung. Liegt die Auflentemperatur jedoch sehr hoch (z. B.

50 °C). ndhert sich die Raumtemperatur immer weiter dieser Temperatur an. Hierbei besteht die
Gefahr des Uberhitzens von Personen oder auch die Beschadigung der Installation und der Ein-
richtung im Raum. Um dies zu verhindern, wird der Regler bei Erreichen der eingestellten Tem-

peratur wieder aktiv und versucht ein Uberschreiten dieser zu vermeiden.

Wird der Sollwert fir Hitzeschutz jedoch zu hoch gewahlt, beginnt der Regler hiermit schon sehr
viel friiher, z. B. zu einem Zeitpunkt, der bei offenem Fenster durchaus akzeptabel ist und ver-
schwendet unnétige Energie.

Aktuellen Sollwert senden

Optionen:  bei Anderung und zyklisch
bei Anderung

Mit diesem Parameter wird festgelegt, wann der aktuell giltige Sollwert Gber das Kommunikations-
objekt Aktueller Sollwert gesendet werden soll.

ABHANGIGER PARAMETER

Zyklisches Senden des aktuellen Sollwerts

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameter Aktuellen Sollwert senden die Option zy-
klisch und bei Anderung gewahlt wurde.

Optionen:  00:05...00:15...04:00
Hier wird die Zykluszeit festgelegt, mit welcher der aktuelle Sollwert gesendet werden soll.
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7.6.8

7.6.8.1

7.6.8.2

7.6.8.3

7.6.8.4

Sommerkompensation

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn das Gerat flr Klihlen parametriert wurde und im Parame-
terfenster Anwendungsparameter fir den Parameter Grundstufe Kiihlen nicht die Option deakti-
viert gewahlt wurde.

Optionen:  nein
Jja

Mit diesem Parameter kann die Sommerkompensation des Gerats aktiviert werden. Die Sommer-
kompensation dient dazu, im Sommer durch eine aulRentemperaturabhangige Anhebung des Soll-
werts Energieeinsparungen zu erzielen, groRe Temperaturunterschiede zwischen Raum- und Au-
Sentemperatur und die damit verbundene Gefahr eines Hitzeschocks zu vermeiden.

(D Hinweis
Zur Funktion der Sommerkompensation Funktionserklarung Sommerkompensation

* nein: Die Sommerkompensation ist deaktiviert

» ja: Die Sommerkompensation wird aktiviert. Die abhangigen Kommunikationsobjekte
AuBentemperatur fiir Sommerkompensation und Sommerkompensation aktiv/inaktiv werden
eingeblendet. Die abhangigen Parameter (untere) Einstiegstemperatur fiir
Sommerkompensation, Offset der Solltemperatur beim Einstieg in die Sommerkompensation,
(obere) Ausstiegstemperatur fiir Sommerkompensation und Offset der Solltemperatur beim
Ausstieg aus der Sommerkompensation werden eingeblendet.

ABHANGIGER PARAMETER

(untere) Einstiegstemperatur fiir Sommerausgleich

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn der Parameter Sommerkompensation mit der Option ja
ausgewahlt wurde.

Optionen:  10...21...50

ABHANGIGER PARAMETER

Offset der Solltemperatur beim Einstieg in die Sommerkompensation

Optionen:  00,0...12,7

ABHANGIGER PARAMETER

(obere) Ausstiegstemperatur fiir Sommerausgleich

Optionen:  10...32...50

ABHANGIGER PARAMETER

Offset der Solltemperatur beim Ausstieg aus der Sommerkompensation

Optionen:  0...06,0...12,7
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7.7

+

+

Abb.

Allgemein Verwendung Zwangsfihrung

Parameterfenster Uberwachung und Sicherheit

nein -

MamelERedepuin Zyklische Uberwachung

Applikation

Temperaturregler

Sollwertmanager

Uberwachung und Sicherheit
Uberwachung und Sicherheit

Ventil A

Ventil B

Lofterausgang

Relaisausgang

Sollwertverstellung

Eingang a

Eingang b

Eingang ¢

Eingang d

42: Parameterfenster Uberwachung und Sicherheit

Q' deaktiviert aktiviert
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7.71

Verwendung Zwangsfiihrung

Optionen:  nein
Zwangsfihrung 1-Bit, 1-aktiv
Zwangsfihrung 1-Bit, 0-aktiv
Zwangsfihrung 2-Bit

Mit diesem Parameter kann die Verwendung der Zwangsflihrung aktiviert werden. Zusatzlich legt
die Auswahl des Parameters fest, welche Art der Zwangsfiihrung verwendet wird.

Die Zwangsfuhrung dient dazu, Uber das Schalten eines 1- oder 2-Bit-Kommunikationsobjekts die
Ausgange des Geréts in einen vorgegebenen Zustand zu versetzen. Die Zwangsfuhrung Ubersteu-
ert dabei die normale Geratesteuerung (Regler, Wertvorgaben iber Kommunikationsobjekte). Fir
die normale Funktion des Gerats muss die Zwangsfihrung aktiv aufgehoben werden.

» Zwangsfihrung 1-Bit, 1-aktiv: Die Zwangsfuhrungsfunktion wird freigeschaltet. Das abhangige
Kommunikationsobjekt Zwangsfiihrung 1-Bit wird aktiviert.
Uber dieses Kommunikationsobjekt wird die Zwangsfiihrung bei Erhalt einer "1" aktiviert. Der
Erhalt einer "0" deaktiviert die Zwangsfuhrung.
Die abhéangigen Parameter Stellwert, Liifterausgang, Relaisausgang werden freigeschaltet.

» Zwangsflihrung 1-Bit, 0-aktiv: Die Zwangsfuhrungsfunktion wird freigeschaltet. Das abhangige
Kommunikationsobjekt Zwangsfiihrung 1-Bit wird aktiviert.
Uber dieses Kommunikationsobjekt wird die Zwangsfiihrung bei Erhalt einer "0" aktiviert. Der
Erhalt einer "1" deaktiviert die Zwangsfiihrung.
Die abhangigen Parameter Stellwert, Liifterausgang, Relaisausgang werden freigeschaltet.

» Zwangsfiihrung 2-Bit. Die Zwangsfiihrungsfunktion wird freigeschaltet. Das abhangige Kommu-
nikationsobjekt Zwangsfiihrung 2-Bit wird aktiviert.
Die abhangigen Parameter Stellwert Zwangsfiihrung EIN, Liifterausgang Zwangsfiihrung EIN,
Relaisausgang Zwangsfiihrung EIN, Stellwert Zwangsfiihrung AUS, Liifterausgang
Zwangsfihrung AUS und Relaisausgang Zwangsfiihrung AUS werden freigeschaltet.

@ Hinweis

Bei der Zwangsfiihrung 2-Bit kbnnen zwei Zwangsfihrungszustande (Zwangsgefihrt Ein und
Zwangsgefihrt Aus). Diese werden Uber das 2-Bit-Kommunikationsobjekt aktiviert. Das erste Bit
gibt an, ob die Zwangsfuhrung aktiv (Bit 1 (High) = 1) oder inaktiv (Bit 1 (High) = 0) ist, das zweite
Bit entscheidet tGber den Zustand Aus (Bit 2 (Low) = 0) oder Ein (Bit 2 (Low) = 1).

Wert Bit 1 Bit0 Zustand

0 0 0 inaktiv

1 0 1 inaktiv

2 1 0 Zwangs-AUS
& 1 1 Zwangs-EIN

Tab. 31: Zwangsfiihrungszusténde

Fir die Priorisierung der Zwangsfihrung im Vergleich zu den anderen Eigenschaften des Gerats,
siehe Prioritaten.
@ Hinweis

Der Zustand der Zwangsfuhrung wird Gber den Busspannungsausfall gespeichert und bei Buss-
pannungswiederkehr wieder aufgerufen. War die Zwangsfuhrung bei Busspannungsausfall aktiv,
ist sie das auch nach Busspannungswiederkehr.

@ Hinweis
Bei einem ETS-Reset wird die Zwangsfihrung deaktiviert.
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7711

77111

771111

Die Zwangsfihrung Ubersteuert die Ausgange und setzt sie in einen definierten Zustand. Dies hat
aber keinen Einfluss auf die, durch den Regler auf den Bus gesendeten, Stellwerte und die Master/
Slave-Kommunikation, diese findet weiterhin statt.

Damit ein vom Regler dieses Gerats angesteuerter Aktor sich gleich verhalt, muss auch bei die-
sem Gerat die Zwangsflhrung entsprechend parametriert und mit der gleichen Gruppenadresse
verbunden werden.

Abhangige Parameter Zwangsfiihrung

Die folgenden Parameter stehen bei aktivierter Zwangsfuhrung zur Verfigung. Bei Verwendung
der Option Zwangsfiihrung 2-Bit stehen diese Parameter je zweimal zur Verfigung, einmal fur den
EIN-Zustand und einmal fur den AUS-Zustand.

Auswahl Reglergerat

Die folgenden Parameter sind sichtbar, wenn im Parameter Gerétefunktion die Option Reglergerét
gewahlt wurde.

ABHANGIGER PARAMETER

Stellwert / Stellwert Zwangsfiihrung EIN / Stellwert Zwangsfiihrung AUS

Optionen:  0...100

Mit diesem Parameter wird der Stellwert vorgegeben, der bei aktiver Zwangsfihrung (bei 2 Bit im
entsprechenden Zustand EIN oder AUS) gelten soll.

Der Stellwert bezieht sich dabei immer auf das Ventil der gerade aktiven Betriebsart (Heizen oder
Kuhlen).

@® Hinweis

Werden im Reglermodus sowohl Grund- als auch Zusatzstufe tiber die Ventilausgange ausgege-
ben (z. B. Grundstufe Heizen = Ventil A; Zusatzstufe Heizen = Ventil B), wird der hier eingestellte
Wert in einen Stellwert fur beide Stufen umgerechnet. Hierbei gibt der Bereich 0...50 % den Stell-
wert fUr die Grundstufe und der Bereich von 51...100 % den Stellwert fur die Zusatzstufe an, bei
gleichzeitig 100 % Stellwert fur die Grundstufe.

Beispiel:

Stellwert bei Zwangsfihrung  Stellwert Grundstufe Stellwert Zusatzstufe
0% 0 % 0 %

1% 2% 0 %

25 % 50 % 0 %

50 % 100 % 0%

51 % 100 % 2%

75 % 100 % 50 %

100 % 100 % 100 %

Tab. 32: Stellwerte
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7.71.1.1.2

771113

ABHANGIGER PARAMETER
Lifterausgang / Liifterausgang Zwangsfiihrung EIN / Liifterausgang Zwangsfiihrung AUS

Dieser Parameter gilt nur fir:

FCC/S 1.1.1.1
FCC/S 1.1.2.1
FCC/S 1.2.1.1
FCC/S 1.2.2.1
FCC/S1.4.1.1

Optionen:  unveréndert
tibernimmt Stellwert
1
2
3

Mit diesem Parameter wird die Luftergeschwindigkeit vorgegeben, die bei aktiver Zwangsfiihrung
(bei 2 Bit im entsprechenden Zustand EIN oder AUS) gelten soll.

» unverdndert. Es gilt die gleiche Liftergeschwindigkeit, wie vor Aktivierung der Zwangsflihrung.

» lUbernimmt Stellwert. Die Geschwindigkeit ist abhangig vom Ventilstellwert. Der Automatikmo-
dus ist aktiv.

» 1. Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 1.

2: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 2.

3: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 3.

ABHANGIGER PARAMETER
Liifterausgang / Liifterausgang Zwangsfiihrung EIN / Lifterausgang Zwangsfiihrung AUS

Dieser Parameter gilt nur fir:

FCC/S 1.3.1.1
FCC/S 1.3.1.1
FCC/S 1.5.1.1
FCC/S 1.5.2.1

Optionen:  unveréndert
libernimmt Stellwert
33 %
66 %
100 %

Mit diesem Parameter wird die Liiftergeschwindigkeit vorgegeben, die bei aktiver Zwangsfiihrung
(bei 2 Bit im entsprechenden Zustand EIN oder AUS) gelten soll.

* unveréndert: Es gilt die gleiche Luftergeschwindigkeit, wie vor Aktivierung der Zwangsfihrung.

« dUbernimmt Stellwert. Die Geschwindigkeit ist abhangig vom Ventilstellwert. Der Automatikmo-
dus ist aktiv.

* 33 %: Der Lufter 1auft mit der Geschwindigkeit 33 %.

* 66 %: Der Lufter 1auft mit der Geschwindigkeit 66 %.

* 100 %: Der Lufter 1auft mit der Geschwindigkeit 100 %.
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771114 ABHANGIGER PARAMETER

Relaisausgang / Relaisausgang Zwangsfiihrung EIN / Relaisausgang Zwangsfiihrung AUS

Dieser Parameter gilt nicht fir FCC/S 1.4.1.1.

Optionen:  Unveréndert
ein
aus

Mit diesem Parameter wird der Relaiszustand vorgegeben, der bei aktiver Zwangsfiihrung (bei 2
Bit im entsprechenden Zustand EIN oder AUS) gelten soll.

» Unveréndert: Bei aktivierter Zwangsflihrung bleibt das Relais in der aktuellen Position.
» ein: Bei aktivierter Zwangsfiihrung wird das Relais eingeschaltet.
» aus: Bei aktivierter Zwangsfiihrung wird das Relais ausgeschaltet.

@ Hinweis
Nach Aufheben der Zwangsfihrung, gelten direkt wieder die vom Regler berechneten Stellwerte.
Der Lufter wechselt bei Aufhebung der Zwangsfiihrung in den Automatikmodus.

Das Gerat hort wahrend der Zwangsfihrung weiter auf Kommunikationsobjekte, die Gber den
Bus empfangen werden, reagiert jedoch nicht auf diese, solange sie keine hohere Prioritat als die
Zwangsfuhrung haben. Somit arbeitet das Gerat nach Aufhebung der Zwangsfliihrung ganz nor-
mal weiter.

7.711.2 Auswahl Aktorgerat

Die folgenden Parameter sind sichtbar, wenn im Parameter Geréatefunktion die Option Aktorgerét
gewahlt wurde.
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7.71.1.21

ABHANGIGER PARAMETER

Stellwert / Stellwert Zwangsfiihrung EIN / Stellwert Zwangsfiihrung AUS

Optionen:  0...100

Mit diesem Parameter wird der Stellwert vorgegeben, der bei aktiver Zwangsfiihrung (bei 2 Bit im
entsprechenden Zustand EIN oder AUS) gelten soll.

Der Stellwert bezieht sich dabei immer auf das Ventil der gerade aktiven Betriebsart (Heizen oder
Kahlen).

@ Hinweis

Werden im Reglermodus sowohl Grund- als auch Zusatzstufe liber die Ventilausgange ausgege-
ben (z. B. Grundstufe Heizen = Ventil A; Zusatzstufe Heizen = Ventil B), wird der hier eingestellte
Wert in einen Stellwert fir beide Stufen umgerechnet. Hierbei gibt der Bereich 0...50 % den Stell-
wert fur die Grundstufe und der Bereich von 51...100 % den Stellwert fur die Zusatzstufe an, bei
gleichzeitig 100 % Stellwert fur die Grundstufe.

Beispiel:

Stellwert bei Zwangsfihrung  Stellwert Grundstufe Stellwert Zusatzstufe
0 % 0% 0 %

1% 2% 0 %

25 % 50 % 0 %

50 % 100 % 0%

51 % 100 % 2%

75 % 100 % 50 %

100 % 100 % 100 %

Tab. 33: Stellwerte
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7.71.1.2.2

ABHANGIGER PARAMETER

Lifterausgang / Liifterausgang Zwangsfiihrung EIN / Liifterausgang Zwangsfiihrung AUS

Dieser Parameter gilt nur fir:

FCC/S 1.1.1.1
FCC/S 1.1.2.1
FCC/S 1.2.1.1
FCC/S 1.2.1.1
FCC/S1.4.1.1

Optionen:  unveréndert

libernimmt Stellwert
1
2
3

Mit diesem Parameter wird die Luftergeschwindigkeit vorgegeben, die bei aktiver Zwangsfiihrung

(

bei 2 Bit im entsprechenden Zustand EIN oder AUS) gelten soll.

unverdndert. Es gilt die gleiche Liftergeschwindigkeit, wie vor Aktivierung der Zwangsfiihrung.
tibernimmt Stellwert. Die Geschwindigkeit ist abhangig vom Ventilstellwert. Der Automatikmo-
dus ist aktiv.

1: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 1.

2: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 2.

3: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 3.

@ Hinweis

Die Option tbernimmt Stellwert steht nur zur Verfligung, wenn diese nicht auf der Seite Liifter im
Parameter Automatischer Betrieb in Abhéngigkeit der Stellgréf3e deaktiviert wurde.
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7.71.1.2.3 ABHANGIGER PARAMETER
Lifterausgang / Liifterausgang Zwangsfiihrung EIN / Liifterausgang Zwangsfiihrung AUS
Dieser Parameter gilt nur fir:
+ FCC/S1.3.11
+ FCC/S1.3.21
+ FCC/S1.5.11
« FCC/S1.5.21
Optionen:  unveréndert
libernimmt Stellwert
33 %
66 %
100 %
Mit diesem Parameter wird die Luftergeschwindigkeit vorgegeben, die bei aktiver Zwangsfihrung
(bei 2 Bit im entsprechenden Zustand EIN oder AUS) gelten soll.
» unverdndert. Es gilt die gleiche Liftergeschwindigkeit, wie vor Aktivierung der Zwangsfiihrung.
» dbernimmt Stellwert. Die Geschwindigkeit ist abhangig vom Ventilstellwert. Der Automatikmo-
dus ist aktiv.
* 33 %: Der Lifter lauft mit der Geschwindigkeit 33 %.
* 66 %: Der Lufter lauft mit der Geschwindigkeit 66 %.
* 100 %: Der Lifter lauft mit der Geschwindigkeit 100 %.
@ Hinweis
Die Option tbernimmt Stellwert steht nur zur Verfligung, wenn diese nicht auf der Seite Liifter im
Parameter Automatischer Betrieb in Abhéngigkeit der Stellgréf3e deaktiviert wurde.
7.71.1.24 ABHANGIGER PARAMETER

Relaisausgang / Relaisausgang Zwangsfiihrung EIN / Relaisausgang Zwangsfiihrung AUS

Dieser Parameter gilt nicht fir FCC/S 1.4.1.1.

Optionen:  Unverédndert
ein
aus

Mit diesem Parameter wird der Relaiszustand vorgegeben, der bei aktiver Zwangsfiihrung (bei 2
Bit im entsprechenden Zustand EIN oder AUS) gelten soll.

» Unveréndert: Bei aktivierter Zwangsfiihrung bleibt das Relais in der aktuellen Position.
» ein: Bei aktivierter Zwangsfiihrung wird das Relais eingeschaltet.
» aus: Bei aktivierter Zwangsfiihrung wird das Relais ausgeschaltet.

@ Hinweis
Nach Aufheben der Zwangsfiihrung, gelten die zurzeit gultigen Stellwerte.

Der Lifter wechselt bei Aufhebung der Zwangsfiihrung in den Automatikmodus. Wurde dieser
deaktiviert, wechselt er zur gerade gultigen Luftergeschwindigkeit.

Das Gerat hort wahrend der Zwangsfihrung weiter auf Kommunikationsobjekte, die Gber den
Bus empfangen werden, reagiert jedoch nicht auf diese, solange sie keine héhere Prioritat als die
Zwangsfiihrung haben. Somit arbeitet das Gerat nach Aufhebung der Zwangsfliihrung ganz nor-
mal weiter.
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7.7.2

7.7.21

Zyklische Uberwachung

Optionen:  deaktiviert
aktiviert

Die zyklische Uberwachung dient dazu, bestimmte, vorausgewéhlte Kommunikationsobjekte zu
Uberwachen, um die korrekte Funktion des Gerats zu gewahrleisten. Fir jedes Uberwachte Kom-
munikationsobjekt ist es méglich, einen Uberwachungszeitraum festzulegen, in welchem das (iber-
wachte Kommunikationsobjekt empfangen werden muss.

Wird das Kommunikationsobjekt im definierten Zeitraum empfangen, startet die Uberwachungszeit
direkt nach Erhalt des Kommunikationsobjekts von vorne. Wird das Kommunikationsobjekt in die-
ser Zeit nicht empfangen, kann festgelegt werden, wie sich das Geréat verhalten soll.

« deaktiviert: Die zyklische Uberwachung ist deaktiviert.

- aktiviert: Die zyklische Uberwachung ist aktiviert. Es werden die abhéngigen Parameter zur
Uberwachung der einzelnen Kommunikationsobjekte eingeblendet. Fiir jedes Kommunikations-
objekt kann separat entschieden werden, ob es Uberwacht werden soll oder nicht.

@ Hinweis

Fur alle zyklisch Uberwachten Kommunikationsobjekte ist es wichtig, das Verhalten des senden-
den Gerats korrekt einzustellen. Die Kommunikationsobjekte missen zyklisch gesendet werden
und die Zykluszeit muss kleiner (= haufiger) als die Uberwachte Empfangszeit sein.

Empfehlung: Uberwachungszeit = 2 x Sendezykluszeit

Zeiten nicht zu niedrig wahlen, da dies zu einer hohen Buslast fiihren kann und die Wahrschein-
lichkeit eines Fehlers steigt.

Auswahl Reglergerat

Die folgenden Parameter sind sichtbar, wenn im Parameter Geréatefunktion die Option Reglergerét
gewahlt wurde.
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7.7.211

ABHANGIGER PARAMETER

Uberwachung Temperatureingang

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn der Parameter Gerétefunktion mit der Option Reglergerét
parametriert wurde.

Optionen:  deaktiviert
auf physikalischem Geréteeingang a
auf physikalischem Geréteeingang b
auf physikalischem Geréteeingang ¢
auf physikalischem Geréteeingang d
auf Kommunikationsobjekt

Mit diesem Parameter kann der Empfang eines Temperaturwerts Uberwacht werden. Im Gegen-
satz zu den anderen Uberwachbaren Kommunikationsobjekten, ist es hier auch maglich einen
physikalischen Gerateeingang statt eines Kommunikationsobjekts zu tberwachen. Dies ist mog-
lich, da die korrekte Funktion des Temperatureingangs unablassig fur die korrekte Funktion des
Gerats ist.

+ deaktiviert. Die Uberwachung des Temperatureingangs ist deaktiviert.

» auf physikalischem Geréteeingang a/b/c/d: Der mit dem gewahlten Eingang verbundene Tem-
peratursensor wird Uberwacht. Liefert der Eingang fir mehr als eine Minute keinen gliltigen
Temperaturwert, wird zu dem parametrierten Fehlerwert gewechselt.

Der abhangige Parameter Stellwert bei Eingangsfehler wird eingeblendet.

@ Hinweis

Damit die Uberwachung funktioniert, muss der entsprechende Eingang auch als Temperatursen-
sor parametriert werden und ein Temperatursensor hieran angeschlossen werden. Dies erfolgt
auf der Parameterseite des entsprechenden Eingangs.

Damit der angeschlossene Temperatursensor auch einen Effekt auf den Regler hat, muss dieser
auf der Parameterseite Anwendungsparameter im Parameter Temperatureingang auch durch
Auswahl der entsprechenden Optionen (liber physikalischen Geréteeingang oder liber physikali-
schen Geréteeingang und Kommunikationsobjekt) dem Regler zugeordnet worden sein.

Es darf keine Uberwachung eines der physikalischen Eingange erfolgen, wenn im Regler die
Temperaturerfassung tber Kommunikationsobjekt ausgewahlt wurde. Dies fuhrt zu einem Uber-
schreiten der Uberwachungszeit, da die Eingange des Gerats mit sehr kurzen Zeiten tiberwacht
werden.

» auf Kommunikationsobjekt. Die Kommunikationsobjekte Externe Temperatur 1 und Externe

Temperatur 2 (nur falls aktiviert) werden tGberwacht. Sobald auf einem der beiden Kommunikati-
onsobjekte ein neuer Wert empfangen wird, startet die Uberwachungszeit fiir das jeweilige
Kommunikationsobjekt erneut.

Die abhangigen Parameter Zeitintervall fiir zyklische Uberwachung und Stellwert bei
Uberschreitung der Uberwachungszeit sowie das Kommunikationsobjekt Stérung Ist-
Temperatur (Master) werden freigeschaltet.

@ Hinweis

Es ist notwendig, dass innerhalb der Uberwachungszeit._auf beiden Kommunikationsobjekten ein
Wert empfangen wird, um ein Auslésen der zyklischen Uberwachung zu verhindern.
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Parameter

772111

7.7.2.1.2

ABHANGIGER PARAMETER

Stellwert bei Uberschreitung der Uberwachungszeit / Stellwert bei Eingangsfehler

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn der Parameter Uberwachung Temperatureingang nicht
deaktiviert wurde.

Der Name des Parameters ist abhangig davon, ob als Temperatureingang die Kommunikationsob-
jekte oder ein physikalischer Eingang tGberwacht werden.

Optionen:  0...25...100

Der hier festgelegte Stellwert wird bei einem Uberschreiten der Uberwachungszeit oder einem
Fehler am Uberwachten Gerateeingang aktiv. Der Stellwert gilt fur Heizen oder Kihlen, je nach-
dem was zum Zeitpunkt des Alarms aktiv war. Zusatzlich wechselt das Gerat in den Betriebsmo-
dus Gebdudeschutz.

Die Uberwachung des Temperaturwerts ist wichtig, da der Regler ohne giltigen Raumtemperatur-
wert keine Stellwerte fir die Ausgange berechnen kann. Um die Anlage zu schitzen, ist es mit die-
sem Parameter moglich einen bestimmten Stellwert vorzugeben, um so z. B. ein Auskihlen des
Raums zu verhindern.

Der hier eingestellte Stellwert bleibt aktiv, bis der Fehler am Eingang behoben oder ein neuer
Temperaturwert Uber den Bus empfangen wurde.

@ Hinweis
Wird ein physikalischer Gerateeingang Uberwacht, Uberprift das Gerat automatisch jede Minute,

ob vom Eingang ein Fehler gemeldet wird. Ist dies der Fall, wird auf den eingestellten Stellwert
gewechselt. Daher ist bei Uberwachung eines Eingangs keine Zeitangabe notwendig.

ABHANGIGER PARAMETER

Uberwachung Empfang Kommunikationsobjekt Betriebsmodus

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn der Parameter Gerétefunktion mit der Option Reglergerét
parametriert wurde.

Optionen:  deaktiviert
aktiviert

Mit diesem Parameter wird die Uberwachung des Kommunikationsobjekts Betriebsmodus aktiviert.
Hiermit kann die regelmaRige Umschaltung des Betriebsmodus tUberwacht werden. Da diese flr
gewodhnlich von einem Ubergeordneten Gerat, wie einer Visualisierung oder einer Gebaudeleittech-
nik, erfolgen, wird somit auch Gberwacht, ob das Ubergeordnete Gerat aktiv ist.

+ deaktiviert. Die Uberwachung des Kommunikationsobjekts Betriebsmodus ist deaktiviert.

« aktiviert: Die Uberwachung des Kommunikationsobjekts ist aktiv. Die abhéngigen Parameter
Zeitintervall fiir zyklische Uberwachung, Betriebsmodus bei Uberschreitung der
Uberwachungszeit und das Kommunikationsobjekt Fehler Empfang Betriebsmodus werden frei-
geschaltet.
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Parameter

7.7.21.21

7.7.21.2.2

7.7.21.3

7.7.21.3.1

ABHANGIGER PARAMETER

Zeitintervall fiir zyklische Uberwachung

Optionen:  00:00:30...00:05:00...18:12:15

Mit diesem Parameter wird die Uberwachungszeit festgelegt, in welcher das zu berwachende
Kommunikationsobjekt empfangen werden muss. Ansonsten wird das Alarmobjekt Fehler
Empfang Betriebsmodus auf Alarm umgeschaltet und der, im Parameter Betriebsmodus bei
Uberschreitung der Uberwachungszeit, eingestellte Wert giiltig.

ABHANGIGER PARAMETER

Betriebsmodus bei Uberschreitung der Uberwachungszeit

Optionen:  Gebiudeschutz
Komfort
Standby
Economy

Die hier getroffene Auswabhl legt fest, welcher Betriebsmodus bei einem fehlerhaften Empfang des
Kommunikationsobjekts Betriebsmodus gelten soll. Dieser Modus bleibt solange aktiv, bis ein neu-
er Wert auf dem Uberwachten Kommunikationsobjekt empfangen wird.

ABHANGIGER PARAMETER

Uberwachung Empfang Kommunikationsobjekt Fensterkontakt

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn der Parameter Gerétefunktion mit der Option Reglergerét
parametriert wurde.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter im Parame-
ter Eingang Fensterstatus die Option dber Kommunikationsobjekt gewahlt wurde.

Optionen:  deaktiviert
aktiviert

Mit diesem Parameter wird die Uberwachung des Kommunikationsobjekts Fensterkontakt aktiviert.
Hiermit kann der regelmafRlige Empfang des Fensterstatus Gberwacht werden.

+ deaktiviert. Die Uberwachung des Kommunikationsobjekts Fensterkontakt ist deaktiviert.

« aktiviert: Die Uberwachung des Kommunikationsobjekts ist aktiv. Der abhangige Parameter
Zeitintervall fiir zyklische Uberwachung und das Kommunikationsobjekt Fehler Empfang
Fensterkontakt werden freigeschaltet.

ABHANGIGER PARAMETER

Zeitintervall fiir zyklische Uberwachung

Optionen:  00:00:30...00:05:00...18:12:15

Mit diesem Parameter wird die Uberwachungszeit festgelegt, in welcher das zu iiberwachende
Kommunikationsobjekt empfangen werden muss. Ansonsten wird das Alarmobjekt Fehler
Empfang Fensterkontakt auf Alarm umgeschaltet und der Regler reagiert wie wenn das Fenster
geoffnet worden ware. Dies bedeutet, dass der Regler in den Gebaudeschutzmodus umschaltet.
Dieser Modus bleibt aktiv, bis ein neuer Wert auf dem tberwachten Kommunikationsobjekt emp-
fangen wird.
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Parameter

7.7.21.4

7.7.21.41

ABHANGIGER PARAMETER

Uberwachung Empfang Kommunikationsobjekt Taupunktalarm

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn der Parameter Gerétefunktion mit der Option Reglergerét
parametriert wurde.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter im Parame-
ter Eingang Taupunktstatus die Option (ber Kommunikationsobjekt gewahlt wurde.

Optionen:  deaktiviert
aktiviert

Mit diesem Parameter wird die Uberwachung des Kommunikationsobjekts Taupunktalarm aktiviert.
Hiermit kann der regelmafRige Empfang des Taupunktalarms Gberwacht werden.

« deaktiviert. Die Uberwachung des Kommunikationsobjekts Taupunktalarm ist deaktiviert.

« aktiviert: Die Uberwachung des Kommunikationsobjekts ist aktiv. Der abhangige Parameter
Zeitintervall fiir zyklische Uberwachung und das Kommunikationsobjekt Fehler Empfang
Taupunktalarm werden freigeschaltet.

ABHANGIGER PARAMETER

Zeitintervall fiir zyklische Uberwachung

Optionen:  00:00:30...00:05:00...18:12:15

Mit diesem Parameter wird die Uberwachungszeit festgelegt, in welcher das zu (iberwachende
Kommunikationsobjekt empfangen werden muss. Ansonsten wird das Alarmobjekt Fehler
Empfang Taupunktalarm auf Alarm umgeschaltet und der Regler reagiert wie wenn der Taupunkt-
alarm aktiv ware. Dies bedeutet, dass der Regler den Betriebsmodus in Gebaudeschutz umschal-
tet, was zu einem SchlieRen des Kihlenausgangs fuhrt. Solange der Fullstandsalarm aktiv ist,
kann dieser Modus fiir Kiihlen nicht wieder verlassen werden. Dieser Zustand bleibt aktiv, bis ein
neuer Wert auf dem Uberwachten Kommunikationsobjekt empfangen wird, welches den Alarm auf-
hebt.

@ Hinweis

Wird in den Modus Heizen gewechselt (bei einem Gerat das fur Heizen und Kihlen verwendet
wird), funktioniert das Gerat wieder wie bisher, ohne dass der Alarm irgendwelche Auswirkungen
hatte, da dieser sich nur auf das Kiihlen beziehen.

Far weitere Informationen zur Aufgabe des Taupunkts, siehe Parameterfenster Anwendungspara-
meter.
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Parameter

7.7.21.5

7.7.2.1.5.1

ABHANGIGER PARAMETER

Uberwachung Empfang Kommunikationsobjekt Fiillstand

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn der Parameter Gerétefunktion mit der Option Reglergerét
parametriert wurde.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter im Parame-
ter Eingang Taupunktstatus die Option (ber Kommunikationsobjekt gewahlt wurde.

Optionen:  deaktiviert
aktiviert

Mit diesem Parameter wird die Uberwachung des Kommunikationsobjekts Fiillstandsalarm akti-
viert. Hiermit kann der regelmafRige Empfang des Fillstandalarms tberwacht werden.

« deaktiviert. Die Uberwachung des Kommunikationsobjekts Fiillstandsalarm ist deaktiviert.

« aktiviert: Die Uberwachung des Kommunikationsobjekts ist aktiv. Der abhangige Parameter
Zeitintervall fiir zyklische Uberwachung und das Kommunikationsobjekt Fehler Empfang
Fiillstandsalarm werden freigeschaltet.

ABHANGIGER PARAMETER

Zeitintervall fiir zyklische Uberwachung

Optionen:  00:00:30...00:05:00...18:12:15

Mit diesem Parameter wird die Uberwachungszeit festgelegt, in welcher das zu (iberwachende
Kommunikationsobjekt empfangen werden muss. Ansonsten wird das Kommunikationsobjekt
Fehler Empfang Fiillstandsalarm auf Alarm umgeschaltet und der Regler reagiert wie wenn der
Fillstandsalarm aktiv ware. Dies bedeutet, dass der Regler die StellgroRe fur Kihlen auf 0 setzt.
Solange der Taupunktalarm aktiv ist, kann die StellgroRe fir Kihlen nicht wieder angehoben wer-
den. Dieser Zustand bleibt aktiv, bis ein neuer Wert auf dem Gberwachten Kommunikationsobjekt
empfangen wird, welches den Alarm aufhebt.

@ Hinweis

Wird in den Modus Heizen gewechselt (bei einem Gerat das fur Heizen und Kihlen verwendet
wird), funktioniert das Gerat wieder wie bisher, ohne dass der Alarm irgendwelche Auswirkungen
hatte, da dieser sich nur auf das Kiihlen beziehen.

Fir weitere Informationen zur Aufgabe des Fillstands, siehe Parameterfenster Anwendungspara-
meter.
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Parameter

7.7.2.1.6

7.7.2.1.6.1

7.7.2.1.6.2

7.7.2.2

ABHANGIGER PARAMETER

Uberwachung Empfang Kommunikationsobjekt Umschalten Heizen/Kiihlen

Der Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameter Umschaltung Heizen/Kiihlen auf der Parame-
terseite Anwendungsparameter die Option nur (iber Objekt oder lber Objekt und automatisch ge-
wahlt wurde.

Optionen:  deaktiviert
aktiviert

Mit diesem Parameter wird die Uberwachung des Kommunikationsobjekts Umschaltung Heizen/
Klihlen freigegeben. Hiermit kann der Wechsel der Betriebsart zwischen Heizen und Kihlen Uber-
wacht werden.

+ deaktiviert. Die Uberwachung des Kommunikationsobjekts Umschaltung Heizen/Kiihlen ist de-
aktiviert.

* aktiviert: Die Uberwachung des Kommunikationsobjekts ist aktiv. Die abhangigen Parameter
Zeitintervall fiir zyklische Uberwachung, Heizen-/Kiihlenmodus bei Uberschreitung der
Uberwachungszeit und das Kommunikationsobjekt Fehler Empfang Umschaltung Heizen-/
Klihlen werden freigeschaltet.

ABHANGIGER PARAMETER

Zeitintervall fiir zyklische Uberwachung

Optionen:  00:00:30...00:05:00...18:12:15

Mit diesem Parameter wird die Uberwachungszeit festgelegt, in welcher das zu tiberwachende
Kommunikationsobjekt empfangen werden muss. Ansonsten wird das Alarmobjekt Fehler
Empfang Umschaltung Heizen-/Kiihlen auf Alarm umgeschaltet und der, im Parameter Heizen-/
Kiihlenmodus bei Uberschreitung der Uberwachungszeit, eingestellte Wert giiltig.

ABHANGIGER PARAMETER

Heizen-/Kithlenmodus bei Uberschreitung der Uberwachungszeit

Optionen:  unveréndert
Heizen
Kiihlen

Die hier getroffene Auswahl legt fest, welche Betriebsart bei einem fehlerhaften Empfang des
Kommunikationsobjekts Umschaltung Heizen-/Kiihlen gelten soll. Diese Betriebsart bleibt solange
aktiv, bis ein neuer Wert auf dem tiberwachten Kommunikationsobjekt empfangen wird. Bei Aus-
wahl der Option unverédndert bleibt die gerade aktuelle Betriebsart aktiv.

Auswahl Aktorgerat

Die folgenden Parameter sind sichtbar, wenn im Parameter Gerétefunktion die Option Aktorgerét
gewahlt wurde.
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Parameter

7.7.2.21

7.7.2.21.1

7.7.2.21.2

ABHANGIGER PARAMETER

Uberwachung Empfang Kommunikationsobjekt Stellwert

Dieser Parameter ist nicht sichtbar, wenn der Parameter Gerétefunktion mit der Option Reglerge-
rét parametriert wurde, das Gerat also mit Regler betrieben wird.

Optionen:  deaktiviert
aktiviert

Mit der Uberwachung des Kommunikationsobjekts Stellwert kann das Geréat im Aktormodus den
regelmaRigen Erhalt der Stellgrofie Gberwachen. Bei Nichterhalt kann ein vorgegebener Stellwert
eingestellt werden, welcher dann in der aktuell aktiven Betriebsart (Heizen oder Kiihlen) angesteu-
ert wird. Uber diese Uberwachung ist es moglich, bei Ausfall des Stellwertgebers einen vorgegebe-
nen Stellwert anzusteuern, bis ein neuer Wert empfangen wird.

* deaktiviert: Die zyklische Uberwachung des Kommunikationsobjekt Stellwert ist deaktiviert.
» aktiviert: Die zyklische Uberwachung wird aktiviert, es werden die folgenden abhangigen Para-
meter eingeblendet.

ABHANGIGER PARAMETER

Zeitintervall fiir zyklische Uberwachung

Optionen:  00:00:30...00:05:00...18:12:15

Mit diesem Parameter wird die Uberwachungszeit festgelegt, in welcher das zu tiberwachende
Kommunikationsobjekt empfangen werden muss. Ansonsten wird das Alarmobjekt Fehler
Empfang Stellwert auf Alarm umgeschaltet und der, im Parameter Stellwert bei Uberschreitung der
Uberwachungszeit, eingestellte Wert giiltig.

ABHANGIGER PARAMETER
Stellwert bei Uberschreitung der Uberwachungszeit

Optionen:  0...22...100

Der hier eingestellte Stellwert wird giiltig, sobald innerhalb der parametrierten Uberwachungszeit
kein Stellwert durch das Gerat empfangen wurde. Der hier eingestellte Wert bleibt aktiv, bis wieder
ein Stellwert empfangen wurde.
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Parameter

7.7.2.2.2

7.7.2.2.2.1

7.7.2.2.2.2

ABHANGIGER PARAMETER

Uberwachung Empfang Kommunikationsobjekt Umschalten Heizen/Kiihlen

Der Parameter ist nur sichtbar, wenn im Parameter Umschaltung Heizen/Kiihlen auf der Parame-
terseite Anwendungsparameter die Option nur (iber Objekt oder lber Objekt und automatisch ge-
wahlt wurde.

Optionen:  deaktiviert
aktiviert

Mit diesem Parameter wird die Uberwachung des Kommunikationsobjekts Umschaltung Heizen/
Klihlen freigegeben. Hiermit kann der Wechsel der Betriebsart zwischen Heizen und Kihlen Uber-
wacht werden.

+ deaktiviert. Die Uberwachung des Kommunikationsobjekts Umschaltung Heizen/Kiihlen ist de-
aktiviert.

* aktiviert: Die Uberwachung des Kommunikationsobjekts ist aktiv. Die abhangigen Parameter
Zeitintervall fiir zyklische Uberwachung, Heizen-/Kiihlenmodus bei Uberschreitung der
Uberwachungszeit und das Kommunikationsobjekt Fehler Empfang Umschaltung Heizen-/
Klihlen werden freigeschaltet.

ABHANGIGER PARAMETER

Zeitintervall fiir zyklische Uberwachung

Optionen:  00:00:30...00:05:00...18:12:15

Mit diesem Parameter wird die Uberwachungszeit festgelegt, in welcher das zu tiberwachende
Kommunikationsobjekt empfangen werden muss. Ansonsten wird das Alarmobjekt Fehler
Empfang Umschaltung Heizen-/Kiihlen auf Alarm umgeschaltet und der, im Parameter Heizen-/
Kiihlenmodus bei Uberschreitung der Uberwachungszeit, eingestellte Wert giiltig.

ABHANGIGER PARAMETER

Heizen-/Kithlenmodus bei Uberschreitung der Uberwachungszeit

Optionen:  unveréndert
Heizen
Kiihlen

Die hier getroffene Auswahl legt fest, welche Betriebsart bei einem fehlerhaften Empfang des
Kommunikationsobjekts Umschaltung Heizen-/Kiihlen gelten soll. Diese Betriebsart bleibt solange
aktiv, bis ein neuer Wert auf dem tiberwachten Kommunikationsobjekt empfangen wird. Bei Aus-
wahl der Option unverédndert bleibt die gerade aktuelle Betriebsart aktiv.

FCC/S 1.XX.1|2CDC 508 200 DO111 Rev A 257



ABB i-bus® KNX

Parameter

7.8

7.81

7.81.1

Parameterfenster Ventil A

Parameterfenster Ventilausgang A

FCC/S 1.1.x.1/1.41.1/1.5.x.1
Die folgenden Erlauterungen gelten nur fiir:

FCC/S 1.1.1.1
FCC/S 1.1.2.1
FCC/S1.4.1.1
FCC/S 1.5.1.1
FCC/S 1.5.2.1

Allgemein
Manuelle Bedienung
Applikation
Temperaturregler
Sollwertranager
Uberwachung und Sicherheit
Ventil A
Ventilausgang A
Ventil B
Lifterausgang
Relaisausgang
Sollwertverstellung
Eingang a
Eingang b
Eingang ¢

Eingang d

Ventilausgang

Wirkungsweise des Stellantriebs, stromlos

thermoelektrisch (PW)

Q' geschlossen offen

Zykluszeit PWM

Offnungs-/SchlieBzeit des Stellantriehs

180

180

1k

Statuswerte senden

bei Anderung und auf Anforderungon

Freigabe manuelle Ventilibersteuerung

2 nein ja

Ventilspilung

Spilzyklus in Wochen

Spilzyklus zuricksetzen ab Stellgraie
gréBer oder gleich

Senden des Kommunikationsobjekts
“5tatus Ventilspdlung”

Abb. 43: Parameterfenster Ventilausgang A
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Parameter

7.8.1.1.1

Ventilausgang

Optionen:  thermoelektrisch (PWM)
motorisch (3-Punkt)
Offnen/SchlieRen Signal
deaktiviert

Dieser Parameter legt die Art des Ventils fest, der an dem Ausgang angeschlossen wird. Je nach
gewahltem Ventiltyp, werden die erhaltenen Stellwerte (vom internen Regler oder tber den Bus)
am Ventil in das korrekte Ausgangssignal umgesetzt. Die abhangigen Kommunikationsobjekte
Statusbyte Ventil A, Status Stellwert und Stérung Ventilausgang werden eingeblendet, solange der
Ausgang nicht deaktiviert wird.

Zusatzlich definiert der Parameter, ob die Ventilausgange fiir A und B getrennt oder gemeinsam
parametriert werden. Wird thermoelektrisch (PWM) oder Offnen/SchlieRen Signal gewahlt, sind A
und B zwei getrennte Kanale. Wird die Option motorisch (3-Punkt) gewahlt, werden die Kanale fir
die Ansteuerung des Ventils zusammengeschaltet und in Kanal A parametriert.

@® Hinweis

Die Zuordnung der StellgréRe zum Ventil erfolgt auf der Parameterseite Anwendung —
Anwendungsparameter. Hier wird festgelegt, welcher Stellwert des Reglers auf welchen Ventil-
ausgang ausgegeben werden soll.

@ Hinweis
Der FCC/S 1.4.1.1 hat keinen zweiten Ventilausgang und verfligt damit nicht tiber die Option mo-
torisch (3-Punkt).

» thermoelektrisch (PWM): Wird die Option thermoelektrisch (PWM) gewahlt, wird der Ausgang
fir den Anschluss von thermoelektrischen Ventilen mit PWM-Ansteuerung verwendet. Der
empfangene Stellwert wird dazu in ein PWM-Signal gewandelt. Es wird der Parameter zur Ein-
stellung der PWM-Zykluszeit eingeblendet.

» motorisch (3-Punkt): Wird diese Option gewahlt, werden die Ventilausgange A und B zusam-
mengeschaltet, um die Ansteuerung eines motorischen Ventilantriebs zu ermoglichen. Dabei
dient Ausgang A zur Ausgabe des Offnen-Signals und Ausgang B zur Ausgabe des SchlieRen-
Signals.

- Offnen/SchlieBen Signal: Bei dieser Auswahl wird die stetige StellgroRe, ab einem parametrier-
baren Wert, in ein EIN- bzw. AUS-Signal umgewandelt. Der Parameter zur Eingabe des
Schwellwertes wird eingeblendet.

» deaktiviert: Der Ausgang wird deaktiviert.

(D Hinweis

Wenn dem Ventil auf der Parameterseite Applikation — Anwendungsparameter eine StellgroRe
zugeordnet wurde, wird diese bei deaktiviertem Ausgang nicht ausgegeben.
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Parameter

7.8.1.1.1.1

7.8.1.1.1.11

7.8.1.1.1.1.2

7811113

Auswahl thermoelektrisch (PWM)

ABHANGIGER PARAMETER

Wirkungsweise des Stellantriebs, stromlos

Dieser Parameter ist sichtbar, wenn im Parameter Ventilausgang die Option thermoelektrisch
(PWM) oder Offnen/Schliel3en Signal gewahlt wurde.

Optionen:  geschlossen
offen

Dieser Parameter legt die Wirkweise des Stellantriebs fest.

» geschlossen: Fliel3t kein Strom durch den Stellantrieb, wird das Ventil geschlossen. Flief3t
Strom durch den Stellantrieb, wird das Ventil gedffnet.

» gedfinet: Fliellt kein Strom durch den Stellantrieb, wird das Ventil gedffnet. Flie3t Strom durch
den Stellantrieb, wird das Ventil geschlossen.

ABHANGIGER PARAMETER

Zykluszeit PWM

Optionen:  10...180...900
Zum Einstellen der Zykluszeit fir die Pulsweitenmodulation.

ABHANGIGER PARAMETER

Offnungs-/SchlieRzeit des Stellantriebs

Dieser Parameter ist sichtbar, wenn im Parameter Ventilausgang die Option thermoelek-
trisch (PWM) oder Offnen/Schliel3en Signal gewahlt wurde.

Optionen:  10...60...900

Mit diesem Parameter wird die Zeit in Sekunden eingestellt, die das angeschlossene Ventil beno-
tigt, um von Stellung 0 % (Ventil geschlossen) auf Stellung 100 % (Ventil komplett gedffnet) zu fah-
ren, bzw. die das Ventil bendtigt um von 100 % auf 0 % zu fahren.

@ Hinweis

Die Zeit ist aus den technischen Daten des Ventils zu entnehmen und entspricht der Gesamtlauf-
zeit.
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Parameter

7.8.1.1.1.2

7.8.1.1.1.21

7.8.1.1.1.2.2

7.81.1.1.23

Auswahl motorisch (3-Punkt)

ABHANGIGER PARAMETER

Umkehrpause

Optionen:  50...500...1000
Dieser Parameter legt die Umkehrpause des Stellantriebs fest.

(D Hinweis
Die technischen Daten des Antriebs sind zu beachten.

ABHANGIGER PARAMETER

Einschaltzeit fiir Stellantrieb von 0 bis 100 %

Optionen:  10...120...6000

Dieser Parameter legt die Zeitdauer fest, die der Ausgang einschaltet, um den Stellantrieb bzw.
das Ventil von 0 % (geschlossen) auf Stellung 100 % (komplett gedffnet) zu fahren.

@® Hinweis

Die Zeitdauer ist den technischen Daten des Ventils zu entnehmen.

ABHANGIGER PARAMETER

Automatische Justierung des Stellantriebs

Optionen:  nein
ja
Wird im laufenden Betrieb nur selten die StellgrolRe 0 % erreicht, kann dies zu Ungenauigkeiten

bei der Positionssteuerung fiihren. Dieser Parameter aktiviert die automatische Justierung, um den
Stellantrieb definiert in die Position 0 % zu fahren. Diese dient als Basis fur die Positionssteuerung.

- Ja: Die automatische Justierung wird aktiviert. Der abhéngige Parameter Anzahl Anderungen
bis Justierung wird eingeblendet.
* Nein: Die automatische Justierung ist deaktiviert.
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Parameter

7.8.1.1.1.2.3.1 ABHANGIGER PARAMETER

Anzahl Anderungen bis Justierung

Optionen:  30...500...65.535

Dieser Parameter legt die Anzahl von Ansteuerungen fest, nach der die automatische Justierung
ausgelost werden soll.

Der Justierzahler wird nach Ende einer Ansteuerung um 1 erhdht.

@ Hinweis

Wird im Justierzahler die parametrierte Anzahl von Ansteuerungen erreicht, startet die Justier-
fahrt. Die SchlieRstellung wird dann um 5 % der parametrierten Einschaltzeit auf Basis der letz-
ten Stellgrof3e fur den Stellantrieb Gberfahren (mindestens 1, maximal 60 Sekunden). Diese
Funktion kann nicht unterbrochen werden. Danach wird die aktuell berechnete StellgréRe ange-
steuert und der Justierzahler auf Null gesetzt.

Beispiel:

Einschaltzeit fir Stellantrieb von 0 bis 100 %: 100 s

Aktueller Stellwert: 50 %

Justierfahrt auf 0 %: 50s + 5 s

50 s = normale Verfahrzeit von 50 % auf 0 % + 5s =5 % von 100 s
Folgende Ereignisse l6sen eine Justierfahrt aus:

* Busspannungswiederkehr

» ETS-Reset

* Download

* Ricksetzen einer behobenen Stérung (liber Taste Reset oder iber Kommunikationsobjekt
Stérung riicksetzen)

Der Ausgang wird nur angesteuert, wenn die berechnete Anderung der Ventilposition (basierend
auf der Offnungszeit des Antriebs und der Anderung des Stellwerts) gréRer als eine Sekunde ist.
Dies geschieht, um kleine Positionsanderungen zur vermeiden und den Antrieb vor unnétigen
Fahrten zu schitzen. Dies verringert die Abnutzung des Antriebs.

7.8.1.1.1.3 Offnen/SchlieBen-Signal

7.8.1.1.1.31 ABHANGIGER PARAMETER

Wirkungsweise des Stellantriebs, stromlos

Dieser Parameter ist sichtbar, wenn im Parameter Ventilausgang die Option thermoelektrisch
(PWM) oder Offnen/Schlie3en Signal gewahlt wurde.

Optionen:  geschlossen
offen

Dieser Parameter legt die Wirkweise des Stellantriebs fest.
» geschlossen: Fliel3t kein Strom durch den Stellantrieb, wird das Ventil geschlossen. Flief3t
Strom durch den Stellantrieb, wird das Ventil gedffnet.

» gedffnet: Fliel3t kein Strom durch den Stellantrieb, wird das Ventil gedffnet. Flie3t Strom durch
den Stellantrieb, wird das Ventil geschlossen.
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Parameter

7.8.1.1.1.3.2

7.8.1.1.1.3.3

7.8.1.1.2

ABHANGIGER PARAMETER

Offnen bei StellgroRe gréRer gleich

Optionen:  1...100

Der Ausgang schaltet dauerhaft EIN, wenn der hier parametrierte Wert groRer bzw. gleich der
empfangenen StellgroRe ist. Wird eine Stellgro3e kleiner als der parametrierte Wert empfangen,
schaltet der Ausgang AUS.

ABHANGIGER PARAMETER

Offnungs-/SchlieRzeit des Stellantriebs

Dieser Parameter ist sichtbar, wenn im Parameter Ventilausgang die Option thermoelek-
trisch (PWM) oder Offnen/Schliel3en Signal gewahlt wurde.

Optionen:  10...60...900

Mit diesem Parameter wird die Zeit in Sekunden eingestellt, die das angeschlossene Ventil beno-
tigt, um von Stellung 0 % (Ventil geschlossen) auf Stellung 100 % (Ventil komplett gedffnet) zu fah-
ren, bzw. die das Ventil bendtigt um von 100 % auf 0 % zu fahren.

@ Hinweis

Die Zeit ist aus den technischen Daten des Ventils zu entnehmen und entspricht der Gesamtlauf-
zeit.

Statuswerte senden

Optionen:  auf Anforderung
bei Anderung
zyklisch
bei Anderung und auf Anforderung
bei Anderung, Anforderung und zyklisch

Dieser Parameter bestimmt, wann die Statuswerte des Ventilausgangs gesendet werden sollen.
Dies betrifft die Kommunikationsobjekte Statusbyte Ventil A, Fehler Ventilausgang und Status
Stellwert des Ventilantriebs.

» auf Anforderung: Bei Erhalt eines Befehls auf das Kommunikationsobjekt Statuswerte
anfordern, werden die Statuswerte des Ventilausgangs gesendet.

* bei Anderung: Die Werte werden bei einer Anderung der Objektwerte (z. B. Wechsel von 0 auf
1) gesendet. Bei dem Kommunikationsobjekt Status Stellwert erfolgt das Senden erst, wenn die
Anderung der StellgréRe mindestens 1 % betragt.

» zyklisch: Bei Auswahl dieser Option werden die Statuswerte automatisch nach Ablauf einer ein-
stellbaren Zeitspanne gesendet. Der abhangige Parameter Alle wird eingeblendet.

+  bei Anderung und Anforderung: Die Werte werden sowohl bei Aufforderung als auch bei Ande-
rung gesendet.

«  bei Anderung, Anforderung und zyklisch: Die Werte werden sowohl bei Aufforderung als auch
bei Anderung und zyklisch gesendet. Der abhangige Parameter Alle wird eingeblendet.
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Parameter

7.8.1.1.2.1

7.8.1.1.3

ABHANGIGER PARAMETER

Alle

Optionen:  00:00:30...00:05:00...18:12:15

Mit diesem Parameter wird die Zeit eingestellt, nach der die Statuswerte zyklisch gesendet werden
sollen. Nach jedem Zyklus werden die Kommunikationsobjekte gesendet.

Freigabe Manuelle Ventiliibersteuerung

Optionen:  nein
Jja

Mit diesem Parameter wird die Moglichkeit zur manuellen Ventilibersteuerung freigegeben. Diese
dient dazu, die Ventilstellwerte direkt vorgeben zu kdnnen, es wird dabei der vom Regler berech-
nete Stellwert Ubersteuert. Dies kann beispielweise in der Phase der Inbetriebnahme nétig sein,

um die Funktion des Systems zu testen. Ein weiterer Anwendungsfall ist das gezielte Ubersteuern
des Reglers.

« nein: Die Méglichkeit zur manuellen Ubersteuerung ist deaktiviert

« ja: Die manuelle Ubersteuerung wird freigegeben. Es werden die beiden Kommunikationsobjek-
te Freigeben/Sperren Manuelle Ventiliibersteuerung iiber KNX und Ubersteuerung
Ventilstellwert freigegeben. Ersteres dient zum Aktivieren bzw. Deaktivieren der manuellen
Ubersteuerung. Uber das zweite Kommunikationsobjekt wird der manuelle Ventilstellwert vor-
gegeben. Nur wenn die manuelle Ubersteuerung tber das erste Kommunikationsobjekt aktiviert
wurde, wird der Wert im zweiten Kommunikationsobjekt an das Ventil weitergegeben. Sobald
mit dem Kommunikationsobjekt Freigeben/Sperren Ventillibersteuerung iiber KNX die manuelle
Ubersteuerung beendet wird, reagiert der Ventilausgang wieder auf den Regler (Reglermodus)
bzw. die Uber den Bus empfangenen Stellwerte (Aktormodus).

@ Hinweis

Sobald die manuelle Ubersteuerung ber das Kommunikationsobjekt Freigeben/Sperren
Ventiltibersteuerung iber KNX aktiviert wird, wird der gerade im Kommunikationsobjekt
Uberschreiben Ventilstellwert stehende Wert auf das Ventil geschrieben. Wurde, wahrend die
Ubersteuerung gesperrt war, ein Wert in dieses Kommunikationsobjekt geschrieben, wird dieser
aktiv, sobald die Ubersteuerung freigegeben wird.

FCC/S 1.XX.1]2CDC 508 200 DO111 Rev A 264



ABB i-bus® KNX

Parameter

7.81.1.4

7.8.1.1.4.1

Ventilspiilung

Optionen:  deaktiviert
automatisch oder getriggert durch Objekt
getriggert durch Objekt

Mit diesem Parameter wird die Ventilsptlung des Gerats freigegeben. Diese dient dazu, in Zeiten,
in denen das Ventil nicht genutzt wird, einen Offnungs- und SchlieRzyklus des Gerats auszuldsen,
um ein Festsetzen des Ventils zu verhindern.

» deaktiviert: Die Ventilspllung ist deaktiviert.

» automatisch oder getriggert durch Objekt: Die Ventilspllung kann tber ein Kommunikationsob-
jekt ausgeldst werden oder sie erfolgt automatisch nach Ablauf einer einstellbaren Zeit. Die
Kommunikationsobjekte Status Ventilspiilung und Aktivieren Ventilsplilung sowie die Parameter
Splilzyklus in Wochen, Splilzyklus zuriicksetzen ab Stellgré3e gréBer oder gleich als und
Senden des Kommunikationsobjekts Status Ventilsplilung werden freigegeben.

» getriggert durch Objekt. Die Ventilspllung kann Gber ein Kommunikationsobjekt ausgelost wer-
den. Die Kommunikationsobjekte Status Ventilspilung und Aktivierung Ventilspilung sowie die
Parameter Spllzyklus zuriicksetzen ab Stellgré3e gré3er als und Senden des
Kommunikationsobjekts Status Ventilspilung werden freigegeben.

Bei der Ventilspulung wird das Ventil einmal komplett geéffnet und wieder geschlossen, entspre-
chend der im Parameter Offnungs-/Schlie3zeit des Stellantriebs bzw. Offnungszeit des
Stellantriebs eingestellten Werte.

Nach Aufstarten des Geréates wird die Spllzykluszeit neu gestartet, sofern die automatische Ventil-
spllung aktiviert ist.

Die Spulzykluszeit wird am Ende der eigentlichen Splldauer neu gestartet. Hierbei ist die parame-
trierte Dauer der Ventilspulung mit eingerechnet.

Der Spulzyklus bei einer aktiven automatischen Ventilspllung wird zurlickgesetzt und startet neu
wenn:

» eine manuelle Ventilspilung Uber das Kommunikationsobjekt Spiilung aktivieren ausgelost
wird.

» der parametrierte Wert (unter Spulzyklus zuriicksetzen ab...) Uberschritten wird. Der Spllzyklus
wird erst wieder neu gestartet, sobald der parametrierte Wert wieder erreicht oder unterschrit-
ten wird.

ABHANGIGER PARAMETER

Spiilzyklus in Wochen

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn die Option automatisch oder getriggert durch Objekt ge-
wahlt wurde.

Optionen:  1...4...12
Mit diesem Parameter wird der Zyklus der automatischen Ventilspulung eingestellt.

Der interne Zeitzahler der automatischen Spulung startet direkt nach dem Download. Bei jedem
Download wird die Zeit zurlickgesetzt.

Wenn eine Spulung durchgefihrt ist, wird die Zeit zurlickgesetzt. Dies kann entweder durch die
automatische Spulung oder Uber das Kommunikationsobjekt Spiilung aktivieren stattfinden.

@ Hinweis

Nach Busspannungswiederkehr und Download wird der automatische Spulzyklus neu gestartet.
Dabei wird die Zeit vor Busspannungsausfall nicht berlicksichtigt.

Wird der Spulzyklus fiir zwei Ventile gleichzeitig ausgel6st, so erfolgt die Spulung nacheinander
und nicht zeitgleich.
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Parameter

7.8.1.1.4.2

7.8.1.1.4.3

7.8.1.1.4.31

ABHANGIGER PARAMETER

Spiilzyklus zuriicksetzen ab StellgroRe groRer oder gleich

Optionen:  1...99
Hiermit wird der Splilzyklus bei Uberschreiten der eingestellten StellgréoRe zurlickgesetzt.

ABHANGIGER PARAMETER

Senden des Kommunikationsobjekts Status Ventilspiilung

Optionen:  nein, nur Updaten
bei Anderung
zyklisch
auf Anforderung
bei Anderung und auf Anforderung
bei Anderung, Anforderung und zyklisch

Dieser Parameter legt fest, wann das Kommunikationsobjekt Status Ventilspilung gesendet wer-
den soll.

» nein, nur Update: Bei dieser Option wird nur der Objektwert des Kommunikationsobjekts aktua-
lisiert, dieses aber nicht auf den Bus gesendet.

» auf Anforderung: Bei Erhalt eines Befehls auf das Kommunikationsobjekt Statuswerte
anfordern, wird der Statuswert der Ventilspilung gesendet.

* bei Anderung: Der Wert wird bei einer Anderung des Objektwerts (z. B. Wechsel von 0 auf 1)
gesendet.

» zyklisch: Bei Auswahl dieser Option wird der Statuswerte automatisch nach Ablauf einer ein-
stellbaren Zeitspanne gesendet. Der abhangige Parameter Alle wird eingeblendet.

«  bei Anderung und Anforderung: Der Status wird sowohl bei Anforderung als auch bei Anderung
gesendet.

«  bei Anderung, Anforderung und zyklisch: Der Status wird sowohl bei Anforderung als auch bei
Anderung und zyklisch gesendet. Der abhéngige Parameter Alle wird eingeblendet.

ABHANGIGER PARAMETER

Alle

Optionen:  00:00:30...00:05:00...18:12:15

Mit diesem Parameter wird die Zeit eingestellt, nach der die Statuswerte zyklisch gesendet werden
sollen. Nach jedem Zyklus werden die Kommunikationsobjekte gesendet.
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Parameter

7.8.1.2

FCC/S 1.2.x.1/1.3.x.1

Die folgenden Erlduterungen gelten nur fur:

+

+

FCC/S1.2.1.1
FCC/S 1.2.2.1
FCC/S 1.3.1.1
FCC/S 1.3.2.1

Allgemein

Manuelle Bedienung
Applikation
Temperaturregler
Sollwertmanager
Uberwachung und Sicherheit
Ventil A

Ventilausgang A (0-10V)
Ventil B

Lafterausgang
Relaisausgang
Sollwertverstellung
Eingang a

Eingang b

Eingang ¢

Eingang d

Ventilausgang
Ventiltyp
Ventilstellwert Spannungsbereich

Offnungs-/SchlieBzeit des Stellantriebs

aktiviert

0-10V

180

Statuswerte senden

bei Anderung und auf Anforderung

Freigabe Manuelle Ventilibersteusrung

2 nein ja

Ventilspilung

Spilzyklus in Wechen

Spilzyklus zuriicksetzen ab Stellgraie
gréBer oder gleich

Senden des Kommunikationsobjekts
“Status Ventilspdlung”

Abb. 44: Parameterfenster Ventilausgang A (0-10V)
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Parameter

7.8.1.21

7.8.1.21.1

Ausgang A

Optionen:  aktiviert
deaktiviert
Verwendung als VAV Klappen Ausgang

Dieser Parameter bestimmt die Verwendungsart des Ventilausgangs A.

@ Hinweis

Die Zuordnung der StellgréRe zum Ventil erfolgt auf der Parameterseite Anwendung —
Anwendungsparameter. Hier wird festgelegt, welcher Stellwert des Reglers auf welchen Ventil-
ausgang ausgegeben werden soll.

» aktiviert. Der Ausgang wird als normaler Stellwertausgang fir ein 0-10 V-Ventil verwendet. Es
werden die Kommunikationsobjekte Statusbyte Ventil A, Status Stellwert, Fehler Ventilausgang
und Riicksetzen Ventilfehler eingeblendet. Die abhangigen Parameter werden eingeblendet.

» deaktiviert. Der Ausgang wird deaktiviert.

@ Hinweis

Es kann dem Ventil auf der Parameterseite Applikation — Anwendungsparameter trotzdem eine
StellgroRe zugeordnet werden. Diese wird dann aber aufgrund des deaktivierten Ausgangs nicht
ausgegeben.

»  Verwendung als VAV Klappen Ausgang: Bei dieser Einstellung wird der Ausgang dazu verwen-
det, mittels des 0-10 V-Signals einen Klappenantrieb anzusteuern. Hierzu werden die Parame-
ter und Kommunikationsobjekte des Ventilausgangs deaktiviert und stattdessen die Kommuni-
kationsobjekte VAV Klappen Stellwert und Status Stellwert eingeblendet. Die abhangigen Para-
meter VAV Klappen Stellwertbereich und Verhalten nach Busspannungswiederkehr, ETS-
Download oder ETS-Reset werden eingeblendet.

@ Hinweis
Es kann dem Ausgang auf der Parameterseite Anwendung — Anwendungsparameter trotzdem ei-

ne StellgrolRe zugeordnet werden. Diese wird zwar trotzdem ausgegeben, kann aber aufgrund
der fehlenden Anpassungsmaoglichkeiten zu Fehlfunktionen zu fiihren.

@® Hinweis
Der Ausgang verhalt sich in diesem Modus wie ein normaler Analogausgang. Die tber den Bus

empfangene StellgroRe wird direkt auf den gewahlten Ausgabebereich ausgegeben. Es erfolgt
keine weitere Beeinflussung durch den Regler.

ABHANGIGER PARAMETER

Ventiltyp

Dieser Parameter zeigt an, ob es sich um einen normalen Ventilausgang handelt oder, ob dieser
Ausgang zur Ansteuerung eines 6-Wege-Ventils verwendet wird. Dieser Parameter kann nur durch
den Parameter Verwendung 6-Wege-Ventil auf der Parameterseite Applikation —
Anwendungsparameter verstellt werden.

» normal: Diese Option ist eingestellt, wenn der Parameter Verwendung 6-Wege-Ventil mit der
Option nein parametriert ist.

» 6-Wege-Ventil: Diese Option ist eingestellt, wenn der Parameter Verwendung 6-Wege-Ventil
mit der Option ja parametriert ist.
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Parameter

7.8.1.21.11

7.8.1.21.1.2

ABHANGIGER PARAMETER

Ventilschwellwert Spannungsbereich

Dieser Parameter wird nur angezeigt, wenn der Parameter Ventiltyp mit der Option normal para-
metriert ist.

Optionen: 0-10V

1-10V
2-10V
10-0V

Dieser Parameter bestimmt die Funktionsweise des Ventilausgangs. Je nach Auswahl wird die
StellgroRe auf den entsprechenden Spannungsbereich umgesetzt.

@ Hinweis
Stromlos geschlossene Ventilantriebe (0...10 V; 1...10 V; 2...10 V):

Fliel3t kein Strom durch den Stellantrieb, wird das Ventil geschlossen. Fliel3t Strom durch den
Stellantrieb, wird das Ventil gedffnet.

Stromlos gedffnete Ventilantriebe (10...0 V):

Fliel3t kein Strom durch den Stellantrieb, wird das Ventil gedffnet. FlieRt Strom durch den Stellan-
trieb, wird das Ventil geschlossen.

@ Hinweis
Die technischen Daten des Antriebs sind zu beachten.

Bei Auswahl der Optionen 71— 70 Vund 2 — 10 V wird die Ausgabespannung auf diesen Bereich
beschrankt. Um sicherzustellen, dass das Ventil immer voll geschlossen wird, wird bei Ansteue-
rung des Ventils mit 0 % (= geschlossen) trotzdem die StellgréRe 0 V ausgegeben. Ist der Stellwert
gréRer 0 % wird direkt die untere Grenzen (1 V bzw. 2 V) angesteuert.

Wird zur Ansteuerung der DPT 5.001 (Prozent) verwendet, kann es sein, dass als Wert des Kom-
munikationsobjekts 0 % angezeigt wird, der tatsachliche Wert des Kommunikationsobjekts jedoch
minimal darUber liegt und nur aufgrund der Rundung auf ganzzahlige-Werte eine 0 angezeigt wird.
Dies kann durch Betrachten des Hexadezimalwerts (dieser ist dann z. B. 0x0001) oder einer Um-

stellung auf einen anderen DPT (z. B. 5.005) erkannt werden.

6-Wege-Ventil

Bei der Verwendung als 6-Wege-Ventil wird der Ventilausgang sowohl fir Heizen als auch fur Kih-
len verwendet. Der besondere Aufbau des 6-Wege-Ventils erlaubt es, beide Rohrleitungen unab-
hangig voneinander zu verwenden. Um diese Funktionalitat zu gewahrleisten, wird der Stellwert
des Antriebs in einen Bereich fur Kihlen und einen Bereich fur Heizen aufgeteilt. Zwischen diesen
Bereichen befindet sich eine Tot-Zone, in der das Ventil geschlossen ist.

Befindet sich der Stellwert in dem Ansteuerungsbereich flir Kiihlen, ist der Durchfluss fir Kiihlen
entsprechend dem Stellwert gedffnet und der Durchfluss fur Heizen gesperrt. Gleiches gilt umge-
kehrt.

Die folgende Grafik verdeutlicht den Zusammenhang zwischen Spannungsbereich und Stellgréfie.
Folgende Beispielwerte wurden gewahlt:

» Spannung fir maximal Kihlen: 2 V
» Spannung fur minimal Kuhlen: 5V

* Spannung flir maximal Heizen: 7 V
* Spannung fur minimal Heizen: 10 V
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Parameter

StellgroBe Beispiel: Kennlinie 6-Wege Ventil
%] A
100 —
StellgréBe StellgréBe
80 — Kuhlen Heizen
60 —
40 —
Totzone
20 —
| L T T T >
0 1 2 S 4 6 7 8 9 10 V]
\ | / \ | / Spannung
Spannungsbereich Spannungsbereich
Kuihlen Heizen

Abb. 45: 6-Wege-Ventil
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Parameter

7.8.1.21.1.21

7.8.1.21.1.211

7.8.1.21.1.2.1.2

7.8.1.2.1.1.2.2

7.8.1.21.1.2.21

7.8.1.2.1.1.2.2.2

Spannungsbereich fiir Kiihlen

ABHANGIGER PARAMETER

Spannung fiir maximal Kiihlen

Mit diesen Parametern wird die untere Grenze des Spannungsbereichs zur Ausgabe der Stellgro-
Re Kuhlen festgelegt.

Optionen:  0,00...02,00...10,00

ABHANGIGER PARAMETER

Spannung fiir minimal Kiihlen

Mit diesen Parametern wird die obere Grenze des Spannungsbereichs zur Ausgabe der Stellgroflie
Kuhlen festgelegt.

Optionen:  0,00...05,00...10,00

Spannungsbereich fiir Heizen

ABHANGIGER PARAMETER

Spannung fir minimal Heizen

Mit diesen Parametern wird die untere Grenze des Spannungsbereichs zur Ausgabe der Stellgro-
e Heizen festgelegt.

Optionen:  0,00...07,00...10,00

ABHANGIGER PARAMETER

Spannung fiir maximal Heizen
Mit diesen Parametern wird die obere Grenze des Spannungsbereichs zur Ausgabe der Stellgroflie

Heizen festgelegt.
Optionen:  0,00...10,00

FCC/S 1.XX.1]2CDC 508 200 DO111 Rev A 271



ABB i-bus® KNX

Parameter

7.8.1.21.1.2.3

7.8.1.2.1.2

7.8.1.2.1.21

7.8.1.21.2.2

ABHANGIGER PARAMETER

Offnungs-/SchlieRzeit des Stellantriebs

Optionen:  10...180...900

Mit diesem Parameter wird die Zeit in Sekunden eingestellt, die das angeschlossene Ventil beno-
tigt, um von Stellung 0 % (Ventil geschlossen) auf Stellung 100 % (Ventil komplett gedffnet) zu fah-
ren, bzw. die das Ventil bendétigt um von 100 % auf 0 % zu fahren.

@ Hinweis

Die Zeit ist aus den technischen Daten des Ventils zu entnehmen und entspricht der Gesamtlauf-
zeit.

Verwendung als VAV Klappen Ausgang

ABHANGIGER PARAMETER

VAV Klappenstellwert Spannungsbereich

Dieser Parameter ist sichtbar, wenn im Parameter Ventilausgang die Option Verwendung als VAV
Klappen Ausgang ausgewahlt wurde und der Ausgang als Ventilausgang verwendet wird.

Optionen: 0-—-10V

1-10V
2-10V
10-0V

Dieser Parameter bestimmt die Funktionsweise des Klappenstellwerts. Je nach Auswahl wird die
StellgréRe auf den entsprechenden Spannungsbereich umgesetzt.

Bei Auswahl der Optionen 1 -70 Vund 2 - 10 V wird die Ausgabespannung auf diesen Bereich be-
schrankt. Um sicherzustellen, dass die Klappe immer voll geschlossen wird, wird bei Ansteuerung
des Ausgangs mit 0 % (= geschlossen) trotzdem die Stellgrofie 0 V ausgegeben. Ist der Stellwert

gréRer 0 % wird direkt die untere Grenzen (1 V bzw. 2 V) angesteuert.

Wird zur Ansteuerung der DPT 5.001 (Prozent) verwendet, kann es sein, dass als Wert des Kom-
munikationsobjekts 0 % angezeigt wird, der tatsachliche Wert des Kommunikationsobjekts jedoch
minimal dartber liegt und nur aufgrund der Rundung auf Integer-Werte eine 0 angezeigt wird. Dies
kann durch Betrachten des Hexadezimalwerts (dieser ist dann z. B. 0x0001) oder einer Umstellung
auf einen anderen DPT (z. B. 5.005) erkannt werden.

ABHANGIGER PARAMETER

Verhalten nach Busspannungswiederkehr, ETS-Download und ETS-Reset

Optionen:  unveréndert
Auswahl

Mit diesem Parameter wird das Verhalten des VAV Klappenausgangs nach der Busspannungswie-
derkehr, ETS-Download und ETS-Reset festgelegt.

» unverdndert. Wird diese Option gewahlt, gibt der Ausgang nach Busspannungswiederkehr,
ETS-Download und ETS-Reset den gleichen Spannungswert aus wie vor dem Ereignis.

* Auswahl: Wird diese Option gewahlt, ist es moglich, die Ausgangsspannung nach Busspan-
nungswiederkehr, ETS-Download und ETS-Reset im Parameter Stellwert einzustellen.
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Parameter

7.8.1.21.2.21

7.8.1.21.23

7.8.1.21.2.31

ABHANGIGER PARAMETER

Stellwert

Optionen:  0...100

Mit diesem Parameter wird der Stellwert festgelegt, der nach Busspannungswiederkehr, ETS-Dow-
nload und ETS-Reset eingestellt werden soll.

@ Hinweis

Der nach Busspannungswiederkehr, ETS-Download und ETS-Reset eingestellte Wert gilt bis ein
neuer Stellwert Uber das Kommunikationsobjekt VAV Klappen Stellwert empfangen wird.

ABHANGIGER PARAMETER

Statuswerte senden

Optionen:  auf Anforderung
bei Anderung
zyklisch
bei Anderung und auf Anforderung
bei Anderung, Anforderung und zyklisch

Dieser Parameter bestimmt, wann das Statusobjekt Status Stellwert des VAV Klappenausgangs
gesendet werden sollen.

» auf Anforderung: Bei Erhalt eines Befehls auf das Kommunikationsobjekt Statuswerte
anfordern, wird der Statuswert gesendet.

« bei Anderung: Der Wert wird bei einer Anderung des Stellwerts gesendet, wenn die Anderung
der StellgroRe mindestens 1 % betragt.

» zyklisch: Bei Auswahl dieser Option wird der Statuswert automatisch nach Ablauf einer einstell-
baren Zeitspanne gesendet. Der abhangige Parameter Alle wird eingeblendet.

 bei Anderung und Anforderung: Der Wert wird sowohl bei Anforderung als auch bei Anderung
gesendet.

« bei Anderung, Anforderung und zyklisch: Der Wert wird sowohl bei Anforderung als auch bei
Anderung und zyklisch gesendet. Der abhéngige Parameter Alle wird eingeblendet.

ABHANGIGER PARAMETER

Alle

Optionen:  00:00:30...00:05:00...18:12:15

Mit diesem Parameter wird die Zeit eingestellt, nach der die Statuswerte zyklisch gesendet werden
sollen. Nach jedem Zyklus werden die Kommunikationsobjekte gesendet.
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Parameter

7.8.1.2.2

7.8.1.2.2.1

Statuswerte senden

Optionen:  auf Anforderung

bei Anderung

zyklisch

bei Anderung und auf Anforderung

bei Anderung, Anforderung und zyklisch

Dieser Parameter bestimmt, wann die Statuswerte des Ventilausgangs gesendet werden sollen.
Dies betrifft die Kommunikationsobjekte Statusbyte Ventil A, Fehler Ventilausgang und Status
Stellwert des Ventilantriebs.

auf Anforderung: Bei Erhalt eines Befehls auf das Kommunikationsobjekt Statuswerte
anfordern, werden die Statuswerte des Ventilausgangs gesendet.

bei Anderung: Die Werte werden bei einer Anderung der Objektwerte (z. B. Wechsel von 0 auf
1) gesendet. Bei dem Kommunikationsobjekt Status Stellwert erfolgt das Senden erst, wenn die
Anderung der StellgroRe mindestens 1 % betragt.

zyklisch: Bei Auswahl dieser Option werden die Statuswerte automatisch nach Ablauf einer ein-
stellbaren Zeitspanne gesendet. Der abhangige Parameter Alle wird eingeblendet.

bei Anderung und Anforderung: Die Werte werden sowohl bei Aufforderung als auch bei Ande-
rung gesendet.

bei Anderung, Anforderung und zyklisch: Die Werte werden sowohl bei Aufforderung als auch
bei Anderung und zyklisch gesendet. Der abhéngige Parameter Alle wird eingeblendet.

ABHANGIGER PARAMETER

Alle

Optionen:  00:00:30...00:05:00...18:12:15

Mit diesem Parameter wird die Zeit eingestellt, nach der die Statuswerte zyklisch gesendet werden
sollen. Nach jedem Zyklus werden die Kommunikationsobjekte gesendet.
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Parameter

7.8.1.2.3

7.8.1.24

Freigabe Manuelle Ventiliibersteuerung

Optionen:  nein
Jja

Mit diesem Parameter wird die Moglichkeit zur manuellen Ventilibersteuerung freigegeben. Diese
dient dazu, die Ventilstellwerte direkt vorgeben zu kénnen, es wird dabei der vom Regler berech-
nete Stellwert Ubersteuert. Dies kann beispielweise in der Phase der Inbetriebnahme naétig sein,
um die Funktion des Systems zu testen. Ein weiterer Anwendungsfall ist das gezielte Ubersteuern
des Reglers.

« nein: Die Mdglichkeit zur manuellen Ubersteuerung ist deaktiviert

« ja: Die manuelle Ubersteuerung wird freigegeben. Es werden die beiden Kommunikationsobjek-
te Freigeben/Sperren Manuelle Ventiliibersteuerung tiber KNX und Ubersteuerung
Ventilstellwert freigegeben. Ersteres dient zum Aktivieren bzw. Deaktivieren der manuellen
Ubersteuerung. Uber das zweite Kommunikationsobjekt wird der manuelle Ventilstellwert vor-
gegeben. Nur wenn die manuelle Ubersteuerung tber das erste Kommunikationsobjekt aktiviert
wurde, wird der Wert im zweiten Kommunikationsobjekt an das Ventil weitergegeben. Sobald
mit dem Kommunikationsobjekt Freigeben/Sperren Ventillibersteuerung iber KNX die manuelle
Ubersteuerung beendet wird, reagiert der Ventilausgang wieder auf den Regler (Reglermodus)
bzw. die Uber den Bus empfangenen Stellwerte (Aktormodus).

@ Hinweis

Sobald die manuelle Ubersteuerung tiber das Kommunikationsobjekt Freigeben/Sperren
Ventiliibersteuerung lber KNX aktiviert wird, wird der gerade im Kommunikationsobjekt
Uberschreiben Ventilstellwert stehende Wert auf das Ventil geschrieben. Wurde, wahrend die

Ubersteuerung gesperrt war, ein Wert in dieses Kommunikationsobjekt geschrieben, wird dieser
aktiv, sobald die Ubersteuerung freigegeben wird.

Ventilspiilung

Optionen:  deaktiviert
automatisch oder getriggert durch Objekt
getriggert durch Objekt

Mit diesem Parameter wird die Ventilsptlung des Gerats freigegeben. Diese dient dazu, in Zeiten,
in denen das Ventil nicht genutzt wird, einen Offnungs- und SchlieRzyklus des Gerats auszuldsen,
um ein Festsetzen des Ventils zu verhindern.

» deaktiviert: Die Ventilspllung ist deaktiviert.

» automatisch oder getriggert durch Objekt: Die Ventilspllung kann tber ein Kommunikationsob-
jekt ausgeldst werden oder sie erfolgt automatisch nach Ablauf einer einstellbaren Zeit. Die
Kommunikationsobjekte Status Ventilspiilung und Aktivieren Ventilsplilung sowie die Parameter
Splilzyklus in Wochen, Splilzyklus zuriicksetzen ab Stellgré3e gréBer oder gleich als und
Senden des Kommunikationsobjekts Status Ventilsplilung werden freigegeben.

» getriggert durch Objekt. Die Ventilspulung kann Gber ein Kommunikationsobjekt ausgelost wer-
den. Die Kommunikationsobjekte Status Ventilspilung und Aktivierung Ventilspilung sowie die
Parameter Splilzyklus zuriicksetzen ab Stellgré3e gré3er als und Senden des
Kommunikationsobjekts Status Ventilspilung werden freigegeben.

Bei der Ventilspulung wird das Ventil einmal komplett gedffnet und wieder geschlossen, entspre-
chend der im Parameter Offnungs-/Schlie3zeit des Stellantriebs bzw. Offnungszeit des
Stellantriebs eingestellten Werte.

Nach Aufstarten des Geréates wird die Spulzykluszeit neu gestartet, sofern die automatische Ventil-
spulung aktiviert ist.

Die Spulzykluszeit wird am Ende der eigentlichen Splldauer neu gestartet. Hierbei ist die parame-
trierte Dauer der Ventilspulung mit eingerechnet.
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Der Spulzyklus bei einer aktiven automatischen Ventilspllung wird zurlickgesetzt und startet neu
wenn:

» eine manuelle Ventilspilung GUber das Kommunikationsobjekt Spdlung aktivieren ausgeldst
wird.

» der parametrierte Wert (unter Spilzyklus zurticksetzen ab...) Gberschritten wird. Der Spulzyklus
wird erst wieder neu gestartet, sobald der parametrierte Wert wieder erreicht oder unterschrit-
ten wird.

7.8.1.2.4.1 ABHANGIGER PARAMETER

Spilzyklus in Wochen

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn die Option automatisch oder getriggert durch Objekt ge-
wahlt wurde.

Optionen:  1...4...12
Mit diesem Parameter wird der Zyklus der automatischen Ventilspulung eingestellt.

Der interne Zeitzahler der automatischen Spulung startet direkt nach dem Download. Bei jedem
Download wird die Zeit zurlickgesetzt.

Wenn eine Spulung durchgefihrt ist, wird die Zeit zurlickgesetzt. Dies kann entweder durch die
automatische Spulung oder tGber das Kommunikationsobjekt Splilung aktivieren stattfinden.
@® Hinweis

Nach Busspannungswiederkehr und Download wird der automatische Spulzyklus neu gestartet.
Dabei wird die Zeit vor Busspannungsausfall nicht bertcksichtigt.

Wird der Spulzyklus fur zwei Ventile gleichzeitig ausgeldst, so erfolgt die Splulung nacheinander
und nicht zeitgleich.

7.8.1.2.4.2 ABHANGIGER PARAMETER

Spilzyklus zuriicksetzen ab StellgroBe groBer oder gleich

Optionen:  1...99
Hiermit wird der Spuilzyklus bei Uberschreiten der eingestellten Stellgroie zuriickgesetzt.
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Parameter

7.8.1.24.3

7.8.1.2.4.31

7.9

7.91

7911

ABHANGIGER PARAMETER

Senden des Kommunikationsobjekts Status Ventilspiilung

Optionen:  nein, nur Updaten
bei Anderung
zyklisch
auf Anforderung
bei Anderung und auf Anforderung
bei Anderung, Anforderung und zyklisch

Dieser Parameter legt fest, wann das Kommunikationsobjekt Status Ventilspilung gesendet wer-
den soll.

» nein, nur Update: Bei dieser Option wird nur der Objektwert des Kommunikationsobjekts aktua-
lisiert, dieses aber nicht auf den Bus gesendet.

» auf Anforderung: Bei Erhalt eines Befehls auf das Kommunikationsobjekt Statuswerte
anfordern, wird der Statuswert der Ventilspilung gesendet.

* bei Anderung: Der Wert wird bei einer Anderung des Objektwerts (z. B. Wechsel von 0 auf 1)
gesendet.

» zyklisch: Bei Auswahl dieser Option wird der Statuswerte automatisch nach Ablauf einer ein-
stellbaren Zeitspanne gesendet. Der abhangige Parameter Alle wird eingeblendet.

+  bei Anderung und Anforderung: Der Status wird sowohl bei Anforderung als auch bei Anderung
gesendet.

« bei Anderung, Anforderung und zyklisch: Der Status wird sowohl bei Anforderung als auch bei
Anderung und zyklisch gesendet. Der abhéngige Parameter Alle wird eingeblendet.

ABHANGIGER PARAMETER

Alle

Optionen:  00:00:30...00:05:00...18:12:15

Mit diesem Parameter wird die Zeit eingestellt, nach der die Statuswerte zyklisch gesendet werden
sollen. Nach jedem Zyklus werden die Kommunikationsobjekte gesendet.

Parameterfenster Ventil B

Parameterfenster Ventilausgang B
Der FCC/S 1.4.1.1 verfugt nicht Gber diese Parameterseite, da er nur einen Ventilausgang hat.

FCC/Ss 1.2.x.1/1.3.x.1

Die folgenden Erlduterungen gelten nur fur:
« FCC/S1.211
+ FCC/S1.2.21
+ FCC/S1.3.1.1
+ FCC/S1.3.2.1
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Parameter
Allgemein Ventilausgang aktiviert -
Ventil
+ Manuelle Bedienung =ATHoe
Ventilstellwert Spannungsbereich o-10Vv i
+  Applikation
Offnungs-/SchlieBzeit des Stellantriebs 150 5
+ Temperaturregler
e Statuswerte senden bei Anderung und auf Anforderung >,
ke ung e Gicheriok Freigabe Manuelle Ventiliibersteuerung D nein ja
+  Ventil A
Ventilspalung automatisch oder getriggert durch Objekt b
= Ventil B
Spalzykius in Wochen 4 i
Ventilausgang B (0-10V) Spiilzyklus zuriicksetzen ab StellgréBe a9 o
groBer oder gleich =
+  Lifterausgang Senden des Kommunikationsobjekts :
- g " nein, nur Update -
Status Ventilspdlung
+ Relaisausgang
+ Sollwertverstellung
+ Einganga
+ Eingangb
+ Eingangc
+ Eingangd
Abb. 46: Parameterfenster Ventilausgang B (0-10V)
Die Parameter fur den Ventilausgang B sind die gleichen wie fur Ventilausgang A. Einzige Ausnah-
me ist die Parametrierung des Ventilausgangs A fur 6-Wege-Ventil. Diese kann fur den Ausgang B
nicht vorgenommen werden. Insofern steht hier der Parameter Ventiltyp immer auf der Option nor-
mal.
7.9.1.2 FCC/S 1.1.x.1/1.5.x.1

Die folgenden Erlauterungen gelten nur fir:
« FCC/S1.1.1.1
« FCC/S1.1.21
+ FCC/S1.5.1.1
+ FCC/S1.5.21
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+

Allgemein

Manuelle Bedienung
Applikation
Temperaturregler
Sollwertranager
Uberwachung und Sicherheit
Ventil A

Ventil B

Ventilausgang B
Lifterausgang
Relaisausgang
Sollwertversteliung
Eingang a
Eingang b
Eingang ¢

Eingang d

Ventilausgang thermoelektrisch (PWM) -
Wirkungsweise des Stellantriebs, stromlos @ geschlossen offen
Zykluszeit PWM 180 = P
Offnungs-/SchlieBzeit des Stellantricbs 180 |5
Statuswerte senden bei Anderung und auf Anforderungon >
Freigabe manuelle Ventildbersteuerung Q' nein ja
Ventilspilung automatisch oder getriggert durch Objekt -
Spilzyklus in Wechen 4 =
Spilzyklus zuriicksetzen ab Stellgraie -
= i a9 - %
gréBer oder gleich
Senden des Kommunikaticnsobjekts Som o =

“Status Ventilspdlung”

Abb. 47: Parameterfenster Ventilausgang B

Die Parameter fur den Ventilausgang B sind die gleichen wie fur Ventilausgang A. Einzige Ausnah-

me ist die Parametrierung des Ventilausgangs A fur einen motorischen Stellantrieb (3-Punkt). In
diesem Fall werden die Parameter des Ventilausgangs B deaktiviert, da der Ventilausgang dann
zur Ausgabe des Schliel3en Signals fir den 3-Punkt-Antrieb verwendet wird.
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Parameter
710 Parameterfenster Lufterausgang
7.101 FCC/S 1.1.x.1/1.2.x.1/1.4.x.1
Die folgenden Erlauterungen gelten nur fir:
+ FCC/S1.1.1.1
+ FCC/S1.1.21
+ FCC/S1.21.1
+ FCC/S1.2.21
« FCC/S1.411
Allgemein Anzahl Liftergeschwindigkeiten 3 -
Betriebsart Liifter
+ Manuelle Badienung Wichtig: Technische Daten des Lifters Q' Wechselschalter Stufenschalter
beachten!
+ ikati .
Applaton Verzdgerung zwischen Stufenumschaltung 500 ¥ ms
+ Temperaturregler
Automatischen Betrieb in Abhangigkeit der
+  Sollwertmanager StellgréBe freigeben
2 Schwellwert Stufe 0 <-> 1 1 v %
+  Uberwachung und Sicherheit
Schwellwert Stufe 1 <-> 2 30 v %
+  Ventil A
Schwellwert Stufe 2 <-> 3 70 v %
+ o Vel B Hysterese Schwellwerte 5 - [
—  Lifterausgang Minimale Verweilzeit in 5 s,
Liftergeschwindigkeit ¥
Liifterausgan Riickkehr aus manueller Lafterverstellung = s : =
gang S P dber Kommunikationsobjekt
+ Relaisausgang
Anlaufverhalten freigeben @ nein =
+  Sollwertverstellung (Einschalten won Aus nach Ein) .
Nachlaufverhalten fir @ nein o
+ Eingang a Lafterstufenverringerung freigeben :
Lifterstufenbegrenzung QO deaktiviert aktiviert
+ Eingangb
+ FEingangc Schalten der Liftergeschwindigkeit 7 =
aber 1 Bit Objekte Geakiiness
+ Eingangd Statuswerte senden bei Anderung und Anforderung =
Abb. 48: Parameterfenster Llifterausgang
7.10.1.1 Anzahl der Liifterstufen
Optionen: 1
2
3

Mit diesem Parameter wird festgelegt, wieviele Lifterstufen der angesteuerte Lifter hat. Hat dieser
nur 1 oder 2 Stufen, erfolgt die Ausgabe entsprechend nur auf 1 oder 2 Relaisausgangen. Hierzu
wird dann das Relais fir die 3. bzw. die 2. und 3. Stufe nicht verwendet.
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Parameter

7.10.1.2

7.10.1.21

Betriebsart Liifter (Wichtig: Technische Daten des Liifters beachten)

Optionen:  Wechselschalter
Stufenschalter

Mit diesem Parameter wird die Ansteuerung des Lifters festgelegt. Die Art der Liifteransteuerung
ist den technischen Daten des Lifters zu entnehmen.

Bei der Parametrierung als Wechselschalter wird immer nur der jeweilige Ausgang der zugeordne-
ten Lufterstufe geschaltet.

Eine Verzdgerungszeit zwischen der Stufenumschaltung und eine minimale Verweilzeit in einer
Lifterstufe sind parametrierbar. Die minimale Verweilzeit in einer Lifterstufe ist nur im Automatik-
Betrieb aktiv.

Bei einer Stufenschalteransteuerung ist kein sprunghaftes Einschalten des Lufters maglich. Es
werden nacheinander die einzelnen Lifterstufen durchfahren (Ausgange eingeschaltet), bis die ge-
winschte Lufterstufe erreicht ist.

Die parametrierte Verzdgerungszeit zwischen zwei Lifterstufen bewirkt, dass die momentane LUf-
terstufe mindestens flir diese Zeit eingeschalten ist, bevor die nachste Lifterstufe eingeschaltet
wird. Die ebenfalls parametrierte minimale Verweilzeit in einer Einschaltstufe hat die gleiche Wir-
kung wie beim Wechselschalter, d. h. sie ist nur im Automatik-Betrieb aktiv und wird zur Umschalt-
verzoégerung hinzu addiert.

ABHANGIGER PARAMETER

Verzégerung zwischen Stufenumschaltung

Optionen:  50...500...5.000

Mit diesem Parameter kann eine Umschaltpause parametriert werden. Diese Zeit ist eine lifterspe-
zifische GroéRe und sie wird immer bertcksichtigt.
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Parameter

7.10.1.3

JAN

7.10.1.3.1

Automatischen Betrieb in Abhangigkeit der StellgroRe freigeben

Optionen: ja

nein
Mit diesem Parameter wird der automatische Lufterbetrieb in Abhangigkeit der Stellgrofie freigege-
ben. In diesem Modus folgt der Lifter automatisch der Stellgrofe, fiir den gerade aktiven Heizen-/

Kihlenmodus. Dies bedeutet, dass je hoher der Stellwert ist, desto héher ist auch die Lifterge-
schwindigkeit.

» ja: Der automatische Betrieb wird aktiviert. Die Kommunikationsobjekte Aktivieren/Deaktivieren
Liifterautomatik und Status Liifterautomatik werden freigegeben. Die abhangigen Parameter
werden eingeblendet.

» nein: Der automatische Betrieb ist deaktiviert. Der Lifter reagiert nur auf die Steuerung Uber die
Lufterobjekte.

@ Hinweis

Im Reglermodus ist die Automatiksteuerung immer freigegeben und kann nicht komplett deakti-
viert werden. Dies dient dazu, die korrekte Funktion des Gerats sicherzustellen, da sonst das Ge-
rat nur auf die manuelle Verstellung reagieren wurde.

Wird das Gerat im Reglermodus so verwendet, dass sowohl eine Grund-, als auch eine Zusatz-

stufe (z. B. Heizen) eine Fan Coil Unit sind, folgt im Automatikmodus der Lifter nur dem Stellwert
der Grundstufe.

Befindet sich die Zusatzstufe in einer eigenen Fan Coil Unit, kann dies umgangen werden, indem

auch, in dem dort eingesetzten Gerat, der Automatikmodus aktiviert wird und der auf die, fur die-
ses Gerat glltige, StellgréRe hort.

ACHTUNG

Das Gerat wertet die Schwellwerte in aufsteigender Reihenfolge aus, d. h., zunachst wird der
Schwellwert flr Aus <-> Lifterstufe 1 Uberprift, anschlieend Lufterstufe 1 <-> Lfterstufe 2
usw.

Die richtige Funktionsweise ist nur sichergestellt, wenn eingehalten wird, dass der Schwellwert
fur Aus <-> Lufterstufe 1 kleiner dem Schwellwert Liifterstufe 1 <-> Liifterstufe 2 ist und dieser
kleiner dem Schwellwert Lifterstufe 2 <-> Liifterstufe 3 usw.

ABHANGIGER PARAMETER

Schwellwert Stufe 0 <-> 1

Optionen: 0...1...10

Hiermit wird der Schwellwert eingestellt, ab dem die Lifterstufe 1 eingeschaltet wird. Ist der Wert
im Kommunikationsobjekt Stellgré3e grofier oder gleich dem parametrierten Schwellwert, wird die
Lifterstufe 1 eingeschaltet. Ist der Wert kleiner, wird sie ausgeschaltet. Wird der Wert 0 eingestellt,
wird der Lifter nur beim Stellwert 0 abgeschaltet. Sobald der Stellwert grof3er als 0 ist, wird zur
Stufe 1 gewechselt.

Um sicherzustellen, dass die Ventile nicht zu weit gedffnet werden ohne dass der Lufter [auft, kann
hier als maximaler Wert nur 10 % eingestellt werden
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7.10.1.3.2 ABHANGIGER PARAMETER

Schwellwert Stufe 1 <-> 2

Optionen:  1...30...100

Hiermit wird der Schwellwert eingestellt, ab dem in die Lifterstufe 2 umgeschaltet wird. Ist der
Wert im Kommunikationsobjekt Stellgréf3e grofker oder gleich dem parametrierten Schwellwert,
wird in die Lifterstufe 2 umgeschaltet.

7.10.1.3.3 ABHANGIGER PARAMETER

Schwellwert Stufe 2 <-> 3

Optionen:  1...70...100

Hiermit wird der Schwellwert eingestellt, ab dem in die Lifterstufe 3 umgeschaltet wird. Ist der
Wert im Kommunikationsobjekt Stellgré3e Heizen bzw. StellgréRe Kihlen groRer oder gleich dem
parametrierten Schwellwert, wird in die Lufterstufe 3 umgeschaltet.

7.10.1.3.4 ABHANGIGER PARAMETER

Hysterese Schwellwert

Optionen:  0...5...20

Hiermit wird eine Hysterese eingestellt, ab der eine Umschaltung auf die nachste Lfterstufe er-
folgt. Die Hysterese gilt fur alle drei Schwellwerte.

Die Einstellung 0 bewirkt das sofortige Schalten, also ohne Hysterese.

Der eingegebene Prozentwert wird direkt zum Prozentwert der Schwellwert Lifterstufe x addiert
bzw. subtrahiert. Das Ergebnis ergibt die neue obere bzw. untere Schaltschwelle.

Schaltschwelle oben (einschalten) = Schwellwert + Hysterese
Schaltschwelle unten (ausschalten) = Schwellwert — Hysterese

(D Hinweis
Die Hysterese gilt nicht fiir das Schalten zwischen Stufe 0 und 1.
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7.10.1.3.4.1 Beispiel: Dreistufiger Liifter, Hysterese bei Liiftersteuerung

Eingangssignal

Schwellwert plus 1/2 Hysterese {

> Hysterese

Schwellwert Stufe x

Schwellwert minus 1/2 Hysterese { /

7/

!

Schaltet Stufe x
ein

Abb. 49: Hysterese bei Lliftersteuerung

|

Schaltet Stufe x
aus

Durch die Hysterese kann, bei schwankenden Eingangssignalen um den Schwellwert herum, ein
stéandiges Schalten zwischen den Lifterstufen vermieden werden.
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Parameter

@ Hinweis

Verhalten des Liifters bei Uberlappung der Schaltwellen durch Verwendung der Hysterese

1) Die Hysterese legt fest, ab wann die eingestellte Stufe verlassen wird.

2) Wird die Stufe verlassen, wird die neue Stufe anhand der StellgroRe und der eingestellten
Schaltschwellen bestimmt. Dabei wird die Hysterese nicht berlicksichtigt. Die StellgroRen wer-
den gerateintern auf ganze Prozente kaufmannisch gerundet.

3) Eine StellgréRe mit dem Wert 0 ergibt immer die Stufe 0.

Beispiel 1:

Parametriert:

Schwellwert AUS <-> Stufe 1 =10 %
Schwellwert Stufe 1 <-> Stufe 2 =20 %
Schwellwert Stufe 2 <-> Stufe 3 = 30 %
Hysterese 15 %

Verhalten aufwarts ab Stufe 0:

» Stufe 0 wird verlassen bei 25 % (= 10 % + Hysterese).
» Die neue Stufe ist 2 (25 % liegt zwischen 20 und 30 %).
» Dadurch wird die Stufe 1 tGbersprungen.

Verhalten abwarts ab Stufe 3:

» Stufe 3 wird verlassen bei 14 % (< 30 % - Hysterese).
» Die neue Stufe ist 1 (15 % liegt zwischen 10 und 20 %).
» Dadurch wird die Stufe 2 tbersprungen.

Ist ein Schaltpunkt kleiner oder gleich dem Umschaltpunkt 1 <-> 0, wird die Stufe beim Runter-
schalten Ubersprungen.

Beispiel 2:

Parametriert:

Schwellwert AUS <-> Stufe 1 =1 %
Schwellwert Stufe 1 <-> Stufe 2 =10 %
Schwellwert Stufe 2 <-> Stufe 3 = 20 %
Hysterese 20 %

Verhalten abwarts ab Stufe 3:

« Stufe 3 wird verlassen bei 20 % ( 40 % - Hysterese)
* Neue Stufe ist 2

« Stufe 2 wird verlassen bei 0 % (20 % - Hysterese)

* Neue Stufe ist 0, Stufe 1 wurde Ubersprungen

@ Hinweis

Bei der Geschwindigkeit von 100 % wird immer in die hdchste Lufterstufe geschaltet. Dies dient
dazu, ungewolltes Fehlverhalten durch eine fehlerhafte Parametrierung zu verhindern.
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7.10.1.3.5

7.10.1.3.6

7.10.1.3.6.1

ABHANGIGER PARAMETER

Minimale Verweilzeit in Liifterstufe

Optionen:  0...5...600

Mit diesem Parameter wird definiert, wie lange der Lifter in einer Lifterstufe verweilt, bis er in die
nachst héhere oder tiefere Lifterstufe umschaltet. Die Eingabe erfolgt in Sekunden.

Die Einstellung 0 bedeutet ein unverzdgertes Schalten. Die minimalen Schaltzeiten des Relais sind
den Technische Daten zu entnehmen.

Die Verweilzeit in einer Lufterstufe wird nur im Automatik-Betrieb beriicksichtigt.

ABHANGIGER PARAMETER

Riickkehr aus manueller Liifterverstellung in den Automatikbetrieb

Optionen:  lber Kommunikationsobjekt
automatisch (Zeit)
liber Kommunikationsobjekt oder automatisch (Zeit)

Mit diesem Parameter wird festgelegt, wie eine Riickkehr aus der manuellen Lifterverstellung zu-
rick in den Automatikmodus erfolgen soll.

» Uber Kommunikationsobjekt: Die Rickkehr in den Automatikmodus erfolgt nur durch das Kom-
munikationsobjekt Aktivieren/Deaktivieren Llifterautomatik.

» automatisch (Zeit): Die Ruckkehr erfolgt automatisch nach einer einstellbaren Zeit. Der abhan-
gige Parameter Riicksetzzeit flir Automatikbetrieb erscheint.

» liber Kommunikationsobjekt oder automatisch (Zeit): Die Rlicksetzung erfolgt sowohl Uber das
Kommunikationsobjekt Aktivieren/Deaktivieren Liifterautomatik als auch nach einer einstellba-
ren Zeit. Der abhangige Parameter Rlicksetzzeit fiir Automatikbetrieb erscheint.

ABHANGIGER PARAMETER

Riicksetzzeit fiir Automatikbetrieb

Optionen:  00:00:30...01:00:00...18:12:15
Nach Ablauf der hier angegeben Zeit, kehrt der Lfter in den Automatikbetrieb zurtick.
Die Zeit startet nach jeder manuellen Verstellung des Lufters von vorne.
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7.10.1.4 Anlaufverhalten freigegeben (Einschalten von Aus nach Ein)
Optionen:  nein
Jja
Dieser Parameter ermoglicht, dass der Liifter aus dem AUS-Zustand zunachst immer mit einer be-
stimmten Lifterstufe anfahrt. Diese Lifterstufe wird sofort angefahren.
» ja: Die abhangigen Parameter Einschalten (iber Stufe und Minimale Verweilzeit in
Einschaltstufe werden eingeblendet.
Um ein sicheres Anlaufen des Luftermotors zu gewahrleisten, kann es sinnvoll sein, zuerst mit ei-
ner grofReren Lufterstufe (hdherer Geschwindigkeit) den Luftermotor zu starten. So wird ein héhe-
res Drehmoment fir das Anlaufen des Lufters erreicht.
@® Hinweis
Bei einem Stufenschalter hei3t dies jedoch, dass nacheinander die vorherigen Lifterstufen ein-
geschaltet werden. Beim Wechselschalter wird direkt die Lufterstufe eingeschaltet.
Die Verzogerung zwischen dem Umschalten zweier Lifterstufen (Kontaktwechsel) wird bertick-
sichtigt.
@® Hinweis
Die Verweilzeiten in einer Lufterstufe, die im Automatikbetrieb berticksichtigt werden, sind inaktiv
und werden erst nach der Anlaufphase bertcksichtigt.
@ Hinweis
Bei dem Anlaufverhalten handelt es sich um eine technische Eigenschaft des Lifters. Aus die-
sem Grund hat dieses Verhalten eine hohere Prioritat als eine aktive Begrenzung oder Zwangs-
fuhrung.
7.10.1.4.1 ABHANGIGER PARAMETER
Einschalten uiber Stufe
Optionen: 1
2
3
Hier wird eingestellt, mit welcher Lifterstufe der Lifter aus dem AUS-Zustand anfahrt.
7.10.1.4.2 ABHANGIGER PARAMETER
Minimale Verweilzeit in Einschaltstufe
Optionen:  0...5...600
Mit diesem Parameter wird definiert, wie lange der Lifter mindestens in einer Einschaltstufe ver-
weilt.
7.10.1.4.2.1 Beispiel: Anlaufverhalten eines dreistufigen Liifters

Die Abbildung zeigt dessen Verhalten im Automatik-Betrieb bei der Option Einschalten lber Liifter-
stufe 3, wenn der Lufter aus dem AUS-Zustand das Telegramm erhalt, die Lifterstufe 1 einzustel-
len.
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7.10.1.5

Ist-Stufe: O (LUfter AUS)

Ventilatorstufen Anlaufstufe: 3

Endstufe: 2
A
Stuf
He Min. Verweilzeit in Einschaltstufe
3/100%
D R >
Verzdgerung zwischen
2/66% — / Stufenumschaltung \ -
.......... } 4........ ........} 4........
1/33% — . —
Min. Verweilzeit
...In Lafterstufen *
0/0% p Zeit
; g T Schaltsignal
Eingangssignal fir Stufe 2

Stufe 1

Abb. 50: Anlaufverhalten eines dreistufigen Llifters

* Der Parameter Minimale Verweilzeit in Lifterstufen in s [0...65.535] im Parameterfenster
Automatik-Betrieb ist nur aktiv und einstellbar, wenn die Option ja im Parameter Automatik-Betrieb
freigeben ausgewahlt wurde. Im Parameterfenster Llifter befindet sich der Parameter Automatik-
Betrieb freigeben.

@ Hinweis
Die Zwangsfluihrung ist weiterhin gultig und wird bertcksichtigt.
Die Verzodgerungszeit bei Stufenumschaltung bleibt aktiv, um den Liifter zu schiitzen.

Wird wahrend der Anlaufzeit ein Ausbefehl empfangen, schaltet der Lufter direkt aus, unabhan-
gig davon, ob er schon die Zielstufe erreicht hat oder nicht.

Nachlaufverhalten bei Liifterstufenverringerung freigeben
Optionen:  nein
Jja

Mit diesem Parameter kann ein Nachlauf des Lufters aktiviert werden. Bei einem Wechsel in eine
niedrigere Lifterstufe verbleibt der Lufter bei aktiviertem Nachlauf flr die parametrierte Zeit in der
bisherigen Lufterstufe und verringert erst dann die Lifterstufe um eine Stufe.

Bei einem Wechsel von mehreren Stufen werden hintereinander alle Nachlaufzeiten durchlaufen,
sodass sich diese Zeiten addieren.

Eine Nachlaufzeit von 0 Sekunden bedeutet, dass der Nachlauf deaktiviert ist.

Der Nachlauf erfolgt immer unabhangig davon, wie der Stufenwechsel erfolgte (Automatik-Betrieb,
Direkt-Betrieb, manuelle Vorgabe, Lifter ausschalten).

» ja: Die abhangigen Parameter Nachlaufzeit Stufe 1, Nachlaufzeit Stufe 2 und Nachlaufzeit Stufe
3 werden eingeblendet.
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7.10.1.5.1

7.10.1.5.2

7.10.1.5.3

7.10.1.6

ABHANGIGER PARAMETER

Nachlaufzeit Stufe 1

Optionen:  0...20...600

ABHANGIGER PARAMETER

Nachlaufzeit Stufe 2

Optionen:  0...20...600

ABHANGIGER PARAMETER

Nachlaufzeit Stufe 3

Optionen:  0...20...600

Lufterstufenbegrenzung

Optionen:  deaktiviert
aktiviert

Die Lufterstufenbegrenzung kann verwendet werden, um bestimmte Luftergeschwindigkeiten zu
verbieten oder den Lufter auf einer bestimmten Stufe einzufrieren.

» deaktiviert: Die Lifterstufenbegrenzung ist deaktiviert
» freigegeben: Die Lufterstufenbegrenzung ist freigegeben. Die abhangigen Parameter
Begrenzung 1, Begrenzung 2, Begrenzung 3 werden eingeblendet.
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7.10.1.6.1

ABHANGIGER PARAMETER

Begrenzung x

Die folgenden Beschreibungen gelten flr die Parameter Begrenzung 1, Begrenzung 2 und
Begrenzung 3.

3,2, 1, AUS
Unveréndert
AUS

1

1, AUS

Optionen:

, 1
1, AUS

’

whdhN

3,2
3,2, 1

Dieser Parameter legt fest, welche Lufterstufe(n) bei einer aktivierten Begrenzung eingestellt wird
oder nicht Uber- bzw. unterschritten werden kdnnen. Die Begrenzungen gelten dabei sowohl im
manuellen als auch im Automatikmodus.

* Keine Begrenzung aktiv: Alles ist moglich.
» Unveréndert. Der Zustand wird gehalten.
* AUS: Aus.

» 1: Begrenzt auf Stufe 1.

* 1, AUS: Begrenzt auf Stufe 1 und aus.

» 2: Begrenzt auf Stufe 2.

* 2, 1: Begrenzt auf Stufe 2 und 1.

* 2,1, AUS: Begrenzt auf Stufe 2, 1 und aus.
* 3: Begrenzt auf Stufe 3.

» 3, 2: Begrenzt auf Stufe 3 und 2.

* 3, 2, 1. Begrenzt auf Stufe 3, 2 und 1.

@ Hinweis

Das parametrierte Anlaufverhalten, das eine technische Eigenschaft des Lifters darstellt, hat ei-
ne hohere Prioritat als eine Begrenzung, d. h., ist z. B. eine Begrenzung in Lufterstufe 2 aktiviert
und ein Anlaufverhalten Uber Lifterstufe 3 parametriert, ergibt sich folgendes Verhalten: Der Lif-
ter befindet sich im AUS-Zustand und erhalt ein Stellsignal fur Lifterstufe 1. Er fahrt zunachst in

die Lufterstufe 3 (Anlaufstufe) und geht dann in die Lifterstufe 2, die durch die Begrenzung vor-

gegeben ist. Die eigentlich gewtinschte Lufterstufe 1 wird durch die Begrenzung nicht erreicht.

Es stehen drei Begrenzungen zur Verfigung. Diese kdnnen z. B. benutzt werden, um in einem Ho-
tel wahrend der Nacht die Stufe 3 zu verbieten, um die Gerauschkulisse zu reduzieren.

Die Reihenfolge der angezeigten Parameter entspricht deren Prioritaten, d. h. der Parameter mit
der hochsten Prioritat hat die Begrenzung 1, gefolgt von Begrenzung 2 und 3.
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Folgende Punkte gelten flr alle Begrenzungen:

Die Begrenzung muss sich nicht nur auf eine Lifterstufe beziehen. Sie kann auch einen Be-
reich von Lifterstufen einschlieen, d. h., wenn die Begrenzung aktiv ist, kbnnen nur bestimmte
Lifterstufen eingestellt werden. Dadurch ist zusatzlich eine eingeschrankte Regelung mdéglich.
Die Begrenzung wird aktiviert, wenn ein Telegramm mit dem Wert 1 auf dem Kommunikations-
objekt Begrenzung empfangen wird. Die Begrenzung wird aufgehoben, wenn ein Telegramm
mit dem Wert 0 auf dem Kommunikationsobjekt Begrenzung empfangen wird.

Wenn die Begrenzung aktiviert ist, geht das Produkt unabhangig von der StellgréRe in die para-
metrierte Lifterstufe. Sollte bei der Aktivierung der Begrenzung eine andere Lfterstufe oder ei-
ne Lifterstufe aullerhalb des "Begrenzungsbereichs" eingestellt sein, wird die gewiinschte LUf-
terstufe oder die Grenz-Lifterstufe des Bereichs eingestellt.

Nach dem Ausschalten einer Begrenzung wird die Lifterstufe neu berechnet und ausgefihrt.
Dies bedeutet, wahrend der Begrenzung arbeitet das Produkt im Hintergrund normal weiter, die
Ausgange werden aber nicht verandert, und erst nach Ende einer Begrenzung erfolgt die Aus-
fihrung.

@ Hinweis
Die Prioritat ist entsprechend der aufgefiihrten Reihenfolge. Die héchste Prioritat besitzt die Be-
grenzung 1 die niedrigste Prioritat besitzt die Begrenzung 3.
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7.10.1.7

Schalten der Liiftergeschwindigkeit liber 1-Bit-Objekte

Optionen:  deaktiviert
Ausschalten nur mit "0" auf aktive Liiftergeschwindigkeit
Ausschalten mit "0" auf beliebige 1-Bit Liiftergeschwindigkeit

Mit diesem Parameter konnen zusatzliche Kommunikationsobjekte zum Schalten des Lifters frei-
gegeben werden. Mit diesen ist es moglich, direkt die Liftergeschwindigkeiten Uber spezifische 1-
Bit-Kommunikationsobjekte anzusteuern.

» deaktiviert: Die zusatzlichen Kommunikationsobjekte sind deaktiviert und ausgeblendet.

» Ausschalten nur mit "0" auf aktive Liiftergeschwindigkeit. Die zusatzliche Kommunikationsob-
jekte werden freigeschaltet. Das Ausschalten tber diese Kommunikationsobjekte erfolgt, wenn
der Ausbefehl ("0") auf das Schalten-Objekt der aktuell aktiven Geschwindigkeit zugeordnet ist.

» Ausschalten mit "0" auf beliebige 1-Bit Liiftergeschwindigkeit. Die zusatzliche Kommunikations-
objekte werden freigeschaltet. Das Ausschalten Uber diese Kommunikationsobjekte erfolgt,
wenn ein Ausbefehl ("0") auf ein beliebiges der Schalten-Objekte gesendet wird.

Die folgenden Kommunikationsobjekte werden eingeblendet wenn die Option Ausschalten nur mit
"0" auf aktive Lliftergeschwindigkeit oder Ausschalten mit "0" auf beliebige 1-Bit Lliftergeschwin-
digkeit gewahlt wurde:

Schalten Liiftergeschwindigkeit 1
Schalten Liiftergeschwindigkeit 2
Schalten Liiftergeschwindigkeit 3
Status Llftergeschwindigkeit 1
Status Lliftergeschwindigkeit 2
» Status Lliftergeschwindigkeit 3

Mit den Schalten-Objekten ist es moglich, direkt die jeweilige Liftergeschwindigkeit (1/2/3) anzu-
steuern. Die Statusobjekte geben an, ob sich die Lifterstufe gerade in der aktuellen Stufe befindet.

@ Hinweis

Die Unterscheidung zwischen den beiden Ausschaltvarianten ("0" auf das aktive oder auf egal
welches Kommunikationsobjekt) dient dazu, den Fall abzufangen, wenn der Wertgeber die Kom-
munikationsobjekte zyklisch sendet oder immer alle 3 Kommunikationsobjekte zeitgleich gesen-
det werden. Dies kann dazu fiihren, dass der Liifter nur kurz oder gar nicht eingeschaltet wird.
Um dies zu verhindern, kann gewahlt werden, dass das Abschalten nur Uber die gerade aktive
Stufe erfolgen kann.

Abhangig von der gewahlten Anzahl der Lifterstufen (siehe Anzahl der Lifterstufen, Seite 280)
ist es moglich, dass nicht alle Kommunikationsobjekte sichtbar sind, da nur die Kommunikations-
objekte der tatséachlich verwendeten Stufen freigeschaltet werden.
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7.10.1.8

7.10.1.8.1

Statuswerte senden

Optionen:  bei Anderung

zyklisch

bei Anderung und zyklisch

auf Anforderung

bei Anderung und Anforderung

auf Anforderung und zyklisch

bei Anderung, Anforderung und zyklisch
Dieser Parameter bestimmt, wann die Statuswerte des Lifterausgangs gesendet werden sollen.
Dies betrifft die folgenden Kommunikationsobjekte des Lifterausgangs:

» Status Liifter Ein/Aus

» Status Liftergeschwindigkeit

» Status Liftergeschwindigkeit 1
» Status Lliftergeschwindigkeit 2
» Status Lliftergeschwindigkeit 3
» Status Liifterautomatik

Ist der Parameter Schalten der Liiftergeschwindigkeit iiber 1-Bit-Kommunikationsobjekte mit der
Option deaktiviert parametriert, werden die Kommunikationsobjekte Status Liiftergeschwindigkeit
1, Status Liiftergeschwindigkeit 2 und Status Liiffergeschwindigkeit 3 nicht angezeigt.

* bei Anderung: Die Werte werden bei einer Anderung der Objektwerte (z. B. Wechsel von 0 auf
1) gesendet. Bei dem Kommunikationsobjekt Status Stellwert erfolgt das Senden, wenn die An-
derung der StellgréRe mindestens 1 % betragt.

* zyklisch: Bei Auswahl dieser Option werden die Statuswerte automatisch nach Ablauf einer ein-
stellbaren Zeitspanne gesendet. Der abhangige Parameter Alle wird eingeblendet.

« bei Anderung und zyklisch: Die Werte werden bei Anderung und zyklisch gesendet.

» auf Anforderung: Bei Erhalt eines Befehls auf das Kommunikationsobjekt Statuswerte
anfordern, werden alle Statuswerte gesendet.

*  bei Anderung und Anforderung: Die Werte werden sowohl bei Anforderung als auch bei Ande-
rung gesendet.

» auf Anforderung und zyklisch: Die Werte werden bei Anforderung und zyklisch gesendet.

 bei Anderung, Anforderung und zyklisch: Die Werte werden sowohl bei Anforderung als auch
bei Anderung und zyklisch gesendet. Der abhangige Parameter Alle wird eingeblendet.

ABHANGIGER PARAMETER

Alle

Optionen:  00:00:30...00:05:00...18:12:15

Mit diesem Parameter wird die Zeit eingestellt, nach der die Statuswerte zyklisch gesendet werden
sollen. Nach jedem Zyklus werden die Kommunikationsobjekte gesendet.
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7.10.2 FCC/S 1.3.x.1/1.5.x.1
Die folgenden Erlauterungen gelten nur fir:
+ FCC/S1.3.1.1
+ FCC/S1.3.2.1
+ FCC/S1.5.1.1
+ FCC/S1.5.21
Allgemein Liftersteuerung minimale
g=m Ausgangsspannung 0 .|V
(0% ist immer OV)
+ Manuelle Bedienung E
Liftersteuerung maximale
10 e
Ausgangsspannung
+ Applikation
Anlaufverhalten freigeben @) rein -
(Einschalten won Aus nach Ein) .
+ Temperaturregler
Automatischen Betrieb in Abhangigkeit der
StellgréBe freigeben
+ Sollwertmanager
T Ru;kkeirs;s n:.ir;uT”.E:JLUHENEEE”U”Q tber Kommunikationsobjekt =
+ Uberwachung und Sicherheit Rl LS L
+  Ventil A Nachlaufverhalten beim Ausschalten O nei .
: nein ja
freigeben
+ WVentil B Liifterstufenbegrenzung O deaktiviert aktiviert
= Lifterausgang
Ezf;arlﬁe_gifgbl__:r;rgeschwmd|glcE|t deaktiviert -
Liifterausgang (0-10V) 4
Statuswerte senden bei Anderung und Anforderung -
+ Relaisausgang
+ Sollwertverstellung
+ Einganga
+ Eingangb
+ Eingangc
+ Eingangd
Abb. 51: Parameterfenster Llifterausgang
7.10.2.1 Luftersteuerung minimale Ausgangsspannung

Optionen: 0...10

Dieser Parameter gibt die minimale Ausgangsspannung an, die zur Ansteuerung des Llifters ge-
nutzt werden soll.

@® Hinweis
Wird der Lufter mit 0 % angesteuert, betragt die Ausgangsspannung 0 V.
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7.10.2.2

7.10.2.3

7.10.2.3.1

Liftersteuerung maximale Ausgangsspannung
Optionen:  0...10

Dieser Parameter gibt die maximale Ausgangsspannung an, die zur Ansteuerung des LUfters ge-
nutzt werden soll. Bei dieser Spannung hat der Lifter die hochste Geschwindigkeit.

(D Hinweis
Die minimale Ausgangsspannung darf nicht Gber der maximalen Ausgangsspannung liegen.

@ Hinweis
Die technischen Daten des Lifters sind zu beachten.

Anlaufverhalten freigeben (Einschalten von Aus nach Ein)

Optionen:  nein
Jja

Dieser Parameter ermoglicht, dass der Lifter aus dem AUS-Zustand zunachst immer mit einer be-
stimmten Liftergeschwindigkeit anfahrt. Diese Luftergeschwindigkeit wird sofort angefahren.

» ja: Die abhangigen Parameter Einschalten mit Geschwindigkeit und Minimale Verweilzeit in
Einschaltstufe werden eingeblendet.

Um ein sicheres Anlaufen des Luftermotors zu gewahrleisten, kann es sinnvoll sein, zuerst mit ei-
ner grolReren Liftergeschwindigkeit (hdherer Geschwindigkeit) den Luftermotor zu starten. So wird
ein héheres Drehmoment flr das Anlaufen des Lufters erreicht.

@ Hinweis

Die Verweilzeiten in einer Lufterstufe, die im Automatikbetrieb berticksichtigt werden, sind inaktiv
und werden erst nach der Anlaufphase berticksichtigt.

@ Hinweis

Bei dem Anlaufverhalten handelt es sich um eine technische Eigenschaft des Lufters. Aus die-
sem Grund hat dieses Verhalten eine hdhere Prioritat als eine aktive Begrenzung oder Zwangs-
fuhrung.

@ Hinweis
Die Zwangsfuhrung ist weiterhin gultig und wird berlcksichtigt.

Wird wahrend der Anlaufzeit ein Ausbefehl empfangen, schaltet der Lufter direkt aus, unabhan-
gig davon, ob er schon die erforderliche Zeit in der Anlaufgeschwindigkeit war.

ABHANGIGER PARAMETER

Einschalten mit Geschwindigkeit

Optionen:  0...30...100

Hier wird eingestellt, mit welcher Geschwindigkeit der Lifter aus dem AUS-Zustand eingeschaltet
werden soll.
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7.10.2.3.2 ABHANGIGER PARAMETER

Minimale Verweilzeit in Einschaltstufe

Optionen:  0...5...600

Mit diesem Parameter wird definiert, wie lange der Lifter mindestens in einer Einschaltstufe ver-
weilt.
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7.10.2.4

JAN

7.10.2.4.1

Automatischen Betrieb in Abhangigkeit der StellgroRe freigeben

Optionen: ja
nein

Mit diesem Parameter wird der automatische Lufterbetrieb in Abhangigkeit der Stellgrofie freigege-
ben. In diesem Modus folgt der Lifter automatisch der Stellgrofe, fiir den gerade aktiven Heizen-/
Kihlenmodus. Dies bedeutet, dass je hoher der Stellwert ist, desto héher ist auch die Lifterge-
schwindigkeit.

» ja: Der automatische Betrieb wird aktiviert. Die Kommunikationsobjekte Aktivieren/Deaktivieren
Liifterautomatik und Status Liifterautomatik werden freigegeben. Die abhangigen Parameter
werden eingeblendet.

» nein: Der automatische Betrieb ist deaktiviert. Der Lifter reagiert nur auf die Steuerung Uber die
Lufterobjekte.

@ Hinweis

Im Reglermodus ist die Automatiksteuerung immer freigegeben und kann nicht komplett deakti-
viert werden. Dies dient dazu, die korrekte Funktion des Gerats sicherzustellen, da sonst das Ge-
rat nur auf die manuelle Verstellung reagieren wurde.

Wird das Gerat im Reglermodus so verwendet, dass sowohl eine Grund-, als auch eine Zusatz-

stufe (z. B. Heizen) eine Fan Coil Unit sind, folgt im Automatikmodus der Lifter nur dem Stellwert
der Grundstufe.

Befindet sich die Zusatzstufe in einer eigenen Fan Coil Unit, kann dies umgangen werden, indem

auch, in dem dort eingesetzten Gerat, der Automatikmodus aktiviert wird und der auf die, fur die-
ses Gerat glltige, StellgréRe hort.

ACHTUNG

Das Gerat wertet die Schwellwerte in aufsteigender Reihenfolge aus, d. h., zunachst wird der
Schwellwert flr Aus <-> Lifterstufe 1 Uberprift, anschlieend Lufterstufe 1 <-> Lfterstufe 2
usw.

Die richtige Funktionsweise ist nur sichergestellt, wenn eingehalten wird, dass der Schwellwert
fur Aus <-> Lufterstufe 1 kleiner dem Schwellwert Liifterstufe 1 <-> Liifterstufe 2 ist und dieser
kleiner dem Schwellwert Lifterstufe 2 <-> Liifterstufe 3 usw.

ABHANGIGER PARAMETER

Riickkehr aus manueller Liifterverstellung in den Automatikbetrieb

Optionen:  dber Kommunikationsobjekt
automatisch (Zeit)
liber Kommunikationsobjekt oder automatisch (Zeit)

Mit diesem Parameter wird festgelegt, wie eine Rickkehr aus der manuellen Lifterverstellung zu-
ruck in den Automatikmodus erfolgen soll.

» liber Kommunikationsobjekt: Die Ruckkehr in den Automatikmodus erfolgt nur durch das Kom-
munikationsobjekt Aktivieren/Deaktivieren Liifterautomatik.

» automatisch (Zeit): Die Ruckkehr erfolgt automatisch nach einer einstellbaren Zeit. Der abhan-
gige Parameter Riicksetzzeit flir Automatikbetrieb erscheint.

* lber Kommunikationsobjekt oder automatisch (Zeit): Die Ricksetzung erfolgt sowohl Uber das
Kommunikationsobjekt Aktivieren/Deaktivieren Liifterautomatik als auch nach einer einstellba-
ren Zeit. Der abhangige Parameter Rlicksetzzeit fiir Automatikbetrieb erscheint.
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7.10.2.4.11

7.10.2.5

7.10.2.5.1

7.10.2.6

ABHANGIGER PARAMETER

Riicksetzzeit fiir Automatikbetrieb

Optionen:  00:00:30...01:00:00...18:12:15
Nach Ablauf der hier angegeben Zeit, kehrt der Lifter in den Automatikbetrieb zurlick.
Die Zeit startet nach jeder manuellen Verstellung des Lifters von vorne.

Nachlaufverhalten beim Ausschalten freigeben
Optionen:  nein
ja

Mit diesem Parameter kann ein Nachlauf des Lufters aktiviert werden. Beim Ausschalten des Luf-
ters von einem Lufterstellwert groRer gleich 20 % verbleibt der Lfter bei aktiviertem Nachlauf fur
die parametrierte Zeit bei der Stellgrofie 20 % und schaltet erst dann komplett aus.

Eine Nachlaufzeit von 0 Sekunden bedeutet, dass der Nachlauf deaktiviert ist.

Der Nachlauf erfolgt immer unabhangig davon, wie das Abschalten erfolgte (Automatik-Betrieb, Di-
rekt-Betrieb, manuelle Vorgabe, Lifter ausschalten).

» ja: Der abhéangige Parameter Nachlaufzeit bei 20 % Liiftergeschwindigkeit wird eingeblendet.

Die Nachlaufzeit dient dazu, noch vorhandene Warme aus der Fan Coil Unit abzutransportieren.

ABHANGIGER PARAMETER

Nachlaufzeit bei 20 % Liiftergeschwindigkeit

Optionen:  0...20...600

Begrenzung Liiftergeschwindigkeit

Optionen:  deaktiviert
aktiviert

Die Begrenzung der Lifterstufen kann verwendet werden, um bestimmte Liftergeschwindigkeiten
zu verbieten oder den Lifter auf einer bestimmten Geschwindigkeit einzufrieren.

» deaktiviert. Die Lufterstufenbegrenzung ist deaktiviert.

» freigegeben: Die Lufterstufenbegrenzung ist freigegeben. Die abhangigen Parameter
Begrenzung 1 untere Grenze, Begrenzung 1 obere Grenze, Begrenzung 2 untere Grenze,
Begrenzung 2 obere Grenze, Begrenzung 3 untere Grenze und Begrenzung 3 obere Grenze
werden eingeblendet.

FCC/S 1.XX.1]2CDC 508 200 DO111 Rev A 298



ABB i-bus® KNX
Parameter

7.10.2.6.1 Begrenzungen

Ist die Begrenzung aktiv, kann sich die Liftergeschwindigkeit nur zwischen den hier eingestellten
Werten bewegen. Die Begrenzung gilt sowohl im manuellen, als auch im Automatikmodus.

@ Hinweis
Der Wert der unteren Grenze muss kleiner oder gleich dem Wert der oberen Grenze sein, um die
Funktion zu gewahrleisten.

Wird fir beide Parameter der gleiche Wert gewahlt, wird der Liifter fest auf diese Geschwindig-
keit eingestellt.

@ Hinweis

Das parametrierte Anlaufverhalten, das eine technische Eigenschaft des Lifters darstellt, hat ei-
ne hohere Prioritat als eine Begrenzung, d. h., ist z. B. eine Begrenzung auf die Liftergeschwin-
digkeit 40 % aktiviert und ein Anlaufverhalten mit Luftergeschwindigkeit 60 % parametriert, ergibt
sich folgendes Verhalten: Der Lifter befindet sich im AUS-Zustand und erhalt ein Stellsignal fir
die Luftergeschwindigkeit 20 %. Er fahrt zunachst auf die Luftergeschwindigkeit 60 % (Anlaufge-
schwindigkeit) und wechselt dann zur Luftergeschwindigkeit 40 %, die durch die Begrenzung vor-
gegeben ist. Die eigentlich gewuinschte Liftergeschwindigkeit 20 % wird durch die Begrenzung
nicht erreicht.

Es stehen drei Begrenzungen zur Verfligung. Diese konnen z. B. benutzt werden, um in einem Ho-
tel wahrend der Nacht die Stufe 3 zu verbieten, um die Gerauschkulisse zu reduzieren.

Die Reihenfolge der angezeigten Begrenzungen entspricht deren Prioritaten, d. h. die Begrenzung
mit der héchsten Prioritat ist die Begrenzung 1, gefolgt von Begrenzung 2 und 3.

Folgende Punkte gelten fiir alle Begrenzungen:

» Die Begrenzung muss sich nicht nur auf eine Luftergeschwindigkeit beziehen. Sie kann auch
einen Bereich von Geschwindigkeiten einschlieen, d. h., wenn die Begrenzung aktiv ist, kon-
nen nur bestimmte Liftergeschwindigkeiten eingestellt werden. Dadurch ist zusatzlich eine ein-
geschrankte Regelung mdglich.

» Die Begrenzung wird aktiviert, wenn ein Telegramm mit dem Wert 1 auf dem Kommunikations-
objekt Begrenzung empfangen wird. Die Begrenzung wird aufgehoben, wenn ein Telegramm
mit dem Wert 0 auf dem Kommunikationsobjekt Begrenzung empfangen wird.

» Wenn die Begrenzung aktiviert ist, geht das Produkt, unabhangig von der StellgréRe, in die pa-
rametrierte LUftergeschwindigkeit. Sollte bei der Aktivierung der Begrenzung eine andere Ge-
schwindigkeit oder eine Geschwindigkeit au3erhalb des "Begrenzungsbereichs" eingestellt
sein, wird die gewiinschte Luftergeschwindigkeit oder die Grenz-LUftergeschwindigkeit des Be-
reichs eingestellt.

« Nach dem Ausschalten einer Begrenzung wird die Liftergeschwindigkeit neu berechnet und
ausgefihrt. Dies bedeutet, wahrend der Begrenzung arbeitet das Produkt im Hintergrund nor-
mal weiter, die Ausgange werden aber nicht verandert, und erst nach Ende einer Begrenzung
erfolgt die Ausfiihrung.

Fir jede einzelne der drei Begrenzungen gibt es die gleichen Parameter, mit denen die Liifterstufe
begrenzt wird.

@ Hinweis

Die Prioritat ist entsprechend der aufgeflihrten Reihenfolge. Die hdchste Prioritat besitzt die Be-
grenzung 1 die niedrigste Prioritat besitzt die Begrenzung 3.
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7.10.2.6.1.1

7.10.2.6.1.2

7.10.2.7

ABHANGIGER PARAMETER

Begrenzung x untere Grenze

Optionen:  0...100

Dieser Parameter legt fest, welche Liftergeschwindigkeit bei aktivierter Begrenzung eingestellt
wird nicht unterschritten werden kann.

ABHANGIGER PARAMETER

Begrenzung x obere Grenze

Optionen:  0...100

Dieser Parameter legt fest, welche Liftergeschwindigkeit bei aktivierter Begrenzung eingestellt
wird nicht Uberschritten werden kann.

Schalten der Liiftergeschwindigkeit iiber 1-Bit-Objekte

Optionen:  deaktiviert
Ausschalten nur mit "0" auf aktive Llftergeschwindigkeit
Ausschalten mit "0" auf beliebige 1-Bit Liiftergeschwindigkeit

Mit diesem Parameter kdnnen zusatzliche Kommunikationsobjekte zum Schalten des Lifters frei-
gegeben werden. Mit diesen ist es moglich, direkt die Liftergeschwindigkeiten tber spezifische 1-
Bit-Kommunikationsobjekte anzusteuern.

» deaktiviert: Die zusatzlichen Kommunikationsobjekte sind deaktiviert und ausgeblendet.

» Ausschalten nur mit "0" auf aktive Liiftergeschwindigkeit: Die zusatzliche Kommunikationsob-
jekte werden freigeschaltet. Das Ausschalten tber diese Kommunikationsobjekte erfolgt, wenn
der Ausbefehl ("0") auf das Schalten-Objekt der aktuell aktiven Geschwindigkeit zugeordnet ist.

» Ausschalten mit "0" auf beliebige 1-Bit Lliftergeschwindigkeit. Die zusatzliche Kommunikations-
objekte werden freigeschaltet. Das Ausschalten Uber diese Kommunikationsobjekte erfolgt,
wenn ein Ausbefehl ("0") auf ein beliebiges der Schalten-Objekte gesendet wird.

Die folgenden Kommunikationsobjekte werden eingeblendet wenn die Option Ausschalten nur mit
"0" auf aktive Liiftergeschwindigkeit oder Ausschalten mit "0" auf beliebige 1-Bit Liiftergeschwin-
digkeit gewahlt wurde:

» Schalten Liiftergeschwindigkeit 1
» Schalten Liiftergeschwindigkeit 2
Schalten Liiftergeschwindigkeit 3
Status Lliftergeschwindigkeit 1
Status Liftergeschwindigkeit 2
Status Liftergeschwindigkeit 3

Mit den Schalten-Objekten ist es maglich, direkt die jeweilige Liftergeschwindigkeit (1/2/3) anzu-
steuern. Die Statusobjekte geben an, ob sich die Lifterstufe gerade in der aktuellen Stufe befindet.
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7.10.2.8

Da ein kontinuierlicher Lifter keine spezifischen Stufen hat, eine Bedienung/Anzeige tber 1-Bit-
Kommunikationsobjekte aber trotzdem maoglich sein soll, werden den Kommunikationsobjekten je-
weils spezifische Werte zugeordnet:

» Kommunikationsobjekte Schalten Luftergeschwindigkeit X:
— Schalten Liiftergeschwindigkeit 1: 33 %
— Schalten Liiftergeschwindigkeit 2: 66 %
— Schalten Liiftergeschwindigkeit 3: 100 %
» Kommunikationsobjekte Status Liftergeschwindigkeit X:
— Status Liiftergeschwindigkeit 1: 33 %
— Status Liiftergeschwindigkeit 2: 66 %
— Status Liiftergeschwindigkeit 3: 100 %

@ Hinweis

Die Unterscheidung zwischen den beiden Ausschaltvarianten ("0" auf das aktive oder auf egal
welches Kommunikationsobjekt) dient dazu, den Fall abzufangen, wenn der Wertgeber die Kom-
munikationsobjekte zyklisch sendet oder immer alle 3 Kommunikationsobjekte zeitgleich gesen-
det werden. Dies kann dazu flhren, dass der Lufter nur kurz oder gar nicht eingeschaltet wird.
Um dies zu verhindern, kann gewahlt werden, dass das Abschalten nur Uber die gerade aktive
Geschwindigkeit erfolgen kann.

Statuswerte senden

Optionen:  bei Anderung

zyklisch

bei Anderung und zyklisch

auf Anforderung

bei Anderung und Anforderung

auf Anforderung und zyklisch

bei Anderung, Anforderung und zyklisch
Dieser Parameter bestimmt, wann die Statuswerte des Lifterausgangs gesendet werden sollen.
Dies betrifft die folgenden Kommunikationsobjekte des Lifterausgangs:

Status Lifter Ein/Aus

Status Lliftergeschwindigkeit
Status Lliftergeschwindigkeit 1
Status Liftergeschwindigkeit 2
Status Liftergeschwindigkeit 3
Status Lifterautomatik

Ist der Parameter Schalten der Liiftergeschwindigkeit (iber 1-Bit-Kommunikationsobjekte mit der
Option deaktiviert parametriert, werden die Kommunikationsobjekte Status Liiftergeschwindigkeit
1, Status Liiftergeschwindigkeit 2 und Status Lliiftergeschwindigkeit 3 nicht angezeigt.

* bei Anderung: Die Werte werden bei einer Anderung der Objektwerte (z. B. Wechsel von 0 auf
1) gesendet. Bei dem Kommunikationsobjekt Status Stellwert erfolgt das Senden, wenn die An-
derung der StellgroRe mindestens 1 % betragt.

» zyklisch: Bei Auswahl dieser Option werden die Statuswerte automatisch nach Ablauf einer ein-
stellbaren Zeitspanne gesendet. Der abhangige Parameter Alle wird eingeblendet.

« bei Anderung und zyklisch: Die Werte werden bei Anderung und zyklisch gesendet.

» auf Anforderung: Bei Erhalt eines Befehls auf das Kommunikationsobjekt Statuswerte
anfordern, werden alle Statuswerte gesendet.

«  bei Anderung und Anforderung: Die Werte werden sowohl bei Anforderung als auch bei Ande-
rung gesendet.

» auf Anforderung und zyklisch: Die Werte werden bei Anforderung und zyklisch gesendet.

« bei Anderung, Anforderung und zyklisch: Die Werte werden sowohl bei Anforderung als auch
bei Anderung und zyklisch gesendet. Der abhéngige Parameter Alle wird eingeblendet.
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7.10.2.8.1 ABHANGIGER PARAMETER

Alle

Optionen:  00:00:30...00:05:00...18:12:15

Mit diesem Parameter wird die Zeit eingestellt, nach der die Statuswerte zyklisch gesendet werden
sollen. Nach jedem Zyklus werden die Kommunikationsobjekte gesendet.
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711

7111

Parameterfenster Relaisausgang

Allgemein Ausgang ist deaktiviert O aktiviert
e Verhalten Ausgang Offner Q) SchlieBer
+ Manuelle Bedienung
: 7 O 1 = geschlossen; 0 = offen
+ Aoolkeaha Objektwert Status Relais
PRt 0 = geschlossen; 1 = offen

+  Temperaturregler Statuswerte senden bei Anderung und Anforderung >

+ Sollwertmanager

+  Uberwachung und Sicherheit

+  Ventil A

+ Ventil B

+ Lifterausgang

= Relaisausgang
Relaisausgang

+ Sollwertverstellung

+ Einganga

+ Eingang b

+ Eingangc

+ Eingangd

Abb. 52: Parameterfenster Relaisausgang

Ausgang ist

Optionen:  deaktiviert
aktiviert

Mit diesem Parameter kann der Relaisausgang deaktiviert oder aktiviert werden. Wurde der Aus-
gang deaktiviert, kann das Relais nicht mehr geschaltet werden. Die zugehérigen Kommunikati-
onsobjekte Status Relais und Schalten Relais werden ausgeblendet.

@ Hinweis

Wird der Relaisausgang als Ausgangsstufe des Reglers (fur einen elektrischen Erhitzer) verwen-
det, kann durch den Parameter Schalten des Relaisausgangs unabhéngig von der Liifterstufe
(auch wenn Liifter = 0) das Einschalten des Relais verhindert werden, wenn der Lufter nicht l1auft.
Dies dient dazu, die Installation zu schitzen, indem die, durch einen elektrischen Erhitzer, entste-
hende Hitze auch durch den Lifter in den Raum transportiert wird. Somit wird ein Hitzestau und
eine dadurch entstehende Brandgefahr vermieden.

Wird das Relais nicht zum Heizen verwendet, kann Uber das Relais eine beliebige ohmsche Last,
im Rahmen der technischen Spezifikationen des Relais, geschaltet werden.

Wird einer der Gerateeingange auf Binarsignaleingang parametriert, ist es maoglich, eine interne
Verknipfung zwischen dem Eingang und dem Relaisausgang herzustellen. Hiermit kann dieser
Ausgang dann direkt Uiber einen angeschlossenen Schalter betatigt werden.

FCC/S 1.XX.1]2CDC 508 200 DO111 Rev A 303

2CDC078027F0218



ABB i-bus® KNX

Parameter

71111

711.1.2

71113

ABHANGIGER PARAMETER

Verhalten Ausgang

Optionen:  SchlieBer
Offner

Mit diesem Parameter kann eingestellt werden, ob der Ausgang als Offner oder SchlieRer arbeitet.

» SchlieBer. Ein EIN-Telegramm (1) schlief3t den Kontakt und ein AUS-Telegramm (0) 6ffnet den
Kontakt.

«  Offner: Ein EIN-Telegramm (1) 6ffnet den Kontakt und ein AUS-Telegramm (0) schlieRt den
Kontakt.

ABHANGIGER PARAMETER

Objektwert Status Relais

Optionen: 1 = geschlossen, 0 = gebffnet
0 = geschlossen, 1 = gedffnet

Mit diesem Parameter wird der Kommunikationsobjektwert des Schaltstatus (Status Relais) festge-
legt.

» 1 =geschlossen, 0 = gedffnet: Ein geschlossener Kontakt wird durch ein Kommunikationsob-
jektwert 1 dargestellt und ein gedffneter Kontakt durch den Wert 0.

» 0= geschlossen, 1 = gebffnet: Ein geschlossener Kontakt wird durch ein Kommunikationsob-
jektwert O dargestellt und ein gedffneter Kontakt durch den Wert 1.

ABHANGIGER PARAMETER

Statuswerte senden

Optionen:  bei Anderung
zyklisch
bei Anderung und zyklisch
auf Anforderung
bei Anderung und Anforderung
auf Anforderung und zyklisch
bei Anderung, Anforderung und zyklisch

«  bei Anderung: Der Wert wird bei einer Anderung des Objektwerts (z.B. Wechsel von 0 auf 1)
gesendet.

» zyklisch: Bei Auswahl dieser Option wird der Statuswert automatisch nach Ablauf einer einstell-
baren Zeitspanne gesendet. Der abhangige Parameter Alle wird eingeblendet.

«  bei Anderung und zyklisch: Der Wert wird bei Anderung und zyklisch gesendet.

» auf Anforderung: Bei Erhalt eines Befehls auf das Kommunikationsobjekt Statuswerte anfordern
wird der Statuswert gesendet.

 bei Anderung und Anforderung: Der Wert wird sowohl bei Anforderung als auch bei Anderung
gesendet.

» auf Anforderung und zyklisch: Der Wert wird bei Anforderung und zyklisch gesendet.

« bei Anderung, Anforderung und zyklisch: Der Wert wird sowohl bei Aufforderung als auch bei
Anderung und zyklisch gesendet. Der abhéngige Parameter Alle wird eingeblendet.
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7.11.1.31 ABHANGIGER PARAMETER

Alle

Optionen:  00:00:30...00:05:00...18:12:15

Mit diesem Parameter wird die Zeit eingestellt, nach der die Statuswerte zyklisch gesendet werden
sollen. Nach jedem Zyklus werden die Kommunikationsobjekte gesendet.
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712

Parameterfenster Sollwertverstellung

Diese Seite ist im Aktormodus deaktiviert und nicht sichtbar.

Hier befinden sich die Parameter zur Einstellung der Sollwertverstellung durch den Raumnutzer,
entweder Uber ein direkt an das Gerat angeschlossenes Raumbediengerat oder tiber KNX.

Auch kann hier die Einstellung bezlglich der, fir die Sollwert- und Lufterstufenverstellung Gber
KNX, verwendeten Datenpunkttypen vorgenommen werden.

Analoges Raumbediengerat an @ rein

Elaemess: physikalischen Gerdteingang a anschlieBen s
+ Manuelle Bedienung
Mazx. manuelle Anhebung im Heizbetrieb 2 |a
Gber KNX 4 | 3
+ Applikation
Mazx. manuelle Absenkung im Heizbetrieb |
ber KNX - : |
+ Temperaturregler MDE,
Mazx. manuelle Anhebung im Kahlbetrieb |z
- ; 3 - |2E
+  Sollwertmanager dber KNX
Mazx. manuelle Absenkung im Kihlbetrieb 2.
= - : - | 3 + |°C
+  Uberwachung und Sicherheit Gber KNX
+  Ventil A
Manuelle Sollwertverstellung Gber KNX mit ~ DPT 9.001 x
+ \Ventil B Achtung:
Diese Art der Sollwertverstellung funktioniert nur mit ABE Gerdten,
+ Lifterausgang die das neue Master/Slave-Konzept unterstiitzen

+ Relaisausgang
Manuelle Lofterverstellung Gber KNX mit Q) DPT 5.001 DPT 5.010

= Sollwertverstellung Achtung:

Diese Art der Lofterverstellung funktioniert nur mit ABB Geraten,

Sollwertverstellung die das neue Master/Slave-Konzept unterstiitzen

+ Einganga Zuriicksetzen der manuellen Verstellung dber nein @ ia
KNX bei Empfang eines Basissollwerts :
+ Eingangb Zuriicksetzen der manuellen Verstellung dber nein (@ i
KNX bei Wechsel des Betriebsmodus ;
+ Eingang < Zuriicksetzen der manuellen Verstellung Gber nein (@ ia
KMNX dber Kommunikationsobjekt L
+ Eingangd _ . \
Display Mebenstelle zeigt an Q' abselut relativ

Abb. 53: Parameterfenster Sollwertverstellung
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7121

Analoges Raumbediengerat an physikalischen Gerateeingang a anschlieRen

Optionen:  nein
Jja

Mit diesem Parameter kann festgelegt werden, dass ein analoges Raumbediengerat zur Sollwert-
und Liftergeschwindigkeitsverstellung an das Gerat angeschlossen werden soll.

* nein: Kein Anschluss eines Analogen Raumbediengerats.
» ja: Es wird ein analoges Raumbediengerat an das Gerat angeschlossen.

@ Hinweis
Wird die Option ja gewahlt, kann die Sollwertverstellung des Gerats nicht mehr durch ein

KNX-Raumbediengerat erfolgen. Die Parameter zur Sollwertverstellung Giber KNX werden ausge-
blendet.

Befindet sich das Gerat im Reglermodus, wird die Sollwertverstellung des Bedienteils direkt an
den internen Regler weitergegeben. Die Kommunikationsobjekte Sollwertverstellung anfordern
(Master), Sollwert bestétigen (Master), Liifter manuell anfordern (Master), Lifter manuell
bestéatigen (Master), Liiftergeschwindigkeit anfordern (Master) und Liiftergeschwindigkeit
bestétigen (Master) werden ausgeblendet.

Der Eingang a des Gerats wird auf die Option analoges Raumbediengeréat parametriert. Dieser
Eingang kann dann nur noch zum Anschluss des Bediengerats verwendet werden.

Es werden die abhangigen Parameter Maximale Sollwerterh6hung und Maximale
Sollwertverringerung eingeblendet.

Im Aktormodus werden die Objekte Sollwertverstellung anfordern (Slave), Liifter manuell
anfordern (Slave) und Liiftergeschwindigkeit anfordern (Slave) eingeblendet.

Uber diese Kommunikationsobjekte ist die Ubertragung der manuellen Verstellung an den Regler
maoglich.

@ Hinweis

Die Kommunikationsobjekte zur Bestatigung werden nicht eingeblendet, da der Aktor die Bestati-
gung der Werte nicht auswerten kann. Achtung! Dies kann zu Unterschieden zwischen Bedienteil
und tatsachlich eingestelltem Sollwert/Liiftergeschwindigkeit flihren. Da es sich um ein analoges
Bedienteil handelt, ohne Mdglichkeit einen Wert zuriick an das Gerat zu geben, kdnnen Werte
eingestellt werden die der Regler nicht erlaubt.

Der einfachste Weg dies zu verhindern ist den Regler des Gerats zu verwenden, statt einen ex-
ternen Regler. Alternativ muss sichergestellt werden, dass Anderungen am Bedienteil immer im
Regler umgesetzt werden oder es muss akzeptiert werden, dass es Diskrepanzen zwischen tat-
sachlicher Liftergeschwindigkeit/ Sollwert und dem am Gerat eingestellten Werten gibt.
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71211

712111

@ Hinweis
Das Raumbediengerat verfligt neben der Verstellmdglichkeit fir den Temperatursollwert und die
Liftergeschwindigkeit auch Uber einen Temperatursensor zur Messung der Raumtemperatur.

Der Ausgang des Raumbediengerats fir die Sollwert- und Lifterverstellung (Klemme a) wird
hierbei an Eingang a des Gerats angeschlossen.

Der Anschluss ist nur an Eingang a des Gerats maoglich.

Es darf nur ein analoges Raumbediengerat an das Gerat angeschlossen werden. Ein paralleler
Anschluss von mehreren Geraten flhrt zu Fehlfunktionen in der Bedienung.

Das analoge Bediengerat ist auch ohne Anschluss der Temperaturmessung funktionsfahig.

Der Ausgang zur Temperaturmessung kann an jeden anderen Eingang des Gerats angeschlos-
sen werden. Dieser Eingang muss dann lediglich fir den richtigen Temperaturwert parametriert
werden:

*  Temperatursensortyp: NTC
* NTC-Typ: NTC 20 [0...+100 °C]

Es wird empfohlen hierflir den Eingang b des Gerats zu verwenden.

Neben der Variante mit Lifterverstellung, gibt es auch eine Variante des Raumbediengerats, das
nur Uber die Moglichkeit der Sollwertverstellung verflgt. Auch dieses Gerat kann angeschlossen
und verwendet werden.

Als Analoges Raumbediengerat stehen die folgenden Geratevarianten zur Auswahl:

* SAF/A 1.0.1-24 Raumtemperatur und Fan Coil Bedienelement
*  SAR/A 1.0.1-24 Raumtemperatur Bedienelement

Auswahl nein

ABHANGIGER PARAMETER

Max. manuelle Anhebung im Heizbetrieb Giber KNX

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn der Parameter Analoges Raumbediengerét an
physikalischen Gerateeingang a anschlielSen mit der Option nein parametriert wurde.
Optionen:  0...3...9

Dieser Parameter legt die maximale manuelle Anhebung des Sollwerts, tiber KNX, im Heizbetrieb
fest. Der Sollwert Heizen Komfort kann tber das Kommunikationsobjekt Sollwertverstellung
anfordern maximal um die hier eingestellte Temperatur angehoben werden.

(D Hinweis
Wird ein Wert, der groRer als der hier parametrierte Wert ist, empfangen, wird die maximal mogli-

che Anhebung tibernommen und die Anforderung auf dem Kommunikationsobjekt
Sollwertverstellung bestétigen mit diesem angepassten Wert auf KNX bereitgestellt.
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Parameter

7121.1.2

712113

712114

ABHANGIGER PARAMETER

Max. manuelle Absenkung im Heizbetrieb iiber KNX

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn der Parameter Analoges Raumbediengeréat an
physikalischen Geréteeingang a anschlie3en mit der Option nein parametriert wurde.

Optionen:  0...3...9

Dieser Parameter legt die maximale manuelle Absenkung des Sollwerts, Uber KNX, im Heizbetrieb
fest. Der Sollwert Heizen Komfort kann tGber das Kommunikationsobjekt Sollwertverstellung
anfordern maximal um die hier eingestellte Temperatur abgesenkt werden.

@ Hinweis

Wird ein Wert der kleiner als der hier parametrierte Wert ist empfangen, wird die maximal magli-
che Absenkung Gbernommen und die Anforderung auf dem Kommunikationsobjekt
Sollwertverstellung bestétigen mit diesem angepassten Wert bestatigt.

ABHANGIGER PARAMETER

Max. manuelle Anhebung im Kiihlbetrieb liber KNX

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn der Parameter Analoges Raumbediengerét an
physikalischen Geréteeingang a anschlie3en mit der Option nein parametriert wurde.

Optionen:  0...3...9

Dieser Parameter legt die maximale manuelle Anhebung des Sollwerts, tber KNX, im Kihlbetrieb
fest. Der Sollwert Kihlen Komfort kann tber das Kommunikationsobjekt Sollwertverstellung
anfordern maximal um die hier eingestellte Temperatur angehoben werden.

@ Hinweis

Wird ein Wert, der gréRer als der hier parametrierte Wert ist, empfangen, wird die maximal mogli-
che Anhebung tibernommen und die Anforderung auf dem Kommunikationsobjekt
Sollwertverstellung bestétigen mit diesem angepassten Wert auf KNX bereitgestellt.

ABHANGIGER PARAMETER

Max. manuelle Absenkung im Kiihlbetrieb liber KNX

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn der Parameter Analoges Raumbediengeréat an
physikalischen Geréteeingang a anschlie3en mit der Option nein parametriert wurde.
Optionen:  0...3...9

Dieser Parameter legt die maximale manuelle Absenkung des Sollwerts, Uber KNX, im Kihlbetrieb
fest. Der Sollwert Kiihlen Komfort kann tber das Kommunikationsobjekt Sollwertverstellung
anfordern maximal um die hier eingestellte Temperatur abgesenkt werden.

@ Hinweis

Wird ein Wert der kleiner als der hier parametrierte Wert ist empfangen, wird die maximal mégli-
che Absenkung Ubernommen und die Anforderung auf dem Kommunikationsobjekt
Sollwertverstellung bestétigen mit diesem angepassten Wert bestatigt.
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712115 ABHANGIGER PARAMETER

Manuelle Sollwerteinstellung tiber KNX mit

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn der Parameter Analoges Raumbediengeréat an
physikalischen Geréteeingang a anschlie3en mit der Option nein parametriert wurde.

Optionen:  DPT 6.010 (Z&hlimpulse)
DPT 9.001 (Temperaturwert absolut)
DPT 9.002 (Temperaturwert relativ)

Mit diesem Parameter kann der Datenpunkttyp festgelegt werden, tiber welchen, mit den Objekten
Sollwertverstellung anfordern und Sollwertverstellung bestétigen, eine Anpassung des Sollwerts
erfolgen kann.

* DPT 6.010 (Zéhlimpulse): Diese Option muss gewahlt werden, wenn altere Bediengerate von
ABB verwendet werden.

* DPT 9.001 (Temperaturwert absolut): Die Sollwertverstellung erfolgt als absoluter Temperatur-
wert. Zur Verstellung der Solltemperatur wird die neue gewiinschte Temperatur gesendet. Uber
das Kommunikationsobjekt Sollwertverstellung bestétigen wird die neue gultige Temperatur
ebenfalls als absoluter Temperaturwert gesendet.

* DPT 9.002 (Temperaturwert relativ): Die Sollwertverstellung erfolgt als relativer Temperatur-
wert. Es wird die Anderung der Solltemperatur (z. B. +2 °C) gesendet. Uber das Kommunikati-
onsobjekt Sollwertverstellung bestétigen wird die neue gliltige Temperatur ebenfalls als relati-
ver Temperaturwert bestatigt.

@ Hinweis

Die Temperaturverstellung per DPT 9.001 und DPT 9.002 funktioniert nicht mit ABB-Geraten al-
terer Bauart, welche noch nicht die aktuellste Version des Master/Slave Konzepts haben. Fir die
Gerate muss der DPT 6.010 verwendet werden, was zur Folge hat, dass die Sollwertverstellung
nicht auch von anderen Geraten, wie beispielsweilde einer Visualisierung, mitgelesen werden
kdnnen.

Um anderen Geraten die aktuelle Solltemperatur mitzuteilen, bzw. diese auf anderen Geraten an-
zuzeigen, muss die Temperatur Uber das Kommunikationsobjekt Aktueller Sollwert ausgelesen
werden.

Um eine Sollwertverstellung mit einem Raumbediengerat durchzufuhren, muss gepruft werden,
welches Format der Sollwertverstellung dieses Gerat unterstitzt.

Es besteht auch die Mdglichkeit, dem Gerat tiber das Kommunikationsobjekt Basissollwert oder
das Kommunikationsobjekt Sollwert Heizen Komfort bzw. Sollwert Kiihlen Komfort eine Sollwer-
tanderung mitzuteilen. Diese wird dann ebenfalls als neuer Sollwert angenommen und hierauf
geregelt.

Achtung! Es ist hierbei zu beachten, dass eine Anderung des Basissollwerts auch die Tempera-
turen fur Standby und Economy verschiebt. Dies kann verhindert werden, wenn, statt einer relati-
ven, die absolute Sollwertverstellung (Sollwertmanager — Sollwertfestlegung und -verstellung)
verwendet wird. Bei beiden Varianten der Sollwertverstellung werden jedoch die hier parametrier-
ten Grenzen zur maximalen Sollwertanhebung und -absenkung nicht langer beachtet.
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Parameter

712.1.1.6

712117

ABHANGIGER PARAMETER

Manuelle Liifterverstellung iiber KNX mit

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn der Parameter Analoges Raumbediengeréat an
physikalischen Geréteeingang a anschlie3en mit der Option nein parametriert wurde.

Optionen:  DPT 5.001 (Prozentwert)
DPT 5.010 (Zahlimpulse)

Mit diesem Parameter kann der Datenpunkttyp festgelegt werden, tGber welchen, mit den Objekten
Liiftergeschwindigkeit anfordern und Liiftergeschwindigkeit bestétigen, eine Anpassung der Lifter-
geschwindigkeit erfolgen kann.

» DPT 5.001 (Prozentwert): Bei Auswahl dieses DPT wird die Lifterverstellung als 0...100 %-
Wert Ubertragen. Zur Anpassung der Luftergeschwindigkeit wird hierzu einfach der neue ge-
wilnschte Wert als Prozentwert gesendet.

» DPT 5.010 (Zahlimpulse): Diese Option muss gewahlt werden, wenn altere Bediengerate von
ABB verwendet werden, welche noch nicht tber die aktuellste Version des Master/Slave-Kon-
zepts verfiigen. Nur dann ist sichergestellt, dass die Kommunikation zwischen Master und Sla-
ve funktioniert. Bei dieser Option wird die Lifterverstellung in Form eines proprietaren Werts
Ubertragen.

@ Hinweis

Die Lifterverstellung per DPT 5.001 funktioniert nicht mit ABB-Geraten alterer Bauart, welche
noch nicht die aktuellste Version des Master/Slave Konzepts haben. Fir die Gerate muss der
DPT 5.010 verwendet werden, was zur Folge hat, dass die Sollwertverstellung nicht auch von an-
deren Geraten, wie beispielsweilde einer Visualisierung, mitgelesen werden kénnen.

Um anderen Geraten die aktuelle Liftergeschwindigkeit mitzuteilen bzw. diese auf anderen Ge-
raten anzuzeigen, muss die Geschwindigkeit Uber das Kommunikationsobjekt Status
Liftergeschwindigkeit ausgelesen werden.

Uber das Kommunikationsobjekt Schalten Liiftergeschwindigkeit ist auch jederzeit die Verstel-
lung der Liftergeschwindigkeit mdglich.

ABHANGIGER PARAMETER

Zuruicksetzen der manuellen Verstellung Giber KNX bei Empfang eines Basissollwerts

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn der Parameter Analoges Raumbediengerét an
physikalischen Geréteeingang a anschlie3en mit der Option nein parametriert wurde.

Optionen:  nein
la

Wurde im Parameter die Option ja gewahlt, wird bei Empfang eines Wertes Uber das Kommunika-
tionsobjekt Basissollwert die manuelle Verstellung des Sollwerts zuriickgesetzt.

Wurde im Parameter die Option nein gewahlt, wird bei Empfang eines Wertes Uber das Kommuni-
kationsobjekt Basissollwert die manuelle Verstellung zu dem neuen Sollwert hinzugerechnet.
Beispiel:

Alter Basissollwert 21 °C + manuelle Verstellung 1,5 °C = 22,5 °C. Kommunikationsobjekt emp-
fangt einen neuen Basissollwert von 18 °C zzgl. alter manueller Verstellung 1,5 °C = 19,5 °C.
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Parameter

7121.1.8

7121.1.9

ABHANGIGER PARAMETER

Zuriicksetzen der manuellen Verstellung iiber KNX bei Wechsel des Betriebsmodus

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn der Parameter Analoges Raumbediengeréat an
physikalischen Geréteeingang a anschlie3en mit der Option nein parametriert wurde.

Optionen:  nein
la
* nein: Wechselt das Gerat in einen neuen Betriebsmodus, wird bei aktiviertem Parameter die

manuelle Verstellung geléscht und die parametrierte Solltemperatur des Betriebsmodus plus ei-
ne eventuelle Verschiebung Uber das Basis-Sollwert-Kommunikationsobjekt GUbernommen.

Beispiel:

Komforttemperatur 21 °C zzgl. manueller Verstellung 1,5 °C = 22,5 °C. Wechsel in Eco mit para-
metrierter Temperatur 17 °C. Das Gerat regelt auf 17 °C, da die manuelle Verstellung geléscht
wird.

» ja: Bei deaktiviertem Parameter wird die manuelle Sollwertverstellung auf den neuen Betriebs-
modus mit angerechnet.

Beispiel:

Komforttemperatur 21 °C zzgl. manueller Verstellung 1,5 °C = 22,5 °C. Wechsel in Eco mit para-
metrierter Temperatur 17 °C. regelt das Gerat auf 18,5 °C, da die manuelle Verstellung mit hinzu-
gerechnet wird.

ABHANGIGER PARAMETER

Zuriicksetzen der manuellen Verstellung liber KNX iiber Kommunikationsobjekt

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn der Parameter Analoges Raumbediengerét an
physikalischen Geréteeingang a anschliel3en mit der Option nein parametriert wurde.
Optionen:  nein

Ia
Bei Aktivierung kann Gber das Kommunikationsobjekt Riicksetzen manuelle Sollwertverstellung die
manuelle Verstellung jederzeit geléscht werden.

Bei Wahl der Option nein wird das Kommunikationsobjekt Riicksetzen manuelle
Sollwertverstellung ausgeblendet und ein Ricksetzen der manuellen Sollwertverstellung Uber
Kommunikationsobjekt ist nicht mehr mdglich.

Beispiel:

Zurlcksetzen der manuellen Verstellung aller in einem Biirogebaude befindlichen Gerate durch
einen Zeitplan im System.
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Parameter

712.1.1.10

712.1.2

7.12.1.21

712.1.2.2

ABHANGIGER PARAMETER

Display Nebenstelle zeigt an

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn der Parameter Analoges Raumbediengeréat an
physikalischen Geréteeingang a anschlie3en mit der Option nein parametriert wurde.

Optionen:  absolut
relativ

Mit diesem Parameter wird eingestellt, ob das Display einer verwendeten Nebenstelle den Sollwert
absolut oder relativ anzeigt.

Auswabhl ja

ABHANGIGER PARAMETER

Maximale Sollwerterhohung

Optionen: 0...3...5

Mit diesem Parameter wird die maximale Verstellmoglichkeit des analogen Bediengerats zur Erho-
hung der Solltemperatur im Komfortmodus festgelegt. Der fir Komfort festgelegte Wert kann maxi-
mal um den hier eingestellten Wert erhdht werden.

@ Hinweis

Ausgehend von der Mittelstellung des Temperaturverstellrads des analogen Bedienteils, teilt sich
die hier einstellbare Verstellung bis zum rechten Anschlag des Drehrads auf. Steht das Drehrad
also ganz rechts am Anschlag, gilt die maximale erlaubte Erhdhung (z. B. 3 K).

ABHANGIGER PARAMETER

Maximale Sollwertverringerung

Optionen: 0...3...5

Mit diesem Parameter wird die maximale Verstellmoglichkeit des analogen Bediengerats zur Ver-
ringerung der Solltemperatur im Komfortmodus festgelegt. Der fur Komfort festgelegte Wert kann
maximal um den hier eingestellten Wert verringert werden.

@ Hinweis

Ausgehend von der Mittelstellung des Temperaturverstellrads, des analogen Bedienteils, teilt
sich die hier einstellbare Verstellung bis zum linken Anschlag des Drehrads auf. Steht das
Drehrad also ganz links am Anschlag so gilt die maximale erlaubte Verringerung (z. B. 3 K).
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713 Parameterfenster Eingang x

®

Hinweis

Im Folgenden werden die Einstellmdglichkeiten der Eingange a...d anhand des Eingangs a er-
[Autert.

Die Einstellmdglichkeiten sind fur alle Eingange gleich.

®

Hinweis

Wenn Eingang a zum Anschluss eines analogen Raumbediengerats verwendet wird, muss der
Eingang auf der Parameterseite Sollwertverstellung parametriert werden.

Allgemein

danuelle Bedienung
Applikation
Temperaturregler
Sollwertmanager
Uberwachung und Sicherheit
Wentil A
Ventil B
Lifterausgang
Relaisausgang
Sollwertverstellung
Eingang a

Eingang a
Eingang b
Eingang ¢

Eingang d

Eingang

7.13.1

Abb. 54: Parametereingang x

Eingang
Optionen:

gesperrt
Fensterkontakt
Taupunktsensor
Fillstandsensor
Temperatursensor
Binéarsignaleingang

analoges Raumbediengerét

deaktiviert -

Mit diesem Parameter wird die Betriebsart des Eingangs eingestellt. Je nach Auswahl werden ab-
hangige Parameter eingeblendet.
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7.13.11

713111

713.1.1.2

Fensterkontakt

Bei Auswahl der Option Fensterkontakt wird der Eingang dazu verwendet, einen potentialfreien
Kontakt zur Uberwachung des Offnungs-/SchlieRzustand des Fensters anzuschlieen. Wurde auf
der Seite Anwendungsparameter im Parameter Fensterkontakt die Option (iber physikalischen Ge-
réteeingang gewahlt, wird der Status dieses Eingangs in die Raumtemperaturregelung mit einbe-
zogen. Wurde diese Auswahl nicht getroffen, wird der Wert des Eingangs nur auf den Bus gesen-
det, ohne dass eine Beachtung im Regler stattfindet.

@ Hinweis

Werden mehrere Eingange mit dieser Option parametriert und findet eine Auswertung im Regler
statt, werden alle Eingange intern ODER-verknupft. Das bedeutet, dass, solange einer der Kon-
takte offen ist, der Regler dies so betrachtet, wie wenn alle Eingange geoffnet waren. Erst wenn
alle Kontakte den Zustand Fenster geschlossen melden, wertet der Regler dies als Fenster ge-
schlossen.

@ Hinweis

Nach Busspannungswiederkehr, Download und ETS-Reset werden die Eingange abgefragt und
nach Ende der Sende- und Schaltverzogerung der aktuelle Zustand auf den Bus gesendet.

ABHANGIGER PARAMETER

Fenster offen wenn

Optionen:  Kontakt offen
Kontakt geschlossen

Dieser Parameter legt fest, ob es sich bei dem an den Eingang angeschlossenen Kontakt um
einen SchlieRer oder Offner handelt.

» Kontakt offen: Das Fenster gilt als offen, wenn der Kontakt gedtffnet ist.
* Kontakt geschlossen: Das Fenster gilt als offen, wenn der Kontakt geschlossen ist.

ABHANGIGER PARAMETER

Statuswert senden

Optionen:  bei Anderung
bei Anderung und zyklisch
. bei/}nderung: Der Wert wird nur bei Anderung__gesendet.
» bei Anderung und zyklisch: Der Wert wird bei Anderung sowie zyklisch gesendet. Der abhangi-
ge Parameter Zyklisches Senden des Eingangsstatus wird aktiviert.
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7.13.1.1.21

7.13.1.2

7.13.1.21

7.13.1.2.2

ABHANGIGER PARAMETER

Zyklisches Senden des Eingangsstatus

Optionen:  00:00:30...18:12:15

Taupunktsensor

Bei Auswahl der Option Taupunktsensor wird der Eingang dazu verwendet, um einen potentialfrei-
en Kontakt zur Taupunktiiberwachung anzuschlieRen. Wurde auf der Seite Anwendungsparameter
im Parameter Taupunktsensor die Option dber physikalischen Gerateeingang gewahlt, wird der
Status dieses Eingangs in die Raumtemperaturregelung mit einbezogen. Wurde diese Auswabhl
nicht getroffen, wird der Wert des Eingangs nur auf den Bus gesendet, ohne dass eine Beachtung
im Regler stattfindet.

@ Hinweis

Werden mehrere Eingange mit dieser Option parametriert und findet eine Auswertung im Regler
statt, werden alle Eingange intern ODER-verkntipft. Das bedeutet, dass solange einer der Kon-
takt offen ist, der Regler dies so betrachtet, wie wenn alle Eingange gedffnet waren. Erst wenn
alle Kontakt den Zustand kein Taupunktalarm melden, wertet der Regler dies als kein Taupunkt-
alarm.

(D Hinweis

Nach Busspannungswiederkehr, Download und ETS-Reset werden die Eingange abgefragt und
nach Ende der Sende- und Schaltverzégerung der aktuelle Zustand auf den Bus gesendet.

ABHANGIGER PARAMETER

Taupunkt erreicht wenn

Optionen:  Kontakt offen
Kontakt geschlossen

Mit diesem Parameter wird das Verhalten des Eingangs definiert, wann der Taupunkt als erreicht
bzw. wann er als nicht erreicht ausgewertet werden soll. Es kann hiermit eingestellt werden, ob es
sich bei dem Taupunktsensor um einen Offner oder Schlie3er handelt.

» Kontakt offen: Der Taupunkt gilt als erreicht, wenn der Kontakt gedffnet ist.
» Kontakt geschlossen: Der Taupunkt gilt als erreicht, wenn der Kontakt geschlossen ist.

ABHANGIGER PARAMETER

Statuswert senden

Optionen:  bei Anderung
bei Anderung und zyklisch

. bei/}nderung: Der Wert wird nur bei Anderung__gesendet.
» bei Anderung und zyklisch: Der Wert wird bei Anderung sowie zyklisch gesendet. Der abhangi-
ge Parameter Zyklisches Senden des Eingangsstatus wird aktiviert.
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71313

7.13.1.31

7.13.1.3.2

Filillstandsensor

Bei Auswahl der Option Flillstandssensor wird der Eingang dazu verwendet, einen potentialfreien
Kontakt zur Fullstandsiiberwachung einer Kondensatauffangwanne anzuschlieRen. Wurde auf der
Seite Anwendungsparameter im Parameter Fiillstandssensor die Option ber physikalischen Geré-
teeingang gewahlt, wird der Status dieses Eingangs in die Raumtemperaturregelung mit einbezo-
gen. Wurde diese Auswahl nicht getroffen, wird der Wert des Eingangs nur auf den Bus gesendet,
ohne dass eine Beachtung im Regler stattfindet.

@ Hinweis

Werden mehrere Eingange mit dieser Option parametriert und findet eine Auswertung im Regler
statt, werden alle Eingange intern ODER-verknuipft. Das bedeutet, dass solange einer der Kon-
takt offen ist, der Regler dies so betrachtet, wie wenn alle Eingange gedffnet waren. Erst wenn
alle Kontakte den Zustand kein Fullstandsalarm melden, wertet der Regler dies als kein Fiill-
standsalarm.

@ Hinweis

Nach Busspannungswiederkehr, Download und ETS-Reset werden die Eingange abgefragt und
nach Ende der Sende- und Schaltverzogerung der aktuelle Zustand auf den Bus gesendet.

ABHANGIGER PARAMETER

Fiillstand erreicht wenn

Optionen:  Kontakt offen
Kontakt geschlossen

Mit diesem Parameter wird das Verhalten des Eingangs definiert, wann der Fullstand als erreicht
bzw. wann er als nicht erreicht ausgewertet werden soll. Es kann hiermit eingestellt werden, ob es
sich bei dem Flllstandsensor um einen Offner oder SchlieRer handelt.

* Kontakt offen: Der Fullstand gilt als erreicht, wenn der Kontakt gedffnet ist.
* Kontakt geschlossen: Der Flllstand gilt als erreicht, wenn der Kontakt geschlossen ist.

ABHANGIGER PARAMETER

Statuswert senden

Optionen:  bei Anderung
bei Anderung und zyklisch

. bei/}nderung: Der Wert wird nur bei Anderung__gesendet.
» bei Anderung und zyklisch: Der Wert wird bei Anderung sowie zyklisch gesendet. Der abhangi-
ge Parameter Zyklisches Senden des Eingangsstatus wird aktiviert.
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71314

7.13.1.41

Temperatursensor

Bei Auswahl der Option Temperatursensor wird der Eingang zur Temperaturmessung verwendet.
Diese kann zur Erfassung der Raumtemperatur, aber auch zur Erfassung eines Temperaturlimitie-
rungswert verwendet werden.

Wurde auf der Seite Anwendungsparameter im Parameter Temperatureingang die Option liber
physikalischen Gerateeingang gewabhlt, wird der Status dieses Eingangs in die Raumtemperaturre-
gelung mit einbezogen. Wurde diese Auswahl nicht getroffen, wird der Wert des Eingangs nur auf
den Bus gesendet, ohne dass eine Beachtung im Regler stattfindet.

Wurde in den Parameterfenstern Heizstufe, Zusatzstufe Heizen, Kiihlstufe und Zusatzstufe Kiihlen
der Parameter Aktivierung Begrenzungstemperatur mit ja und der Parameter Eingang fir
Temperaturbegrenzungssensor mit Eingang a gewahlt, wird der hier gemessene Wert des Tempe-
ratursensors nur fur die Temperaturlimitierung verwendet, kann aber nicht mehr fir die Messung
der Raumtemperatur verwendet werden.

Die Ausgabe des Temperaturwerts erfolgt Uber das 2-Byte-Kommunikationsobjekt Eingang x —
Temperatur. Zusatzlich kann festgestellt werden, ob ein Fehler am Eingang vorliegt, z. B. ein Kurz-
schluss oder ein Leitungsbruch. Dies wird durch das Unterschreiten eines Widerstands von

50 Ohm oder einem Uberschreiten des Widerstands von 100 kOhm festgestellt.

Wenn ein Fehler vorliegt, wird dieser Uber das 1-Bit-Kommunikationsobjekt Eingang a —
Eingangsfehler. Dieses wechselt im Fall eines Fehlers den Zustand von 0 zu 1. Beide Kommunika-
tionsobjekte werden, je nach dem im Parameter Statuswerte senden parametrierten Verhalten, ge-
sendet.

@ Hinweis

Werden mehrere Eingange mit dieser Option parametriert und findet eine Auswertung im Regler
statt, wird Uber alle Temperatureingange ein Mittelwert gebildet. Ausgenommen sind hiervon die
Temperatureingange, die als Temperaturlimitierungssensor verwendet werden.

@ Hinweis

Nach Busspannungswiederkehr, Download und ETS-Reset werden die Eingange abgefragt und
nach Ende der Sende- und Schaltverzégerung der aktuelle Zustand auf den Bus gesendet.

ABHANGIGER PARAMETER

Temperatursensortyp

Optionen:  PT1000 [-30...+110°C]
PT100 [-30...+110°C]
NTC
KTY [-15...+110]
NI1000 - 01 [-30...+110°C]
NI1000 - 02 [-30...+110°C]

In diesem Parameter wird der Typ des angeschlossenen Temperatursensors ausgewahlt. Die
technischen Daten des Sensors sind dem Datenblatt zu entnehmen. In Klammern hinter dem Sen-
sor ist der mit diesem Sensortyp messbare Bereich angegeben.

» NTC: Wird dieser Sensortypen ausgewahlt, erscheint das abhangige Parameterfenster NTC
Typ, um den NTC Subtyp auszuwahlen.

* KTY: Wird dieser Sensortypen ausgewahlt, erscheint das abhangige Parameterfenster KTY
Typ, um den KTY Subtyp auszuwahlen:
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7131411 ABHANGIGER PARAMETER

NTC Typ

Optionen: NTC10-01 [-15...+100°C]
NTC10-02 [-15...+100°C]
NTC10-03 [-15...+100°C]
NTC20 [0...+100°C]

Der Parameter erlaubt die Auswahl des angeschlossenen NTC Sensortyps. Ein NTC10 Sensor hat
bei 25 °C einen Widerstandswert von 10 kOhm. Ein NTC 20 hat einen Widerstandswert von

20 kOhm. Der Unterschied zwischen den einzelnen Typen liegt im weiteren Verlauf der Wider-
standkurven.

7.13.1.4.1.2 ABHANGIGER PARAMETER

KTY Typ

Optionen: KT 100/110/130
KT 210/ 230
KTY 10-5/11-5/13-5
KTY 10-6/10-62/11-6/13-6/16-6 / 19-6
KTY 10-7/11-7/13-7
KTY 21-5/23-5
KTY 21-6/ 23-6
KTY 21-7/23-7
KTY 81-110/81-120/ 81-150
KTY 82-110/82-120/ 82-150
KTY 81-121/82-121
KTY 81-122/82-122
KTY 81-151/82-151
KTY 81-152/82-152
KTY 81-210/81-220/ 81-250
KTY 82-210/ 82-220 / 82-250
KTY 81-221/82-221
KTY 81-222 / 82-222
KTY 81-251/ 82-251
KTY 81-252 / 82-252
KTY 83-110/83-120/ 83-150
KTY 83-121
KTY 83-122
KTY 83-151
benutzerdefiniert

Dieser Parameter dient zur Auswahl eines vordefinierten KTY-Sensors.

» benutzerdefiniert. Die abhangigen Parameter Widerstand in Ohm bei -20...+120 °C werden ein-
geblendet.

@ Hinweis

Sollte ein KTY-Sensor verwendet werden, der nicht in dieser Liste aufgeflhrt ist, kann Uber die
Option benutzerdefiniert dessen Kennlinie eingetragen werden

Fir die einwandfreie Funktion des Analogeingangs in Bezug auf die benutzerdefinierte Eingabe,
mussen die Widerstandswerte, wie in den voreingestellten Werten sichtbar, ansteigend sein.

Eine falsche Eingabe fuhrt zu unrealistischen Ausgabewerten.
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7.13.1.4.1.21

7131413

7.13.1.4.2

ABHANGIGER PARAMETER

Widerstand in Ohm bei —20...+120 °C

Optionen:  650...4.600

Uber diese 8 Parameter kann eine Widerstandskennlinie eingegeben werden. Die Daten finden
Sie in den technischen Unterlagen des Sensorherstellers.

ABHANGIGER PARAMETER

Filter

Optionen:  inaktiv
niedrig (gleitender Mittelwert liber 30 Sekunden)
mittel (gleitender Mittelwert iiber 60 Sekunden)
hoch (gleitender Mittelwert liber 120 Sekunden)

Dieser Parameter dient zum Einstellen eines Filters (gleitender Mittelwertfilter). Damit kann der
Ausgabewert als Mittelwert Gber drei verschiedene Optionen eingestellt werden.

* inaktiv: Filter ist nicht aktiv

* niedrig: gleitender Mittelwert Gber 30 Sekunden
» mittel: gleitender Mittelwert Gber 60 Sekunden
» hoch: gleitender Mittelwert Giber 120 Sekunden

@ Hinweis

Bei Verwendung des Filters wird der Ausgabewert Gber den Mittelwert "geglattet" und steht zur
weiteren Bearbeitung zur Verfigung. Der Filter hat somit unmittelbare Auswirkungen auf die
Schwellwerte und Berechnungswerte. Je hdher der Filtergrad, desto héher die Glattung. Das be-
deutet, die Anderungen des Ausgabewerts werden langsamer.

Beispiel: Bei einer sprunghaften Anderung des Sensorsignals mit der Einstellung mittel, dauert es
30 Sekunden bis der Ausgabewert eingelaufen ist.

ABHANGIGER PARAMETER
Temperaturoffset
Optionen: -10,0...00,0...+10,0

Mit diesem Parameter kann zur erfassten Temperatur noch zusatzlich ein Offset von maximal
110 °C addiert werden.
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7.13.1.4.3 ABHANGIGER PARAMETER

Leitungsfehlerkompensation

Optionen:  keine
liber Leitungsléange
liber Leitungswiderstand

» Uber Leitungslédnge: Die Leitungsfehlerkompensation erfolgt Gber die Angabe der Daten zu Lei-
tungslange.

@ Hinweis

Die Leitungsfehlerkompensation tber die Leitungslange ist nur fir Leitungen mit Kupferleitern
verwendbar.

» Uber Leitungswiderstand: Die Leitungsfehlerkompensation erfolgt Uber die Angabe des Werts
des Leitungswiderstands.

7.13.1.4.31 ABHANGIGER PARAMETER

Lange der Leitung, einfache Strecke

01,0...10,0...100,0

Einstellen der einfachen Leitungsldnge des angeschlossenen Temperatursensors.
@ Hinweis

Die maximale Leitungsléange zwischen Sensor und Gerateeingang betragt 100 m.

7.13.1.4.3.2 ABHANGIGER PARAMETER

Querschnitt des Leiters, Wert * 0,01 mm*2

Optionen:  1...100...150

@ Hinweis
Die Option 750 entspricht einem Leiterquerschnitt von 1,5 mm?2.

Uber diesen Parameter wird der Querschnitt des Leiters eingetragen, an dem der Temperatursen-
sor angeschlossen ist.

7.13.1.4.3.3 ABHANGIGER PARAMETER

Leitungswiderstand in Milliohm [Summe aus Hin- und Riickleiter]

Optionen:  0...500...10.000

Mit diesem Parameter wird die Hohe des Leitungswiderstandes des angeschlossenen Temperatur-
sensors eingestellt.

@ Hinweis

Um den Leitungswiderstand korrekt zu messen, missen die Adern am Leitungsende kurzge-
schlossen sein und durfen nicht mit dem Analogeingang verbunden sein.
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713.1.4.4

7.13.1.4.5

ABHANGIGER PARAMETER

Filter

Optionen: inaktiv
niedrig (gleitender Mittelwert liber 30 Sekunden)
mittel (gleitender Mittelwert iiber 60 Sekunden)
hoch (gleitender Mittelwert liber 120 Sekunden)

Dieser Parameter dient zum Einstellen eines Filters (gleitender Mittelwertfilter). Damit kann der
Ausgabewert als Mittelwert Gber drei verschiedene Optionen eingestellt werden.

* inaktiv: Filter ist nicht aktiv

* niedrig: gleitender Mittelwert Gber 30 Sekunden
» mittel: gleitender Mittelwert Gber 60 Sekunden
* hoch: gleitender Mittelwert (iber 120 Sekunden

@ Hinweis

Bei Verwendung des Filters wird der Ausgabewert tGber den Mittelwert "geglattet" und steht zur
weiteren Bearbeitung zur Verfigung. Der Filter hat somit unmittelbare Auswirkungen auf die
Schwellwerte und Berechnungswerte. Je hoher der Filtergrad, desto hoher die Glattung. Das be-
deutet, die Anderungen des Ausgabewerts werden langsamer.

Beispiel: Bei einer sprunghaften Anderung des Sensorsignals mit der Einstellung mittel, dauert es
30 Sekunden bis der Ausgabewert eingelaufen ist.

ABHANGIGER PARAMETER

Temperaturwert senden

Optionen:  bei Anderung
zyklisch
bei Anderung und zyklisch
bei Anforderung
bei Anderung und auf Anforderung
bei Anforderung und zyklisch
bei Anderung, Anforderung und zyklisch

Uber diesen Parameter wird festgelegt, wie der Ausgabewert gesendet werden soll.

bei Anderung: Der Ausgabewert wird bei Anderung gesendet.

zyklisch: Der Ausgabewert wird zyklisch gesendet.

bei Anderung und zyklisch: Der Ausgabewert wird bei Anderung und zyklisch gesendet.

auf Anforderung: Der Ausgabewert wird auf Anforderung gesendet.

bei Anderung und auf Anforderung: Der Ausgabewert wird bei Anderung und Anforderung ge-
sendet.

» bei Anforderung und zyklisch: Der Ausgabewert wird bei Anforderung und zyklisch gesendet
 bei Anderung, Anforderung und zyklisch: Der Ausgabewert wird bei Anderung, Anforderung und
zyklisch gesendet.

Das Senden auf Anforderung erfolgt bei Empfang eines Werts auf das Kommunikationsobjekt
Allgemein — Statuswerte anfordern.
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7.13.1.4.51

7.13.1.4.5.2

7.13.1.5

7.13.1.51

7.13.1.5.1.1

ABHANGIGER PARAMETER

Wert wird gesendet ab einer Anderung von

Dieser Parameter wird angezeigt, wenn im Parameter Temperaturwert senden eine Option mit
dem Bestandteil bei Anderung gewahlt wurde.

Optionen:  00,2...01,0...10,0

Uber diesen Parameter wird festgelegt, ab welcher Temperaturéanderung der Ausgabewert gesen-
det werden soll.

ABHANGIGER PARAMETER

Alle

Dieser Parameter wird angezeigt, wenn im Parameter Temperaturwert senden eine Option mit
dem Bestandteil zyklisch gewahlt wurde.

Optionen:  00:00:30...18:12:15

Mit diesem zusatzlichen Parameter wird das Intervall, in dem zyklisch gesendet werden soll, einge-
stellt.

Binarsignaleingang

ABHANGIGER PARAMETER

Maximale Totzeit

Die maximale Totzeit betragt 200 ms.

Die maximale Totzeit verhindert ungewolltes, mehrfaches Betatigen des Eingangs, z. B. durch
Prellen des Kontakts.

Was ist die maximale Totzeit

Eine Flankendnderung am Eingang wird maximal mit 200 ms Totzeit (Verzégerung) ausgewertet.
Diese Zeit kann von 0 ms bis 200 ms variieren.

@ Hinweis
Es ist keine weitere Entprellung mdglich.
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7.13.1.5.1.2 Beispiel: Maximale Totzeit von Eingangssignal zu erkannter Flanke
Eingangssignal
e . e >
erkannte Flanke J —£
Abb. 55: Maximale Totzeit von Eingangssignal zu erkannter Flanke
Nach Erkennung einer Flanke am Eingang werden fir die maximale Totzeit T, weitere Flanken
ignoriert.
7.13.1.5.2 ABHANGIGER PARAMETER

Unterscheidung zwischen kurzer und langer Betéatigung

Optionen:  nein
Jja
Mit diesem Parameter wird eingestellt, ob der Eingang zwischen kurzer und langer Betatigung un-
terscheidet.
« ja: Nach Offnen/SchlieRen des Kontakts wird zunéchst gewartet, ob eine lange oder kurze Be-
tatigung vorliegt. Anschlielend wird eine mogliche Reaktion ausgelost.
Die folgende Zeichnung verdeutlicht die Funktion:

Ohne Mit
Unterscheidung Unterscheidung
kurz/lang kurz/lang
. : T
ingangssignal L
mogliche Reaktion auf mogliche Reaktion auf
das Eingangssignal das Eingangssignal

Abb. 56: Unterscheidung kurze/lange Betéatigung

@ Hinweis
T, ist die Zeitdauer, ab der eine lange Betatigung erkannt wird.
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7.13.1.5.21

Auswahl nein

Ist die Option nein beim Parameter Unterscheidung zwischen kurzer und langer Betétigung ge-
wahlt, erscheinen folgende Parameter:

Abb.

®

Allgemein
Manuelle Bedienung
Applikation
Temperaturregler
Soliwertmanager
Uberwachung und Sicherheit
Ventil A
Ventil B
Lifterausgang
Relaisausgang
Sollwertverstellung
Eingang a

Eingang a
Eingang b
Eingang c
Eingang d

57: Auswahl nein

Hinweis

Eingang

Maximale Totzeit: 200ms

Unterscheidung zwischen langer und kurzer

Betitigung

(ffnen der Kontakte: Event 0

SchlieBen der Kontakte: Event 1

Mindestsignaldauer aktivieren

Kommunikationsobjelt"Sperren Eingang a" 1

Bit

Reaktion bei Ereignis 0
Reaktion bei Ereignis 1
Interne Verbindung

Statuswert senden

Eingang abfragen nach Download, ETS-Reset

und Busspannungswiederkehr

Offnen des Kontakts -> Ereignis 0

SchlieRen des Kontakts -> Ereignis 1

Binarsignaleingang -
2 nein ja

D nein ja

Q nein 2

keine Flankenauswertung >
keine Flankenauswertung o
Q nein Relaisausgang

Q' bei Anderung bei Anderung und zyklisch

nein O ja
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7.13.1.5.211

7.13.1.5.21.2

7.13.1.5.2.1.3

7.13.1.5.21.4

ABHANGIGER PARAMETER

Mindestsignaldauer aktivieren

Optionen:  nein
Jja

ABHANGIGER PARAMETER

Beim Offnen des Kontakts

Optionen:  00,0...01,0...100,0

ABHANGIGER PARAMETER

Beim SchlieBRen des Kontakts

Optionen:  00,0...01,0...100,0

Was ist die Mindestsignaldauer?

Im Gegensatz zur maximalen Totzeit, wird ein Telegramm erst nach Ablauf der Mindestsignaldau-

er gesendet.
Die Funktion im Einzelnen:

Wird am Eingang eine Flanke erkannt, beginnt die Mindestsignaldauer. Zu diesem Zeitpunkt wird
kein Telegramm auf den Bus gesendet. Innerhalb der Mindestsignaldauer wird das Signal am Ein-
gang beobachtet. Tritt wahrend der Mindestsignaldauer eine weitere Flanke am Eingang auf, wird
dies als neue Betatigung interpretiert und die Mindestsignaldauer startet neu. Tritt nach Beginn der
Mindestsignaldauer am Eingang kein weiterer Flankenwechsel auf, wird nach Ablauf der Mindest-

signaldauer ein Telegramm auf den Bus gesendet.
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Parameter
7.13.1.5.2.1.5 Beispiel: Mindestsignaldauer von Eingangssignal zu erkannter Flanke
Eingangssignal
e L »
‘ T, T,
erkannte Flanke J —£
Abb. 58: Mindestsignaldauer von Eingangssignal zu erkannter Flanke
Nur in zwei Fallen treten nach einem Flankenwechsel keine weiteren Flankenwechsel innerhalb
der Mindestsignaldauer T,, auf. Daher werden nur diese beiden als glltig erkannt.
@® Hinweis
Die Mindestsignaldauer wird nach einem Download und/oder einem ETS-Reset nicht bertcksich-
tigt.
@ Hinweis
Nach einer Busspannungswiederkehr startet die Mindestsignaldauer sobald die Eingénge abge-
fragt werden kénnen. Bei Ablauf der Sende- und Schaltverzégerung wird der dann aktuelle Zu-
stand auf den Bus gesendet.
7.13.1.5.2.1.6 ABHANGIGER PARAMETER
Mindestsignaldauer aktivieren
Optionen:  nein
Jja
7.13.1.5.2.2 Auswabhl ja

Ist im Parameter Unterscheidung zwischen kurzer und langer Betatigung die Option ja gewabhlt, er-

scheinen folgende Parameter:
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7.13.1.5.2.21

7.13.1.5.2.2.2

Allgemein Eingang

Maximale Totzeit: 200ms
+ Manuelle Badienung

Unterscheidung zwischen langer und kurzer

Betdtigun
+ Applikation et

Kurze Betdtigung: Event 0

+  Uberwachung und Sicherheit g Begung: bent:)

Eingang ist bei Betatigung

Bindrsignaleingang -

nein Q) ja

Kontakt offen ' © Kontakt geschlossen

+  Ventil A
Lange Betitigung ab 010 5
+ Ventil B
Kommunikationsobjekt"Sperren Eingang a® 1 - -
+ Lifterausgang Bit B s
& Gliinarnang Reakticn bei Ereignis 0 keine Flankenauswertung x
Reakticn bei Ereignis 1 keine Flankenauswertung '
+ Sollwertverstellung
Interne Verbindung QO nein Relaisausgang
= Einganga = R .
Statuswert senden Q' bei Anderung bei Anderung und zyklisch
Eingang a Eingang abfragen nach Download, ETS-Resat nein @ ja
und Busspannungswiederkehr
+ Eingangb
+ Eingangc
+ Eingangd

Abb. 59: Auswahl ja

(D Hinweis
Kurze Betatigung = Ereignis 0
Lange Betatigung = Ereignis 1

ABHANGIGER PARAMETER

Eingang ist bei Betatigung

Optionen:  Kontakt offen
Kontakt geschlossen

« offen: Der Eingang ist bei Betatigung gedffnet.

» geschlossen: Der Eingang ist bei Betatigung geschlossen.

Wird an den Eingang ein Schliel3er angeschlossen, ist die Option geschlossen zu wahlen, bei ei-

nem Offner die Option offen.

ABHANGIGER PARAMETER

Lange Betdtigung ab

Optionen:  01,0...10,0

Hier wird die Zeitdauer T, definiert, ab der eine Betatigung als "lang" interpretiert wird.
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713153

7.13.1.5.4

ABHANGIGER PARAMETER

Kommunikationsobjekt freigeben "Sperren” 1 Bit

Optionen:  nein
Ja
» ja: Das 1-Bit-Kommunikationsobjekt Sperren wird freigegeben. Der Eingang kann dadurch ge-
sperrt werden.

@ Hinweis

Ist der Eingang gesperrt und die Option zyklisch Senden eingestellt, wird der letzte Zustand trotz
der Sperrung gesendet. Die Option Sperren sperrt den physikalischen Eingang, intern wird weiter
gesendet.

@ Hinweis
Beim Sperren des Eingangs erfolgt grundsatzlich keine Reaktion auf einen Signalwechsel am
Eingang, aber:

» Das Warten auf einen langen Tastendruck bzw. Mindestsignaldauer wird abgebrochen
« Ein parametriertes zyklischen Senden wird nicht unterbrochen
» Das Beschreiben des Kommunikationsobjekts Schalten ist weiterhin méglich

Hat sich wahrend der Sperrphase der Eingangszustand geandert, fihrt das nach der Freigabe
zum sofortigen Senden des neuen Kommunikationsobjektwerts. Bleibt wahrend der Sperrphase
der Eingangszustand gleich, wird der Kommunikationsobjektwert nicht gesendet.

@ Hinweis
Die Mindestsignaldauer beginnt erst wieder nach Ablauf der Sperre zu laufen.

@ Hinweis
Nach ETS-Reset, Busspannungswiederkehr und Download ist die Sperre aufgehoben.

ABHANGIGER PARAMETER

Reaktion bei Ereignis X

Die folgenden Erlauterungen gelten fiir die Parameter Reaktion auf Ereignis 0 und Reaktion auf
Ereignis 1.

Optionen:  keine Flankenauswertung
ein
aus
umschalten
zyklisches Senden beenden

Der Standardwert fir Reaktion bei Ereignis 1 ist ein. Fir Reaktion bei Ereignis 0 ist der Standard-
wert aus.

Hier wird das Verhalten des Kommunikationsobjekts festgelegt. Wurde bei dem Parameter
Unterscheidung zwischen kurzer und langer Betétigung die Option ja ausgewahlt, erfolgt die Reak-
tion bei einer kurzen oder langen Betatigung. Bei der Option nein erfolgt sie bei jedem Flanken-
wechsel.

@ Hinweis

Wird die Option zyklisches Senden beenden eingestellt, ist zu beachten, dass diese nur wirksam
wird, wenn im Parameter Statuswert senden die Option bei Anderung und zyklisch gewahlt wur-
de.
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7.13.1.5.5

JAN

7.13.1.5.6

7.13.1.5.6.1

ABHANGIGER PARAMETER

interne Verbindung

Optionen:  nein
Relais-Ausgang

Mit diesem Parameter kann eine direkte Verbindung des Binareingangs mit dem Relaisausgang
umgesetzt werden. Bei dieser Verbindung ist keine Vergabe einer Gruppenadresse notwendig.

Das Statusobjekt des Eingangs wird zusammen mit dem Statusobjekt des Ausgangs aktualisiert.

ACHTUNG

Es ist mit dieser Funktion moglich, direkt das Zusatzrelais zu schalten. Wird das Gerat im Reg-
lermodus verwendet, erfolgt dies unabhangig von der Funktion des Reglers. Wird das Relais da-
zu benutzt, einen elektrischen Erhitzer zu schalten, kann dies, je nach Anwendung, dazu fuhren,
dass der elektrische Erhitzer eingeschaltet wird, ohne dass der Lufter der Fan Coil Unit lauft.
Dies kann zu einem Uberhitzen des Geréts filhren.

ABHANGIGER PARAMETER

Statuswert senden

Optionen:  bei Anderung
bei Anderung und zyklisch

. bei/}nderung: Der Wert wird nur bei Anderung__gesendet
» bei Anderung und zyklisch: Der Wert wird bei Anderung sowie zyklisch gesendet. Die abhangi-
gen Parameter Telegramm wird wiederholt alle und bei Objektwert werden eingeblendet.

@® Hinweis
Zyklisches Senden

Das zyklische Senden ermdglicht, dass das Kommunikationsobjekt Schalten automatisch in ei-
nem festen Zeitabstand sendet. Wird nur bei einem bestimmten Objektwert (EIN oder AUS) zy-
klisch gesendet, bezieht sich diese Bedingung auf den Wert des Kommunikationsobjekts. Es ist
also prinzipiell moglich, durch Senden eines Werts an das Kommunikationsobjekt Schalten, das
zyklische Senden zu starten. Weil dieses Verhalten unerwiinscht ist, sind die Flags Schreiben
und Aktualisieren des Kommunikationsobjekts in der Voreinstellung geldscht, so dass es nicht
Uber den Bus verandert werden kann. Sollte diese Funktionalitat trotzdem gewilinscht sein, sind
diese Flags entsprechend zu setzen. Bei Anderung des Kommunikationsobjekts Schalten und
nach Busspannungswiederkehr (nach Ablauf der Sendeverzégerungszeit), wird der Wert des

Kommunikationsobjekts sofort auf den Bus gesendet und die Sendezykluszeit beginnt neu zu
zahlen.

ABHANGIGER PARAMETER

Telegramm wird wiederholt alle

Optionen:  00:00:30...18:12:15

Mit diesem zusatzlichen Parameter wird das Intervall, in dem zyklisch gesendet werden soll, einge-
stellt.
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7.13.1.5.6.2

7.13.1.5.7

7.13.1.6

7.13.1.6.1

ABHANGIGER PARAMETER

bei Objektwert

Optionen: 0
1
0 oder 1

» 1. Der Kommunikationsobjektwert wird bei 1 zyklisch gesendet.
* 0: Der Kommunikationsobjektwert wird bei 0 zyklisch gesendet.
* 0 oder 1: Die Kommunikationsobjektwerte 0 oder 1 werden zyklisch gesendet.

ABHANGIGER PARAMETER

Eingang abfragen nach Download, ETS-Reset und Busspannungswiederkehr

Optionen:  nein
la
» nein: Der Objektwert wird nach Download, ETS-Reset und Busspannungswiederkehr nicht ab-
gefragt.
» ja: Der Objektwert wird nach Download, ETS-Reset und Busspannungswiederkehr abgefragt.

@ Hinweis

Die Abfrage erfolgt, sobald das Gerat nach Download, ETS-Reset oder Busspannungswieder-
kehr wieder ordnungsgemal arbeitet. Dies kann bis zu 2 s dauern.

Analoges Raumbediengerat anschlieRen

Der Eingang a kann uber die Seite Sollwertverstellung im Parameter Analoges Raumbediengerét
an physikalischen Geréteeingang a anschlieBen so parametriert werden, dass ein Analog-Bedien-
gerat an den Eingang angeschlossen werden kann. Es ist dann nicht méglich, dies auf der Seite
Eingang a zu andern, stattdessen muss diese Auswahl erst auf der Seite Sollwertverstellung deak-
tiviert werden.

Wurde diese Einstellung vorgenommen, erscheinen die abhangigen Parameter Statuswert senden
und Zyklisches Senden des Eingangsstatus.

ABHANGIGER PARAMETER

Statuswert senden

Optionen:  bei Anderung
bei Anderung und zyklisch

* bei Anderung: Der Wert wird nur bei Anderung gesendet.
» bei Anderung und zyklisch: Der Wert wird bei Anderung sowie zyklisch gesendet. Der abhangi-
ge Parameter Zyklisches Senden des Eingangsstatus wird aktiviert.
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8 Kommunikationsobjekte
8.1 Kurziuibersicht Kommunikationsobjekte FCC/S
Nr.  Funktion Name Datenpunkttyp Lange Flags

(DPT) KLSU
1 In Betrieb Allgemein 1.002 1 Bit X X X
2 Statusbyte Gerat Allgemein non DPT 1 Byte X X X
3 nicht belegt
4 Statuswerte anfordern Allgemein 1.017 1 Bit X X
5 Status man. Bedienung Allgemein 1.011 1 Bit X X X
6 Freigeben/Sperren Manuelle Bedienung Allgemein 1.003 1 Bit X X
10  Status Lufter Ein/Aus Kanal — Lifter 1.001 1 Bit X X X
11 Statusbyte Lufter Kanal — Lufter non DPT 1 Byte X X X
12  Status Lifterautomatik Kanal — Lifter 1.011 1 Bit X X X
13  Status Liftergeschwindigkeit Kanal — Lifter 5.001 1 Byte X X X
14 Status Luftergeschwindigkeit 1 Kanal — Lifter 1.001 1 Bit X X X
15 Status Luftergeschwindigkeit 2 Kanal — Lifter 1.001 1 Bit X X X
16 Status Luftergeschwindigkeit 3 Kanal — Lifter 1.001 1 Bit X X X
17 Aktivieren/Deaktivieren Lifterautomatik Kanal — Lifter 1.003 1 Bit X X
18 Schalten Geschwindigkeit 1 Kanal — Lifter 1.001 1 Bit X X
19 Schalten Geschwindigkeit 2 Kanal — Lifter 1.001 1 Bit X X
20 Schalten Geschwindigkeit 3 Kanal — Lifter 1.001 1 Bit X X
21 Schalten Luftergeschwindigkeit Kanal — Lifter 5.001 1 Byte X X
22  Luftergeschwindigkeit erhbhen/absenken Kanal — Lifter 1.007 1 Bit X X
23 Begrenzung 1 Kanal — Lifter 1.003 1 Bit X X
24 Begrenzung 2 Kanal — Lifter 1.003 1 Bit X X
25 Begrenzung 3 Kanal — Lifter 1.003 1 Bit X X
26  Statusbyte Ventil A Kanal — Ventil A non DPT 1 Byte X X X
27 Status Stellwert Kanal — Ventil A 5.001 1 Byte X X X
28 Stdérung Ventilausgang Kanal — Ventil A 1.002 1 Bit X X X
29 Status Ventilspilung Kanal — Ventil A 1.011 1 Bit X X X
30 Rucksetzen Stérung Ventilausgang Kanal — Ventil A 1.015 1 Bit X X
31 Aktivieren Ventilspulung Kanal — Ventil A 1.017 1 Bit X X
32 Freigeben/Sperren Manuelle Ventilibersteue-  Kanal — Ventil A 1.003 1 Bit X X

rung

33 Ubersteuerung Ventilstellwert Kanal — Ventil A 5.001 1 Byte X X
34 Stellwert VAV Klappensteuerung Kanal — Ventil A 5.001 1 Byte X X
35  Statusbyte Ventil B Kanal — Ventil B non DPT 1 Byte X X X
36  Status Stellwert Kanal — Ventil B 5.001 1 Byte X X X
37 Stérung Ventilausgang Kanal — Ventil B 1.002 1 Bit X X X
38 Status Ventilsplilung Kanal — Ventil B 1.011 1 Bit X X X
39 Rucksetzen Stérung Ventilausgang Kanal — Ventil B 1.015 1 Bit X X
40  Aktivieren Ventilspulung Kanal — Ventil B 1.017 1 Bit X X
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Nr.  Funktion Name Datenpunkttyp Lange Flags
(DPT) KLSUA
41 Freigeben/Sperren Manuelle Ventillibersteue-  Kanal — Ventil B 1.003 1 Bit X X
rung

42 Ubersteuerung Ventilstellwert Kanal — Ventil B 5.001 1 Byte X X

43 Stellwert VAV Klappensteuerung Kanal — Ventil B 5.001 1 Byte X X

44  Status Relais Kanal — Relais 1.009 1 Bit X X X
45 Schalten Relais Kanal — Relais 1.001 1 Bit X X

46  Zwangsflihrung 2-bit Kanal — Allgemein 2.001 2 Bit X X

47  Zwangsflihrung 1-bit Kanal — Allgemein 1.002 1 Bit X X

48 Fehler Empfang Heizen/Kuhlen Kanal — Allgemein 1.002 1 Bit X X X
49 Fehler Empfang Fensterstatus Kanal — Allgemein 1.002 1 Bit X X X
50 Fehler Empfang Taupunktstatus Kanal — Allgemein 1.002 1 Bit X X X
51 Fehler Empfang Fillstandsstatus Kanal — Allgemein 1.002 1 Bit X X X
52 Fehler Empfang Betriebmodus Kanal — Allgemein 1.002 1 Bit X X X
53  Temperatur Kanal — Einganga  9.001 2 Bytes X X X
54 Fehler Eingang Kanal — Einganga  1.002 1 Bit X X X
55  Schalten Kanal — Einganga  1.001 1 Bit X X X
55 Fensterkontakt Kanal — Einganga  1.019 1 Bit X X X
55  Taupunktalarm Kanal — Eingang a 1.005 1 Bit X X X
55 Fullstandsalarm Kanal — Einganga  1.005 1 Bit X X X
56 Sperren Eingang Kanal — Eingangb  1.003 1 Bit X X

57  Temperatur Kanal — Eingangb  9.001 2 Bytes X X X
58 Fehler Eingang Kanal — Eingangb  1.002 1 Bit X X X
59 Schalten Kanal — Eingangb  1.001 1 Bit X X X
59  Fensterkontakt Kanal — Eingangb  1.019 1 Bit X X X
59  Taupunktalarm Kanal — Eingangb  1.005 1 Bit X X X
59 Fullstandsalarm Kanal — Eingangb  1.005 1 Bit X X X
60 Sperren Eingang Kanal — Eingangb  1.003 1 Bit X X

61 Temperatur Kanal — Eingangc  9.001 2 Bytes X X X
62 Fehler Eingang Kanal — Eingang c 1.002 1 Bit X X X
63 Schalten Kanal — Eingang c 1.001 1 Bit X X X
63 Fensterkontakt Kanal — Eingang c 1.019 1 Bit X X X
63  Taupunktalarm Kanal —Eingangc  1.005 1 Bit X X X
63  Fillstandsalarm Kanal — Eingangc  1.005 1 Bit X X X
64 Sperren Eingang Kanal — Eingang c 1.003 1 Bit X X

65  Temperatur Kanal — Eingangd  9.001 2 Bytes X X X
66 Fehler Eingang Kanal — Eingang d 1.002 1 Bit X X X
67  Schalten Kanal — Eingangd  1.001 1 Bit X X X
67 Fensterkontakt Kanal — Eingang d 1.019 1 Bit X X X
67  Taupunktalarm Kanal — Eingang d 1.005 1 Bit X X X
67 Fillstandsalarm Kanal — Eingang d 1.005 1 Bit X X X
68 Sperren Eingang Kanal — Eingang d 1.003 1 Bit X X

69 Status Heizen/Kihlen Kanal — Regler 1.100 1 Bit X X X
70  Status Stellwert Grundstufe Heizen Kanal — Regler 5.001 1 Byte X X X
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Nr.  Funktion Name Datenpunkttyp Lange Flags
(DPT) KLSUA
70  Status Stellwert Grundstufe Heizen Kanal — Regler 1.001 1 Bit X X X
71 Status Stellwert Zusatzstufe Heizen Kanal — Regler 5.001 1 Byte X X X
71 Status Stellwert Zusatzstufe Heizen Kanal — Regler 1.001 1 Bit X X X
72 Status Stellwert Grundstufe Kuhlen Kanal — Regler 5.001 1 Byte X X X
72  Status Stellwert Grundstufe Kuhlen Kanal — Regler 1.001 1 Bit X X X
73  Status Stellwert Zusatzstufe Kiihlen Kanal — Regler 5.001 1 Byte X X X
73  Status Stellwert Zusatzstufe Kiihlen Kanal — Regler 1.001 1 Bit X X X
74 nicht belegt
75 Ist-Temperatur Kanal — Regler 9.001 2 Bytes X X X
76 Externe Temperatur 1 Kanal — Regler 9.001 2 Bytes X X
77 Externe Temperatur 2 Kanal — Regler 9.001 2 Bytes X X
78 Stdrung Ist-Temperatur (Master) Kanal — Regler 1.002 1 Bit X X X
79  Aktueller Sollwert Kanal — Regler 9.001 2 Bytes X X X
80 Betriebsmodus Normal (Master) Kanal — Regler 20.102 1 Byte X X X X
81 Betriebsmodus Ubersteuerung (Master) Kanal — Regler 20.102 1 Byte X X X X
82 Fensterkontakt (Master/Slave) Kanal — Regler 1.019 1 Bit X X
83  Prasenzmelder (Master/Slave) Kanal — Regler 1.018 1 Bit X X
84 Status Heizen Kanal — Regler 1.001 1 Bit X X X
85  Status Kuhlen Kanal — Regler 1.001 1 Bit X X X
86  Aktivierung Minimaler Stellwert (Grundlast) Kanal — Regler 1.003 1 Bit X X
87 Umschaltung Heizen/Kihlen Kanal — Aktor 1.100 1 Bit X X X X
87 Umschaltung Heizen/Kiihlen Kanal — Regler 1.100 1 Bit X X X X
88  Basis Sollwert Kanal — Regler 9.001 2 Bytes X X
89 Rucksetzen Manuelle Sollwertverstellung Kanal — Regler 1.017 1 Bit X X
90  Taupunktalarm Kanal — Regler 1.005 1 Bit X X
91 Fillstandsalarm Kanal — Regler 1.005 1 Bit X X
92  AuRentemperatur fir Sommerkompensation Kanal — Regler 9.001 2 Bytes X X
93  Sommerkompensation aktiv/inaktiv Kanal — Regler 1.002 1 Bit X X X
94 Sollwert erreicht Kanal — Regler 1.002 1 Bit X X X
95 Ein/Aus anfordern (Master) Kanal — Regler 1.001 1 Bit X X
96 Ein/Aus bestatigen (Master) Kanal — Regler 1.001 1 Bit X X
97 Sollwertanzeige (Master) Kanal — Regler 9.002 2 Bytes X X X
98 Sollwertverstellung anfordern Kanal — Regler 9.001 2 Bytes X X
98 Sollwertverstellung anfordern Kanal — Regler 9.002 2 Bytes X X
98  Sollwertverstellung anfordern Kanal — Regler 6.010 1 Byte X X
98  Sollwertverstellung anfordern Kanal — Aktor 9.001 2 Bytes X X
98 Sollwertverstellung anfordern Kanal — Aktor 9.002 2 Bytes X X
98  Sollwertverstellung anfordern Kanal — Aktor 6.010 1 Byte X X
99 Sollwert bestatigen (Master) Kanal — Regler 9.001 2 Bytes X X X
99 Sollwert bestatigen (Master) Kanal — Regler 9.002 2 Bytes X X X
99  Sollwert bestatigen (Master) Kanal — Regler 6.010 1 Byte X X X
100 Heizen/Kihlen Anforderung (Master) Kanal — Regler 1.100 1 Bit X X
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Nr.  Funktion Name Datenpunkttyp Lange Flags

(DPT) KLSUA
101 Lifter Manuell anfordern (Slave) Kanal — Aktor 1.001 1 Bit X X
101  Llfter Manuell anfordern (Master) Kanal — Regler 1.001 1 Bit X X
102 Lufter Manuell bestatigen (Slave) Kanal — Aktor 1.001 1 Bit X X X
102 Lufter Manuell bestatigen (Master) Kanal — Regler 1.001 1 Bit X X
103 Luftergeschwindigkeit anfordern (Master) Kanal — Regler 5.010 1 Byte X X
103 Luftergeschwindigkeit anfordern (Master) Kanal — Regler 5.001 1 Byte X X
103 Luftergeschwindigkeit anfordern (Slave) Kanal — Aktor 5.010 1 Byte X X
103 Luftergeschwindigkeit anfordern (Slave) Kanal — Aktor 5.001 1 Byte X X
104 Luftergeschwindigkeit bestatigen(Master) Kanal — Regler 5.010 1 Byte X X X
104 Luftergeschwindigkeit bestatigen(Master) Kanal — Regler 5.001 1 Byte X X X
105 Regler Status RHCC Kanal — Regler 22.101 2 Bytes X X X
106 Regler Status HVAC (Master) Kanal — Regler 5.001 1 Byte X X X
107  Aktueller HVAC Betriebsmodus Kanal — Regler 20.102 1 Byte X X X
108 Sollwert Heizen Komfort Kanal — Regler 9.001 2 Bytes X X
108 Sollwert Heizen + Kihlen Komfort Kanal — Regler 9.001 2 Bytes X X
109 Sollwert Kithlen Komfort Kanal — Regler 9.001 2 Bytes X X
110 Sollwert Heizen Economy Kanal — Regler 9.001 2 Bytes X X
111 Sollwert Kithlen Economy Kanal — Regler 9.001 2 Bytes X X
112  Sollwert Heizen Standby Kanal — Regler 9.001 2 Bytes X X
113  Sollwert Kihlen Standby Kanal — Regler 9.001 2 Bytes X X
114  Sollwert Heizen Gebaudeschutz Kanal — Regler 9.001 2 Bytes X X
115 Sollwert Kiihlen Gebaudeschutz Kanal — Regler 9.001 2 Bytes X X
116  Stellwert Heizen Kanal — Aktor 5.001 1 Byte X X X X
117  Stellwert Kihlen Kanal — Aktor 5.001 1 Byte X X X X
118 Begrenzungstemperatur Grundstufe Heizen Kanal — Regler 9.001 2 Bytes X X X X
119 Begrenzungstemperatur Zusatzstufe Heizen Kanal — Regler 9.001 2 Bytes X X X X
120 Begrenzungstemperatur Grundstufe Kihlen Kanal — Regler 9.001 2 Bytes X X X X
121 Begrenzungstemperatur Zusatzstufe Kihlen Kanal — Regler 9.001 2 Bytes X X X X

Tab. 34: Kommunikationsobjekte — Ubersicht
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8.2

Kommunikationsobjekte Allgemein

Nr. Funktion Kommunikations- | Datentyp Flag
objektname
1 In Betrieb Allgemein 1 Bit K, L, U
DPT 1.002

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Allgemein der Parameter
Kommunikationsobjekt freigeben "In Betrieb" 1 Bit mit der Option ja ausgewahlt wurde.

Um die Anwesenheit des Gerates auf dem KNX-Bus regelmaflig zu Uberwachen, wird ein In Betrieb-Tele-
gramm zyklisch auf den Bus gesendet.

Solange das Kommunikationsobjekt aktiviert ist, sendet es ein parametrierbares In Betrieb-Telegramm.
Der Telegrammwert ist abhangig von der gewahlten Option im Parameter Senden.

2 Statusbyte Geréat Allgemein 1 Byte K, L, U
non DPT

Dieses Kommunikationsobjekt ist immer freigegeben und gibt Auskunft Giber den aktuellen Zustand des Ge-
rats. Es zeigt an, ob das Gerat normal arbeitet oder ob gerade eine Ubersteuerung vorliegt.

Die folgenden Informationen werden in diesem Kommunikationsobjekt abgebildet:

« Bit 0: Betriebsmodus Ubersteuert
Der Regler wurde liber das Kommunikationsobjekt Betriebsmodus Ubersteuerung iibersteuert.
Dieses Bit ist im Aktormodus immer 0.
— 0: keine Ubersteuerung
— 1: Ubersteuerung aktiv
* Bit 1: Gebaudeschutz
Das Gerat befindet sich wegen Taupunkt-/Flllstandsalarm oder Fenster offen im Gebaudeschutz
Dieses Bit ist im Aktormodus immer 0.
— 0: Gebaudeschutz
— 1: Gebaudeschutz aktiv
« Bit 2: Zwangsflihrung
Die Zwangsfihrung wurde aktiviert.
— 0: Zwangsfuhrung inaktiv
— 1: Zwangsfihrung aktiv
+  Bit 3: Manuelle Ubersteuerung
Das Ventil wurde manuell per Kommunikationsobjekt tGbersteuert.
— 0: Manuelle Ubersteuerung inaktiv
— 1: Manuelle Ubersteuerung aktiv
» Bit 4: Direkt Betrieb/Folientastatur
Die manuelle Bedienung uber die Folie des Gerats ist aktiv
Diese Option besteht nur bei Geraten mit Folientastatur
— 0: Manuelle Bedienung inaktiv
— 1: Manuelle Bedienung aktiv
» Bit 5: Sicherheitsbetrieb
Das Gerat befindet sich im Sichterheitsbetrieb z.B. wegen Temperaturwert- oder Stellwertausfall, es gilt
eine vorgegebene StellgroRe (s. Parameter Zyklische Uberwachung, Seite 249).

@ Hinweis
Im Reglermodus befindet sich das Gerat nach dem Hochfahren ebenfalls im Sicherheitsbetrieb, da der
Regler noch keinen glltigen Temperaturwert erhalten hat.

Dies ist unabhangig davon, ob die zyklische Uberwachung fiir die Temperatur aktiviert wurde.

Hat das Kommunikationsobjekt den Wert O (= Alle einzelnen Bit = 0), arbeitet das Gerat normal.

3 nicht verwendet | |
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Nr. Funktion Kommunikations- | Datentyp Flag
objektname
4 Statuswerte anfordern Allgemein 1 Bit K, S
DPT 1.017

Dieses Kommunikationsobjekt ist immer freigegeben.

Wird ein Telegramm mit dem Wert 0 oder 1 auf diesem Kommunikationsobjekt empfangen, werden alle
Kommunikationsobjekte Status auf den Bus gesendet, sofern diese mit der Option auf Anforderung parame-
triert wurden.

5 Status man. Bedienung Allgemein 1 Bit K, LU
DPT 1.011
Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Manuelle Bedienung der Parameter
Manuelle Bedienung mit freigegeben ausgewahlt wurde.

Dieses Kommunikationsobjekt zeigt an, ob die manuelle Bedienung am Gerat aktiv ist.

6 Freigeben/Sperren Manuelle | Allgemein 1 Bit K, S
Bedienung DPT 1.003
Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Manuelle Bedienung der Parameter
Manuelle Bedienung mit freigegeben ausgewahlt wurde.

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird die Manuelle Bedienung aktiviert bzw. deaktiviert.

Befindet sich das Gerat im manuellen Betrieb, wird bei Erhalt des Werts 0 direkt die manuelle Bedienung de-
aktiviert.
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8.3

Kommunikationsobjekte Lufter

Nr. Funktion Kommunikations- | Datentyp Flag
objektname
10 Status Lifter Ein/Aus Kanal — Lifter 1 Bit K, L, U
DPT 1.001

Dieses Kommunikationsobjekt ist immer freigegeben.

Das Kommunikationsobjekt hat den Wert 1, wenn der Stellwert (Geschwindigkeit) fiir den Lufter ungleich 0
ist.

11 Statusbyte Liifter Kanal — Lifter 1 Bit K, LU
non DPT

Dieses Kommunikationsobjekt ist immer freigegeben.
Das Kommunikationsobjekt gibt Auskunft Gber den aktuellen Zustand des Lfters.

+ Bit 0: Lufter an
Dieses Bit gibt Auskunft, ob der Lifter an oder aus ist.
— 0: Lufter aus
— 1: Lufter an
» Bit 1: Ausgangsfehler
Das Bit gibt an, ob am Liifterausgang ein Fehler vorliegt. Dies kann ein Kurzschluss oder eine Uberlast
sein. Dies kann nur fiir analoge Lifterausgange festgestellt werden. Bei Geraten mit Relaislifterausgang
ist dieses Kommunikationsobjekt immer 0.
— 0: Kein Fehler
— 1: Fehler am Ausgang
« Bit 2: Zwangsfihrung
Gibt an, ob die Zwangsfiihrung aktiv ist oder nicht.
— 0: Zwangsfuhrung inaktiv
— 1: Zwangsfiihrung aktiv
» Bit 3: Begrenzung 1
Die Begrenzung 1 ist aktiv und die Liftergeschwindigkeit dadurch eventuell eingeschrankt.
— 0: Begrenzung 1 inaktiv
— 1: Begrenzung 1 aktiv
» Bit4: Begrenzung 2
Die Begrenzung 2 ist aktiv und die Luftergeschwindigkeit dadurch eventuell eingeschrankt.
— 0: Begrenzung 2 inaktiv
— 1: Begrenzung 2 aktiv
» Bit 5: Begrenzung 3
Die Begrenzung 3 ist aktiv und die Liftergeschwindigkeit dadurch eventuell eingeschrankt.
— 0: Begrenzung 3 inaktiv
— 1: Begrenzung 3 aktiv
« Bit 6: Automatik
Das Kommunikationsobjekt gibt an, ob der Lifter im Automatikmodus ist oder nicht.
— 0: Automatikmodus inaktiv
— 1: Automatikmodus aktiv

12 Status Lifterautomatik Kanal — Lifter 1 Bit K, L, U
DPT 1.011

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Liifterausgang der Automatik-
Betrieb freigegeben wurde.

Im Reglermodus ist dieses Kommunikationsobjekt immer freigegeben.
Das Kommunikationsobjekt zeigt den Status des Automatik-Betriebs an.
Telegrammwert:

* 0 =inaktiv

e 1 =aktiv
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Nr. Funktion Kommunikations- | Datentyp Flag
objektname
13 Status Luftergeschwindigkeit | Kanal — Lufter 1 Byte K, LU
DPT 5.001

Dieses Kommunikationsobjekt ist immer freigegeben.

Dieses Kommunikationsobjekt gibt die aktuelle Liftergeschwindigkeit an.
Bei einem 3-stufigen Lufter werden die folgenden Statuswerte ausgegeben:
«  Stufe 0: 0 (0 %)

« Stufe 1: 85 (33 %)

+ Stufe 2: 170 (66 %)

« Stufe 3: 255 (100 %)

Bei einem 2-stufigen Lufter werden die folgenden Statuswerte ausgegeben:
« Stufe 0: 0 (0 %)

» Stufe 1: 128 (50 %)

« Stufe 2: 255 (100 %)

Bei einem 1-stufigen Lifter werden die folgenden Statuswerte ausgegeben:

+ Stufe 0: 0 (0 %)
« Stufe 1: 255 (100 %)

14 Status Luftergeschwindigkeit 1 | Kanal — Lufter 1 Bit K, L, U
DPT 1.001

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn auf der Parameterseite Liifterausgang der

Parameter Schalten der Lliftergeschwindigkeit liber 1 Bit Kommunikationsobjekte mit der Option ausschalten
nur mit "0" auf aktive Liiftergeschwindigkeit oder ausschalten mit "0" auf beliebige 1 Bit Liiftergeschwindigkeit]
ausgewahlt wurde.

Dieses gibt an, ob sich der Lifter in der Stufe 1 befindet.
Telegrammwert:

» 0: Luftergeschwindigkeit Aus

» 1: Luftergeschwindigkeit Ein

15 Status Luftergeschwindigkeit 2 | Kanal — Lifter 1 Bit K, L, U
DPT 1.001

s. Kommunikationsobjekt 14
Dieses Kommunikationsobjekt ist nicht sichtbar, wenn nur ein 1-stufiger Lifter ausgewahlt wurde.

16 Status Luftergeschwindigkeit 3 | Kanal — Lufter 1 Bit K, L, U
DPT 1.001

s. Kommunikationsobjekt 14
Dieses Kommunikationsobjekt ist nicht sichtbar, wenn nur ein 1- oder 2-stufiger Lifter ausgewahlt wurde.

17 Aktivieren/Deaktivieren Lifter- | Kanal — Lufter 1 Bit K, S
automatik DPT 1.003
Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Liifterausgang der Parameter
Automatischen Betrieb in Abhédngigkeit der Stellgré3e freigeben mit ja ausgewahlt wurde.

Im Reglermodus ist dieses Kommunikationsobjekt immer freigegeben.

Durch Senden des Werts 1 auf dieses Kommunikationsobjekt wird der Automatikbetrieb aktiviert.

Im Reglermodus kann der Automatikbetrieb auch tGber das Kommunikationsobjekt Liifter manuell anfordern
aktiviert/deaktiviert werden. Dieses Kommunikationsobjekt wird dort fiir die Nebenstellenkommunikation ver-
wendet.

Nach Busspannungswiederkehr, ETS-Reset und Download kann der Automatikmodus direkt wieder durch
die Wahl der entsprechenden Parameter aktiviert werden (s. Parameterfenster Geratefunktion)
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Nr. Funktion Kommunikations- | Datentyp Flag
objektname
18 Schalten Geschwindigkeit 1 Kanal — Lufter 1 Bit K, S
DPT 1.001

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn auf der Parameterseite Liifterausgang der Parameter
Schalten der Liiftergeschwindigkeit (iber 1 Bit Kommunikationsobjekte mit der Option ausschalten nur mit "0"
auf aktive Liiftergeschwindigkeit oder ausschalten mit "0" auf beliebige 1 Bit Liiftergeschwindigkeit ausge-
wahlt wurde.

Wird eine 1 auf dieses Kommunikationsobjekt gesendet, wird in die entsprechende Luftergeschwindigkeit ge-

wechselt.

Das Verhalten beim Senden einer 0 ist von der Auswahl des Parameters Schalten der Liiftergeschwindigkeit

liber 1-Bit Kommunikationsobjekte abhangig:

» Bei Auswahl der Option ausschalten nur mit "0" auf aktive Liiftergeschwindigkeit bewirkt eine O nur dann
ein Ausschalten des Lifters, wenn sich der Lifter gerade in dieser Liftergeschwindigkeit befindet. Falls
nicht, hat der Empfang keine Auswirkung.

« Bei Auswahl der Option ausschalten mit "0" auf beliebige 1-Bit Liiftergeschwindigkeit bewirkt der Emp-
fang einer O immer das Ausschalten des Lufters.

19 Schalten Geschwindigkeit 2 Kanal — Lifter 1 Bit K, S
DPT 1.001

s. Kommunikationsobjekt 18
Dieses Kommunikationsobjekt ist nicht sichtbar, wenn nur ein 1-stufiger Lifter ausgewahlt wurde.

20 Schalten Geschwindigkeit 3 Kanal — Lufter 1 Bit K, S
DPT 1.001

s. Kommunikationsobjekt 18
Dieses Kommunikationsobjekt ist nicht sichtbar, wenn nur ein 1- oder 2-stufiger Lufter ausgewahlt wurde.
21 Schalten Liftergeschwindigkeit| Kanal — Lifter 1 Byte K, S

DPT 5.001

Dieses Kommunikationsobjekt ist immer freigegeben.
Mit diesem Kommunikationsobjekt kann die Liftergeschwindigkeit direkt eingestellt werden
Bei einem 3-stufigen Lifter werden die Stufen ber die folgenden Werte angesteuert:

Stufe 0: 0 (0 %)

Stufe 1: 1...85 (1...33 %)

Stufe 2: 85...170 (34...66 %)
Stufe 3: 171...255 (67...100 %)

Bei einem 2-stufigen Lifter werden die Stufen iber die folgenden Werte angesteuert:
« Stufe 0: 0 (0 %)

« Stufe 1:1...128 (1...50 %)

+ Stufe 2: 129...255 (51...100 %)

Bei einem 1-stufigen Lifter werden die Stufen Uber die folgenden Werte angesteuert:
« Stufe 0: 0 (0 %)

« Stufe 1:1...255 (1...100 %)

22 Luftergeschwindigkeit erhdhen/| Kanal — Lufter 1 Bit K, S
absenken DPT 1.007

Dieses Kommunikationsobjekt ist immer freigegeben.

Uber dieses Kommunikationsobjekt kann der Liifter durch ein 1-Bit-Telegramm eine Lifterstufe weiter oder
eine Lufterstufe zuriick geschaltet werden.

Dies ist so lange mdglich, bis die maximal bzw. minimal mégliche Liftergeschwindigkeit erreicht ist. Hierbei
werden die parametrierten Begrenzungen bertcksichtigt. Weitere HOCH/RUNTER-Telegramme werden
ignoriert und nicht ausgefuhrt.

Telegrammwert:

» 0 = Luftergeschwindigkeit RUNTER schalten
» 1 = Luftergeschwindigkeit HOCH schalten
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Nr. Funktion Kommunikations- | Datentyp Flag
objektname
23 Begrenzung 1 Kanal — Lufter 1 Bit K, S
DPT 1.003

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Liifterausgang der Parameter
Lifterstufenbegrenzung mit der Option aktiviert ausgewahlt wurde.

Die Begrenzung 1 ist aktiv, wenn ein Telegramm mit dem Wert 1 auf dem Kommunikationsobjekt
Begrenzung 1 empfangen wird. Die Begrenzung 1 wird aufgehoben, wenn ein Telegramm mit dem Wert 0
auf dem Kommunikationsobjekt Begrenzung 1 empfangen wird.

Wenn die Begrenzung 1 aktiviert ist, kann der Lifter nur die im Parameter Begrenzung 1 eingestellte Lifter-
geschwindigkeit bzw. den Luftergeschwindigkeitsbereich annehmen.

Telegrammwert:

* 0= Begrenzung x inaktiv

* 1 =Begrenzung x aktiv

24 Begrenzung 2 Kanal — Lifter 1 Bit K, S
DPT 1.003

s. Kommunikationsobjekt 23

25 Begrenzung 3 Kanal — Lifter 1 Bit K, S
DPT 1.003

s. Kommunikationsobjekt 23
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8.4 Kommunikationsobjekte Ventil
Nr. Funktion Kommunikations- | Datentyp Flag
objektname
26 Statusbyte Ventil A Kanal — Ventil A 1 Byte K, LU
non DPT
Diezes Kommunikationsobjekt ist freigegeben, solange der Ventilausgang nicht mit deaktiviert parametriert
wurde.

Das Kommunikationsobjekt gibt Auskunft Gber den aktuellen Zustand des Ventils.

» Bit 0: Sollwert erhalten/Stellwert erhalten
Dieses Bit gibt Auskunft, ob das Ventil einen glltigen Stellwert erhalten hat oder nicht.
— 0: Sollwert/Stellwert erhalten
— 1: Sollwert/Stellwert nicht erhalten

@ Hinweis

Wird keine zyklische Uberwachung verwendet (im Reglermodus fiir den Betriebmodus bzw. im Aktor-
modus fir den Stellwert), behalt dieses Bit wahrend der ganzen Laufzeit den Wert 0, da keine Zyklus-
zeit festgelegt wurde, in welcher ein neuer Wert empfangen werden muss.

» Bit 1: Ausgangsfehler
Das Bit gibt an, ob am Ventilausgang ein Fehler vorliegt. Dies kann ein Kurzschluss oder eine Uberlast
sein.
— 0: Kein Fehler
— 1: Fehler am Ausgang
« Bit 2: Zwangsfiihrung
Gibt an, ob die Zwangsfiihrung aktiv ist oder nicht.
— 0: Zwangsfuhrung inaktiv
— 1: Zwangsfiihrung aktiv
» Bit 3: Ventilspilung
Das Bit gibt an, ob die Ventilsplilung aktiv ist oder nicht.
— 0: Ventilspllung inaktiv
— 1: Ventilspllung aktiv

27 Status Stellwert Kanal — Ventil A 1 Byte K, LU
DPT 5.001
Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, solange der Ventilausgang nicht mit deaktiviert parametriert
wurde.
Das Kommunikationsobjekt gibt den gerade aktiven Ventilstellwert als 0...100 %-Wert an.
28 Stérung Ventilausgang Kanal — Ventil A 1 Bit K, L, U
DPT 1.002
Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, solange der Ventilausgang nicht mit deaktiviert parametriert
wurde.

Liegt an dem Ausgang eine Stérung, z. B. durch Kurzschluss oder Uberlast, an, blinkt die LED des Ventilse-
lektors und bei selektiertem Kanal die "Auf"-LED. Gleichzeitig sendet das Kommunikationsobjekt ein Tele-
gramm mit dem Wert 1.

Der Ausgang wird bei einem Fehlerfall abgeschaltet.
Nach Beheben der Stérung hat das Kommunikationsobjekt den Wert 0.

@ Hinweis
Die Anzeige Uber LED erfolgt nur bei Geraten mit manueller Bedienung.
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Nr. Funktion Kommunikations- | Datentyp Flag
objektname
29 Status Ventilspllung Kanal — Ventil A 1 Bit K, LU
DPT 1.011

Dieses Kommunikationsobjekt wird im Parameterfenster Ventilausgang A Gber den Parameter Ventilspilung,
wenn nicht die Option deaktiviert gewahlt wird, freigegeben. Uber dieses Kommunikationsobjekt wird der
Status der Ventilspllung angezeigt.

Der Status wird abhangig von der gewahlten Option im Parameter Senden des Kommunikationsobjekts
Status Ventilsplilung gesendet.

Telegrammwert:
* 0 = Ventilspilung inaktiv
* 1= Ventilspulung aktiv

30 Rucksetzen Stérung Ventilaus-| Kanal — Ventil A 1 Bit K, S
gang DPT 1.015

Liegt eine aktive Stérung am Ventilausgang an, kann tber dieses Kommunikationsobjekt mit dem Tele-
grammwert 1 ein Reset ausgefiihrt werden.

Ein Reset ist erst erfolgreich, wenn die Stérung behoben wurde und nicht mehr anliegt.

Die LED erlischt nach einem erfolgreichen Zurlicksetzen.

Weiterhin kann die Stérung durch einen Neustart oder ETS-Reset zuriickgesetzt werden.

Ein Neustart des Gerats kann durch ein Entfernen und Wiederanlegen der Busspannung ausgeldst werden.

@ Hinweis
Die Anzeige Uber LED erfolgt nur bei Geraten mit manueller Bedienung.

31 Aktivieren Ventilspulung Kanal — Ventil A 1 Bit K, S
DPT 1.017

Dieses Kommunikationsobjekt wird im Parameterfenster Ventilausgang A, Gber den Parameter Ventilspiilung
freigeben, wenn nicht die Option deaktiviert gewahlt wird, freigegeben.

Mit diesem Kommunikationsobjekt kann eine Ventilspllung ausgeldst werden.

@ Hinweis
Eine aufgrund héherer Prioritdten nicht ausgefihrte Ventilspilung wird nicht mehr ausgefihrt.
32 Freigeben/Sperren Manuelle | Kanal — Ventil A 1 Bit K, S
Ventilibersteuerung DPT 1.003

Dieses Kommunikationsobjekt wird bei Auswahl der Option ja im Parameter Freigabe manuelle
Ventiliibersteuerung freigegeben.

Wird die manuelle Ventiliibersteuerung freigegeben, wird der im Kommunikationsobjekt Ubersteuerung
Ventilstellwert stehende Wert direkt auf den Ventilausgang geschrieben. Es wird dabei der vom Regler, oder
im Aktormodus uber ein Kommunikationsobjekt Stellwert, vorgegebene Wert tUbersteuert.

Telegrammwert:

0: Manuelle Ubersteuerung gesperrt
+ 1: Manuelle Ubersteuerung freigegeben

Bei Erhalt einer 0 auf dieses Kommunikationsobjekt wird die manuelle Ubersteuerung unmittelbar gesperrt
und es gilt wieder der durch den Regler, oder im Aktormodus Uber das Kommunikationsobjekt Stellwert, vor-
gegebene Wert.

83 Ubersteuerung Ventilstellwert | Kanal — Ventil A 1 Byte K, S

DPT 5.001

Dieses Kommunikationsobjekt wird bei Auswahl der Option ja im Parameter Freigabe manuelle
Ventiliibersteuerung freigegeben.

Mit diesem Kommunikationsobjekt kann ein manueller Ventilstellwert vorgegeben werden, mit welchem das
Ventil Gbersteuert werden soll, z.B. fir Testzwecke.

Der auf diesem Kommunikationsobjekt erhaltene Wert wird erst aktiv, wenn die Ubersteuerung durch das
Kommunikationsobjekt Freigeben/Sperren Manuelle Ventiliibersteuerung freigegeben wurde. Eine Sperre
Uber dieses Kommunikationsobjekt flhrt zur sofortigen Riicknahme des Ubersteuerten Werts.
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Nr. Funktion Kommunikations- | Datentyp Flag
objektname
34 Stellwert VAV Klappensteue- |Kanal — Ventil A 1 Byte K, S
rung DPT 5.001

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Paramterfenster Ventilausgang A im Parameter
Ventilausgang die Option Verwendung als VAV Klappenausgang gewahlt wird.

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird der Stellwert empfangen, der (iber den Ausgang ausgegeben wer-
den soll. Der iber das Kommunikationsobjekt empfangene Stellwert wird in eine Ausgangspannung im para-
metrierten Bereich (s. Parameter VAV Klappenstellwert Spannungsbereich, Seite 272) umgewandelt und
ausgegeben.

@ Hinweis
Dieses Kommunikationsobjekt ist nur bei den Geraten FCC/S 1.2.x.1 und FCC/S 1.3.x.1 verflgbar.

B5) Statusbyte Ventil B Kanal — Ventil B 1 Byte K, L, U
non DPT
s. Kommunikationsobjekt 26
36 Status Stellwert Kanal — Ventil B 1 Byte K, L, U
DPT 5.001
s. Kommunikationsobjekt 27
37 Stérung Ventilausgang Kanal — Ventil B 1 Bit K, L, U
DPT 1.002
s. Kommunikationsobjekt 28
38 Status Ventilspllung Kanal — Ventil B 1 Bit K, L, U
DPT 1.011
s. Kommunikationsobjekt 29
39 Rucksetzen Stérung Ventilaus-| Kanal — Ventil B 1 Bit K, S
gang DPT 1.015
s. Kommunikationsobjekt 30
40 Aktivieren Ventilspulung Kanal — Ventil B 1 Bit K, S
DPT 1.017
s. Kommunikationsobjekt 31
41 Freigeben/Sperren Manuelle | Kanal — Ventil B 1 Bit K, S
Ventilibersteuerung DPT 1.003
s. Kommunikationsobjekt 32
42 Ubersteuerung Ventilstellwert | Kanal — Ventil B 1 Byte K, S
DPT 5.001
s. Kommunikationsobjekt 33
43 Stellwert VAV Lufterklappen- | Kanal — Ventil B 1 Byte K, S
steuerung DPT 5.001

s. Kommunikationsobjekt 34
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8.5 Kommunikationsobjekte Relaisausgang
Nr. Funktion Kommunikations- | Datentyp Flag
objektname
44 Status Relais Kanal — Relais 1 Bit K, L, U
DPT 1.009

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Relaisausgang der
Parameter Ausgang ist mit der Option aktiviert ausgewahlt wurde.

Das Kommunikationsobjekt gibt den Status des Relais in Abhéngigkeit der im Parameter Objektwert Status
Relais gewahlten Option wieder:

Telegrammwert:

* 1 =Relais geschlossen; 0 = Relais geodffnet
* 0= Relais geschlossen; 1= Relais gedtffnet

Der Status wird in Abhangigkeit der im Parameter Statuswerte senden (Parameterfenster Relaisausgang)
gewahlten Option gesendet.

45 Schalten Relais Kanal — Relais 1 Bit K, S

DPT 1.001
Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Relaisausgang der Parameter
Ausgang ist mit der Option aktiviert ausgewahlt wurde.

Mit diesem Kommunikationsobjekt wird der Relaisausgang geschaltet.

Telegrammwert:

« 1:Ein

 0:Aus

Ob sich das Relais 6ffnet oder schlieRt ist von der Parametrierung als Offner oder SchlieRer abhangig.

@ Hinweis

Wird der Relaisausgang als Ausgangsstufe des Reglers (fiir einen elektrischen Erhitzer) verwendet,
kann durch den Parameter Schalten des Relaisausgangs unabhéngig von der Llifterstufe (auch wenn
Liifter = 0) das Einschalten des Relais verhindert werden wenn der Lufter nicht lauft. Dies dient dazu
die Installation zu schiitzen, indem die durch einen elektrischen Erhitzer entstehende Hitze immer
auch durch den Lifter in den Raum transportiert wird. Somit wird ein Hitzestau und eine dadurch ent-
stehende Brandgefahr vermieden.
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8.6

Kommunikationsobjekte Kanal — Allgemein

Nr. Funktion Kommunikations- | Datentyp Flag
objektname
46 Zwangsfihrung 2-bit Kanal — Allgemein | 2 Bit K, S
DPT 2.001

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Uberwachung und Sicherheit der Pa-
rameter Verwendung Zwangsfilihrung mit der Option Zwangsfiihrung 2 Bit ausgewahlt wurde.

Mit diesem Kommunikationsobjekt wird die Zwangsflhrung aktiviert und deaktiviert.

Telegrammwert
(Bit 1 | Bit 0: Status Zwangsfihrung):
* 0| 0: Zwangsfihrung inaktiv
0 | 1: Zwangsfuhrung inaktiv
* 1] 0: Zwangsfuhrung aktiv, Zustand AUS
* 1] 1: Zwangsfuhrung aktiv, Zustand EIN

47 Zwangsfihrung 1-bit Kanal — Allgemein | 1 Bit K, S
DPT 1.002

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Uberwachung und Sicherheit der Pa-
rameter Verwendung Zwangsflihrung mit der Option Zwangsfiihrung 1 Bit, 0 aktiv oder Zwangsfihrung 1 Bit,
1 aktiv ausgewahlt wurde.

Mit diesem Kommunikationsobjekt wird die Zwangsfiihrung aktiviert und deaktiviert.

Abhangig von der gewahlten Option wird die Zwangsfuhrung mit einer 1 oder 0 aktiviert und mit O oder 1 de-
aktiviert.

48 Fehler Empfang Heizen/Kuh- | Kanal — Allgemein 1 Bit K, LU
len DPT 1.002

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Uberwachung und Sicherheit der
Parameter Uberwachung Empfang Kommunikationsobjekt ,Umschaltung Heizen/Kiihlen® mit der Option akti-
viert ausgewahlt wurde.

Dieses Kommunikationsobjekt wechselt auf den Wert 1, wenn die parametrierte Uberwachungszeit tiber-
schritten wurde, ohne dass ein Wert auf dem Kommunikationsobjekt empfangen wurde.

Wird das Kommunikationsobjekt wieder empfangen, wechselt der Status zurtick auf 0.
Das Kommunikationsobjekt wird bei jedem Zustandswechsel (0 > 1 oder 1 > 0) gesendet.

49 Fehler Empfang Fensterstatus | Kanal — Aligemein 1 Bit K, LU
DPT 1.002

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Uberwachung und Sicherheit der
Parameter Uberwachung Empfang Kommunikationsobjekt ,,Fensterkontakt“ mit der Option aktiviert ausge-
wahlt wurde.

Dieses Kommunikationsobjekt wechselt auf den Wert 1, wenn die parametrierte Uberwachungszeit tiber-
schritten wurde, ohne dass das Kommunikationsobjekt empfangen wurde.

Wird das Kommunikationsobjekt wieder empfangen, wechselt der Status zurtick auf 0.
Das Kommunikationsobjekt wird bei jedem Zustandswechsel (0 > 1 oder 1 > 0) gesendet.

50 Fehler Empfang Taupunktsta- | Kanal — Allgemein 1 Bit K, LU
tus DPT 1.002
Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Uberwachung und Sicherheit der

Parameter Uberwachung Empfang Kommunikationsobjekt Taupunktalarm mit der Option aktiviert ausge-
wahlt wurde.

Dieses Kommunikationsobjekt wechselt auf den Wert 1, wenn die parametrierte Uberwachungszeit tiber-
schritten wurde, ohne dass das Kommunikationsobjekt empfangen wurde.

Wird das Kommunikationsobjekt wieder empfangen wechselt der Status zuriick auf 0.

Das Kommunikationsobjekt wird bei jedem Zustandswechsel (0 > 1 oder 1 > 0) gesendet.
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Nr. Funktion Kommunikations- | Datentyp Flag
objektname
51 Fehler Empfang Fullstandssta- | Kanal — Allgemein 1 Bit K, LU
tus DPT 1.002

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Uberwachung und Sicherheit der
Parameter Uberwachung Empfang Kommunikationsobjekt Fiillstand mit der Option aktiviert ausgewahlt wur-
de.

Dieses Kommunikationsobjekt wechselt auf den Wert 1, wenn die parametrierte Uberwachungszeit tiber-
schritten wurde, ohne dass das Kommunikationsobjekt empfangen wurde.

Wird das Kommunikationsobjekt wieder empfangen wechselt der Status zuriick auf 0.
Das Kommunikationsobjekt wird bei jedem Zustandswechsel (0 > 1 oder 1 > 0) gesendet.
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8.7

Kommunikationsobjekte Eingange

Nr. Funktion Kommunikations- | Datentyp Flag
objektname
52 Fehler Empfang Betriebsmo- | Kanal — Allgemein | 1 Bit K, LU
dus DPT 1.002

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Uberwachung und Sicherheit der
Parameter Uberwachung Empfang Kommunikationsobjekt Betriebsmodus mit der Option aktiviert ausge-
wahlt wurde.

Dieses Kommunikationsobjekt wechselt auf den Wert 1, wenn die parametrierte Uberwachungszeit tiber-
schritten wurde, ohne dass das Kommunikationsobjekt empfangen wurde.

Wird das Kommunikationsobjekt wieder empfangen wechselt der Status zuriick auf 0.
Das Kommunikationsobjekt wird bei jedem Zustandswechsel (0 > 1 oder 1 > 0) gesendet.

53 Temperatur Kanal — Einganga |2 Bytes K, LU
DPT 9.001

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Eingang a der Parameter Eingang
mit der Option Temperatursensor parametriert wurde.

Mit diesem Kommunikationsobjekt wird der am Eingang gemessene Temperaturwert auf den Bus gesendet,
in Abhangigkeit des im Parameter Temperaturwert senden parametrierten Verhaltens.

54 Fehler Eingang Kanal — Eingang a |1 Bit K, LU
DPT 1.002

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Eingang a der Parameter Eingang
mit der Option Temperatursensor parametriert wurde.

Dieses Kommunikationsobjekt ist auch freigegeben, wenn im Parameterfenster Sollwertverstellung der Para-
meter Analoges Raumbediengeréat an physikalischen Geréteeingang a anschlie8en mit der Option ja ausge-
wahlt wurde.

Dieses Kommunikationsobjekt wechselt seinen Status auf 1, wenn am Eingang ein Fehler (Leerlauf oder
Kurzschluss) festgestellt wird und daher keine Messwerte mehr empfangen werden kénnen.

Liegt kein Fehler am Eingang vor, hat dieses Kommunikationsobjekt den Wert 0.

55 Schalten Kanal — Einganga |1 Bit K, L, U
DPT 1.001

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Eingang a der Parameter Eingang
mit der Option Bindrsignaleingang parametriert wurde.

Dieses Kommunikationsobjekt gibt den Schaltzustand des an den Eingang angeschlossenen Binarsensors,
in Abhangigkeit der gewahlten Parametrierung, wieder.

55 Fensterkontakt Kanal — Einganga |1 Bit K, L, U
DPT 1.005

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Eingang a der Parameter Eingang
mit der Option Fensterkontakt parametriert wurde.

Dieses Kommunikationsobjekt gibt den Zustand des an den Eingang angeschlossenen Fensterkontakts, in
Abhangigkeit der gewahlten Parametrierung, wieder.

55 Taupunktalarm Kanal — Einganga |1 Bit K, LU
DPT 1.005

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Eingang a der Parameter Eingang
mit der Option Taupunktsensor parametriert wurde.

Dieses Kommunikationsobjekt gibt den Zustand des an den Eingang angeschlossenen Taupunktsensors, in
Abhangigkeit der gewahlten Parametrierung, wieder.
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Nr. Funktion Kommunikations- | Datentyp Flag
objektname
55 Fillstandsalarm Kanal — Einganga |1 Bit K, LU
DPT 1.005

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Eingang a der Parameter Eingang
mit der Option Flillstandssensor parametriert wurde.

Dieses Kommunikationsobjekt gibt den Zustand des an den Eingang angeschlossenen Flllstandssensors, in
Abhangigkeit der gewahlten Parametrierung, wieder.

56 Sperren Eingang Kanal — Einganga |1 Bit K, L, S
DPT 1.003

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Eingang a der Parameter Eingang
mit der Option Binéarsignaleingang parametriert wurde.

Uber das Kommunikationsobjekt Sperren Eingang wird der physikalische Eingang gesperrt oder freigegeben.

@ Hinweis
Beim Sperren des Einganges erfolgt grundsatzlich keine Reaktion auf einen Signalwechsel am Ein-
gang, aber:

» Das Warten auf einen langen Tastendruck bzw. Mindestsignaldauer wird abgebrochen.
« Ein parametriertes zyklisches Senden wird nicht unterbrochen.
» Das Beschreiben des Kommunikationsobjekts Schalten ist weiterhin moglich.

Hat sich wahrend der Sperrphase der Eingangszustand geandert, fihrt das nach der Freigabe zum
sofortigen Senden des neuen Kommunikationsobjektwertes. Bleibt wahrend der Sperrphase der Ein-
gangszustand gleich, wird der Kommunikationsobjektwert nicht gesendet.

Telegrammwert:
» 0= Eingang a freigeben
* 1 =Eingang a sperren

57..60 | | | |
Eingang b
61..64 | | | |
Eingang ¢
65..68 | | | |
Eingang d
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8.8

Kommunikationsobjekte Regler

Nr. Funktion Kommunikations- | Datentyp Flag
objektname
69 Status Heizen/Klhlen Kanal — Regler 1 Bit K, L, U
DPT 1.100

Dieses Kommunikationsobjekt wird freigeschaltet, wenn der Regler sowohl fir Heizen als auch fir Kihlen
parametriert wurde. Dazu darf im Parameterfenster Anwendungsparameter fur die beiden Parameter
Grundstufe Heizen und Grundstufe Kiihlen nicht die Option deaktiviert gewahlt werden.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Das Kommunikationsobjekt zeigt an, ob aktuell geheizt oder gekihlt wird. In Abhangigkeit dieses Kommuni-
kationsobjekts erfolgt die Umschaltung zwischen Heizen/Kihlen bei angesteuerten Geraten.

Telegrammwert:

¢ 0: Klhlen

¢ 1: Heizen

70 Status Stellwert Grundstufe Kanal — Regler 1 Byte / 1 Bit K, L, U
Heizen DPT 5.001 / 1.001

Das Kommunikationsobjekt wird freigeschaltet, wenn auf der Parameterseite Anwendungsparameter fir den
Parameter Grundstufe Heizen nicht die Option deaktiviert gewahlt wurde.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Der Datenpunkttyp des Kommunikationsobjekts ist abhangig von der gewahlten Anwendung und der damit
verbunden Regelung.

Bei Auswahl folgender Regelungsarten erfolgt die Ausgabe tber einen 1-Byte-Wert (DPT 5.001):

e 2-Punkt 1 Byte (0/100 %)
* Pl stetig (0...100 %)
* Pl stetig fur Fan Coil (0...100 %)

Bei Auswahl folgender Regelungsarten erfolgt die Ausgabe Uber einen 1-Bit-Wert (DPT 1.001):

* 2-Punkt 1 Bit (Ein/Aus)
*  PIPWM (Ein/Aus)

Das Kommunikationsobjekt gibt die Stellgréfie fiir die Grundstufe Heizen aus.
Verwendung eines physikalischen Gerateausgangs (z. B. Ventil) fir die Grundstufe Heizen:

* In dem Kommunikationsobjekt steht der Stellwert mit welchem der Ausgang durch den Regler angesteu-
ert wird.

Ansteuerung der Grundstufe Heizen nur Gber Kommunikationsobjekt (keine interne Verwendung):
* Mit dem Kommunikationsobjekt wird die Stellgré3e zur Ansteuerung eines anderen Aktors gesendet.
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objektname
71 Status Stellwert Zusatzstufe Kanal — Regler 1 Byte / 1 Bit K, LU
Heizen DPT 5.001 / 1.001

Das Kommunikationsobjekt wird freigeschaltet, wenn auf der Parameterseite Anwendungsparameter fir den
Parameter Zusatzstufe Heizen nicht die Option deaktiviert gewahlt wurde.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Der Datenpunkttyp des Kommunikationsobjekts ist abhangig von der gewahlten Anwendung und der damit
verbunden Regelung.

Bei Auswahl folgender Regelungsarten, erfolgt die Ausgabe Uber einen 1-Byte-Wert (DPT 5.001):

*  2-Punkt 1 Byte (0/100 %)
* Pl stetig (0...100 %)
» Pl stetig fur Fan Coil (0...100 %)

Bei Auswahl der Regelungsarten, erfolgt die Ausgabe Uber einen 1-Bit-Wert (DPT 1.001):

«  2-Punkt 1 Bit (Ein/Aus)
«  PIPWM (Ein/Aus)

@ Hinweis

Die Auswahl der Regelungsart wird hierbei durch den Parameter Zusatzstufe Heizen vorausgewahlt.
Je nach gewahlter Anwendung wird bereits eine bestimmte Regelung voreingestellt. Wird in diesem
Parameter die Option Freie Konfiguration gewahlt, kann die Regelungsart frei gewahlt werden.

Das Kommunikationsobjekt gibt die StellgroRe fiir die Zusatzstufe Heizen aus.
Verwendung eines physikalischen Gerateausgangs (z.B. Ventil) fir die Zusatzstufe Heizen:

* In dem Kommunikationsobjekt steht der Stellwert mit welchem der Ausgang durch den Regler angesteu-
ert wird.

Ansteuerung der Zusatzstufe Heizen nur ber Kommunikationsobjekt (keine interne Verwendung):
* Mit dem Kommunikationsobjekt wird die StellgréRe zur Ansteuerung eines anderen Aktors gesendet.

@ Hinweis

Abhangig von den Eingangs-Kommunikationsobjekten des Aktors kann es nétig sein die Ausgabe der
StellgroRe zwischen 1 Byte und 1 Bit zu wechseln. Dies erfolgt Giber die oben beschriebenen Parame-
ter.

@ Hinweis
Das zyklische Senden und das Senden bei Anderung des Kommunikationsobjekts kann im Parameter-
fenster Raumtemperaturregler — Grundstufe Heizen unter Erweiterte Einstellungen eingestellt werden.
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objektname
72 Status Stellwert Grundstufe Kanal — Regler 1 Byte / 1 Bit K, LU
Kihlen DPT 5.001 / 1.001

Das Kommunikationsobjekt wird freigeschaltet, wenn auf der Parameterseite Anwendungsparameter fir den
Parameter Grundstufe Kiihlen nicht die Option deaktiviert gewahlt wurde.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Der Datenpunkttyp des Kommunikationsobjekts ist abhangig von der gewahlten Anwendung und der damit
verbunden Regelung.

Bei Auswahl folgender Regelungsarten, erfolgt die Ausgabe Uber einen 1-Byte-Wert (DPT 5.001):

*  2-Punkt 1 Byte (0/100 %)
* Pl stetig (0...100 %)
» Pl stetig fur Fan Coil (0...100 %)

Bei Auswahl folgender Regelungsarten, erfolgt die Ausgabe Uber einen 1-Bit-Wert (DPT 1.001):

«  2-Punkt 1 Bit (Ein/Aus)
«  PIPWM (Ein/Aus)

@ Hinweis

Die Auswahl der Regelungsart wird hierbei durch den Parameter Grundstufe Kiihlen vorausgewahlt.
Je nach gewahlter Anwendung wird bereits eine bestimmte Regelung voreingestellt. Wird in diesem
Parameter die Option Freie Konfiguration gewahlt kann die Regelungsart frei gewahlt werden.

Das Kommunikationsobjekt gibt die StellgréRe fiir die Grundstufe Kiihlen aus.
Verwendung eines physikalischen Gerateausgangs (z.B. Ventil) fir die Grundstufe Kihlen:

* In dem Kommunikationsobjekt steht der Stellwert mit welchem der Ausgang durch den Regler angesteu-
ert wird.

Ansteuerung der Grundstufe Kihlen nur iber Kommunikationsobjekt (keine interne Verwendung):
* Mit dem Kommunikationsobjekt wird die StellgréRe zur Ansteuerung eines anderen Aktors gesendet.

@ Hinweis

Abhangig von den Eingangs-Kommunikationsobjekten des Aktors kann es nétig sein die Ausgabe der
StellgroRe zwischen 1 Byte und 1 Bit zu wechseln. Dies erfolgt Giber die oben beschriebenen Parame-
ter.

@ Hinweis
Das zyklische Senden und das Senden bei Anderung des Kommunikationsobjekts kann im Parameter-
fenster Raumtemperaturregler — Grundstufe Heizen unter Erweiterte Einstellungen eingestellt werden.
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objektname
73 Status Stellwert Zusatzstufe Kanal — Regler 1 Byte / 1 Bit K, LU
Kihlen DPT 5.001 / 1.001

Das Kommunikationsobjekt wird freigeschaltet wenn auf der Parameterseite Anwendungsparameter fur den
Parameter Zusatzstufe Kihlen nicht die Option deaktiviert gewahlt wurde.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Der Datenpunkttyp des Kommunikationsobjekts ist abhangig von der gewahlten Anwendung und der damit
verbunden Regelung.

Bei Auswahl folgender Regelungsarten, erfolgt die Ausgabe Uber einen 1-Byte-Wert (DPT 5.001):

*  2-Punkt 1 Byte (0/100 %)
* Pl stetig (0...100 %)
» Pl stetig fur Fan Coil (0...100 %)

Bei Auswahl folgender Regelungsarten, erfolgt die Ausgabe Uber einen 1-Bit-Wert (DPT 1.001):

«  2-Punkt 1 Bit (Ein/Aus)
«  PIPWM (Ein/Aus)

@ Hinweis

Die Auswahl der Regelungsart wird hierbei durch den Parameter Zusatzstufe Kiihlen vorausgewahlt.
Je nach gewahlter Anwendung wird bereits eine bestimmte Regelung voreingestellt. Wird in diesem
Parameter die Option Freie Konfiguration gewahlt kann die Regelungsart frei gewahlt werden.

Das Kommunikationsobjekt gibt die StellgroRe fiir die Zusatzstufe Kihlen aus.
Verwendung eines physikalischen Gerateausgangs (z.B. Ventil) fir die Zusatzstufe Kiihlen:

* In dem Kommunikationsobjekt steht der Stellwert mit welchem der Ausgang durch den Regler angesteu-
ert wird.

Ansteuerung der Zusatzstufe Kihlen nur Gber Kommunikationsobjekt (keine interne Verwendung):
* Mit dem Kommunikationsobjekt wird die StellgréRe zur Ansteuerung eines anderen Aktors gesendet.

@ Hinweis

Abhangig von den Eingangs-Kommunikationsobjekten des Aktors kann es nétig sein die Ausgabe der
StellgroRe zwischen 1 Byte und 1 Bit zu wechseln. Dies erfolgt Giber die oben beschriebenen Parame-
ter.

@ Hinweis
Das zyklische Senden und das Senden bei Anderung des Kommunikationsobjekts kann im Parameter-
fenster Raumtemperaturregler — Grundstufe Heizen unter Erweiterte Einstellungen eingestellt werden.

74 | nicht belegt
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75 Ist-Temperatur Kanal — Regler 2 Bytes K, LU
DPT 9.001

Dieses Kommunikationsobjekt ist im Reglermodus immer freigegeben.
Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Das Kommunikationsobjekt gibt den aktuellen Ist-Temperaturwert (Raumtemperatur) wieder, mit welchem
der Regler arbeitet.
Dieser Wert setzt sich aus dem/n Uiber die physikalischen Gerateeingange gemessenen Wert/en und den

Uber die beiden Kommunikationsobjekte Externe Temperatur 1 und Externe Temperatur 2 empfangenen
Werte zusammen.

Zwischen den Uber die Eingange erfassten Werten wird dabei ein Mittelwert gebildet und dieser anschlie-
Rend mit den Gber Kommunikationsobjekt empfangenen Werten verrechnet. Fir die letztere Verrechnung
kann eine Gewichtung festgelegt werden.

Das Einstellen des Sendeverhaltens dieses Kommunikationsobjekt erfolgt in dem Parameterfenster

Raumtemperaturregler.
@ Hinweis
Dieses Kommunikationsobjekt kann auch zur Anzeige auf Bedienteilen und Visualisierungen verwen-
det werden.

76 Externe Temperatur 1 Kanal — Regler 2 Bytes K,S, L

DPT 9.001

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter im Para-
meter Temperatureingang die Option (ber Kommunikationsobjekt oder (iber physikalischen Geréteeingang
und Kommunikationsobjekt gewahlt wurde.

Im Aktormodus kann dieses Kommunikationsobjekt nicht aktiviert werden.

Mit diesem Kommunikationsobjekt kann ein Temperaturwert Uber den KNX-Bus empfangen werden, der in
die Ermittlung der Ist-Temperatur (Raumtemperatur) mit einbezogen wird.

@ Hinweis
Nach einem Neustart des Gerats wird der Wert dieses Kommunikationsobjekts ausgewertet.

77 Externe Temperatur 2 Kanal — Regler 2 Bytes K, S
DPT 9.001

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter im Para-
meter Temperatureingang die Option iiber Kommunikationsobjekt oder (ber physikalischen Geréteeingang
und Kommunikationsobjekt und im Parameter Anzahl Temperatureingangsobjekte die Option 2 gewahlt wur-
den.

Im Aktormodus kann dieses Kommunikationsobjekt nicht aktiviert werden.

Mit diesem Kommunikationsobjekt kann ein Temperaturwert Gber den KNX-Bus empfangen werden, der in
die Ermittlung der Ist-Temperatur (Raumtemperatur) mit einbezogen wird.

@ Hinweis
Nach einem Neustart des Gerats wird der Wert dieses Kommunikationsobjekts ausgewertet.
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78 Stdrung Ist-Temperatur (Mas- | Kanal — Regler 1 Bit K, LU
ter) DPT 1.002

Dieses Kommunikationsobjekt wird freigegeben, wenn im Parameterfenster Uberwachung und Sicherheit der
Parameter Uberwachung Temperatureingang nicht mit der Option deaktiviert ausgewahlt wird.

Im Aktormodus kann dieses Kommunikationsobjekt nicht aktiviert werden.

Wird die Zeit der Temperaturiiberwachung des Eingangs Uiberschritten oder bei dem tberwachten Eingang
ein Fehler festgestellt, wechselt das Kommunikationsobjekt den Status auf 1 um die Stérung anzuzeigen.

Das Kommunikationsobjekt wird bei jedem Statuswechsel gesendet.
Telegrammwert:

* 0: keine Storung
* 1: Stoérung Ist-Temperatur

@ Hinweis
Bei Verwendung einer Nebenstelle:

Zur Anzeige des Stoérungsbetriebs ist dieses Kommunikationsobjekt mit dem Kommunikationsobjekt
Stérung Ist-Temperatur (Slave) der Nebenstelle zu verbinden.

79 Aktueller Sollwert Kanal — Regler 2 Bytes K, L U
DPT 9.001

Im Reglermodus ist dieses Kommunikationsobjekt immer sichtbar.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Das Kommunikationsobjekt gibt den aktuellen Solltemperaturwert aus.

Dieser setzt sich aus dem aktuellen Betriebsmodus und der manuellen Sollwertverstellung zusammen.

Das Kommunikationsobjekt wird durch manuelle Verstellung des Sollwerts sowie Anderungen des Betriebs-
modus, der Basissolltemperatur und der Solltemperatur fir die einzelnen Betriebsmodi beeinflusst.
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80 Betriebsmodus Normal (Mas- | Kanal — Regler 1 Byte K,S, U, A
ter) DPT 20.102

Im Reglermodus ist dieses Kommunikationsobjekt immer sichtbar.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Das Kommunikationsobjekt empfangt den einzustellenden Betriebsmodus als 1-Byte-Wert.
Telegrammwert:

1: Komfort

2: Standby

3: Economy

4: Frost-/Hitzeschutz

Der Betriebsmodus dient dazu zwischen verschiedenen Betriebszustanden des Raums zu wechseln:

+ Komfort: Person(en) im Raum. Die Solltemperatur wird auf einen voreingestellten, fir die meisten Nutzer
als angenehm empfundenen, Wert eingestellt.

» Standby: Kurzfristig/seit kurzem keine Person mehr im Raum. Die Solltemperatur wird abgesenkt (Hei-
zen) bzw. angehoben (Kihlen)

» Economy: Der Raum wird fir eine gréRere Zeitspanne (z. B. Gber Nacht) nicht genutzt und es erfolgt eine
stérkere Temperaturabsenkung (Heizen) bzw. -anhebung (Kuhlung).

» Frost/Hitzeschutz: Der Raum oder das Gebaude ist fiir langere Zeit ungenutzt (z.B. Schule wahrend der
Ferien). Die Solltemperaturen werden auf minimale (Heizen - Frostschutz) bzw. maximale (Kihlen - Hit-
zeschutz) Werte angehoben die noch akzeptabel sind ohne die Installation zu beschadigen

Ublicherweise erfolgt die Umschaltung zwischen den Betriebsmodi (iber einen zentralen Zeitplan oder eine
Gebaudeleittechnik.

@ Hinweis

Die Solltemperatur des Reglers wird neben der manuellen Sollwertverstellung und der Basissoll-
wertanpassung durch die Kommunikationsobjekte und Zustande Betriebsmodus Ubersteuert,
Fillstandsalarm, Taupunktalarm, Fensterkontakt, Regelung Ein/Aus, Prdsenzmelder und
Betriebsmodus (Auflistung in absteigender Prioritat) bestimmt.

@ Hinweis
Bei Verwendung einer Nebenstelle:

Zur Anzeige des Betriebsmodus auf einer Nebenstelle ist dieses Kommunikationsobjekt mit dem Kom-
munikationsobjekt Betriebsmodus (Slave) der Nebenstelle zu verbinden.
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81 Betriebsmodus Ubersteuerung | Kanal — Regler 1 Byte K,S, U, A
(Master) DPT 20.102

Im Reglermodus ist dieses Kommunikationsobjekt immer sichtbar.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Das Kommunikationsobjekt empfangt den einzustellenden Betriebsmodus als 1-Byte-Wert.
Telegrammwert:

0: Automatik/keine Ubersteuerung
1: Komfort

2: Standby

3: Economy

4: Frost-/Hitzeschutz

Das Kommunikationsobjekt dient dazu den Betriebsmodus des Raums zu Ubersteuern. Der hier eingestellte
Betriebsmodus Ubersteuert dabei alle anderen Prioritaten, mit Ausnahme des Verhaltens bei Busspannungs-
ausfall.

Mit diesem Kommunikationsobjekt ist es beispielsweise moglich eine Fehlfunktion an einem angeschlosse-
nen Sensor zu Ubersteuern (z.B. fehlerhafter Fensterkontakt), die eigentlich zu einem Betriebsmoduswechsel
fuhren wiirde.

@ Hinweis
Damit das Gerat normal funktioniert und auf die normale Verstellung durch den Nutzer reagiert, muss
dieses Kommunikationsobjekt auf den Wert 0 Automatik/keine Ubersteuerung eingestellt werden.

@ Hinweis

Die Solltemperatur des Reglers wird neben der manuellen Sollwertverstellung und der Basissoll-
wertanpassung durch die Kommunikationsobjekte und Zustande Betriebsmodus Ubersteuert,
Fillstandsalarm, Taupunktalarm, Fensterkontakt, Regelung Ein/Aus, Prédsenzmelder und
Betriebsmodus (Auflistung in absteigender Prioritat) bestimmt.

@ Hinweis
Bei Verwendung einer Nebenstelle:

Zur Anzeige des Betriebsmodus auf einer Nebenstelle ist dieses Kommunikationsobjekt mit dem Kom-
munikationsobjekt Betriebsmodus Ubersteuert (Slave) der Nebenstelle zu verbinden.
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82 Fensterkontakt (Master/Slave) | Kanal — Regler 1 Bit K, S
DPT 1.019

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigeschaltet, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter beim Pa-
rameter Eingang Fensterstatus die Option (iber Kommunikationsobjekt gewahlt wurde.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.
Mit diesem Kommunikationsobjekt kann der Fensterstatus tiber KNX empfangen werden.
Telegrammwert:

* 0: Fenster geschlossen
* 1: Fenster gedffnet

Durch dieses Kommunikationsobjekt wird, bei Empfang der Information Fenster offen, der Betriebsmodus
des Gerats auf Frost-/Hitzeschutz umgestellt.

Der Betriebsmodus kann durch ein Kommunikationsobjekt mit hdherer Prioritat Gbersteuert werden.

@ Hinweis

Die Solltemperatur des Reglers wird neben der manuellen Sollwertverstellung und der Basissoll-
wertanpassung durch die Kommunikationsobjekte und Zustande Betriebsmodus Ubersteuert,
Fillstandsalarm, Taupunktalarm, Fensterkontakt, Regelung Ein/Aus, Prédsenzmelder und
Betriebsmodus (Auflistung in absteigender Prioritat) bestimmt.

@ Hinweis
Bei Verwendung einer Nebenstelle:

Zur Anzeige des Betriebsmodus auf einer Nebenstelle ist die mit diesem Kommunikationsobjekt ver-
bundene Gruppenadresse auch mit dem Kommunikationsobjekt Fensterkontakt (Slave) der Nebenstel-
le zu verbinden.

83 Prasenzmelder (Master/Slave) | Kanal — Regler 1 Bit K, S
DPT 1.018

Dieses Kommunikationsobjekt ist im Reglermodus immer freigeschaltet.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Mit diesem Kommunikationsobjekt kann der Prasenzstatus (Person im Raum) ber KNX empfangen werden.
Telegrammwert:

¢ 0: keine Anwesenheit/Raum leer
* 1: Anwesenheit/Raum genutzt

Durch dieses Kommunikationsobjekt wird, bei Empfang der Information Présenz/Anwesenheit, der Betriebs-
modus des Gerats auf Komfort umgestellt. Bei Empfang der Information keine Anwesenheit/Raum leer wird
der Betriebsmodus wieder zurlick auf den, Gber das Kommunikationsobjekt Betriebsmodus eingestellten, Be-
triebsmodus gestellt.

Der Betriebsmodus kann durch ein Kommunikationsobjekt mit hdherer Prioritat Gbersteuert werden.

@ Hinweis
Bei Verwendung einer Nebenstelle:

Zur Anzeige des Betriebsmodus auf einer Nebenstelle ist die mit diesem Kommunikationsobjekt ver-
bundene Gruppenadresse auch mit dem Kommunikationsobjekt Prédsenzmelder (Slave) der Neben-
stelle zu verbinden.
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84 Status Heizen Kanal — Regler 1 Bit K, LU
DPT 1.001

Dieses Kommunikationsobjekt wird freigeschaltet, wenn der Regler fir Heizen parametriert wurde. Dazu darf
im Parameterfenster Anwendungsparameter fir den Parameter Grundstufe Heizen nicht die Option deakti-
viert gewahlt werden.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Uber das Kommunikationsobjekt zeigt das Gerét an, ob es zurzeit in der Betriebsart aktiv ist, also ob der
Stellwert gréRer O ist.

Telegrammwert:

* 0: Stellwert Heizen =0
» 1: Stellwert Heizen > 0
85 Status Kuhlen Kanal — Regler 1 Bit K, LU
DPT 1.001

Dieses Kommunikationsobjekt wird freigeschaltet, wenn der Regler fir Kihlen parametriert wurde. Dazu darf
im Parameterfenster Anwendungsparameter fir den Parameter Grundstufe Kiihlen nicht die Option deakti-
viert gewahlt werden.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Uber das Kommunikationsobjekt zeigt das Gerét an, ob es zurzeit in der Betriebsart aktiv ist, also ob der
Stellwert grofer O ist.

Telegrammwert:

* 0: Stellwert Kiihlen =0
* 1: Stellwert Kiihlen > 0
86 Aktivierung Minimaler Stellwert| Kanal — Regler 1 Bit K, S
(Grundlast) DPT 1.003

Das Kommunikationsobjekt wird freigeschaltet, wenn im Parameterfenster Temperaturregler der Parameter
Minimaler Stellwert fiir Grundlast > 0 mit der Option aktivieren (iber Kommunikationsobjekt ausgewahlt wird.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.
Mit dem Senden des Werts 1 auf dieses Kommunikationsobjekt wird die Grundlast aktiviert.

Die Grundlast ist eine minimale Stellgrof3e, die nicht unterschritten werden darf. Der Grundlastwert kann fiir
jede Heiz- und Kihlstufe einzeln festgelegt werden, jedoch nur fiir Regelungsarten deren Stellgrée mit
0...100 % ausgegeben wird.

Die Aktivierung der Grundlast erfolgt immer fiir alle Stufen gemeinsam, ist jedoch nur flr die aktive Betriebs-
art Heizen oder Kuhlen aktiv.

Bei inaktiver Grundlast kann die StellgroRe wieder bis auf 0 % absinken.

Eine Verwendungsmaoglichkeit fur die Grundlast ist z. B. eine FuBbodenheizung, bei der ein bestimmter Stell-
wert zum Schutz der Installation nicht unterschritten werden darf.

Telegrammwert:

e 0: Grundlast inaktiv
e 1: Grundlast aktiv
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87 Umschaltung Heizen/Kihlen Kanal — Regler 1 Bit K,S, U, A
DPT 1.100

Dieses Kommunikationsobjekt wird freigeschaltet, wenn der Regler sowohl fiir Heizen als auch fur Kiihlen
parametriert wurde. Dazu darf im Parameterfenster Anwendungsparameter fur die beiden Parameter
Grundstufe Heizen und Grundstufe Kiihlen nicht die Option deaktiviert gewahlt werden.

Zusatzlich muss der Parameter Umschaltung Heizen/Kiihlen mit der Option nur diber Kommunikationsobjekt
oder (ber Nebenstelle oder Kommunikationsobjekt parametriert werden.

Mit diesem Kommunikationsobjekt wird ein Wechsel zwischen den Betriebsarten Heizen und Kihlen herbei-
geflhrt.

Bei Wahl der Option liber Nebenstelle und (iber Objekt kann die Umschaltung entweder lber dieses Kommu-
nikationsobjekt erfolgen oder tber die Bedienméglichkeit einer Nebenstelle. Die aktuelle Betriebsart kann je-
derzeit Uber das Kommunikationsobjekt geédndert werden.

Telegrammwert:

¢ 0: Klhlen
¢ 1: Heizen
87 Umschaltung Heizen/Kiihlen | Kanal — Aktor 1 Bit K, S, U, A

DPT 1.100

Dieses Kommunikationsobjekt wird freigeschaltet, wenn der Aktor sowohl fir Heizen als auch fur Kiihlen pa-
rametriert wurde. Dazu darf im Parameterfenster Anwendungsparameter fur die beiden Parameter
Grundstufe Heizen und Grundstufe Kiihlen nicht die Option deaktiviert gewahlt werden.

Mit diesem Kommunikationsobjekt wird ein Wechsel zwischen den Betriebsarten Heizen und Kihlen herbei-
gefuhrt.

Im Aktormodus kann der Wechsel zwischen Heizen und Kihlen nur Gber dieses Kommunikationsobjekt erfol-
gen. In Abhangigkeit des Werts dieses Kommunikationsobjekts wird die jeweilige Stellgrofle als aktiv be-
trachtet und auf den gewahlten Ausgang ausgegeben.

Eingehende Kommunikationsobjekte auf der inaktiven Stellgrofie werden in dieser Zeit nicht weiter verarbei-
tet.

Telegrammwert:

e 0: Kihlen

* 1:Heizen

88 Basis-Sollwert Kanal — Regler 2 Bytes K, S
DPT 9.001
Das Kommunikationsobjekt ist freigeschaltet, wenn im Parameterfenster Sollwertmanager der Parameter
Sollwertfestlegung und —verstellung mit der Option relativ ausgewahlt wurde.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Uber dieses Kommunikationsobjekt kann der parametrierte Basissollwert verédndert werden. Damit kann eine
Verschiebung der den einzelnen Betriebsmodi (Komfort, Standby, Economy) zugeordneten Sollwerten erfol-
gen. Die relativen Abstande zwischen den Sollwerten bleiben bestehen, aber der Wert fiir Komfort wird ent-
sprechend verschoben.

Abhangig von der Wahl im Parameter Basis-Sollwert ist, ist der Basissollwert der Sollwert fiir Heizen
Komfort, Sollwert fiir Klihlen Komfort oder der Mittelwert zwischen Heizen und Kiihlen Komfort.

Der Basissollwert wird auf den Uber dieses Kommunikationsobjekt empfangenen Temperaturwert eingestelit.
Hierbei darf sich der Wert jedoch nicht auRerhalb des fir den Basissollwert gliltigen Wertebereichs bewegen
(10...40 °C).

Die Sollwerttemperaturen flr Frost- und Hitzeschutz bleiben von dieser Veranderung unbeeinflusst beste-
hen.

FCC/S 1.XX.1]2CDC 508 200 DO111 Rev A 360



ABB i-bus® KNX
Kommunikationsobjekte

Nr. Funktion Kommunikations- | Datentyp Flag
objektname
89 Rucksetzen Manuelle Sollwert-| Kanal — Regler 1 Bit K, S
verstellung DPT 1.017

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigeschaltet, wenn im Parameterfenster Sollwertverstellung der Parame-
ter Verbindung Analoges Bediengeréat mit physikalischem Geréteeingang a mit nein ausgewahlt wurde.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.
Mit diesem Kommunikationsobjekt kann die Gber KNX erfolgte Sollwertverstellung (liber das Kommunikati-
onsobjekt Sollwertverstellung anfordern) zurickgesetzt werden. Bei Aktivierung dieses Kommunikationsob-
jekt werden die Sollwerte auf die parametrierten Sollwerte zurlickgesetzt.

90 Taupunktalarm Kanal — Regler 1 Bit K, S

DPT 1.005

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigeschaltet, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter beim Pa-
rameter Eingang Taupunktstatus die Option (iber Kommunikationsobjekt gewahlt wurde.

Damit dieser Parameter sichtbar ist, muss das Gerat fiir Kiihlbetrieb oder Heiz- und Kiihlbetrieb parametriert
sein.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.
Mit diesem Kommunikationsobjekt kann der Taupunktstatus tiber KNX empfangen werden.
Telegrammwert:

* 0: Taupunktalarm inaktiv
* 1: Taupunktalarm aktiv

Durch dieses Kommunikationsobjekt wird, bei Empfang der Information Taupunktalarm, der Betriebsmodus
des Gerats auf Hitzeschutz umgestellt, um das Gebaude zu schitzen.

@ Hinweis

Durch die Taubildung, die ab Erreichen der Taupunkttemperatur auftritt, kann die Gebaudesubstanz
beschadigt werden.

Der Alarm ist gultig, solange sich das Gerat in der Betriebsart Kiihlen befindet oder bis der Alarm uber
den Erhalt des Werts 0 aufgehoben wird.

Wird in die Betriebsart Heizen gewechselt, wird der Betriebsmodus neu berechnet. Es kann normal
geheizt werden, da der Taupunkt bei Heizen kein Problem darstellt.

Der Betriebsmodus kann durch ein Kommunikationsobjekt mit héherer Prioritat Gbersteuert werden.
Die Solltemperatur des Reglers wird neben der manuellen Sollwertverstellung und der Basissoll-
wertanpassung durch die Kommunikationsobjekte und Zustande Betriebsmodus Ubersteuert,
Fiillstandsalarm, Taupunktalarm, Fensterkontakt, Regelung Ein/Aus, Prdsenzmelder und
Betriebsmodus (Auflistung in absteigender Prioritat) bestimmt.

@ Hinweis
Bei Verwendung einer Nebenstelle:

Zur Anzeige des Betriebsmodus auf einer Nebenstelle, muss die mit diesem Kommunikationsobjekt
verbundene Gruppenadresse auch mit dem Kommunikationsobjekt Taupunktalarm (Slave) der Neben-
stelle verbunden werden.
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91 Fillstandsalarm Kanal — Regler 1 Bit K, S
DPT 1.005

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigeschaltet, wenn im Parameterfenster Anwendungsparameter beim Pa-
rameter Eingang Fiillstandsensor die Option (iber Kommunikationsobjekt gewahlt wurde.

Damit dieser Parameter sichtbar ist, muss das Gerat fiir Kiihlbetrieb oder Heiz- und Kiihlbetrieb parametriert
sein.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.
Mit diesem Kommunikationsobjekt kann der Fillstandsstatus tiber KNX empfangen werden.
Telegrammwert:

» 0: Fullstandsalarm inaktiv

* 1: Fillstandsalarm aktiv

Durch dieses Kommunikationsobjekt wird, bei Empfang der Information Fullstandsalarm, der Betriebsmodus
des Gerats auf Hitzeschutz umgestellt, um das Gebaude zu schitzen.

@ Hinweis

Die Meldung Fullstandsalarm bedeutet, dass der Fullstand der Kondensatwanne eine vorher festge-
legte Grenze Uberschritten hat. Bei weiterer Kondensatbildung wiirde die Kondensatwanne uberlaufen
und dadurch das Gebaude beschadigen.

Der Alarm ist gultig, solange sich das Gerat in der Betriebsart Kiihlen befindet oder bis der Alarm uber
den Erhalt des Werts 0 aufgehoben wird.

Wird auf die Betriebsart Heizen gewechselt, wird der Betriebsmodus neu berechnet. Es kann normal
geheizt werden, da der Taupunkt bei Heizen kein Problem darstellt.

Der Betriebsmodus kann durch ein Kommunikationsobjekt mit héherer Prioritat Gbersteuert werden.
Die Solltemperatur des Reglers wird neben der manuellen Sollwertverstellung und der Basissoll-
wertanpassung durch die Kommunikationsobjekte und Zustéande Betriebsmodus Ubersteuert,
Fiillstandsalarm, Taupunktalarm, Fensterkontakt, Regelung Ein/Aus, Prdsenzmelder und
Betriebsmodus (Auflistung in absteigender Prioritat) bestimmt.

@ Hinweis
Bei Verwendung einer Nebenstelle:

Zur Anzeige des Betriebsmodus auf einer Nebenstelle ist die mit diesem Kommunikationsobjekt ver-
bundene Gruppenadresse auch mit dem Kommunikationsobjekt Taupunktalarm (Slave) der Neben-
stelle zu verbinden.

92 AuBentemperatur fur Sommer- | Kanal — Regler 2 Bytes K, S
kompensation DPT 9.001

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Sollwertmanagement der Parame-
ter Sommerkompensation mit der Option ja parametriert wurde.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird die AuBentemperatur empfangen, sodass das Gerat priifen kann ob
die Sommerkompensation aktiv sein soll oder nicht.

Hierzu wird per Parameter eine Einstiegstemperatur fiir die Sommerkompensation festgelegt, ab welcher die
Sommerkompensation aktiv werden soll.

Fir eine genauere Beschreibung der Sommerkompensation: Funktionserklarung Sommerkompensation

93 Sommerkompensation aktiv/in-| Kanal — Regler 1 Bit K, L, U
aktiv DPT 1.002
Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Sollwertmanagement der Parame-
ter Sommerkompensation mit der Option ja parametriert wurde.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird angezeigt, ob die Sommerkompensation aktiv ist

Telegrammwert:

* 0: Sommerkompensation inaktiv
* 1: Sommerkompensation aktiv
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94 Sollwert erreicht Kanal — Regler 1 Bit K, LU
DPT 1.002

Dieses Kommunikationsobjekt ist im Reglermodus immer sichtbar.
Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Mit diesem Kommunikationsobjekt wird das Erreichen des eingestellten Sollwerts im Komfortbetrieb auf den
Bus gesendet. Die Funktion wird durch Aktivieren des Komfort- oder des Prasenzbetriebes gestartet.

Solange der Sollwert nicht erreicht wurde, steht in diesem Kommunikationsobjekt der Wert 0.

Bei Umschaltung in einen anderen Betriebsmodus oder Einstellung eines neuen Sollwerts, wechselt der Zu-
stand von 1 auf 0.

Telegrammwert:

* 0: Sollwert Komfort nicht erreicht
* 1: Sollwert Komfort erreicht.

95 Ein/Aus anfordern (Master) Kanal — Regler 1 Bit K, S
DPT 1.001

Dieses Kommunikationsobjekt ist im Reglermodus immer sichtbar.
Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Mit diesem Kommunikationsobjekt kann der Regler abgeschaltet werden. Bei Empfang des Wertes 0, wech-
selt der Regler in den Betriebsmodus Frost-/Hitzeschutz. Dies fuhrt (auRer die Frost-/Hitzeschutztemperatu-
ren wurden bereits erreicht) zu einem Abschalten der Regelung. Alle Stellwerte werden auf 0 gesetzt.

Bei Erreichen der Frost-/Hitzeschutztemperaturen aktiviert sich das Geréat selbststandig.

Ebenso kann die Regelung durch das Senden des Werts 1 auf dieses Kommunikationsobjekt wieder aktiviert
werden.

Zusatzlich kann mit diesem Kommunikationsobjekt die Nebenstelle (Slave) an den Regler (Master) die Anfra-
ge zum Abschalten der Regelung stellen. Die Bestatigung Giber Abschaltung oder Nicht-Abschaltung erfolgt
Uber das Kommunikationsobjekt Ein/Aus bestatigen (Master).

Telegrammwert:

* 0: Regelung deaktivieren (Aus)
* 1: Regelung aktivieren (Ein)

@ Hinweis
Bei Verwendung einer Nebenstelle:

Zur Funktionsfahigkeit des Master/Slave-Betriebs muss dieses Kommunikationsobjekt mit dem ent-
sprechenden Kommunikationsobjekt der Nebenstell verbunden werden.

96 Ein/Aus bestatigen (Master) Kanal — Regler 1 Bit K, S, L
DPT 1.001

Dieses Kommunikationsobjekt ist im Reglermodus immer sichtbar.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Mit diesem Kommunikationsobjekt meldet das Gerat ob die Regelung gerade aktiv (Ein) oder inaktiv (Aus)
ist.

Telegrammwert:

* 0: Regelung aktiv (Ein)
* 1: Regelung inaktiv (Aus)

97 Sollwertanzeige (Master) Kanal — Regler 2 Bytes K, L, U
DPT 9.002

Dieses Kommunikationsobjekt ist im Reglermodus immer sichtbar.
Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Dieses Kommunikationsobjekt dient zur Synchronisierung zwischen Regler (Master) und Nebenstelle (Sla-
ve). Hierzu muss das Kommunikationsobjekt mit dem gleichnamigen Kommunikationsobjekt der Nebenstelle
(Slave) verbunden werden.

Mit diesem Kommunikationsobjekt wird der anzuzeigende Sollwert Gibertragen.
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98 Sollwertverstellung anfordern | Kanal — Regler 2 Bytes /2 Bytes/ |K,S
1 Byte
DPT 9.001/9.002 /
6.010

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigeschaltet, wenn im Parameterfenster Sollwertverstellung der Parame-
ter Verbindung Analoges Bediengeréat mit physikalischem Gerateeingang a mit NEIN ausgewahlt wurde.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Das Kommunikationsobjekt wird zur Ubermittlung einer Sollwertanderung zwischen Regler (Master) und Ne-
benstelle (Slave) oder jedem anderen Gerat verwendet. Uber dieses Kommunikationsobjekt kann eine Soll-
wertverstellung im Rahmen der erlaubten Grenzen erfolgen (s. Parameter Max. manuelle Anhebung im Heiz-
betrieb Gber KNX, Seite 308, Max. manuelle Absenkung im Heizbetrieb Gber KNX, Seite 309, Max. manuelle
Anhebung im Kuhlbetrieb tGber KNX, Seite 309, Max. manuelle Absenkung im Kihlbetrieb dber KNX, Sei-

te 309).

Der Datenpunkttyp des Kommunikationsobjekts ist abhdngig von dem im Parameterfenster
Sollwertverstellung im Parameter Manuelle Sollwertverstellung iiber KNX mit gewahlten Datenpunkityp.

Um die Verwendbarkeit der Sollwertverstellung auch mit anderen Geraten zu gewahrleisten, ist die Art des
verwendeten DPTs auswahlbar.

Fir bestehende Anlagen und altere ABB-Gerate, die noch nicht die aktuelle Version des Reglers (ClimaECO
Master/Slave Konzept) verwenden, muss hier der DPT 6.010 gewahlt werden. Bei dieser Methode wird die
Temperatur vor Versendung in einen Integer-Wert gewandelt und die Verstellung schrittweise Ubertragen.
Bei neueren Geraten konnen die DPTs 9.001 oder 9.002 gewahlt werden und so eine absolute oder relative
Sollwertverstellung Uber Temperaturwerte erfolgen.

Hierzu muss die Solltemperatur (z.B. 22 °C) bzw. die Anderung der Solltemperatur (z.B. +2 °C) an das Kom-
munikationsobjekt Ubertragen werden.

@ Hinweis
Alle ABB-Gerate unterstiitzen weiter die Verstellung tber den DPT 6.010.

Liegt die gewiinschte Temperatur aulRerhalb des erlaubten Sollwertbereichs, wird der maximal/minimal még-
liche Wert eingestellt. Das Mastergerat prift dazu den erhaltenen Wert und meldet den eingestellten Wert
Uber das Kommunikationsobjekt Sollwert bestétigen (Master) zuruck.

@ Hinweis
Bei Verwendung einer Nebenstelle:

Zur Funktionsfahigkeit des Master/Slave Betriebs muss dieses Kommunikationsobjekt mit dem ent-
sprechenden Kommunikationsobjekt der Nebenstell verbunden werden.
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98 Sollwertverstellung anfordern | Kanal — Aktor 2 Bytes /2 Bytes/ |K,S
1 Byte
DPT 9.001/9.002 /
6.010

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigeschaltet, wenn das Gerat fiir den Aktormodus parametriert wurde und
im Parameterfenster Sollwertverstellung der Parameter Verbindung Analoges Bediengeréat mit
physikalischem Geréteeingang a mit JA ausgewahlt wurde.

Das Kommunikationsobjekt wird zur Ubermittlung einer Sollwertanderung des an den Aktor angeschlosse-
nen Analogen Bediengerats an den Regler genutzt.

Der Datenpunkttyp des Kommunikationsobjekts ist abhangig von dem im Parameterfenster
Sollwertverstellung im Parameter Manuelle Sollwertverstellung iiber KNX mit gewahltem Datenpunkttyp.

Um die Verwendbarkeit der Sollwertverstellung auch mit anderen Geraten zu gewahrleisten, ist die Art des
verwendeten DTP auswahlbar.

Fir die bestehende Anlagen und altere ABB-Gerate, die noch nicht die aktuelle Version des Reglers (Cli-
maECO Master/Slave Konzept) verwenden, muss hier der DPT 6.010 gewahlt werden. Bei dieser Methode
wird die Temperatur, vor Versendung, in einen Integer-Wert gewandelt und die Verstellung schrittweise tUber-
tragen.

Bei neueren Geraten kdnnen die DPTs 9.001 oder 9.002 gewahlt werden und so eine absolute oder relative
Sollwertverstellung iber Temperaturwerte erfolgen. Hierzu muss die Solltemperatur (z.B. 22° C) bzw. die An-
derung der Solltemperatur (z.B. +2 ° C) an das Kommunikationsobjekt tGbertragen werden.

@ Hinweis
Alle ABB-Gerate unterstiitzen weiter die Verstellung Gber den DPT 6.010.

99 Sollwertverstellung bestatigen | Kanal — Regler 2 Bytes /2 Bytes /1 |K, L, U
(Master) Byte
DPT 9.001/9.002 /
6.010

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigeschaltet, wenn im Parameterfenster Sollwertverstellung der Parame-
ter Verbindung Analoges Bediengeréat mit physikalischem Geréateeingang a mit nein ausgewahlt wurde.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Das Kommunikationsobjekt wird zur Ubermittlung einer Sollwertanderung zwischen Regler (Master) und Ne-
benstelle (Slave) oder jedem anderen Gerat verwendet. Uber dieses Kommunikationsobjekt wird eine (iber
das Kommunikationsobjekt Sollwertverstellung anfordern angefragte Sollwertverstellung bestétigt, sodass
der neue Wert dem anfragenden Gerat ebenfalls bekannt ist.

Fur die unterschiedlichen Datenpunkttypen s. Kommunikationsobjekt 95. Der Datenpunkttyp dieses Kommu-
nikationsobjekts ist von den gleichen Einstellungen abhangig.

@ Hinweis
Bei Verwendung einer Nebenstelle:

Zur Funktionsfahigkeit des Master/Slave Betriebs muss dieses Kommunikationsobjekt mit dem ent-
sprechenden Kommunikationsobjekt der Nebenstell verbunden werden.

100 Heizen/Kihlen Anforderung Kanal — Regler 1 Bit K, S
(Master) DPT 1.100
Diese Kommunikationsobjekt ist im Reglermodus nur sichtbar, wenn im Parameterfenster

Anwendungsparameter im Parameter Umschaltung Heizen/Kiihlen die Option iber Nebenstelle und iber
Kommunikationsobjekt gewahlt wurde.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Dieses Kommunikationsobjekt dient zur Synchronisierung zwischen Regler (Master) und Nebenstelle (Sla-
ve). Hierzu muss das Kommunikationsobjekt mit dem gleichnamigen Kommunikationsobjekt der Nebenstelle
(Slave) verbunden werden.

Das Kommunikationsobjekt dient zur Synchronisierung des Heizen/Kiihlen Status zwischen Regler (Master)
und Nebenstellte (Slave).
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101 Lifter Manuell anfordern (Sla- | Kanal — Aktor 1 Bit K, S
ve) DPT 1.001

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigeschaltet, wenn im Aktormodus im Parameterfenster
Sollwertverstellung der Parameter Verbindung Analoges Bediengerét mit physikalischem Geréteeingang a
mit ja ausgewahlt wurde.

Im Reglermodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Das Kommunikationsobjekt wird verwendet, um, bei Anschluss eines analogen Bediengerats, die Kommuni-
kation zwischen dem Aktor und dem Regler herzustellen. In diesem Modus kann (iber das analoge Bedien-
gerat eine Verstellung der Lifterautomatik erfolgen, diese wird dann lber dieses Kommunikationsobjekt zum
Regler tbertragen.

Uber dieses Kommunikationsobjekt erfolgt die Anfrage bzgl. eines Wechsels aus/in die Liifterautomatik.
Das Kommunikationsobjekt muss hierzu mit dem gleichnamigen Kommunikationsobjekts des Reglers (Mas-
ter) verbunden werden.

101 Lufter Manuell anfordern (Mas-| Kanal — Regler 1 Bit K, S

ter) DPT 1.001
Dieses Kommunikationsobjekt ist freigeschaltet, wenn im Reglermodus im Parameterfenster

Sollwertverstellung der Parameter Verbindung Analoges Bediengerét mit physikalischem Geréteeingang a
mit nein ausgewahlt wurde.

Das Kommunikationsobjekt wird verwendet, um die Kommunikation zwischen Regler (Master) und Neben-
stelle (Slave) herzustellen.

Uber dieses Kommunikationsobjekt erfolgt die Anfrage bzgl. eines Wechsels aus/in die Liifterautomatik.

Das Kommunikationsobjekt muss hierzu mit dem gleichnamigen Kommunikationsobjekts der Nebenstelle
(Slave) verbunden werden
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102 Lifter Manuell be- Kanal — Aktor 1 Bit K, LU
statigen (Slave) DPT 1.001

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigeschaltet, wenn im Aktormodus im Parameterfenster
Sollwertverstellung der Parameter Verbindung Analoges Bediengerét mit physikalischem Geréteeingang a
mit ja ausgewahlt wurde.

Im Reglermodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Das Kommunikationsobjekt wird verwendet, um, bei Anschluss eines analogen Bediengerats, die Kommuni-
kation zwischen dem Aktor und dem Regler herzustellen. In diesem Modus kann uber das analoge Bedien-
gerat eine Verstellung der Lifterautomatik erfolgen, diese wird dann lber dieses Kommunikationsobjekt zum
Regler tUbertragen.

Uber dieses Kommunikationsobjekt sendet der Regler (Master) an den Aktor (Slave) die Information, ob die
Umstellung in die Lufterautomatik bzw. der Wechsel aus der Liifterautomatik erfolgt ist.

@ Hinweis
Da es sich bei dem analogen Bediengerat um eine reine Verstellmdglichkeit handelt kann die Rick-

meldung Uber dieses Kommunikationsobjekt nicht angezeigt werden, sie ist aber fur die korrekte Funk-
tion des Gerats notwendig.

@ Hinweis
Bei einem Aktorbetrieb mit angeschlossenem analogem Bedienteil kann es zu Unstimmigkeiten zwi-
schen Anzeige und Gerateverhalten kommen.

Wird eine Einstellung an einem anderen KNX-Bedienteil getatigt, wird diese zwar an den Aktor, an
welchem auch das analoge Bedienteil angeschlossen ist, gesendet. Das Bedienteil kann diese Infor-
mation aber nicht empfangen/einstellen. Somit bleibt die alte Anzeige bestehen.

Das folgende Beispiel verdeutlicht dies:

Zustand: Aktive Luftergeschwindigkeit 3; Automatikmodus

1) KNX-Bedienteil 1: Verstellung in manuellen Modus und Stufe 1

2) Verstellung wird vom Regler an den Aktor gesendet: Liftergeschwindigkeit 1, manuell

3) Der Aktor wechselt auf Liiftergeschwindigkeit 1, das Bedienteil zeigt aber weiter Automatik an

Die Problematik kann vermieden werden, wenn das Gerat, an welchem das analoge Bedienteil ange-
schlossen wird, im Reglermodus verwendet wird. In diesem Fall wird ausgeschlossen, dass es weitere
Bediengerate gibt, Gber die Verstellungen und damit Anpassungen iber KNX mdglich sind. In diesem
Fall ist das analoge Bediengerat das einzige Bediengerat.

102 Lifter Manuell be- Kanal — Regler 1 Bit K, S
statigen (Master) DPT 1.001

Dieses Objekt ist im Reglermodus sichtbar.

Das Kommunikationsobjekt wird verwendet, um die Kommunikation zwischen dem Master und einem Be-
diengerat (Nebenstelle) zu ermdglichen.

Uber dieses Kommunikationsobjekt sendet der Regler (Master) an den Aktor (Slave) die Information, ob die
Umstellung in die Lifterautomatik bzw. der Wechsel aus der Lifterautomatik erfolgt ist.
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103 Liftergeschwindig- | Kanal — Regler 1 Byte / 1 Byte K, S

keit anfordern (Mas- DPT 5.010/ 5.001
ter)

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigeschaltet, wenn im Parameterfenster Sollwertverstellung der Parame-
ter Verbindung Analoges Bediengerét mit physikalischem Geréteeingang a mit nein ausgewahlt wurde.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Das Kommunikationsobjekt wird zur Ubermittlung einer Anderung der Liftergeschwindigkeit zwischen Regler
(Master) und Nebenstelle (Slave) oder jedem anderen Gerat verwendet.

Der Datenpunkttyp des Kommunikationsobjekts ist abhangig von dem im Parameterfenster
Sollwertverstellung im Parameter Manuelle Liiftergeschwindigkeitsverstellung iiber KNX mit gewahlten Da-
tenpunkttyp.

Um die Verwendbarkeit der Liftergeschwindigkeitsverstellung auch mit anderen Geraten zu gewahrleisten
ist die Art des verwendeten DPTs auswahlbar.

Fir bestehende Anlagen und altere ABB-Gerate, die noch nicht die aktuelle Version des Reglers (ClimaECO
Master/Slave Konzept) verwenden, muss der DPT 5.010 gewahlt werden. Bei dieser Methode wird die Ver-
stellung der Liftergeschwindigkeit schrittweise Uibertragen.

Bei neueren Geraten kann der DPT 5.001 gewahlt werden und so direkt die Liiftergeschwindigkeit als Pro-
zentwert Ubertragen werden.

@ Hinweis
Alle ABB-Gerate unterstiitzen weiter die Verstellung tber den DPT 5.010.

@ Hinweis
Falls Begrenzungen fur den Lifter aktiviert wurden, kann es sein, dass eine gewlinschte Lufterge-
schwindigkeit nicht eingestellt werden kann.

@ Hinweis
Bei Verwendung einer Nebenstelle:

Zur Funktionsfahigkeit des Master/Slave Betriebs muss dieses Kommunikationsobjekt mit dem ent-
sprechenden Kommunikationsobjekt der Nebenstell verbunden werden.

103 Liftergeschwindig- | Kanal — Aktor 1 Byte / 1 Byte K, S
keit anfordern (Sla- DPT 5.010 / 5.001
ve)

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigeschaltet, wenn im Aktormodus im Parameterfenster
Sollwertverstellung der Parameter Verbindung Analoges Bediengerét mit physikalischem Geréteeingang a
mit ja ausgewahlt wurde.

Im Reglermodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Das Kommunikationsobjekt wird verwendet, um, bei Anschluss eines analogen Bediengerats, die Kommuni-
kation zwischen dem Aktor und dem Regler herzustellen. In diesem Modus kann Uber das analoge Bedien-

gerat eine Verstellung der Liftergeschwindigkeit erfolgen, diese wird dann tber dieses Kommunikationsob-

jekt zum Regler Ubertragen.

Uber dieses Kommunikationsobjekt erfolgt die Anfrage bzgl. eines Wechsels in eine bestimmte Liifterge-
schwindigkeit.

Das Kommunikationsobjekt muss hierzu mit dem gleichnamigen Kommunikationsobjekts des Reglers (Mas-
ter) verbunden werden.
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104 Liftergeschwindig- | Kanal — Regler 1 Byte / 1 Byte K, LU

keit bestatigen(Mas- DPT 5.010/ 5.001
ter)

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigeschaltet, wenn im Parameterfenster Sollwertverstellung der Parame-
ter Verbindung Analoges Bediengerét mit physikalischem Geréteeingang a mit nein ausgewahlt wurde.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Das Kommunikationsobjekt wird zur Ubermittlung einer Anderung der Liftergeschwindigkeit zwischen Regler
(Master) und Nebenstelle (Slave) oder jedem anderen Gerat verwendet.

Uber dieses Kommunikationsobjekt teilt der Regler (Master) den angeschlossenen Geraten mit, ob die ange-
fragte Liftergeschwindigkeit erlaubt ist bzw. was die aktuelle Luftergeschwindigkeit ist.

Fir die unterschiedlichen Datenpunkttypen s. Kommunikationsobjekt 100. Der Datenpunkttyp dieses Kom-
munikationsobjekts ist von den gleichen Einstellungen abhangig.

@ Hinweis
Bei Verwendung einer Nebenstelle:

Zur Funktionsfahigkeit des Master/Slave-Betriebs muss dieses Kommunikationsobjekt mit dem ent-
sprechenden Kommunikationsobjekt der Nebenstell verbunden werden.

105 Regler Status RHCC| Kanal — Regler 2 Bytes K, LU
DPT 22.101

Dieses Kommunikationsobjekt ist im Reglermodus immer sichtbar.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Das Kommunikationsobjekt gibt die Betriebsart Heizen/Kiihlen, den aktiven/inaktiven Betrieb,
Frost- und Hitzealarm sowie Stérung (Ausfall der Ist-Temperaturerfassung) gemaf Spezifikation
fur den RHCC-Status (Room Heating Cooling Controller) aus.

106 Regler Status HVAC | Kanal — Regler 1 Byte KLU
(Master) DPT 5.001

Dieses Kommunikationsobjekt ist im Reglermodus immer sichtbar.
Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Dieses Kommunikationsobjekt muss mit dem gleichnamigen Kommunikationsobjekt der Nebenstelle (Slave)
verbunden werden. Das Kommunikationsobjekt dient zur Synchronisierung zwischen Regler (Master) und
Nebenstelle (Slave).

Das Kommunikationsobjekt Ubertragt den aktuellen Betriebsmodus, die Betriebsart Heizen/Kuhlen,

den aktiven/inaktiven Betrieb, Frostalarm sowie den Taupunktalarm an die Nebenstelle (Slave).

Das Kommunikationsobjekt dient zur Synchronisierung des Heizen/Kiihlen-Status zwischen Regler (Master)
und Nebenstellte (Slave).

107 Aktueller HVAC Be- | Kanal — Regler 1 Bit K, L, U
triebsmodus DPT 20.102

Dieses Kommunikationsobjekt ist im Reglermodus immer sichtbar.
Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Dieses Kommunikationsobjekt dient zur Ausgabe des aktuell giiltigen HVAC-Betriebsmodus, nach Auswer-
tung aller Prioritaten und Einflisse. Das Kommunikationsobjekt gibt den Betriebsmodus wieder, in dem der
Regler zurzeit arbeitet.

Das Kommunikationsobjekt sendet den aktuellen Betriebsmodus als 1-Byte-Wert.

Telegrammwert:

1: Komfort

2: Standby

3: Economy

4: Frost-/Hitzeschutz
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108 Sollwert Heizen Kanal — Regler 2 Bytes K, S
Komfort DPT 9.001

Dieses Kommunikationsobjekt wird freigeschaltet, wenn im Parameterfenster Sollwertmanager der Parame-
ter Sollwertfestlegung und —verstellung mit der Option absolut parametriert wird und der Sollwert Heizen
Komfort = Sollwert Kiihlen Komfort mit nein parametriert wird.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Uber dieses Kommunikationsobjekt kann der hinterlegte Sollwert fiir Heizen Komfort direkt beeinflusst und
Uberschrieben werden. Der Uber dieses Kommunikationsobjekt empfangene Wert wird permanent gespei-
chert und dient als neuer Sollwert Heizen Komfort. Auf diesen Sollwert wirkt die manuelle Sollwertverstel-
lung.

Der Wert muss innerhalb des gtiltigen Wertebereichs von 10...40 °C liegen. Ein Wert auBerhalb dieses Be-
reichs wird auf diesen Bereich begrenzt.

108 Sollwert Heizen + Kanal — Regler 2 Bytes K, S
Klhlen Komfort DPT 9.001

Dieses Kommunikationsobjekt wird freigeschaltet, wenn im Parameterfenster Sollwertmanager der Parame-
ter Sollwertfestlegung und —verstellung mit der Option absolut und der Parameter Sollwert Heizen Komfort =
Sollwert Kiihlen Komfort mit ja parametriert wird.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Uber dieses Kommunikationsobjekt kann der hinterlegte Sollwert fiir Heizen + Kiihlen Komfort direkt beein-
flusst und Uberschrieben werden. Der Uber dieses Kommunikationsobjekt empfangene Wert wird permanent
gespeichert und dient als neuer Sollwert Heizen + Kiihlen Komfort. Auf diesen Sollwert wirkt die manuelle
Sollwertverstellung.

Der Wert muss innerhalb des gtiltigen Wertebereichs von 10...40 °C liegen. Ein Wert auRerhalb dieses Be-
reichs wird auf diesen Bereich begrenzt.

109 Sollwert Kiihlen Kanal — Regler 2 Bytes K, S

Komfort DPT 9.001
Dieses Kommunikationsobjekt wird freigeschaltet, wenn im Parameterfenster Sollwertmanager der Parame-

ter Sollwertfestlequng und —verstellung mit der Option absolut parametriert wird und der Sollwert Heizen
Komfort = Sollwert Kiihlen Komfort mit nein parametriert wird.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.
Uber dieses Kommunikationsobjekt kann der hinterlegte Sollwert fiir Kiihlen Komfort direkt beeinflusst und
Uberschrieben werden. Der Uber dieses Kommunikationsobjekt empfangene Wert wird permanent gespei-

chert und dient als neuer Sollwert Kiihlen Komfort. Auf diesen Sollwert wirkt die manuelle Sollwertverstel-
lung.

Der Wert muss innerhalb des giiltigen Wertebereichs von 10...40 °C liegen. Ein Wert auerhalb dieses Be-
reichs wird auf diesen Bereich begrenzt.

110 Sollwert Heizen Eco-| Kanal — Regler 2 Bytes K, S
nomy DPT 9.001

Dieses Kommunikationsobjekt wird freigeschaltet, wenn im Parameterfenster Sollwertmanager der Parame-
ter Sollwertfestlegung und —verstellung mit der Option absolut parametriert wird.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Uber dieses Kommunikationsobjekt kann der hinterlegte Sollwert fiir Heizen Economy direkt beeinflusst und
Uberschrieben werden. Der Uber dieses Kommunikationsobjekt empfangene Wert wird permanent gespei-
chert und dient als neuer Sollwert Heizen Economy. Auf diesen Sollwert wirkt die manuelle Sollwertverstel-
lung.

Der Wert muss innerhalb des giiltigen Wertebereichs von 10...40 °C liegen. Ein Wert auRerhalb dieses Be-
reichs wird auf diesen Bereich begrenzt.

Der Wert muss unterhalb des Werts fir Heizen Komfort liegen. Ein Wert, der nicht unterhalb liegt, wird durch
das Gerat automatisch darunter eingeordnet.
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111 Sollwert Kiihlen Eco-| Kanal — Regler 2 Bytes K, S
nomy DPT 9.001

Dieses Kommunikationsobjekt wird freigeschaltet, wenn im Parameterfenster Sollwertmanager der Parame-
ter Sollwertfestlegung und —verstellung mit der Option absolut parametriert wird.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Uber dieses Kommunikationsobjekt kann der hinterlegte Sollwert fiir Kiihlen Economy direkt beeinflusst und
Uberschrieben werden. Der Uber dieses Kommunikationsobjekt empfangene Wert wird permanent gespei-
chert und dient als neuer Sollwert Kiihlen Economy. Auf diesen Sollwert wirkt die manuelle Sollwertverstel-
lung.

Der Wert muss innerhalb des glltigen Wertebereichs von 10...40 °C liegen. Ein Wert auRerhalb dieses Be-
reichs wird auf diesen Bereich begrenzt.

Der Wert muss uber dem Wert fiir Kiihlen Komfort liegen. Ein Wert, der nicht unterhalb liegt, wird durch das
Gerat automatisch darunter eingeordnet.

112 Sollwert Heizen Kanal — Regler 2 Bytes K, S
Standby DPT 9.001

Dieses Kommunikationsobjekt wird freigeschaltet, wenn im Parameterfenster Sollwertmanager der Parame-
ter Sollwertfestlegung und —verstellung mit der Option absolut parametriert wird.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Uber dieses Kommunikationsobjekt kann der hinterlegte Sollwert fiir Heizen Standby direkt beeinflusst und
Uberschrieben werden. Der Uber dieses Kommunikationsobjekt empfangene Wert wird permanent gespei-
chert und dient als neuer Sollwert Heizen Standby. Auf diesen Sollwert wirkt die manuelle Sollwertverstel-
lung.

Der Wert muss innerhalb des gtiltigen Wertebereichs von 10...40 °C liegen. Ein Wert auRerhalb dieses Be-
reichs wird auf diesen Bereich begrenzt.

Der Wert muss unterhalb des Werts fir Heizen Komfort liegen. Ein Wert, der nicht unterhalb liegt, wird durch
das Gerat automatisch darunter eingeordnet.

113 Sollwert Kihlen Kanal — Regler 2 Bytes K, S
Standby DPT 9.001
Dieses Kommunikationsobjekt wird freigeschaltet, wenn im Parameterfenster Sollwertmanager der Parame-
ter Sollwertfestlegung und —verstellung mit der Option absolut parametriert wird.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Uber dieses Kommunikationsobjekt kann der hinterlegte Sollwert fiir Kiihlen Standby direkt beeinflusst und
Uberschrieben werden. Der Uber dieses Kommunikationsobjekt empfangene Wert wird permanent gespei-
chert und dient als neuer Sollwert Kiihlen Standby. Auf diesen Sollwert wirkt die manuelle Sollwertverstel-
lung.

Der Wert muss innerhalb des gtiltigen Wertebereichs von 10...40 °C liegen. Ein Wert auRerhalb dieses Be-
reichs wird auf diesen Bereich begrenzt.

Der Wert muss Uber dem Wert fir Kiihlen Komfort liegen. Ein Wert, der nicht unterhalb liegt, wird durch das
Gerat automatisch darunter eingeordnet.

114 Sollwert Heizen Ge- | Kanal — Regler 2 Bytes K, S
baudeschutz DPT 9.001

Dieses Kommunikationsobjekt wird freigeschaltet, wenn im Parameterfenster Sollwertmanager der Parame-
ter Sollwertfestlegung und —verstellung mit der Option absolut parametriert wird.

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Uber dieses Kommunikationsobjekt kann der hinterlegte Sollwert fiir Heizen Geb&udeschutz (Frostschutz) di-
rekt beeinflusst und tiberschrieben werden. Der Uber dieses Kommunikationsobjekt empfangene Wert wird
permanent gespeichert und dient als neuer Sollwert Heizen Gebaudeschutz. Auf diesen Sollwert wirkt die
manuelle Sollwertverstellung.

Der Wert muss innerhalb des glltigen Wertebereichs von 5...15 °C liegen. Ein Wert auf3erhalb dieses Be-
reichs wird auf diesen Bereich begrenzt.

Der Wert muss unterhalb des Werts fir Heizen Komfort liegen. Ein Wert, der nicht unterhalb liegt, wird durch
das Gerat automatisch darunter eingeordnet.
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115

Sollwert Kiihlen Ge-

Kanal — Regler

2 Bytes

K, S

baudeschutz

DPT 9.001

Im Aktormodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Uber dieses Kommunikationsobjekt kann der hinterlegte Sollwert fiir Kiihlen Geb&udeschutz (Hitzeschutz) di-
rekt beeinflusst und tberschrieben werden. Der Uber dieses Kommunikationsobjekt empfangene Wert wird
permanent gespeichert und dient als neuer Sollwert Kiihlen Gebaudeschutz. Auf diesen Sollwert wirkt die
manuelle Sollwertverstellung.

Der Wert muss innerhalb des glltigen Wertebereichs von 27...45 °C liegen. Ein Wert auRerhalb dieses Be-
reichs wird auf diesen Bereich begrenzt.
Der Wert muss uber dem Wert fur Kiihlen Komfort liegen. Ein Wert, der nicht unterhalb liegt, wird durch das
Gerat automatisch darunter eingeordnet.

116 Stellwert Heizen Kanal — Aktor 1 Byte K,S, U, A

DPT 5.001

Dieses Kommunikationsobjekt wird freigeschaltet, wenn im Aktormodus im Parameterfenster
Anwendungsparameter der Parameter Grundstufe Heizen auf die Option Fan Coil Unit parametriert wird.

Im Reglermodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.
Uber dieses Kommunikationsobjekt wird im Aktormodus der Stellwert fiir Heizen empfangen.
Dieser Stellwert wird bei aktivem Heizbetrieb auf den gewahlten Ausgang ausgegeben.

117 Stellwert Kiihlen Kanal — Aktor 1 Byte K,S, U A

DPT 5.001

Dieses Kommunikationsobjekt wird freigeschaltet, wenn im Aktormodus im Parameterfenster
Anwendungsparameter der Parameter Grundstufe Kiihlen auf die Option Fan Coil Unit parametriert wird.

Im Reglermodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.
Uber dieses Kommunikationsobjekt wird im Aktormodus der Stellwert fiir Kiihlen empfangen.
Dieser Stellwert wird bei aktivem Kiihlbetrieb auf den gewahlten Ausgang ausgegeben.

118 Begrenzungstempe- | Kanal — Regler 2 Bytes K, S, U A
ratur Grundstufe DPT 9.001
Heizen

Dieses Kommunikationsobjekt wird freigeschaltet, wenn im Parameterfenster Temperaturregler — Grundstufe
Heizen fur den Parameter Aktivierung Temperaturbegrenzung die Option ja und im Parameter Eingang fiir
Temperaturbegrenzungssensor die Option lber Kommunikationsobjekt gewahlt wird.

Im Reglermodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird die Begrenzungstemperatur fiir die Grundstufe Heizen empfangen.
Der hier empfangene Temperaturwert wird zur Auswertung der Begrenzungstemperatur verwendet. Wird die
im Parameter Begrenzungstemperatur eingestellte Temperatur tberschritten, wird die Begrenzung aktiv.

119 Begrenzungstempe- | Kanal — Regler 2 Bytes K, S, U A
ratur Zusatzstufe DPT 9.001
Heizen

Dieses Kommunikationsobjekt wird freigeschaltet, wenn im Parameterfenster Temperaturregler —
Zusatzstufe Heizen der Parameter Aktivierung Begrenzungstemperatur die Option ja ausgewahlt wird und im
Parameter Eingang fiir Begrenzungstemperatursensor die Option (iber Kommunikationsobjekt gewahlt wird.

Im Reglermodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird die Begrenzungstemperatur fiir die Zusatzstufe Heizen empfangen.
Der hier empfangene Temperaturwert wird zur Auswertung der Begrenzungstemperatur verwendet. Wird die
im Parameter Begrenzungstemperatur eingestellte Temperatur Uberschritten, wird die Begrenzung aktiv.

FCC/S 1.XX.1|2CDC 508 200 DO111 Rev A 372



ABB i-bus® KNX
Kommunikationsobjekte

120 Begrenzungstempe- | Kanal — Regler 2 Bytes K,S, U, A
ratur Grundstufe DPT 9.001
Kuhlen

Dieses Kommunikationsobjekt wird freigeschaltet, wenn im Parameterfenster Temperaturregler — Grundstufe
Ktihlen der Parameter Aktivierung Begrenzungstemperatur die Option ja ausgewahlt wird und im Parameter
Eingang fiir Begrenzungstemperatursensor die Option tiber Kommunikationsobjekt gewahlt wird.

Im Reglermodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird die Begrenzungstemperatur fiir die Grundstufe Kiihlen empfangen.
Der hier empfangene Temperaturwert wird zur Auswertung der Begrenzungstemperatur verwendet. Wird die
im Parameter Begrenzungstemperatur eingestellte Temperatur unterschritten, wird die Begrenzung aktiv.

121 Begrenzungstempe- | Kanal — Regler 2 Bytes K, S, U A
ratur Zusatzstufe SPT 9.001
Kuhlen

Dieses Kommunikationsobjekt wird freigeschaltet, wenn im Parameterfenster Temperaturregler —
Zusatzstufe Kiihlen der Parameter Aktivierung Begrenzungstemperatur die Option ja ausgewahlt wird und im
Parameter Eingang fiir Begrenzungstemperatursensor die Option (iber Kommunikationsobjekt gewahlt wird.

Im Reglermodus ist dieses Kommunikationsobjekt nicht sichtbar.

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird die Begrenzungstemperatur fiir die Zusatzstufe Kiihlen empfangen.
Der hier empfangene Temperaturwert wird zur Auswertung der Begrenzungstemperatur verwendet. Wird die
im Parameter Begrenzungstemperatur eingestellte Temperatur unterschritten wird die Begrenzung aktiv.
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9.1

Bedienung

Manuelle Bedienung

Mit den Bedientasten der Folientastatur kbnnen spezielle Funktionen des Gerats ausgefuhrt wer-
den. Die Bedienung uber die Folientastatur ist fur alle Gerate FCC/S 1.x.2.1 vorhanden und funkti-
onsgleich.

Vollstéandige Ubersicht der Bedienelemente: siehe Produktiibersicht.

Die manuelle Bedienung ermdglicht eine Vorort-Bedienung des Gerats. StandardmaRig ist die ma-
nuelle Bedienung freigegeben und kann Uber die Taste Manuelle Bedienung ein- und ausgeschal-
tet werden.

Die manuelle Bedienung kann in der ETS dauerhaft deaktiviert werden.
Uber das Kommunikationsobjekt Status manuelle Bedienung wird angezeigt, ob die manuelle Be-
dienung freigegeben/gesperrt ist.

Einschalten der manuellen Bedienung:
» Taste Manuelle Bedienung 5 Sekunden gedrickt halten, bis die gelbe LED dauerhaft leuchtet.

Ausschalten der manuellen Bedienung:

» Taste Manuelle Bedienung kurz betatigen.
= Die gelbe LED erlischt.

Nach Anschluss an den KNX, Busspannungswiederkehr, ETS-Download oder ETS-Reset befindet
sich das Gerat im KNX-Betrieb. Die LED ist aus.

@ Hinweis
Ist die manuelle Bedienung generell oder Gber das Kommunikationsobjekt Freigeben/
Sperren Manuelle Bedienung gesperrt, bleibt die LED aus.

Eine Umschaltung von KNX-Betrieb in die Betriebsart Manuelle Bedienung erfolgt nicht.

@ Hinweis

Wahrend der manuellen Bedienung werden die vom Regler errechneten oder tiber KNX empfan-
genen Stellwerte Ubersteuert und ignoriert.

Anderungen durch die manuelle Bedienung sind nur solange giiltig, wie die manuelle Bedienung
aktiviert ist.

Uber die manuelle Bedienung ist es nicht méglich eine Zwangsfiinrung oder einen Sicherheitszu-
stand des Gerats zu libersteuern.

Die Ubersteuerung der einzelnen Funktionen greift erst, wenn diese erstmalig durch eine Betéti-
gung einer Taste verandert wurden. Bis dahin reagieren die Ausgange weiter auf Werte, die vom
Regler oder tiber KNX erhalten wurden.

Dies hat auch zur Folge, dass z. B. der Lufter im Automatikmodus, solange er nicht durch eine
Betatigung der Liftertaste verstellt wurde, weiter dem Ventilstellwert folgt, wenn dieses Uber die
manuelle Bedienung verstellt wird.
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10 Wartung und Reinigung

10.1 Reinigung

Das Gerét ist vor dem Reinigen spannungsfrei zu schalten. Verschmutzte Gerate kbnnen mit ei-
nem trockenen oder leicht mit Seifenlauge angefeuchteten Tuch gereinigt werden. Auf keinen Fall
durfen atzende Mittel oder Lésungsmittel verwendet werden.

10.2 Wartung

Das Gerat ist wartungsfrei. Bei Schaden, z. B. durch Transport und/oder Lagerung, durfen keine
Reparaturen vorgenommen werden.
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11 Demontage und Entsorgung

1.1 Demontage

Abb. 60: Demontage von der Hutschiene

1. Druck auf Oberseite des Gerats austben.
2. Unterseite des Gerats von Hutschiene l6sen.
3. Gerat nach oben von der Hutschiene nehmen.

11.2 Umwelt

Denken Sie an den Schutz der Umwelt.
Gebrauchte Elektro- und Elektronikgerate durfen nicht zum Hausabfall gegeben werden.

Das Gerat enthalt wertvolle Rohstoffe, die wiederverwendet werden konnen. Geben Sie das
Gerat deshalb an einer entsprechenden Annahmestelle ab. Alle Verpackungsmaterialien
und Gerate sind mit Kennzeichnungen und Priifsiegeln fur die sach- und fachgerechte Ent-
sorgung ausgestattet. Entsorgen Sie Verpackungsmaterial und Elektrogerate bzw. deren
Komponenten immer Gber die hierzu autorisierten Sammelstellen oder Entsorgungsbetriebe.
Die Produkte entsprechen den gesetzlichen Anforderungen, insbesondere dem Elektro- und
Elektronikgerategesetz und der REACH-Verordnung. (EU-Richtlinie 2012/19/EU WEEE und
2011/65/EU RoHS) (EU-REACH-Verordnung und Gesetz zur Durchfiihrung der Verordnung
(EG) Nr.1907/2006)
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12

12.1

12.2

12.2.1

Planung und Anwendung

Einfiihrung

In diesem Abschnitt finden Sie einige Tipps und Anwendungsbeispiele flr den praktischen Einsatz
des Geréts.

Anwendungsbeispiele und Praxistipps zum Thema Temperaturregelung, Stellantriebe, Kennlinien-
korrektur usw. finden Sie im Applikationshandbuch Heizung/Lliftung/Klima unter
https://www.abb.com/knx

Lufterausgang

In diesem Kapitel werden die Funktionsschaltbilder und Anwendungsbeispiele zu den Lifteraus-
gangen erlautert.

Liifter-Betrieb FCC/S 1.1.x.1, FCC/S 1.2.x.1 und FCC/S 1.4.1.1

Mit dem Lifterausgang kann ein einphasiger Lifter, ein Geblase oder ein Konvektor angesteuert
werden. In Kombination mit einer Ventilansteuerung sind 2- oder 4-Rohr-Systeme realisierbar. Die
Lafter werden Uber eine dreistufige Drehzahlsteuerung gesteuert. Hierfir werden am Liftermotor
drei Windungen abgegriffen. In Abhangigkeit des Windungsabagriffs ergibt sich die Drehzahl. Zur
Ansteuerung wird meistens ein dreistufiger Wechselschalter mit Nullstellung eingesetzt. Bei der
Ansteuerungsart Wechselschaltung muss sichergestellt sein, dass nicht zwei Kontakte gleichzeitig
eingeschaltet sind. Dieser Schalter wird mit einer Gruppe von Ausgangen im Gerat nachgebildet.

Dreistufiger Wechselschalter

Abb. 61: Liifter-Betrieb
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12.2.11

Die Ansteuerung des Gerats erfolgt nach folgendem Prinzipschaltbild:

Kommunikationsobjekt
Status Llifter
S roemenEINAUS

Stufe schalten —p

Kommunikationsobjekte

Ldftergeschwindigkeit erhbhen/absenken ——p
Stufe 1 —> Fan Coil --.
Stufe 2 —ow—p
Stufe 3 ——»

Abb. 62: 2CDC072055F0217

Mit drei voneinander unabhangigen Kommunikationsobjekten Schalten Geschwindigkeit x (x = 1, 2
oder 3) werden die Lufterstufen Gber die Ausgange des Fan Coil-Aktors angesteuert.

Alternativ kann die Lifteransteuerung tber das 1-Byte-Kommunikationsobjekt Schalten
Liiftergeschwindigkeit oder Uber das Kommunikationsobjekt Liiftergeschwindigkeit erhéhen/
absenken erfolgen.

Einige wenige Lufteransteuerungen bendtigen zusatzlich zur Stufenschaltung eine zentrale Ein-
schaltung, einen Hauptschalter. Dies kann mit einem weiteren Ausgang des Gerats realisiert wer-
den. Der Ausgang muss mit dem Kommunikationsobjekt Status Lliifter Ein/Aus verknUpft sein.
Hierdurch wird der Hauptschalter eingeschaltet, wenn mindestens eine Lifterstufe eingestellt ist.
Wenn der Lufter AUS ist (Status Lifter Ein/Aus = 0), wird der Hauptschalter ebenfalls ausgeschal-
tet.

Lifter in Wechselschaltung

Die Ansteuerung eines Lifters erfolgt in den meisten Fallen als Wechselschalter.
Es ergibt sich fur einen dreistufigen Lufter folgende Ansteuertabelle, die das Gerat mit einer Grup-
pe von Schaltausgéangen nachbildet:

Klemme C Klemme D Klemme E
AUS 0 0 0
Lifterstufe 1 1 0 0
Lufterstufe 2 0 1 0
Lufterstufe 3 0 0 1

Tab. 35: Belegung der Klemmen
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12.2.1.2

12.2.2

12.2.3

Lifter in Stufenschaltung

In manchen Fallen erfolgt die Ansteuerung eines Lfters als Stufenschalter. Es ergibt sich flr
einen dreistufigen Lifter folgende Ansteuertabelle, die das Gerat mit seinen Ausgangen nachbil-
det:

Klemme C Klemme D Klemme E
AUS 0 0 0
Lifterstufe 1 1 0 0
Lufterstufe 2 1 1 0
Lufterstufe 3 1 1 1

Tab. 36: Belegung der Klemmen

Liifter-Betrieb FCC/S 1.3.X.1 und 1.5.X.1

Mit dem Lifterausgang kann ein kontinuierlicher Lifter, ein Geblase oder ein Konvektor angesteu-
ert werden. Der Lufter wird hierbei Gber einen 0...10 V-Ausgang angesteuert. Hierdurch lasst sich
der Lufter flexibel und abhangig von der bendétigten Geschwindigkeit steuern.

Der Lufter wird Uber das Kommunikationsobjekt Schalten Liiftergeschwindigkeit angesteuert. Alter-
nativ kann der LUfter Uber die 1-Bit-Objekte Schalten Geschwindigkeit x (x = 1,2,3) auf die Ge-
schwindigkeit 1 = 33 %, 2 =66 % und 3 = 100 % geschaltet werden.

Einige wenige Lufteransteuerungen bendtigen zusatzlich zur Stufenschaltung eine zentrale Ein-
schaltung, einen Hauptschalter. Dies kann mit einem weiteren Ausgang des Gerats realisiert wer-
den. Der Ausgang muss mit dem Kommunikationsobjekt Status Llifter Ein/Aus verknlpft sein.
Hierdurch wird der Hauptschalter eingeschaltet, wenn mindestens eine Lifterstufe eingestellt ist.

Wenn der Lifter AUS ist (Status Lifter Ein/Aus = 0), wird der Hauptschalter ebenfalls ausgeschal-
tet.

Automatik-Betrieb

Bei der automatischen Liiftersteuerung wird die Luftergeschwindigkeit in Abhangigkeit von der
StellgréRe automatisch eingestellt. Beispielsweise kdnnen fur die folgenden StellgréRenbereiche
die entsprechenden Lufterstufen parametriert werden:

StellgroRe Lufterstufe
0..9% 0 (Lufter aus)
10...39 % 1

40...69 % 2

70...100 % 3

Tab. 37: Liifterstufe in Abh&gigkeit der Stellgré3e

Handelt es sich um einen kontinuierlichen Lufter, folgt dieser im Automatikmodus direkt dem Ven-
tilstellwert. Bsp: Stellgrofie 50 % = Luftergeschwindigkeit 50 %.

Wird das Gerat im Reglermodus betrieben, ist der Automatikmodus immer aktiv. Wird das Gerat im
Aktormodus betrieben und die Regelung erfolgt durch einen Raumtemperaturregler, ist der Auto-
matikmodus standardmafig freigegeben, kann jedoch auf der Parameterseite Lifterausgang dau-
erhaft deaktiviert werden.

Der Lufter verlasst den Automatikmodus sobald eine manuelle Verstellung der Lifterstufe erfolgt.
Die Ruckkehr ist abhangig von der eingestellten Parametrierung. Der Lifter kann automatisch
nach einer fest eingestellten Zeit in den Automatikmodus zurlickkehren.

Zusatzlich ist es moglich, das Gerat tiber ein Kommunikationsobjekt in den Automatikmodus zu
schalten.
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12.2.4

12.2.5

12.2.6

Direkt-Betrieb

Im Direkt-Betrieb kann der Lifter im Reglermodus Uber ein Nebenstellengerat gesteuert werden.
Zusatzlich kann er auch tUber die Kommunikationsobjekte Schalten Liiftergeschwindigkeit und
Schalten Geschwindigkeit x (x=1, 2, 3) beeinflusst werden.

Bei einem Lufter mit Stufen- oder Wechselschaltung erfolgt die Ansteuerung der einzelnen Ge-
schwindigkeit wie folgt:

Bei einem 3-stufigen Lifter werden die Stufen Uber die folgenden Werte angesteuert:

» Stufe 0: 0 (0 %)

» Stufe 1: 1...85(1...33 %)

» Stufe 2: 86...170 (34...67 %)

» Stufe 3: 171...255 (68...100 %)

Bei einem 2-stufigen Lufter werden die Stufen Uber die folgenden Werte angesteuert:
» Stufe 0: 0 (0 %)

» Stufe 1:1...128 (1...50 %)

» Stufe 2: 129...255 (51...100 %)

Bei einem 1-stufigen Lufter werden die Stufen Gber die folgenden Werte angesteuert:
+ Stufe 0: 0 (0 %)
» Stufe 1:1...255 (1...100 %)

Bei einem kontinuierlichen Lufter wird direkt die gewlinschte Geschwindigkeit eingegeben und an
den Lifter Gbertragen.

1-Byte-Wert Prozent Hexadezimal Binarwert Bit Luftergeschwindigkeit
76543210

0 0 00 00000000 0 (AUS)

1...85 1%...33% 55 00000001 ... Luftergeschwindigkeit 1
01010101

86...170 34 %...67 % AA 01010110 ... Luftergeschwindigkeit 2
10101010

171...255 68 %...100 % FF 10101011 ... Luftergeschwindigkeit 3

11111111
Tab. 38: Liiftergeschwindigkeit in Abhéngigkeit des eingegebenen Werts

Umschaltung zwischen Automatik- und Direkt-Betrieb

Es kann zwischen Automatik-Betrieb und Direkt-Betrieb umgeschaltet werden. Die Umschaltung in
die manuelle Luftersteuerung erfolgt Uber einen 1-Bit-Wert oder automatisch nach Ablauf einer
Zeitspanne. Die Lifterstufe wird entsprechend dem empfangenen 1-Byte-Wert geschaltet.

Die Luftersteuerung wird in den Automatik-Betrieb zuriickgeschaltet, wenn auf dem entsprechen-
den Kommunikationsobjekt eine 1 empfangen wird.

Der aktuelle Status der Automatiksteuerung wird Uber einen 1-Bit-Wert zuriickgemeldet.

Logik der Stufenumschaltung

Der Stellwert zum Umschalten der Stufe berechnet sich wie folgt:
» Hochschalten: StellgréRe = Schwellwert + 1/2 Hysterese

* Runterschalten: Stellgréfie < Schwellwert - 1/2 Hysterese

Eine Ausnahme bildet der Wert 0. Wird dieser als Umschaltpunkt zwischen 0 und 1 gewahlt, er-
folgt das Hochschalten (0 > 1) erst bei einem Stellwert gréfRer O und das Runterschalten (1 > 0)
erst bei einem Stellwert gleich 0.

Zusatzlich gilt:

* Bei 100 % wird immer in die héchste Stufe geschaltet.

» Bei 0 % wird der Lifter immer abgeschaltet.
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Das folgende Beispiel verdeutlicht den Ablauf der Stufenumschaltung in Abhangigkeit der Stellgro-
3e und der parametrierten Schwellwerte und Hysteresen.

Schwellwert Stufe 0 <-> 1 0

Schwellwert Stufe 1 <-> 2 30
Schwellwert Stufe 2 <-> 3 70
Hysterese Schwellwert 10

Es gelten die folgenden Umschaltpunkte:

Stellwert Liifterstufe Stellwert Liifterstufe
0 % 0 50 % 2
1% 1 74 % 2
10 % 1 75 % 3
34 % 1 76 % 3
35 % 2 85 % 3
36 % 2 100 % 3

Tab. 39: Hochschalten

Stellwert Liifterstufe Stellwert Liifterstufe
100 % 3 26 % 2

99 % 3 25 % 1

80 % 3 24 % 1

66 % 3 15 % 1

65 % 2 1% 1

64 % 2 0% 0

50 % 2

Tab. 40: Runterschalten

12.2.7 Funktionsschaltbild Liifter-Betrieb

Die folgende Abbildung zeigt, in welcher Reihenfolge die Funktionen bei der Lifteransteuerung be-
arbeitet werden. Kommunikationsobjekte, die in das gleiche Kastchen fiihren, sind gleichrangig
und werden in der Reihe ihres Telegrammeingangs abgearbeitet.
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Abb. 63: Funktionsschaltbild Lifter-Betrieb

12.3 Stellenantriebe, Ventile und Regler

12.3.1 Elektromotorische Stellantriebe

Elektromotorische Stellantriebe fahren Ventile tber einen kleinen Elektromotor auf und zu. Elektro-
motorische Stellantriebe werden als proportionale oder als 2- bzw. 3-Punkt-Stellantriebe angebo-
ten.
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12.3.2

12.3.3

12.34

12.4

12.4.1

Proportionale Stellantriebe werden Uber ein analoges Signal, z. B. 0...10 V angesteuert. 2- bzw. 3-
Punkt-Stellantriebe werden Uber das Schalten der Versorgungsspannung angesteuert.

2-Punkt-Stellantriebe werden tber die Werte Offnen und SchlieRen angesteuert. Das Ventil kennt
nur die Zustande ,Auf und ,Zu“. 2-Punkt-Ventile werden Uber eine 2-Punkt-Regelung oder eine
Pulsweitenmodulation (PWM) angesteuert.

3-Punkt-Stellantriebe werden Uber drei Anschlussleitungen angeschlossen. Dabei werden die Lei-
tungen fir Offnen und SchlieBen an den Klemmen A und B angeschlossen. Mit 3-Punkt-Stellan-
trieben kann das Ventil zu einem beliebigen Prozentsatz gedffnet und diese Position ohne weite-
ren Energieaufwand beibehalten werden. Wird das Ventil nicht bewegt, liegt keine Spannung am
Motor an.

Als Regelung kommt in den meisten Fallen eine Stetigregelung zur Anwendung.

Elektrothermische Stellantriebe

Elektrothermische Stellantriebe werden tber die Warmedehnung eines Materials infolge von elek-
trischem Stromfluss verstellt. Elektrothermische Stellantriebe werden Uber eine Pulsweitenmodula-
tion oder 2-Punkt-Regelung angesteuert.

Elektrothermische Stellantriebe werden in den Ausfihrungsvarianten stromlos geschlossen und
stromlos offen angeboten. Je nach Ausfiihrungsvariante wird das Ventil gedffnet, wenn Spannung
anliegt und geschlossen, wenn keine Spannung anliegt oder umgekehrt.

Elektrothermische Stellantriebe werden lber zwei Anschlussleitungen an das Gerat angeschlos-
sen.

Kompatibilitat mit verschiedenen Antriebsarten

Zur Kompatibilitat der einzelnen Geratevarianten mit den jeweiligen Antriebsarten, siehe Produkt-
ubersicht, Seite 11.

Regelungsarten

Far die Ansteuerung von Ventilen sind in der Heizungs-, Klima-, LUftungstechnik die folgenden Re-
gelungsarten gebrauchlich:

» Stetigregelung

» Pulsweitenmodulation (PWM)

» 2-Punkt-Regelung

Prioritaten

Reglerbetrieb

Ventil

a) Busspannungsausfall

b) Betriebsmodus Ubersteuert

c) Sicherheit (Taupunkt- oder Fillstandssensor oder Fensterkontakt)
d) Zwangsfuhrung

e) i-bus Tool

f) Direkt Betrieb Uber Folientastatur (nur FCC/S 1.x.2.1)

g) Manuelle Ventilibersteuerung

h) Normalbetrieb Regelung (Betriebsmodus normal/Prasenz)

i) Busspannungswiederkehr

Lufter
a) Busspannungsausfall
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12.4.2

12.5

b) Betriebsmodus Ubersteuert

c) Sicherheit (Taupunkt- oder Fiillstandssensor oder Fensterkontakt)
d) Zwangsfuhrung

e) i-bus Tool

f) Direkt Betrieb Gber Folientastatur (nur FCC/S 1.x.2.1)

g) Manuelle Lufterverstellung (inkl. Limitierung)

h) Stellgrofle Automatik

i) Busspannungswiederkehr

Erfolgt eine Ubersteuerung des Gerats durch den Betriebsmodus ({ibersteuert) oder Sicherheit.

Relais

a) Busspannungsausfall

b) Betriebsmodus Ubersteuert (Nur wenn Relais flir Regelung verwendet wird, sonst kein Ein-
fluss)

c) Sicherheit (Taupunkt- oder Fiillstandssensor oder Fensterkontakt) (Nur wenn Relais fir Rege-
lung verwendet wird, sonst kein Einfluss)

d) Zwangsfuhrung

e) i-bus Tool

f) Direkt Betrieb Uber Folientastatur (nur FCC/S 1.x.2.1)

g) Manuelle Relaissteuerung

h) Stellgrofe Regelung (Nur wenn Relais fir Regelung verwendet wird, sonst kein Einfluss)

i) Busspannungswiederkehr

Aktorbetrieb

Ventil

a) Busspannungsausfall

b) Zwangsfihrung

c) i-bus Tool

d) Direkt Betrieb tber Folientastatur (nur FCC/S 1.x.2.1)
e) Manuelle Ventilibersteuerung

f) Normalbetrieb Stellwert

g) Busspannungswiederkehr

Liifter

a) Busspannungsausfall

b) Zwangsfihrung

c) i-bus Tool

d) Direkt Betrieb Uber Folientastatur (nur FCC/S 1.x.2.1)
e) Manuelle Lufterverstellung (inkl. Limitierung)

f) StellgroRe Automatik

g) Busspannungswiederkehr

Relais

a) Busspannungsausfall

b) Zwangsflihrung

c) i-bus Tool

d) Direkt Betrieb tber Folientastatur (nur FCC/S 1.x.2.1)
e) Manuelle Relaissteuerung

f) Busspannungswiederkehr

Funktionserklarung Regelung

Im Folgenden werden die verschiedenen, mit diesem Gerat moglichen, Regelungstypen erklart.
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12.5.1

12.5.1.1

2-Punkt-Regler

Ein 2-Punkt-Regler besitzt zwei Ausgangszustande (Ein/Aus), die in Abhangigkeit des Istwerts

wechseln. Liegt der Istwert Uber dem parametrierten Sollwert, so ist die zugehdrige StellgréRe 0.

Liegt der Istwert unter dem parametrierten Sollwert, so ist die zugehdrige Stellgréfie 1.

Anwendungsfall eines 2-Punkt-Reglers:

» Da die Stellgrofie nur zwischen den beiden Zustéanden Ein und Aus wechselt, kann ein elektro-
thermisches Ventil, das an einen Schaltaktor oder Ventilantriebsaktor angeschlossen ist, ange-

steuert werden.
» Ansteuerung eines elektrischen Erhitzers liber einen Relaisausgang, da auch bei diesen nur

zwischen Ein und Aus unterschieden wird

ACHTUNG

Die Anzahl der Schaltspiele des Relais sind zu beachten. Jeder Wechsel der Stellgréf3e fihrt zu
einem Umschalten des Relais. Die maximale Anzahl der Schaltspiele eines Relais, insbesondere
unter Last ist begrenzt. Besonders bei Ansteuerung eines elektrischen Erhitzers, die oft groRe
Lasten darstellen, kann dies schnell zum Uberschreiten der Lebensdauer des Relais fiihren.

Beispiel:
Andert sich die StellgréRe nur 10-mal pro Tag sind dies bereits 3.650 Schaltspiele pro Jahr.
Andert sich die Stellgroe 50-mal pro Tag sind dies bereits 18.250 Schaltspiele pro Jahr.

Ein 2-Punkt-Regler kann bei groRen Anderungen der FiihrungsgréRe (Soll-Temperatur) die Regel-
abweichungen schnell ausregeln. Er kommt dabei aber nie zur Ruhe und neigt zu einem Uber-
schwingen des Systems (Uberschreiten der Soll-Temperatur). Um ein Uberschwingen der Aus-
gangszustande zu vermeiden, haben 2-Punkt-Regler immer eine eingebaute Hysterese, die um
den Sollwert schwankt.

Die Hysterese hat die Funktion, ein Umschalten der StellgréRe erst beim Uber-/Unterschreiten der
StellgréRe um einen bestimmten Wert zu erlauben. Dies flihrt zu einer Reduzierung der Stellgro-
Renwechsel und damit zu einer ruhigeren Regelung.

Durch die korrekte Einstellung der Hysterese kann auch die Anzahl der Relaisschaltspiele be-
grenzt werden.

Beispiel:
Liegt im Heizbetrieb der Sollwert bei 21 °C und die Hysterese bei 1,0 K, schaltet sich der Regler
bei Unterschreiten von 20,5 °C ein und bei Uberschreiten von 21,5 °C wieder ab.

Die Einstellung des Parameters Hysterese sollte sich an folgenden Faktoren orientieren:
» wie schnell die Heizung den Raum aufheizen kann bzw. wie rasch die Kiihlung den Raum ab-

kihlt
» wie das Temperaturempfinden des Menschen im Raum ist

@ Hinweis

Die Hysterese sollte nicht zu klein gewahlt werden, da sonst ein schaltender Stellantrieb standig
offnet und schlief3t.

Die Hysterese darf nicht zu grol® gewahlt werden, da die Temperaturschwankungen im Raum
sonst zu grofl® werden.

Pulsweitenmodulation (PWM)

Bei der Pulsweitenmodulation wird das Ventil wie bei einer 2-Punkt-Regelung ausschlief3lich in den
Positionen komplett gedffnet und komplett geschlossen betrieben. Im Gegensatz zu einer 2-Punkt-
Regelung wird die Position nicht Gber Grenzwerte gesteuert, sondern ausgehend von der berech-
neten Stellgrée, ahnlich der Stetigregelung.
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12.5.1.11

Die StellgréRe wird fur einen zeitlichen Zyklus fixiert und in die Dauer der Ventil6ffnung umgerech-
net. Die Stellgrofie 20 % wird bei einer Zykluszeit von 15 Minuten beispielsweise auf drei Minuten

Ventiloffnungszeit umgerechnet. Die Stellgrofie 50 % ergibt eine Ventil6ffnungszeit von 7,5 Minu-

ten.

StellgréBe

30 60 Zeit

AR EES bbbty
o

100 % Ventiléosition

0 %

Zeit

Abb. 64: Pulsweitenmodulation (PWM)

Mit der Pulsweitenmodulation kann eine relativ genaue Einstellung der Temperatur erreicht wer-
den, ohne starke Uberschwingungen. Es kdnnen einfache Stellantriebe eingesetzt werden. Die Po-
sitionierhaufigkeit des Stellantriebs ist relativ hoch.

Die Pulsweitenmodulation kann mit dem Gerat fiir elektromotorische oder elektrothermische Stel-
lantriebe eingesetzt werden.

Beispiel

Wenn das Gerat als Eingangssignal einen 1-Byte-Stellwert (Stetig-Regelung) empfangt, wird die-
ser Wert mit der parametrierten Zykluszeit Uber eine PWM-Berechnung in ein Signal fur eine 2-
Punkt-Regelung (EIN-AUS-Wert) umgerechnet.

Bei der PWM-Regelung wird mit einem Regelalgorithmus der empfangene Regelwert (0...100 %)
in eine Pulsweitenmodulation umgewandelt. Diese Umwandlung basiert auf einer konstanten Zy-
kluszeit. Empfangt das Gerat z. B. eine StellgréRe von 20 %, wird das Ventil bei einer Zykluszeit
von 15 Minuten fir 3 Minuten gedffnet (20 % von 15 Minuten) und fir 12 Minuten (80 % von 15 Mi-
nuten) geschlossen.
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Berechnete
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Abb. 65: Beispiel

12.5.1.1.2 Berechnung
Bei der Pulsweitenmodulation erfolgt die Ansteuerung Uber ein variables Puls-Pause-Verhaltnis.

A
100 % +
Y L Y S ————— N se———— L
0 % »
—P——p t
i tan ! taus i
vk g

Abb. 66: Berechnung

Wahrend der Zeit t;,y wird das Ventil gedffnet und wahrend der Zeit t,,5 geschlossen.

Wegen tg = 0,4 x t, stellt sich das Ventil bei etwa 40 % ein. t,, ist die sog. PWM-Zykluszeit fir
die stetige Ansteuerung.
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12.5.2
12.5.2.1

12.5.3

Pl-Regler (stetig)

Stetigregelung

Bei der Stetigregelung wird aus der Ist- und der Solltemperatur eine Stellgrofle berechnet, mit der
die Temperatur optimal eingestellt wird. Das Ventil wird in eine Position gefahren, die der berech-
neten Stellgrée entspricht. Dabei kann das Ventil komplett gedffnet, komplett geschlossen sowie
in jeder beliebigen Zwischenposition positioniert werden.

StellgroBe

100 % Ventilpdsition

0% :

Zeit

Abb. 67: Stetigregelung

Die Stetigregelung ist die genaueste Art der Temperaturregelung. Gleichzeitig kann die Positionier-
haufigkeit des Stellantriebs gering gehalten werden. Die Stetigregelung kann mit dem Gerat fur
elektromotorische 3-Punkt-Stellantriebe realisiert werden. Dies erfolgt Uber eine 1-Byte-Ansteue-
rung.

@ Hinweis
Was ist eine 1-Byte-Ansteuerung?

Bei der 1-Byte-Ansteuerung wird vom Raumtemperaturregler ein Wert von 0...255 (entsprechend
0...100 %) vorgegeben. Bei 0 % wird z. B. das Ventil geschlossen, bei 100 % maximal gedffnet.

Pl-Regler (PWM)
Der PI-Regler (PWM) verhalt sich prinzipiell genau wie der PI-Regler (stetig). Einziger Unterschied

ist, dass die StellgrofRe bei einem PI-Regler (PWM) vor der Ausgabe in ein 1-Bit-PWM-Ein-/Aus-
schaltverhaltnis umgewandelt wird.

Wird eine StellgréRe von 70 % ausgegeben, betragt, bei einer voreingestellten Zykluszeit von
10 Minuten, die Einschaltzeit 7 Minuten und die Ausschaltzeit 3 Minuten.

Durch die Verwendung des PI-Reglers (PWM) werden die Vorteile der stetigen Regelung (prazises
Erreichen der Solltemperatur) auf Antriebe Ubertragen, die nur fir Ein-/Ausschaltsignale (z. B.
elektrothermische Antriebe) ausgelegt sind.

Um die Regeleigenschaften des Heiz- bzw. Kiihlsystems zu optimieren, ist die ,Zykluszeit PWM-
StellgroRe” einstellbar. Es ist dabei die Art der Heizung oder Kihlung sowie der eingesetzte Stel-
lantrieb zu bertcksichtigen.
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12.5.4

+ Elektrothermischer Stellantrieb:
Ein Stellventil mit einem elektrothermischen Antrieb ganz zu 6ffnen dauert je nach Hersteller
ca. 2 bis 3 Minuten. Eine Zykluszeit von 15 Minuten hat sich in der Praxis bewahrt. Andere Zei-
ten mussen entsprechend an die Heizungs-/Kiihlanlage angepasst werden.

* FuRbodenheizung:
Die Zeitkonstante einer FuBbodenheizung ist sehr grol3 (trage). Eine Zykluszeit von 20 Minuten
ist ausreichend.

»  Warmwasserheizung:
Eine Zykluszeit von 15 Minuten bringt sehr gute Regelergebnisse.

» Elektro-Konvektorheizung:
Zykluszeiten zwischen 10 und 15 Minuten, je nach Elektroheizung und raumlichen Gegebenhei-
ten, sind zu empfehlen.

Pl-Regler (stetig) fiir Fan Coil Unit

Dieser Regler arbeitet gleich dem PI-Regler (stetig). Zusatzlich wird jedoch, in Abhangigkeit der
StellgroRRe, der im Gerat integrierte Lifterausgang angesteuert, um eine Fan Coil Unit steuern zu
kénnen.
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Anhang
13 Anhang
13.1 Lieferumfang

Der Fan Coil-Controller wird mit folgenden Teilen geliefert. Der Lieferumfang ist geman folgender
Liste zu Uberprifen:
» 1 Stiick Fan Coil-Controller, alternativ:

— FCC/S 1.1.1.1: Fan Coil Controller, 2 x PWM, 3-stufig, REG

— FCC/S 1.1.2.1: Fan Coil Controller, 2 x PWM, 3-stufig, manuelle Bedienung, REG

— FCC/S 1.2.1.1: Fan Coil Controller, 2 x 0...10 V, 3-stufig, REG

— FCC/S 1.2.2.1: Fan Coil Controller, 2 x 0...10 V, 3-stufig, manuelle Bedienung, REG
— FCC/S 1.3.1.1: Fan Coil Controller, 3 x 0...10 V, REG

— FCC/S 1.3.2.1: Fan Coil Controller, 3 x 0...10 V, manuelle Bedienung, REG

— FCC/S 1.4.1.1: Fan Coil Controller, 1 x PWM, 3-stufig, REG

— FCC/S 1.5.1.1: Fan Coil Controller, 2 x PWM, 0...10 V, REG

— FCC/S 1.5.2.1: Fan Coil Controller, 2 x PWM, 0...10 V, manuelle Bedienung, REG
» 1 Stiick Montage- und Betriebsanleitung
» 1 Stiick Busanschlussklemme (rot/schwarz)
» 1 Stlick KNX-Anschluss-Abdeckkappe
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Anhang
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