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o Zennlo Presentia C MultiSensor

KNX-Prasenzmelder mit Helligkeitssensor, Temperatur-, Feuchtigkeits- und CO2-Sensor fiir die Deckenmontage
ZPDCMS TECHNISCHE DOKUMENTATION

EIGENSCHAFTEN

¢ Anwesenheitserkennung durch PIR-Technologie in 4 Bereichen mit einstell-
barer Empfindlichkeit.

e Helligkeitssensor mit der spektralen Empfindlichkeit des menschlichen Au-

ges.

Integrierte Temperaturfihler, Feuchtigkeits- und CO2-Sensoren.

CO2-Regler.

Kompatibel mit KNX Data Secure.

2 analoge/digitale Eingéange.

6 Kanale zur Anwesenheitserkennung.

2 Kanale zur konstanten Lichtregelung.

Anwesenheitserkennung.

10 Logikfunktionen.

Thermostat.

Vollstandige Datensicherung bei Ausfall des KNX-Busses.

Integrierte KNX-BCU (TP1-256).

Abmessungen & 84 x 47 mm.

Aufputz- oder Unterputzmontage.

Entspricht den CE-Richtlinien (Kennzeichnung auf der Rickseite).

Abbildung 1: Presentia C MultiSensor

1. Sensor fir Temperatur, Feuchtigkeit und CO2 2. Ausrichtungsmarkierungen 3. Befestigungsfeder 4. Programmiertaste 5. Programmier-LED
6. Sockel 7. KNX-Anschluss 8. Analoge/digitale Eingénge 9. 4x LED zur Erkennungsanzeige
Programmierknopf: Kurzer Druck zum Aufrufen des Programmiermodus. Wenn der Knopf bei angelegter Busspannung gedriickt gehalten wird, wechselt
das Gerat in den Sicherheitsmodus. Um einen Werksreset der KNX-Sicherheit durchzufiihren, wahrend sich das Gerat im Sicherheitsmodus befindet,
muss der Knopf 10 Sekunden lang gedriickt gehalten werden, bis die Programmier-LED ihren Status andert.
Programmier-LED: Zeigt an, dass sich das Gerat im Programmiermodus befindet (rote Farbe). Wenn das Geréat in den Sicherheitsmodus wechselt, blinkt
sie alle 0,5 Sekunden (rote Farbe). Wahrend der Initialisierung (Neustart oder nach einem KNX-Busfehler) und wenn es sich nicht im Sicherheitsmodus
befindet, leuchtet sie rot auf und blinkt anschlieRend blau, wahrend die Bewegungssensoren initialisiert werden.
ALLGEMEINE TECHNISCHE DATEN
KONZEPT BESCHREIBUNG
Art des Gerats Elektrisches Steuergerat
Spannung (typisch) 29 VDC MBTS
Spannungsbereich 21-31VDC
KNX-Strom- Maximaler Spannung mA mWwW
versorgung Verbrauch 29 VDC (typisch) 8,4 243,6
24 VDC' 10 240
Anschlusstyp Typischer TP1-Busstecker fur starres Kabel mit 0,8 mm &
Externe Stromversorgung Nicht erforderlich
Betriebstemperatur 0..+35°C
Lagertemperatur -20 .. +55 °C
Betriebsfeuchtigkeit 5..95%
Lagerfeuchtigkeit 5..95%
Zusatzliche Merkmale Klasse B
Schutzklasse I
Betriebsart Dauerbetrieb
Art der Wirkung der Vorrichtung Typ 1
Zeitraum der elektrischen Beanspruchung Lang
Schutzart IP20, saubere Umgebung
Installation Aufputz- oder Unterputzmontage
Mindestabsténde Nicht erforderlich
Reaktion bei KNX-Busausfall Datensicherung gemaR Parametrierung
Reaktion bei Wiederherstellung des KNX-Busses Wiederherstellung der Daten gemal Parametrierung
Die Programmier-LED zeigt den Programmiermodus (rot) oder die Initialisie-
Betriebsanzeige rung der Bewegungssensorer] (blaues Blinkep) an. . . .
Die Bewegungserkennung in jedem Sektor wird durch ein weifl3es Blinken an-
gezeigt.
Gewicht 66 g
Gehausematerial Gehause aus halogenfreiem PC/ABS FR VO und Linse aus HDPE

' Maximaler Verbrauch im unglinstigsten Fall (Modell Fan-In KNX).
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INTEGRIERTER TEMPERATUR-, FEUCHTIGKEITS- UND CO2-SEN- o Tam (B
SOR 00, .. |20m]|i6m
KONZEPT BESCHREIBUNG B 10m | 10m
Temperaturbereich -10..60 °C - 6m |6m
Temperaturgenauigkeit / Temperatur- 0,1°C/+0,8°C (@ 25 °C)
genauigkeit Radial
Feuchtigkeitsbereich 0..100 % rF e ‘
Feuchtigkeitsreaktionszeit 1s — “ i \) 5= Tangential
Feuchtigkeitsgenauigkeit / Feuchtigkeits- 1% /46 % rF ) — )
genauigkeit Om : Bewegungserkennungsbereich. Bei radialer Bewegung ist der Erkennungs-
F R aErCkE +0.25 % IF Jahr bei ler Luft bereich kleiner als bei tangentialer Bewegung (siehe Installationshinweise).
euchtig ‘_e' Sauwelchtng == o '™ pro Janr bei normaler Lu Dpr : Anwesenheitserkennungsbereich (1 Meter (iber dem Boden).
CO2-Bereich 400-2000 ppm @o : Maximaler Erfassungsbereich (unabhéngig von der Empfindlichkeitseinstel-
CO2-Genauigkeit / CO2-Prazision 10 ppm / £50 ppm lung)
CO2-Abweichung +5 ppm nach 5 Jahren Abbildung 2. Erfassungsbereiche fiir Anwesenheit und Be-
SPEZIFIKATIONEN UND ANSCHLUSSE DER EINGANGE wegung
BEGRIFF BESCHREIBUNG o @ W
Anzahl der Eingange 2
Eingange pro Anschluss 2
Betriebsspannung 3,3 VDC an der gemeinsamen Masse
Betriebsstrom 1 mA bei 3,3 VDC (pro Eingang)
Kontakttyp Potenzialfrei
Anschlussmethode Schraubklemmen (max. 0,2 Nm)
Kabelguerschnitt 0,5-1 mm? (IEC) / 26—-16 AWG (UL) - L
Maximale Kabellange 30m SO
Lange der NTC-Sonde -
Genauigkeit NTC (@ 25 °C) 2 +0,5 °C . — .
Temperaturaufldsung 0.1°C Abblldugglr}.kEr.rtlpflndllchkelt des
Maximale Reaktionszeit 10 ms —— Tangentiale Bewegungserkennung* elligkeitssensors
””” Anwesenheitserkennung* Hinweis: Alle Bereiche wur-
SPEZIFIKATIONEN DES HELLIGKEITSSENSORS *h=2,7 m und Empfindlichkeit = 100 % den fiir Hohen von 2,7 und 4
KONZEPT BESCHREIBUNG ) . - N . .
Messbereich 0 . 2000 Lux Abbildung 3. Erfassungsbereiche Meter}r_\i__uhberprlg_ft.dBel an(_jeh
Genauigkeit der Helligkeit +3 % re.n BO e.nh andern - sic
Helligkeitsauflosung 1 Lux diese Bereiche.
2 Fur Zennio-Temperatursonden.
ANSCHLUSS DER EINGANGE
Jede Kombination der folgenden Zubehérteile ist an den Eingan- Bewegungssensor
gen zulassig: Bis zu zwei parallel geschal- Schalter/Sensor/
. " ) tete B Taster
Temperatursensor* Der Temperaturfihler kann ein aemeselbeiwgaugasszgzoéeerj
cIN Zennio-Fuhler oder ein NTC-Fuhler rits 9ang C IN WICHTIG:
Temperatur- mit bekanntem Widerstand flr drei ; Ner COO- .
fuhler von Punkte im Bereich [-55, 150 °C] sein. Der CO2-Sensor muss ein
Zennio. A Der Anschluss der gemeinsamen mal pro Woche geluﬁet wer-
K isch Gg " ist nich Anschlussklemme fur Zen- den, um eine korrekte Mes-
Zu?g;rsr:gh zwischen Geréten ist nicht nio-Bewegungssensoren. sung zu gewihrleisten.
AUFBAU

g, O N
Erfassungsbereiche ausgerichtet. )@ ausgerichtet ist, und achten Sie dabei auf

die Ausrichtungsmarkierungen.

EINBAU

@40

Hinweis: Bei der Montage auf die L v

El r Ausrichtungsmarkierungen achten. - °
SICHERHEITSHINWEISE

e Das Gerat darf nur von qualifiziertem Personal gemaR den geltenden Gesetzen und Vorschriften des jeweiligen Landes installiert

werden.

¢ Es darf keine Netzspannung oder andere externe Spannungen an irgendeinem Punkt des KNX-Busses angeschlossen werden, da
dies die elektrische Sicherheit des gesamten KNX-Systems gefahrden wirde. Die Installation muss Uber eine ausreichende Isolierung
zwischen der Netzspannung (oder Hilfsspannung) und dem KNX-Bus oder den Leitern anderer Zubehdrteile verfugen.

¢ Dieses Gerat darf weder Wasser ausgesetzt werden (einschlieRlich Kondenswasser im Gerat selbst) noch wahrend des Betriebs mit
Kleidung, Papier oder anderen Materialien abgedeckt werden.

E\/- Das WEEE-Symbol weist darauf hin, dass dieses Produkt elektronische Bauteile enthalt und gemal den Anweisungen unter

https://www.zennio.com/en/legal/weee-regulation ordnungsgeman entsorgt werden muss.

¢ Dieses Gerat enthalt Software mit spezifischen Lizenzen. Weitere Informationen finden Sie unter_https://zennio.com/licenses.
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