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Ce manuel décrit les fonctions de la KNX secure Sensor Interface. Respectez
les remarques correspondantes en téte de chapitre pour savoir quelles fonc-

Apercu
tions sont disponibles pour la version de votre appareil.
Dans les figures, les désignations et le nombre des objets représentés
peuvent différer en fonction de l'appareil et de la version logicielle.

|

1.1 Généralités sur la KNX secure Sensor Interface
La KNX secure Sensor Interface REG/AP évalue les données de la WAREMA
Station météo pro raccordée. Celles-ci peuvent étre mises a la disposition
d'autres acteurs via le systeme de bus KNX et étre associées aux fonctions
automatiques et de sécurité intégrées.

WAREMA propose la KNX secure Sensor Interface dans un boitier en saillie
(AP) ainsi qu'en version d'appareil pour montage sur rail DIN (REG).

1.2 Versions d'appareils
Les deux appareils disposent des fonctions suivantes :

» Prise en charge de KNX Data secure
» Mise a jour possible via le bus KNX

» Protecteur de surtension WAREMA Plug-In Protect disponible en option
(n° d'art. 2081974)

» Edition de données du capteur
» Canaux de protection solaire et de sécurité pour la mise en ceuvre de com-
mandes automatiques spécifiques aux protections solaires et du programma-

teur Timer
» Evaluation de capteur générale et combinée
» Logique et Timer
Actionneur Boitier Larggl_lr N° d'art.
de boitier
KNX secure Sensor Interface REG Appareil pour mon- 6 TE 2065317
tage sur rail DIN

. . 6 TE

Boitier en saillie (106 mm) 2065318

KNX secure Sensor Interface AP
Pour obtenir les dimensions, reportez-vous au manuel d'installation des

appareils.

Pour obtenir de plus amples informations au sujet de l'installation et de la
mise en service de la KNX secure Sensor Interface et de la WAREMA Station

1.3 Autres documentations
meétéo pro, consultez les manuels d'installation correspondants.

Dans la suite de ce texte, les objets de groupe seront abrégés par GO.

Sous réserve de modifications techniques
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2 Consignes de sécurité

Nous avons congu et controlé la KNX secure Sensor Interface dans le res-
pect des exigences de sécurité fondamentales.
Tout risque n'est cependant pas écarte.

Nous vous conseillons donc de lire ce manuel avant de mettre la commande
en service et de l'utiliser.

Respectez impérativement les consignes de sécurité et mises en garde
de ce manuel. Tout manquement a cet égard entraine I'annulation de tout
droit a garantie vis-a-vis du fabricant.

Conservez ce manuel pour un usage ultérieur.

2.1 Explication des symboles et des pictogrammes

Les consignes de sécurité mentionnées dans ce manuel sont signalées par
des symboles d'avertissement. Elles sont classées hiérarchiquement en fonc-
tion du risque potentiel de la fagon suivante :

DANGER

Prévient d'une situation de danger dont la menace est imminente.

Des blessures graves, voire mortelles (dommages corporels), des
dommages matériels ou une dégradation de I'environnement pourraient
en résulter.

AVERTISSEMENT

Prévient d'une situation de danger potentiel.

Des blessures légeres ou graves, voire mortelles (dommages corporels),
des dommages matériels ou une dégradation de I'environnement
pourraient en résulter.

ATTENTION

Exhorte a la prudence.

La non-observation d'une telle consigne peut entrainer des dommages
matériels.

Les pictogrammes et symboles suivants peuvent étre apposés sur la com-
mande méme ou sur les appareils raccordés dans l'objectif d'attirer votre
attention sur certains dangers potentiels :

AVERTISSEMENT
Tension électrique dangereuse !

> B b P
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2.2 Utilisation conforme

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01
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Sécurité

Le symbole « i » signale des remarques importantes et des conseils facili-
tant la procédure.

Le terme Exemple signale un exemple.

Le carré signale une instruction ou une intervention requise de la part de
I'utilisateur. Exécutez cette étape de travail.

Le triangle signale un événement ou le résultat d'une intervention préceé-
dente.

Le triangle noir est le symbole d'énumération de listes ou d'options au
choix.

La KNX secure Sensor Interface est un appareil électronique permettant la
transmission et I'évaluation des mesures exactes d'une WAREMA Station
météo pro.

AVERTISSEMENT
Le raccordement d'appareils autres que ceux mentionnés dans ce manuel
est soumis a autorisation préalable du fabricant !

Tous les appareils de la commande sont congus pour une pose a l'intérieur,
sauf ceux faisant I'objet d'une autre description.

AVERTISSEMENT

Toute utilisation a des fins autres que celles mentionnées ici est soumise
a autorisation préalable du fabricant ! Une utilisation non conforme peut
avoir pour conséquence des blessures corporelles de I'utilisateur ou de
tiers ainsi que des dommages matériels sur la commande elle-méme, les
appareils qui lui sont raccordés ou les pieces mécaniques mobiles de
toute l'installation.

C'est pourguoi vous devez toujours utiliser le produit conformément aux ins-
tructions.

Sous réserve de modifications techniques
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2.3 Lecteurs visés

Ce manuel s'adresse a toutes les personnes qui effectuent la mise en ser-

vice de protections solaires en technologie KNX et au personnel qualifié et

formé a cet effet. Il est nécessaire d'avoir des connaissances au sujet de la
technologie KNX.

AVERTISSEMENT

Si la mise en service ou la commande de I'appareil est confiée a des
personnes insuffisamment qualifiées ou informées, il peut en résulter des
dommages graves sur l'installation, voire des dommages corporels.

C'est pourquoi la mise en service doit exclusivement étre effectuée par un
personnel qualifié et formé a cet effet. Ce personnel doit étre a méme d'ap-
préhender les dangers inhérents aux équipements mécaniques, électriques
et électroniques.

Les personnes chargées de mettre l'installation en service doivent connaitre
le contenu de ce manuel et I'avoir compris.

2.4 Consignes générales de sécurité

8 Sous réserve de modifications techniques

La commande pilote la protection solaire automatiquement, c'est pourquoi
vous devez respecter les consignes de sécurité suivantes :

AVERTISSEMENT
Un mécanisme commandé automatiquement peut se mettre en
mouvement de fagon inopinée.

Par conséquent, ne placez ni ne posez jamais d'objets quels gu'ils soient au
niveau d'un mécanisme a commande automatique. Assurez-vous pendant la
mise en service qu'aucune personne ne se trouve dans la zone de déplace-
ment des protections solaires commandées automatiquement.

Si des mesures ou des contrbles doivent étre effectués sur l'installation sous
tension, les prescriptions de prévention des accidents en vigueur doivent étre
impérativement respectées.

ATTENTION

En cas de coupure de courant, I'ensemble de l'installation est hors service.
C'est pourquoi vous devez faire déplacer la protection solaire a temps sur
une position slre lorsqu'un orage menace. La sécurité de l'installation risque
d'étre entamée ou son degré d'efficacité amoindri si certains parametres
sont modifiés. Si vous n'étes pas s(r des effets d'une modification,
demandez conseil a votre service agréé.

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01
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3 Généralités

3.1 Caractéristiques techniques

3.2 Réinitialisation générale

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01

M wown

o

Généralités

Pour obtenir les caractéristiques techniques, les plans des connexions et les
spécifications relatives aux cébles électriques et aux appareils raccordables,
reportez-vous aux manuels d'installation de la KNX secure Sensor Interface
(n° d'art. 2081122) et de la station météo a raccorder (n° d'art. 2082833).

La réinitialisation générale remet la KNX secure Sensor Interface a sa confi-
guration a la livraison. Dans l'appareil, toutes les adresses de groupes sont
supprimées, tous les paramétres sont réinitialisés sur les valeurs par défaut
et 'adresse physique est réglée sur 15.15.255.

La clé permettant d'accéder a lI'appareil est réinitialisée sur la FDSK (Factory
Default Setup Key, clé de configuration programmeée en usine).

La réinitialisation générale s'effectue par les étapes suivantes :
Désactiver la tension de service

Appuyer sur la touche de programmation et la maintenir

Activer la tension de service

Patienter jusqu'a ce que la LED de programmation commence a clignoter ou
relacher la touche aprés 10 secondes environ

Patienter jusqu'a ce que la LED de programmation s'éteigne
Désactiver la tension de service
La réinitialisation générale est terminée

Aprés une réinitialisation générale, une nouvelle mise en service de I'appareil
est nécessaire.

Sous réserve de modifications techniques 9
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4 Mise en service

4.1

Raccordements électriques

La KNX secure Sensor Interface est mise en service au moyen du logiciel
Engineering Tool Software (au moins ETS 5).

Avant la premiére mise en service de la KNX secure Sensor Interface, placez
toutes les protections solaires commandées sur une position sdre, p. ex.
pour les brise-soleil orientables, en position de fin de course haute.

Pour obtenir les caractéristiques techniques, les plans des connexions et les
spécifications relatives aux cables électriques et aux appareils raccordables,
reportez-vous aux manuels d'installation des appareils correspondants.

ATTENTION

Ne raccordez que des protections solaires avec des contacts de fin de
course correctement réglés afin d'éviter tout dommage lors de la mise en
service.

4.2 Mise en service (par ETS en Standard Mode)

10

Sous réserve de modifications techniques

La mise en service s'effectue par les étapes suivantes :

Activer la tension de service
Activer la tension de bus

Appuyer sur la touche de programmation sur l'appareil (la LED de program-
mation s'allume)

Charger l'adresse physique et I'application dans l'appareil a partir de I'ETS
Patienter jusqu'a ce que la LED de programmation s'éteigne

Contréler le fonctionnement de I'appareil

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01
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4.3 Mise en service en toute sécurité (via ETS en Secure Mode)
La mise en service est présentée a la section 4.2. Lors de la configuration
dans I'ETS, il faut suivre les étapes supplémentaires suivantes :
1. Ajouter la KNX secure Sensor Interface

Configurer le mot de passe du projet (cette fenétre s'affiche uniquement
lorsque le premier appareil secure est ajouté au projet.)

M Définir le mot de passe du projet

Mouveau projet

Pour assurer une communication sécurisée, vous devez fournir
votre projet avec un mot de passe afin que les clés stockées
dans le projet soient protégées. Sélectionnez Annuler pour ne
pas utiliser |a sécurité de la ligne réseau IP dans ce projet.

Un bon mot de passe doit étre composé d'au moins 8
caractéres «/, au moins un nombre , une lettre majuscule v,
une lettre minuscule v, et avoir un caractére spécial .

Mouveau Mot de Passe

Bon
Confirmez le Mot de Passe

..I...I4

oK Annuler

Ajouter le certificat de l'appareil (scanner le code QR se trouvant sur la
KNX secure Sensor Interface ou saisir le code sur le clavier. Lorsque la sai-
sie est correcte, la méme fenétre affiche le numéro de série et la clé usine

(FDSK) de l'actionneur.)

Lk 101 Ajout d'un certificat d'appareil

1.1.1 KMX secure Weather station pro REG

Cet appareil prend en charge la mise en service sécurisée.
Sivous disposez du certificat de 'appareil, vous pouvez scanner le code QR ou le saisir

maintenant.

BEV55L - IBASNA - Ve5PPM - CQ65NA - BEFAWD - YHBYH4| ‘!’

Numeéro de Série 092B:DEADDTOT

Clé d'usine SADAFBAFTBOS0F75A0090A0B0FOTOEOR

0K Plus tard

Me pas demander lors de I'ajout d'appareils

11
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5 Configurer

5.1

5.2 Adresses de groupes / liens

12

La KNX secure Sensor Interface est mise en service au moyen du logiciel
Engineering Tool Software (au moins ETS 5).

La base de données produit requise pour cela (.knxprod) se trouve

dans le catalogue en ligne de I'ETS ou sur Internet a l'adresse
http://www.warema.de/knx.

Paramétrer

Sous réserve de modifications techniques

Des informations supplémentaires sur la mise en service en toute sécurité se
trouvent a la section 4.3 Mise en service en toute sécurité (via ETS en Se-
cure Mode) a la page 11.

La KNX secure Sensor Interface est paramétrée via le dialogue des para-
meétres de I'ETS. Pour plus de clarté, les paramétres y sont représentés en
groupe.

Le paramétrage doit étre effectué dans I'ordre suivant :

1. Parametres de I'appareil
Parametres de base pour paramétrer l'appareil, I'heure, la position
géographique, etc.

2. SD : Données de capteur (envoyer)
Activer les mesures exactes requises dans le projet et définir leur
comportement d'envoi

3. SIK : Canaux de sécurité (en cas de besoin)
Activer les canaux de sécurité et définir les fonctions d'alarme affec-
tées (vent, précipitations, gel)

4. SOK : Canaux de protection solaire (en cas de besoin)
Activer les canaux de protection solaire et paramétrer les fonctions
requises

5. TS : Programmateur Timer (en cas de besoin)
Activer le programmateur Timer et paramétrer les déclencheurs et ac-
tions requis

6. SA : Evaluation de capteur (en cas de besoin)
Activer les évaluations de capteur et définir les objets a envoyer

6. SAK : Evaluation de capteur combinée (en cas de besoin)
Activer et paramétrer les évaluations de capteur combinées

6. L/T : Logique / Timer (en cas de besoin)
Activer et paramétrer les fonctions 1 — 16

Pour obtenir des explications détaillées sur tous les parametres, repor-
tez-vous au chapitre 6 Dialogue des parametres a la page 15.

De nombreuses fonctions sont réglées lors du paramétrage. Pour chaque
fonction, seul un certain ensemble d'objets de groupe est requis dans I'ETS.
Les objets de groupe non nécessaires sont automatiguement masqués par
I'ETS. Le cas échéant, des liens déja configurés seront donc supprimés du
projet ETS lors du changement de fonctionnalité.

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01
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5.3 Adresse physique

'adresse physique sert a identifier un appareil de maniere unique.

Programmer |'adresse via la touche de programmation
Vous pouvez déclencher I'opération de programmation directement sur la
KNX secure Sensor Interface. Pour cela, une touche Prog pour la program-
mation et un affichage LED sont disponibles sur la KNX secure Sensor Inter-

5.3.1

face.
- KNX secure Sensor Interface
e Art.Nr. AP 2065318
N\ REG 2065317
0% -
AN ,,/
Fig. 1 Touche de programmation sur la partie avant de l'appareil

Procédure a suivre :
Lancez l'opération de programmation dans I'ETS avec [Programmer I'adresse

physique].
Appuyez sur la touche de programmation de la KNX secure Sensor Interface
afin de passer I'appareil en mode de programmation.

Lorsque le mode de programmation est activé, la LED rouge s'allume. La
programmation démarre via I'ETS. Le mode de programmation s'arréte auto-

matiquement et la LED rouge s'éteint.

Si vous souhaitez quitter le mode de programmation plus t6t, appuyez de
nouveau sur la touche de programmation. La LED rouge s'éteint.

A la livraison, I'adresse physique est configurée sur 15.15.255.

Sous réserve de modifications techniques

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01
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5.3.2

5.4 Programme d'application

14

Programmer I'adresse via |'application ETS

Sous réserve de modifications techniques

La mise en service des appareils par I'ETS via le numéro de série est rendue
possible par un autocollant en deux parties apposé sur l'appareil. Chaque
partie de I'autocollant comprend le numéro de série de 'appareil sous forme
d'un code-barres et en texte clair. Une partie de l'autocollant peut étre retirée
par l'installateur et apposée sur le plan du batiment.

Gréce a l'application ETS gratuite SIEMENS Address by ID de I'entreprise
Siemens, il est alors possible de mettre les appareils en service sans avoir a
appuyer sur la touche de programmation.

Edit Workplace Commissioning Diagnostics Apps Window

3 Close Project Und Red =1 Reports Workplace = : Catalogs ! Diagnosti
Buildings ~
Add Buildings X Delete ! Download | * o Info f,' Reset Unload ¥ =4 Print
Buildings v Number * Name Object Function
[ Dynamic Folders (%) 113 KNX SA 4M230 REG Aktor
4 [ KNX WAREMA l2|1 Cutput 1 Up/Down move command
.-§
[/1] Floor ¢—|2 Cutput 1 Stop/Step move command
- l2|3 Cutput 1 Move to blind length manually
El L,;l Kitchen - -
l¢-|4 Cutput 1 Move to slat position manually
4[] 1.1.1 KNX Spannungsversorgung... l2|5 Cutput 1 Enable automatic objects

B 1.1.2 KNX secure Weather station pr l2| 6 Cutput 1 Move to blind length automatically
» "N 1.1.3 KNX secure 8M230.161 AP Aktd l2|'." Cutput 1 Move to slat position automatically

l2|13 Cutput 1 Limitation of manual operation in auf

l2|14 Cutput 1 Dwell time active
R Trades B1s Output 1 Safety abject C1

26 Output 1 Disable object

w217 Outout 1 Scenes

<

Group Objects Channels Parameter
SIEMENS Address by ID ~

Product Description Address Serial number Download Read
'KNX secure 8M230.1¢ KNX secure 8M23( 1.1.3 00 6B 0000 7A 11 Tomnst
KINX secure 4M230.81 KNX secure 4M23( 1.1.4 00 6B 0000 7D 64 Download | | Read
KNX secure Weather KNX secure Weath 1.1.2 00 6B 000070 24 Download | | Read

|Down|oad all individual addresse5| |Down|oad all individual addresse and application5|

Fig. 2 Application ETS SIEMENS pour la mise en service a l'aide du numéro de série

La fonction « Adressage via le numéro de série » est possible a partir de la
version ETS 6.1.1, et sans application supplémentaire.

Lors de la premiere mise en service de la KNX secure Sensor Interface, vous
devez programmer l'adresse physique, les objets de groupe, les paramétres
et les adresses de groupes. Si vous programmez un projet ultérieurement, il
suffit de programmer les adresses de groupes ou les parameétres.

Les objets de groupe sont chargés lorsque, par exemple, vous sélectionnez
[Programmer...] > [Programme d'application] dans I'ETS.

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01
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6 Dialogue des paramétres

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01

Pour la KNX secure Sensor Interface, le dialogue des parametres dans I'ETS
est réparti en huit groupes :

Groupe de paramétres

Fonctions

Description

Apercu

Ici sont affichées des informations sur
des liens et aides complémentaires

Section 6.1 a
la page 17

Parametres de I'appareil

Réglages de base, orientation de la sta-
tion météo et signal horaire

Section 6.2 a
la page 18

SD : Données de
capteur (envoyer), en
général

Ici sont déterminées quelles données de
capteur doivent étre utilisées.

Les dialogues de paramétres et les GO
correspondants s'affichent uniqguement
pour les données de capteur activées.

SD : Nom de mesure
exacte

Ici sont réglés les paramétres pour la
valeur saisie correspondante.

Les menus SD : Nom de mesure exacte
s'affichent dés que les données de cap-
teur correspondantes ont été activées.

Section 6.3 a
la page 21

SIK : Canal de sécurité,
en général

Ici sont activés les canaux de sécurité.
Les dialogues de parametres et les GO
correspondants s'affichent uniquement
pour les canaux de sécurité activés.

SIKn : Canal de sécurité

Ici sont paramétrés les alarmes et le
comportement d'envoi pour le canal de
sécurité correspondant.

Les menus SIKn : Canal de sécurité s'af-
fichent dés que les canaux de sécurité
correspondants ont été activés. Si un
nom a été attribué au canal de sécurité,
c'est ce nom qui s'affiche a la place de
la désignation « Canal de sécurité ».

Section 6.4 a
la page 32

SOK : Canaux de
protection solaire, en
général

Ici sont activés les canaux de protection
solaire.

Les dialogues de paramétres et les GO
correspondants s'affichent uniqguement
pour les canaux de protection solaire
activés.

SOKn : Canal de
protection solaire

Ici est paramétré le mode de fonction-
nement de chaque canal de protection
solaire.

Les menus SOKn : Canal de protection
solaire et les sous-menu associés s'af-
fichent dés que les canaux de sécurité
correspondants ont été activés. Si un
nom a été attribué au canal de protec-
tion solaire, c'est ce nom qui s'affiche
a la place de la désignation « Canal de
protection solaire ».

Section 6.5 a
la page 38

Ici sont activés les programmateurs
Timer.

Les dialogues de parametres et les GO
correspondants s'affichent uniquement
pour les programmateurs Timer actives.

TS : Programmateur
Timer, en général

TSn : Programmateur
Timer

Ici sont paramétrés les déclencheurs
et les actions pour le programmateur
Timer correspondant.

Les menus TSn : Programmateur Timer
s'affichent des que les programmateurs
Timer correspondants ont été activés.

Si un nom a été attribué au programma-
teur Timer, c'est ce nom qui s'affiche a
la place de la désignation « Programma-
teur Timer ».

Section 6.6 a
la page 58

Sous réserve de modifications techniques
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Ici sont déterminées quelles données de
capteur doivent étre évaluées.

SA : Evaluation de Les dialogues de paramétres et les GO
capteur, en général correspondants s'affichent uniquement
pour les évaluations de capteur acti-
vées.
Ici sont réglés les paramétres pour la Section 6.7 a

valeur évaluée correspondante, et il est | |a page 61
déterminé quelles informations doivent
SA : Nom de mesure ensuite étre envoyées au bus.

exacte Les menus SA : Nom de mesure exacte
s'affichent dés que les évaluations de
capteur correspondantes ont été acti-
vées.

Ici sont activées les évaluations de cap-
teur combinées.

SAK : Evaluation de Les dialogues de paramétres et les GO

capteur combinée correspondants s'affichent uniqguement
pour les évaluations de capteur acti-
vées.

Ici sont réglés les paramétres pour
|'évaluation combinée correspondante,
et il est déterminé quelles données de Section 6.8 a

capteur doivent étre mises en relation la page 98
entre elles.

SAKn : Evaluation com- | | es menus SAKn : Evaluation combinée

binée s'affichent dés que les évaluations de

capteur correspondantes ont été acti-
vées. Si un nom a été attribué a I'évalua-
tion de capteur combinée, c'est ce nom
qui s'affiche a la place de la désignation
« Evaluation combinée ».

Ici sont activées et désactivées les

16 liaisons logiques ou fonctions de
L/T : Logique / Timer, en | Timer disponibles.

général Les dialogues de paramétres et les GO
correspondants s'affichent uniquement
pour les fonctions activées.

Ici est paramétré le mode de fonctionne- | Section 6.9 a
ment de chaque fonction. la page 105

Les menus Ln/Tn : Logique/Timer
Ln/Tn : Logique/Timer s'affichent des que les fonctions corres-
pondantes ont été activées. Si un nom
a été attribué a la fonction, c'est ce nom
qui s'affiche a la place de la désignation
« Logique/Timer ».

Dans les tableaux de parametres suivants, les valeurs par défaut sont surli-
gnées en gras.

16 Sous réserve de modifications techniques warema_2139399_alhb_fr_v2:2025-10-01



warema

6.1 Apercu
La page d'accueil du dialogue des parametres dans I'ETS fournit des infor-
mations sur des liens et aides complémentaires.
B8 Apercu Mise en service
Le code OR suivant vous permet d'accéder 3 des vidéos dans lesquelles Iz warema

{83 Paramétres de I'appareil
Wl SD: Données de capteur (.
/N SIK : Canal de sécurité, en...

| SOK : Canaux de protectio...

1

G TS : Programmateur Timer,...
l, SA - Evaluation de capteur,...
@ SAK : Evaluation de capteu...

B UT: Logique / Timer, en g...

fonctionnalité de I'application et des exemnples d'application généraux sont

expliqués.

wwwowarema.com/tutorials-knx

KNX secure

L'appareil est compatible avec KNX Data Secure.

Aide contextuelle ETS

Des explications utiles sur la fonctionnalité sélectionnée sont disponibles
dés que |'aide contextuelle est activée dans la barre de fonctions
supérieure dans I'ETS.

Application de service ETS WAREMA
Mise & jour de micrologiciel et fonchionnalité de diagnostic

WL Warema.co m,’knx-ei:

Assistance technique pour la mise en service
+49 9391 20-9370

service@warema.de
wwwowarema.comfinbetriebnahme-knx

Programme d'application : FFDE w17, Build 18

Fig. 3 Dialogue des paramétres : Apergu

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01

'aide contextuelle ETS est disponible pour tous les parameétres dans la par-
tie inférieure de la page. Elle s'active a I'aide du point d'interrogation qui se
trouve dans la barre d'outils et peut étre agrandie ou réduite en déplacant la

ligne de séparation grise. L'aide contextuelle ne peut pas étre activée dans la

fenétre « Apergu ».

ilv Bv @ & v | o Hv

@ 0 & & @ 4~
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6.2 Parametres de l'appareil

Dans cette fenétre, vous trouverez les réglages spécifiques a l'appareil.

m B @ @&

2

8

o)

Apercu

Paramétres de I'appareil

5D : Données de capteur (.

SIK - Canal de sécurité, en...

SOK : Canaux de protectio...

T5 : Programmateur Timer,...

SA : Evaluation de capteur,...

SAK : Evaluation de capteu...

L/T: Logique / Timer, en g...

Réglages de base
Retard d'envoi et de commutation Temps de démarrage =
Taux de télégramme maximum Aucune limitation -

Température offset

Offset 0°C =

Orientation de capteur

o 5i la lumninosité 1 de la station météo est orienté vers le nord, entrez ici 0°. L'est correspond
90°, le sud & 180" et l'ousst 3 270°

Crientation [*] 0 z

Objet « Appareil disponible »

Objet « Appareil disponible » actif '
Temps pour enval cycligue [hhimm:ss] 00:05:00 hh:rmm:ss
Valeur d'objet o1 0

Objets « Controle de tension auxiliaire »

Activer le contréle de la tension awdaliaire, indigue la valeur actuelle de la tension auxiliaire et le
passage en dessous de |z tension de service minimale

Cbjet « Contrdle de tension auxiliaire » actif

Temps pour envoi cyclique [hh:mm:ss] 00:05:00 hh:mm:ss

Objets « Controle de communication station méteo »

Activer le contréle de la communication avec la station météo, indigue la panne de la
communication

Objet « Contréle de cornmunication = actif

Temps pour enval cycligue [hhimm:ss] 00:05:00 hh:rmm:ss
Valeur d'chjet en cas d'erreur o1 0
Heure

Utiliser heure GPS

Type ocbjet d'entrée Q) 2x 3 octets 8 octets
Heure locale décalage horaire UTC+1 - Berlim, Paris, Madrnid -
Bénle ds rhannement d'hnraire LIE / Brwmnirms- i -

Fig. 4

18
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Parameétres

Fonction

Valeurs

Retard d'envoi et de commutation

Il est possible ici de déterminer si le démarrage de I'appa-
reil doit étre retardé apres l'activation

Temps de démarrage

Temps de démarrage + 1 seconde

Temps de démarrage + 3 secondes

Temps de démarrage + 10 se-
condes

Taux de télégramme maximum

Limitation du nombre maximum de télégrammes par se-
conde que l'appareil envoie. La charge a laquelle I'appareil
soumet le bus KNX peut ainsi étre réduite en cas de be-
soin.

Aucune limitation

20 télégrammes par seconde

10 télégrammes par seconde

3 télégrammes par seconde

1 télégramme par seconde

La valeur de température peut étre corrigée ici par paliers
de 0,5° si p. ex. des sources de chaleur ou de froid ou

-10 °C

doit étre utilisé.

Température offset d'autres conditions locales a proximité de la station météo 0 ¢
influencent la température mesurée. '10 °c
0
Orientation de capteur Regle; ici Ialn’gle sur [eqluel le capteur « Luminosité 1 » de 0
la station météo est situé par rapport au nord. X
359
L'objet « Appareil disponible » signale si la Sensor Inter- Marche
Objet « Appareil disponible » actif face est opérationnelle. Il est possible ici de déterminer si -
I'objet doit étre utilisé. Arrét
00.00.05
T . . 'objet « Appareil disponible » peut a nouveau étre envoye. | :
emps pour envoi cyclique ” e L N
) " ['écart entre deux répétitions consécutives peut étre para- | 00.05.00
[hh:mm:ss] PR )
metre ici. :
23.59.59
. . A P . . 0
Valeur d'objet Détermine si I'objet « Appareil d|spon|blfe » envoie un 0 ou
un 1 lorsque la Sensor Interface est opérationnelle. 1
Objets « Contrdle de tension auxi- Ao,tn{e le cor_wtrole de la tension auxiliaire pour la station Marche
- : meétéo et affiche les deux objets « Erreur sortie tension au-
liaire » actif e ) . o ) ~
xiliaire » et « Sortie tension auxiliaire tension ». Arrét
Les objets « Erreur sortie tension auxiliaire » et « Sortie ten- _00'00'05
Temps pour envoi cyclique sion auxiliaire tension » peuvent étre a nouveau envoyes. .
. . s N N 00.05.00
[hh:mm:ss] 'écart entre deux répétitions consécutives peut étre para- | .
meétre ici. 2359 59
'objet « Contréle de communication station météo »
: . N ) . S . s Marche
Objet « Contréle de communication | signale si la communication avec la station météo est en-
station météo » actif core active. |l est possible ici de déterminer si I'objet doit Arrét
étre utilisé.
00.00.05
Temos pour envoi cveliaue 'objet « Contréle de communication station météo » peut | :
.p p yela étre a nouveau envoyé. L'écart entre deux répétitions 00.05.00
[hh:mm:ss] P o s )
consécutives peut étre paramétreé ici. :
23.59.59
Détermine si I'objet « Contréle de communication station 0
Valeur d'objet en cas d'erreur météo » envoie un 0 ou un 1 lors d'une panne de commu-
nication. 1
Détermine si l'information sur I'heure et la date regue via
oA o : , Marche
. GPS doit étre utilisée. Si ce n'est pas le cas, les GO « En-
Utiliser heure GPS . . N
trée heure locale » et « Entrée date locale » peuvent étre Arrét
utilisés. "
Détermine si deux GO a 3 octets séparés doivent étre utili- | 2x 3 octets
. . sés pour la date et I'heure ou si un GO a 8 octets combiné
Type objet d'entrée ) . . : "
(comprenant également les informations sur I'heure d'été) 8 octets

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01
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Heure locale décalage horaire

Réglage du fuseau horaire du site (décalage horaire entre
UTC et heure locale)

UTC-11
UTC+1 - Berlin, Paris, Madrid

UTC+14

Régle de changement d'horaire

Détermine la procédure habituelle sur place pour le
passage a I'neure d'été (p. ex. EU/Royaume-Uni ou
Etats-Unis). « Pas d'heure d'été » désactive le passage a
I'neure d'été. L'option « De I'objet date/heure » évalue le bit
d'heure d'été contenu dans le GO a 8 octets.

Pas d'heure d'été

De I'objet date/heure

UE / Royaume-Uni

USA

Australie

Australie, lle Lord Howe

Nouvelle-Zélande

Chili

Position du soleil

Détermine a partir de quelles informations la position du
soleil doit étre calculée.

de Heure et position géographique
paramétrée

de Heure et données GPS

" . . Si les données GPS ne sont pas utilisées, le site est saisi [ -90
Position géographique L . . . L
. b . ici selon le « Degré de latitude [°] » (avec une précision de | :
Degré de latitude [°] : X .
quatre chiffres apres la virgule). 90
- , . Si les données GPS ne sont pas utilisées, le site est saisi | -180
Position géographique ici selon | Degré | . o L
Degré de longitude [°] ici selon le « Degre dg onglf[ude [°] » (avec une précision
de quatre chiffres apres la virgule). 180
Active le contrble des capteurs de vitesse du vent et af-
fiche les deux objets « Sortie controle vitesse du vent » et Marche
Contréle des capteurs de vitesse du | « Entrée acquitter controle vitesse du vent ».
vent actif L'erreur peut étre réinitialisée via I'objet « Entrée acquitter
contrdle vitesse du vent ». L'objet est de nouveau déclen- Arrét
ché si l'erreur persiste ou apparait de nouveau.
00.00.05
Tembs pour envoi cvelique ['objet « Sortie contrdle vitesse du vent » peut étre a nou- :
.p p yelaq veau envoyé. 'écart entre deux répétitions consécutives 00.05.00
[hh:mm:ss] . P .
peut étre parametré ici. :
23.59.59
Détermine si l'objet « Sortie contréle vitesse du vent » 0
Valeur d'objet en cas d'erreur envoie un 0 ou un 1 en cas de panne des capteurs de
vitesse du vent. 1

20
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6.3 SD : Données de capteur (envoyer)
Met les valeurs de capteur a disposition sur le bus.

Pour certaines valeurs de capteur (p. ex. vitesse du vent), les données de
capteur peuvent étre envoyées sur le bus dans différents formats.

Pour permettre un meilleur apercu, toutes les données de capteur requises

SD : Données de capteur (envoyer), en général

peuvent étre activées séparément. Les dialogues de paramétres et les GO

6.3.1
correspondants s'affichent uniqguement pour les données de capteur acti-
vées.

Apergu Température
Actif
{83 Paramétres de I'appareil
l, SD: Données de capteur... Luminosité
Actif
/N SIK : Canal de sécurité, en...
=l SOK : Canzux de protectio... Rayonnement
Actif

G TS : Programmateur Timer,...
Aube [ crépuscule

Wl SA:Evaluation de capteur,..
Actif

@ SAK : Evaluation de capteu...
Vitesse du vent

G UT: Logique / Timer, en g...
Actif

Moyenne direction du vent 1 minute
Artif
Fig. 5 Dialogue des parametres : SD : Données de capteur (envoyer), en général
Parameétres Fonction Valeurs
Actif Détermine si la valeur de capteur doit étre utilisée L\:i:“acthe

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01
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6.3.2 SD : Température

Mesure exacte du capteur de température. Un offset de température éven-
tuellement nécessaire peut étre paramétré dans les parametres de I'appareil.

a la page 21).

Les dialogues de paramétres et les GO correspondants s'affichent unique-
ment pour les données de capteur activées (reportez-vous au chapitre 6.3.1

(iP5
N

Apercu
Paramétres de I'appareil
— il SD: Données de capteur (.

I SD: Température

Type d'objet
Objet « Celsius » actif ~

Objet « Fahrenheit » actif

Comportement d'envoi

Objet « Celsius » en cas de modification de 1,0°C

/N SIK: Canal de sécurité, en... Temps pour envoi cyclique [hhimmiss] 00:05:00 hh:mm:ss
= GO - Canziy de memdestiog
Fig. 6 Dialogue des parametres : SD : Température
Parameétres Fonction Valeurs
: ) ) ) ) } } o o Marche
Objet « Celsius » actif Détermine si I'objet doit étre utilisé -
Arrét
Objet « Fahrenheit » actif Détermine si I'objet doit étre utilisé -
Arrét
0,5 °C
Objet « Celsius » en cas de Détermine apres quelle modification de la mesure exacte 1 0°C
modification de une nouvelle valeur doit étre envoyée au bus. L’
50 °C
0,9 °F
Objet « Fahrenheit » en cas de Détermine aprés quelle modification de la mesure exacte 1 8 °F
modification de une nouvelle valeur doit étre envoyée au bus. L’
9,0 °F
'objet peut en plus étre a nouveau envoyé. L'écart entre 90‘00'00
Temps pour envoi cyclique deux répétitions consécutives peut étre paramétré ici. )
e { . o 00.05.00
[hh:mm:ss] Aprés le paramétrage avec la valeur 0, I'objet n'est pas en- | |
voyé de maniéere cyclique. '23 59.59

22 Sous réserve de modifications techniques
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6.3.3 SD : Luminosité

Mesures exactes des photodiodes. Un objet est disponible pour chacun des
quatre capteurs de luminosité. Il y a également un objet qui fournit la valeur
de luminosité maximale mesurée sur les quatre photodiodes.

ment pour les données de capteur activées (reportez-vous au chapitre 6.3.1

Les dialogues de paramétres et les GO correspondants s'affichent unique-

a la page 21).

H

5 Apercu
8! Paramétres de I'apparsil

— il SD: Données de capteur (.

6 SD : Luminosité 1
2e: 5D : Lumingsité 2
2= SD - Luminosite 3
2e- 5D : Luminosité 4

8- SD : Luminosité 1-4 max.

Comportement d'envoi

En cas de modification

Temps pour envoi cycligue [hhimm:ss]

hh:mm:ss

Fig. 7 Dialogue des parameétres : SD : Luminosité

Parameétres

Fonction

Valeurs

En cas de modification

Ne pas envoyer

de 5%

Détermine aprés quelle modification de la mesure exacte

de 10 %

une nouvelle valeur doit étre envoyée au bus.

de 15 %

de 20 %

Temps pour envoi cyclique
[hh:mm:ss]

voyé de maniere cyclique.

L'objet peut en plus étre a nouveau envoyeé. L'écart entre
deux répétitions consécutives peut étre paramétré ici.
Aprés le paramétrage avec la valeur 0, 'objet n'est pas en-

00.00.00
00.05.00

23.59.59

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01
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6.3.4

SD : Rayonnement

Mesures exactes des capteurs de rayonnement. Un objet est disponible pour
chacun des quatre capteurs de rayonnement. Il y a également un objet qui
fournit I'apport de rayonnement maximal mesurée sur les quatre capteurs de

rayonnement.

ment pour les données de capteur activées (reportez-vous au chapitre 6.3.1

Les dialogues de paramétres et les GO correspondants s'affichent unique-

a la page 21).

14
14
14

14

144

{81 Paramétres de 'apparsil

SD:
SD:
SD:
SD:

SD:

Apergu Comportement d'envoi

En cas de modification

Temps pour envoi cycligue [hhimm:ss]

— il SD: Données de capteur (.

Rayonnement 1
Raycnnement 2
Rayocnnement 3
Rayocnnernent 4

Rayonnement 1-4 max.

de 15 %

00:05:00

hh:mm:ss

Fig. 8

Dialogue des parametres : SD : Rayonnement

Parameétres

Fonction

Valeurs

Ne pas envoyer

de 5%
En cas de modification Détermine aprées quelle_ rrjodmcatlor) de la mesure exacte de 10 %
une nouvelle valeur doit étre envoyée au bus.
de 15 %
de 20 %
'objet peut en plus étre a nouveau envoyé. L'écart entre 90'00'00
Temps pour envoi cyclique deux répétitions consécutives peut étre paramétré ici. )
o { . P 00.05.00
[hh:mm:ss] Apres le paramétrage avec la valeur 0, I'objet n'est pas en- | .
voyé de maniere cyclique. '23 59.59
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6.3.5 SD : Aube/ crépuscule

Mesure exacte de la luminosité en cas d'aube / crépuscule (mesure via les

photodiodes 1 et 3)

a la page 21).

Les dialogues de paramétres et les GO correspondants s'affichent unique-
ment pour les données de capteur activées (reportez-vous au chapitre 6.3.1

Apercu
8! Paramétres de I'apparsil
— il SD: Données de capteur (.
2% SD: Aube / crépuscule

A SIK: Canal de sécurité, en...

Comportement d'envoi

En cas de modification

Temps pour envoi cycligue [hhimm:ss]

de 15 %

00:05:00

hh:mm:ss

= GO - Canmiy Ae mrsdestio
Fig. 9 Dialogue des paramétres :

SD : Aube / crépuscule

Valeurs

Parameétres

Fonction

Ne pas envoyer

En cas de modification

Détermine aprés quelle modification de la mesure exacte
une nouvelle valeur doit étre envoyée au bus.

de 5%

de 10 %

de 15 %

de 20 %
00.00.00

Temps pour envoi cyclique
[hh:mm:ss]

voyé de maniére cyclique.

L'objet peut en plus étre a nouveau envoyé. L'écart entre
deux répétitions consécutives peut étre paramétré ici.
Aprés le paramétrage avec la valeur 0, 'objet n'est pas en-

00.05.00

23.59.59

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01
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6.3.6 SD : Vitesse du vent

Mesure exacte de la vitesse du vent déterminée par les quatre transducteurs

ultrasoniques.

a la page 21).

Les dialogues de paramétres et les GO correspondants s'affichent unique-
ment pour les données de capteur activées (reportez-vous au chapitre 6.3.1

Apercu
{8 Paramétres de I'appareil

— Wl 5D:Données de capteur (...
= SD:Vitesse du vent

/N SIK: Canal de sécurité, en...

= SOK:Canzux de protectio...

Type d'objet

Objet « m/s = actif v’
Objet « krn/h = actif

Objet « Beaufort » actif

Chbjet « max. m/s = actif ~

Zone d'heure 1h

Comportement d'envoi

Objet « m/s = en cas de medification de 3mfs =
€ T5: Programmateur Timer... Temps pour envoi cyclique [hh:mmss] 00:03:00 hh:mm:ss
T N R T L a
Fig. 10 Dialogue des parameétres : SD : Vitesse du vent
Parameétres Fonction Valeurs
Marche
Objet « m/s » actif Détermine si I'objet doit étre utilisé N
Arrét
: ) ’ ) : : e _ Marche
Objet « km/h » actif Détermine si l'objet doit étre utilisé -
Arrét
: i ) ) } } o o Marche
Objet « Beaufort » actif Détermine si I'objet doit étre utilisé -
Arrét
; ) 5 ; ; ; o . Marche
Objet « max. m/s » actif Détermine si I'objet doit étre utilisé —
Arrét
1 min
Si l'objet « max. m/s » actif est activé, il est possible de
Zone d'heure sélectionner une Zone d'heure pour laquelle la valeur maxi- | 1 h
male doit étre déterminée. :
24 h
1 m/s
Objet « m/s » en cas de Détermine aprés quelle modification de la mesure exacte ;
e A . 3m/s
modification de une nouvelle valeur doit étre envoyée au bus. .
10 m/s
3,6 km/h
Objet « km/h » en cas de Détermine apres quelle modification de la mesure exacte ;
o A . 10,8 km/h
modification de une nouvelle valeur doit étre envoyée au bus. .
36 km/h
L'objet peut en plus étre a nouveau envoyé. L'écart entre _OO'OO'OO
Temps pour envoi cyclique deux répétitions consécutives peut étre paramétré ici. .
e N . R 00.05.00
[hh:mm:ss] Apres le paramétrage avec la valeur 0, I'objet n'est pas en- | .
voyé de maniere cyclique. '23 59.59
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6.3.7 SD : Moyenne direction du vent 1 minute
Moyenne de la direction du vent au cours de la derniére minute
Les dialogues de paramétres et les GO correspondants s'affichent unique-
ment pour les données de capteur activées (reportez-vous au chapitre 6.3.1
a la page 21).
Apercu Type d'objet
) Objet « Octet = achif ~
8! Paramétres de I'apparsil
Objet « Float = actif '

— il SD: Données de capteur (.

Comportement d'envoi

s SD: Moyenne direction... . .
En cas de modification de 157
/N SIK: Canal de sécurité, en... Temps pour envoi cyclique [hhimmiss] 00:03:00 hh:mm:ss
=l SO - Canziy ds reepactin
Fig. 11 Dialogue des paramétres : SD : Moyenne direction du vent 1 minute
Parameétres Fonction Valeurs
} ) ) ) ) } o o Marche
Objet « Octet » actif Détermine si I'objet doit étre utilisé
Arrét
; ) ’ ; i ; e o Marche
Objet « Float » actif Détermine si l'objet doit étre utilisé -
Arrét
Ne pas envoyer
de 5%
En cas de modification Détermine apres quellq rrjodmcatlorj de la mesure exacte de 10 %
une nouvelle valeur doit étre envoyée au bus.
de 15 %
de 20 %
L'objet peut en plus étre a nouveau envoyé. L'écart entre _OO'OO'OO
Temps pour envoi cyclique deux répétitions consécutives peut étre paramétré ici. )
. i . . o 00.05.00
[hh:mm:ss] Aprées le paramétrage avec la valeur 0, I'objet n'est pas en- | |
voyé de maniere cyclique. '23 5959

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01
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6.3.8

SD : Moyenne direction du vent 10 minutes

Moyenne de la direction du vent au cours des 10 dernieres minutes

a la page 21).

Les dialogues de paramétres et les GO correspondants s'affichent unique-
ment pour les données de capteur activées (reportez-vous au chapitre 6.3.1

Apercu

{81 Paramétres de 'apparsil

— il SD: Données de capteur (.

[ SD : Moyenne direction...

Type d'objet
Objet « Octet = achf ~
Objet « Float = actif '

Comportement d'envoi

En cas de modification de 15° -
/N SIK: Canal de sécurité, en... Temps pour envoi cyclique [hhimmiss] 00:05:00 hh:mm:ss
=l SO - Canziye ds memdertin
Fig. 12  Dialogue des paramétres : SD : Moyenne direction du vent 10 minutes
Parameétres Fonction Valeurs
Marche
Objet « Octet » actif Détermine si I'objet doit étre utilisé
Arrét
; ) 5 ; ; ; o o Marche
Objet « Float » actif Détermine si I'objet doit étre utilisé o
rré

Ne pas envoyer

de 5%
En cas de modification Détermine aprées quellq rrjodmcatlor) de la mesure exacte de 10 %
une nouvelle valeur doit étre envoyée au bus.
de 15 %
de 20 %
L'objet peut en plus étre a nouveau envoyé. L'écart entre _OO'OO'OO
Temps pour envoi cyclique deux répétitions consécutives peut étre paramétré ici. )
T R . o 00.05.00
[hh:mm:ss] Aprées le paramétrage avec la valeur 0, I'objet n'est pas en- | |
voyé de maniere cyclique. '23 5959
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6.3.9 SD : Heure/GPS

Réglage du comportement d'envoi des informations sur I'heure et la date.
Des valeurs peuvent étre envoyées pour UTC et Local, ainsi que la position

géographique.
L'horloge RTC (Real Time Clock) de la station météo est synchronisée aprés

chaque réinitialisation et aprées la réception correcte de I'heure par GPS. Une
autre synchronisation de I'horloge RTC avec I'heure GPS a lieu toutes les

heures.

De plus, des objets sont disponibles pour la hauteur et le nombre de satel-
lites recus. Ceux-ci sont envoyés toutes les 10 minutes.

Les dialogues de parameétres et les GO correspondants s'affichent unique-
ment pour les données de capteur activées (reportez-vous au chapitre 6.3.1

a la page 21).

Apercu Comportement d'envoi date UTC
3 Paramétres de F'appareil Temps pour envoi cycligue [hhimm:ss] 00:05:00 hh:rmm:ss

Comportement d'envoi heure UTC
— Wl SD:Données de capteur [...

Temps pour envoi cyclique [hh:mm:ss] 00:05:00 hh:mm:ss
(2 SD:Heure / GPS Comportement d'envoi date /heure UTC
A\ SIK: Canal de sécurité, en.. Temps pour envoi cycligue [hhimm:ss] 00:05:00 hh:rmm:ss
Ml SOK:Canzux de protectio..  Comportement d'envoi position géographique
C Ts- P e T e Temps pour envoi cycligue [hhimm:ss] 00:05:00 hh:mm:ss
Wl SA:Bvalustion de capteur,.. Comportement d'envoi date locale

Temps pour envoi cycligue [hhimm:ss] 00:05:00 hh:mm:ss

@ SAK: Evaluation de capteu...

Comportement d'envoi heure locale

{?,g /T : Legique / Timer, en g...
Temps pour envoi cycligue [hhimm:ss] 00:05:00 hh:rmm:ss

Comportement d'envoi date / heure locales

Temps pour envoi cycligue [hhimm:ss] 00:05:00 hh:mm:ss

o Réglage du fuseau horaire et décalage horaire sous Paramétres de I'appareil

Fig. 13  Dialogue des paramétres : SD : Heure / GPS

Parameétres Fonction Valeurs
'objet peut en plus étre a nouveau envoyé. L'écart entre _OO'OO'OO
Temps pour envoi cyclique deux répétitions consécutives peut étre paramétré ici. )
- . < AR 00.05.00
[hh:mm:ss] Aprés le paramétrage avec la valeur 0, I'objet n'est pas en- | |
voyé de maniére cyclique. '23 59.59
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6.3.10 SD : Position du soleil

La position du soleil est calculée en fonction de la position géographique
ainsi que de la date et de I'neure. Les parametres pour le calcul de la posi-
tion du soleil se trouvent dans le dialogue de parametre Paramétres de I'ap-
pareil/Heure et Paramétres de I'appareil/Position du soleil.

Quatre objets séparés sont disponibles pour I'élévation et I'azimut au format

4 octets et 2 octets.

a la page 21).

Les dialogues de paramétres et les GO correspondants s'affichent unique-
ment pour les données de capteur activées (reportez-vous au chapitre 6.3.1

Apercu

Comportement d'envoi

@ Pt e En cas de modification de 15 -
Temps pour envoi cycligue [hhimm:ss] 00:05:00 hh:mm:ss
— il SD: Données de capteur (.
f SD : Position du soleil
M SIK: Canal de sécurité, en...
=l SO - Canziye ds meepectin
Fig. 14  Dialogue des paramétres : SD : Position du soleil
Parameétres Fonction Valeurs

Ne pas envoyer

de 5%
En cas de modification Détermine apres quellg njodn‘matlor} de la mesure exacte de 10 %
une nouvelle valeur doit étre envoyée au bus.
de 15 %
de 20 %
L'objet peut en plus étre a nouveau envoyé. L'écart entre _OO'OO'OO
Temps pour envoi cyclique deux répétitions consécutives peut étre paramétré ici. :
e . . S 00.05.00
[hh:mm:ss] Aprés le paramétrage avec la valeur 0, I'objet n'est pas en- | |
voyé de maniére cyclique. '23 59.59
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6.3.11 SD : Précipitations
Mesure exacte pour les précipitations oui/non (1 bit)
Les dialogues de paramétres et les GO correspondants s'affichent unique-
ment pour les données de capteur activées (reportez-vous au chapitre 6.3.1
a la page 21).
Apercu Temporisation de désactivation

8! Paramétres de I'apparsil
— il SD: Données de capteur (.
o= 5D : Précipitations

A SIK: Canal de sécurité, en...

Temporisation de désactivation [s] a00

Comportement d'envoi

Comportement

Envoyer aprés chague changement

= GO - Canmiy Ae mrsdestio
Fig. 15  Dialogue des paramétres : SD : Précipitations
Parameétres Fonction Valeurs
0
Détermine le temps d'attente avant que la valeur de « Pré- |:
Temporisation de désactivation [s] cipitations oui » repasse a « Précipitations non » lorsqu'au- | 600
cune précipitation n'est détectée. :
65535

Comportement

Détermine apres quelle modification de la mesure
exacte une nouvelle valeur doit étre envoyée au
bus. Si « Envoyer aprés chague changement et de
maniere cyclique » a été sélectionné, le parametre
« Temps pour envoi cyclique [hh:mm:ss] » apparait

Ne pas envoyer

Envoyer uniqguement apres le
changement de 0 a 1

Envoyer uniquement apres le
changementde 1 a 0

Envoyer apres chaque changement

Envoyer apres chague changement
et de maniere cyclique

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01

o PRI s 00.00.00
'objet peut en plus étre a nouveau envoyé. L'écart entre .
Temps pour envoi cyclique deux répétitions consécutives peut étre paramétré ici. .
- . < s 00.05.00
[hh:mm:ss] Apres le paramétrage avec la valeur 0, I'objet n'est pas en- | |
voyé de maniere cyclique. 535959
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6.4 SIK : Canal de sécurité

Les canaux de sécurité complétent les canaux de protection solaire. Trois
alarmes différentes peuvent étre évaluées. Les alarmes sont évaluées par le
biais d'une liaison OU. Si I'une des alarmes est active, un 1 est envoyé sur le
GO du canal de sécurité.

Trois alarmes différentes peuvent étre évaluées :

Alarme du vent

Alarme de précipitations

Alarme de gel comme combinaison de précipitations et limite de température
non atteinte pour l'alarme de gel

6.4.1  SIK: Canal de sécurité, en général
Il existe 8 canaux de sécurité. Pour permettre un meilleur apercu, tous les
canaux de sécurité requis peuvent étre activés séparément et nommeés indi-
viduellement. Les dialogues de paramétres et les GO correspondants s'af-
fichent uniqguement pour les canaux de sécurité activés.
& Apercu Canal de sécurité 1
. Actif
Paramétres de I'appareil
MNom canal de sécurité
Wl, 5D :Données de capteur (.
/N SIK : Canal de sécurité, e... Canal de securité 2
Actif
B SOK: Canaux de protectio...
Canal de sécurité 3
G T5 : Programmateur Timer,
Actif
lal, SA: Evalustion de capteur,...
Canal de sécurité 4
(D SAK: Evaluation d teu.
Waluation de capteu _Actif
(?,5 L/T : Logique / Timer, en g...
Canal de sécurité 5
Actif
Canal de sécurité &
Actif
Canal de sécurite 7
Actif
Canal de sécurite 8
Actif
Fig. 16 Dialogue des parameétres : SIK : Canal de sécurité, en général
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Nom canal de sécurité

Parametres Fonction Valeurs
. 3 . . z oz . ~ e 7 MarChe
Actif Détermine si le canal de sécurité doit étre utilisé -
Arrét
Un nom entré ici remplace l'entrée standard « Canal de

sécurité n » dans les dialogues des parametres et GO cor- | Texte (80 caracteres max.)

respondants

6.4.2 SIKn : Canal de sécurité

Pour permettre un meilleur apergu, toutes les alarmes requises peuvent étre
activées séparément pour chague canal de sécurité. Les dialogues de pa-
rameétres et les GO correspondants s'affichent uniquement pour les alarmes

activées.

Apercu Alarme de vent
) Actif ~
{83 Paramétres de I'appareil
Wl, SD: Données de capteur (. Alarme de précipitations
Actif ~
= /N SIK: Canal de sécurité, en...
/N SIK1: canal de sécurité Alarme de gel
Actif ~
=* Alarme de vent
¢ Alarme de précipitatio...
# Alarme de gel
* Comporternent d'envoi
Fig. 17  Dialogue des parametres : SIKn : Canal de sécurité
Parameétres Fonction Valeurs
} ) ) } o . Marche
Actif Détermine si I'alarme correspondante doit étre utilisée Arrel
rré
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]
=" Alarme de vent

¢ Alarme de précipitatio...
# Alarme de gel

» Comportement denvoi

6.4.3 Alarme du vent
'alarme de vent devient active lorsque la limite paramétrée est dépassée. En
cas de besoin, la limite peut également étre influencée via un GO.
Des temporisations peuvent étre en plus fixées pour activer/désactiver
l'alarme.
Apercu Limite
{8 Paramétres de I'appareil Seull de vent [m/s] 12 T
Maodifiable par GO MNon =
Wl 5D : Données de capteur (...
= /N SIK: Canal de sécurité, en. . Temporisations
Retard si dépassé [s] 5 .
= /M SIKI: canal de sécurité
Retard =i non atteint [s] a00 -

Fig. 18  Dialogue des paramétres : SIKn : Canal de sécurité, alarme de vent
Parameétres Fonction Valeurs
0 m/s
Seuil de vent [m/s] L|m|t? de la vitesse du \./e.nt qull'c,jon étre dépassée pour 12 m/s
que l'alarme de vent soit identifiée. .
50 m/s
Non

Modifiable par GO

Active un GO pour la modification du« seuil de vent ». ||
est possible de choisir si le seuil de vent actuel peut étre
écrasé ou conserve lors de la programmation.

Oui, avec Ecraser prog.

Oui, avec Ne pas écraser prog.

Temporisation pendant laquelle le « Seuil de vent » doit

0

Retard si depasse [s] étre dépassé avant qu'une alarme de vent ne soit détectée. 5
65535
0
Temporisation pendant laquelle le « Seuil de vent » doit :
Retard si non atteint [s] étre non atteint avant qu'une alarme de vent ne soit termi- | 600
née. :
65535
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6.4.4 Alarme de précipitations
'alarme de précipitations devient active lorsque des précipitations sont dé-
tectées.
Une temporisation peut étre en plus fixée pour désactiver l'alarme.

Apercu Temporisation

@ Paramétres de e Retard si pas de précipitations [s] 600 -

Wl SD: Données de capteur (..
= /M SIK:Canal de séeurité, en...
= /M SIKI: canal de sécurité
= Alarme de vent
¢ Alarme de précipitat...
# Alarme de gel
» Comportement d'envoi
Fig. 19  Dialogue des paramétres : SIKn : Canal de sécurité, alarme de précipitations
Parameétres Fonction Valeurs
0
Détermine le temps d'attente avant que Il'alarme de précipi- | :
Retard si pas de précipitations [s] tations ne soit réinitialisée lorsqu'aucune précipitation n'est | 600
détectée. :
65535

Sous réserve de modifications techniques
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= /M SIK: Canal de sécurité, en...

= /M SIKI: canal de sécurité

= Alarme de vent

¢ Alarme de précipitatio...

Réinitialiser I'alarme
Alarme réinitialisable automatiquement ~
Alarme réinitialisable par GO ~

Alarme non active aprés réinitialisation par

6.4.5 Alarme de gel
'alarme de gel devient active lorsque la limite paramétrée n'est pas atteinte
et que des précipitations sont détectées simultanément. En cas de besoin,
la limite peut également étre influencée via un GO. Une hystérésis détermine
le moment ou l'alarme est de nouveau désactivée lorsque la valeur limite est
dépassée.
Apercu Limite
@ i ] Limite alarme de gel [°C] 3 -
Maodifiable par GO MNon -
Wil SD: Données de capteur (...
Hystérésis [*C] 2 -

Modifiable par GO

Active un GO pour la modification de la « Limite alarme
de gel [°C] ». Il est possible de choisir si la limite actuelle
peut étre écrasée ou conservée lors de la programmation.

GO pour 0-01:00 d-hh:mm
% Alarme de gel
* Comporternent d'envoi
Fig. 20  Dialogue des paramétres : SIKn : Canal de sécurité, alarme de gel
Parameétres Fonction Valeurs
-30 °C
Température qui ne doit pas étre atteinte en cas de préci- | :
Limite alarme de gel [°C] pitations détectées simultanément pour que l'alarme de gel | 3 °C
soit déclenchée. :
40 °C
Non

Oui, avec Ecraser prog.

Oui, avec Ne pas écraser prog.

Valeur de laquelle la « Limite alarme de gel [ C] » doit

0

2

Hystérésis [°C] étre dépassée pour que la temporisation de désactivation
(1 heure) démarre. :
10
Alarme réinitialisable Active la réinitialisation automatique de I'alarme en cas de AETEIE
automatiquement dépassement de I'hystérésis. Arrét
Active un GO pour la réinitialisation de l'alarme de gel et Marche
Alarme réinitialisable par GO affiche le parameétre « Alarme non active apres réinitialisa-
tion par GO pour ». Arrét
0-00.00
Alarme non active aprés Durée aprés la réinitialisation de I'alarme de gel par GO :
réinitialisation par GO pour avant que l'alarme de gel puisse étre a nouveau déclen- 0-01.00
[d-hh:mm] chée. :
7-00.00
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6.4.6 Comportement d'envoi
Détermine le moment ou le canal de sécurité envoie une alarme au bus.
Apercu Comportement d'envoi
{03 Paramétres de I'appareil Comportement Em:u_}:fer apres chaque changement et de -
maniére cyclique
Wl SD: Données de capteur (.. Temps pour enval cycligue [hhimm:ss] 00:05:00 hh:rmm:ss
=/ SIK: Canal de sécurité, en...
Valider/bloquer
= /M SIKI: canal de sécurité Utiliser objet de validation ou de blocage  Objet de blocage -
= Alarme de vent Envoyer la valeur lors du blocage MNe rien envoyer -
€ Alarme de précipitatio.. Envaoyer la valeur actuelle aprés validation
# Alarme de gel
* Comportement d'en...
Fig. 21 Dialogue des parametres : SIKn : Canal de sécurité¢, comportement d'envoi
Parameétres Fonction Valeurs
Ne pas envoyer
Envoyer uniquement aprés le
, ) R L i changement de « Non rempli » a
Détermine aprés quelle modification de I'état d'alarme « Rempli »
une nouvelle valeur doit étre envoyée au bus. Si - N
R Envoyer uniquement aprés le
Comportement « Envoyer apres chague changement et de ma- I
changement de « Rempli » & « Non

niere cyclique » a été sélectionné, le parametre
« Temps pour envoi cyclique [hh:mm:ss] » apparait

rempli »

Envoyer aprés chaque changement

Envoyer apres chague changement
et de maniere cyclique

o PO " 00.00.00

L'objet peut en plus étre a nouveau envoyé. L'écart entre .

Temps pour envoi cyclique deux répétitions consécutives peut étre paramétre ici. :
- . z o 00.05.00

[hh:mm:ss] Aprés le paramétrage avec la valeur 0, I'objet n'est pas en- | |
voyé de maniére cyclique. '23 59.59

Utiliser objet de validation ou de
blocage

Un objet de validation ou de blocage peut étre affiché ici.

Ne pas utiliser

Objet de validation

Objet de blocage

Envoyer la valeur lors du blocage

Il est possible de déterminer ici si lors du blocage, la va-

Ne rien envoyer

Valeur « Alarme »

leur doit étre envoyée pour Alarme ,Aucune alarme ou rien.

Valeur « Aucune alarme »

Envoyer la valeur actuelle aprés Il est possible de déterminer ici si lors de la validation, la Marche
validation valeur actuelle doit étre envoyée. Arrét
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6.5 SOK : Canaux de protection solaire

VvyVvyVvYvVYyyvyy

Les canaux de protection solaire mettent un grand nombre de fonctions de
protection solaire a disposition et envoient des ordres de déplacement cor-
respondants sur le bus.

Les fonctions suivantes peuvent étre paramétrées individuellement dans
chaque canal de protection solaire :

Sécurité

Programmateur Timer

Nuit (aube / crépuscule)

Prise en charge du chauffage

Prise en charge de la climatisation

Contréle ensoleillement

Suivi des lamelles

6.5.1 SOK : Canaux de protection solaire, en général

Il existe 16 canaux de protection solaire. Pour permettre un meilleur apercu,
tous les canaux de protection solaire requis peuvent étre activés séparé-
ment et nommeés individuellement. Les dialogues de paramétres et les GO
correspondants s'affichent uniqguement pour les canaux de protection solaire
activés.

E

Paramétres de I'appareil
Wil SD: Données de capteur (...
M SIK : Canal de sécurité, en...
= SOK:Canaux de protecti...
G TS : Programmateur Timer,...
hil, SA - Evaluation de capteur,. .
@ SAK: Evaluation de capteu...

0 UT: Legique / Timer, en g...

Actif

Actif

Actif

Actif

Artif

Apercu Canal de protection solaire 1

MNom canal de protection sclaire

Canal de protection solaire 2

Canal de protection solaire 3

Canal de protection solaire 4

Canal de protection solaire 5

Fig. 22  Dialogue des parametres : SOK : Canaux de protection solaire, en général

Parameétres Fonction Valeurs

) ) ) ) ) ) o . Marche
Actif Détermine si le canal de protection solaire doit étre utilisé Arrel
rré

Un nom entré ici remplace I'entrée standard « Canal de
Nom canal de protection solaire protection solaire n » dans les dialogues des parametres Texte (80 caracteres max.)
et GO correspondants

38 Sous réserve de modifications techniques
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6.5.2

SOKn : Canal de protection solaire

Le mode de service (mode de fonctionnement de base) peut étre fixé pour
chaqgue canal de protection solaire. Toutes les fonctions requises peuvent
étre activées séparément et priorisées par rapport aux autres fonctions. Se-
lon les fonctions utilisées (p. ex. suivi des lamelles), il est possible d'indiquer

ici en plus les propriétés de la fagade affectée.

Les dialogues de parameétres et les GO correspondants s'affichent unique-

ment pour les fonctions activées.

Apercu

{03 Paramétres de I'appareil

Wil SD: Données de capteur (...
M SIK : Canal de sécurité, en...

— B S0K:Canaux de protectio...

=| SOK1: canal de protecti...
M Sécurité
Programmateur Timer
2= Muit (aube / crépuscul...
I Prise en charge du ch..
" Prise en charge de la..
% Contréle ensolsillement

= Valider / bloguer

Réglages de base

Mode de service

Fonctions
Fonction
Sécurité
Programmateur Timer
MNuit (aube / crépuscule)
Prise en charge du chauffage
Prise en charge de la climatisation

Contrdle ensoleillement

Propriétés facade

Actif

S

O Store vénitien/brise-soleil orientable

Volet roulant /

protection solaire en textile

Priorité

o =

4 bk 4 bk

o Si nécessaire, paramétrer ici les propriétés de fagade

Crientation de la fagade [7]

180

Zone d'ouverture horizontale par rapport & la facade (-90°__+907)

G T5 : Programmateur Timer, .

Minimum [*] -80 -
il SA: Evaluation de capteur,.. Maximum [7] a0 -
(@ SAK : Evaluation de capteu... Zone d'ouverture verticale (0°..+90%)

Minimum [7] 0 -
(?,5 L/T : Legique / Timer, en g...

Maximum [7] a0 -

Fig. 23  Dialogue des paramétres : SOKn : Canal de protection solaire
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Parameétres

Fonction

Valeurs

Mode de service

Mode de service de la sortie, la différence est faite entre
les types de protection solaire avec et sans lamelles

Store vénitien / brise-soleil orien-
table

Volet roulant / protection solaire en
textile

Fonctions

Priorité des fonctions de 1-6, avec 1 ayant la priorité ab-
solue. La priorité des fonctions Sécurité et Programmateur
Timer est prédéfinie de maniéere fixe. Les autres fonctions
du canal de protection solaire peuvent étre activées indivi-
duellement et leur priorité peut étre réglée de 3 a 6.

Sécurité (priorité 1)

Programmateur Timer (priorité 2)

Nuit (aube / crépuscule) (priorité 3)

Prise en charge du chauffage (prio-
rité 4)

Prise en charge de la climatisation
(priorité 5)

Controle ensoleillement (priorité 6)

Orientation de la facade [°] 0°=nord, 90°=est, 180°=sud, 270°=ouest 180
359
La zone d'ouverture horizontale peut étre ajustée au cas ou -90
p. ex. des tableaux bas ou des saillies de toit restreignent | : Minimum [°]
Zone d'ouverture horizontale par I'exposition au soleil. 0
rapport a la facade (-90°...+90°) -90°=vers la gauche, 0°=verticalement par rapport a la 0
facade, _ 2 Maximum [°]
90°=vers la droite 90
90
’ A I, N : Minimum [°]
, . La zone d'ouverture verticale peut étre ajustée au cas ou
Zone d'ouverture verticale - . : . " ) 0
5 . p. ex. des saillies de toit restreignent I'exposition au soleil.
(0°..+90°) o . o_ 90
O°=verticalement par rapport a la facade, 90°=vers le haut )
: Maximum [°]
0
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6.5.3 Sécurité
Le canal de protection solaire en soi ne génére aucune alarme. Il peut ce-
pendant réagir a des télégrammes regus de I'extérieur, p. ex. par SA (évalua-
tion de capteur) ou SAK (évaluation de capteur combinée), et les considérer
comme alarmes.
Apercu Sécurité

{03 Paramétres de I'appareil
Wil SD: Données de capteur (...
M SIK : Canal de sécurité, en...

— B S0K:Canaux de protectio...

— B SOKI: canal de protectio...
/N Sécurité
S Programmateur Timer
28t Muit (aube / crépuscul...

I Prise en charge du ch..

" Prise en charge dela.

o Evalue I'alarme créée en externe et la prend en compte

Alarme arrive

Comportement en cas d'alarme Aller & la position paramétrée -
Longueur de store [34] 0 -
Position des lamelles [%] 0 -

Alarme fin

Comportement en cas d'alarme fin Aller & la position paramétrée =
Longueur de store [3] 0 -
Position des lamelles [3£] 0 -

Fig. 24

Dialogue des parametres : SOKn : Canal de protection solaire, sécurité

Parameétres

Fonction

Valeurs

Comportement en cas d'alarme

Comportement du canal de protection solaire lorsque la
valeur 1 est regue de I'extérieur par le GO « SOKn : Canal
de protection solaire - entrée bit de sécurité ». Un ordre de
déplacement MONT ou DESC peut se déclencher ou une
position paramétrée peut étre approchée.

Aucune réaction

Monter

Descendre

Aller a la position paramétrée

déplacement MONT ou DESC peut se déclencher ou une
position paramétrée peut étre approchée.

Longueur de store [%] Longueur de store qui doit étre atteinte en cas d'alarme. 0
100
Position des lamelles [%] Position des lamelles qui doit étre atteinte en cas d'alarme. | 0
100
Comportement du canal de protection solaire lorsque la Aucune réaction
valeur O est regue de I'extérieur par le GO « SOKn : Canal | ponter
Comportement en cas d'alarme fin de protection solaire - entrée bit de sécurité ». Un ordre de . "
escendre

Aller a la position paramétrée

Longueur de store [%]

Longueur de store qui doit étre atteinte en cas de fin
d'alarme.

0

100

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01
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Position des lamelles [%]

Position des lamelles qui doit étre atteinte en cas de fin
d'alarme.

100

42 Sous réserve de modifications techniques
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6.5.4

Programmateur Timer
Le programmateur Timer dispose de 10 temps de commutation (n° 1 a
n°® 10) pour I'envoi d'ordres de déplacement. Le parametre Ne pas reprendre
cette fonction aprés une fonction supérieure permet de déterminer si les
ordres de déplacement doivent étre exécutés lorsqu'ils ont été bloqués entre-

temps (p. ex. par une fonction de sécurité).

Apercu Programmateur Timer
MNe pas reprendre cette fonction aprés une
. . _ 3 : ¢
0 Paramétres de Izpparsil fonction supérieure
Wil SD: Données de capteur (...
Declencheur
M SIK : Canal de sécurité, en... L M M ] v 5 D Evénement Heure
— B S0K:Canaux de protectio... ol 3 = | 0000
N® 2 de > 0000
— [E SOKI: canal de protectio... N® 3 de * 0000
M Sécurité N 4 de =  00:00
S Programmateur Timer Ll 3 = | 0000
N® 6 de >  0C:00
=== Nuit (aube /f crépuscul...
N® 7 de > 0000
} Pri c ch..
I Prise en charge du ch N° 8 de - 00:00
" Prise en charge de la.. NE G de - 0000
% Contréle ensolsillement N®10 de > 00:00
= Valider / bloguer
Actions
G T5 : Programmateur Timer, .
Longueur de Position des .
store [72] lamelles [7] Sl
lal, SA: Evalustion de capteur,...
N*1 - = w7
(@ SAK : Evaluation de capteu... N2 - = =
: N3 - |- -
(?,5 L/T : Legique / Timer, en g...
N*4 - il B -
N*5 - |- -
N6  -- |- -
N7 - |- -
N8 - il B -
N9 - |- -
N*10 - |- -
Dialogue des parametres : SOKn : Canal de protection solaire, programmateur Timer

Fig. 25
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Valider/bloquer des fonctions

Prise en charge de  Prise en charge du  Contréle Muit (aube /

la climatisation chauffage ensoleillement crépuscule)
MNE1 = - | v - | -
MNE2 = - - | __ - -
N3 - - - - -
N4 = - | __ v - | __ -
MN® 5 = - | v - | -
MN° 6 = - - - -
NET = - | - - | -
N8 = - | __ v - | __ -
MEa = - - | __ - -
MNE10 = - - - -

Valider/bloquer

Utiliser objet de validation cu de blocage  Ne pas utiliser -

Fig. 26

44

Dialogue des parametres : SOKn : Canal de protection solaire, programmateur Timer

Sous réserve de modifications techniques

Déclencheur

Les déclencheurs pour 10 temps de commutation possibles sont définis ici.
Appliquer certains jours de semaine (p. ex. samedi et dimanche)

Appliquer si un événement est présent (au lever du soleil)

Appliquer a une certaine heure (p. ex. 22:00)

Représentation dans le tableau toujours selon le schéma

Jours de semaine + Evénement + Heure.

Pour les événements « au lever du soleil » et « au coucher du soleil », au-
cune heure paramétrée n'est évaluée.

L'neure du lever/coucher du soleil est calculée a partir de la position géogra-
phique. (reportez-vous au chapitre 6.2 a la page 18).

Actions

Les actions pour 10 temps de commutation possibles sont définies ici. Envoi
de longueur de store et/ou position des lamelles.

Activer/désactiver des fonctions

Chaque temps de commutation de Timer peut également activer ou désac-
tiver les fonctions du canal de protection solaire (Nuit (aube / crépuscule),
Prise en charge du chauffage, Prise en charge de la climatisation et
Contréle ensoleillement).

Pour Nuit (aube / crépuscule), les réglages « Forcer » et « Forcer fin »
sont également disponibles. L'état « Nuit » peut ainsi étre explicitement
défini ou désactivé sans que I'évaluation de la luminosité de la fonction
Nuit (aube / crépuscule) n'ait d'influence.

Valider/bloquer

Un objet de validation ou de blocage peut étre affiché ici.

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01
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6.5.5

Nuit (aube / crépuscule)

Apercu
{03 Paramétres de I'appareil
Wil SD: Données de capteur (...

M SIK : Canal de sécurité, en...

Muit (aube / crépuscule)
Aube / crépuscule, source

MNe pas reprendre cette fonction aprés une
fonction supérieure

O SD: Aube [ crépuscule

Externe via GO

Limites
— B S0K:Canaux de protectio... Position
_ Maodifiable , Longueur des
- . Limites [Ix] T Retard [min] %] lamelles
— [P S0Ki: canal de protectio...
[%]
£ Sécurie Fin nuit (matin) 30 J 2 .0 >0 v
(* Programmateur Timer Début nuit (soir) &0 ~ 2 . 100 > 100 =~
. Nuit (aube / crépuse... Ecraser la programm_atlon de la limite pour
chague programmation
I Prise en charge du ch..
" Prise en charge de la.. Etat
. ) Objet « Fonction active =
g Contrdle enscleillernent
= \Valider / bl .
¢ Valider / bloquer Valider/bloquer
(TS - Programmateur Timer,.. Utiliser objet de validation ou de blocage  Ne pas utiliser =
Fig. 27  Dialogue des parameétres : SOKn : Canal de protection solaire, nuit (aube / crépuscule)
Paramétres Fonction Valeurs

Aube / crépuscule, source

Au choix, le paramétre « SD : Aube / crépuscule » de la
station météo ou un GO externe peut étre évalué.

SD : Aube / crépuscule

Externe via GO

mation.

Ne pas reprendre cette fonction Option pour de ne pas reprendre la fonction si elle était | Marche
. . o déja active, si elle a été remplacée par une fonction supé-
apres une fonction supérieure . . ) . S : A
rieure et si la fonction supérieure devient inactive. Arrét
0
Limites [Ix] Limite qui doit étre dépassée pour que les positions para- 230
Fin nuit (matin) métrées soient approchées. )
1000
0
Limites [Ix] Limite qui doit étre non atteinte pour que les positions pa- ;30
Début nuit (soir) ramétrées soient approchées. )
1000
Active les GO correspondants « SOKn : Canal de protec- | Non
Modifiable par GO tion solaire entrée aube limite ext. » ou « SOKn : Canal de
protection solaire entrée crépuscule limite ext. ». Oui
. Il est alors possible de choisir si les limites actuelles Non
Ecraser la programmation de la A . i p
) ) peuvent étre écrasées ou conservées lors de la program-
limite pour chaque programmation ouf
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0
Durée pendant laquelle la limite doit étre continuellement :
Retard [min] dépassée/non atteinte afin qu'un ordre de déplacement 2
soit déclenché. :
255
Longueur [%] Longueur de store qui est atteinte si I'état est actif. n
100
Position des lamelles [%] Position des lamelles qui doit étre atteinte si I'état est actif. | n
100
Etat Un objet d'état peut étre affiché ici, il indique a quel mo- Marche
Objet « Fonction active » ment le contréle aube / crépuscule est actif. Arrét
Ne pas utiliser
Valider/bloguer Un. objet de vallgatlon ou de plooage peut étre affiché ici, il Objet de validation
agit sur le contréle aube / crépuscule.
Objet de blocage
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6.5.6

Prise en charge du chauffage

Apercu

{03 Paramétres de I'appareil

Wil SD: Données de capteur (...
M SIK : Canal de sécurité, en...

— B S0K:Canaux de protectio...

— [ SOKI: canal de protectio...
AN Sécurité
“ Programmateur Timer
28t Muit (aube / crépuscul...
It prise en charge du c...
" Prise en charge de la..

.t . .
% Contrdle ensoleillement

= Valider / bloguer
© 15

Programmateur Timer,...

il SA: Evaluation de capteur,..

(@) SAK : Evaluation de capteu...

Prise en charge du chauffage
Température, source

Fonction active uniquement si le soleil est
sur la fagade

Me pas reprendre cette fonction aprés une

fonction supérieure

Limite
Limite froid [*C]
Meadifiable par GO

Hystérésis [*C]

Ordre de déplacement

Longueur de store [3£]

Position des lamelles [35]

Etat

Objet « Fonction active =

Valider/bloguer

Utiliser objet de validation ou de blocage

Q) SD: Température

10

MNon

Ne pas utiliser

GO externe

Fig. 28
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Parameétres

Fonction

Valeurs

Température, source

Au choix, valeur de température de la station météo ou un

SD : Température

Modifiable par GO

Active un GO « Entrée prise en charge de la climatisation
limite ext. ». Il est possible de choisir si la limite actuelle
peut étre écrasée ou conservée lors de la programmation.

GO externe peut étre évalué. GO externe
Il est possible de configurer ici que la fonction ne soit ac- Marche
’ . : . tivée que lorsque la facade est ensoleillée. Pour cela, les
Fonction active uniguement si le s . A oy
soleil est sur la fagade propriétés correctes de la fagade doivent étre paramet(ees
sur la page des parametres « SOKn : Canal de protection | Arrét
solaire ».
Ne pas reprendre cette fonction Option pour de ne pas reprendre la fonction si elle était | Marche
N . - déja active, si elle a été remplacée par une fonction supé-
aprés une fonction supérieure . . . . - : A
rieure et si la fonction supérieure devient inactive. Arrét
-50 °C
Limite froid [°C] Limite qui ne doit pas etye at?e[nte pour que la prise en 10 °C
charge du chauffage soit activée. .
50 °C
Non

Oui, avec Ecraser prog.

Oui, avec Ne pas écraser prog.

Valeur de laquelle la limite doit étre dépassée pour que la

1

3

o
il 0] prise en charge du chauffage soit de nouveau désactivée. |

20
Ordre de deplacem?nt Longueur de store qui est atteinte si la fonction est active. |0
Longueur de store [%] .

100
Ordre de déplacement Position des lamelles qui est atteinte si la fonction est ac- 0
Position des lamelles [%] tive. .

100
Etat Un objet d'état peut étre affiché ici, il indique a quel mo- Marche
Objet « Fonction active » ment la prise en charge du chauffage est active. Arrét

Valider/bloquer

Un objet de validation ou de blocage peut étre affiché ici, il
agit sur la prise en charge du chauffage.

Ne pas utiliser

Objet de validation

Objet de blocage
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6.5.7 Prise en charge de la climatisation

Apercu Prise en charge de la climatisation
3 Paramétres de e Température, source Q) SD: Température GO externe
Fonction active uniquement si le soleil est
]ulll_ 5D : Données de capteur (... sur la fagade
Me pas reprendre cette fonction aprés une
A SIK: Canal de sécurité, en... fonction supérieure
— B S0K:Canaux de protectio... L
Limite
— [E SOKI: canal de protectio... Limite chaleur [*C] 25
AN Sacurité Meadifiable par GO MNon -
S Programmateur Timer Hystéresis [*C] 3
28t Muit (aube / crépuscul...
Ordre de déplacement
I Prise en charge du ch..
Longueur de store [3£] 100 -
" Prise en charge de la...
Position des lamelles [35] 100 -
% Contréle ensolsillement
— Yalide
— Valider / bloguer Etat
T Ts: Programmateur Timer,... Objet « Fonction active »
lal, SA: Evalustion de capteur,... Valider/bloguer
@ SAK - Evalustion d . Utiliser objet de validation ou de blocage  Ne pas utiliser =
: Evaluation de capteu...
Fig. 29  Dialogue des parameétres : SOKn : Canal de protection solaire, prise en charge de la climatisation
Sous réserve de modifications techniques 49
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Parameétres

Fonction

Valeurs

Température, source

Au choix, valeur de température de la station météo ou un

SD : Température

Modifiable par GO

Active un GO « Entrée prise en charge de la climatisation
limite ext. ». Il est possible de choisir si la limite actuelle
peut étre écrasée ou conservée lors de la programmation.

GO externe peut étre évalué. GO externe
Il est possible de configurer ici que la fonction ne soit ac- Marche
’ . : . tivée que lorsque la facade est ensoleillée. Pour cela, les
Fonction active uniguement si le s . A oy
soleil est sur la fagade propriétés correctes de la fagade doivent étre paramet(ees
sur la page des parametres « SOKn : Canal de protection | Arrét
solaire ».
Ne pas reprendre cette fonction Option pour de ne pas reprendre la fonction si elle était | Marche
N . - déja active, si elle a été remplacée par une fonction supé-
apres une fonction supérieure . . . . - : -
rieure et si la fonction supérieure devient inactive. Arrét
-50 °C
Limite chaleur [°C] Limite qui dplt (_etre depas;e? pour que la prise en charge 25 °C
de la climatisation soit activée. :
50 °C
Non

Oui, avec Ecraser prog.

Oui, avec Ne pas écraser prog.

Valeur en dessous de laquelle la limite doit étre atteinte

1

3

Hystérésis [°C] pour que la prise en charge de la climatisation soit désac-
tivée. :

20
Ordre de deplacem?nt Longueur de store qui est atteinte si la fonction est active. | 0
Longueur de store [%] .

100
Ordre de déplacement Position des lamelles qui est atteinte si la fonction est ac- 0
Position des lamelles [%] tive. .

100
Etat Un objet d'état peut étre affiché ici, il indique a quel mo- Marche
Objet « Fonction active » ment la prise en charge de la climatisation est active. Arrét

Valider/bloquer

Un objet de validation ou de blocage peut étre affiché ici, il
agit sur la prise en charge de la climatisation.

Ne pas utiliser

Objet de validation

Objet de blocage
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6.5.8 Contrble ensoleillement

Trois procédures sont disponibles pour le calcul du contrdle ensoleillement.

» Soleil-Temps clair-Nuages WAREMA

» Temps clair-Soleil-Temps clair-Nuages WAREMA

» Soleil-Nuages WAREMA
Selon la procédure choisie, les tableaux suivants sont complétés par des
limites et temporisations obligatoires.

Apercu Contréle ensoleillement

18 Paramétres de I'appareil
Wl, 5D :Données de capteur (..
/N SIK : Canal de sécurité, en...

— B SOK:(Canzux de protectio..

— B S0K1: canal de protectio...
AN Sacurité
(¥ Programmateur Timer
22t Muit (aube / crépuscul..
4 Prise en charge du ch_

" Prise en charge de la...

0. - a
s Contréle ensoleillem...

=l Suivi des lamelles

—

— Valider / blogquer

G T5 : Pregrammateur Timer, ..
bl SA: Evaluation de capteur,...
@ SAK: Evaluation de capteu...

{?,g /T : Legique / Timer, en g...

Lurminosité, source

Procédure d'évaluation

SD : Luminosité 1-4 max.

Fonction active uniquement si le soleil est
sur la fagade

MNe pas reprendre cette fonction aprés une
fonction supérieure

Limites

Soleil-Temps clair-Nuages WAREMA

Paosition des
lamelles [3&]

Modifia...

par GO Longueur [%:]

Limites Limites [Ix]

« Soleil » supérieur 50000 o 100 * 80

« Temps clair » inférieur 35000 100 - | 50

« Nuages » inférieur 20000 0 >0

Tempaorisations [min]
« Soleil » 2
« Soleil » aprés « Temps clair» 10

« Nuages » 20

Ecraser la programmation de la limite pour
chague programmation

Suivi des lamelles

Activer le suivi des lamelles ~

A b 4k AP

o Suivi des lamelles, reportez-vous au dialogue des paramétres séparé

Etat

Objet « Fonction active =

Valider/bloguer

Utiliser objet de validation ou de blocage  Ne pas utiliser

Fig. 30
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Parameétres

Fonction

Valeurs

Luminosité, source

Au choix, I'un des parametres de « SD : Luminosité » de la
station météo ou un GO externe peut étre évalué.

SD : Luminosité 1

SD : Luminosité 2

SD : Luminosité 3

SD : Luminosité 4

SD : Luminosité 1-4 max.

Externe via GO

Il est possible de configurer ici que la fonction ne soit ac-

- s Marche
: : . ) tivée que lorsque la fagade est ensoleillée. Pour cela, les
Fonction active uniguement si le e s . . et
X propriétés correctes de la fagade doivent étre paramétrées
soleil est sur la fagcade . . . .
sur la page des parametres « SOKn : Canal de protection | Arrét
solaire ».
) Option pour de ne pas reprendre la fonction si elle était
Ne pas reprendre cette fonction ption pour pas rep g , .| Marche
N . - déja active, si elle a été remplacée par une fonction supé-
apres une fonction supérieure . ; ) . oo : Arrét
rieure et si la fonction supérieure devient inactive. rre

Procédure d'évaluation

Trois procédures sont disponibles pour le calcul du
contréle ensoleillement.

Soleil-Temps clair-Nuages WAR-

EMA

Temps clair-Soleil-Temps clair-

Nuages WAREMA

Soleil-Nuages WAREMA

Limites qui doivent étre dépassées/non atteintes pour que

1000

n

Limites [Ix] o o x ; .
les positions paramétrées soient approchées. X
100000
i 4 3 e~ | Non
Modifiable par GO Active les GO cprrespondgn@ « Entrée contréle ensoleille
ment/temps clair/nuages limite ext. ». Ovui
. Il est alors possible de choisir si les limites actuelles Non
Ecraser la programmation de la A )y i .
. ’ peuvent étre écrasées ou conservées lors de la program-
limite pour chaque programmation : ;
mation. Oui
o Longueur de store qui est atteinte si I'état est actif (soleil/ :
Longueur [%] ) n
temps clair/nuages). .
100
Position des lamelles [%] PQS|t|on des Igmelles qui est atteinte si I'état est actif (so- n
leil/temps clair/nuages). .
100
0
Durées pendant lesquelles les limites doivent étre conti- :
Temporisations [min] nuellement dépassées/non atteintes afin qu'un ordre de n
déplacement soit déclenché. :
255
Ici le suivi des lamelles pour le contrdle ensoleillement Marche
Suivi des lamelles peut étre activé. Un dialogue de parametres supplémen- R
taire apparait alors. Arrét
Etat Un objet d'état peut étre affiché ici, il indique & quel mo- Marche
Objet « Fonction active » ment le controle ensoleillement est actif. Arrét

Valider/bloquer

Un objet de validation ou de blocage peut étre affiché ici, il
agit sur le contréle ensoleillement.

Ne pas utiliser

Objet de validation

Objet de blocage

52 Sous réserve de modifications techniques

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01




warema

6.5.9  Suivi des lamelles

Le suivi des lamelles peut étre effectué au choix en fonction de la géométrie
de la protection solaire, ou de maniére détaillée a I'aide d'un tableau com-
portant les étapes individuelles.

Pour cela, les propriétés correctes de la facade doivent étre paramétrées sur
la page des paramétres « SOKn : Canal de protection solaire ».

Le dialogue des parametres et les GO correspondants pour le suivi des
lamelles sont affichés uniquement si le suivi des lamelles a été activé dans
le dialogue « Contrdle ensoleillement » du canal de protection solaire (repor-
tez-vous au chapitre 6.5.8 a la page 51).

6.5.9.1 Mode de service « Avec géométrie de protection solaire »

Ici le suivi des lamelles est calculé automatiquement a partir des valeurs de
la géométrie de la protection solaire en fonction du pas de progression et du
chevauchement.

Toutes les étapes ont la méme tailles.

M SIK

Tl
O

Tl

Wl, sA

Wl sD:

(C T5:

Apercu

{0 Paramétres de I'appareil

Données de capteur (...

: Canal de sécurité, en...

— B S0K:Canaux de protectio...

— B SOKI: canal de protectio...

Securité
Programmateur Tirner
Muit (aube / crépuscul...
Prise en charge du ch...
Prise en charge de la..
Contrdle ensoleillernent
= Suivi des lamelles

Valider / bloquer

Pregrammateur Timer,...

: Bvaluation de capteur,...

Suivi des lamelles

Q' Avec géométrie de protection solaire

Mode de service
Avec tableau

o Les propnétés de fagade doivent étre paramétrées

Géométrie de protection solaire

Les paramétres suivants sont modifiss automatiquemnent si um nouveau type de lamelle est
sélectionné sous « Lamelle = |

Lamelle WAREMA E 80 A6 5 | Lamelle ourlée -
Angle des lamelles minimum [7] -75 -
Angle des lamelles maximum [7] 75 -
Ecart des lamelles [mm] 72 -
Largeur des lamelles [mm] 80 -
Pas de progression [*] 10 -
Chevauchement [7] 10 -

Fig. 31 Dialogue des parameétres : SOKn : Canal de protection solaire, suivi des lamelles avec géométrie de protection solaire

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01
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Parameétres

Fonction

Valeurs

Mode de service

Le suivi des lamelles peut étre effectué au choix en fonc-
tion de la géométrie de la protection solaire, ou de ma-
niére détaillée a I'aide d'un tableau comportant les étapes
individuelles.

Avec géométrie de protection so-
laire

Avec tableau

Lamelle

Les produits WAREMA peuvent étre sélectionnés direc-
tement dans le menu en fonction de leur type. Tous les
parameétres suivants sont entrés automatiquement. Sélec-
tionnez ici « Personnalisé » pour les marques tierces. Les
parameétres doivent alors étre modifiés manuellement.
REMARQUE : Si un parametre est modifié pour un produit
WAREMA sélectionné, I'entrée passe a « Personnalisé »
pour Lamelle.

Liste de sélection des types de
lamelle

de protection solaire)

-90
Angle des lamelles minimum [°] l'angle duquel les lamelles s'orientent vers l'intérieur :
90
-90
Angle des lamelles maximum [°] l'angle duquel les lamelles s'orientent vers I'extérieur :
90
10
Ecart des lamelles [mm)] Ecart entre deux lamelles :
250
10
Largeur des lamelles [mm] Largeur d'une lamelle :
250
Angle d'orientation pour une étape. En combinaison avec
un angle d'orientation des lamelles minimal et maximal, on | 5
Pas de progression [°] obtient ici le nombre d'étapes sur I'ensemble de I'orienta- :
tion de la protection solaire. (Uniquement pour le mode de | 45
service Géométrie de protection solaire)
Chevauchement de I'ombre d'une lamelle avec 'ombre de 90
o la lamelle suivante pour empécher tout passage de rayon | .
Chevauchement [°] ) . i T I
de soleil. (Uniguement pour le mode de service Géométrie 20

7 1

— Position de fin

de course haute :
0 ou 0%

Extérieur

Position de fin
E de course basse :
255 ou 100%

Positions de fin de course

7,1

Extérieur

Y

N

Extérieur

/)

255 ou 100%

0 ou 0%

3

Positions des lamelles

Fig. 32
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6.5.9.2 Mode de service « Avec tableau »

Ici les valeurs pour le suivi des lamelles (pour les zones librement réglables

de l'angle projeté sur la fagade) sont lues a partir du tableau.

Une longueur et un angle d'orientation des lamelles individuel peuvent étre
saisis pour chaque zone. 6 étapes maximum sont possibles. La taille de
chaque étape dépend des valeurs paramétrées et peut ainsi étre également

définie librement.

Apercu

18 Paramétres de I'appareil

Wl SD:Données de capteur (..
/N SIK : Canal de sécurité, en...

— B SOK:(Canzux de protectio..

— B S0K1: canal de protectio...
£ Sécurité
(X Programmateur Timer

Muit (aube / crépuscul...

¥ Prise en charge du ch..
" Prise en charge de la...

% Contréle ensoleillement

= Suivi des lamelles

— Valider / blogquer

G T5 : Pregrammateur Timer,...

Suivi des lamelles

Made de service

O Avec tableau

Avec géométrie de protection sclaire

o Les propnétés de fagade doivent &tre paramétrées

Suivi des lamelles
De0®a:

Du précédent a :
Du précédent a:
Du précédent & :
Du précédent a:
Du précédent a :

Soleil pas sur la fagade

Angle projeté [*]

16
25
34
43
50
90

Géomeétrie de protection solaire

4 F 4 F

1 F

1

Angle d'orientation

Longueur [%] des lamelles [*]

100 - 72 -
100 - 3 :
100 - 42 :
100 - 2 :
100 - 1 -
100 - 0 -
100 - 0 .

Les paramétres suivants sont modifiés automatiquement si un nouveau type de lamelle est
sélectionné sous = Lamelle = |

Lamelle

Angle des lamelles minimum []

WAREMA E 80 A6 5 | Lamelle ourlée -

-75

Fig. 33  Dialogue des paramétres

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01
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Parameétres

Fonction

Valeurs

Mode de service

Le suivi des lamelles peut étre effectué au choix en fonc-
tion de la géométrie de la protection solaire, ou de ma-
niére détaillée a I'aide d'un tableau comportant les étapes
individuelles.

Avec géométrie de protection so-
laire

Avec tableau

Lamelle

Les produits WAREMA peuvent étre sélectionnés direc-
tement dans le menu en fonction de leur type. Tous les
parameétres suivants sont entrés automatiquement. Sélec-
tionnez ici « Personnalisé » pour les marques tierces. Les
parameétres doivent alors étre modifiés manuellement.
REMARQUE : Si un parametre est modifié pour un produit
WAREMA sélectionné, I'entrée passe a « Personnalisé »
pour Lamelle.

Liste de sélection des types de
lamelle

-90
Angle des lamelles minimum [°] l'angle duquel les lamelles s'orientent vers l'intérieur :
90
-90
Angle des lamelles maximum [°] l'angle duquel les lamelles s'orientent vers I'extérieur :
90
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Valider/bloquer canal de protection solaire

6.5.10 Valider/bloquer canal de protection solaire
de protection solaire complet.

Un objet de validation ou de blocage peut étre affiché ici, il agit sur le canal

Objet de blocage

Utiliser objet de validation cu de blocage

Apercu
{03 Paramétres de I'appareil
Envaoyer la valeur actuelle aprés validation
Wil SD: Données de capteur (...
M SIK : Canal de sécurité, en...
Fig. 34  Dialogue des paramétres : SOKn : Canal de protection solaire, valider/bloquer
Parameétres Fonction Valeurs
Ne pas utiliser
Utiliser objet de validation ou de Un objet de validation ou de blocage peut étre affiché ici, il . T
) ) ; Objet de validation
blocage agit sur le canal de protection solaire complet.
Objet de blocage
Envoyer la valeur actuelle aprés Il est possible de déterminer ici si apres la validation, la Marche
validation valeur actuelle doit étre envoyée. Arrét

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01
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6.6 TS : Programmateur Timer

6.6.1 TS : Programmateur Timer, en général

Il'y a 12 programmateurs Timer. Pour permettre un meilleur apercu, tous les
programmateurs Timer requis peuvent étre activés séparément et nommeés
individuellement. Les dialogues de parameétres et les GO correspondants
s'affichent uniquement pour les programmateurs Timer activés.

E

Apercu Programmateur Timer 1

) Actif v
Paramétres de I'appareil

MNom programmateur Timer

Wl, 5D :Données de capteur (..

Programmateur Timer 2

Actif

/N SIK : Canal de sécurité, en...

= SOK: Canaux de protectio...

Programmateur Timer 3
T T5: Programmateur Tim...

Actif
(¥ T51: programmateur Tim...

Programmateur Timer 4
Wl SA: Evaluation de capteur,... Actif

(@D SAK: Evaluation de capteu...
Programmateur Timer 5

(E:v_ L/T : Logique / Timer, en g... Actif

Programmateur Timer &

Fig. 35  Dialogue des parameétres : TS : Programmateur Timer, en général

Parameétres Fonction Valeurs
Marche
Actif Détermine si le programmateur Timer doit étre utilisé Arrel
rré

Un nom entré ici remplace l'entrée standard « Program-
Nom programmateur Timer mateur Timer » dans les dialogues des parametres et GO | Texte (80 caractéres max.)
correspondants
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6.6.2 TSn : Programmateur Timer

Le programmateur Timer dispose de 10 temps de commutation (n° 1 a

n° 10). En principe, toutes les actions disponibles sont possibles simultané-
ment pour chaque point de commutation (p. ex. déplacer jusqu'a la longueur
de store et appeler en méme temps un scénario...). Cing GO spécifiques

a une action séparés sont disponibles pour chague programmateur Timer.
Pour les ordres de déplacement, deux objets a 1 octet sont disponibles pour
la longueur de store et la position des lamelles, ainsi qu'un objet a 3 octets

combiné.
2 Apercu Programmateur Timer
{03 Paramétres de I'appareil Déclencheur
L M M ] v 5 D Evénement Heure
Wl SD: Données de capteur (.. N1 de - 00:00
M SIK : Canal de sécurité, en... N2 de ~ 00:00
N® 3 de > 00:00
= SOK : Canzux de protectio... N° 4 de - 00:00
— (¥ TS:Programmateur Timer,... N°5 de T 0000
N® 6 de > 00:00
(T TS1: programmateur Ti... N7 de ~ 0000
l, SA - Evaluation de capteur,. . LT ge ~ | 0000
N* 9 de *  00:00
@ SAK: Evalustion de capteu... N°10 e - 0000
0 LT: Legique / Timer, en g...
Actions
e de | Podtondes Mo St e Commonti
Ne1  -- - |- - - - - -
Ne2 - - |- - - - - -
N3 - - - - -
N4 -- - - - - - - -
NS -- v - - - * - -
NG - - |- - - - - -
N°T  -- - - - - - - -
N8  -- - - - - - - -
N°D - v - - - * - -
N*10  -- - il B |- -
Valider/bloquer
Validation ou blocage GO Me pas utiliser -

Fig. 36 Dialogue des parameétres : TSn : Programmateur Timer
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Déclencheur

Les déclencheurs pour 10 temps de commutation possibles sont définis ici.

» Appliquer certains jours de semaine (p. ex. samedi et dimanche)

»  Appliquer si un événement est présent (au lever du soleil)

» Appliquer a une certaine heure (p. ex. 22:00)

Représentation dans le tableau toujours selon le schéma

Jours de semaine + Evénement + Heure.

Pour les événements « au lever du soleil » et « au coucher du soleil », au-

cune heure paramétrée n'est évaluée.

Actions

L»heure du lever/coucher du soleil est calculée a partir de la position géo-
graphique. (reportez-vous au chapitre 6.2 a la page 18).

Les actions pour 10 temps de commutation possibles sont définies ici.

» Envoi de longueurs de store et/ou de position des lamelles (pour déplacer la
protection solaire sur une position/un angle souhaité)

» Envoi d'un numéro de scénario

» Envoi d'un objet bit (pour activer p. ex des commandes automatiques

d'autres appareils)

Parameétres

Fonction

Valeurs

Ne pas utiliser

Bit

Valider/bloquer Un objet de validation ou de blocage peut étre affiché ici. Validation GO
Blocage GO
EEVER |2 VEIELT o7 el [sleeege Longueur de store qui est envoyée lors du blocage 0
Longueur de store [%] 9 a 4 ge. .
100
Envoyer la valeur lors du blocage Position des lamelles qui est envoyée lors du blocage 0
Position des lamelles [%] a Y ge-. .
100
Eﬂvoyer la valeur lors du'blocage Bit qui est envoyé lors du blocage. Marche
Arrét
Egl\ilggt?g#a derniére valeur en cas de Il est possible de déterminer ici si lors de la validation, la Inactif
Longueur de store [%] derniére valeur doit étre exécutée et envoyée. Actif
Egl‘l’ggtfgr']a derniére valeur en cas de |\ .o oseible de déterminer ici si lors de la validation, la | Inactif
Position des lamelles [%] derniere valeur doit étre exécutée et envoyee. Actif
E;Yggﬁgrl]a dermiére valeur en cas de Il est possible de déterminer ici si lors de la validation, la Inactit
derniére valeur doit étre exécutée et envoyée. Actif
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6.7 SA : Evaluation de capteur

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01

Une évaluation de capteur est disponible pour chaque capteur. Celle-ci éva-
lue les données de capteur saisies (p. ex. limite dépassée/non atteinte) et

envoie les informations paramétrées sur le bus. Les objets suivants peuvent
étre envoyés pour chaque état de I'évaluation du capteur (rempli / non rem-

pli) :

Envoi d'un objet bit (pour activer p. ex des commandes automatiques d'autres
appareils)

Envoi d'un objet octet (0...255)

Envoi d'un numéro de scénario (exécuter ou programmer)

Chaque évaluation de capteur peut envoyer tous les objets présents en une
fois (p. ex. envoyer un bit et appeler en méme temps un scénario...).

Un comportement d'envoi individuel peut étre défini et un objet de validation
ou de blocage affiché pour chaque évaluation de capteur.

Par ailleurs, 10 évaluations génériques de capteur avec une source de don-
nées librement sélectionnable sont encore disponibles. En plus des données
de capteur de la station météo, des données de GO externes peuvent égale-
ment étre évaluées. Un nom entré ici (max. 80 caractéres) remplace l'entrée
standard « Générique » dans les dialogues des parametres et GO correspon-

dants.
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6.7.1  SA: Evaluation de capteur, en général

Pour permettre un meilleur apercu, toutes les évaluations de capteur re-

quises peuvent étre activées séparément.

Les dialogues de parameétres et les GO correspondants s'affichent unique-
ment pour les évaluations de capteur activées.

Apercu

{0 Paramétres de I'appareil

Wil SD: Données de capteur (...
M SIK : Canal de sécurité, en...
= SOK: Canaux de protectio.
G TS : Programmateur Timer,...
il, SA:Evaluation de capteu...
@ SAK: Evaluation de capteu...

0 LT: Legique / Timer, en g...

Température

Actif

Luminosite

Actif

Rayonnement

Actif

Aube /[ crépuscule

Actif

Vitesse du vent

Actif

Direction du vent 1 minute

Actif

Direction du vent 10 minutes
Actif

Zone d'heure

Actif

Zone de date

Actif

Position du soleil

B kil

Fig. 37  Dialogue des paramétres : SA : Evaluation de capteur, en général

dans les dialogues des parametres et GO correspondants

Parameétres Fonction Valeurs
. . . . . . . ~ T s MarChe
Actif Détermine si I'évaluation de capteur doit étre utilisée -
Arrét
SAn : Nom Un nom entré ici remplace I'entrée standard « Générique » Texte (80 caractéres max.)
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SA : Température

Evaluation de la température de SD : Température

MNon rempli/Rempli

6.7.2
Apercu Mode de service
3 Paramétres de e Dépassement/Passage en dessous Q' Rempli/Mon rempli
Wil SD: Données de capteur (... Limite
M SIK : Canal de sécurité, en... Température [*C] 25 v
. Meodifiable par GO Mon -
=l S0K : Canaux de protechio...
Hystérésis [*C] 3 .
< 715: Pregrammateur Timer,... Retard si rempli 5] a0 .
— i, SA:Evaluation de capteur,.. Retard si non rempli [s] 300 -
I SA:Température
Type d'objet
@ SAK: Evalustion de capteu... Objet « Bit =
(LT : Logique / Timer, eng.. Rempli O Marche Arrét
Mon rempli Marche © Arrét
Objet « Octet = achf W
Rempli 128 -
Mon rempli 128 .
Objet « Scénario » actif ~
Rempli
MNuméro de scénario 1 .
Scénarios fonction O Exécuter Programmer
MNon rempli
Numéro de scénario 1 T
Scenarios fonction O Exécuter Programmer
Comportement d'envoi
Compartement EI"IV';.ZI}"EF aprés chague mise a jour et de maniére
cyclique
Temps pour envoi cycligue [hhimm:ss] 00:05:00 hh:mm:ss
Valider/bloquer
Utiliser objet de validation ocu de blocage  Objet de blocage -
Envaoyer la valeur lors du blocage Me rien envoyer -
Envoyer la valeur actuelle aprés validation
Dialogue des paramétres : SA : Température
Sous réserve de modifications techniques
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Parameétres

Fonction

Valeurs

Mode de service
Dépassement/Passage en dessous

Détermine si I'évaluation du capteur pour la limite définie
est remplie en cas de « dépassement » ou de « passage
en dessous ».

Rempli/Non rempli

Non rempli/Rempli

Modifiable par GO

Active un GO « Entrée limite ». Il est possible de choisir si
la limite actuelle peut étre écrasée ou conservée lors de la
programmation.

-20
Limite Limite qui doit étre dépassée ou non atteinte (pour la du- :
Température [°C] rée du parametre « Retard si rempli [s] ») afin que I'évalua- | 25
P tion du capteur atteigne I'état « Rempli ». :
60
Non

Oui, avec Ecraser prog.

Oui, avec Ne pas écraser prog.

Valeur de laquelle la limite qui doit étre en plus dépassée
ou non atteinte (pour la durée du parameétre « Retard si
non rempli [s] ») afin que I'évaluation du capteur revienne
a l'état « Non rempli ».

« La regle suivante s'applique pour le mode de service 0
o « Dépassement rempli » : la valeur doit étre inférieure a )
Hystérésis [°C] e s ' ) 3
« limite — hystérésis » pour que I'évaluation du capteur )
revienne a l'état « Non rempli ». '60
[a regle suivante s'applique pour le mode de service
« Passage en dessous » : la valeur doit étre supérieure
a « limite + hystérésis » pour que I'évaluation du capteur
revienne a l'état « Non rempli ».
0
Durée pendant laquelle la limite doit étre continuellement :
Retard si rempli [s] dépassée/non atteinte afin que I'évaluation du capteur at- | 60
teigne I'état « Rempli ». :
65535
0
Durée pendant laquelle la limite doit étre continuellement :
Retard si non rempli [s] dépassée/non atteinte afin que I'évaluation du capteur at- | 300
teigne l'état « Non rempli ». :
65535
Objet « Bit » Envoi d'un objet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Rempli » Arrét
Objet « Bit » Envoi d'un objet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Non rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Non rempli » Arrét
) . . Marche
Objet « Octet » actif /A\ctlve un QO « Sortie ootet’ ». Un objet octet (0...255) peut
étre envoyé pour les deux états. Arrét
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque I'état i|28
Rempli « Rempli » est atteint. .
255
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque I'état :128
Non rempli « Non rempli » est atteint. .
255
Active un GO « Sortie scénario ». Un objet scénario (1...64, | Marche
Objet « Scénario » actif au choix « Exécuter » ou « Programmer ») peut étre envoyé R
pour les deux états. Arrét
Objet « Scénario » actif - Rempli Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Rem- 1
Numéro de scénario pli » est atteint. '64
Objet « Scénario » actif - Rempli Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Rem- | Exécuter
Sceénarios fonction pli » est atteint. Programmer
Objet « Scénario » actif - Non rempli | Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Non 1
Numéro de scénario rempli » est atteint. '64

64
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Objet « Scénario » actif - Non rempli
Scénarios fonction

Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Non
rempli » est atteint.

Exécuter

Programmer

Comportement

Détermine aprés quelle modification de I'évaluation
du capteur une nouvelle valeur doit étre envoyée au
bus. Si « Envoyer aprés chaque mise a jour et de
maniére cyclique » a été sélectionné, le parametre
« Temps pour envoi cyclique [hh:mm:ss] » apparait

Ne pas envoyer

Envoyer uniquement aprés le
changement de « Non rempli » a
« Rempli »

Envoyer uniquement aprés le
changement de « Rempli » a « Non
rempli »

Envoyer apres chaque changement

Envoyer aprés chaque mise a jour et
de maniére cyclique

Temps pour envoi cyclique
[hh:mm:ss]

L'objet peut en plus étre a nouveau envoyé. L'écart entre
deux répétitions consécutives peut étre paramétré ici.
Aprées le paramétrage avec la valeur 0, I'objet n'est pas en-
voyé de maniere cyclique.

00.00.00
00.05.00

23.59.59

Utiliser objet de validation ou de
blocage

Un objet de validation ou de blocage peut étre affiché ici.

Ne pas utiliser

Objet de validation

Objet de blocage

Envoyer la valeur lors du blocage

Il est possible de déterminer ici si lors du blocage, la va-
leur doit étre envoyée pour Rempli, Non rempli ou rien.

Ne rien envoyer

Valeur « Rempli »

Valeur « Non rempli »

Envoyer la valeur actuelle aprés Il est possible de déterminer ici si lors de la validation, la Marche
validation valeur actuelle doit étre envoyée. Arrét
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6.7.3 SA : Luminosité

Evaluation de la luminosité de SD : Luminosité. Au total, cing évaluations de
capteur sont disponibles (pour « SD : Luminosité 1 » jusqu'a 4 et pour « SD :
Luminosité 1-4 max. »).

=)
|

Apercu

Paramétres de I'appareil

Mode de service

Dépassement/Passage en dessous

Comportement d'envoi

Comportement

Temps pour envoi cycligue [hhimm:ss]

Valider/bloquer

1 Lazl loimi ol Lial

lal

Q' Rempli/Mon rempli MNon rempli/Rernpli

Envoyer aprés chaque mise a jour et de maniére
cyclique

00:05:00 hh:mm:ss

Fa| IO O Y |

Wil SD: Données de capteur (... Limite
M SIK : Canal de sécurité, en... Luminasite [Ix] 25000 ~
. Maodifiable par GO Mon -
=l 50K : Canaux de protechio...
Hystérésis [lx] 2000 .
(S TS : Programmateur Timer,... .
= Retard si rempli [s] a0 -
— il SA:Evaluation de capteur,... Retard si non rempli [s] 300 -
6. SA : Luminosité 1
Type d'objet
S SA: Lumninasité 2 o
Chbijet « Bit =
A AT EAIES Rempli O Marche Arrét
8 SA - Luminosité 4
' Hminesis Mon rempli Marche O Arrét
2: SA - Luminosité 1-4 max. Objet « Octet = actif v
@ SAK: Evaluation de capteu... Rempli 128 -
Mon rempli 128 .
iz LT: Logique / Timer, en g...
Objet « Scénario » actif ~
Rempli
Muméro de scénario 1 -
Scénarios fonction O Exécuter Programmer
MNon rempli
MNuméro de scénario 1 .
Scénarios fonction O Exécuter Programmer

Fig. 39

Dialogue des paramétres : SA : Luminosité
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Parameétres

Fonction

Valeurs

Mode de service
Dépassement/Passage en dessous

Détermine si I'évaluation du capteur pour la limite définie
est remplie en cas de « dépassement » ou de « passage
en dessous ».

Rempli/Non rempli

Non rempli/Rempli

Modifiable par GO

Active un GO « Entrée limite ». Il est possible de choisir si
la limite actuelle peut étre écrasée ou conservée lors de la
programmation.

0
Limite Limite qui doit étre dépassée ou non atteinte (pour la du- :
Luminosité [Ix] rée du parametre « Retard si rempli [s] ») afin que I'évalua- | 25000
tion du capteur atteigne I'état « Rempli ». :
100000
Non

Oui, avec Ecraser prog.

Oui, avec Ne pas écraser prog.

Valeur de laquelle la limite qui doit étre en plus dépassée
ou non atteinte (pour la durée du parameétre « Retard si
non rempli [s] ») afin que I'évaluation du capteur revienne
a l'état « Non rempli ».

« La regle suivante s'applique pour le mode de service 0
Hystérésis [Ix] « De_passemer]t ,re‘mpll »la valcalgr doit gtre inférieure a 2000
« limite — hystérésis » pour que I'évaluation du capteur :
revienne a l'état « Non rempli ». )
N . . ) : 100000
L a regle suivante s'applique pour le mode de service
« Passage en dessous » : la valeur doit étre supérieure
a « limite + hystérésis » pour que I'évaluation du capteur
revienne a l'état « Non rempli ».
0
Durée pendant laquelle la limite doit étre continuellement :
Retard si rempli [s] dépassée/non atteinte afin que I'évaluation du capteur at- | 60
teigne l'état « Rempli ». :
65535
0
Durée pendant laquelle la limite doit étre continuellement :
Retard si non rempli [s] dépassée/non atteinte afin que I'évaluation du capteur at- | 300
teigne l'état « Non rempli ». :
65535
Objet « Bit » Envoi d'un obijet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Rempli » Arrét
Objet « Bit » Envoi d'un objet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Non rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Non rempli » Arrét
. . . Marche
Objet « Octet » actif /A\cnve un QO « Sortie ootet’ ». Un objet octet (0...255) peut
étre envoyé pour les deux états. Arrét
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque I'état i128
Rempli « Rempli » est atteint. .
255
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque I'état :128
Non rempli « Non rempli » est atteint. .
255
Active un GO « Sortie scénario ». Un objet scénario (1...64, | Marche
Objet « Scénario » actif au choix « Exécuter » ou « Programmer ») peut étre envoyé R
pour les deux états. Arrét
Objet « Scénario » actif - Rempli Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Rem- 1
Numéro de scénario pli » est atteint. '64
Objet « Scénario » actif - Rempli Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Rem- | Exécuter
Sceénarios fonction pli » est atteint. Programmer
Objet « Scénario » actif - Non rempli | Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Non 1
Numéro de scénario rempli » est atteint. '64
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Objet « Scénario » actif - Non rempli
Scénarios fonction

Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Non
rempli » est atteint.

Exécuter

Programmer

Comportement

Détermine aprés quelle modification de I'évaluation
du capteur une nouvelle valeur doit étre envoyée au
bus. Si « Envoyer aprés chague mise a jour et de
maniére cyclique » a été sélectionné, le parametre
« Temps pour envoi cyclique [hh:mm:ss] » apparait

Ne pas envoyer

Envoyer uniquement aprés le
changement de « Non rempli » a
« Rempli »

Envoyer uniquement aprés le
changement de « Rempli » a « Non
rempli »

Envoyer aprés chaque changement

Envoyer aprés chague mise a jour et
de maniére cyclique

Temps pour envoi cyclique
[hh:mm:ss]

L'objet peut en plus étre a nouveau envoyé. L'écart entre
deux répétitions consécutives peut étre paramétré ici.
Apres le paramétrage avec la valeur 0, I'objet n'est pas en-
voyé de maniere cyclique.

00.00.00
00.05.00

23.59.59

Utiliser objet de validation ou de
blocage

Un objet de validation ou de blocage peut étre affiché ici.

Ne pas utiliser

Objet de validation

Objet de blocage

Envoyer la valeur lors du blocage

Il est possible de déterminer ici si lors du blocage, la va-
leur doit étre envoyée pour Rempli, Non rempli ou rien.

Ne rien envoyer

Valeur « Rempli »

Valeur « Non rempli »

Envoyer la valeur actuelle aprés
validation

Il est possible de déterminer ici si lors de la validation, la
valeur actuelle doit étre envoyée.

Marche

Arrét
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6.7.4

SA : Rayonnement
Evaluation du rayonnement de SD : Rayonnement. Au total, cing évaluations
de capteur sont disponibles (pour « SD : Rayonnement 1 » jusqu'a 4 et pour
« SD : Rayonnement 1-4 max. »).
Apercu Mode de service
3 Paramétres de e Dépassement/Passage en dessous Q' Rempli/Mon rempli MNon rempli/Rempli
Wil SD: Données de capteur (... Limite
M SIK : Canal de sécurité, en... Rayonnement [W/m"2] 250 v
. Meodifiable par GO Mon -
=l S0K : Canaux de protechio...
Hystérésis [W/m*2] 20 .
(S TS : Programmateur Timer,... .
= Retard si rempli [s] a0 -
— i, SA:Evaluation de capteur,.. Retard si non rempli [s] 300 -
144 SA: Rayonnement 1
Type d'objet
% SA - Rayonnement 2 ) .
Chbijet « Bit =
144 :
L% 5A:Rayonnement 3 Rempli Q' Marche Arrét
Ut SA:Ra t4
_ LETETE Mon rempli Marche © Arrét
144 : L
42 5A: Rayonnement 1-4 max. Objet « Octet = actif v
@ SAK: Evalustion de capteu... Rempli 128 b
Mon rempli 128 .
Bz UT: Logique / Timer, en g...
Objet « Scénario » actif ~
Rempli
Muméro de scénario 1 .
Scénarios fonction O Exécuter Programmer
MNon rempli
Numéro de scénario 1 T
Scenarios fonction O Exécuter Programmer
Comportement d'envoi
Envoyer aprés chaque mise a jour et de maniére
Comportement .
cyclique
Temps pour envoi cycligue [hhimm:ss] 00:05:00 hh:mm:ss
Valider/bloquer
1 haZl: | I | 5 alla bl | P g | al E=3
Dialogue des parameétres : SA : Rayonnement
Sous réserve de modifications techniques

Fig. 40
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Parameétres

Fonction

Valeurs

Mode de service
Dépassement/Passage en dessous

Détermine si I'évaluation du capteur pour la limite définie
est remplie en cas de « dépassement » ou de « passage
en dessous ».

Rempli/Non rempli

Non rempli/Rempli

Modifiable par GO

Active un GO « Entrée limite ». Il est possible de choisir si
la limite actuelle peut étre écrasée ou conservée lors de la
programmation.

0
L Limite qui doit étre dépassée ou non atteinte (pour la du- :
Limite . N . . . '
2 rée du parametre « Retard si rempli [s] ») afin que I'évalua- | 250
Rayonnement [W/m*<] ) ) o b ‘
tion du capteur atteigne I'état « Rempli ». :
1300
Non

Oui, avec Ecraser prog.

Oui, avec Ne pas écraser prog.

Valeur de laquelle la limite qui doit étre en plus dépassée
ou non atteinte (pour la durée du parameétre « Retard si
non rempli [s] ») afin que I'évaluation du capteur revienne
a l'état « Non rempli ».

« La regle suivante s'applique pour le mode de service 0
Hystérésis [W/m?] « De_passemer]t ,re‘mpll »la valelgr doit Qtre inférieure a 20
« limite — hystérésis » pour que I'évaluation du capteur .
revienne a l'état « Non rempli ». )
N . . . . 1300
[a regle suivante s'applique pour le mode de service
« Passage en dessous » : la valeur doit étre supérieure
a « limite + hystérésis » pour que I'évaluation du capteur
revienne a l'état « Non rempli ».
0
Durée pendant laquelle la limite doit étre continuellement :
Retard si rempli [s] dépassée/non atteinte afin que I'évaluation du capteur at- | 60
teigne I'état « Rempli ». :
65535
0
Durée pendant laquelle la limite doit étre continuellement :
Retard si non rempli [s] dépassée/non atteinte afin que I'évaluation du capteur at- | 300
teigne l'état « Non rempli ». :
65535
Objet « Bit » Envoi d'un objet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Rempli » Arrét
Objet « Bit » Envoi d'un objet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Non rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Non rempli » Arrét
) . . Marche
Objet « Octet » actif /A\ctlve un QO « Sortie ootet’ ». Un objet octet (0...255) peut
étre envoyé pour les deux états. Arrét
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque I'état i|28
Rempli « Rempli » est atteint. .
255
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque I'état :128
Non rempli « Non rempli » est atteint. .
255
Active un GO « Sortie scénario ». Un objet scénario (1...64, | Marche
Objet « Scénario » actif au choix « Exécuter » ou « Programmer ») peut étre envoyé R
pour les deux états. Arrét
Objet « Scénario » actif - Rempli Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Rem- 1
Numéro de scénario pli » est atteint. '64
Objet « Scénario » actif - Rempli Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Rem- | Exécuter
Sceénarios fonction pli » est atteint. Programmer
Objet « Scénario » actif - Non rempli | Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Non 1
Numéro de scénario rempli » est atteint. '64
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Objet « Scénario » actif - Non rempli
Scénarios fonction

Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Non
rempli » est atteint.

Exécuter

Programmer

Comportement

Détermine aprés quelle modification de I'évaluation
du capteur une nouvelle valeur doit étre envoyée au
bus. Si « Envoyer aprés chaque mise a jour et de
maniére cyclique » a été sélectionné, le parametre
« Temps pour envoi cyclique [hh:mm:ss] » apparait

Ne pas envoyer

Envoyer uniquement aprés le
changement de « Non rempli » a
« Rempli »

Envoyer uniquement aprés le
changement de « Rempli » a « Non
rempli »

Envoyer apres chaque changement

Envoyer aprés chaque mise a jour et
de maniére cyclique

Temps pour envoi cyclique
[hh:mm:ss]

L'objet peut en plus étre a nouveau envoyé. L'écart entre
deux répétitions consécutives peut étre paramétré ici.
Aprées le paramétrage avec la valeur 0, I'objet n'est pas en-
voyé de maniere cyclique.

00.00.00
00.05.00

23.59.59

Utiliser objet de validation ou de
blocage

Un objet de validation ou de blocage peut étre affiché ici.

Ne pas utiliser

Objet de validation

Objet de blocage

Envoyer la valeur lors du blocage

Il est possible de déterminer ici si lors du blocage, la va-
leur doit étre envoyée pour Rempli, Non rempli ou rien.

Ne rien envoyer

Valeur « Rempli »

Valeur « Non rempli »

Envoyer la valeur actuelle aprés Il est possible de déterminer ici si lors de la validation, la Marche
validation valeur actuelle doit étre envoyée. Arrét
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6.7.5

SA : Aube / crépuscule

Evaluation de l'aube / crépuscule de SD : Aube / crépuscule

=)
|

5 Apergu
Paramétres de I'appareil
Wil SD: Données de capteur (...

M SIK : Canal de sécurité, en...

il

< 715: Programmateur Timer,...

Wl, SA - Evaluation de capteur,. .

25 SA: Aube / crépuscule

@ SAK: Evaluation de capteu...

0 LT: Legique / Timer, en g...

S0K : Canaux de protechio...

Mode de service

Dépassement/Passage en dessous

Limite

Luminosité [lx]
Maodifiable par GO
Hystérésis [Ix]

Retard si rempli [s]

Retard si non rempli [s]

Type d'objet
Objet « Bit =
Rempli
Mon rempli
Objet « Octet = achf
Rempli
Non rempli
Objet « Scénario » actif
Rempli
MNuméro de scénario
Scénarios fonction

MNon rempli

Muméro de scénario

Scénanos fonction

Comportement d'envoi

Comportement

Temps pour envoi cycligue [hhimm:ss]

Valider/bloquer

Utiliser objet de validation cu de blocage

Envaoyer la valeur lors du blocage

Rempli/Mon rempli /@' Non rempli/Rempli

200
MNon
20
&0

300

O Marche Arrét

Marche 'O Arrét

128

128

O Exécuter Programmer

O Exécuter Programmer

Envoyer aprés chaque mise a jour et de maniére
cyclique

00:05:00 hh:mm:ss

Objet de blocage

Me rien envoyer

L

ik

Fig. 41
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Parameétres

Fonction

Valeurs

Mode de service
Dépassement/Passage en dessous

Détermine si I'évaluation du capteur pour la limite définie
est remplie en cas de « dépassement » ou de « passage
en dessous ».

Rempli/Non rempli

Non rempli/Rempli

Modifiable par GO

Active un GO « Entrée limite ». Il est possible de choisir si
la limite actuelle peut étre écrasée ou conservée lors de la
programmation.

0
Limite Limite qui doit étre dépassée ou non atteinte (pour la du- :
Luminosité [Ix] rée du parametre « Retard si rempli [s] ») afin que I'évalua- | 200
tion du capteur atteigne I'état « Rempli ». :
1000
Non

Oui, avec Ecraser prog.

Oui, avec Ne pas écraser prog.

Valeur de laquelle la limite qui doit étre en plus dépassée
ou non atteinte (pour la durée du parameétre « Retard si
non rempli [s] ») afin que I'évaluation du capteur revienne
a l'état « Non rempli ».

« La regle suivante s'applique pour le mode de service 0
o « Dépassement rempli » : la valeur doit étre inférieure a )
Hystérésis [Ix] e e ' ) 20
« limite — hystérésis » pour que I'évaluation du capteur :
revienne a l'état « Non rempli ». )
N . . ) : 1000
L a regle suivante s'applique pour le mode de service
« Passage en dessous » : la valeur doit étre supérieure
a « limite + hystérésis » pour que I'évaluation du capteur
revienne a l'état « Non rempli ».
0
Durée pendant laquelle la limite doit étre continuellement :
Retard si rempli [s] dépassée/non atteinte afin que I'évaluation du capteur at- | 60
teigne l'état « Rempli ». :
65535
0
Durée pendant laquelle la limite doit étre continuellement :
Retard si non rempli [s] dépassée/non atteinte afin que I'évaluation du capteur at- | 300
teigne l'état « Non rempli ». :
65535
Objet « Bit » Envoi d'un objet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Rempli » Arrét
Objet « Bit » Envoi d'un objet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Non rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Non rempli » Arrét
. . . Marche
Objet « Octet » actif /A\cnve un QO « Sortie ootet’ ». Un objet octet (0...255) peut
étre envoyé pour les deux états. Arrét
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque I'état i128
Rempli « Rempli » est atteint. .
255
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque I'état :128
Non rempli « Non rempli » est atteint. .
255
Active un GO « Sortie scénario ». Un objet scénario (1...64, | Marche
Objet « Scénario » actif au choix « Exécuter » ou « Programmer ») peut étre envoyé R
pour les deux états. Arrét
Objet « Scénario » actif - Rempli Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Rem- 1
Numéro de scénario pli » est atteint. '64
Objet « Scénario » actif - Rempli Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Rem- | Exécuter
Sceénarios fonction pli » est atteint. Programmer
Objet « Scénario » actif - Non rempli | Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Non 1
Numéro de scénario rempli » est atteint. '64
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Objet « Scénario » actif - Non rempli
Scénarios fonction

Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Non
rempli » est atteint.

Exécuter

Programmer

Comportement

Détermine aprés quelle modification de I'évaluation
du capteur une nouvelle valeur doit étre envoyée au
bus. Si « Envoyer aprés chague mise a jour et de
maniére cyclique » a été sélectionné, le parametre
« Temps pour envoi cyclique [hh:mm:ss] » apparait

Ne pas envoyer

Envoyer uniquement aprés le
changement de « Non rempli » a
« Rempli »

Envoyer uniquement aprés le
changement de « Rempli » a « Non
rempli »

Envoyer aprés chaque changement

Envoyer aprés chague mise a jour et
de maniére cyclique

Temps pour envoi cyclique
[hh:mm:ss]

L'objet peut en plus étre a nouveau envoyé. L'écart entre
deux répétitions consécutives peut étre paramétré ici.
Apres le paramétrage avec la valeur 0, I'objet n'est pas en-
voyé de maniere cyclique.

00.00.00
00.05.00

23.59.59

Utiliser objet de validation ou de
blocage

Un objet de validation ou de blocage peut étre affiché ici.

Ne pas utiliser

Objet de validation

Objet de blocage

Envoyer la valeur lors du blocage

Il est possible de déterminer ici si lors du blocage, la va-
leur doit étre envoyée pour Rempli, Non rempli ou rien.

Ne rien envoyer

Valeur « Rempli »

Valeur « Non rempli »

Envoyer la valeur actuelle aprés
validation

Il est possible de déterminer ici si lors de la validation, la
valeur actuelle doit étre envoyée.

Marche

Arrét
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6.7.6  SA : Vitesse du vent
Evaluation de la vitesse du vent de SD : Vitesse du vent
Apercu Mode de service
3 Paramétres de e Dépassement/Passage en dessous Q' Rempli/Mon rempli MNon rempli/Rempli
Wil SD: Données de capteur (... Limite
M SIK : Canal de sécurité, en... Vitesse du vent [m/s] 12 v
. Meodifiable par GO Mon -
=l S0K : Canaux de protechio...
Retard si rempli [s] 1 .
< 715: Pregrammateur Timer,... Retard si non rempli ] 200 .
— ll SA:Evaluation de capteur,..
Type d'objet
= SA:Vitesse du vent ) .
Cbjet « Bit =
(@D SAK: Evalustion de capteu... Rempli Q' Marche Arrét
(%3 L/T: Logique / Timer, en g.. Non rempli Marche O Arrét
Objet « Octet = actif '
Rempli 128 -
Non rempli 128 .
Objet « Scénario = actif ~
Rempli
MNuméro de scénario 1 z
Scénarios fonction Q' Exécuter Programmer
MNon rempli
Muméro de scénario 1 s
Scénarios fonction O Exécuter Programmer
Comportement d'envoi
Comportement Env-;_:n}rer aprés chague mise a jour et de maniére
cyclique
Temps pour envoi cyclique [hh:mm:ss] 00:05:00 hh:mm:ss
Valider/bloquer
Utiliser objet de validation ou de blocage  Objet de blocage =
Envaoyer la valeur lors du blocage Me rien envayer -
Envaoyer la valeur actuelle aprés validation
Dialogue des parametres : SA : Vitesse du vent
Sous réserve de modifications techniques

Fig. 42
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Parameétres

Fonction

Valeurs

Mode de service
Dépassement/Passage en dessous

Détermine si I'évaluation du capteur pour la limite définie
est remplie en cas de « dépassement » ou de « passage
en dessous ».

Rempli/Non rempli

Non rempli/Rempli

Modifiable par GO

Active un GO « Entrée limite ». Il est possible de choisir si
la limite actuelle peut étre écrasée ou conservée lors de la
programmation.

0
L Limite qui doit étre dépassée ou non atteinte (pour la du- :
Limite . N . . . '
; rée du parametre « Retard si rempli [s] ») afin que I'évalua- | 12
Vitesse du vent [m/s] ) ) o b .
tion du capteur atteigne I'état « Rempli ». :
40
Non

Oui, avec Ecraser prog.

Oui, avec Ne pas écraser prog.

Durée pendant laquelle la limite doit étre continuellement

0

1

Retard si rempli [s] dépassée/non atteinte afin que I'évaluation du capteur at-
teigne l'état « Rempli ». :
65535
0
Durée pendant laquelle la limite doit étre continuellement :
Retard si non rempli [s] dépassée/non atteinte afin que I'évaluation du capteur at- | 300
teigne I'état « Non rempli ». :
65535
Objet « Bit » Envoi d'un objet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Rempli » Arrét
Obijet « Bit » Envoi d'un objet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Non rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Non rempli » Arrét
. ] . Marche
Objet « Octet » actif /A\Chve un QO « Sortie ootet’». Un objet octet (0...255) peut
étre envoyé pour les deux états. Arrét
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque I'état i128
Rempli « Rempli » est atteint. .
255
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque I'état il28
Non rempli « Non rempli » est atteint. .
255
Active un GO « Sortie scénario ». Un objet scénario (1...64, | Marche
Objet « Scénario » actif au choix « Exécuter » ou « Programmer ») peut étre envoyé R
pour les deux états. Arrét
Objet « Scénario » actif - Rempli Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Rem- 1
Numéro de scénario pli » est atteint. '64
Objet « Scénario » actif - Rempli Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Rem- | Exécuter
Scénarios fonction pli » est atteint. Programmer
Objet « Scénario » actif - Non rempli | Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Non 1
Numéro de scénario rempli » est atteint. '64
Objet « Scénario » actif - Non rempli | Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Non | Exécuter
Scénarios fonction rempli » est atteint. Programmer
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Comportement

Détermine aprés quelle modification de I'évaluation
du capteur une nouvelle valeur doit étre envoyée au
bus. Si « Envoyer aprés chague mise a jour et de
maniére cyclique » a été sélectionné, le parametre
« Temps pour envoi cyclique [hh:mm:ss] » apparait

Ne pas envoyer

Envoyer uniquement apres le
changement de « Non rempli » a
« Rempli »

Envoyer uniquement apres le
changement de « Rempli » a « Non
rempli »

Envoyer apres chaque changement

Envoyer aprés chague mise a jour et
de maniére cyclique

o JU L s 00.00.00

L'objet peut en plus étre a nouveau envoyé. L'écart entre .

Temps pour envoi cyclique deux répétitions consécutives peut étre paramétré ici. )
- ; < A 00.05.00

[hh:mm:ss] Aprés le paramétrage avec la valeur 0, I'objet n'est pas en- | |
voyé de maniere cyclique. '23 59.59

Utiliser objet de validation ou de
blocage

Un objet de validation ou de blocage peut étre affiché ici.

Ne pas utiliser

Objet de validation

Objet de blocage

Envoyer la valeur lors du blocage

Il est possible de déterminer ici si lors du blocage, la va-
leur doit étre envoyée pour Rempli, Non rempli ou rien.

Ne rien envoyer

Valeur « Rempli »

Valeur « Non rempli »

Envoyer la valeur actuelle aprés Il est possible de déterminer ici si lors de la validation, la Marche
validation valeur actuelle doit étre envoyée. Arrét
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6.7.7

SA : Direction du vent 1 minute

Evaluation de la direction du vent de SD : Direction du vent 1 minute.
Moyenne de la direction du vent au cours de la derniére minute.

=)
|

5 Apergu
Paramétres de I'appareil
Wil SD: Données de capteur (...

M SIK : Canal de sécurité, en...

il

S0K : Canaux de protechio...

[ SA : Direction du vent...

0 LT: Legique / Timer, en g...

< 715: Programmateur Timer,...

— lul SA:Evaluation de capteur,. .

@ SAK: Evaluation de capteu...

Mode de service

Dans la zone/Hors zone

Limites

Direction du vent de [°]

Direction du vent & [7]
Modifiable par GO

Retard si rempli [s]

Retard si non rempli [s]

Type d'objet
Objet « Bit =
Rempli
Mon rempli
Objet « Octet = achf
Rempli
Non rempli
Objet « Scénario » actif
Rempli
MNuméro de scénario
Scénarios fonction

MNon rempli

Muméro de scénario

Scénanos fonction

Comportement d'envoi

Comportement

Temps pour envoi cycligue [hhimm:ss]

Valider/bloquer

Utiliser objet de validation cu de blocage

Envaoyer la valeur lors du blocage

Q' Rempli/Mon rempli MNon rempli/Rernpli

0 Y
0 ry
Non -
10 -
300 -
Q' Marche Arrét

Marche 'O Arrét
b
128 -
128 -
'
1 a
O Exécuter Programmer
1 ry
O Exécuter Programmer

Envoyer aprés chaque mise a jour et de maniére
cyclique

00:05:00 hh:mm:ss
Objet de blocage -
Me rien envoyer -

Fig. 43

Dialogue des parameétres : SA : Moyenne direction du vent 1 minute
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Parameétres

Fonction

Valeurs

Mode de service
Dépassement/Passage en dessous

Détermine si I'évaluation du capteur pour la limite définie
est remplie en cas de « dépassement » ou de « passage
en dessous ».

Rempli/Non rempli

Non rempli/Rempli

Modifiable par GO

Active un GO « Entrée limite ». Il est possible de choisir si
la limite actuelle peut étre écrasée ou conservée lors de la
programmation.

Limites Limites dans lesquelles la valeur doit se trouver (pour la 0

Direction du vent de [°] durée du parametre « Retard si rempli [s] ») afin que I'éva- |:

Direction du vent a [°] luation du capteur atteigne l'état « Rempli ». 359
Non

Oui, avec Ecraser prog.

Oui, avec Ne pas écraser prog.

Durée pendant laquelle la limite doit étre continuellement

0

1

Retard si rempli [s] dépassée/non atteinte afin que I'évaluation du capteur at-
teigne I'état « Rempli ». :
65535
0
Durée pendant laquelle la limite doit étre continuellement :
Retard si non rempli [s] dépassée/non atteinte afin que I'évaluation du capteur at- | 300
teigne I'état « Non rempli ». :
65535
Objet « Bit » Envoi d'un obijet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Rempli » Arrét
Obijet « Bit » Envoi d'un objet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Non rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Non rempli » Arrét
. - . Marche
Objet « Octet » actif éotlve un QO « Sortie octet’». Un objet octet (0...255) peut
étre envoyé pour les deux états. Arrét
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque I'état ;
) ) : 128
Rempli « Rempli » est atteint. .
255
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque I'état i128
Non rempli « Non rempli » est atteint. .
255
Active un GO « Sortie scénario ». Un objet scénario (1...64, | Marche
Objet « Scénario » actif au choix « Exécuter » ou « Programmer ») peut étre envoyé R
pour les deux états. Arrét
Objet « Scénario » actif - Rempli Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Rem- 1
Numéro de scénario pli » est atteint. '64
Objet « Scénario » actif - Rempli Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Rem- | Exécuter
Scénarios fonction pli » est atteint. Programmer
Objet « Scénario » actif - Non rempli | Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Non 1
Numéro de scénario rempli » est atteint. '64
Objet « Scénario » actif - Non rempli | Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Non | Exécuter
Scénarios fonction rempli » est atteint. Programmer

Comportement

Détermine aprés quelle modification de I'évaluation
du capteur une nouvelle valeur doit étre envoyée au
bus. Si « Envoyer aprés chaque mise a jour et de
maniére cyclique » a été sélectionné, le parametre
« Temps pour envoi cyclique [hh:mm:ss] » apparait

Ne pas envoyer

Envoyer uniquement apres le
changement de « Non rempli » a
« Rempli »

Envoyer uniquement apres le
changement de « Rempli » a « Non
rempli »

Envoyer apres chaque changement

Envoyer aprés chague mise a jour et
de maniére cyclique

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01
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L'objet peut en plus étre a nouveau envoyé. L'écart entre _OO'OO'OO

Temps pour envoi cyclique deux répétitions consécutives peut étre paramétré ici. )
. : ‘ ST 00.05.00

[hh:mm:ss] Aprés le paramétrage avec la valeur 0, I'objet n'est pas en- | |
voyé de maniere cyclique. '23 59.59

Ne pas utiliser

Utiliser objet de validation ou de

Un objet de validation ou de blocage peut étre affiché ici. Objet de validation
blocage

Objet de blocage

Ne rien envoyer

Il est possible de déterminer ici si lors du blocage, la va-

leur doit &tre envoyée pour Rempli, Non rempli ou rien. Valeur « Rempli »

Envoyer la valeur lors du blocage

Valeur « Non rempli »

Envoyer la valeur actuelle aprés Il est possible de déterminer ici si lors de la validation, la Marche
validation valeur actuelle doit étre envoyée. Arrét
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Evaluation de la direction du vent de SD : Direction du vent 10 minutes.
Moyenne de la direction du vent au cours des 10 dernieres minutes.

SA : Direction du vent 10 minutes
MNon rempli/Rempli

Q' Rempli/Mon rempli

Apercu Mode de service
3 Paramétres de e Dans la zone/Hors zone
Wil SD: Données de capteur (... Limites

M SIK : Canal de sécurité, en... Direction du vent de [] a v

_ Direction du vent a [7] 0 -

=l S0K : Canaux de protechio...
Maodifiable par GO Non =
< 715: Pregrammateur Timer,... Retard si rempli 5] 10 .
— i, SA:Evaluation de capteur,.. Retard si non rempli [s] 300 -
@ SA: Direction du vent...
Type d'objet
@ SAK: Evalustion de capteu... Objet « Bit =
(LT : Logique / Timer, eng.. Rempli O Marche Arrét
Mon rempli Marche © Arrét
Objet « Octet = achf W
Rempli 128 -
Mon rempli 128 .
Objet « Scénario » actif ~
Rempli
MNuméro de scénario 1 .
Scénarios fonction O Exécuter Programmer
MNon rempli
1 -
O Exécuter Programmer

Muméro de scénario

Scenarios fonction
Comportement d'envoi
Envoyer aprés chaque mise a jour et de maniére
cyclique
hhimm:ss

Comportement
00:05:00

Temps pour envoi cycligue [hhimm:ss]

Objet de blocage

Valider/bloquer
Utiliser objet de validation cu de blocage
Me rien envoyer

Envaoyer la valeur lors du blocage

Sous réserve de modifications techniques

Fig. 44  Dialogue des parameétres : SA : Direction du vent 10 minutes
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Parameétres

Fonction

Valeurs

Mode de service
Dépassement/Passage en dessous

Détermine si I'évaluation du capteur pour la limite définie
est remplie en cas de « dépassement » ou de « passage
en dessous ».

Rempli/Non rempli

Non rempli/Rempli

Modifiable par GO

Active un GO « Entrée limite ». Il est possible de choisir si
la limite actuelle peut étre écrasée ou conservée lors de la
programmation.

Limites Limites dans lesquelles la valeur doit se trouver (pour la 0

Direction du vent de [°] durée du parameétre « Retard si rempli [s] ») afin que I'éva- |:

Direction du vent a [°] luation du capteur atteigne 'état « Rempli ». 359
Non

Oui, avec Ecraser prog.

Oui, avec Ne pas écraser prog.

Durée pendant laquelle la limite doit étre continuellement

0

1

Retard si rempli [s] dépassée/non atteinte afin que I'évaluation du capteur at-
teigne l'état « Rempli ». :
65535
0
Durée pendant laquelle la limite doit étre continuellement :
Retard si non rempli [s] dépassée/non atteinte afin que I'évaluation du capteur at- | 300
teigne l'état « Non rempli ». :
65535
Objet « Bit » Envoi d'un objet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Rempli » Arrét
Obijet « Bit » Envoi d'un objet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Non rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Non rempli » Arrét
. ] . Marche
Objet « Octet » actif /A\Chve un QO « Sortie ootet’». Un objet octet (0...255) peut
étre envoyé pour les deux états. Arrét
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque I'état i128
Rempli « Rempli » est atteint. .
255
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque I'état il28
Non rempli « Non rempli » est atteint. .
255
Active un GO « Sortie scénario ». Un objet scénario (1...64, | Marche
Objet « Scénario » actif au choix « Exécuter » ou « Programmer ») peut étre envoyé R
pour les deux états. Arrét
Objet « Scénario » actif - Rempli Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Rem- 1
Numéro de scénario pli » est atteint. '64
Objet « Scénario » actif - Rempli Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Rem- | Exécuter
Scénarios fonction pli » est atteint. Programmer
Objet « Scénario » actif - Non rempli | Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Non 1
Numéro de scénario rempli » est atteint. '64
Objet « Scénario » actif - Non rempli | Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Non | Exécuter
Scénarios fonction rempli » est atteint. Programmer

Détermine apres quelle modification de I'évaluation
du capteur une nouvelle valeur doit étre envoyée au

Ne pas envoyer

Envoyer uniquement apres le
changement de « Non rempli » a
« Rempli »

Envoyer uniquement apres le

Comportement bus. Si « Envoyer aprés chaque mise a jour et de N
- : AR . N changement de « Rempli » a « Non
maniere cyclique » a été sélectionné, le parametre f
) ) L N rempli »

« Temps pour envoi cyclique [hh:mm:ss] » apparait
Envoyer apres chaque changement
Envoyer apres chague mise a jour et
de maniére cyclique
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o JU A 00.00.00

L'objet peut en plus étre a nouveau envoyé. L'écart entre .

Temps pour envoi cyclique deux répétitions consécutives peut étre paramétré ici. )
e R . A 00.05.00

[hh:mm:ss] Aprés le paramétrage avec la valeur 0, I'objet n'est pas en- | |
voyé de maniere cyclique. '23 59.59

Utiliser objet de validation ou de
blocage

Un objet de validation ou de blocage peut étre affiché ici.

Ne pas utiliser

Objet de validation

Objet de blocage

Envoyer la valeur lors du blocage

Il est possible de déterminer ici si lors du blocage, la va-
leur doit étre envoyée pour Rempli, Non rempli ou rien.

Ne rien envoyer

Valeur « Rempli »

Valeur « Non rempli »

Envoyer la valeur actuelle apres
validation

Il est possible de déterminer ici si lors de la validation, la
valeur actuelle doit étre envoyée.

Marche

Arrét
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6.7.9 SA :Zone d'heure

Evaluation du temps de SD : Temps / GPS

=)
|

5 Apergu

Paramétres de I'appareil
Wil SD: Données de capteur (...
M SIK : Canal de sécurité, en...

= SOK : Canaux de protectio...

( SA:Zone d'heure

0 LT: Legique / Timer, en g...

< 715: Programmateur Timer,...

— lul SA:Evaluation de capteur,. .

@ SAK: Evaluation de capteu...

Mode de service

Dans la zone/Hors zone

Limites
Tirne démarrage

Tirne fin

Type d'objet
Objet « Bit =
Rempli
Mon rempli
Cbjet « Cctet = actif
Rempli
Mon rempli
Objet « Scénario = actif
Rempli
Muméro de scénarnio

Scénarios fonction

MNon rempli

Muméro de scénario

Scénaros fonction

Comportement d'envoi

Comportement

Temps pour envoi gyclique [hh:mm:ss]

Valider/bloquer

Utiliser objet de validation cu de blocage

Envaoyer la valeur lors du blocage

Envaoyer la valeur actuelle aprés validation

Q' Rempli/Mon rempli MNon rempli/Rernpli

00:00 hh:mm

00:00 hh:mm

O Marche Arrét

Marche O Arrét

128

128

QO Exécuter Programmer

Q) Exécuter Programmer

Envoyer aprés chague mise a jour et de maniére
cyclique

00:05:00 hh:mm:ss

Objet de blocage

MNe rien envoyer

ik

ik

Fig. 45

Dialogue des paramétres : SA : Zone d'heure
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Parameétres

Fonction

Valeurs

Mode de service
Dépassement/Passage en dessous

Détermine si I'évaluation du capteur pour la limite définie
est remplie en cas de « dépassement » ou de « passage
en dessous ».

Rempli/Non rempli

Non rempli/Rempli

Limites . . 00.00
. . . Limites dans lesquelles la valeur doit se trouver pour que )
U SEmEEee || |'évaluation du capteur atteigne I'état « Rempli » )
Time fin [hh:mm] P 9 pil>. 23.59
Objet « Bit » Envoi d'un obijet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Rempli » Arrét
Objet « Bit » Envoi d'un objet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Non rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Non rempli » Arrét
. . . Marche
Objet « Octet » actif /A\chve un QO « Sortie octet’ ». Un objet octet (0...255) peut
étre envoyé pour les deux états. Arrét
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque I'état i128
Rempli « Rempli » est atteint. .
255
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque I'état i|28
Non rempli « Non rempli » est atteint. .
255
Active un GO « Sortie scénario ». Un objet scénario (1...64, | Marche
Objet « Scénario » actif au choix « Exécuter » ou « Programmer ») peut étre envoyé R
pour les deux états. Arrét
Objet « Scénario » actif - Rempli Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Rem- 1
Numéro de scénario pli » est atteint. '64
Objet « Scénario » actif - Rempli Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Rem- | Exécuter
Scénarios fonction pli » est atteint. Programmer
Objet « Scénario » actif - Non rempli | Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Non 1
Numéro de scénario rempli » est atteint. '64
Objet « Scénario » actif - Non rempli | Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Non | Exécuter
Scénarios fonction rempli » est atteint. Programmer

Comportement

Détermine aprés quelle modification de I'évaluation
du capteur une nouvelle valeur doit étre envoyée au
bus. Si « Envoyer aprés chague mise a jour et de
maniére cyclique » a été sélectionné, le parametre
« Temps pour envoi cyclique [hh:mm:ss] » apparait

Ne pas envoyer

Envoyer uniguement apres le change-
ment de « Non rempli » a « Rempli »

Envoyer uniguement apres le change-
ment de « Rempli » a « Non rempli »

Envoyer apres chaque changement

Envoyer aprés chague mise a jour et
de maniére cyclique

Temps pour envoi cyclique
[hh:mm:ss]

L'objet peut en plus étre a nouveau envoyé. L'écart entre
deux répétitions consécutives peut étre paramétré ici.
Aprés le paramétrage avec la valeur 0, I'objet n'est pas en-
voyé de maniere cyclique.

00.00.00
00.05.00

23.59.59

Utiliser objet de validation ou de
blocage

Un objet de validation ou de blocage peut étre affiché ici.

Ne pas utiliser

Objet de validation

Objet de blocage

Envoyer la valeur lors du blocage

Il est possible de déterminer ici si lors du blocage, la va-
leur doit étre envoyée pour Rempli, Non rempli ou rien.

Ne rien envoyer

Valeur « Rempli »

Valeur « Non rempli »

Envoyer la valeur actuelle aprés
validation

Il est possible de déterminer ici si lors de la validation, la
valeur actuelle doit étre envoyée.

Marche

Arrét
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6.7.10 SA : Zone de date

Evaluation de la date de SD : Temps / GPS

=)
|

5 Apergu

Paramétres de I'appareil
Wil SD: Données de capteur (...
M SIK : Canal de sécurité, en...

= SOK : Canaux de protectio...

(5] SA:Zone de date

0 LT: Legique / Timer, en g...

< 715: Programmateur Timer,...

— lul SA:Evaluation de capteur,. .

@ SAK: Evaluation de capteu...

Mode de service

Dans la zone/Hors zone

Q' Rempli/Mon rempli MNon rempli/Rernpli

Limites
Date démarrage 01.01.2000
Date fin 01.01.2000
o L'année n'est pas évalus

Type d'objet

Chbjet « Bit =
Rempli Q' Marche Arrét
Non rempli Marche 'O Arrét

Objet « Octet = achf "
Rempli 128 -
Non rempli 128 :

Objet « Scénario = actif ~

Rempli
Muméro de scénario 1 -
Scénarios fonction Q) Exécuter Programmer

MNon rempli
MNuméro de scénario 1 :
Scénarios fonction O Exécuter Programmer

Comportement d'envoi

Comportement

Temps pour envoi cyclique [hh:mm:ss]

Valider/bloquer
Utiliser objet de validation ou de blocage
Envaoyer la valeur lors du blocage

Envaoyer la valeur actuelle aprés validation

Envoyer aprés chague mise a jour et de maniére
cyclique

00:05:00 hh:mm:ss
Objet de blocage =
Me rien envayer -

Fig. 46

Dialogue des parametres : SA : Zone de date
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Parameétres

Fonction

Valeurs

Mode de service
Dépassement/Passage en dessous

Détermine si I'évaluation du capteur pour la limite définie
est remplie en cas de « dépassement » ou de « passage
en dessous ».

Rempli/Non rempli

Non rempli/Rempli

01/01/1990
Limites Limites dans lesquelles la valeur doit se trouver pour que :
Date démarrage [hh:mm] |'évaluation du capteur atteigne I'état « Rempli ». 01/01/2000
Date fin [hh:mm] Llannée n'est pas évaluée. :
31/12/2089
Objet « Bit » Envoi d'un obijet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Rempli » Arrét
Objet « Bit » Envoi d'un objet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Non rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Non rempli » Arrét
. . . Marche
Objet « Octet » actif /A\chve un QO « Sortie octet’ ». Un objet octet (0...255) peut
étre envoyé pour les deux états. Arrét
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque I'état i128
Rempli « Rempli » est atteint. .
255
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque I'état i|28
Non rempli « Non rempli » est atteint. .
255
Active un GO « Sortie scénario ». Un objet scénario (1...64, | Marche
Objet « Scénario » actif au choix « Exécuter » ou « Programmer ») peut étre envoyé R
pour les deux états. Arrét
Objet « Scénario » actif - Rempli Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Rem- 1
Numéro de scénario pli » est atteint. '64
Objet « Scénario » actif - Rempli Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Rem- | Exécuter
Scénarios fonction pli » est atteint. Programmer
Objet « Scénario » actif - Non rempli | Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Non 1
Numéro de scénario rempli » est atteint. '64
Objet « Scénario » actif - Non rempli | Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Non | Exécuter
Scénarios fonction rempli » est atteint. Programmer

Comportement

Détermine aprés quelle modification de I'évaluation
du capteur une nouvelle valeur doit étre envoyée au
bus. Si « Envoyer aprés chaque mise a jour et de
maniére cyclique » a été sélectionné, le parametre
« Temps pour envoi cyclique [hh:mm:ss] » apparait

Ne pas envoyer

Envoyer uniguement apres le change-
ment de « Non rempli » a « Rempli »

Envoyer uniguement apres le change-
ment de « Rempli » a « Non rempli »

Envoyer apres chaque changement

Envoyer aprés chague mise a jour et
de maniére cyclique

Temps pour envoi cyclique
[hh:mm:ss]

L'objet peut en plus étre a nouveau envoyé. L'écart entre
deux répétitions consécutives peut étre paramétré ici.
Aprés le paramétrage avec la valeur 0, I'objet n'est pas en-
voyé de maniere cyclique.

00.00.00
00.05.00

23.59.59

Utiliser objet de validation ou de
blocage

Un objet de validation ou de blocage peut étre affiché ici.

Ne pas utiliser

Objet de validation

Objet de blocage

Envoyer la valeur lors du blocage

Il est possible de déterminer ici si lors du blocage, la va-
leur doit étre envoyée pour Rempli, Non rempli ou rien.

Ne rien envoyer

Valeur « Rempli »

Valeur « Non rempli »

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01
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Envoyer la valeur actuelle aprés
validation

Il est possible de déterminer ici si lors de la validation, la
valeur actuelle doit étre envoyée.

Marche

Arrét
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6.7.11 SA : Position du soleil
Evaluation de la position du soleil de SD : Position du soleil
Apercu Mode de service
3 Paramétres de e Dans la zone/Hors zone Q' Rempli/Mon rempli MNon rempli/Rempli
Wil SD: Données de capteur (... Limites
M SIK : Canal de sécurité, en... Elévation max. [] 50 -
_ Elévation min. [*] -10 -
=l S0K : Canaux de protechio...
Azimut max. [7] 270 -
(S TS : Programmateur Timer,... .
= Azimut min. [] a0 -
— ll SA:Evaluation de capteur,.. Retard si rempli [s] 10 :
#  SA: Position du soleil Retard si non rempli ] 300 hd
@ SAK: Evalustion de capteu... Type d'objet
0 LT: Legique / Timer, en g... Objet « Bit =
Rempli Q' Marche Arrét
MNon rempli Marche O Amrét
Cbjet « Cctet = actif ~
Rempli 128 .
Mon rempli 128 .
Objet « Scénario = actif v
Rempli
Muméro de scénarnio 1 .
Scénarios fonction QO Exécuter Programmer
MNon rempli
MNuméro de scénario 1 z
Scénarios fonction Q' Exécuter Programmer
Comportement d'envoi
Comportement Env-;.:uyer aprés chague mise a jour et de maniére
cyclique
Temps pour envoi gyclique [hh:mm:ss] 00:05:00 hh:rmm:ss
Valider/bloquer
Utiliser objet de validation ou de blocage  Objet de blocage -
Envaoyer la valeur lors du blocage MNe rien envoyer =
Eruemuar |2 walair artislla amede validation
Dialogue des parametres : SA : Position du soleil
Sous réserve de modifications techniques

Fig. 47
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Parameétres

Fonction

Valeurs

Mode de service
Dépassement/Passage en dessous

Détermine si I'évaluation du capteur pour la limite définie
est remplie en cas de « dépassement » ou de « passage
en dessous ».

Rempli/Non rempli

Non rempli/Rempli

Limite
Elévation max. [°]
Elévation min. [°]

Limites dans lesquelles la valeur doit se trouver (pour la
durée du parametre « Retard si rempli [s] ») afin que I'éva-
luation du capteur atteigne 'état « Rempli ».

10
-10 (min.), 90 (max.)

90

Limites
Azimut max. [°]
Azimut min. [°]

Active un GO « Entrée limite ». Il est possible de choisir si
la limite actuelle peut étre écrasée ou conservée lors de la
programmation.

0

90 (min.), 270 (max.)

360
0
Durée pendant laquelle la limite doit étre continuellement :
Retard si rempli [s] dépassée/non atteinte afin que I'évaluation du capteur at- | 10
teigne l'état « Rempli ». :
65535
0
Durée pendant laquelle la limite doit étre continuellement :
Retard si non rempli [s] dépassée/non atteinte afin que I'évaluation du capteur at- | 300
teigne I'état « Non rempli ». :
65535
Objet « Bit » Envoi d'un obijet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Rempli » Arrét
Objet « Bit » Envoi d'un obijet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Non rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Non rempli » Arrét
) . ’ Marche
Objet « Octet » actif éonve un QO « Sortie octet’ ». Un objet octet (0...255) peut
étre envoyé pour les deux états. Arrét
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque I'état :128
Rempli « Rempli » est atteint. .
255
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque ['état :128
Non rempli « Non rempli » est atteint. .
255
Active un GO « Sortie scénario ». Un objet scénario (1...64, | Marche
Objet « Scénario » actif au choix « Exécuter » ou « Programmer ») peut étre envoyé R
pour les deux états. Arrét
Objet « Scénario » actif - Rempli Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Rem- 1
Numéro de scénario pli » est atteint. '64
Objet « Scénario » actif - Rempli Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Rem- | Exécuter
Scénarios fonction pli » est atteint. Programmer
Objet « Scénario » actif - Non rempli | Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Non 1
Numéro de scénario rempli » est atteint. '64
Objet « Scénario » actif - Non rempli | Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Non | Exécuter
Scénarios fonction rempli » est atteint. Programmer
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Comportement

Détermine aprés quelle modification de I'évaluation
du capteur une nouvelle valeur doit étre envoyée au
bus. Si « Envoyer aprés chague mise a jour et de
maniére cyclique » a été sélectionné, le parametre
« Temps pour envoi cyclique [hh:mm:ss] » apparait

Ne pas envoyer

Envoyer uniquement apres le
changement de « Non rempli » a
« Rempli »

Envoyer uniquement apres le
changement de « Rempli » a « Non
rempli »

Envoyer apres chaque changement

Envoyer aprés chague mise a jour et
de maniére cyclique

o JU L s 00.00.00

L'objet peut en plus étre a nouveau envoyé. L'écart entre .

Temps pour envoi cyclique deux répétitions consécutives peut étre paramétré ici. )
- ; < A 00.05.00

[hh:mm:ss] Aprés le paramétrage avec la valeur 0, I'objet n'est pas en- | |
voyé de maniere cyclique. '23 59.59

Utiliser objet de validation ou de
blocage

Un objet de validation ou de blocage peut étre affiché ici.

Ne pas utiliser

Objet de validation

Objet de blocage

Envoyer la valeur lors du blocage

Il est possible de déterminer ici si lors du blocage, la va-
leur doit étre envoyée pour Rempli, Non rempli ou rien.

Ne rien envoyer

Valeur « Rempli »

Valeur « Non rempli »

Envoyer la valeur actuelle aprés Il est possible de déterminer ici si lors de la validation, la Marche
validation valeur actuelle doit étre envoyée. Arrét
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6.7.12 SA : Précipitations

Evaluation des précipitations de SD :

Précipitations

=)
|

5 Apergu

Paramétres de I'appareil

o= SA: Précipitations

Wil SD: Données de capteur (...
M SIK : Canal de sécurité, en...
= SOK : Canaux de protectio...
< 715: Programmateur Timer,...

— lul SA:Evaluation de capteur,. .

@ SAK: Evaluation de capteu...

0 LT: Legique / Timer, en g...

Temporisations
Retard si rempli [s]

Retard si non rempli [s]

Type d'objet
Objet « Bit =
Rempli
Mon rempli
Objet « Octet = actif
Rempli
Mon rempli
Objet « Scénario = actif
Rempli
Muméro de scénario

Scénanos fonction

MNon rempli

Mumeéro de scénario

Scénarios fonction

Comportement d'envoi

Comportement

Temps pour envoi cyclique [hh:mm:ss]

Valider/bloquer
Utiliser objet de validation cu de blocage
Envaoyer la valeur lors du blocage

Envoyer la valeur actuelle aprés validation

O Exécuter

O Exécuter

600

O Marche Arrét

Marche O Arrét

128

128

4k

ik

4k

Programmer

Programmer

Envoyer aprés chague mise a jour et de maniére

cyclique

00:05:00

Objet de blocage

MNe rien envoyer

hh:mm:ss

Fig. 48

Dialogue des parametres : SA : Précipitations
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Parameétres

Fonction

Valeurs

Mode de service
Dépassement/Passage en dessous

Détermine si I'évaluation du capteur pour la limite définie
est remplie en cas de « dépassement » ou de « passage
en dessous ».

Rempli/Non rempli

Non rempli/Rempli

0
Durée pendant laquelle les précipitations doivent étre :
Retard si rempli [s] détectées afin que I'évaluation du capteur atteigne I'état 0
« Rempli ». :
65535
0
Durée pendant laguelle aucune précipitation ne doit étre :
Retard si non rempli [s] détectée afin que I'évaluation du capteur atteigne I'état 300
« Non rempli ». .
65535
Objet « Bit » Envoi d'un objet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Rempli » Arrét
Objet « Bit » Envoi d'un obijet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Non rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Non rempli » Arrét
. ; . Marche
Objet « Octet » actif /A\ctlve un QO « Sortie ootet’». Un objet octet (0...255) peut
étre envoyé pour les deux états. Arrét
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque I'état :
) ) : 128
Rempli « Rempli » est atteint. .
255
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque ['état i128
Non rempli « Non rempli » est atteint. .
255
Active un GO « Sortie scénario ». Un objet scénario (1...64, | Marche
Objet « Scénario » actif au choix « Exécuter » ou « Programmer ») peut étre envoyé R
pour les deux états. Arrét
Objet « Scénario » actif - Rempli Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Rem- 1
Numéro de scénario pli » est atteint. '64
Objet « Scénario » actif - Rempli Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Rem- | Exécuter
Scénarios fonction pli » est atteint. Programmer
Objet « Scénario » actif - Non rempli | Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Non 1
Numéro de scénario rempli » est atteint. '64
Objet « Scénario » actif - Non rempli | Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Non | Exécuter
Scénarios fonction rempli » est atteint. Programmer

Comportement

Détermine aprés quelle modification de I'évaluation
du capteur une nouvelle valeur doit étre envoyée au
bus. Si « Envoyer aprés chaque mise a jour et de
maniére cyclique » a été sélectionné, le parametre
« Temps pour envoi cyclique [hh:mm:ss] » apparait

Ne pas envoyer

Envoyer uniquement apres le
changement de « Non rempli » a
« Rempli »

Envoyer uniquement apres le
changement de « Rempli » a « Non
rempli »

Envoyer apres chaque changement

Envoyer aprés chaque mise a jour et
de maniére cyclique

Temps pour envoi cyclique
[hh:mm:ss]

L'objet peut en plus étre a nouveau envoyé. L'écart entre
deux répétitions consécutives peut étre paramétré ici.
Aprés le paramétrage avec la valeur 0, I'objet n'est pas en-
voyé de maniere cyclique.

00.00.00
00.05.00

23.59.59
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Utiliser objet de validation ou de
blocage

Un objet de validation ou de blocage peut étre affiché ici.

Ne pas utiliser

Objet de validation

Objet de blocage

Envoyer la valeur lors du blocage

Il est possible de déterminer ici si lors du blocage, la va-
leur doit étre envoyée pour Rempli, Non rempli ou rien.

Ne rien envoyer

Valeur « Rempli »

Valeur « Non rempli »

Envoyer la valeur actuelle aprées
validation

Il est possible de déterminer ici si lors de la validation, la
valeur actuelle doit étre envoyée.

Marche

Arrét
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6.7.13 SAn : Générique

Au total, 10 évaluations génériques de capteur avec une source de données
librement sélectionnable sont disponibles. En plus des données de capteur
de la station météo, des données de GO externes peuvent également étre

évaluées.

racteres) remplace I'entrée standard « Générique » dans les dialogues des

Un nom entré sous « SA : Evaluation de capteur, en général » (max. 80 ca-

parametres et GO correspondants.

Apercu

8! Paramétres de I'apparsil

Wl, SD: Données de capteur (.
A SIK: Canal de sécurité, en...

B SOK: Canaux de protectio...
G T5 : Programmateur Timer, ..

— Wl SA:Ewvaluation de capteur,...

& SAl: générique
@ SAK : Evaluation de capteu...

G UT: Logique / Timer, en g...

Source de données

Source de données :

Mode de service

Mode

Mode de service

Limite

Température [*C]
Maodifiable par GO
Hystéresis [FC]

Retard si rempli [s]

Retard si non rempli [s]

Type d'objet
Objet « Bit =
Rempli
Mon rempli
Cbjet « Cctet = actif
Rempli
Mon rempli
Objet « Scénario = actif
Rempli
Muméro de scénarnio
Scénarios fonction
MNon rempli

Muméro de scénario

Scénaros fonction

Comportement d'envoi

Fig. 49  Dialogue des paramétres : SAn : Générique

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01

I 5D : Température -
Dépassement/Passage en dessous
Q' Rempli/Mon rempli MNon rempli/Rempli
25 -
MNon -
3 -
10 -
50 -
Q' Marche Arrét
Marche O Amrét
'
128 -
128 -
b
1 Py
O Exécuter Pragrammer
1 Py
Q' Exécuter Pragrammer
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limite.

Si la source de données « GO externe » est sélectionnée avec le type de
GO « Type DPT : 9.001, [-273 ... 670 433,28] °C », seules des valeurs
comprises entre [-273 ... 670 433,28] °C peuvent étre paramétrées pour la

Parametres

Fonction

Valeurs

Source de données

Une mesure exacte quelconque de la station météo ou un
GO externe peut étre sélectionné comme source pour la
limite.

Liste des données de capteur
+ GO externe

Si « SD : GO externe » est sélectionné comme source de

Type DPT : 5.001, [0...100] %

Type DPT : 5.010, [0...65535]

modifiable

Type de GO données, le type DPT du GO peut étre paramétré ici. Type DPT : 7.001, [0...100]
Type DPT : 9.001,
[-273...670433,28] °C
Vode En fonction de la source de données sélectionnée, non Dépassement/Passage en dessous

Dans la zone/Hors zone

Mode de service

Détermine si I'évaluation du capteur pour la limite définie
est remplie en cas de « Dépassement »/« Dans la zone »
ou de « Passage en dessous »/« Hors zone ».

Rempli/Non rempli

Non rempli/Rempli

Limite
En fonction de la source de don-
nées sélectionnée

Limite qui doit étre dépassée ou non atteinte (pour la du-
rée du paramétre « Retard si rempli [s] ») afin que I'évalua-
tion du capteur atteigne I'état « Rempli ».

En fonction de la source de don-
nées sélectionnée

Modifiable par GO

Active un GO « Entrée limite ». Il est possible de choisir si
la limite actuelle peut étre écrasée ou conservée lors de la
programmation.

Non

Oui, avec Ecraser prog.

Oui, avec Ne pas écraser prog.

Hystérésis [...]

Valeur de laquelle la limite qui doit étre en plus dépassée
ou non atteinte (pour la durée du paramétre « Retard si
non rempli [s] ») afin que I'évaluation du capteur revienne
a l'état « Non rempli ».
« La regle suivante s'applique pour le mode de service
« Dépassement rempli » : la valeur doit étre inférieure a
« limite — hystérésis » pour que I'évaluation du capteur
revienne a I'état « Non rempli ».
L a régle suivante s'applique pour le mode de service
« Passage en dessous » : la valeur doit étre supérieure
a « limite + hystérésis » pour que I'évaluation du capteur
revienne a I'état « Non rempli ».

En fonction de la source de don-
nées sélectionnée

Retard si rempli [s]

Durée pendant laquelle la limite doit étre continuellement
dépassée/non atteinte afin que I'évaluation du capteur at-
teigne l'état « Rempli ».

10

65535

Durée pendant laguelle la limite doit étre continuellement

50

Retard si non rempli [s] dépassée/non atteinte afin que I'évaluation du capteur at-

teigne l'état « Non rempli ». :

65535
Objet « Bit » Envoi d'un objet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Rempli » Arrét
Objet « Bit » Envoi d'un objet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Non rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Non rempli » Arrét
f « i N f Marche

Sl Ot o Gl Aonve un QO Sortie octetl . Un objet octet (0...255) peut

étre envoyé pour les deux états. Arrét

Objet « Octet » actif
Rempli

Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque I'état
« Rempli » est atteint.

128

255
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0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque ['état :128
Non rempli « Non rempli » est atteint. .
255
Active un GO « Sortie scénario ». Un objet scénario (1...64, | Marche
Objet « Scénario » actif au choix « Exécuter » ou « Programmer ») peut étre envoyé R
pour les deux états. Arrét
Objet « Scénario » actif - Rempli Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Rem- 1
Numéro de scénario pli » est atteint. '64
Objet « Scénario » actif - Rempli Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Rem- | Exécuter
Scénarios fonction pli » est atteint. Programmer
Objet « Scénario » actif - Non rempli | Numéro de scénario qui est envoyé lorsque 'état « Non 1
Numéro de scénario rempli » est atteint. '64
Objet « Scénario » actif - Non rempli | Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Non | Exécuter
Scénarios fonction rempli » est atteint. Programmer

Comportement

Détermine aprés quelle modification de I'évaluation
du capteur une nouvelle valeur doit étre envoyée au
bus. Si « Envoyer aprés chaque mise a jour et de
maniére cyclique » a été sélectionné, le parametre
« Temps pour envoi cyclique [hh:mm:ss] » apparait

Ne pas envoyer

Envoyer uniquement apres le
changement de « Non rempli » a
« Rempli »

Envoyer uniquement apres le
changement de « Rempli » a « Non
rempli »

Envoyer apres chaque changement

Envoyer apreés chague mise a jour et
de maniere cyclique

Temps pour envoi cyclique
[hh:mm:ss]

L'objet peut en plus étre a nouveau envoyé. L'écart entre
deux répétitions consécutives peut étre paramétré ici.
Aprés le paramétrage avec la valeur 0, I'objet n'est pas en-
voyé de maniere cyclique.

00.00.00
00.05.00

23.59.59

Utiliser objet de validation ou de
blocage

Un objet de validation ou de blocage peut étre affiché ici.

Ne pas utiliser

Objet de validation

Objet de blocage

Envoyer la valeur lors du blocage

Il est possible de déterminer ici si lors du blocage, la va-
leur doit étre envoyée pour Rempli, Non rempli ou rien.

Ne rien envoyer

Valeur « Rempli »

Valeur « Non rempli »

Envoyer la valeur actuelle apres
validation

Il est possible de déterminer ici si lors de la validation, la
valeur actuelle doit étre envoyée.

Marche

Arrét
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6.8 SAK : Evaluation de capteur combinée

98

Sous réserve de modifications techniques

'évaluation de capteur combinée relie jusqu'a quatre évaluations de cap-
teurs ou GO externes créées auparavant par une fonction ET/OU et envoie
les informations paramétrées sur le bus. Une évaluation de capteur combi-
née permet de définir des relations complexes de plusieurs mesures exactes
(p. ex. une chaude nuit d'été).

En plus, une évaluation de capteur combinée est disponible, celle-ci évalue
I'alarme de gel et envoie ensuite les informations paramétrées au bus.

Les objets suivants peuvent étre envoyés pour chaque état de I'évaluation
combinée (rempli / non rempli) :

Envoi d'un objet bit (pour activer p. ex des commandes automatiques d'autres
appareils)

Envoi d'un objet octet (0...255)

Envoi d'un numéro de scénario (exécuter ou programmer)

Chaque évaluation combinée peut envoyer tous les objets présents en une
fois (p. ex. envoyer un bit et appeler en méme temps un scénario...).

Un comportement d'envoi individuel peut étre défini et un objet de validation
ou de blocage affiché pour chaque évaluation combinée.

Au total, 10 évaluations de capteur combinées sont disponibles. Pour per-
mettre un meilleur apercu, toutes les évaluations de capteur combinées
requises peuvent étre activées séparément. Les dialogues de paramétres et
les GO correspondants s'affichent uniquement pour les évaluations de cap-
teur activées.

Un nom entré sous « SAK : Evaluation de capteur combinée, en général »
(max. 80 caracteres) remplace I'entrée standard « Evaluation de capteur
combinée n » dans les dialogues des parameétres et GO correspondants.
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6.8.1

Pour permettre un meilleur apercu, toutes les évaluations de capteur combi-

SAK : Evaluation de capteur combinée, en général
nées requises peuvent étre activées séparément.

Les dialogues de parametres et les GO correspondants s'affichent unique-

ment pour les évaluations de capteur combinées activées.
Apercu Evaluation de capteur combinée 1
Actif ~/
SAKT : Nom

{0 Paramétres de I'appareil
Wil SD: Données de capteur (...
Ay SIK: Canal de sécurité, en... Evaluation de capteur combinée 2
Actif
= SOK: Canaux de protectio.
Evaluation de capteur combinée 3
G TS : Pregrammateur Timer,...
Actif
Evaluation de capteur combinee 4

hil, SA - Evaluation de capteur,. .
Actif

@ SAK : Evaluation de capte...
Evaluation de capteur combinée 5

0 LT: Legique / Timer, en g...
Actif

Evaluation de capteur combinée &

Actif
Evaluation de capteur combinée 7

Actif
Evaluation de capteur combinée 8

Actif
Evaluation de capteur combinée 9
Actif
Fig. 50  Dialogue des parameétres : SAK : Evaluation de capteur combinée, en général
Parameétres Fonction Valeurs
Actif Détermine si I'évaluation de capteur combinée doit étre Marche
utilisée Arrét
Un nom entré ici remplace l'entrée standard « Evaluation
SAKn : Nom de capteur combinée n » dans les dialogues des para- Texte (80 caracteres max.)
metres et GO correspondants
Sous réserve de modifications techniques
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6.8.2 SAKn : Evaluation combinée
'évaluation combinée peut étre utilisée au choix dans le mode de service
« Liaison ET/OU » ou « Alarme de gel ».
6.8.2.1 Mode de service « Liaison ET/OU »
Jusqu'a quatre évaluations de capteurs ou GO externes créées auparavant
sont reliés par une fonction ET/OU et les informations paramétrées sont en-
voyées sur le bus.
& Apercu Mode de service
{03 Paramétres de I'appareil Lizisan : ) T
Entrée 1 Mon actif -
Wl, 5D :Données de capteur (..
Entrée 2 Mon actif -
/N SIK: Canal de sécurité, en... Entrée 3 Non actif -
= SOK: Canaux de protectio... Entrée 4 MNon actif -
G T5 : Programmateur Timer, .
Type d'objet
Wl SA: Evaluation de capteur,.. Chbjet « Bit =
Condition remplie Q' Marche Arrét
— (D SAK: Evaluation de capteu...

1D SAK1: Evaluation combi...

(E?g L/T : Logique / Timer, en g...

Condition non remplie
Objet « Octet = actif
Condition remplie
Conditicn non remplie
Objet « Scénario = actif
Condition remplie
Muméro de scénario

Scénaros fonction

Condition non remplie

MNumeéro de scénario

Scénarios fonction

Comportement d'envoi

Comportement

Temps pour envoi gyclique [hh:mm:ss]

Valider/bloguer

Marche 'O Arrét

128

4k

128

ik

1 -

Q) Exécuter Programmer

1 -

O Exécuter Programmer

Envoyer aprés chague mise a jour et de maniére
cyclique

00:05:00 hh:mm:ss

F-Yi L5

Fig. 51

Dialogue des parametres : SAKn : Evaluation combinée (mode de service « Liaison ET/OU »)
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Parameétres Fonction Valeurs
Liaison ET
Mode de service Détermine si les entrées doivent étre reliées par ET ou OU, [ _.
e . A . Liaison OU
Liaison ou si l'alarme de gel doit étre évaluée.
Alarme de gel
. Sélection des évaluations de capteur créées ou des GO Liste des évaluations de capteur
Entrée 1-4 A . L
externes, qui doivent étre reliés (max. 4) + quatre GO externes
Obijet « Bit » Envoi d'un objet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Rempli » Arrét
Objet « Bit » Envoi d'un objet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Non rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Non rempli » Arrét
i « i N i Marche
Objet « Octet » actif éctlve un QO « Sortie octet{ »>. Un objet octet (0...255) peut
étre envoyé pour les deux états. Arrét
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque I'état :128
Rempli « Rempli » est atteint. .
255
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque I'état :128
Non rempli « Non rempli » est atteint. .
255
Active un GO « Sortie scénario ». Un objet scénario (1...64, | Marche
Objet « Scénario » actif au choix « Exécuter » ou « Programmer ») peut étre envoyé R
pour les deux états. Arrét
Objet « Scénario » actif - Rempli Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Rem- 1
Numéro de scénario pli » est atteint. '64
Objet « Scénario » actif - Rempli Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Rem- | Exécuter
Sceénarios fonction pli » est atteint. Programmer
Objet « Scénario » actif - Non rempli | Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Non 1
Numéro de scénario rempli » est atteint. '64
Objet « Scénario » actif - Non rempli | Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Non | Exécuter
Sceénarios fonction rempli » est atteint. Programmer

Comportement

Détermine apres quelle modification de I'évaluation
du capteur une nouvelle valeur doit étre envoyée au
bus. Si « Envoyer aprés chague mise a jour et de
maniére cycligue » a été sélectionné, le parametre
« Temps pour envoi cyclique [hh:mm:ss] » apparait

Ne pas envoyer

Envoyer uniguement apres le change-
ment de « Non rempli » & « Rempli »

Envoyer uniguement apres le change-
ment de « Rempli » a « Non rempli »

Envoyer apres chaque changement

Envoyer aprés chague mise a jour et
de maniére cyclique

Temps pour envoi cyclique
[hh:mm:ss]

['objet peut en plus étre a nouveau envoyé. L'écart entre
deux répétitions consécutives peut étre paramétré ici.
Apres le paramétrage avec la valeur 0, I'objet n'est pas en-
voyé de maniere cyclique.

00.00.00
00.05.00

23.59.59

Utiliser objet de validation ou de
blocage

Un objet de validation ou de blocage peut étre affiché ici.

Ne pas utiliser

Objet de validation

Objet de blocage

Envoyer la valeur lors du blocage

Il est possible de déterminer ici si lors du blocage, la va-
leur doit étre envoyée pour Rempli, Non rempli ou rien.

Ne rien envoyer

Valeur « Rempli »

Valeur « Non rempli »

Envoyer la valeur actuelle aprés
validation

Il est possible de déterminer ici si lors de la validation, la
valeur actuelle doit étre envoyée.

Marche

Arrét
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6.8.2.2 Mode de service « Alarme de gel »

L'alarme de gel est évaluée et les informations paramétrées sont envoyées

au bus.
& Apercu Mode de service
e sl ] Liaison : Alarme de gel -
Wil SD: Données de capteur (... Limite
/i 5IK=Ganalde sEaunite, en Limite température extérieure [°C] 3 :
. Modifiable par GO Non =
=l 50K : Canaux de protechio...
Hystérésis [*C] 2 -
< 715: Programmateur Timer,...
W, SA - Evalustion de capteur_ Réinitialiser I'alarme
Alarme réinitialisable automatiquement ~
— (D SAK:Evzluation de capteu..  Alarme réinitialisable par GO v
Alarme non active aprés réinitialisation par ) i
(D SAK1: Evaluation combi... GO pour 0-01.00 d-hh:mm
0 LT: Legique / Timer, en g...
Type d'objet
Chbijet « Bit =
Conditicn remplie O Marche Arrét
Conditicn non remplie Marche O Amét
Objet « Octet = achf ~
Condition remplie 128 :
Condition non remplie 128 .
Chjet « Scénario = actif ~
Condition remplie
MNuméro de scénario 1 -
Scénarios fonction Q' Exécuter Programmer
Condition non remnplie
Muméro de scénario 1 .
Scénarios fonction O Exécuter Programmer
Comportement d'envoi
Comportement En\.rr.:uyer aprés chague mise & jour et de maniére
cyclique
Temps pour envoi cycligue [hhimm:ss] 00:05:00 hh:rmm:ss

Fig. 52 Dialogue des paramétres : SAKn : Evaluation combinée (mode de service « Alarme de gel »)
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Modifiable par GO

ture extérieure [°C] ». Il est possible de choisir si la limite
actuelle peut étre écrasée ou conservée lors de la pro-
grammation.

Parameétres Fonction Valeurs
Liaison ET
Mode de service Détermine si les entrées doivent étre reliées par ET ou OU, [ ..
e . A . Liaison OU
Liaison ou si l'alarme de gel doit étre évaluée.
Alarme de gel
-30
. Température qui ne doit pas étre atteinte en cas de préci- |:
Limite o . . . . .
. - o pitations détectées simultanément pour que l'alarme de gel | 3
Température extérieure [°C] R X .
soit déclenchée. :
40
Active un GO pour la modification de la « Limite tempéra- | Non

Oui, avec Ecraser prog.

Oui, avec Ne pas écraser prog.

Valeur de laquelle la « Limite température extérieure [ C] »

0

2

Hystérésis [°C] doit étre dépassée pour que la temporisation de désactiva-
tion (1 heure) démarre. :
10
Alarme réinitialisable automatique- | Active la réinitialisation automatique de I'alarme en cas de | Marche
ment dépassement de I'hystérésis. Arrét
Active un GO pour la réinitialisation de I'alarme de gel et Marche
Alarme réinitialisable par GO affiche le parametre « Alarme non active apres réinitialisa- N
tion par GO pour ». Arrét
0-00.00
. T Durée apres la réinitialisation de I'alarme de gel par GO :
Alarme non active aprés réinitialisa- : . N N )
: avant que l'alarme de gel puisse étre a nouveau déclen- 0-01.00
tion par GO pour . .
chée. :
7-00.00
Objet « Bit » Envoi d'un objet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Rempli » Arrét
Objet « Bit » Envoi d'un objet bit (pour activer p. ex des commandes au- | Marche
Non rempli tomatiques d'autres appareils) pour I'état « Non rempli » Arrét
i i i Marche
Objet « Octet » actlf /f\cnve un QO « Sortie octet,». Un objet octet (0...255) peut
étre envoyé pour les deux états. Arrét
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque I'état :128
Rempli « Rempli » est atteint. .
255
0
Objet « Octet » actif Valeur pour l'objet « Octet » qui est envoyée lorsque I'état :128
Non rempli « Non rempli » est atteint. .
255
Active un GO « Sortie scénario ». Un objet scénario (1...64, | Marche
Objet « Scénario » actif au choix « Exécuter » ou « Programmer ») peut étre envoyé R
pour les deux états. Arrét
Objet « Scénario » actif - Rempli Numeéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Rem- 1
Numéro de scénario pli » est atteint. '64
Objet « Scénario » actif - Rempli Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Rem- | Exécuter
Scénarios fonction pli » est atteint. Programmer
Objet « Scénario » actif - Non rempli | Numéro de scénario qui est envoyé lorsque I'état « Non 1
Numéro de scénario rempli » est atteint. '64
Objet « Scénario » actif - Non rempli | Fonction de scénario qui est envoyée lorsque I'état « Non | Exécuter
Scénarios fonction rempli » est atteint. Programmer
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Comportement

Détermine apres quelle modification de I'évaluation
du capteur une nouvelle valeur doit étre envoyée au
bus. Si « Envoyer aprés chaque mise a jour et de
maniére cyclique » a été sélectionné, le parametre
« Temps pour envoi cyclique [hh:mm:ss] » apparait

Ne pas envoyer

Envoyer uniquement apres le
changement de « Non rempli » a
« Rempli »

Envoyer uniquement apres le
changement de « Rempli » a « Non
rempli »

Envoyer apres chaque changement

Envoyer apreés chague mise a jour et
de maniére cyclique

Temps pour envoi cyclique
[hh:mm:ss]

L'objet peut en plus étre a nouveau envoyé. L'écart entre
deux répétitions consécutives peut étre paramétré ici.
Aprés le paramétrage avec la valeur 0, I'objet n'est pas en-
voyé de maniere cyclique.

00.00.00
00.05.00

23.59.59

Utiliser objet de validation ou de
blocage

Un objet de validation ou de blocage peut étre affiché ici.

Ne pas utiliser

Objet de validation

Objet de blocage

Envoyer la valeur lors du blocage

Il est possible de déterminer ici si lors du blocage, la va-
leur doit étre envoyée pour Rempli, Non rempli ou rien.

Ne rien envoyer

Valeur « Rempli »

Valeur « Non rempli »

Envoyer la valeur actuelle apres
validation

Il est possible de déterminer ici si lors de la validation, la
valeur actuelle doit étre envoyée.

Marche

Arrét
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6.9 Logique / Timer
Il'y a 16 fonctions. Pour chacune de ces fonctions, il est possible de choisir
si elle ne doit pas étre utilisée, si elle doit étre utilisée comme liaison logique
ou si elle doit étre utilisée comme Timer.
Il est possible d'utiliser des objets a bits, objets a octets (paires de valeurs
provenant de la longueur de store/position des lamelles) ou des numéros de
scénario en tant qu'objets de sortie.
6.9.1 Logique / Timer, en général
Apercu Fonction 1
3 Paramétres de F'appareil Fonction 1 Liaison logique =
Fonction 1 Nom
Wl, 5D :Données de capteur (..
/N SIK - Canal de sécurité, en_ Fonction 2
. Fonction 2 Timer -
= SOK:Canaux de protectio...
Fonction 2 Nom
G T5 : Pregrammateur Timer, ..
bl SA: Evaluation de capteur,... Fonction 3
Fonction 3 MNon actif -
@ SAK: Evaluation de capteu...
{E‘& L/T : Logique / Timer, en... Fonction 4
Fonction 4 Mon actif -
& L1:logigus
£) T2:Timer Fonction 5
Fonction 5 Mon actif -
Fig. 53  Dialogue des parametres : Logique / Timer, en général
Parameétres Fonction Valeurs
Non utilisé
Fonction n Détermine le mode de service d'une fonction. Liaison logique
Timer
: Un nom entré ici remplace l'entrée standard « Fonction » N
Nom fonction n ) N Texte (80 caracteres max.)
dans les dialogues des paramétres et GO correspondants

Sous réserve de modifications techniques
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6.9.2

106

Liaison logique

Sous réserve de modifications techniques

Les liaisons logiques (ET/OU/XOR) offrent jusqu'a 4 entrées. Chacune de
ces entrées peut étre inversée (avant le traitement).

Le résultat de liaison peut également a nouveau étre inverseé.

Les entrées 1 et 2 sont toujours affichées, les entrées 3 et 4 peuvent étre
affichées en plus.

La sortie peut étre envoyée cycliguement, uniqguement en cas de modification
ou pas du tout (la valeur est définie dans le GO, mais pas envoyée, elle peut
étre lue). Par ailleurs, I'envoi peut seulement étre limité a un changement de
front, p. ex. uniguement lorsque le résultat de liaison passe de 0 a 1.

Il est également possible de déterminer si le GO de sortie n'est envoyé que
si toutes les entrées utilisées ont été décrites au moins une fois. Sinon, ce
sont les entrées non encore décrites qui sont utilisées avec la valeur de dé-
marrage préréglable.

Comme pour les entrées, il est possible d'utiliser les GO de validation/blo-
cage.

Le type de sortie peut étre sélectionné :

Objet bit
'objet de groupe du type bit est affiché.
Le résultat de la liaison est directement émis sous forme de valeur bit.

Scénario

'objet de groupe du type scénario est affiché.

Un ordre de scénario, constitué d'un numéro de scénario et de programmer/
exécuter, peut étre envoyé pour le résultat VRAI ainsi que pour le résultat
FAUX.

Longueur de store et position des lamelles

Deux GO sont affichés pour la longueur de store et la position des lamelles.
Une combinaison de longueur de store et de position des lamelles peut étre
envoyée pour le résultat VRAI ainsi que pour le résultat FAUX.

En cas d'utilisation de plus de deux entrées, la fonction XOR se comporte
comme représenté dans la table de vérité suivante :

In0 Out

5
X}
S
—

In3

o= |mf=|a]a|a|o|o|lo|lo|lo|olo|o
ool |o|lolo|ol=|=|=|a|olo|lo|o
~lalo|lo|a|=|o|o|=|=|o|o|=|=|o|o
—~|o|=|o|=|o|=|o|=|o|=|o|=|o|=]|o
o|o|lo|o|o|o|o|=|o|o|o|=|o|=|=a|o
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Apercu Logique 1
& P Stres de I i Fonction lagique avec lizison sélectionnable (ET, U, XOR). Entrées : jusqu'a quatre objets 3 bits. Sortie
Srametres de fapparel sélectionnable - objets a bits, longueur de store/position des lamelles ou objet de scénaric.
Wi, SD: Données de capteur ( Fonction 1 Liaison ET -
A SIK: Canal de sécurité, en... Entrée 1
= SOK: Canaux de protectio... Entrée 1inversee
Entrée 1 valeur de départ Q' Faux Vrai
G T5 : Programmateur Timer,...
hil, SA - Evaluation de capteur,. . Entrée 2
Entrée 2 inversée
@ SAK: Evalustion de capteu...
Entrée 2 valeur de départ Q) Faux Vrai
- {EE L/T : Legique / Timer, en g...
Entrée 3
& L1:logique .
Entrée 3 utilisée
—G} T2 : Timer
Entrée 4
Entrée 4 utilisée
Sortie
Objet bit

Résultat de liaison inverseée

Type de sortie

Comportement d'envoi
cyclique

Comportement
00:00:00

Temps pour envaoi cyclique [hh:mm:ss]

Envoyer la valeur de sortie uniquement si
toutes les entrées ont été décrites

Envayer la valeur actuelle aprés

réinitialisation
Comportement aprés retour de tension de

bus

Valider/bloquer

Utiliser objet de validation cu de blocage

Comportement aprés validation

MNe pas envoyer de valeur

Objet de blocage

Envoyer aprés chague mise a jour et de maniére

hh:mm:ss

Me pas envoyer de valeur

Dialogue des parametres : Logique/Timer — Ln : Logique

Fig. 54
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Parameétres Fonction Valeurs
Liaison ET
Fonction n Détermine le mode de service de la fonction logique. Liaison OU
Liaison XOR
. : . Détermine si la valeur au niveau de l'entrée doit étre inver- | Oui
Entrée n inversée .
sée. Non
, , Détermine la valeur qui doit &tre utilisée pour le démarrage | Faux
Entrée n valeur de départ L : ) , i
de la liaison logique au niveau de l'entree. Vrai
. o Les entrées 1 et 2 sont toujours affichées, les entrées 3 et Oui
Entrée n utilisée . -
4 peuvent étre affichées en plus. Non
Sortie o L o . Oui
X - . . Détermine si le résultat de la liaison doit étre inversé.
Résultat de liaison inversée Non
Objet bit
Type des télégrammes émis au niveau de la sortie de la Scénario

Type de sortie

liaison logique.

Longueur de store et position des
lamelles

Scénario fonction

Ce paramétre est uniqguement affiché pour le type de sortie
Scénario. Il peut étre réglé séparément pour I'état de la
sortie (vrai/faux).

Détermine si le scénario doit étre exécuté ou programme.

Exécuter un scénario

Programmer un scénario

Ce paramétre est uniquement affiché pour le type de sortie

Scénario. Il peut étre réglé séparément pour I'état de la 1
Numéro de scénario sortie (vrai/faux). :
64
Détermine le numéro de scénario qui doit étre envoyé.
Ce paramétre est uniqguement affiché pour le type de sortie
Longueur de store et position des lamelles. |l peut étre ré- 0
Longueur de store [%] glé séparément pour I'état de la sortie (vrai/faux). :
: , 100
Valeur qui est envoyée en pour cent pour la longueur de
store.
Ce paramétre est uniquement affiché pour le type de sortie
Longueur de store et position des lamelles. Il peut étre ré- 0
Position des lamelles [%] glé séparément pour I'état de la sortie (vrai/faux). :
100

Valeur qui est envoyée en pour cent pour la position des
lamelles.

Comportement

Détermine le moment auguel un objet doit étre envoyé a
la sortie. Si « Envoyer aprés chaque mise a jour et de ma-
niere cyclique » a été sélectionné, le parametre « Temps
pour envoi cycligue [hh:mm:ss] » apparait.

Ne pas envoyer

Envoyer uniqguement apreés le
changement de 0 a 1

Envoyer uniquement apres le
changementde 1 a0

Envoyer apres chaque changement

Envoyer aprés chaque mise a jour

Envoyer aprés chaque mise a jour et
de maniére cyclique

o JO L s 00.00.00
L'objet peut en plus étre a nouveau envoyé. L'écart entre .
Temps pour envoi cyclique deux répétitions consécutives peut étre paramétré ici. :
o { . P 00.00.00
[hh:mm:ss] Apres le paramétrage avec la valeur 0, I'objet n'est pas en- | |
voyé de maniéere cyclique. 535959
Envoyer la valeur de sortie unique- Détermine si la valeur de sortie actuelle doit uniquement Oui
ment si toutes les entrées ont été étre envoyée lorsqu'une valeur a été écrite activement au
décrites niveau de toutes les entrées de la liaison logique. Non
Envoyer la valeur actuelle aprés ré- | Détermine si la valeur de sortie actuelle doit étre envoyée Oui
initialisation a la liaison logique apres la réinitialisation. Non
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Ne pas envoyer de valeur
Envoyer la valeur actuelle

Envoyer la valeur « Sortie vraie »
Envoyer la valeur « Sortie fausse »

warema

Ne pas utiliser
Objet de validation
Objet de blocage
Ne pas envoyer de valeur

Envoyer la valeur actuelle
Définir la valeur actuelle dans I'objet
de groupe mais ne pas l'envoyer

Détermine quelle valeur doit étre envoyée aprés un retour

de tension de bus.

Comportement aprés retour de
tension de bus

Un objet de validation ou de blocage peut étre affiché ici.

Utiliser objet de validation ou de

blocage
Détermine quelle valeur doit étre envoyée aprés une

validation.

Comportement aprés validation
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6.9.3
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Timer

Sous réserve de modifications techniques

La fonction de Timer est commandée par GO et envoie des valeurs sur les
GO de sortie au démarrage/a l'arrét/a I'expiration.

Le Timer dispose d'un réglage en résolution par seconde de 0 a 23:59:59

Le parametre Post-déclenchement détermine si lors d'un nouvel ordre de dé-
marrage alors que le Timer est déja démarré, celui-ci redémarre a O ou si le
nouvel ordre de démarrage doit étre ignoré.

Il est possible de paramétrer a quel changement de front le GO Marche/arrét
du Timer doit réagir, et de quelle maniére

Le type de sortie peut étre sélectionné :

Objet bit
'objet de groupe du type bit est affiché.

Scénario

'objet de groupe du type scénario est affiché.

Un ordre de scénario, constitué d'un numéro de série et de programmer/exé-
cuter, peut étre envoyé.

Longueur de store et position des lamelles
Deux GO sont affichés pour la longueur de store et la position des lamelles.

Il existe trois événements du Timer :

Démarrage (peut étre déclenché par GO Marche/arrét)
Arrét (peut étre déclenché par GO Marche/arrét)
Expiration du Timer

Pour chacun des trois événements, il est possible de déterminer séparément
si le GO de sortie doit étre écrit et si oui, avec quelle valeur.

Démarrage
_ _ Temps de fonctionnement _ _
J) 212)
Timer en cours
Arrét t
®
Timer est arrétée I
>
__ _Temps de fonctionnement __ ()
Timer est O)
redéclenchée
>
Démarrage Démarrage

Fig. 55  Fonction du Timer

Valeur au démarrage
Valeur a I'expiration

Valeur a 'arrét
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ﬁ

E Apercu
{83 Paramétres de I'appareil
Wl SD: Données de capteur (..
A SIK: Canal de sécurité, en...
= SOK: Canaux de protectio...
G T5 : Programmateur Timer,...
Wl SA : Evaluation de capteur,...
@ SAK: Evalustion de capteu...
- {EE L/T : Legique / Timer, en g...

& L1:logigue

—’3 T2 : Timer

Timer 2

Fanction de Timer qui peut &tre lancée via le bus KNX, et qui peut &tre transmise sur le bus KMNX avec
les valeurs Démarrage, Amrét et Expiration. Sortie sélectionnable - objets 3 bits, longueur de store/
position des lamelles ou cbjet de scénario.

Temps de fonctionnement [hh:mm:ss] 00:05:00 hh:mm:ss

Entrée

Pc}:st—declenchement (nouvel ordre de @ Ignorer Redémarrer e Timer

démarrage)

Evaluation entrée démarrage/amét 1=Démarrage, 0=Arrét

Sortie

Type de sortie Objet bit -

Valeur au démarrage

Valeur 0 Q1
Envoyer la valeur

Valeur a l'arrét

Valeur Qa 1
Envayer la valeur

Valeur a I'expiration

Valeur Qo 1

Envoyer la valeur

Comportement d'envoi

Comportement aprés prog./redémarrage/

Me pas envoyer de valeur
retour de bus P ¥

Valider/bloquer

Utiliser objet de validation cu de blocage Me pas utiliser

Fig. 56

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01
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Post-déclenchement (nouvel ordre
de démarrage)

un autre ordre de démarrage pendant le temps d'écoule-
ment.

Parameétres Fonction Valeurs
00.00.00

}I’ﬁmﬂp};?:s{onctlonnement Durée de course pour la fonction de Timer :00.05.00
23.59.59

Détermine si le Timer a le droit d'étre redémarré a zéro par | Ignorer

Redémarrer le Timer

Evaluation entrée démarrage/arrét

Clest ici gu'est déterminée la logique de I'entrée démar-
rage/arrét.

1=Démarrage, 0=Arrét

O=Démarrage, 1=Arrét

1=Démarrage, ignorer O

O=Démarrage, ignorer 1

1=Démarrage/Arrét

O=Démarrage/Arrét

0 ou 1=Démarrage/Arrét

Type de sortie

Type des télégrammes émis au niveau de la sortie du
Timer

Objet bit

Scénario

Longueur de store et position des
lamelles

Valeur

Ce parametre est uniquement affiché pour le type de sortie
Objet bit. Il peut étre réglé séparément pour I'état du Timer
(au démarrage/a I'arrét/a I'expiration).

Détermine la valeur qui doit étre envoyée pour chaque état
du Timer.

0 (par défaut pour l'arrét et I'expira-
tion)

1 (par défaut au démarrage)

Envoyer la valeur

Ce parametre est uniguement affiché pour le type de sortie
Objet bit. Il peut étre réglé séparément pour I'état du Timer
(au démarrage/a l'arrét/a I'expiration).

Détermine pour chaque état du Timer si une valeur doit
étre envoyée.

Oui

Non

Scénario fonction

Ce parametre est uniquement affiché pour le type de sortie
Scénario. |l peut étre réglé séparément pour I'état du Ti-
mer (au démarrage/a l'arrét/a I'expiration).

Détermine pour chaque état du Timer si le scénario doit
étre exécuté ou programme.

Exécuter un scénario

Programmer un scénario

Ce parameétre est uniqguement affiché pour le type de sortie
Scénario. |l peut étre réglé séparément pour I'état du Ti-

Valeur pour la longueur de store en pour cent qui est en-
voyée pour chaque état du Timer.

, e ol T 1
NuUméro de scénario mer (au démarrage/a I'arrét/a I'expiration). :
Détermine le numéro de scénario qui doit étre envoyé pour 64
chaque état du Timer.
Ce paramétre est uniquement affiché pour le type de sortie _
Scénario. |l peut étre réglé séparément pour I'état du Ti- Oui
mer (au démarrage/a l'arrét/a I'expiration).
Envoyer la valeur
Détermine pour chaque état du Timer si une valeur doit Non
étre envoyée.
Ce paramétre est uniqguement affiché pour le type de sortie
Longueur de store et position des lamelles. Il peut étre
réglé séparément pour I'état du Timer (au démarrage/a 0
Longueur de store [%] I'arrét/a I'expiration). :
100
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Ce parametre est uniguement affiché pour le type de sortie
Longueur de store et position des lamelles. Il peut étre

Détermine pour chaque état du Timer si une valeur doit
étre envoyée.

réglé séparément pour I'état du Timer (au démarrage/a 0
Position des lamelles [%] I'arrét/a I'expiration). :
100
Valeur pour la position des lamelles en pour cent qui est
envoyée pour chaque état du Timer.
Ce parametre est uniqguement affiché pour le type de sortie
Longueur de store et position des lamelles. Il peut étre Oui
réglé séparément pour I'état du Timer (au démarrage/a
Envoyer la valeur I'arrét/a I'expiration).
Non

Comportement apres prog./
redémarrage/retour de bus

Détermine le moment auguel un objet doit étre envoyé a la
sortie.

Ne pas envoyer de valeur

Envoyer la valeur « Démarrage »

Envoyer la valeur « Arrét »

Envoyer la valeur « Expiration »

Utiliser objet de validation ou de
blocage

Un objet de validation ou de blocage peut étre affiché ici.

Ne pas utiliser

Objet de validation

Objet de blocage

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01
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7 Obijets de groupe

La KNX secure Sensor Interface posséde un grand nombre d'objets de
groupe (GO).

Chacun des objets de groupe disponibles s'affiche sur l'interface de I'ETS en
fonction du réglage des parameétres (p. ex. données de capteur).

7.1 Apercgu

Les tableaux ci-dessous contiennent tous les objets de groupe accompagnés
des spécifications correspondantes.

Les objets de groupe 326 a 437 pour les fonctions logiques et de Timer sont
représentés deux fois de suite dans le tableau afin d'en avoir un meilleur
apercu. D'abord les fonctions logiques, suivies des fonctions de Timer.

7.1.1  Données du capteur

N° | Nom Fonction de I'objet Gli 7 Type de données
gueur | nions

1 SD : Données de capteur, température Sortie Celsius 2 octets | C, R, T | [9.1] DPT_Value_Temp

2 | SD : Données de capteur, température Sortie Fahrenheit 2 octets | C, R, T 29'57] LIF_vizlve sti-

3 | SD : Données de capteur, luminosité 1 Sortie luminosité 2 octets | C, R, T | [9.4] DPT_Value_Lux

4 | SD : Données de capteur, luminosité 2 Sortie luminosité 2 octets | C, R, T | [9.4] DPT_Value_Lux

5 | SD : Données de capteur, luminosité 3 Sortie luminosité 2 octets | C, R, T | [9.4] DPT_Value_Lux

6 | SD : Données de capteur, luminosité 4 | Sortie luminosité 2 octets | C, R, T | [9.4] DPT_Value_Lux

7 | SP - Données de capteur, luminosi Sortie luminosité 2 octets | G, R, T | [9.4] DPT_Value_Lux
té 1-4 max.

8 SD : Données de capteur, rayonne- Sortle rayonnement 2 octets | C, R, T [9.22] DPT_PowerDen-
ment 1 sity

9 SD : Données de capteur, rayonne- Sortie rayonnement 2 octets | G, R, T [5_9.22] DPT_PowerDen-
ment 2 sity

10 SD : Données de capteur, rayonne- Sortie rayonnement 2 octets | C, R, T [9.22] DPT_PowerDen-
ment 3 sity

11 SD : Données de capteur, rayonne- Sortie rayonnement 2 octets | C, R, T [9.22] DPT_PowerDen-
ment 4 sity

12 SD : Données de capteur, rayonne- Sortie rayonnement 2 octets | C, R, T [9.22] DPT_PowerDen-
ment 1-4 max. sity

13 ;IJDS:CLEJ)lgnnees de capteur, aube / cré- Sortie aube / crépuscule 2 octets | C, R, T | [9.4] DPT_Value_Lux

14 ?eDm Donneesidelcaptelin vitesse AU fa o iecce dil ventim/s 2 octets | C, R, T | [9.5] DPT_Value_Wsp

15 SD : Données de capteur, vitesse du Sortie vitesse du vent km/h 2 octets | G, R, T [9.28] DPT_Value_
vent Wsp_kmh

16 SD : Données de capteur, vitesse du Sortie vitesse du vent Beaufort 1octet |C,R T [ZQ.1 4] DPT_Beaufort_
vent Wind_Force_Scale

17 \?eDnt: Données de captedr, vitesse du Sortie vitesse du vent max. m/s 2 octets | C, R, T | [9.5] DPT_Value_Wsp

1g | SD: Données de capteur, Sortie direction du vent 1octet |C,R, T |[5.3] DPT Angle
direction du vent 1 minute

19 S.D : Donnees de cap.teur, Sortie direction du vent Float 4 octets 4 octets | C, R, T [14.7] DPT_Value_
direction du vent 1 minute AngleDeg

o | B Loniees dle delpisi Sortie direction du vent 1octet |C, R T |[5.3] DPT_Angle
direction du vent 10 minutes
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N° | Nom Fonction de I'objet o ) Type de données
gueur | nions

21 S.D : Donnees de Captgur, Sortie direction du vent Float 4 octets 4 octets | C, R, T [14.7] DPT_Value_
direction du vent 10 minutes AngleDeg

22 | SD : Données de capteur, heure / GPS | Sortie date UTC 3octets | C, R, T |[11.1] DPT_Date

23 | SD : Données de capteur, heure / GPS | Sortie heure UTC 3octets | C,R, T | [10.1] DPT_TimeOfDay

24 | SD : Données de capteur, heure / GPS | Sortie date / heure UTC 8 octets | C, R, T | [19.1] DPT_DateTime

25 | SD : Données de capteur, heure / GPS | Sortie date locale 3octets | C,R, T |[11.1] DPT_Date

26 | SD : Données de capteur, heure / GPS | Sortie heure locale 3octets | C, R, T | [10.1] DPT_TimeOfDay

27 | SD : Données de capteur, heure / GPS | Sortie date / heure locales 8 octets | C, R, T | [19.1] DPT_DateTime

28 | SD : Données de capteur, heure / GPS | Sortie degré de longitude 4 octets | C, R, T 1407 DI Yele.

AngleDeg
29 | SD : Données de capteur, heure / GPS | Sortie degré de latitude 4 octets |C,R, T [14.7] DPT_Value_
AngleDeg

30 | SD : Données de capteur, heure / GPS | Sortie hauteur 2octets | C, R, T g%(.)L]nPPT_VaIue_Z_

31 | SD : Données de capteur, heure / GPS | Sortie nombre de satellites 1octet |C,R, T EJS(;SJﬂDPT?VaIueJ?

30 SD . Données de capteur, position du Sortie position du soleil, élévation Float doctets |C R T [14.7] DPT_Value_
soleil 4 octets AngleDeg

33 SD g Données de capteur, position du Sortie position du soleil, élévation 2octets | C,R, T [8.11] DPT_Rotation_
soleil Angle

34 SD g Données de capteur, position du Sortie position du soleil, azimut Float 4octets | C, R T [14.7] DPT_Value_
soleil 4 octets AngleDeg

35 SD . Données de capteur, position du Sortie position du soleil, azimut 2 octets | C, R, T [8.11] DPT_Rotation_
soleil Angle

36 | SD : Données de capteur, précipitations | Sortie précipitations 1 bit C,R, T |[1.2] DPT_Bool

7.1.2 Canaux de sécurité
N° | Nom Fonction de I'objet ol i) Type de données
gueur | nions

37 | SIK1 : Canal de sécurité Sortie alarme 1 bit C,R, T |[9.1] DPT_Value_Temp

38 [ SIK1 : Canal de sécurité Entrée vitesse du vent limite 2 octets \(/3\/ TJ Lg'?] SIPIEle) reh-

39 | SIK1 : Canal de sécurité Entrée alarme de gel limite 2 octets \C/:V FSJ [9.4] DPT_Value_Lux

40 | SIK1 : Canal de sécurité Entrée réinitialiser alarme de gel 1 bit C, W, U | [9.4] DPT_Value_Lux

41 | SIK1 : Canal de sécurité Entrée valider/bloquer 1 bit C, W [9.4] DPT_Value_Lux

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01
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7.1.3  Canaux de protection solaire
N° | Nom Fonction de I'objet Ii 7 Type de données
gueur | nions

77 | SOK1 : Canal de protection solaire Sortie longueur de store 1octet |C,R, T |[5.1] DPT_Scaling

78 | SOK1 : Canal de protection solaire Sortie position des lamelles 1octet | C,R, T |[5.1] DPT_Scaling

79 | SOK1 : Canal de protection solaire Sortie tablier/lamelle 3octets | C,R, T [240'800.] ADPT_Com—

binedPosition

80 | SOK1 : Canal de protection solaire Entrée bit de sécurité 1 bit C, W [1.5] DPT_Alarm

81 | SOK1 : Canal de protection solaire Entrée prise en charge de la climatisa- | 5 i | &R 119 41 DPT value Temp
tion limite ext. W, U

82 | SOK1 : Canal de protection solaire Entrée prise en charge de la climatisa- | 5 o151 ¢ W | [9.1] DPT_Value_Temp
tion mesure exacte ext.

83 | SOK1 : Canal de protection solaire igtrltvlg prise en charge de la climatisation | 4\ | 5 5 T | [1.2] DPT Bool

84 | SOK1 : Canal de protection solaire MiE PIEE & e 0B B EMEE | 5o ew | [le) DR Ewse
tion valider/bloquer

85 | SOK1 : Canal de protection solaire Entlree prise en charge du chauffage 2 octets C, R, [9.1] DPT_Value_Temp
limite ext. W, U

86 | SOK1 : Canal de protection solaire Siilee (205 2 Chiaiee d CialiEce me- 2 octets | C, W [9.1] DPT_Value_Temp
sure exacte ext.

87 | SOK1 : Canal de protection solaire :g{&/'g prise en charge du chaufiage 1bit  |C,R T |[1.2] DPT_Bool

88 | SOK1 : Canal de protection solaire SNLCE SR EN BAEE U A 1bit | C,W |[1.3] DPT Enable
valider/bloquer

89 | SOK1 : Canal de protection solaire E)r(wttree contrle ensoleillement luminosité 2 octets | C, W [9.4] DPT_Value_Lux

90 | SOK1 : Canal de protection solaire I'Entlree SRS ensalElismen &o e 2 octets C, R, [9.4] DPT_Value_Lux
limite ext. W, U

91 | SOK1 : Canal de protection solaire Entrée controle ensoleillement temps | 5 (1o | R 119 41 DPT value Lux
clair limite ext. W, U

92 | SOK1 : Canal de protection solaire Eilree Gonieln SEBlREmEnt EEEs | 5 oo | O e 1 meir wieliue, i
limite ext. W, U

983 | SOK1 : Canal de protection solaire Sortie contréle ensoleillement actif 1 bit C,R, T |[1.2] DPT_Bool

94 | SOK1 : Canal de protection solaire Eg;iifomro'e ensoleillement valider/ | 4 i | o w  |[1.3] DPT_Enable

95 | SOK1 : Canal de protection solaire Enirée aube / orépusaule mesure exaCle | 5 otets | G, W | [9.4] DPT Value Lux

96 | SOK1 : Canal de protection solaire Entrée aube limite ext. 2 octets \?V FSJ [9.4] DPT_Value_Lux

97 | SOK1 : Canal de protection solaire Entrée crépuscule limite ext. 2 octets \?\/' TJ‘ [9.4] DPT_Value_Lux

98 | SOK1 : Canal de protection solaire Sortie nuit (aube / crépuscule) active 1 bit C,R, T |[1.2] DPT_Bool

99 | SOK1 : Canal de protection solaire E{‘O‘;eueer”“” (aube / crépuscule) valider/ |y | o\ | [1.3] DPT_Enable

100 | SOK1 : Canal de protection solaire Eg;eueerprogrammateur Timer valider/ 1 bit C, W [1.3] DPT_Enable

101 | SOK1 : Canal de protection solaire Entrée canal de protection solaire vali- | 4y | 5w | [1.3] DPT_Enable
der/bloquer

Les canaux de protection solaire 2 a 16 disposent des mémes objets de
groupe que le canal de protection solaire 1 (avec les numéros GO continus
— correspondants).
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7.1.4  Programmateur Timer
N° | Nom Fonction de I'objet li ) Type de données
gueur nions

477 | TS1 : Programmateur Timer Sortie longueur de store 1octet | C,R, T |[5.1] DPT_Scaling

478 | TS1 : Programmateur Timer Sortie position des lamelles 1octet | C,R, T |[5.1] DPT_Scaling

479 | TS1 : Programmateur Timer Sortie tablier/lamelle 3octets | C, R, T [2.40'800.] lDPT_Com-

binedPosition

480 | TS1 : Programmateur Timer Sortie bit 1 bit C,R, T |[1.1] DPT_Switch

481 | TS1 : Programmateur Timer Sortie scénario 1octet |C,R, T [C1§at1r]o|DPT_Scene—

482 | TS1 : Programmateur Timer Entrée valider/bloquer 1 bit C, W [1.3] DPT_Enable
Les programmateurs Timer 2 a 12 disposent des mémes objets de groupe
que le programmateur Timer 1 (avec les numéros GO continus correspon-
dants).

7.1.5 Evaluation de capteur
N° | Nom Fonction de I'objet o ) Type de données
gueur | nions

549 | SA : Evaluation de capteur, température Sortie bit 1 bit C,R, T |[1.2] DPT_Bool

550 | SA : Evaluation de capteur, température Sortie octet 1octet |C,R, T [LJS(;:)thDPT_VaIue_1_

551 | SA : Evaluation de capteur, température Sortie scénario 1octet |C,R, T [C1c§3r%;|r1)|DPT_Scene—

552 | SA : Evaluation de capteur, température Entrée limite 2 octets \?V FEJ [9.1] DPT_Value_Temp

553 | SA : Evaluation de capteur, température Entrée valider/bloquer 1 bit C,W [1.3] DPT_Enable

555 | SA : Evaluation de capteur, luminosité 1 Sortie bit 1 bit C,R, T |[1.2] DPT_Bool

556 | SA : Evaluation de capteur, luminosité 1 Sortie octet 1octet |C,R, T [L?C‘:)thDPT—VaIUGJ—

557 | SA : Evaluation de capteur, luminosité 1 Sortie scénario 1octet |C,R, T [CJOSr%Erth)PT_Scene—

558 | SA : Evaluation de capteur, luminosité 1 | Entrée limite 2 octets | 7 FSJ' [9.4] DPT_Value_Lux

559 | SA : Evaluation de capteur, luminosité 1 Entrée valider/bloquer 1 bit C, W [1.3] DPT_Enable

561 | SA : Evaluation de capteur, luminosité 2 Sortie bit 1 bit C,R, T |[1.2] DPT_Bool

562 | SA : Evaluation de capteur, luminosité 2 Sortie octet 1octet |C,R, T [LJSé;thDPT_VaIue_L

563 | SA : Evaluation de capteur, luminosité 2 Sortie scénario 1octet |C,R, T gf&:rLPPT—SCGHG_

564 | SA : Evaluation de capteur, luminosité 2 Entrée limite 2 octets \C/:V FEJ [9.4] DPT_Value_Lux

565 | SA : Evaluation de capteur, luminosité 2 Entrée valider/bloquer 1 bit C,W [1.3] DPT_Enable

567 | SA : Evaluation de capteur, luminosité 3 Sortie bit 1 bit C,R, T |[1.2] DPT_Bool

568 | SA : Evaluation de capteur, luminosité 3 Sortie octet 1octet |C,R, T EéLSLtDPT—VaIUG—1—

569 | SA : Evaluation de capteur, luminosité 3 Sortie scénario 1octet |C,R, T [Cjo8r;t1r]0|DPT_Scene—

570 | SA : Evaluation de capteur, luminosité 3 Entrée limite 2 octets \?V E [9.4] DPT_Value_Lux
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N° | Nom Fonction de I'objet ol ) Type de données
gueur | nions

571 | SA : Evaluation de capteur, luminosité 3 Entrée valider/bloquer 1 bit C, W [1.3] DPT_Enable

573 | SA : Evaluation de capteur, luminosité 4 Sortie bit 1 bit C,R, T |[1.2] DPT_Bool

574 | SA : Evaluation de capteur, luminosité 4 Sortie octet 1octet |C, R, T E’(‘);SLPPT—V&“UG—L

575 | SA : Evaluation de capteur, luminosité 4 Sortie scénario 1octet |C,R, T [C108r%:r]O|DPLScene—

576 | SA : Evaluation de capteur, luminosité 4 Entrée limite 2 octets \(/:V TJ [9.4] DPT_Value_Lux

577 | SA : Evaluation de capteur, luminosité 4 Entrée valider/bloquer 1 bit C, W [1.3] DPT_Enable

579 rsnix Evaluation de capteur, luminosité 1-4 Sortie bit 1 bit C.R.T |[1.2] DPT_Bool

580 SA : Evaluation de capteur, luminosité 1-4 Sortie octet Toctet |C.R T [5.10] DPT_Value_1_
max. Ucount

581 SA : Evaluation de capteur, luminosité 1-4 Sortie scénario Toctet |C.RT [18.1] DPT_Scene-
max. Control

582 | SA : Evaluation de capteur, luminosité 1-4 | £ o jijte 2 octets | & | 19.4] DPT value_Lux
max. w, U

583 | 04 Evaluation de capteur, lminosite 14| gnyge vaider/bloguer 1bit | C,W |[1.3] DPT_Enable

585 | SA : Evaluation de capteur, rayonnement 1| Sortie bit 1 bit C,R, T |[1.2] DPT_Bool

586 | SA : Evaluation de capteur, rayonnement 1| Sortie octet 1octet |C,R, T [UFJ(.:;(SanDPT_VaIueJ_

587 | SA : Evaluation de capteur, rayonnement 1| Sortie scénario 1octet |C,R, T [C;(?r.]:r]()lDPLScene—

588 | SA : Evaluation de capteur, rayonnement 1| Entrée limite 2 octets \(/:V TJ [s?t'yzz] DE e iben-

589 | SA : Evaluation de capteur, rayonnement 1| Entrée valider/bloquer 1 bit C, W [1.3] DPT_Enable

591 | SA : Evaluation de capteur, rayonnement 2| Sortie bit 1 bit C,R, T |[1.2] DPT_Bool

592 | SA : Evaluation de capteur, rayonnement 2| Sortie octet Toctet |C,R, T [US(.:;SLtDPT_VaIueJ_

5983 | SA : Evaluation de capteur, rayonnement 2| Sortie scénario 1octet |C,R, T [(;OSr.]:rLPPT_Scene—

594 | SA : Evaluation de capteur, rayonnement 2| Entrée limite 2 octets \(/:V FCJ [s?t.y22] DPT_FowerDen-

595 | SA : Evaluation de capteur, rayonnement 2| Entrée valider/bloguer 1 bit C, W [1.3] DPT_Enable

597 | SA : Evaluation de capteur, rayonnement 3| Sortie bit 1 bit C,R, T |[1.2] DPT_Bool

598 | SA : Evaluation de capteur, rayonnement 3| Sortie octet 1octet |C,R, T EJS(.:;(S%DPT_VaIueJ_

599 | SA : Evaluation de capteur, rayonnement 3| Sortie scénario 1octet |C,R, T [C;C?r.]:r]()lDPLScene—

600 | SA : Evaluation de capteur, rayonnement 3| Entrée limite 2 octets \(/:V TJ [s?t.y%] DE e e

601 | SA : Evaluation de capteur, rayonnement 3| Entrée valider/bloquer 1 bit C, W [1.3] DPT_Enable

603 | SA : Evaluation de capteur, rayonnement 4| Sortie bit 1 bit C,R, T |[1.2] DPT_Bool

604 | SA : Evaluation de capteur, rayonnement 4| Sortie octet 1octet |C,R, T [US(.::)(jg]tDPT_VaIueJ_

605 | SA : Evaluation de capteur, rayonnement 4| Sortie scénario 1octet |C,R, T [C;OSr.]:rLPPT_Scene—

606 | SA : Evaluation de capteur, rayonnement 4| Entrée limite 2 octets \(/:V E [s?t.\fz] DPT_FowerDen-

607 | SA : Evaluation de capteur, rayonnement 4| Entrée valider/bloquer 1 bit C, W [1.3] DPT_Enable

gog | SA : Evaluation de capteur, rayonne- Sortie bit 1oit |G R T |[1.2] DPT_Bool
ment 1-4 max.
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N° | Nom Fonction de I'objet o ) Type de données
gueur | nions

610 SA : Evaluation de capteur, rayonne- Sortie octet 1octet |C,R T [5.10] DPT_Value_1_
ment 1-4 max. Ucount

611 SA : Evaluation de capteur, rayonne- Sortie scénario Toctet |C,R T [18.1] DPT_Scene-
ment 1-4 max. Control

612 SA : Evaluation de capteur, rayonne- Entrée limite 5 octets C, R, [9.22] DPT_PowerDen-
ment 1-4 max. W, U sity

613 | SA : Evaluation de capteur, rayonne- Entrée valider/bloquer 1bit |C,W |[1.3] DPT_Enable
ment 1-4 max.

615 SA : Evaluation de capteur, aube / cré- Sortie bit 1 bit C,R.T |[1.2] DPT Bool
puscule

616 SA : Evaluation de capteur, aube / cré- Sortie octet Toctet |C R T [5.10] DPT_Value_1_
puscule Ucount

617 SA : Evaluation de capteur, aube / cré- Sortie scénario Toctet |C.R T [18.1] DPT_Scene-
puscule Control

g1g | SA : Evaluation de capteur, aube / cré- | £y o0 jimite 2 octets | &P | 19.4] DPT value_Lux
puscule w, U

619 iﬁs:cﬁl"ea'”a“o” de capteur, aube / Cré- | £ co valider/bloquer 1bit  |C,W |[1.3] DPT_Enable

621 | SA : Evaluation de capteur, vitesse du vent| Sortie bit 1 bit C,R, T |[1.2] DPT_Bool

622 | SA : Evaluation de capteur, vitesse du vent| Sortie octet 1octet |C,R, T [U50.(1)31nDPT_VaIue_1_

623 | SA : Evaluation de capteur, vitesse du vent| Sortie scénario 1octet |C,R, T [C1§3r%:r]O|DPT_Scene-

624 | SA : Evaluation de capteur, vitesse du vent| Entrée limite 2 octets \(/EV TJ [9.5] DPT_Value_Wsp

625 | SA : Evaluation de capteur, vitesse du vent| Entrée valider/bloquer 1 bit C, W [1.3] DPT_Enable

607 SA: Evaliuahon de capteur, direction du Sortie bit 1 bit C.R, T |[1.2] DPT Bool
vent 1 minute

628 SA : Evalluatlon de capteur, direction du Sortie octet 1octet |C,R T [5.10] DPT_Value_1_
vent 1 minute Ucount

629 SA: Eval'uatlon de capteur, direction du Sortie scénario 1octet |C,R T [18.1] DPT_Scene-
vent 1 minute Control

630 SA : Evalluanon de capteur, direction du Entrée limite min. 1 octet C, R, [5.3] DPT_Angle
vent 1 minute W, U

631 SA: Eval_uatlon de capteur, direction du Entrée limite max. 1 ooctet C, R, [5.3] DPT_Angle
vent 1 minute W, U

632 | SA : Evaluation de capteur, direction du | a0 aliger/bloquer 1bit |C,W |[1.3] DPT_Enable
vent 1 minute

633 SA : Evalugtlon de capteur, direction du Sortie bit 1 bit C.R, T |[1.2] DPT Bool
vent 10 minutes

634 SA: Evaluatlon de capteur, direction du Sortie octet 1octet |C,R T [5.10] DPT_Value_1_
vent 10 minutes Ucount

635 SA: Evalugtlon de capteur, direction du Sortie scénario Toctet |C.R T [18.1] DPT_Scene-
vent 10 minutes Control

636 SA : Evaluatlon de capteur, direction du Entrée limite min. 1 octet C, R, [5.3] DPT_Angle
vent 10 minutes W, U

637 SA: Evalughon de capteur, direction du Entrée limite max. 1 octet C, R, [5.3] DPT_Angle
vent 10 minutes w, U

g3g | SA : Evaluation de capteur, direction du | e \aliger/bloquer 1bit | C,W |[1.3] DPT_Enable
vent 10 minutes

639 | SA : Evaluation de capteur, zone d'heure | Sortie bit 1 bit C,R, T |[1.2] DPT_Bool

640 | SA : Evaluation de capteur, zone d'heure | Sortie octet 1octet |C,R, T [USC'JDB%DPT—V‘HIU(BJ—

641 | SA : Evaluation de capteur, zone d'heure | Sortie scénario 1octet |C,R, T [C;(?r.]:r]c)lDPT_Scene—
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N° | Nom Fonction de I'objet ol ) Type de données
gueur | nions
643 | SA : Evaluation de capteur, zone d'heure | Entrée valider/bloquer 1 bit C,W [1.3] DPT_Enable
645 | SA : Evaluation de capteur, zone de date | Sortie bit 1 bit C,R, T |[1.2] DPT_Bool
646 | SA : Evaluation de capteur, zone de date | Sortie octet 1octet |C,R, T E)élSLtDPT_VaIue_L
647 | SA : Evaluation de capteur, zone de date | Sortie scénario 1octet |C,R, T [Cjc)8r;t1r1)|DPT_Scene—
649 | SA : Entrée évaluation, zone de date Entrée valider/bloquer 1 bit C, W [1.3] DPT_Enable
651 | 04« Fvaluation de capteur position du 1 goje pi 1bit |G R, T |[1.2] DPT_Bool
652 SA :.Evaluatlon de capteur, position du Sortie octet foctet |C,R T [5.10] DPT_Value_1_
solell Ucount
653 SA :'Evaluat|on de capteur, position du Sortie scénario Toctet |C.R T [18.1] DPT_Scene-
solell Control
654 | OA : Fvaluation de capteur, position AU e valider/bloguer 1bit | C,W |[1.3] DPT_Enable
657 | SA : Evaluation de capteur, précipitations | Sortie bit 1 bit C,R, T |[1.2] DPT_Bool
658 | SA : Evaluation de capteur, précipitations | Sortie octet 1octet |C,R, T Eé;SLtDPT—VaIUG—L
659 | SA : Evaluation de capteur, précipitations | Sortie scénario 1octet |C,R, T [C;c)8l%t1r]c)|E)PT_Scene—
660 | SA : Evaluation de capteur, précipitations | Entrée valider/bloquer 1 bit C, W [1.3] DPT_Enable
1 octet [5.1] DPT_Scaling
1 octet [5.10] DPT_Value_1_
. : s g Ucount
663 | SA1 : Evaluation de capteur, générique Entrée GO externe 5 octets C, W, U [7.1] DPT Value_2_
Ucount
2 octets [9.1] DPT_Value_Temp
664 | SA1 : Evaluation de capteur, générique Sortie bit 1 bit C,R, T |[1.2] DPT_Bool
665 | SA1 : Evaluation de capteur, générique Sortie octet 1octet |C,R, T E’(’):)SLIDPT—VEIIUG—L
666 | SA1 : Evaluation de capteur, générique Sortie scénario Toctet |C,R, T [Cjc?r%;lr]c)lDPT_Scene—
Entrée température limite 2 octets [9.1] DPT_Value_Temp
Entrée luminosité limite 2 octets [9.4] DPT_Value_Lux
Entrée rayonnement limite 2 octets C. R [9.22] DPT_PowerDen-
667 | SA1 : Evaluation de capteur, générique W U’ sity
Entrée aube / crépuscule limite 2 octets | "’ [9.4] DPT_Value_Lux
Entrée vitesse du vent limite 2 octets [9.5] DPT_Value_Wsp
Entrée direction du vent limite min. 1 octet [5.3] DPT_Angle
668 | SA1 : Evaluation de capteur, générique Entrée direction du vent limite max. 1 octet \C/:V FSJ [5.3] DPT_Angle
1 octet [5.1] DPT_Scaling
1 octet [5.10] DPT_Value_1_
. . o 7 . C, R, Ucount
669 | SA1 : Evaluation de capteur, générique Entrée GO externe limite 2 octets | W, U [7.1] DPT Value 2_
Ucount
2 octets [9.1] DPT_Value_Temp
670 | SA1 : Evaluation de capteur, générique Entrée valider/bloquer 1 bit C, W [1.3] DPT_Enable
Les évaluations génériques de capteur 2 a 10 disposent des mémes objets
de groupe que l'évaluation génériques de capteur 1 (avec les numéros GO
continus correspondants).
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7.1.6  Evaluation de capteur combinée
N° | Nom Fonction de I'objet li ) Type de données
gueur nions
743 | SAK1 : Evaluation de capteur combinée | Sortie bit 1 bit C,R, T |[5.1] DPT_Scaling
744 | SAK1 : Evaluation de capteur combinée | Sortie octet 1octet | C,R, T |[5.1] DPT_Scaling
745 | SAK1 : Evaluation de capteur combinée | Sortie scénario Toctet |C,R, T [2.40'800.] lDPT_Com—
binedPosition
746 | SAK1 : Evaluation de capteur combinée | Entrée alarme de gel limite 2 octets SV FEJ [1.1] DPT_Switch
747 | SAK1 : Evaluation de capteur combinée | Entrée réinitialiser alarme de gel 1 bit C,W, U [C1c)8r%:r]O|DPLSCene—
748 | SAK1 : Evaluation de capteur combinée | Entrée valider/bloquer 1 bit C, W [1.3] DPT_Enable
803 | SAK : Evaluation de capteur combinée Entrée DPT 1.002 Global n° 1 1 bit C, W, U | [1.2] DPT_Bool
804 | SAK : Evaluation de capteur combinée Entrée DPT 1.002 Global n°® 2 1 bit C, W, U | [1.2] DPT_Bool
805 | SAK : Evaluation de capteur combinée Entrée DPT 1.002 Global n° 3 1 bit C, W, U | [1.2] DPT_Bool
806 | SAK : Evaluation de capteur combinée Entrée DPT 1.002 Global n° 4 1 bit C, W, U | [1.2] DPT_Bool
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7.1.7 Logique / Timer

Les objets de groupe 807 a 813 pour les fonctions logiques et de Timer
sont représentés deux fois de suite dans le tableau afin d'en avoir un meil-

leur apercgu.
N° | Nom Fonction de I'objet o it Type de données
gueur | nions
< lnai ; ; C, W,
807 | L1 : logique Entrée 1 1 bit TU [1.2] DPT_Bool
e ; ; C, W,
808 | L1 : logique Entrée 2 1 bit TU [1.2] DPT_Bool
i ; . C, W,
809 | L1 : logique Entrée 3 1 bit TU [1.2] DPT_Bool
< nai : ; C,w,
810 | L1 : logique Entrée 4 1 bit TU [1.2] DPT_Bool
Type de sortie Objet bit : sortie bit 1 bit C,R, T |[1.1] DPT_Switch
. . Type de sortie Scénario : sortie scénario 1octet |C, R, T |[18.1] DPT_SceneControl
811 | L1 : logique . - .
Type de sortie Longueur de store et position des lamelles :
sortie longueur de store 1octet |C, R, T |[5.1] DPT_Scaling
Type de sortie Objet bit : —
— Type de sortie Scénario : —
el | Li ¢ leaigue Type de sortie Longueur de store et position des lamelles :
sortie position des lamelles 1octet |C,R, T |[5.1] DPT_Scaling
813 | L1 : logique Valider/bloquer 1 bit C, W 1 bit, 1.003 valider

Les fonctions logiques 2 a 16 disposent des mémes objets de groupe que la
fonction logique 1 (avec les numéros GO continus correspondants).

o . s Lon- Fa- .
N° | Nom Fonction de I'objet gueur | nions Type de données
807 | T1: Timer Entrée démarrage/arrét 1 bit C,W, T |[1.2] DPT_Bool
Type de sortie Objet bit : sortie bit 1 bit C,R, T |[1.1] DPT_Switch
- Type de sortie Scénario : sortie scénario 1octet |C,R, T |[18.1] DPT_SceneControl
808 | T1 : Timer . " )
Type de sortie Longueur de store et position des lamelles :
sortie longueur de store 1octet |C, R, T |[5.1] DPT_Scaling
Type de sortie Objet bit : -
o Type de sortie Scénario : -
809 | T1 : Timer Type de sortie Longueur de store et position des lamelles :
sortie position des lamelles 1octet |C,R, T |[5.1] DPT_Scaling
810 | T1 : Timer -
811 | T1: Timer -
812 | T1 : Timer -
813 | T1 : Timer Valider/bloquer 1 bit C, W 1 bit, 1.003 valider

Les fonctions de Timer 2 a 16 disposent des mémes objets de groupe que
la fonction de Timer 1 (avec les numéros GO continus correspondants).
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7.1.8 Fonctions d'appareil
N° | Nom Fonction de I'objet li ) Type de données
gueur | nions
919 | Appareil Erreur sortie tension auxiliaire 1 bit C,R, T |[1.2] DPT_Bool
920 | Appareil Sortie tension auxiliaire tension 2 octets | C, R, T | [9.20] DPT_Value_Volt
921 | Appareil rSnc:értEié% contréle de communication station 1 bit C.R, T |[1.2] DPT Bool
922 | Appareil Entrée heure locale 3 octets | C, W [10.1] DPT_TimeOfDay
923 | Appareil Entrée date locale 3 octets | C, W [11.1] DPT_Date
924 | Appareil Entrée date / heure locales 8 octets | C, W [19.1] DPT_DateTime
925 | Appareil Sortie appareil disponible 1 bit C,R, T |[1.2] DPT_Bool
926 | Appareil Sortie contrble de vitesse du vent 1 bit C,R, T |[1.2] DPT_Bool
927 | Appareil Entrée acquitter controle vitesse du vent | 1 bit C, W [1.2] DPT_Bool
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7.2 Objets de groupe en détalil

Vous trouverez ci-dessous une description de la fonction des objets de
groupe utilisés ainsi que les valeurs possibles. Dans la colonne « Validations
requises », vous trouverez les conditions nécessaires pour I'activation et I'affi-
chage dans I'ETS de l'objet de groupe correspondant.

7.2.1  Objets de groupe pour les données de capteur

Validations requises dans le

Nom Fonction de I'objet Valeurs . S
dialogue des parameétres
SD : Données de capteur (en-
. Le GO Température sortie Celsius envoie la tempéra- o voyer), en général \ Tempéra-
Température ) . ) . -20 °C ture active
! A ture mesurée en degrés Celsius plus un éventuel offset 5
Sortie Celsius de température saisi dans les parametres de l'appareil ~60°C ET
P P PP ' SD : Température \ Objet
« Celsius » actif
SD : Données de capteur (en-
Le GO Température sortie Fahrenheit envoie la tempé- voyer), en général \ Tempéra-
Température rature mesurée en degrés Fahrenheit plus un éventuel -4 °F ture active
Sortie Fahrenheit | offset de température saisi dans les paramétres de ..140 °F ET
I'appareil. SD: Température \ Objet
« Fahrenheit » actif
Luminosité n Le GO Sortie luminosité n envoie la valeur de lumino- | 0 kix SD: Donnegs Eje capteur (en-l
) . " - , ) voyer), en général \ Luminosité
Sortie luminosité | sité mesurée sur la photodiode correspondante. ...100 KlIx active
Luminosité 1-4 Le GO Sortie luminosité 1-4 max. envoie la valeur de 0 Kix SD : Données de capteur (en-
max. luminosité la plus élevée mesurée sur I'une des quatre voyer), en général \ Luminosité
. L : ..100 kix )
Sortie luminosité | photodiodes. active
Rayonnement Le GO Sortie rayonnement n envoie la valeur de 0 W/m? SD : Données de capteur (en-
Sortie rayonne- rayonnement mesurée sur le capteur de rayonnement 2 voyer), en général \ Rayonne-
..1300 W/m .
ment correspondante. ment actif
I;{iyf:gfment Le GO Sortie rayonnement 1-4 max. envoie la valeur 0 W/m?2 SD : Données de capteur (en-
o de rayonnement la plus élevée mesurée sur I'un des 2 voyer), en général \ Rayonne-
Sortie rayonne- ..1300 W/m if
ment quatre capteurs de rayonnement. ment acti
) Le GO Sortie aube / crépuscule envoie la mesure SD : Données de capteur (en-
Sortie aube / . o . . 0 Ix . .
. exacte de la luminosité en cas d'aube / crépuscule voyer), en général \ Aube / cré-
crépuscule . . ...100 kix f
(mesure via les photodiodes 1 et 3) puscule actif
SD : Données de capteur (en-
voyer), en général \ Vitesse du
Sortie vitesse du | Le GO Sortie vitesse du vent m/s envoie la vitesse du | 0,0 m/s vent active
vent m/s vent déterminée en m/s ..40,0 m/s ET
SD : Vitesse du vent \ Objet
«m/s » actif
SD : Données de capteur (en-
voyer), en général \ Vitesse du
Sortie vitesse du | Le GO Sortie vitesse du vent km/h envoie la vitesse 0,0 km/h vent active
vent km/h du vent déterminée en km/h ...144,0 km/h ET
SD : Vitesse du vent \ Objet
« km/h » actif
SD : Données de capteur (en-
voyer), en général \ Vitesse du
Sortie vitesse du | Le GO Sortie vitesse du vent Beaufort envoie la vi- 0 Bft vent active
vent Beaufort tesse du vent déterminée en Bft ...13 Bft ET

SD : Vitesse du vent \ Objet
« Beaufort » actif

124 Sous réserve de modifications techniques

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01




warema

Validations requises dans le

du vent Float
4 octets (1 min)

envoie la moyenne de la direction du vent au cours de
la derniére minute (valeur 4 octets)

Nom Fonction de I'objet Valeurs y 5
dialogue des parameétres
SD : Données de capteur (en-
Le GO Sortie vitesse du vent max. m/s envoie la vi- voyer), en général \ Vitesse du
Sortie vitesse du | tesse du vent la plus élevée déterminée en m/s, qui est | 0,0 m/s vent active
vent max. m/s apparue dans la zone d'heure paramétrée. ..40,0 m/s ET
(Parametre SD : Vitesse du vent | Zone d'heure) SD : Vitesse du vent \ Objet
« max. m/s » actif
SD : Données de capteur (en-
L. . . . voyer), en général \ Moyenne
Sortie direction [EiGO Sortie dlrgcthn LD L5 il @i 1) 0° direction du vent 1 minute active
. moyenne de la direction du vent au cours de la der- o
Gl it {1 () niere minute (valeur 1 octet) == 8K =
SD : Moyenne direction du vent
1 minute \ Objet « Octet » actif
0° SD : Données de capteur (en-
Sortie direction Le GO Sortie direction du vent (1 min) Float 4 octets ...359° voyer), en général \ Moyenne

Valeur a virgule flot-
tante 4 octets
Angle (degré)

direction du vent 1 minute active
ET

SD : Moyenne direction du vent
1 minute \ Objet « Float » actif

Le GO Sortie direction du vent (10 min) envoie la

SD : Données de capteur (en-
voyer), en général \ Moyenne
direction du vent 10 minutes

Sortie direction C 0° active
) moyenne de la direction du vent au cours des 10 der- o

Aluemt (110 i) nieres minutes (valeur 1 octet) =515 =
SD : Moyenne direction du vent
10 minutes \ Objet « Octet »
actif
SD : Données de capteur (en-

o 0° vder), en général \ quenne
Sorhe direc- Le GO Sortie direction du vent (10 min) Float 4 octets | ..359° dlrgotlon du vent 10 minutes
tion du vent : - < active
envoie la moyenne de la direction du vent au cours des | Valeur a virgule flot-
Float 4 octets N . ET
. 10 derniéres minutes (valeur 4 octets) tante 4 octets . L
(10 min) SD : Moyenne direction du vent

Angle (degré)

10 minutes \ Objet « Float »
actif

SD : Données de capteur (en-

Sortie date UTC Le GO Sortie date UTC envoie la date du temps univer- | 01/01/2021 Vo, enlehlaencral MHeure
sel coordonné (UTC) ..31/12/2099 yer), en g
GPS actif
Sortie heure UTC Le GO Sortie heure UTC envoie I'neure du temps uni- 00.00.00 \?OD (;rg)o;nnez?wg;lc?ﬁ't:&rre(?n—
versel coordonné (UTC) ...23.59.59 e, 9

GPS actif

Sortie date /
heure UTC

Le GO Sortie date / heure UTC envoie |'heure et |la date
du temps universel coordonné (UTC)

DPT 19.001 Date/
heure

SD : Données de capteur (en-
voyer), en général \ Heure /
GPS actif

Le GO Sortie date locale envoie la date en vigueur

SD : Données de capteur (en-

fonction du fuseau horaire)

Sortie date lo- pour la position géographique actuelle (UTC+12, en 01/01/2021 voyer), en général \ Heure /
cale ) ; ..31/12/2099 :

fonction du fuseau horaire) GPS actif
Sortie heure Le GO Sortfg heu;e Iocalg envoie I'neure en vigueur 00.00.00 SD : Donnegs Sie capteur (en-
locale pour la position géographique actuelle (UTC+12, en 935959 voyer), en général \ Heure /

GPS actif

Sortie date /
heure locales

Le GO Sortie date / heure locales envoie I'heure, la
date et I'neure d'été en vigueur pour la position géo-
graphique actuelle (UTC+12, en fonction du fuseau
horaire)

DPT 19.001 Date/
heure

SD : Données de capteur (en-
voyer), en général \ Heure /
GPS actif

Le GO Sortie degré de longitude envoie le degré de

SD : Données de capteur (en-

I'appareil)

Sortie degré de | longitude de la position géographique actuelle (de la -180,0000° voyer), en général \ Here /.
longitude valeur du parametre ou du signal GPS, voir Parametres | ...180,0000° yer, en g
) : GPS actif
de I'appareil)
Le GO Sortie degré de latitude envoie le degré de lati- SD : Données de capteur (en-
Sortie degré de | tude de la position géographique actuelle (de la valeur | -90,0000° vo ér) en aénéral \ aeure /
latitude du parameétre ou du signal GPS, voir Parametres de ...90,0000° yer), 9

GPS actif
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Nom

Fonction de I'objet

Valeurs

Validations requises dans le
dialogue des parameétres

Sortie hauteur

Le GO Sortie hauteur envoie toutes les 10 minutes la
hauteur des satellites GPS regus

-1000...32766
(valeur 2 octets)

SD : Données de capteur (en-
voyer), en général \ Heure /
GPS actif

Sortie nombre
de satellites

Le GO Sortie nombre de satellites envoie toutes les
10 minutes le nombre des satellites GPS recus

0..16
(valeur 1 octet)

SD : Données de capteur (en-
voyer), en général \ Heure /
GPS actif

Sortie position
du soleil, éléva-
tion Float 4 oc-
tets

Le GO Sortie position du soleil, élévation Float 4 oc-
tets envoie l'angle d'élévation de la position du soleil
calculée a partir de la position, de la date et de I'heure
(valeur 4 octets)

OO

..90°

Valeur a virgule flot-
tante 4 octets
Angle (degré)

SD : Données de capteur (en-
voyer), en général \ Position du
soleil active

Sortie position

Le GO Sortie position du soleil, élévation envoie

SD : Données de capteur (en-

du soleil. éléva- I'angle d'élévation de la position du soleil calculée a 0° voyer), en général \ Position du
! ’ partir de la position, de la date et de I'heure (valeur ..90° yer), en g
tion soleil active
2 octets)
. . . . 0°
Sortie position Le GO Sortie position du soleil, azimut Float 4 oc- 3590 SD : Données de capteur (en-

du soleil, azimut
Float 4 octets

tets envoie I'angle horizontal de la position du soleil
calculée a partir de la position, de la date et de I'heure
(valeur 4 octets)

Valeur a virgule flot-
tante 4 octets
Angle (degré)

voyer), en général \ Position du
soleil active

Sortie position
du soleil, azimut

Le GO Sortie position du soleil, azimut envoie I'angle
horizontal de la position du soleil calculée a partir de la
position, de la date et de I'heure (valeur 2 octets)

OO
..359°

SD : Données de capteur (en-
voyer), en général \ Position du
soleil active

Sortie précipita-
tions

Le GO Sortie précipitations envoie un 1 lorsque des
précipitations sont détectées ou que la temporisation
de désactivation paramétrée n'a pas encore expiré.

0 = pas de précipita-
tions
1 = précipitations

SD : Données de capteur (en-
voyer), en général \ Précipita-
tions actives
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7.2.2

Objets de groupe pour les canaux de sécurité

Nom

Fonction de I'objet

Valeurs

Validations requises dans le
dialogue des parameétres

Sortie alarme

Le canal de sécurité réalise un envoi sur le GO Sortie
alarme en fonction du paramétre « Comportement d'en-
voi » dés qu'une alarme paramétrée est déclenchée.

0 = aucune alarme
1 =alarme

SIK : Canal de sécurité, en gé-
néral \ Canal de sécurité n actif

Entrée vitesse
du vent limite

Une limite externe transmise via le GO Entrée vitesse
du vent limite remplace la limite paramétrée pour
|'alarme de vent.

Valeur a virgule flot-
tante 2 octets
Vitesse (m/s)

SIK : Canal de sécurité, en gé-
néral \ Canal de sécurité n actif
ET

SIKn : Canal de sécurité \
Alarme de vent active

ET

SIKn : Canal de sécurité \
Alarme de vent active \ Modi-
fiable par GO

Entrée alarme de
gel limite

Une limite externe transmise via le GO Entrée alarme
de gel limite remplace la limite paramétrée pour
I'alarme de gel.

Valeur a virgule flot-
tante 2 octets
Température (°C)

SIK : Canal de sécurité, en gé-
néral \ Canal de sécurité n actif
ET

SIKn : Canal de sécurité \
Alarme de gel active

ET

SIKn : Canal de sécurité \
Alarme de gel \ Limite \ Modi-
fiable par GO

Entrée réinitia-
liser alarme de
gel

Une alarme de gel peut étre réinitialisée par le GO
Entrée réinitialiser alarme de gel.

l'alarme de gel n'est pas active aprés la réinitialisation
pour le temps paramétré dans I'ETS

(SAKn : Evaluation combinée \ Réinitialiser I'alarme \
Alarme réinitialisable par GO active \ Alarme non active
apres réinitialisation par GO pour...)

1 = Réinitialiser I'alarme
de gel

SIK : Canal de sécurité, en gé-
néral \ Canal de sécurité n actif
ET

SIKn : Canal de sécurité \
Alarme de gel active

ET

SIKn : Canal de sécurité \
Alarme de gel \ Réinitialiser
I'alarme \ Alarme réinitialisable
par GO

Entrée valider/
bloquer

Pour OBJET DE BLOCAGE (entrée bloquer) :

Bloque le canal de sécurité. Aprés réinitialisation, I'en-
voi est toujours effectué sur les GO Sortie.

Lorsque TRUE a été regu sur GO Blocage via le bus,
plus aucun télégramme n'est envoyé sur les GO Sortie
jusqu'a ce qu'un FALSE soit a nouveau regu sur GO
Blocage.

Pour OBJET DE VALIDATION (entrée valider) :

Libére le canal de sécurité. Aprés réinitialisation, aucun
envoi n'est effectué sur les GO Sortie.

Lorsque TRUE a été regu sur GO Validation via le bus,
plus aucun télégramme n'est envoyé sur les GO Sortie
jusqu'a ce qu'un FALSE soit a nouveau regu sur GO
Validation.

0 = valider
1 = bloquer

SIK : Canal de sécurité, en gé-
néral \ Canal de sécurité n actif
ET

SIKn : Canal de sécurité \ Com-
portement d'envoi \ Utiliser objet
de validation ou de blocage
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7.2.3

Objets de groupe pour les canaux de protection solaire

Nom

Fonction de I'objet

Valeurs

Validations requises dans le
dialogue des parameétres

Sortie longueur
de store

GO Sortie longueur de store envoie un ordre de po-
sition (en combinaison avec GO Sortie position des
lamelles).

0 % (en haut)
...100 % (en bas)

SOK : Canaux de protection
solaire, en général \ Canal de
protection solaire n actif

Sortie position
des lamelles

GO Sortie position des lamelles envoie un ordre de
position (en combinaison avec GO Sortie longueur de
store).

0 % (lamelle OUVERTE)
..100 % (lamelle FER-

MEE)

SOK : Canaux de protection
solaire, en général \ Canal de
protection solaire n actif

ET

SOKn : Canal de protection
solaire \ Mode de service store
vénitien/brise-soleil orientable

Sortie tablier/
lamelle

GO Sortie longueur de store/lamelle envoie un ordre
de position combiné
([240.800] DPT_CombinedPosition).

0 % (en haut)
...100 % (en bas)
ET

0 % (lamelle OUVERTE)
..100 % (lamelle FER-

MEE)

SOK : Canaux de protection
solaire, en général \ Canal de
protection solaire n actif

ET

SOKn : Canal de protection
solaire \ Mode de service store
vénitien/brise-soleil orientable

Entrée bit de
sécurité

Une alarme générée en externe est recue et évaluée
par le GO Entrée bit de sécurité. Des ordres de dépla-
cement paramétrés peuvent étre déclenchés au début
et a la fin de l'alarme.

0 = aucune alarme

1 = alarme

SOK : Canaux de protection
solaire, en général \ Canal de
protection solaire n actif

Entrée prise en

charge de la cli-
matisation limite
ext.

Une limite externe transmise via le GO Entrée prise en
charge de la climatisation limite ext. remplace la limite
paramétrée pour la prise en charge de la climatisation.

Valeur a virgule flot-

tante 2 octets
Température (°C)

SOK : Canaux de protection
solaire, en général \ Canal de
protection solaire n actif

ET

SOKn : Canal de protection
solaire \ Prise en charge de la
climatisation active

ET

SOKn : Canal de protection so-
laire \ Prise en charge de la cli-
matisation \ Limite \ Modifiable
par GO

Entrée prise en
charge de la
climatisation me-
sure exacte ext.

Une mesure exacte externe transmise via le GO Entrée
prise en charge de la climatisation mesure exacte ext.
peut étre utilisée comme alternative a la mesure exacte
interne « SD : Température ».

Valeur a virgule flot-

tante 2 octets
Température (°C)

SOK : Canaux de protection
solaire, en général \ Canal de
protection solaire n actif

ET

SOKn : Canal de protection
solaire \ Prise en charge de la
climatisation active

ET

SOKn : Canal de protection
solaire \ Prise en charge de
la climatisation \ Température,
source \ GO externe

Sortie prise en
charge de la cli-
matisation active

Le GO Sortie prise en charge de la climatisation
active signale si la prise en charge de la climatisation
est actuellement active.

0 = inactif
1 = actif

SOK : Canaux de protection
solaire, en général \ Canal de
protection solaire n actif

ET

SOKn : Canal de protection
solaire \ Prise en charge de la
climatisation active

ET

SOKn : Canal de protection
solaire \ Prise en charge de
la climatisation \ Etat \ Objet
« Fonction active »
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Validations requises dans le

Libere la prise en charge de la climatisation. Apres
réinitialisation, aucun envoi n'est effectué sur les GO
Sortie.

Lorsque TRUE a été regu sur GO Validation via le bus,
plus aucun télégramme de la prise en charge de la
climatisation n'est envoyé sur les GO Sortie jusqu'a ce
qu'un FALSE soit a nouveau regu sur GO Validation.

Nom Fonction de I'objet Valeurs y 5
dialogue des parameétres
Pour OBJET DE BLOCAGE (entrée bloquer) :
Bloque la prise en charge de la climatisation. Apres
réinitialisation, I'envoi est toujours effectué sur les GO SOK : Canaux de protection
Sortie. solaire, en général \ Canal de
Lorsque TRUE a été recu sur GO Blocage via le bus, protection solaire n actif
plus aucun télégramme de la prise en charge de la ET
, ) climatisation n'est envoyé sur les GO Sortie jusqu'a ce SOKn : Canal de protection
Entrée prise en \ ooy ) )
qu'un FALSE soit & nouveau regu sur GO Blocage. : solaire \ Prise en charge de la
charge de la 0 = valider S )
climatisation vali- 1 = bloquer climatisation active
Pour OBJET DE VALIDATION (entrée valider) : = bloq ET
der/bloquer

SOKn : Canal de protection
solaire \ Prise en charge de la
climatisation \ Valider/bloquer \
Utiliser objet de validation ou de
blocage

Entrée prise en
charge du chauf-
fage limite ext.

Une limite externe transmise via le GO Entrée prise en
charge du chauffage limite ext. remplace la limite pa-
ramétrée pour la prise en charge du chauffage.

Valeur a virgule flot-
tante 2 octets
Température (°C)

SOK : Canaux de protection
solaire, en général \ Canal de
protection solaire n actif

ET

SOKn : Canal de protection so-
laire \ Prise en charge du chauf-
fage active

ET

SOKn : Canal de protection
solaire \ Prise en charge du
chauffage \ Limite \ Modifiable
par GO

Entrée prise en
charge du chauf-
fage mesure
exacte ext.

Une mesure exacte externe transmise via le GO Entrée
prise en charge du chauffage mesure exacte ext. peut
étre utilisée comme alternative a la mesure exacte in-
terne « SD : Température ».

Valeur a virgule flot-
tante 2 octets
Température (°C)

SOK : Canaux de protection
solaire, en général \ Canal de
protection solaire n actif

ET

SOKn : Canal de protection so-
laire \ Prise en charge du chauf-
fage active

ET

SOKn : Canal de protection
solaire \ Prise en charge du
chauffage \ Température, source
\ GO externe

Sortie prise en
charge du chauf-
fage active

Le GO Sortie prise en charge du chauffage active
signale si la prise en charge du chauffage est
actuellement active.

0 = inactif
1 = actif

SOK : Canaux de protection
solaire, en général \ Canal de
protection solaire n actif

ET

SOKn : Canal de protection so-
laire \ Prise en charge du chauf-
fage active

ET

SOKn : Canal de protection so-
laire \ Prise en charge du chauf-
fage \ Etat \ Objet « Fonction
active »
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Validations requises dans le

Nom Fonction de I'objet Valeurs . 5
dialogue des parameétres
Pour OBJET DE BLOCAGE (entrée bloquer) :
Bloque la prise en charge du chauffage. Apres réinitiali- SOK : Canaux de protection
sation, I'envoi est toujours effectué sur les GO Sortie. solaire, en général \ Canal de
Lorsque TRUE a été recu sur GO Blocage via le bus, protection solaire n actif
plus aucun télégramme de la prise en charge du chauf- ET
5 ) fage n'est envoyé sur les GO Sortie jusqu'a ce qu'un SOKn : Canal de protection so-
Entrée prise en s ) .
FALSE soit a nouveau recu sur GO Blocage. : laire \ Prise en charge du chauf-
charge du chauf- 0 = valider )
fage valider/ 1 = bloquer TG Al
Pour OBJET DE VALIDATION (entrée valider) : ET

bloquer

Libére la prise en charge du chauffage. Apres réinitiali-
sation, aucun envoi n'est effectué sur les GO Sortie.
Lorsque TRUE a été regu sur GO Validation via le bus,
plus aucun télégramme de la prise en charge du chauf-
fage n'est envoyé sur les GO Sortie jusqu'a ce qu'un
FALSE soit a nouveau regu sur GO Validation.

SOKn : Canal de protection
solaire \ Prise en charge du
chauffage \ Valider/bloquer \
Utiliser objet de validation ou de
blocage

Entrée contréle
ensoleillement
luminosité ext.

Une mesure exacte externe transmise via le GO Entrée
contréle ensoleillement mesure exacte ext. peut étre
utilisée comme alternative a la mesure exacte interne

« SD : Luminosité n/max. ».

Valeur a virgule flot-
tante 2 octets
Luminosité (lux)

SOK : Canaux de protection
solaire, en général \ Canal de
protection solaire n actif

ET

SOKn : Canal de protection so-
laire \ Contréle ensoleillement
actif

ET

SOKn : Canal de protection so-
laire \ Contréle ensoleillement
\ Luminosité, source \ Externe
via GO

Entrée contréle
ensoleillement
soleil limite ext.

Une limite externe transmise via le GO Entrée
contréle ensoleillement soleil limite ext. remplace
la limite paramétrée pour le contréle ensoleillement
« Soleil » supérieur.

Valeur a virgule flot-
tante 2 octets
Luminosité (lux)

SOK : Canaux de protection
solaire, en général \ Canal de
protection solaire n actif

ET

SOKn : Canal de protection so-
laire \ Contréle ensoleillement
actif

ET

SOKn : Canal de protection so-
laire \ Contréle ensoleillement
\ Limite \ « Soleil » supérieur \
Modifiable par GO

Entrée contrble
ensoleillement
temps clair limite
ext.

Une limite externe transmise via le GO Entrée contréle
ensoleillement temps clair limite ext. remplace la
limite paramétrée pour le contréle ensoleillement

« Temps clair » inférieur.

Valeur a virgule flot-
tante 2 octets
Luminosité (lux)

SOK : Canaux de protection
solaire, en général \ Canal de
protection solaire n actif

ET

SOKn : Canal de protection so-
laire \ Contréle ensoleillement
actif

ET

SOKn : Canal de protection so-
laire \ Contréle ensoleillement \
Limite \ « Temps clair » inférieur
\ Modifiable par GO

Entrée contréle
ensoleillement

Une limite externe transmise via le GO Entrée
contréle ensoleillement nuages limite ext. remplace

Valeur a virgule flot-
tante 2 octets

SOK : Canaux de protection
solaire, en général \ Canal de
protection solaire n actif

ET

SOKn : Canal de protection so-
laire \ Contréle ensoleillement

nuages limite la limite paramétrée pour le contréle ensoleillement S actif
o Luminosité (lux)

ext. « Nuages » inférieur. ET
SOKn : Canal de protection so-
laire \ Contréle ensoleillement
\ Limite \ « Nuages » inférieur \
Modifiable par GO
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Validations requises dans le

Libére le contréle ensoleillement. Apres réinitialisation,
aucun envoi n'est effectué sur les GO Sortie.

Lorsque TRUE a été recu sur GO Validation via le bus,
plus aucun télégramme du contréle ensoleillement n'est
envoye sur les GO Sortie jusqu'a ce qu'un FALSE soit a
nouveau recu sur GO Validation.

Nom Fonction de I'objet Valeurs y 5
dialogue des parameétres
SOK : Canaux de protection
solaire, en général \ Canal de
protection solaire n actif
ET
Sortie gontrole Le GO Sortie contréle ensoleillement actif signale si 0 = inactif SQKn : Canql de protephon S0
ensoleillement - . 7 . laire \ Contréle ensoleillement
. le controle ensoleillement est actuellement actif. 1 = actif .
actif actif
ET
SOKn : Canal de protection so-
laire \ Contréle ensoleillement \
Etat \ Objet « Fonction active »
Pour OBJET DE BLOCAGE (entrée bloquer) :
Il3loqu§ le conjrole ensoleﬂ]ement. Apres relr)|t|allsat|on, SOK : Canaux de protection
I'envoi est toujours effectué sur les GO Sortie. ) o
ot ) solaire, en général \ Canal de
Lorsque TRUE a été recu sur GO Blocage via le bus, ’ . .
" . : 5 protection solaire n actif
plus aucun télégramme du contréle ensoleillement n'est
envoyeé sur les GO Sortie jusqu'a ce qu'un FALSE soit a =l .
Entrée contréle nouveau recu sur GO Blocage S0 - Lzial 6 eiEsien So-
. ¢ ge. 0 = valider laire \ Contréle ensoleillement
ensoleillement 1 — bloquer actif
valider/bloquer Pour OBJET DE VALIDATION (entrée valider) : = bloq ET

SOKn : Canal de protection so-
laire \ Contréle ensoleillement \
Valider/bloquer \ Utiliser objet
de validation ou de blocage

Entrée aube /
crépuscule me-
sure exacte ext.

Une mesure exacte externe transmise via le GO Entrée
aube / crépuscule mesure exacte ext. peut étre utilisée
comme alternative a la mesure exacte interne « SD :
Aube / crépuscule ».

Valeur a virgule flot-
tante 2 octets
Luminosité (lux)

SOK : Canaux de protection
solaire, en général \ Canal de
protection solaire n actif

ET

SOKn : Canal de protection so-
laire \ Nuit (aube / crépuscule)
active

ET

SOKn : Canal de protection so-
laire \ Nuit (aube / crépuscule)
\ Aube / crépuscule, source \
Externe via GO

Entrée aube li-
mite ext.

Une limite externe transmise via le GO Entrée aube
limite ext. remplace la limite paramétrée « Fin nuit (ma-
tin) » pour la fonction « Nuit (aube / crépuscule) ».

Valeur a virgule flot-
tante 2 octets
Luminosité (lux)

SOK : Canaux de protection
solaire, en général \ Canal de
protection solaire n actif

ET

SOKn : Canal de protection so-
laire \ Nuit (aube / crépuscule)
active

ET

SOKn : Canal de protection so-
laire \ Nuit (aube / crépuscule) \
Limite \ Fin nuit (matin) \ Modi-
fiable par GO

Entrée crépus-
cule limite ext.

Une limite externe transmise via le GO Entrée crépus-
cule limite ext. remplace la limite paramétrée « Début
nuit (soir) » pour la fonction « Nuit (aube / crépus-
cule) ».

Valeur a virgule flot-
tante 2 octets
Luminosité (lux)

SOK : Canaux de protection
solaire, en général \ Canal de
protection solaire n actif

ET

SOKn : Canal de protection so-
laire \ Nuit (aube / crépuscule)
active

ET

SOKn : Canal de protection so-
laire \ Nuit (aube / crépuscule) \
Limite \ Début nuit (soir) \ Modi-
fiable par GO
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Validations requises dans le

Nom Fonction de I'objet Valeurs . 5
dialogue des parameétres
SOK : Canaux de protection
solaire, en général \ Canal de
protection solaire n actif
ET
Sortie nuit (aube | Le GO Sortie nuit (aube / crépuscule) active 0 — inactif SOKn : Canal de protection so-
/ crépuscule) signale si la fonction « Nuit (aube / crépuscule) » est 1 - actif laire \ Nuit (aube / crépuscule)
active actuellement actif. B active
ET
SOKn : Canal de protection so-
laire \ Nuit (aube / crépuscule) \
Etat \ Objet « Fonction active »
Pour OBJET DE BLOCAGE (entrée bloquer) :
Bloque la fonction « Nuit (aube / crépuscule) ». Apres
ge;nrg}sllsahon, I'envoi est toujours effectué sur les GO SOK : Canaux de protection
Lorsque TRUE a été recu sur GO Blocage via le bus, S?cl)?g;’ic?: SgcjgﬁgaL\agﬁcnal de
plus aucun télégramme de la fonction « Nuit (aube / ET
crise | S e e O S oy SOKn : Caral de roecton
(aube / crépus- a ¢ ge. 0 = valider laire \ Nuit (aube / crépuscule)
gfge)u‘;"'de” Pour OBJET DE VALIDATION (entrée valider) - 1 = bloquer acive
a Libére la fonction « Nuit (aube / crépuscule) ». Aprés SOKn - Canal de protection so-
réinitialisation, aucun envoi n'est effectué sur les GO laire \ N ; b 5) . |
Sortle. \a{;el'd L/“ttﬂ(au , \ Ertf,lpuscube)
Lorsque TRUE a été recu sur GO Validation via le bus, de?/;lliz;tiocr)wqgfrde btlloligrg et
plus aucun télégramme de la fonction « Nuit (aube / 9
crépuscule) » n'est envoyé sur les GO Sortie jusqu'a ce
qu'un FALSE soit a nouveau recu sur GO Validation.
SOK : Canaux de protection
solaire, en général \ Canal de
protection solaire n actif
Bloque le programmateur Timer. Aprés réinitialisation, ET
Entrée proaram- I'envoi est toujours effectué sur les GO Sortie. SOKn : Canal de protection
mateurpTirr?er Lorsque TRUE a été regu sur GO Blocage via le bus, 0 = valider solaire \ Programmateur Timer
valider/bloquer plus aucun télégramme du programmateur Timer n'est | 1 = bloquer actif
g envoyeé sur les GO Sortie jusqu'a ce qu'un FALSE soit a ET
nouveau regu sur GO Blocage. SOKn : Canal de protection
solaire \ Programmateur Timer
\ Valider/bloquer \ Utiliser objet
de validation ou de blocage
Pour OBJET DE BLOCAGE (entrée bloquer) :
Bloque le canal de protection solaire complet. Aprés
réinitialisation, I'envoi est toujours effectué sur les GO
Sortie.
Lorsque TRUE a été regu sur GO Blocage via le bus, . .
plus aucun télégramme du canal de protection solaire Sc?lgiréC:r?auéxng;aalp\rociﬁflnde
n'est envoyé sur les GO Sortie jusqu'a ce qu'un FALSE rotec{ion Solaire n actif
Entrée canal de | soit a nouveau regu sur GO Blocage. 0 = valider ET
protection solaire 1 = bloquer SOKn : Canal de protection

valider/bloquer

Pour OBJET DE VALIDATION (entrée valider) :

Libére le canal de protection solaire complet. Apres
réinitialisation, aucun envoi n'est effectué sur les GO
Sortie.

Lorsque TRUE a été regu sur GO Validation via le bus,
plus aucun télégramme du canal de protection solaire
n'est envoyé sur les GO Sortie jusqu'a ce qu'un FALSE
soit a nouveau regu sur GO Validation.

solaire \ Valider/bloquer \ Uti-
liser objet de validation ou de
blocage
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7.2.4

Objets de groupe pour les programmateurs Timer

Nom

Fonction de I'objet

Valeurs

Validations requises dans le
dialogue des parameétres

Sortie longueur
de store

GO Sortie longueur de store envoie un ordre de po-
sition (en combinaison avec GO Sortie position des
lamelles).

0 % (en haut)
...100 % (en bas)

TS : Programmateur Timer, en
général \ Programmateur Timer
n actif

Sortie position
des lamelles

GO Sortie position des lamelles envoie un ordre de
position (en combinaison avec GO Sortie longueur de
store).

0 % (lamelle OUVERTE)
..100 % (lamelle FER-
MEE)

TS : Programmateur Timer, en
général \ Programmateur Timer
n actif

Sortie tablier/
lamelle

GO Sortie longueur de store/lamelle envoie un ordre
de position combiné
([240.800] DPT_CombinedPosition).

0 % (en haut)

...100 % (en bas)

ET

0 % (lamelle OUVERTE)
..100 % (lamelle FER-
MEE)

TS : Programmateur Timer, en
général \ Programmateur Timer
n actif

Sortie bit

GO Sortie bit envoie un télégramme de 1 bit.

0 = arrét
1 = marche

TS : Programmateur Timer, en
général \ Programmateur Timer
n actif

Sortie scénario

GO Sortie scénario envoie un numéro de scénario.

1..64 = numéro de
scénario

TS : Programmateur Timer, en
général \ Programmateur Timer
n actif

Entrée valider/
bloquer

Pour OBJET DE BLOCAGE (entrée bloquer) :

Blogue le programmateur Timer. Apres réinitialisation,
I'envoi est toujours effectué sur les GO Sortie.

Lorsque TRUE a été regu sur GO Blocage via le bus,
plus aucun télégramme du programmateur Timer n'est
envoyeé sur les GO Sortie jusqu'a ce qu'un FALSE soit a
nouveau recu sur GO Blocage.

Pour OBJET DE VALIDATION (entrée valider) :

Libére le programmateur Timer. Apres réinitialisation,
aucun envoi n'est effectué sur les GO Sortie.

Lorsque TRUE a été recu sur GO Validation via le bus,
plus aucun télégramme du programmateur Timer n'est
envoye sur les GO Sortie jusqu'a ce qu'un FALSE soit a
nouveau recu sur GO Validation.

0 = valider
1 = bloquer

TS : Programmateur Timer, en
général \ Programmateur Timer
n actif

BT

TSn : Programmateur Timer n \
Valider/bloquer \ Utiliser objet
de validation ou de blocage
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7.2.5 Objets de groupe pour |'évaluation de capteur
. e Validations requises dans le
Nom Fonction de I'objet Valeurs dialogue des paramétres
GO Sortie bit envoie un télégramme de 1 bit pour 0 = FAUX SA : Bvaluation de cap-
Lo . . P N teur, en général \
Sortie bit « Rempli » et pour « Non rempli ». L'émission peut étre | 1 = VRAI L .
. j . ) Désignation de mesure exacte
inversée. ou inversé -
active
SA : Evaluation de cap-
teur, en général \
Désignation de mesure exacte
Sortie octet GO Sort]e octet envoie un telegramme de 1 octet pour 0..255 active
« Rempli » et pour « Non rempli ». ET
SA:

Désignation de mesure exacte \
Objet « Octet » actif

Sortie scénario

GO Sortie scénario envoie une commande de scénario
comprenant un numéro de scénario et programmer/
exécuter pour « Rempli » et pour « Non rempli ».

0 = activer le scénario
1 = programmer le
scénario

1...64 = numéro de
scénario

SA : Evaluation de cap-

teur, en général \

Désignation de mesure exacte
active

ET

SA:

Désignation de mesure exacte \
Objet « Scénario » actif

Entrée limite

Une limite externe transmise via le GO Entrée limite
remplace la limite paramétrée pour I'évaluation de cap-
teur.

Deux GO sont disponibles pour SA : Direction du vent
(deux limites).

En fonction de la me-
sure exacte correspon-
dante et de son unité
(1 octet ou 2 octets)

SA : Evaluation de cap-

teur, en général \

Désignation de mesure exacte
active

ET

SA:

Désignation de mesure exacte
\ Limite \ Modifiable par GO =
Oui

Pour OBJET DE BLOCAGE (entrée bloquer) :

Bloque I'évaluation de capteur pour la mesure exacte
correspondante. Aprés réinitialisation, I'envoi est tou-
jours effectué sur les GO Sortie.

Lorsque TRUE a été regu sur GO Blocage via le bus,
plus aucun télégramme n'est envoyé sur les GO Sortie
jusqu'a ce qu'un FALSE soit a nouveau regu sur GO
Blocage.

SA : Evaluation de cap-

teur, en général \

Désignation de mesure exacte
active

Entrée GO ex-
terne

évaluations de capteurs SAn : Générique peuvent
également évaluer des valeurs externes transmises via
Entrée GO externe.

Quatre types de points de données différents peuvent
étre sélectionnés au choix.

5001, [0..1001%
5010, [0..65535]

7001, [0...100]

9.001, [-273..670433,28]°C

Entrée valider/ 0 = valider ET

bloguer Pour OBJET DE VALIDATION (entrée valider) : 1 = bloquer SA:
Libére I'évaluation de capteur pour la mesure exacte Désignation de mesure exacte
correspondante. Aprés réinitialisation, aucun envoi n'est \ Valider/bloquer \ Utiliser objet
effectué sur les GO Sortie. de validation ou de blocage
Lorsque TRUE a été regu sur GO Validation via le bus,
plus aucun télégramme n'est envoyé sur les GO Sortie
jusqu'a ce qu'un FALSE soit a nouveau regu sur GO
Validation.
En plus de toutes les mesures exactes internes, les Types DPT : SA : Evaluation de capteur, en

général \ Générique n actif
BT

SAn : Générique \ Source de
données \ GO externe
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7.2.6  Objets de groupe pour |'évaluation de capteur combinée
. e Validations requises dans le
Nom Fonction de I'objet Valeurs dialogue des paramétres
GO Sortie bit envoie un télégramme de 1 bit pour 0 = FAUX SAK : Evaluation de capteur, en
Sortie bit « Condition remplie » et pour « Condition non remplie ». | 1 = VRAI général \ Evaluation de capteur
L'émission peut étre inversée. ou inversé combinée n active
SAK : Evaluation de capteur, en
général \ Evaluation de capteur
Sortie octet GO Sortie octet envoie un télégramme de 1 octet pour 0..255 combinée n active

« Condition remplie » et pour « Condition non remplie ».

ET
SAKn : Evaluation combinée \
Objet « Octet » actif

Sortie scénario

GO Sortie scénario envoie une commande de scénario
comprenant un numéro de scénario et programmer/
exécuter pour « Condition remplie » et pour « Condition
non remplie ».

0 = activer le scénario
1 = programmer le
scénario

1..64 = numéro de
scénario

SAK : Evaluation de capteur, en
général \ Evaluation de capteur
combinée n active

ET

SAKn : Evaluation combinée \
Objet « Scénario » actif

Entrée alarme de
gel limite

Une limite externe transmise via le GO Entrée alarme
de gel limite remplace la limite paramétrée pour
I'alarme de gel.

Valeur a virgule flot-
tante 2 octets
Température (°C)

SAK : Evaluation de capteur, en
général \ Evaluation de capteur
combinée n active

ET

SAKn : Evaluation combinée \
Liaison \ Alarme de gel active
ET

SAKn : Evaluation combinée \
Limite \ Modifiable par GO =
Oui

Entrée réinitia-
liser alarme de
gel

Une alarme de gel peut étre réinitialisée par le GO
Entrée réinitialiser alarme de gel.

l'alarme de gel n'est pas active apres la réinitialisation
pour le temps paramétré dans I'ETS

(SAKn : Evaluation combinée \ Réinitialiser I'alarme \
Alarme réinitialisable par GO active \ Alarme non active
apres réinitialisation par GO pour...)

1 = Réinitialiser 'alarme
de gel

SAK : Evaluation de capteur, en
général \ Evaluation de capteur
combinée n active

ET

SAKn : Evaluation combinée \
Liaison \ Alarme de gel active
ET

SAKn : Evaluation combinée \
Réinitialiser l'alarme \ Alarme
réinitialisable par GO active

Pour OBJET DE BLOCAGE (entrée bloquer) :

Blogue I'évaluation de capteur combinée. Apres réinitia-
lisation, I'envoi est toujours effectué sur les GO Sortie.
Lorsque TRUE a été regu sur GO Blocage via le bus,
plus aucun télégramme n'est envoyé sur les GO Sortie
jusqu'a ce qu'un FALSE soit a nouveau regu sur GO
Blocage.

SAK : Evaluation de capteur, en
général \ Evaluation de capteur
combinée n active

Entrée valider/ 0 = valider ET
slioguer Pour OBJET DE VALIDATION (entrée valider) - | = lolegues SAKn : Evaluation combinée \
Libére I'évaluation de capteur combinée. Apres réinitiali- Valider/bloquer \ Utiliser objet
sation, aucun envoi n'est effectué sur les GO Sortie. de validation ou de blocage
Lorsque TRUE a été regu sur GO Validation via le bus,
plus aucun télégramme n'est envoyé sur les GO Sortie
jusqu'a ce qu'un FALSE soit a nouveau regu sur GO
Validation.
Entrée Au total, quatre GO sont disponibles pour I'évaluation 0 = FAUX SAK : Evaluation de capteur, en
DPT 1.002 de capteur combinée. Ces GO permettent d'intégrer 1 VRA| général \ Evaluation de capteur
Global n° n des états logiques externes dans les liaisons ET/OU. combinée n active

warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01

Sous réserve de modifications techniques

135



7.2.7  Objets de groupe pour les fonctions logiques
. e Validations requises dans le
Nom Fonction de I'objet Valeurs dialogue des paramétres
Jusqu'a quatre GO Entrée n avec comportement dif- ) ) .
3 . . \ . ; Logique/Timer, généralités \
Entrée n férent par rapport a la valeur d'entrée en fonction du Oou1t . . .
X . : R Fonction n = liaison logique
paramétrage (voir section 6.9.2 a la page 106).
Logique/Timer, généralités \
. GO Sortie bit envoie un télégramme de 1 bit pour le U= 220 “eneifien i = liisen Iegiee
Sortie bit . N s . 1 = VRAI ET
résultat VRAI et FAUX. L'émission peut étre inversée. . . ) : )
ou inversé Ln : logique \ Type de sortie =

objet bit

Sortie scénario

GO Sortie scénario envoie pour le résultat VRAI et
FAUX une commande de scénario comprenant un nu-
méro de scénario et programmer/exécuter.

0 = activer le scénario
1 = programmer le
scénario

1...64 = numéro de
scénario

Logique/Timer, généralités \
Fonction n = liaison logique
ET

Ln : logique \ Type de sortie =
scénario

Sortie longueur
de store

GO Sortie longueur de store envoie pour le résultat
VRAI et FAUX un ordre de position (en combinaison
avec GO Sortie position des lamelles).

0 % (en haut)
...100 % (en bas)

Logique/Timer, généralités \
Fonction n = liaison logique
ET

Ln : logique \ Type de sortie =
longueur de store et position
des lamelles

Sortie position
des lamelles

GO Sortie position des lamelles envoie pour le résultat
VRAI et FAUX un ordre de position (en combinaison
avec GO Sortie longueur de store).

0 % (lamelle OUVERTE)
...100 % (lamelle FER-
MEE)

Logique/Timer, généralités \
Fonction n = liaison logique
ET

Ln : logique \ Type de sortie =
longueur de store et position
des lamelles

Pour OBJET DE BLOCAGE (entrée bloquer) :

Blogue la fonction logique. Aprés réinitialisation, I'envoi
est toujours effectué sur les GO Sortie.

Lorsque TRUE a été regu sur GO Blocage via le bus,
plus aucun télégramme n'est envoyé sur les GO Sortie
jusqu'a ce qu'un FALSE soit a nouveau regu sur GO
Blocage.

Logique/Timer, généralités \
Fonction n = liaison logique

Entrée valider/ 0 = valider ET

Sloguer Pour OBJET DE VALIDATION (entrée valider) - | = lolegues Ln : Logique \ Utiliser objet de
Libére la fonction logique. Aprés réinitialisation, aucun validation ou de blocage
envoi n'est effectué sur les GO Sortie.
Lorsque TRUE a été regu sur GO Validation via le bus,
plus aucun télégramme n'est envoyé sur les GO Sortie
jusqu'a ce qu'un FALSE soit a nouveau regu sur GO
Validation.

136  Sous réserve de modifications techniques warema_2139399_alhb_fr_v2+2025-10-01




warema

7.2.8 Objets de groupe pour les fonctions de Timer
. e Validations requises dans le
Nom Fonction de I'objet Valeurs dialogue des paramétres
GO Marche/arrét démarre ou arréte le Timer en fonc- Loaiaue / Timer. en aénéral \
Démarrage/Arrét | tion du paramétrage (voir section 6.9.3 a la page Oou1 giq - 9
110) Fonction n = Timer
Logique / Timer, en général \
L . s . . Fonction n = Timer
Sortie bit GO Sortie bit envoie un télégramme de 1 bit au démar- 0ou 1 ET

rage, a l'arrét ou a l'expiration du Timer.

Tn : Timer \ Type de sortie =
objet bit

GO Sortie scénario envoie une commande de scénario
comprenant un numéro de scénario et programmer/
exécuter au démarrage, a l'arrét ou a I'expiration du
Timer.

Sortie scénario

0 = activer le scénario
1 = programmer le
scénario

1..64 = numéro de
scénario

Logique / Timer, en général \
Fonction n = Timer

ET

Tn : Timer \ Type de sortie =
scénario

GO Sortie longueur de store envoie un ordre de po-
sition (en combinaison avec GO Sortie position des
lamelles) au démarrage, a l'arrét ou a I'expiration du
Timer.

Sortie longueur
de store

0 % (en haut)
...100 % (en bas)

Logique / Timer, en général \
Fonction n = Timer

ET

Tn : Timer \ Type de sortie =
longueur de store et position
des lamelles

GO Sortie position des lamelles envoie un ordre de

Sortie position position (en combinaison avec GO Sortie longueur de

des lamelles

store) au démarrage, a l'arrét ou a I'expiration du Timer.

0 % (lamelle OUVERTE)
...100 % (lamelle FER-
MEE)

Logique / Timer, en général \
Fonction n = Timer

ET

Tn : Timer \ Type de sortie =
longueur de store et position
des lamelles

Pour OBJET DE BLOCAGE (entrée bloquer) :

Blogue la fonction de Timer. Apres réinitialisation, I'en-
voi est toujours effectué sur les GO Sortie.

Lorsque TRUE a été regu sur GO Blocage via le bus,
plus aucun télégramme n'est envoyé sur les GO Sortie
jusqu'a ce qu'un FALSE soit a nouveau regu sur GO

Entrée valider/ | Blocage.

Slel ey Pour OBJET DE VALIDATION (entrée valider) -

Libére la fonction de Timer. Apres réinitialisation, aucun
envoi n'est effectué sur les GO Sortie.

Lorsque TRUE a été regu sur GO Validation via le bus,
plus aucun télégramme n'est envoyé sur les GO Sortie
jusqu'a ce qu'un FALSE soit a nouveau regu sur GO
Validation.

0 = valider
1 = bloquer

Logique / Timer, en général \
Fonction n = Timer

BT

Tn : Timer \ Utiliser objet de
validation ou de blocage
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Sortie contréle
de communi-
cation station
météo

Le GO Sortie contréle de communication station
météo signale la panne de la communication.

L'émission peut avoir lieu une fois ou cycliguement.

Est déterminé par
Parameétres de l'appa-
reil \ Objet « Appareil
disponible » \ Valeur
de 'objet

7.2.9 Objets de groupe pour l'appareil
. e Validations requises dans le
Nom Fonction de I'objet Valeurs dialogue des paramétres
Le GO Erreur sortie tension auxiliaire signale si la Parameétres de l'appareil \ Objet
Erreur sortie ten- | tension auxiliaire minimale est disponible. 0=0K « Contréle de tension auxiliaire »
sion auxiliaire 1 = erreur \ Objet « Contréle de tension
L'émission peut avoir lieu une fois ou cycliguement. auxiliaire » active = oui
Le GO Sortie tension auxiliaire tension émet |la valeur Parametres de 'appareil \ Objet
Sortie tension actuelle de la tension auxiliaire. : « Contréle de tension auxiliaire »
S : Tension [mV] . - )
auxiliaire tension \ Objet « Contréle de tension
'émission peut avoir lieu une fois ou cycliguement. auxiliaire » active = oui
Oout

Parameétres de l'appareil \
Objets « Contréle de communi-
cation station météo » \ Objet
« Contréle de communication »
actif = oui

Entrée heure
locale

Entrée date lo-
cale

GO Entrée heure locale et GO Entrée date locale
permettent de recevoir des informations externes sur
I'neure et la date via deux objets séparés.

3 octets pour chaque

Parametres de l'appareil \ Heure
\ « Utiliser heure GPS » = non
ET

« Type objet d'entrée » =

2x 3 octets

Entrée date /

GO Entrée date / heure locales permettent de recevoir

Parametres de l'appareil \ Heure
\ « Utiliser heure GPS » = non

des informations externes sur I'heure et la date via un 8 octets ET
heure locales ) L . , .
objet combiné. « Type objet d'entrée » = 8 oc-
tets
Oou 1

Sortie appareil
disponible

Le GO Sortie appareil disponible signale si I'appareil
est opérationnel.

L'émission peut avoir lieu une fois ou cycliguement.

Est déterminé par
Parametres de l'appa-
reil \ Objet « Appareil
disponible » \ Valeur
de 'objet

Parametres de l'appareil \ Objet
« Appareil disponible » \ Objet
« Appareil disponible » actif =
oui

Sortie contrble
de vitesse du
vent

Le GO Sortie contréle de vitesse du vent signale si les
capteurs de vitesse de vent sont actifs.

'émission peut avoir lieu une fois ou cycliguement.

Oou1l

Est déterminé par
Parametres de I'ap-
pareil \ Contrble des
capteurs de vitesse du
vent \ Valeur d'objet en
cas d'erreur

Parameétres de l'appareil \
Contrble des capteurs de vi-
tesse du vent \ Contréle actif
=oui

Entrée acquitter
controle vitesse
du vent

Une erreur actuelle peut étre réinitialisée via le GO
Entrée acquitter controéle vitesse du vent.

Le GO Sortie contréle de vitesse du vent est de
nouveau déclenché si l'erreur persiste ou apparait de
nouveau.

1 = Réinitialiser l'erreur

Parametres de l'appareil \
Contréle des capteurs de vi-
tesse du vent \ Contréle actif
=oui
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8 WAREMA KNX Service App
L'application ETS WAREMA KNX Service App permet de gérer le micrologi-
ciel des appareils KNX de la société WAREMA Renkhoff SE.

l'application WAREMA KNX Service App est disponible gratuitement sur
I'ETS App Store..

A chaque démarrage du programme et dans la mesure ou une connexion
Internet est disponible, I'application essaie de télécharger les données ac-

tuelles du « WAREMA KNX Versions Server ».
Ces données recues sont enregistrées localement en tant que « copie hors
ligne » de maniere a ce que l'application puisse y accéder a tout moment en
cas d'absence de connexion Internet.

ETS6 Professional 1 :

> | ZE WAREMA KNX Service App

A

T WAREMA KNXS.. ~ ®

A Firmware Update Filter device type: All ~
Serial number Current firmware Destination firmware Program version State

g Firmware Management

e Privacy policy ~ LIB] 1P area
~ [JE11TPline

o Copyright notice = 0
o Information | 1.0
[J471.1.3 KNX secure 4M230.81 AP 1.0
e Help 141,15 KNX secure 8M230.161 AP pro 10
o 1.0
11

. Load firmware " Pause . Cancel

[J401.1.17 KNX secure Weather station pro REG
B show logs

Fig. 57 WAREMA KNX Service App

Le symbole en haut a droite indique I»état de I»application :

6 — Mise a jour réussie du WAREMA KNX Versions Server.

"u,__ — Les données sont actuellement chargées depuis le cache local.
— Tentative de mise a jour a partir du WAREMA KNX Versions Server.

"u,__ — Les données sont actuellement chargées depuis le cache local.
— Mise a jour échouée du WAREMA KNX Versions Server.

— Aucune donnée disponible.
. — Tentative de mise a jour a partir du WAREMA KNX Versions Server.

-1,.' — Aucune donnée disponible.
.' — Mise a jour échouée du WAREMA KNX Versions Server.
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8.1 Mise a jour du micrologiciel

'application démarre toujours dans l'onglet Firmware Update (Mise a jour du
micrologiciel) et affiche dans I'apercu tous les appareils WAREMA contenus
dans le projet KNX, triés par topologie.

Les appareils WAREMA qui ne peuvent pas étre mis a jour ou qui ne sont
pas pris en charge par l'application sont affichés en gris.

Sélectionnez les appareils souhaités a I'aide des cases a cocher (les cases
a cocher supérieures sélectionnent toutes les lignes/appareils subordonnés).

Démarrez la requéte avec le bouton Get device state (Interroger I'état de I'ap-
pareil).

L'application interroge I'état de tous les appareils sélectionnés.

ETS6 Professional T .

€ > | BE WAREMA KNX Service App Add

EF WAREMA KNXS... ~ ®

’ Firmware Update Filter device type: All - 7 Get device state a
g Firmware Management Serial number  Current firmware Destination firmware Program version State

~ [V[E]1TP area

0 Privacy policy
~ ]2 11 TPline

Copyright noti
o opyright notice o 0
o Information L] 10
1711.1.3 KNK secure 4M230.81 AP 006B:DEADO103 10
1711.1.5 KNX secure 8M230.161 AP pro 006B:AABBCCDD 10
o Help
o 10
111.1.17 KNX secure Weather station pro REG  006B:DECAFBFE 1.1 Read Software version

v [ Devices without assignment in the KNX topology

L 27

’ Load firmware “ Pause . Cancel E Show logs

Fig. 58  WAREMA KNX Service App - Interroger I'état de I'appareil
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Les informations déterminées (numéro de série et version actuelle du
firmware) sont affichées pour chaque appareil :

ETS6 Professional ] .
Add 1

€ > = WAREMA KNX Service App

EF WAREMA KNXS... ~ ®

’ Firmware Update Filter device type: All ~ 72 Get device state

Serial number  Current firmware Destination firmware Program version State

5 Firmware Management

TP
o Privacy policy v ME] area

v W[ 11TPline
o Copyright notice = 0
o Infarmation | 1.0
= 10

111.1.3 KNX secure 4M230.8] AP 006B:DEADOT05  2007379_102_203

Qe 711.1.5 KNX secure 8M230.161 AP pro 006B:AABBCCOD UNKNOWN
O 10

w 1.1.17 KNX secure Weather station pro REG

10

006B:DECAFEFE  2054964_101_136
2055000_130_130

KNX Wetterstation pro REG
WAREMA Wetterstation pro

v [ Devices without assignment in the KNX topology

Ll

27

B show logs

4

’ Load firmware “ Pause . Cancel

Fig. 59  WAREMA KNX Service App - Firmware Update

roulant. Le Sensor Interface (KNX secure Station météo pro AP/REG) et la
WAREMA Station météo pro y sont affichées. Les deux composants peuvent
étre mis a jour et peuvent étre actualisés indépendamment I'un de l'autre a

I'aide de l'application.

La WAREMA KNX secure Station météo pro dispose d'un sous-menu dé-

Pour les appareils pouvant étre mis a jour dans le projet, un menu déroulant
s'affiche sous Destination Firmware pour sélectionner les versions logicielles

disponibles.
Sélectionner le micrologiciel souhaité.
Démarrez la mise a jour du micrologiciel a l'aide du bouton Load Firmware.

Le champ d'état affiche I'état de charge actuel et la durée prévue :

2054964 101_136 ~ 1.1 Wiiting Firmware Block 2 of 114, Adress 0x08005000, Length 4095, Time remaining ca. 27min-19

La durée de la mise a jour dépend de la taille du firmware et du nombre de
mises a jour exécutées simultanément. Le bus KNX ne permettant pas des
vitesses de transmission élevées, le processus de mise a jour peut prendre

un certain temps.

warema_2139399_alhb_fr_v2:2025-10-01 Sous réserve de modifications techniques 141



142

Sous réserve de modifications techniques

Marquage spécial

amber

Current firmware Destination firmware Pro ROUGE : Le micrologiciel est obsoléte et

_ -.

n’est plus fourni par WAREMA.

8.2 a la page 143).

JAUNE : Le micrologiciel est uniqguement ac-
- . cessible avec un code d’acces (voir chapitre

Afficher les journaux

Le bouton Show logs vous permet de consulter, copier ou enregistrer I'his-
torique des mises a jour. Si vous rencontrez des problémes inattendus lors
de I'utilisation de l'application, les informations du journal peuvent vous étre
utiles.

Diagnostics ™ Undo

6 2025-09-05 12:20:38 INFO: ETS project "Neues Projekt TP" (P-0500) is opened (GroupAddressStyle: ThreeLevel).

2025-09-05 12:20:39 INFO: WAREMA KNX Service App (MO0GB-AD1AD) version 1.4.0 started, running under “.NET Framew
2025-09-05 12:20:39 INFO: ETS software version 6.3.8272.0.

2025-09-05 12:20:39 INFO: PresentationLanguage: English (United States), LCID=1033 ("en-US", "eng").

2025-09-03 12:20:40 INFO: Try to connect with the WAREMA KNX Versions Server (https://warema-knx-prod-we-app.azure
2025-09-05 12:20:41 INFO: Received API data from server (actual response data: warema-knx-prod-we-app.azurewebsites.|
2025-09-05 12:20:41 INFO: Receiving server data, please wait...

2025-09-03 12:20:45 INFO: Received new firmware manager data from server with versicn 1.0.2.

2025-09-05 12:20:45 INFO: Write firmware manager data to local cache.

2025-09-03 12:24:18 FLOW: Started()

2025-09-03 12:24:19 INFO: (+0,2152 ms) 1/5 "1.1.17 KNX secure Weather station pro REG" Connect to device

2025-09-05 12:24:19 INFO: Connect KNX communication.

2025-09-05 12:24:20 DEBUG: Max APDU length supported by the bus interface: 55 bytes (55 bytes currently to be used).
2025-09-05 12:24:20 INFO: This device has KNX communication type Versicn2

2025-09-05 12:24:20 INFO: (+1296,9217 ms) 2/5 *1.1.17 KNX secure Weather station pro REG™ Read Hardware ID
2025-09-03 12:24:20 DEBUG: "1.1.17 KNX secure Weather station pro REG” child0 Hardware |D=0x00000022 (34)
2025-09-05 12:24:20 DEBU 1,17 KNX secure Weather station pro REG" child1 Hardware ID=0x00000201 (513}
2025-09-05 12:24:20 INFO: (+375,8363 ms) 3/5 "1.1.17 KNX secure Weather station pro REG" Read Software version
2025-09-05 12:24:21 DEBUG: "1.1.17 KNX secure Weather station pro REG” child0 CO Software version: 2054964 _101_136
2025-09-05 12:24:21 DEBU 117 KNX secure Weather station pro REG” child1 CO Software version: 2007380_140_022
2025-09-05 12:24:21 DEBU 17 KNX secure Weather station pro REG” child1 C1 Software version: 2007382_141_025
2025-09-05 12:24:22 DEBUG: "1.1.17 KNX secure Weather station pro REG" child1 C2 Software version: 2007384_140_029
2025-09-05 12:24:22 INFO: (+1383,7902 ms) 4/5 "1.1.17 KNX secure Weather station pro REG” Find local firmware
2025-09-05 12:24:22 WARNING: "1.1.17 KNX secure Weather station pro REG" Na local device with hardware 1D 34 or no nf
2025-09-05 12:24:22 INFO: (+8,8385 ms) 5/5 "1.1.17 KNX secure Weather station pro REG" Finished getting device informa
2025-09-05 12:24:22 DEBUG: Max APDU length supported by the bus interface: 55 bytes (55 bytes currantly to be used).
2025-09-05 12:24:22 INFO: Disconnect KNX communication.

2025-09-03 12:24:25 FLOW: Finished()

< 3

WCear W Copy B save local

B Panels v gy @® ° & @ 8\’

B 9 BB m ~

Fig. 60

Journaux affichés
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8.2 Gestion de micrologiciel
Dans l'onglet Firmware Management (Gestion du micrologiciel), toutes les

versions de micrologiciel disponibles pour chaque appareil KNX pris en
charge par WAREMA Renkhoff SE peuvent étre gérées.

A chaque démarrage du programme, I'application tente de télécharger les
données les plus récentes du « WAREMA KNX Versions Server » s'il existe

une connexion Internet.

ETS6 Professional It .
Add

€ > = WAREMA KNX Service App

. Import file

ET WAREMA KNXS.. v | X
2 Apply access key

/‘ Firmware Update Enter access key:

% Firmware Management @ KNX secure 2M230.81 AP pro (1 version)
(%) KNX secure 4M230.81 AP pro (2 versions)
) ; @ KNX secure 6M230.161 AP pro (1 version)
o Copyright notice
@ KNX secure 8M230.161 AP pro (2 versions)
Hardware [D=22 (Released: 01.08.2022)
Firmware versions:
2007379_102_203
o Help Created: 18.11.2022
Release notes:
2007379103204
Created: 12.12.2022
Release notes: Serienstand

@ KNX secure 4M230.81 REG pro (2 versions)

(%) KNX secure 2M230.81 AP (1 version)
Hardware 1D=24 (Releassd: 01.08.2022)
Firmware versions:
2007379_103_204
Created: 12.12.2022
Release notes: Serienstand

(%) KNX secure 4M230.81 AP (2 versions)
(%) KNX secure 6M230.161 AP (1 version)

o Privacy policy

o Information

(%) KNX secure 8M230.161 AP (2 versions)
(%) KNX secure 4M230.81 REG (1 version)

(A KNX canverter WMS 1 2

Fig. 61 WAREMA KNX Service App - Firmware Management

Apply access key (Utiliser les clés d'acces)
En saisissant une clé d'acces, des versions de firmware supplémentaires

spécifiques au client peuvent étre activées.

Import File (Importer un fichier)
Hierlber kénnen durch WAREMA zur Verfligung gestellte Firmware-Dateien

importiert werden.
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warema_2139399_alhb_fr_v2.2025-10-01

143



9

144

Index

Adresse physique 13
Assistance en ligne 2

C
Certificat d»appareil 11
Configurer 12
Consignes de sécurité 6
Contact 2
D
Dialogue des paramétres 15
Apercu 17
E
Explication des symboles et des pictogrammes 6
F
Firmware Management 143
Firmware Update 140
G
Gestion de micrologiciel 143
L
Logique / Timer 105
Liaison logique 106
Logique / Timer, en général 105
Timer 110
M

Mentions légales 2

Mise a jour du micrologiciel 140
Mise en service 10

Mot de passe du projet 11

Sous réserve de modifications techniques

(o)

Objets de groupe 114
Apercu 114

Objets de groupe en détail 124
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SAK : Evaluation de capteur combinée 98
Mode de service « Alarme de gel » 102
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général 99
SAKn : Evaluation combinée 100

SA : Vitesse du vent
SA : Direction du vent 1 minute 78
SA : Direction du vent 10 minutes 81
SAn : Générique 95
SA : Position du soleil 89
SA : Précipitations 92
SA : Vitesse du vent 75
SA : Zone de date 86
SA : Zone d»heure 84
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: Données de capteur (envoyer) 21

SD : Aube / crépuscule 25

SD : Données de capteur (envoyer), en général
21

SD : Heure / GPS 29

SD : Luminosité 23

SD : Moyenne direction du vent 1 minute 27
SD : Moyenne direction du vent 10 minutes 28
SD : Position du soleil 30

SD : Précipitations 31

SD : Rayonnement 24

SD : Température 22

SD : Vitesse du vent 26

Secure Mode 11

Ser

vice App 139

SIK : Canal de sécurité 32

SO

Alarme de gel 36

Alarme de précipitations 35

Alarme du vent 34

Comportement d»envoi 37

SIK : Canal de sécurité, en général 32

SIKn : Canal de sécurité 33

K : Canaux de protection solaire 38

Contréle ensoleillement 51

Nuit (aube / crépuscule) 45

Prise en charge de la climatisation 49

Prise en charge du chauffage 47
Programmateur Timer 43

Sécurité 41

SOK : Canaux de protection solaire, en général
38

SOKn : Canal de protection solaire 39

Suivi des lamelles 53

Valider/bloquer canal de protection solaire 57

: Programmateur Timer 58
TSn : Programmateur Timer 59
TS : Programmateur Timer, en général 58
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Versions d»appareils 5

-
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U
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